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Allgemeines

1. ALLGEMEINES

1.1 ANDERUNGEN VORBEHALTEN

Wir bemthen uns um die Richtigkeit und Aktualitat dieser Bedienungsanleitung. Um unseren
technologischen Vorsprung zu sichern, kann es jedoch erforderlich sein, dafl3 wir ohne
Vorankiindigung Anderungen des Produktes und seiner Bedienung vornehmen, die unter
Umstéanden nicht mit dieser Anleitung Gbereinstimmen. Fir Stérungen, Ausfélle und aus
diesem Grund entstandene Schéden haften wir daher nicht.

1.2 AUSPACKEN UND LAGERUNG

Bei Empfang der Sendung sollte d#&rton aul3erlich auf grobe Beschadigungen untersucht
werden. Ist der Karton beschadigt, so soll die Verpackung geoffnet udkditsauf

Anzeichen von Beschadigungen untersucht werden. Im Falle einer Beschadigung darf das
Gerat nicht in Betrieb genommen werden. Wird das Gerat nach dem Auspacken nicht
unmittelbar in Betrieb genommen, mul3 es vor Feuchtigkeit und grobem Schmutz geschiitzt
werden.

1.3 VORSICHTSMASSNAHMEN

Hinweis: Vor Einbau, Betrieb oder Bedienung des Geréates lesen Sie bitte die vorliegende
Bedienungsanleitung vollstandig und sorgfaltig durch.

Dieser Regler entspricht den Europaischen Richtlinien fur Sicherheit und EMV. Es liegt in
der Verantwortlichkeit des Inbetriebnehmers, diese Richtlinien bei der Installation des
Gerates einzuhalten.

EMV Installationshinweise: Um sicherzustellen, dal’ die EMV-Anforderungen eingehalten
werden, treffen Sie folgende MalRnahmen:

» Stellen Sie sicher, dal die Installation gemafR den "Eurotherm EMV-Installationshin-
weisen” (Bestell-Nr. HA 150 976) durchgefihrt wird.

» Bei Relais- oder Triacausgangen mussen Sie eventuell einen geeigneten Filter einsetzen,
um die Stéraussendung zu unterdriicken. Bei den typischen Anwendungen empfehlen wir
Schaffner FN321 oder FN612. Bitte beachten Sie, dal3 die Anforderungen an die Filter
jedoch von der verwendeten Lastart abhangen.

» Das gelieferte Gerat entspricht bezuglich der Stéraussendung der Fachgrundnorm
EN 50081-2 (Industriebereich). Verwenden Sie den Regler als Tischgeréat, gelten unter
Umstéanden die Anforderungen der Fachgrundnorm EN 50081-1 (Wohn-, Geschéfts- und
Gewerbebereich). Bauen Sie bei diesen Anwendungen das Gerat in ein Metallgehause ein
und fuhren Sie die Verdrahtung tber geeignete Filter (z. B. Schaffner FN32ENGIE?)
durch.
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Allgemeines

Service und Reparatur:Dieses Gerat ist wartungsfrei. Sollte der Regler einen Fehler
aufweisen, kontaktieren Sie bitte die nadchste Eurotherm Niederlassung. Kundenseitige
Reparaturen sind nicht zulassig.

Sicherheitsvorkehrungen:Die hier empfohlenen Sicherheitsvorkehrungen entsprechen
grundsatzlichen Richtlinien bei der Installation und Inbetriebnahme von elektrischen und
regelungstechnischen Anlagen. Sie kdnnen auf alle Applikationen der Regelungstechnik in
Verbindung mit EUROTHERM und anderen Geraten angewandt werden.

Montage: Einige der rickseitigen Klemmen des Geréates fuhren unter Betriebsbedingungen
Netzspannung. Bei der Montage ist darauf zu achten, daf3 diese Klemmen fir das
Bedienpersonal nicht zuganglich sind. Die Verwendung der Klemmenabdeckung wird
empfohlen.

Verdrahtung: Die Verdrahtung muf3 korrekt entsprechend den Angaben in dieser Bedie-
nungsanleitung erfolgen. Alle Zuleitungen und Anschlul3klemmen mussen fur die entspre-
chende Stromstarke dimensioniert sein. Weiterhin sind alle Anschliisse nach den giiltigen
VDE-Vorschriften bzw. den jeweiligen Landesvorschriften vorzunehmen.

Maximalspannungen: Uberschreiten Sie nicht die erlaubten Maximalspannungen. Die
Maximalspannung zwischen zwei gegeneinander getrennten Stromkreisen oder zwischen
einem galvanisch getrennten Stromkreis und der Erdung ist, sofern nicht anders vermerkt, auf
den Hochstwert der jeweiligen Eingangsspannung bzw. der Versorgungsspannung begrenzt.
Schlief3en Sie den Regler nicht an Drehstromnetze ohne geerdeten Mittelpunkt an.
Spannungs-transienten am Gerat dirfen 2,5kV nicht tGberschreiten. Wo Transienten tber
2,5kV zu erwarten sind, missen die Netzspannungen auf 2,5kV begrenzt werden.

Storsicherheit: Dieses Gerat ist fur den industriellen Einsatz konzipiert und entsprechend
getestet. Trotzdem verlangt die Mikroprozessortechnologie einige Anforderungen an die
Installation. Deshalb mochten wir auf folgende Installationsmerkmale hinweisen, die bei

Nichtbeachtung zu spateren Betriebsstorungen fithren kdénnen:

- Kabeldurchmesser entsprechend Spannungs- bzw. Stromstarke verwenden

- Auf korrekte Polaritat der Anschliisse achten

- Madglichst kurze Leitungswege (Vermeidung von Schleifen)

- Mdglichst Last-, Steuer- und Mel3leitungen getrennt verlegen

- Entstdrung von Schitz- und Relaisspulen

- Erdungsanschliisse korrekt anschliel3en.

- Von den Netzklemmen keine anderen Gerate direkt versorgen

- Freie Klemmen nicht als Verbindung fiir andere Anschliisse verwenden.

Erdung: In diesem Gerat befinden sich Schaltkreise, die galvanisch getrennt und damit nicht
geerdet sind (floating). Zum Schutz des Bedienpersonals vor einem elektrischen Schlag sollten
alle extern angeschlossenen potentialfihrenden Teile bertihrungssicher angeschlossen werden
bzw. von einem geerdeten Metallgehduse umgeben sein. Der Thermoelementmantel sollte tber
einen eigenen Leiter mit der Erde verbunden werden.
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Allgemeines

Konfiguration: Dieses Gerat bietet dem Benutzer die Moglichkeit der Konfiguration tber
das Bedienfeld. Der Benutzer ist bei einer Umkonfiguration verpflichtet, diese nur nach den
Gegebenheiten der Anlage vorzunehmen.

Achtung: wahrend der Konfiguration des Gerates ist der normale Reglerbetrieb unterbrochen,
die Stellgro3e wird nicht geregelt. Nehmen Sie daher die Konfiguration nicht wahrend des
laufenden Prozesses vor. Um Fehlfunktionen zu vermeiden, bringen Sie die angeschlossenen
Stellglieder in einen sicheren Zustand (z. B. Heizung aus).

Uberwachungsgerat:In komplexen Anlagen, in denen eine Fehlfunktion des Systems zur
Gefahrdung des Bedienpersonals oder zur Zerstorung der Anlage fihrt, ist es sinnvoll, ein
unabhangiges Uberwachungsgerét (z. B. EUROTHERM Typ 92) zur ProzeRiiberwachung
einzusetzen. Ein unabhangiges Uberwachungsgerat bietet im Alarmfall Schutz durch Alarm-
meldung und Abschalten der Anlage. Die Verwendung eines im Regler eingebauten Alarms
ist wegen seiner Abhéngigkeit vom System in vielen Fallen kein ausreichender Schutz.

Explosionsgefahrdete BereicheDas Gerat ishicht fir den Einsatz in explosionsgefahrdeten
Bereichen vorgesehen.

StérungsbeseitigungBevor Sie mit einer Stérungsbeseitigung beginnen, stellen Sie sicher,
dal jegliche Stromversorgung an der Anlage abgeschaltet ist. Defekte Gerate sollten in einem
fur Testzwecke ordnungsgemal ausgeriisteten Bereich untersucht werden. Jeder Versuch,
Stérungen an einem Gerat zu beseitigen, das noch installiert ist, konnte fur das Personal und
die Anlage gefahrlich werden. Die Leiterplatten enthalten elektrostatisch empfindliche
Bauelemente. Stellen Sie sicher, dal3 der Arbeitsbereich gegen elektrostatische Aufladung
geschiitzt ist.

Achtung

Werden die obengenannten Vorsichtsmaflinahmen nicht befolgt, kann dies zum
Ausfall des Gerates bzw. der Anlage fiihren. Auf diese Art und Weise verursachte
Schaden sind von der Garantie des Herstellers ausgeschlossen.
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Allgemeines

1.4 TECHNISCHE DATEN
Elektrische Voraussetzungen

Versorgungsspannung: 85...264YV

Netzfrequenz: 48...52 oder 58...62Hz AC
Leistungsverbrauch: 5W

Relaisausgang: Max.spannung: 264V

Min.spannung: 10V Spitze;
Maximalstrom: 2A ohm’sch.

Leckstrom: Eine RC-Schutzbeschaltung ist extern anzubringen. Der
Leckstrom uber die RC-Schutzbeschaltung ist geringer als 2mA
bei 264V, ., 50Hz.

AC’

Uberstromschutz: Ein externer Uberstromschutz wird entsprechend der verwende-
ten Kabel bendtigt. Der Kabeldurchmesser darf 0,5mioht
unterschreiten. Fur die Spannungsversorgung des Gerates und
jeden Relais- und Triacausgang werden eigene Sicherungen
bendtigt. Dafur geeignet sind die folgenden Typ T Sicherungen
(IEC 127; zeitverzbgert):

Spannungsversorgung:  5...264V1A (T);

Relaisausgang: 2A (T);
Low Level E/A: Alle anderen Ein- und Ausgénge sind fur eine Spannung < 42V
vorgesehen.

Umgebungsbedingungen

Schutzart: Die Gerate sind fur den Schalttafeleinbau vorgesehen. Eine
optionale Dichtung ist erhaltlich, um nach Norm EN 60529 die
Schutzart IP 54 zu garantieren.

Umgebungstemperatur: 0..%5 Sorgen Sie fur genugend Luftzirkulation.
Relative Feuchte: 5...95%, nicht kondensierend.
Umgebung: Die Instrumente sind nicht geeignet fur den Gebrauch tber 2000

Hohenmetern, in explosiver oder korrosiver Umgebung.
Elektrische Sicherheit EN 61010(93),

Uberspannungskategorie lilberspannungstransienten der Netzspannung an allen
Spannungsversorgungen zum Gerat max. 2,5kV.

Verschmutzungsgrad 2: Leitende Verschmutzungen durfen nicht in den Schaltschrank
gelangen.
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Alle Ein- und Ausgéange (auf3er die digitalen Eingange und der
Logikausgang 2) sind durch eine verstarkte Isolierung galvanisch
getrennt. Die digitalen Eingange und der Logikausgang 2 sind
elektrisch mit dem Prozel3eingang (Thermoelement, usw.)
verbunden, jedoch zu allen anderen Verbindungen galvanisch

getrennt.

Isolation:

Sicherheits-Symbole
Im folgenden werden die auf dem Gerat angebrachten Sicherheits-Symbole erklart:

A ACHTUNG, (siehe dazugehdrige Dokumentation)

L] Das Gerat ist durch eine verstarkte Isolierung geschitzt.

Anlagen, die durch einen verstarkte Isolierung geschiitzt sind, benétigen keinen Schutzleiter.

Bedienungsanleitung 94/94C



Installation

2. INSTALLATION
2.1 GERATEABMESSUNGEN

15,3mm
48mm | 122,2mm
-——————

|

LITTTIITTT v

Einbautiefe mit Schutzabdeckung 126,1mm

2.2 MONTAGE

Bereiten Sie zuerst den Schalttafelausschnitt vor (siehe Abbildung nachste Seite).

Fur Schutzart IP 54 montieren Sie den Dichtungsring (Sonderzubehor BO 133943) wie folgt:
Schutzfolie abziehen und auf die Vorderseite der Fronttafel aufkleben.

Das Einschubgeh&use von der Vorderseite der Schalttafel einsetzen.

Den mitgelieferten Befestigungsrahmen von der Rickseite auf das Gerét schieben. Dabei
mussen die Befestigungsklemmen oben und unten am Geréat anliegen.

Das Gerat von der Vorderseite gegen die Schalttafel driicken und den Befestigungsrahmen
Uber die Rasterung am Gehause schieben. Das Gerét weiterhin andriicken und den
Befestigungsrahmen durch Druck auf die obere linke und untere rechte Ecke so fixieren, dal?
ein sicherer Halt gewdhrleistet ist. Wenn notwendig, mit einem Schraubendreher zusatzlich
andricken.
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Installation

2.3 FRONTTAFELAUSSCHNITT /

MINIMALER ABSTAND ZUM NACHSTEN GERAT

Tafelausschnitt;: max. Tafeldicke 13mm

|<— 60mm min. |

+0.6
45mm 0.0

+0.8 7] T
92mm 00 T
Maximaler S
Radius: 0,5mm 130mm min.

Bedienungsanleitung 94/94C
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Installation

2.4 ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

Bei der elektrischen Verdrahtung beachten Sie bitte die Hinweisapitel "Allgemeines".

Achtung: Stellen Sie sicher, dal3 die Versorgungsspannung und die Spannung zwischen zwei
galvanisch getrennten Kreisen oder die Spannung eines beliebigen Kreises gegentiber Erde
den Wert von 264Y/ nicht tberschreitet.

Konfiguration: Die Funktion aller nachfolgend aufgeftihrten Ein-/Ausgange und Anschliisse
ist abhangig von der Konfiguration des Geréates. Uberpriifen sie die Konfiguration des
vorliegenden Gerates und verdrahten Sie die Anschlisse entsprechend.

RC-Glied: Zum Schalten von induktiven Lasten mit Wechselspannung schlie3en Sie ein RC-
Glied (Zubehdr CZ140398) zur Funkenldschung an die Klemmen der entsprechenden
Relaisausgange an. Verwenden Sie kein RC-Glied in Verbindung mit sehr hochohmigen
Lasten. Durch das RC-Glied flieBen auch bei offenem Ausgang ca. 2mA bej.2B0déer

Strom reicht aus, um die hochohmige Last weiterhin durchzuschalten.

2.4.1 Netzversorgung

Die Phase immer an Klemme 22 und den Nulleiter an Klemme 21 anschliel3en, zur Geréateab-
sicherung externe Sicherung 1A verwenden.

2.4.2 Ausgang 1

Bei aktivem Ausgang 1 (EIN-Phase) leuchtet die gelbe LED "OP1".
- Relaisausgang (Klemmen 3 und 4): Der Kontakt ist inl&i&-Phase geschlossen.

- Logikausgang (Klemmen 1 und 2): Der Ausgang ist in der EIN-Phase aktiv (logisch
high). Dieser Logikausgang ist von allen anderen Schaltkreisen galvanisch getrennt.

- Stetigausgang (Klemmen 1 und 2): Der Ausgang ist konfigurierbar auf 0-20mA oder
4-20mA entspricht 0-100% Regelausgang. Die gelbe LED "OP1" leuchtet bei einer
StellgréRe > 0%. Der Stetigausgang ist nur als Option verfiigbar, wenn er bei der
Bestellung mit angegeben worden ist.

Die Funktion Stetigausgang kann nicht nachgerustet werden.

2.4.3 Ausgang 2

Der Ausgang 2 als Regelausgang ist nur verfigbar, wenn dieser Ausgang nicht als Alarmaus-
gang genutzt wird (Konfiguration).

Bei aktivem Ausgang 2 (EIN-Phase) leuchtet die gelbe LED "OP2".

- Relaisausgang (Klemmen 5, 6 und 7): Die Klemmen 6 und 7 sind in der EIN-Phase
geschlossen.

- Logikausgang (Klemmen 16 und 17): Der Ausgang ist in der EIN-Phase aktiv (logisch
high).

Anmerkung: Dieser Logikausgang ist vom Mel3eingang und anderen Schaltkreisen nicht
galvanisch getrennt. Nur an galvanisch getrennte Lastelemente anschlie3en. Nicht an geerdete
Schaltkreise anschliel3en. Halten Sie die Anschlul3leitung kirzer als 1m und stérungsfrei.
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Installation

2.4.4 Alarmausgange

Die Alarmausgange sind im Alarmfall stromlos (eigensicherer Alarm). Das heif3t, im Alarm-
fall bzw. bei Netzausfall sind die Kontakte N/O und COM offen. Die nachfolgenden Schalt-
kreise zur Alarmierung sollten ebenfalls eigensicher ausgelegt sein.

- Alarm 1: Im Alarmzustand schlief3en die Kontakte 8 und 9.
Die rote LED "AL1" leuchtet.

- Alarm 2: Im Alarmzustand schliel3en die Kontakte 5 und 6.
Die rote LED "AL2" leuchtet. Alarm 2 ist nur verfligbar, wenn dieser Ausgang nicht als
Regelausgang (Ausgang 2) genutzt wird (Konfiguration).

2.4.5 Eingang

Thermoelement: Zum Anschlul? entsprechende Ausgleichsleitung verwenden (Leitungs-
widerstand max. 1®).

Pt100: Dreileiter, gleiche Leitungslange und Durchmesser je Leiter (Leitungswiderstand max.
20Q/Leiter).

Der Mel3eingang sollte nicht parallel zu einem anderen Gerat (z. B. Schreiber, Regler...) an den
gleichen Sensor angeschlossen werden. Dies beeintrachtigt die Funktion der Fuhlerbruch-
Uberwachung und die MelRgenauigkeit. Zur sicheren Funktion muf3 das Gerat an einen eigenen
Sensor angeschlossen werden.

Zur Verbesserung der Storempfindlichkeit kann die Abschirmung des Sensors an Klemme 20
angeschlossen werden (auch wenn schon anderswo geerdet).

Anmerkung: Eingang und Logikausgargbzw. Digitaleingangind untereinander nicht

galvanisch getrennt.

2.4.6 Digitaleingang

Der Digitaleingang (Klemmen 16 und 17) dient zur externen Umschaltung von Sollwert 1 auf
Sollwert 2. Diese Funktion ist nur verfiigbar, wenn der Ausgang 2 nicht als Logikausgang
konfiguriert ist.

Anmerkung: Der MelR3eingang und der Digitaleingang sind untereinander nicht galvanisch
getrennt. Nur potentialfreie Schaltkontakte anschlie3en. Halten Sie die Anschluf3leitung
kiurzer als 1m und stérungsfrei. Bei mehreren Reglern des Typs 94 dirfen die digitalen
Eing&nge nicht parallel geschaltet werden.

2.4.6 Digitale Schnittstelle RS 485

Die Digitale Schnittstelle (Klemmen 11 bis 15 ) dient zur Kommunikation mit einem Leit-
rechner. Verwenden Sie Belden #9843 oder ein gleichwertiges kapazitatsarmes Computer-
kabel. Die Abschirmung des Kabels sollte rechnerseitig mit Betriebserde verbunden werden.

2.4.7 Klemmenabdeckung

Nach der Verdrahtung Klemmenabdeckung (2 x Abdeckung BD 133 1@8 xn
Schraube FY 133 264) montieren.

Bedienungsanleitung 94/94C 13
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2.5 ANSCHLUSSPLAN

2 Stetig: 0/4-20mA (18 max.) | o ___ pd
z Logik: 18V (20mA max.) /4 1 h1 ATXD O
o8| signal(+) K
\'4
s2| o OF " 2o |2
2(9 g \ Betriebserde g
)
Last A'RXD |2
2 | = ol T3 13(|) 3
2 gy
5 Netz RC-Glied ) w
| —m——=x (P4 14 B |2
com|[\ 5
] Im Alarmfall N/_C /4 5 15 COM |
5 geschlossen == L J
g @ Logik [ N sp1 (offen) %
%% Netz I ” l_ —CQM_ —/ 6 16 \ Signal (+) (21) SP2 (geschlossen) g
[ —
o [ 24 | = o 9V (15mA max.)| & 1 z
Z RC-Glied ) w
g Im Alarmfall —__| 7 17 oVv() 2 <
g offen N/O |/ I
3 — — 3
maama v ()8 18
- Net OM g
" etz T—C€0O Z
=% oa I—====r=( | )° |[22][22] . = g
it - :
< Ln%_AlarmfaII ——__| 10N 0 \ V- o
offen /o L\
TC Pt100
100-240VAC Nez A ]
15 ... +10% |
50/60Hz Neutra

2.5.1 Lineareingang (Code b)
Verwenden Sie abgeschirmte, verdrillte Zweidraht-Leitungen (Kupfer).

Gleichstrom 0-20mA/4-20mA: tber die Klemmen 19 (+) und 20 (-) wird ein Prazisions-
widerstand von 3,0 (Zubehdr CA 9G3 R01) parallel angeschlossen.

Gleichspannung -10...70mV: die Signalleitungen werden direkt an die Klemmen 19 (+) und
20 (-) angeschlossen.

Gleichspannung > 70mV: ein Spannungsteiler wird benotigt.

Der Spannungsteiler wird aus Metallfilm-Widerstanden von 1%-Genauigkeit, 0,125Wmin.,
+100ppm Temperaturkoeffizient gebaut.

In der nachfolgenden Tabelle sind die zu verwendenden Widerstandswerte fur die entspre-
chenden Spannungsbereiche aufgelistet.

l mV/V + Bereich R1
IR S -20...200mV 2,2kQ
9 3,01Q 0,1...1V 15kQ
20 N mA - -0,5...5V 75kQ
mv/V - -1...10V 150kQ
Stromeingang (0-20 / 4-20mA) Spannungsteiler (> 70mV) -2,5...25V 392kQ

14 Bedienungsanleitung 94/94C



Bedienung

3. BEDIENUNG

3.1 BEDIEN- UND ANZEIGEELEMENTE

"Versteckte" Taste

/
MeRwert oder
Parameterkiirzel
EEHHA‘ Sollwert oder
Parameterwert

Ausgang 1 aktiv Alarm 1 aktiv

Ausgang 2 aktiv | 'l [ALZ}- Alarm 2 aktiv
7

s A

Parametertaste -] rd

. J

e N
Wert verkleinern — — v ] [ A - Wert vergroRRern
J

.

EUROTHERM

3.2 GRUNDLEGENDE BEDIENUNG

Anmerkung: Das Gerat wird tber ein sogenanntes "Touch Display” bedient, d. h., die
Bedienelemente werden erst nach Bertihren des Anzeigefeldes sichtbar.

Damit die Regelparameter nicht jedem Benutzer zugénglich sind, wird der Zugriff erst nach
Betatigen einer "Versteckten Taste" moglich. Diese Taste ist nicht gekennzeichnet und
befindet sich in der oberen Anzeige zwischen den mittleren zwei Stellen.

Tastenbeleuchtung:  Anzeigefeld berthren.
Sollwert verandern: A oderv (aktueller Arbeitssollwert SP1 oder SP2)

Grundmend: Gewulnschten Parametame, SP12 A1SP, A2SP) mit
Parametertaste anwahlen und mibder v Wert verandern.
Parameterlisten: Parametertaste driicken, bis Eittieter’F erscheint, dann

"Versteckte Taste" fir Parameterlisten, weiter mit der Parametertaste
zum Durchblattern der Parameterlisten (PID LIST, OP LIST, SP
LIST, AL LIST).

Parameter verandern: "Versteckte Taste" zum Offnen der gewiinschten Parameterliste, mit
Parametertaste gewtinschten Parameter anwéhle, ader v Wert
verandern.

Rucksprung zum Grundmeni: "Versteckte Taste" drticken.

Bedienungsanleitung 94/94C 15
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3.3 FLUSSDIAGRAMM PARAMETERLISTEN

MeRwert

—

} Anzeige im Grundzustand

Sollwert

[ 9 U9 9o 19 1o wWwe®eledd

. ‘

o801 D- 503 -
10 00
N mﬁ )
|2 ef-2 020802 0 B2 B-3 U2 0- 2 O-2 -
S FR — |
o |o 282 [z O-20-3 03 0= O

!4-,L oL
05 T 12 0-10-40;

nus wopuniloy

Anmerkung:

Entsprechend der Konfiguration

werden nicht benétigte Parameter

ausgeblendet.
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3.4 PARAMETERLISTEN

| Kurzel | Parameter mogliche Einstellungen Bemerkungen
GRUNDMENU
ohne Kirzel |Istwert (obere Anzeige) Sollwert |obere Grenze "SP H" untere Kann nicht wahrend der Selbstoptimierung verandert
(SP) (untere Anz.) Grenze "SP L" werden.
°C oder °F | Anzeigeeinheiten keine, nur zur Information Einheiten festgelegt in Konfiguration.
tunk Selbstoptimierung aktivieren Selbstoptimierung ausgeschaltet oFF | Entsprechend der angeschlossenen Regelstrecke
oder beendet (Heizen/Kihlen) Funktionsweise der
Startet Selbstoptimierung HEATt | Selbstoptimierung anwahlen.
fur reine Heizkreise
Startet Selbstoptimierung CoolL
fur reine Kuhlkreise
Startet Selbstoptimierung HtCL
fir Heiz-/Kuhlkreise
SP.12 Sollwert Auswahl Sollwert 1 aktiv SP 1 |Erscheint nur, wenn Parameter "SP.SP™ = "SP12".
Sollwert 2 aktiv SP 2 |"SP 2" blinkt im Wechsel mit Sollwert, wenn
Sollwert 2 aktiviert.
Al1l.SP Alarmsollwert Alarm 1: “Al.Lo” bis “A1.Hi” Erscheint nur, wenn ein entsprechender
A2.SP Alarm 2: "A2.Lo" bis "A2.Hi" Temperaturalarm konfiguriert ist.
ID-LISTE (Geratekonfiguration)
Id Geratetyp Typ 94, nur zur Information
CF U Konfigurationscode 1. Halfte keine, nur zur Information Veranderbar nur im Konfigurationsmodus.
CF L Konfigurationscode 2. Halfte keine, nur zur Information Veranderbar nur im Konfigurationsmodus.
PID-LISTE (Regelparameter)
ProP Proportionalband 0,1...100,0% vom MeRbereich Wenn konfiguriert in Prozent.
1...max. MeRbereich °C Wenn konfiguriert in Anzeigeeinheiten.
1...max. MeRbereich °F Wenn konfiguriert in Anzeigeeinheiten.
Int.t Integralzeit “oFF” und 10...2000s
dEr.t Differentialzeit “oFF” und 1...200s
Cb.Lo Cutback low “Auto” und 1...max. MeBbereich Wenn auf "Auto", ist "Cb.Lo" = 3 x "ProP".
Cb.Hi Cutback high “Auto” und 1...max. Mel3bereich Wenn auf "Auto”, ist "Cb.Hi" = 3 x "ProP".
Adc Arbeitspunkteinstellung Inaktiv bzw. 0% oFF | Einstellen fiir Regelparameter mit
(nur anzuwenden, wenn Fester Arbeitspunkt 50% 50Pc | I-Anteil. Proportionalband symmetrisch um den
Regelparameter ohne I-Anteil Sollwert.
Int.t = OFF) Automatische Arbeitspunkt- on Aktiviert den automatisch errechneten
einstellung aktiviert Arbeitspunkt (nach Operation Calc).
Automatische Arbeitspunkt- Calc |Berechnet aus Regelabweichung neuen
berechnung notwendigen Arbeitspunkt.
OP-LISTE (Regelausgénge)
H ct Zykluszeit Heizausgang 0,2...240,0s fur Logikausgang Nur fiir schaltende Regelausgange.
5,0...240,0s fur Relaisausgang Bei EIN/AUS-Regelung minimale EIN- bzw.
AUS-Zeit eines Schaltzyklus.
H Hy Hysterese Heizausgang 1 ... max. MeRbereich Erscheint nur, wenn Heizausgang als EIN/AUS
konfiguriert ist.
Cct Zykluszeit Kihlen 0,2...240,0s fur Logikausgang Nur fur schaltende Regelausgéange und Kihlfunktion
(1,0...240,0s fir Luftkiihlung) konfiguriert.
5,0...240,0s fur Relaisausgang Bei EIN/AUS-Regelung minimale EIN- bzw.
AUS-Zeit eines Schaltzyklus.
C Hy Hysterese Kiihlausgang 1 ... max. Mef3bereich Erscheint nur, wenn Kihlausgang als EIN/AUS
konfiguriert ist.
HC.db Totband Heizen/Kihlen -10,0...+10,0% Uberlappung Erscheint nur, wenn Kihlausgang konfiguriert ist.
Ausgénge/Ausgangsleistung fir
PID-Regler. Wenn nicht benétigt, auf 0,0 % stellen.
-10,0...+10,0% v. MeRbereich
in Einheiten fir EIN/AUS-Regler
rEL.C Relative Kuhlverstarkung 0,1 ... 10,0 als Faktor fir das Erscheint nur bei PID-Regler mit Heiz- und
Proportionalband des Kuhl- Kuhlausgang.
ausgangs Verhaltnis Heizleistung zu Kihlleistung hier einstellen.
CcooL Kennlinie Kuhlausgang/ Nur fur schaltenden Kiihlausgang.
Kuhlcharakteristik Linear Lin 40 ms minimale EIN-Zeit, linear
Wasser, verdampfend H2O |40 ms minimale EIN-Zeit, nichtlinear
Lufter, Luftkiihlung FANn |500 ms minimale EIN-Zeit, nichtlinear
Olkiihlung oder nicht ver- OIL |40 ms minimale EIN-Zeit, nichtlinear
dampfende Wasserkiihlung
H PL Ausgangsbegrenzung Heizausgang | 0,0 ... 100,0 % Nur wenn PID-Heizausgang konfiguriert.
C PL Ausgangsbegrenzung Kihlausgang | 0,0 ... 100,0 % Nur wenn PID-Kiihlausgang konfiguriert.
LP.br Regelkreistiberwachung “oFF” und 10 ... 4000 s Zeitkonstante Regelkreisiiberwachung.
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| Kurzel | Parameter | mogliche Einstellungen Bemerkungen
SP-LISTE (Sollwerte)
SP.Hi Obere Sollwertgrenze MeRbereich Falls gewinschter Wert nicht erreichbar,
SP.LO Untere Sollwertgrenze MeRbereich Sollwert im Grundmeni verstellen.
SP.rr Sollwertrampe “oFF” und 0,10 ... 1/10 vom Fur Lineareingang 0,01 ... 1710 vom MeR- bzw.
(Gradient) MeRbereich (max. 99,99) Anzeigebereich in Einheiten/min.
in °C/min bzw. °F/min
SP 1 Sollwert 1 “SP.Lo” bis “SP.Hi” (im Bereich Zur Einstellung des Sollwertes, der z. Zt. nicht
SP 2 Sollwert 2 der Sollwertgrenzen) aktiv ist und damit nicht im Grundmeni.
SP.SP Zweiter Sollwert Nur Sollwert 1 verfugbar SP 1
(Aktivierung) Sollwert 1+2 verfugbar, SP.12
Umschaltung nur im Grundmeni
Sollwert 1+2 verfugbar, IP 2 | Nur moglich, wenn Kanal 2 als Digitaleingang
Umschaltung tiber Digitaleingang konfiguriert ist.
OFSt Eingangsanhebung -50,0 ... +50,0°C Anzeige=MeRwert+Anhebung(Offset)
-90,0 ... +90,0°F
FILt Eingangsfilter 1,0 bis 10,0 Sekunden Zur Storunterdriickung, bei Installation 1,6s
einstellen. Bei stark gestdrter Eingangsgrofie
Wert erhdhen.
AL-Liste (Grenzen fur Alarmsollwerte)
ALl.Hi Alarm 1 Mefbereich Obere Grenze fir einstellbaren Alarmsollwert
obere Grenze im Grundmendl.
Al.lo Alarm 1 MeRbereich Untere Grenze firr einstellbaren Alarmsollwert
untere Grenze im Grundmendl.
Al.HY Alarm 1 1 ... max. Mef3bereich Hysterese fur Alarmschaltpunkt
Hysterese in Einheiten
A2.Hi Alarm 2 MeRbereich Obere Grenze fur einstellbaren Alarmsollwert
obere Grenze im Grundmendl.
A2.Lo Alarm 2 Mefbereich Untere Grenze fir einstellbaren Alarmsollwert
untere Grenze im Grundmendl.
A2 .HY Alarm 2 1 ... max. Mef3bereich Hysterese fur Alarmschaltpunkt
Hysterese in Einheiten
tty-Liste (Digitale Schnittstelle)
bAUd Baudrate 300 baud 300
600 baud 600
1200 baud 1200
2400 baud 2400
4800 baud 4800
9600 baud 9600
19.200 baud 19.2
Addr Gerateaddresse 0.0...9.1 ... 255 El - Bisynch Addressbereich
Modbus und Jbus Addressbereich
FLSH Aufblinken der Tastatur Ein on Auf Tastendruck wird das Blinken
bei der Ubertragung Aus OoFF | gestoppt.
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3.5 MELDUNGEN UND ANZEIGE

| Meldung | Bedingung/Ausloser fur Meldung | Bemerkungen/Verfahren
REGELKREIS

SnSr Fuhlerbruch / Verpolung / MeReingang offen MeReingang, Anschliisse und Fuhler prifen.

FAIL oder MeRwert aulRerhalb max. MeRbereich. Verschwindet, wenn Signal vorhanden.

LP.br Regelkreisfehler: Ausgang 0% oder 100% und MefRwert | Regelausgang und Lastkreis, Sicherung, Verdrahtung und Stellglied
néhert sich weniger als 0,5 x “ProP” dem Sollwert Uberprifen.
innerhalb der eingestellten Ansprechzeit. Zum Quittieren der Meldung Anzeige berihren.

SP.rr Sollwertrampe aktiv Der Zielsollwert wird mit dem eingestellten Gradienten angefahren.

Zielsollwert (SP1 bzw. SP2) und Steigung (SP.rr) auch wéahrend der
Rampe veranderbar.

SP.2 Zweiter Sollwert aktiv Sollwert 1 kann nur in der Parameterebene unter SP-LISTE verandert
werden.
HHHH | MeRbereichsiiberschreitung Gerat arbeitet nur im zuldssigen und konfigurierten Mel3bereich.
LLLL MeRbereichsunterschreitung Gerat arbeitet nur im zuléssigen und konfigurierten Mef3bereich.
Kurzel + | Parameteriiber- bzw. -unterschreitung Verursacht durch Verénderung der Konfiguration.
LLLL oder Parameter aufrufen und sinnvollen Wert einstellen.
HHHH

SELBSTOPTIMIERUNG

tunkE Selbstoptimierung aktiv, verschwindet bei beendeter Nur zur Information. Einstellung von Sollwert und PID-Parameter
Optimierung. verriegelt wahrend Optimierung.

tunkE Selbstoptimierung abgebrochen, weil Sollwert nicht Meldung gespeichert, zum Quittieren Anzeigefeld beruhren,

FAIL erreicht. Fehlerursache beseitigen.

LinE Netzspannungsunterbrechung wahrend Optimierung, Meldung gespeichert, zum Quittieren Anzeigefeld berihren,

FAIL Selbstoptimierung abgebrochen. Optimierung erneut starten.

tty Schnittstelle Hardwarefehler Gerat ausschalten. Bleibt die Meldung nach erneutem Einschalten

FAIL weiterhin bestehen, ist das Geréat auszutauschen. (Es kann ohne

Schnittstelle weiterhin verwendet werden, indem die Kommunikation
in der Konfiguration deaktiviert wird. Dazu muf3 das letzte Digit des
Konfigurationscodes = O gesetzt werden.

DIAGNOSE
tESt Initialisierungsphase und Selbsttest. Gerat fehlerhaft bei falscher Anzeige oder wenn der Ubergang zum
1111 Anzeigetest nicht méglich.
8888 | Anzeigetest nach Initialisierungsphase, Gerat fehlerhaft bei falscher Anzeige (Anzeigeelement defekt).
8888 | Dauer etwa 3 Sekunden.
EE Fehler im Datenbereich, Meldung im Konfiguration und alle Parameterwerte prifen;
FAIL Wechsel mit Istwert und Sollwert. wenn Fehler weiterhin, Gerat ersetzen.

3.6 ALARME

Es kdnnen bis zu zwei Alarmausgange konfiguriert werden. Die Konfiguration von Alarm 2
ist nur gultig und moglich, wenn kein Kiihlausgang konfiguriert ist. Sehen Sie dazu auch
Kapitel 4, "Konfiguration".

3.6.1 Temperaturalarme

Konfigurationscode "1" bis "5", erste bzw. zweite Ziffer, untere Anzeige
Sobald die entsprechende Alarmbedingung flr den konfigurierten Alarmtyp auftritt, leuchtet
die rote LED "AL1" bzw. "AL2" und das Alarmrelais spricht an (im Alarmfall stromlos,
eigensicher). Der Alarm ist nicht gespeichert: Die LED erlischt und das Relais wird strom-
fuhrend, wenn die Alarmbedingung wegféllt.
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3.6.2 Fuhlerbruchalarm

Konfigurationscode "6" und "8" bis "C", erste bzw. zweite Ziffer, untere
Anzeige

Die im Geréat eingebaute Fuhlerbruchiberwachung kann einem Alarmausgang zugeordnet
werden. Im Falle eines Fihlerbruchs erscheint auf der Anzeige die M&d&ndrAlL und die
Ausgangsleistung der Regelausgénge wird auf 0% gesetzt. Der Algemgugeht in Alarmzu-
stand, die entsprechende rote LED "AL1" bzw. "AL2" leuchtet. Bei Wegfall der Bedingung
nimmt der Regler seinen Betrieb mit der vor Ausfall bestandenen Ausgangsleistung wieder auf.
Der Alarmzustand wird aufgehoben, die rote LED erlischt.

3.6.3 Regelkreistiberwachung

Konfigurationscode "7" und "8" bis "C", erste bzw. zweite Ziffer, untere
Anzeige

Ein Fehler im Regelkreis fuhrt zur Anzeige \IdABr. Der Alarmausgang geht in Alazostand,
die entsprechende rote LED "AL1" bzw. "AL2" leuchtet. Die Meldung und der Zustand des
Alarmausgangs werden gespeichert. Zum Rucksetzen das Anzeigefeld beriihren. Der Regelaus-
gang wird weiter vom PID-Algorithmus geschaltet.

Die Zeitkonstante fur die Regelkreistiberwachung wird mit dem Parabfreter eingestellt.

Die Regelkreistiberwachung spricht an, wenn der Regelausganlg b¥®0 0% oder +100%
betragt und der MeR3wert sich nicht innerhalb der eingestellten Zeitkonstante um das halbe
Proportionalband dem Sollwert néahert (fir EIN/AUS-Regler 10% vom konfigurierten Me(3-
bereich).

Sinnvolle Werte fir den Parametd?.Br sind:

PID-ReglerLP.Br > Int.t.

EIN/AUS-Regler.LP.Br > eine Periode der Regelschwingung in Sekunden.
Falls der Alarm noch zeitweise auftritt, den Wert leicht vergré3ern.
Die eingebaute Selbstoptimierung ermittelt automatisch einen WerPfkir, wenn dieser
Parameter beim Start der Optimierung nichtctef gestellt ist.
Anmerkung: Regelkreis- und Fuhlerbruchiiberwachung sind im Gerat immer aktiv und
werden angezeigt, auch wenn sie nicht einem Alarmausgang zugeordnet sind.

Der Konfigurationscode "8" bis "C" kombiniert die Fuhlerbruch- und Regelkreisiberwachung
mit einem Temperaturalarm. Das Alarmrelais geht bei Auftreten einer der drei Alarmbeding-
ungen in den Alarmzustand (logisches ODER).

20 Bedienungsanleitung 94/94C



Bedienung

3.7 ZWEITER SOLLWERT

Das Gerat kann fur einen zweiten Sollwert freigegeben werden. Drei verschiedene Arten der
Aktivierung des zweiten Sollwertes sind mdglich. Die Einstellung erfolgt in der Parameter-
ebene in deBP-LISTE mit dem Paramet&P.SP

SP 1 Zweiter Sollwert nicht verfiigbar.

SP12 Sollwert 1 und 2 verfugbar, Umschaltung Uber Fronttasten. Im Grundmeni wird mit
dem Parameteé8P.12zwischen den Sollwerten SRuthd SP 2 umgeschaltet.
IP 2 Sollwert 1 und 2 verfigbar, Umschaltung tber Digitaleingang. Der Digitaleingang
(Klemmen 16 und 17) muf3 entsprechend konfiguriert sein.
Kontakt offen = SP 1, Kontakt geschlossen = SP 2.
Ist der zweite Sollwert aktiviert, blinkt in der unteren Anzesge2im Wechsel mit dem
Sollwert. Der aktive Sollwert kann im Grundment gedndert werden. Die Veranderung des
nicht aktiven Sollwertes ist in d&P-LISTE mdglich.

3.8 SOLLWERTRAMPE

Mit der Sollwertrampe wird jede Sollwertanderung durch stol3freies Anfahren mit einer
definierten Rampensteigung durchgefuhrt. Dadurch werden grol3e thermische Belastungen an
empfindlichen Lastkreisen vermieden. Die Rampensteigung wird miPdemeterSP.rr in
Einheiten/min eingestell§P.rr = oFF bedeutetkeine Sollwertrampe

Die Rampe wird vom Gerat aktiviert

- beim Einschalten (Start der Rampe bei aktuellem Istwert)

- bei Sollwertanderung bzw. Umschaltung auf den zweiten Sollwert (Start bei aktuellem
Sollwert zum neuen Zielsollwert).

Sollwert

A
ohne Soll-
wertrampe Zielsollwert
neuer
mit Soll- Sollwertrampe  Zielsollwert
wertrampe N
aktueller
Istwert
o
Einschalten Anderung des Zeit
des Gerétes Sollwertes

Anmerkung: Rampensteigung und Zielsollwert sind auch bei gerade aktiver Rampe verander-
bar. Zum Aktivieren der Selbstoptimierung nsiRB.rr auf oFF gestellt werden. Die Selbstopti-
mierung arbeitet nicht zusammen mit der Sollwertrampe. Alle Abweichungsalarme folgen dem
momentanen Sollwert der Rampe.
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3.9 EINGANGSFILTER

Zur Unterdrtickung von Stéreinfliissen ist im Geréat ein Eingangsfilter implementiert. Dieser
setzt sich zusammen aus einer Kombination von fest definierten Analog- und Digitalfiltern
sowie einem variablen Digitalfilter. Nimmt man zur Vereinfachung die Mel3werte als
Zeitgrél3en in Sekunden an und geht man von einer Update-Rate von einer Sekunde aus, a3t
sich die Funktion des variablen Filters durch folgende Gleichung beschreiben:

OuUT,,=0UT, ,+(IN - OUT ) F
wobei F= ParameterweRILT

OUT, ,=  neuer Anzeigewert

OuT, = alter Anzeigewert

t-1)

0= aktueller Mel3wert am Eingang

Beispiele:

Setzt marFILT =1, ist der variable Filter ausgeschaltet.

Setzt marFILT = 10, andert sich der Anzeigewert jede Sekunde um ein Zehntel der Diffe-
renz des zuvor angezeigten Werts und der aktuellen Mel3grof3e.

Bei der Installation des Gerats sol®.T auf 1,6 gesetzt und ggf. erhdht werden.

3.10 PARAMETEREINSTELLUNG

Achtung: Die hier angewandten Einstellungsverfahren verwenden StellgroRenspringe. Diese
konnen in empfindlichen Systemen Schaden anrichten. Das Einstellungsverfahren geht von
einer korrekten Konfiguration des Reglers fir die angeschlossene Strecke aus und kann nur
unter diesen Voraussetzungen richtig arbeiten. Bei Verwendung des Geréates als Heiz-/
Kuhlregler mit Anschluf einer nichtlinearen Kiihlung (z. B. Wasserkihlung GUb&C)Laa
Ausgang 2 muf3 dieser richtig konfiguriert sein (Parame@0®L = H,0), ansonsten kann

das Kuhlsystem bei Aktivierung der Selbstoptimierung zerstort werden. Zum Start der
Optimierung stellen Sie den Parame®éx.rr aufoFF. Die Selbstoptimierung arbeitet nicht
zusammen mit der Sollwertrampe.

PID-Regler Selbstoptimierung

1. ProP, Int.t, dEr.t undLP.br beliebig, alle anderen Werte entsprechend der Regelstrecke
setzen. Fir PI-RegleEr.t aufoFF und fur PD-Reglemt.t aufoFF stellen. Fur
P-RegledEr.t undint.t aufoFF stellen. Der ParameteP.br wird bei der Selbstopti-
mierung ebenfalls automatisch ermittelt, wenn er nicht zuvooRlEfgesetzt wurde.

2. Selbstoptimierung aktivieren mit ParametsrE auf
- Ht.CL fur Heiz-/Kuhl-Regelung
- HEAt fUr reinen Heizregler bzw. fur PID-Heizen und EIN/AUS-Kihlen
- COOL fur reine Kuhlregler bzw. PID-Kihlen und EIN/AUS-Heizen.
Die MeldungtunE blinkt in der unteren Anzeige.

3. Warten bis Selbstoptimierung beendet: die Meldung erlischt.

Sie kdnnen die ermittelten ParamdéeoP, Int.t, dEr.t undLP.br in der Parameter-
ebene in dePID-LISTE uberprifen.

5. Bei fehlerhafter Optimierung siehe Tabelle "Meldungen und Anzeige".

22 Bedienungsanleitung 94/94C



Bedienung

Anmerkung: Es ist wichtig, dal? die Paramekért, C ct (Zykluszeit der schaltenden Regelaus-
gange) undH PL, C PL (Ausgangsbegrenzung) vor der Optimierunggeichend den vorliegen-
den Streckengegebenheitingestellt sind. Ebenso mul? der ReeerCOOL entsprechend dem

angeschlossenen Kihlsystem richtig eingestellt sein.

PID-Regler Parametereinstellung manuell
far reine Heiz- bzw. Kuhlsysteme

1. Gewilnschten Sollwert einstelld?roP = Minimum ,
Int.t = OFF unddEr.t = OFF, Cb.Lo = Auto undChb.Hi = Auto. T "1—‘7
A g

Beobachten Sie Amplitude A und Periodendauer T der
Regelschwingung (nicht notwendigerweise um den Sollwert).

2. ProP =1,1 x A. Wenn Temperatur stabil (nicht notwendigerweise gleich dem Sollwert),
dann weiter mit Punkt 3. Sori3toP vergro3ern, bis Temperatur stabil.

3. Int.t = T. Warten Sie mindestens 2 x T. Wenn Istwert gleich Sollwert, weitdPunkt 4.
Sonstint.t stufenweise (<3@6 Schritte) vergréRern, bis Istwert einschwingt.

4. dEr.t =Int.t / 6. Wenn Einschwingverhalten unbefriedigend, Wert in kleinen Schritten
verringern (maoglicherweise au@FF).

Der Regelkreis sollte nun stabil sein. Wenn nicht, probieren Sie folgendes:
Wennint.t < Periode der Regelschwingumgt.t schrittweise vergrof3ern.

Sollte das System nach mehreren Versuchen noch nicht stabil sein, dann :

ProP schrittweise (<30 % Schritte) vergrofern.

Wenn der Regelkreis weiterhin schwindEr.t = OFF setzen.

Ist das Ergebnis noch nicht zufriedenstelldntt = OFF setzen.

Wenn stabil, wiederholen Sie ab Schritt 3, séttsP vergrof3ern, bis Regelkreis stabil und
zurtick zu Schritt 3. Warten Sie nach jeder Einstellung, bis das System eingeschwungen ist.

PID-Regler Parametereinstellung manuell fur Heiz-/Kuhl-Regler

Die Vorgehensweise ist vergleichbar mit der bei reinen Heiz- bzw. Kihlsystemen. Es muf}
jedoch vor Beginn der Optimierung der Wert des Paramé&ier€ entsprechendem
Verhaltnis der vorhandenen Heizleistung zur Kihlleistung eingestellt werden.

Bei zu geringer KuhlwirkungrEL.C zu klein) bleibt die Temperatur fir eine langere Zeit

Uber dem Sollwert und kehrt nur auf3erst trédge zurtck. In diesem Fall vergréf3ern Sie den Wert
vonrEL.C in kleinen Schritten.

Ist die Kuhlwirkung zu starklEL.C zu grol3), dann fallt die Temperatur sehr schnell ab,

sobald der Kiihlausgang aktiviert wird. Dies zeigt sich in einer sdgezahnférmigen Schwin-
gung der Temperatur um den Sollwert. In diesem Fall verkleinern Sie den WeEL/Gnin

kleinen Schritten.
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EIN/AUS-Regler Parametereinstellung

Ist ein Regelausgang fur EIN/AUS-Regelung konfiguriert, missen die Schaltzeiten dieses
Regelausgangs (auch nach einer Selbstoptimierung) an die vorhandene Regelstrecke angepalit
werden. Die Parameter ct undC ct bestimmen die minimale Ein- und Auszeit des jeweili-

gen AusgangsH ct fur den Heizausgang; ct fir den Kiihlausgang). Die richtige Einstel-

lung dieser Parameter verhindert Schaden am Stellglied durch zu kurze Schaltimpulse der
Ausgange. Mit den ParametdinHy und C[Hy wird die Schalthysterese eingestellt.

Setzen Sie zuerst die Paramétast undC ct auf den flr die angeschlossenen Gezétéssi-
gen Wert. Dann vergréf3ern Sie den Wert der Schalthystétasg bzw.C Hy), um die
Haufigkeit der Stellimpulse bei akzeptabler Regelschwingung zu verringern.

Automatische Arbeitspunkteinstellung
(Adc = Automatic droop compensation)

Bei reinen PD- oder P-Reglern (Integralanitetlt = oFF) mul3 der Regelausgang am
jeweiligen Arbeitspunkt um einen festen Wert angehoben/abgesenkt werden, um eine
bleibende Regelabweichung zu beseitigen.

Mit Aufruf von Adc = Calc berechnet das Gerat den erforderlichen Ausgangswert automa-
tisch und stellt den Ausgang entsprechend. Die Routine ist beendetAdersron angezeigt
wird. Die automatische Berechnung kann mehrmals aufgerufen werden. Vor jedem Aufruf
der Routine sollte der Istwert der Regelstrecke gentgtabd sein. Der errechnete Ausgangs-
wert wird auch nach einem Netzausfall beibehalten.

Istwert/ bleibende dc — on
Sollwert A Regelabwelchung
Sollwert
# ProP ’TJ
Elnschwmg-
— vorgang Adc = Calc
Zeit

Mit Adc = 50pc wird das Proportionalband des P- bzw. PD-Reglers symmetrisch um den
Sollwert gelegt (fester Ausgangswert von 50% flr Istwert = Sollwert).

24 Bedienungsanleitung 94/94C



Konfiguration

4. KONFIGURATION

("Versteckte" Taste:
| Konfiguration bestatigen

E gg El—— Konfigurationscode
obere Anzeige (erste Halfte)

Ziffern 1 bis 4

EEE E< Konfigurationscode

untere Anzeige (zweite Halfte)
Ziffern 5 bis 8

v

( N\

I r<

Konfiguration ohne
Anderung verlassen ~ o
( A
v A
Ziffer anwéahlen >\ ] [ )4 Ziffer
(ziffern 1 bis 8) verandern

EUROTHERM

4.1 KONFIGURATIONSMODUS
Zur Konfiguration des Gerates beachten Sie bitte die Hinweise unter 1.3, "Vorsichtsmal3nah-

men-.

1. Gerat kurzzeitig aus- und wieder einschalten. Wenn die Konfigurationszahl nach
Selbsttest erscheint, die "Versteckte Taste" driicken und halten.

2. Die erste Ziffer der Konfigurationszahl obere Anzeige blinkt.

3. Neue Zahl nach Konfigurationstabelle eingeben:
v = Ziffer anwahlen (obere und untere Anzeige, 1 bis 4)
A = Wert verandern.

4. Konfiguration verlassen:
"Versteckte Taste" = neue Konfiguration bestatigen
Parametertaste = Abbruch des Konfigurationsmodus ohne Anderung.

Nach Beenden der Konfiguration ist es ratsam, alle Parameterwerte zu tberprifen. Eine
Veranderung der Konfiguration (z. B. Mel3bereich) kann zu wenig sinnvollen Parameter-
werten fihren. Diese sollten an die vorliegenden Gegebenheiten der Anlage und der Konfigu-
ration angepal3t werden.

Wir empfehlen, die beiden 4-stelligen Konfigurationszahlen aus der Tabelle auf der nachsten
Seite vor Beginn der Konfiguration zu ermitteln. Weiterhin ist es vorteilhaft, die urspringli-
che Konfigurationszahl vor jeglicher Veranderung zu notieren.
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4.2 KONFIGURATIONSTABELLE

* = Standardkonfiguration bei Auslieferung

Obere Anzeige

1. Ziffer (links) maximaler MeR3bereich

Eingang °C °F
0  Pt100 DIN 100 600 -148 1112
1 Pt100 DIN, Kommastelle 99,9 600,0 -99,9 999,9
2 Pt30%Rh/Pt6%Rh B 600 1820 1112 3308
3 * Fe/CuNi I|EC584-1/¢ 200 1200 328 2192
4 NiCr/NiAl K 250 1372 418 2502
5 Fe/CuNi DIN 43710 L 100 900 -148 1652
6  NiCrSi/NisSi N 0 1300 32 2372
7 Platinel Il 250 1395 418 2543
8  Pt13%Rh/Pt R 0 1767 32 3213
9  Pt10%Rh/Pt S 0 1767 32 3213
A Cu/CuNi T 255 400 427 752
b Lineareingang 999 9999 Kommastelle

mdoglich

2. Ziffer

Ausgang 1 Ausgang 2
0 * Heizen Kihlen Logikausgang 2 (Klemmen 16 und 18t keine
1 Kdhlen Heizen Ausgangsfunktion, wenn Alarm 2 (Code 6 oder 7)
2 Heizen ' konfiguriert ist.
3 Kihlen -
4 Heizen
5 - Kihlen
6 Heizen Alarm 2
7 Kihlen Alarm 2
3. Ziffer

Regelausgang 1
0  EIN/AUS Logik und Relais Stetigausgang (Code 4 oder 5) ist nur mdglich, wenn
1 EINJAUS  logik das Gerat mit dieser Option werksseitig ausgerustet
2 PID Logik und Relais ist.
3 PID Logik
4 PID Stetig 4-20mA
5 * PID Stetig 0-20mA
4. Ziffer (obere Anzeige, rechts)

Regelausgang 2 / Digitaleingang
0  EIN/AUS  logik und Relais Regelausgang 2 ist nur relevant, wenn in der 2. Ziffer
1 EIN/AUS  logik _ Ausgang 2 entsprechend konfiguriert ist. Der
2 * PID Logik und Relais . . N .
3 PD Logik Dlgltalemg_ang far dl? Umschaltung auf zwelter_\
4 EIN/AUS Relais u. Digitaleingang Sollwert wird unabhangig von Ausgang 2 (2. Ziffer)
5 PID Relais u. Digita|eingang dUI’Ch COde 4 Odel’ 5 konflgurlel’t
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Untere Anzeige

1. Ziffer (links)
Alarmausgang 1, Alarmfunktion

Kein Alarm
Regelabweichungsalarm Untersollwert
Regelabweichungsalarm Ubersollwert
Regelabweichungsbandalarm
Vollbereichsminimalalarm
Vollbereichsmaximalalarm
Fuhlerbruchalarm
Regelkreistiberwachung
Fuhlerbruchalarm und Regelkreistiberwachung
kombiniert mit Temperaturalarm:
Regelabweichungsalarm Untersollwert
9 Regelabweichungsalarm Ubersollwert
A Regelabweichungsbandalarm
B
C

NoOo A~ WNEO

Vollbereichsminimalalarm
* Vollbereichsmaximalalarm

2. Ziffer
Alarmausgang 2, Alarmfunktion

Kein Alarm

Regelabweichungsalarm Untersollwert
Regelabweichungsalarm Ubersollwert
Regelabweichungsbandalarm
Vollbereichsminimalalarm
Vollbereichsmaximalalarm
Fuhlerbruchalarm
Regelkreisiiberwachung
Fuhlerbruchalarm und Regelkreistiberwachung
kombiniert mit Temperaturalarm (Code 8 — C):
8 Regelabweichungsalarm Untersollwert
9 Regelabweichungsalarm Ubersollwert
A Regelabweichungsbandalarm
B

C

NoOo b~ WNEO

Vollbereichsminimalalarm
* Vollbereichsmaximalalarm

3. Ziffer
MeRbereich Einheit Proprotionalband
(0] 400°C °C °C
1 752°F °F °F
2 400°C °C % von 400
3 800°C °C °C
4 1472°F °F °F
5 800°C °C % von 800
6 *|max. °C °C
7 MeR- °F °F
8 bereich °C %  vom max.
MeRbereich
4. Ziffer (rechts)
Dig. Schnittstelle Paritat
0 * Keine Schnittstelle -
1 El BiSync gerade
2 Modbus/J-Bus gerade
3 Modbus/J-Bus ungerade
4 Modbus/J-Bus keine

Die Konfiguration fir Alarm 2 ist nur relevant, wenn
in der 2. Ziffer Ausgang 2 als Alarm 2 konfiguriert ist.
Der Konfigurationscode 8 bis C kombiniert die
Fuhlerbruch- und Regelkreistiberwachung mit
einem Temperaturalarm. Das Alarmrelais geht bei
Auftreten einer der drei Alarmbedingungen in den
Alarmzustand (logisches ODER).

Die Konfiguration des Mel3bereichs legt die Ein-
stellgrenzen fur Sollwert und Alarmwerte fest. Bei
Proportionalband in % bezieht sich der Wert auf den
konfigurierten Mel3bereich (400/800°C bzw. max.
Melbereich). Fir Thermoelementtyp B und Pt100 ist
nur Konfigurationscode 6 bis 8 zulassig.

Die Digitale Schnittstelle ist nur moglich, wenn das
Geréat mit dieser Option werksseitig ausgeriistet ist,
Eine Nachristung ist nicht moglich.
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5. KOMMUNIKATION (nur Typ 94C)

5.1 ALLGEMEINES

Der Regler Typ 94C verfligt Uber eine serielle Schnittstelle RS485. Alternativ zur Fronttasten
Bedienung kann tber die Schnittstelle eine Vielzahl von Parametern eingestellt werden.

Elektrische Spezifikation Ubertragungsstandard
RS485*

Max. Leitungslange 1200m

Max. Regleranzahl an einem Bus 32

*Achtung: Eine Ubertragung im Halbduplex-Betrieb der RS485 Schnittstelle ist nicht
mdglich. Der Anschlu der Schnittstelle erfolgt wie bei der RS422 A - Ubertragung. Die
Anschlu3belegung entnehmen Sie Abschnitt 2.4.6, ,Installation, Serielle Schnittstelle®. Die
Kommunikationsanschlisse sind gegen alle Eingange und Ausgange gemal IEC 348 und
UL 1092 galvanisch getrennt. Die Ubertragungsrate kann im Bereich von 300 bis 19.200
Baud eingestellt werden (siehe nachfolgende Tabelle).

5.2 PROTOKOLLE
Der 94C unterstutzt die folgenden 3 Protokolltypen:

Protokoll Typ El-Bisync Modbus® RTU und
ANSI X 3.28-2.5 A4(ASCII) JBus® RTU
Baud-Raten 300, 600, 1200, 2400, 300, 600, 1200, 2400,
3600, 4800, 9600, 19200 3600, 4800, 9600, 19200
Datenlénge 1 Startbit, 7 bit ASCII Daten, 1 Startbit, 8 bit Binardaten,
1 Stopbit. 1 Stopbit.
Paritat Gerade Gerade, ungerade oder keine

Diese Handbuch enthalt die generelle Beschreibung der Kommunikation. Fur detaillierte
Informationen stehen Ihnen zwei weitere Eurotherm Handbucher in englischer Sprache zur
Verflgung:

Eurotherm Instrument Communication Handbook (HA 020161)
Modbus® und J-Bus® Handbook (HA 023794)
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5.3 EI-BISYNC KOMMUNIKATION

5.3.1. Datenformate

Der Regler 94C verwendet 3 verschiedene Datenformate fiir die digitale Ubertragung. Um das
verwendete Datenformat bestimmen zu kdnnen, tUbertragt das Gerat wahrend der Kommuni-
kation eines der folgenden Kennungszeichen:

Bezeichnung Kennung
Numerisch . oder —
Text ‘
Hexadezimal >

Numerisches Format:

Dieses Format besteht aus 5 Zeichen, die frei definiert werden kdnnen. Eine negative Zahl
erhalt ein Minuszeichen vor der Zahl, fihrende und folgende Leerzeichen entsprechen dem
ASCII-Leerzeichen (hex 20 oder dez 32).

13.9 kann auf folgende Art und -2 kann folgendermal3en
eingegeben werden: lauten:

013.9 2.0

~13.9 _=2.0

13.90 -2.00

13.9 -2

13.9 -2

Text Format:

Numerische Parameter kbnnen entweder als Zahlen (0, 1, 2...) oder als ASCII-Strings mit
Kennung ‘ (hex 27 oder dez 39) gesendet und empfangen werden z. B. OFF, ‘HEAT,
COOL... (nur GroRRbuchstaben). Die Standard-Einstellung nach dem Einschalten des Gerats
ist die Ubertragung numerischer Parameter als Zahlen. Empfangt der 94C einen numerischen
Parameter als ASCII-String, schalten alle Parameter in den ASCII-Modus um. Entsprechend
schaltet das Gerat in den numerischen Modus zurlck, sobald es einen Parameter als Zahl
empfangt.

Hexadezimal (Statuswort) Format:

Statusworte dienen zur Ubertragung der Gerateeinstellungen und aktueller Reglerdaten tiber
die Schnittstelle. Das Datenformat der Statusworte unterscheidet sich von allen anderen Daten
nur durch die Formatkennung “>” (hex 3E oder dez 62). Diese Kennung signalisiert, dal3 die
vier folgenden Ziffern “A”, “B”, “C” und “D”, Hexadezimalzahlen sind.

Ziffer “A” wird unmittelbar nach der Kennung “>” Gibertragen, an letzter Stelle folgt “D” .

Die aquivalente Binarzahl zu Ziffer “A” entspricht Bit 12 bis 15, “B” entspricht Bit 8 bis 11,

“C” entspricht Bit 4 bis 7 und “D” entspricht Bit O bis 3, gemal Tabelle 5.3.5. Jedes Bit hat

eine eigene Zugriffsberechtigung — R/O (nur lesen) oder R/W (lesen/schreiben).
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5.3.2. Schnellubertragung

Beachten Sie bitte die Reihenfolge der Mnemonic-Liste unter 5.3.4. Das Senden von “ACK”
(Quittung) zum 94C im Anschlu3 an eine Datenanforderung (request for data) I6st die
Schnellibertragung aus, d. h. das Gerat Ubertragt automatisch den nachfolgenden Mnemonic
der Liste mit seinen Daten. Die Ubertragung eines weiteren “ACK” Zeichens fordert die
Datenubertragung des nachsten Mnemonic der Liste. Diese Liste kann als Ringspeicher
behandelt werden, d. h. der erste Parameter folgt im Anschlul® an den letzten Parameter .

5.3.3. Konfiguration

Der Regler 94C bietet die Moglichkeit, die Konfiguration des Gerates tber die serielle
Schnittstelle vorzunehmen. Beachten Sie dazu die Hinweise unter 1.3, "Vorsichtsmal3nah-
men". Wahrend der Konfiguration sind alle Ausgange inaktiv und die Istwert-Messung ist
unterbrochen.

Parameter Numerisch ASCII Geratemodi:-
IM =0 OPR Normale Reglermodus.
=1 Kein Effekt.
=2 CONF Konfigurationsmodus.
Warnung:

Befindet sich das Gerat im Konfigurationsmodus, sind Uber den Parameter ,IM*
verschiedene Testfunktionen verfligbar. Wenn Sie diesem Mnemonic einen anderen
Wert als 0 oder 2 zuordnen, kann dieses den Verlust aller Konfigurations- und
Kalibrierungsdaten verursachen.

5.3.4.El-Bisync - Parameterliste

Die Datenfolge der Schnellibertragung entspricht der Reihenfolge der Tabelle auf der
nachfolgenden Seite beginnend mit dem Istwert (PV). Die Verfugbarkeit der El-Bisync-
Parameter ist im Gegensatz zu den angezeigten Parametern unabh&ngig von der Konfigura-
tion des Geréates. Die Parameter kdnnen auch dann tbertragen werden, wenn Sie aufgrund der
Konfiguration keine Funktion besitzen.
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Parameter Beschreibung Datenformat/Einheit Zugriff
El-bisync Front
PV Istwert (MelRwert) °C, °F oder Linear Einheit R/70
SW Statuswort hexadezimal, s. 5.3.5 R/W
OP Ausgangsleistung (nur glltig, wenn mind. 0...100% (nur Heizen) R/70O
1 Ausgang fiir PID-Regelung —-100...0% (nur Kuhlen)
konfiguriert ist) -100...100% (Heizen/Kuhlen)
SP Sollwert (Arbeitssollwert) °C, °F oder Linear Einh. R/70
SL SP1 Sollwert 1 °C, °F oder Linear Einh. R/W
S2 SP2 Sollwert 2 °C, °F oder Linear Einh. R/W
SS SP.12 Wabhl des Sollwerts numerisch: ASCII: R/W
0] SP_1
1 SP_2
SM SP.SP Wabhl des Sollwertmodus numerisch: ASCII: R/W
0] SP_1
1 SP12
2 IP_2
RR SP.rr Steigung Rampe °C/min, °F/min R/W
oder Linear Einheit/min
XP ProP Proportionalband °C, °F, Linear Einheit R/W
oder % des MeRbereichs
Tl Int.t Integralzeit (Vorhaltzeit) Sekunden R/W
D dEr.t Differentialzeit (Nachstellzeit) Sekunden R/W
LB CB.Lo Cutback low °C, °F oder Linear Einheit R/W
HB CB.Hi Cutback high °C, °F oder Linear Einheit R/W
TU tunkE Selbstoptimierung numerisch: ASCII: R/W
0] OFF
1 HEAT
2 COOL
3 HTCL
Al A1.SP Alarm 1 °C, °F oder Linear Einheit R/W
A2 A2.SP Alarm 2 °C, °F oder Linear Einheit R/W
CH H ct Zykluszeit Heizen Sekunden R/W
YH H Hy Hysterese Heizausgang °C, °F oder Linear Einheit R/W
CcC Cct Zykluszeit Kiihlen Sekunden R/W
YC C Hy Hysterese Kilhlausgang °C, °F oder Linear Einheit R/W
DB HC.db Totband Heizen/Kuhlen % OP PID Heizen/Kihlen R/W
% Mel3bereich (Ein/Aus)
AC Adc Automatische Arbeitspunkteinstellung numerisch: ASCII: R/W
0] OFF
1 50PC
2 ON
3 CALC
CA COOL Kihlalgorithmus numerisch: ASCII: R/W
0 LIN
1 H20
2 FAN
3 OlL
HO H PL Heizen Ausgangsbegrenzung % Ausgangsleistung R/W
LO CPL Kiihlen Ausgangsbegrenzung % Ausgangsleistung R/W
PO OFSt Kalibrierungsoffset R/W
IF FILt Eingangsfilter Sekunden R/W
RG rEL.C Relative Kiihlverstarkung keine Einheit R/W
BT LP.br Zeitkonstante Regelkreistiberwachung Sekunden R/W
Y1 Al.Hy Hysterese Alarm 1 °C, °F oder Linear Einheit R/W
Y2 A2.Hy Hysterese Alarm 2 °C, °F oder Linear Einheit R/W
Ul Al.HI obere Grenze Alarm 1 °C, °F oder Linear Einheit R/W
Z1 Al.lo untere Grenze Alarm 1 °C, °F oder Linear Einheit R/W
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Parameter
El-bisync Front
u2 A2.HI
Z2 A2.lo
MN
ER
1P
2P
HS SP.Hi
LS SP.Lo
1H
1L
BR bAUd

AD Addr
BL

EE

Cu CFU
CL CFL
cw

I
VO
Vi
Cl
DI
DO

Beschreibung

obere Grenze Alarm 2
untere Grenze Alarm 2
Erweitertes Statuswort MN
Regelabweichung
Ausgangsleistung Kanal 1
Ausgangsleistung Kanal 2
Sollwert 1 und 2 Maximum
Sollwert 1 und 2 Minimum
Anzeige Maximum
Anzeige Minimum
Ubertragungsrate

Geréteadresse
Ubertragungsléange
Kommunikationsfehler
Oberer Konfigurationscode
Unterer Konfigurationscode
Konfigurationsfreigabe

Geréate Modus
(zur Konfiguration beachten Sie bitte
die Hinweise unter 5.3.3)

Geréatetyp

Software Version

Software Version Kommunikation
Konfigurationsinfo

Digitaler Telemetrie-Eingang
Digitaler Telemetrie-Ausgang

5.3.5. El-bisync Statusworte

Statuswort (SW) Format (> ABCD)

Datenformat/Einheit Zugriff
°C, °F oder Linear Einheit R/W
°C, °F oder Linear Einheit R/W
hexadezimal, s. 5.3.5 R/W
°C, °F oder Linear Einheit R/0
0...100% R/70
0...100% R/70
°C, °F oder Linear Einheit R/W
°C, °F oder Linear Einheit R/W
°C, °F oder Linear Einheit R/W
°C, °F oder Linear Einheit R/W
numerisch: ASCII: R/W
0 300
1 600
2 1200
3 2400
4 4800
5 9600
6 19.2
0.0 bis 9.9 R/W
hexadezimal, s. 5.3.5 R/W
hexadezimal, s. 5.3.5 R/W
hexadezimal, s. 4.2 R/W
hexadezimal, s. 4.2 R/W
numerisch: ASCII: R/W
0 LOCK
1 GO
numerisch: ASCII: R/W
0 OPR
1 unbelegt
2 CONF
hex, 94C0 = 94C R/0O
hex, z.B. 0102=Version 1.2 R/0O
hex, z.B. 0102=Version 1.2 R/0O
hex, 4111 = 94C R/70
hexadezimal, s. 5.3.5 R/0
hexadezimal, s. 5.3.5 R/W

Ziffer Bit Funktion Zugriff ruckgesetzt (0) gesetzt (1)
D 0 Freies Datenformat R/0

D 1 Flhlerbruch R/0 Nein Ja
D 2 Unbelegt R/70

D 3 Regelkreisbruch R/7O Nein Ja
C 4 TunE FAIL oder LinE FAIL R/W Nein Ja
C 5 Parameteranderung per Taste R/W keine Anderung  Anderung
C 6 Speicherfehler EE FAIL R/W Nein Ja
C 7 Kommunikationsfehler tty FAIL R/W Nein Ja
B 8 Alarm 2 Status R/0 Aus Aktiv
B 9 Status Selbstoptimierung R/0 Aus Aktiv
B 10 Alarm 1 Status R/0 Aus Aktiv
B 11 Sollwertrampe R/O Verriegelt Freigegeben
A 12 Alarm 1 oder 2 aktiv R/W Kein Alarm  Alarm 1/2
A 13 Sollwert 1 oder 2 aktiv R/O SP1 SP 2
A 14 Unbelegt R/70

A 15 Unbelegt R/0
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Erweitertes Statuswort (MN) Format (> ABCD)

Ziffer Bit Funktion Zugriff riuckgesetzt (0) gesetzt (1)
D 0-3 Unbelegt R/0

C 4-7 Unbelegt R/0

B 8 Unbelegt R/0O

B 9 Spannungsausfall R/W Nein Ja
B 10 Fuhlerbruch R/70 Nein Ja
B 11 Freies Datenformat R/0

A 12 Speicherfehler EE FAIL oder R/W Nein Ja

Kommunikationsfehler tty FAIL

A 13 Unbelegt R/O Bit 13

A 14 Parameterdnderung per Taste R/W keine Anderung  Anderung
A 15 Alarm 1 oder 2 aktiv R/W Kein Alarm  Alarm 1/2

Digitaler Telemetrie-Eingang (DIl) Format (>ABCD)

Ziffer Bit Funktion Zugriff ruckgesetzt (0) gesetzt (1)
D 0 Unbelegt R/0O
D 1 Dig. Eingang 1 R/70O Offen Geschlossen
D 2-3 Unbelegt R/70
C 4-7 Unbelegt R/0
B 8-11 Unbelegt R/70
A 12-15 Unbelegt R/0O

Digitaler Telemetrie-Ausgang (DO) Format (>ABCD)

Ziffer Bit Funktion Zugriff ruckgesetzt (0) gesetzt (1)
D 0-3 Unbelegt R/70
C 4 Unbelegt R/O
C 5 Zustand Alarmrelais 1 R/W stromlos stromfiihrend
C 6-7 Unbelegt R/0
B 8-11 Unbelegt R/70
A 12-15 Unbelegt R/0O

Ubertragungslange (BL) Format (> ABCD)

Ziffer Wert Funktion Zugriff
CD 08 Maximale Ubertragungslange: 8 Zeichen R/70
AB o7 Ubertragungsléange: 7 Zeichen R/W
AB 08 Ubertragungsléange: 8 Zeichen R/W

Kommunikationsfehler (EE) Format (> ABCD)

Ziffer Wert Funktion Zugriff
CD 10 Kein Fehler R/70
CD 11 Zeichenfehler, z. B. Paritatsfehler R/0O
CD 12 Ubertragungsfehler (Checksumme) R/O
CD 17 Ungiiltige Daten, z. B. unbekannter Parameter R/70
CD 17 Unzuléssiger Wert, z. B. Parameter aul3erhalb des Bereichs R/70
AB 00 Kein Fehler R/70
AB 01 Ungiltiger Parameter R/70
AB 02 Kommunikations-Checksummenfehler R/0
AB 03 Ubertragungsfehler, z. B. Paritétsfehler R/0
AB 04 Unbelegt R/0
AB 05 Ungtltiger Schreibzugriff auf Nur-lese Parameter R/0
AB 06 Unbelegt R/0
AB o7 Ungiltiges Datenformat R/0
AB 08 Daten auRerhalb des Bereichs R/0
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5.4 J BUS UND MODBUS Kommunikation

Dezimal Adresse Zugriff Beschreibung Parameter
J-Bus/Modbus El-Bisync
0] R/70O Unbelegt

1 R/70O Istwert PV/DH*
2 R/W Arbeitssollwert SP
3 R/0 Ausgangsleistung OP
4 R/W Statuswort SW
5 R/W Interner Sollwert SL
6 R/W Prop. Band XP
7 R/0 Unbelegt

8 R/W Integralzeit Tl
9 R/W Differentialzeit D
10 R/W Zykluszeit CH
11 R/70 Anzeige Min. 1L
12 R/70 Anzeige Max. 1H
13 R/W Alarm 1 1A
14 R/W Alarm 2 2A
15 R/70 Ausgangsleistung Kanal 2 2P
16 R/70 Ausgangsleistung Kanal 1 1P
17 R/W Interner Sollwert SL
18 R/W Sollwert 2 S2
19 R/W Wabhl des Sollwertmodus SM
20 R/W Wabhl des Sollwerts SS
21 R/W Sollwert 1 und 2 Maximum HS
22 R/W Sollwert 1 und 2 Minimum LS
23 R/W Rampensteigung RR
24 R/W Kalibrierungsoffset PO
25 R/W Eingangsfilter IF
26 R/W Alarm 1 obere Grenze Ul
27 R/W Alarm 1 untere Grenze Z1
28 R/W Alarm 1 Hysterese Y1
29 R/W Alarm 2 obere Grenze u2
30 R/W Alarm 2 untere Grenze Z2
31 R/W Alarm 2 Hysterese Y2
32 R/W Selbstoptimierung TU
33 R/70 Unbelegt

34 R/W Low Cutback LB
35 R/W High Cutback HB
36 R/W Adaptive Arbeitspunkteinstellung AC
37 R/W Hysterese Heizausgang YH
38 R/W Zykluszeit Kuhlen CcC
39 R/W Hysterese Kiihlausgang YC
40 R/W Heizen/Kuhlen Totband HC
41 R/W Relative Kihlverstéarkung RG
42 R/W Kihlalgorithmus CA
43 R/W max. Leistung Ausgang 1 (Heizen) HO
44 R/W max. Leistung Ausgang 2 (Kuhlen) LO
45 R/W Zeitkonstante Regelkreistiberwachung BT
46 R/W Ubertragungsrate 300...19200 Baud BR
47 R/W Gerateadresse 1...255 AD
48 R/W Oberer Konfigurationscode, s. 4.2 CuU
49 R/W Unterer Konfigurationscode, s. 4.2 CL
50 R/W Konfigurationsfreigabe Ccw
51 R/70 Digitaler Telemetrie-Eingang DI
52 R/W Digitaler Telemetrie-Ausgang DO
53-120 R/0 Unbelegt

121 R/0 Company Identification = dez 500

122 R/0 Geratetyp: hex 94C0 = 94C

123 R/0 Software Version: z. B. hex 0102 = Version 1.2

124 R/70 Software Version Komms: z. B. hex 0102 = Ver. 1.2
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Bit Parameter

Die folgende Tabelle zeigt die Bit Parameter. Bei der Schnellese-Funktion (07) werden
8 R/O-Bits der Parameterliste Ubertragen; ein Schreibzugriff ist nur Gber die Parameter-
adressen maglich.

Bit Position Zugriff Beschreibung Status (wenn gesetzt)
Statusbyte Bitadresse
(Funktion 07) (Fkt. 01,02,05)
0 0 R/70 Unbelegt
1 R/70 Selbstoptimierung angewéhlt
2 R/0 Unbelegt
1 3 R/70 Sollwert-Rampenfunktion aktiv
4 R/W Spannungsausfall aufgetreten: quittieren
2 5 R/70 Alarm 1 aktiv
3 6 R/70 Alarm 2 aktiv
7 R/W Speicherfehler EE FAIL: quittieren
8 R/70 Kommunikationsfehler tty FAIL: quittieren
4 9 R/W Regelkreisfehler LP.br: quittieren
10 R/O Flhlerbruch aufgetreten
11 R/W TunE FAIL oder LinE FAIL: quittieren
6 12 R/0 Ausgang 1 EIN
7 13 R/0 Ausgang 2 EIN
14 R/W Alarm aufgetreten: quittieren
15 R/W Parameterdnderung via Tasten: quittieren
16 R/0O Zweiter Sollwert angewahlt
Funktionen
Code Funktion
01 oder 02 Lese n Bits
03 oder 04 Lese n Worte
05 Schreibe 1 Bit
06 Schreibe 1 Wort
o7 Statusbyte Schnellese-Funktion

Fehlercodes
Diese Fehlercodes treten in Verbindung mit den Funktionen auf:

Funktionscode Fehlercode
01: Ungultige 02: Ungultige 03: Ungultige
Funktion Adresse Daten

01 oder 02 3

03 oder 04 3

05 3 3 3

06 3 3 3

07 3 3 3
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Verkaufs- und Servicestellen

Deutschland
Hauptverwaltung
Eurotherm Regler GmbH
OttostralRe 1

65549 Limburg

Telefon 0049-6431-298-0
Fax 0049-6431-298-119

AUSSENBUROS
Biiro Berlin

Blro Dresden
Buro Dusseldorf
Buro Stuttgart
Biiro Miinchen

Die Adressen und
Telefonnummern der Auf3enburos
erfragen Sie bitte bei der
Hauptverwaltung in Limburg.

Osterreich
Hauptverwaltung
Eurotherm GmbH
GeiereckstralBe 1871
A-1110 Wien

Telefon 0043-1-798 76 01
Fax 0043-1-798 76 05

AUSSENBUROS
Buro Graz
Biiro Linz

Verkaufs- und Servicestellen in
Uiber 30 Landern. Fir hier nicht
aufgefiihrte LAnder wenden Sie

sich bitte an die
Hauptverwaltung.

Schweiz

Hauptverwaltung

Eurotherm Produkte (Schweiz) AG
SchwerzistraBe 20

CH-8807 Freienbach

Telefon 0041-55-415 44 00

Fax 0041-55-415 44 15

AUSSENBURO
Biro Lausanne
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Verkaufs- und Servicestellen

Weltweit

Australien

Eurotherm Pty. Ltd.

Sydney

Telefon (+61) 2 - 477 7022
Fax (+61) 2 -477 7756

Belgien

Eurotherm B.V.

Antwerpen

Telefon (+32) 3 - 322 3870
Fax (+32) 3 - 321 7363

Danemark

Eurotherm A/S
Kopenhagen

Telefon (+45) 31 - 871 622
Fax (+45) 31 - 872 124

Frankreich

Eurotherm Automation SA
Lyon

Telefon (+33) 478 - 664 500
Fax (+33) 478 - 352 490

GroRbritannien

Eurotherm Controls Limited
Worthing

Telefon (+44) 1903 - 268 500
Fax (+44) 1093 - 265 982

Hong Kong

Eurotherm Limited

Hong Kong

Telefon (+85) 2 - 2873 3826
Fax (+85) 2 - 2870 0148

Irland

Eurotherm Ireland Limited
Naas

Telefon (+353) 45 - 879 937
Fax (+353) 45 - 875 123

ltalien

Eurotherm Spa

Como

Telefon (+39) 31 - 975 111
Fax (+39) 31 - 977 512

Japan

Eurotherm KK

Tokio

Telefon (+81) 3 - 3370 2951
Fax (+81) 3 - 3370 2960

Korea

Eurotherm Korea Limited
Seoul

Telefon (+82) 2 - 5 438 507
Fax (+82) 2 - 5 459 758

Neuseeland

Eurotherm Limited

Auckland

Telefon (+64) 9 - 3 588 106
Fax (+64) 9 - 3 581 350

Niederlande

Eurotherm B.V.

Alphen aan den Rijn

Telefon (+31) 172 - 411 752
Fax (+31) 172 - 417 260

Norwegen

Eurotherm A/S

Oslo

Telefon (+47) 66 - 803 330
Fax (+47) 66 - 803 331

Schweden

Eurotherm AB

Malmo

Telefon (+46) 40 - 384 500
Fax (+46) 40 - 384 545

Spanien

Eurotherm Espafia S.A.
Madrid

Telefon (+34) 1 - 6 616 001
Fax (+34) 1 - 6 619 093

U.S.A.

Eurotherm Controls Inc

Reston

Telefon (+1) 703 - 4 714 870
Fax (+1) 703 - 7 873 436

Verkaufs- und Servicestellen in
Gber 30 Landern. Fir hier nicht
aufgeflihrte Lander wenden Sie
sich bitte an die Hauptverwaltung.
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