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Informazioni sulla sicurezza EPC3016, EPC3008, EPC3004

Informazioni sulla sicurezza

Informazioni importanti

Leggere attentamente le presenti istruzioni e osservare I'apparecchiatura per
prendere familiarita con il dispositivo prima di provare a installare, operare, riparare o
sottoporre a manutenzione il dispositivo. | seguenti messaggi speciali possono
essere riportati nel presente manuale o sull'apparecchiatura per indicare potenziali
pericoli o per richiamare l'attenzione su informazioni che spiegano o semplificano
una procedura.

L'aggiunta a un simbolo di "pericolo" o di "avviso" indica che sussiste un
pericolo elettrico che causera lesioni fisiche in caso di mancata
osservanza delle istruzioni.

Questo ¢ il simbolo di avviso sulla sicurezza. Viene utilizzato per
avvisare di un potenziale pericolo di lesioni fisiche. Osservare tutti i
messaggi di sicurezza che seguono questo simbolo per evitare per
evitare potenziali lesioni o decesso.

A PERICOLO

PERICOLO indica una situazione pericolosa che, se non evitata, causera decesso
o gravi lesioni.

A AVVERTENZA

AVVISO indica una situazione pericolosa che, se non evitata, potrebbe causare
decesso o gravi lesioni.

A ATTENZIONE

ATTENZIONE indica una situazione pericolosa che, se non evitata, potrebbe
causare lesioni minori o moderate.

NOTA ¢ utilizzato per indicare pratiche non relative a lesioni fisiche.

Nota: L'apparecchiatura elettrica deve essere installata, azionata, riparata e
sottoposta a manutenzione solo da personale qualificato. Schneider Electric non si
assume alcuna responsabilita per qualsiasi conseguenza derivante dall'uso di questo
materiale.

Nota: Per persona qualificata si intende un addetto che sia in possesso delle
competenze e delle conoscenze relative all'installazione, all'assemblaggio e al
funzionamento di un'apparecchiatura elettrica e che abbia ricevuto una formazione
sulla sicurezza che gli consenta di riconoscere ed evitare i pericoli connessi.
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Sicurezza e CEM

A PERICOLO

PERICOLO DI SCOSSA ELETTRICA, DI ESPLOSIONE O DI ARCO ELETTRICO

Scollegare l'alimentazione fornita all'apparecchiatura prima di iniziare I'installazione,
la rimozione, il cablaggio, la manutenzione e l'ispezione del prodotto.

Utilizzare sempre un idoneo dispositivo di rilevamento della tensione nominale per
accertarsi che l'apparecchio non sia alimentato.

La linea dell'alimentazione e i circuiti di uscita devono essere collegati e protetti da
fusibili in conformita ai requisiti normativi locali e nazionali per corrente e tensione
nominali della particolare apparecchiatura, ad es. le pit recenti norme sul cablaggio
IEE (BS7671) per il Regno Unito e i metodi di cablaggio NEC classe 1 per gli Stati
Uniti.

La mancata osservanza di queste istruzioni pu6 causare decesso o lesioni
gravi.

Uso ragionevole e responsabilita

La sicurezza di qualsiasi sistema incorporato nel prodotto & responsabilita
dell'assemblatore/installatore del sistema.

Le informazioni contenute in questo manuale sono soggette a variazioni senza
preavviso. Pur avendo cercato di assicurare la massima precisione delle informazioni
fornite, il fornitore declina ogni responsabilita per eventuali errori contenuti nel
presente manuale.

Questo regolatore ¢ previsto per temperature industriali e applicazioni per controllo di
processo conformemente ai requisiti imposti dalle direttive europee sulla sicurezza e
sulla CEM (compatibilita elettromagnetica).

L'utilizzo in altre applicazioni o l'inosservanza delle istruzioni d'installazione del
presente manuale possono compromettere la sicurezza o la EMC. E precisa
responsabilita dell'installatore assicurare la sicurezza e la EMC di ogni installazione
specifica.

Il mancato utilizzo del software/hardware approvati con i nostri prodotti hardware puo
provocare lesioni, pericolo o funzionamento improprio.
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A PERICOLO

PERICOLO DI SCOSSA ELETTRICA, DI ESPLOSIONE O DI ARCO ELETTRICO

Non utilizzare il prodotto per applicazioni di controllo critico o di protezione nel caso in cui
la sicurezza delle persone o dell'attrezzatura si basi sul funzionamento del circuito di
controllo.

Installare, collegare e utilizzare il prodotto in conformita agli standard vigenti e/o ai
regolamenti sull'installazione. La protezione fornita dal prodotto potrebbe risultare
compromessa in caso di utilizzo dello stesso in modo diverso da quanto specificato dal
produttore.

Personale

L'apparecchiatura elettrica deve essere installata, azionata, riparata e sottoposta a
manutenzione solo da personale qualificato.

Schermatura di parti sotto tensione

Per evitare il contatto accidentale delle mani o di utensili metallici con parti potenzialmente
sotto tensione, il regolatore deve essere installato in un quadro schermatoquadro.
Sensori sotto tensione

Il regolatore & progettato per operare se il sensore di temperatura & collegato direttamente
ad un elemento di riscaldamento elettrico. E necessario garantire dunque che il personale
di servizio non tocchi le connessioni a questi ingressi mentre sono sotto tensione. Quando
il sensore & sotto tensione, tutti i cavi, connettori e interruttori per il collegamento del
sensore devono essere regolati in base alla linea di alimentazione per 'utilizzo a 230 V ca
+15% CATII.

Condensatori carichi

Prima di estrarre lo strumento dalla custodia, disconnettere I'alimentazione e attendere
almeno due minuti per consentire ai condensatori di scaricarsi. Evitare di toccare le parti
elettroniche esposte dello strumento durante I'estrazione dalla custodia.

Tensione nominale.

La tensione continua massima applicata tra i seguenti terminali non deve essere superiore
a 230 230 Vca +15%:

* uscita relé verso connessioni del sensore, cc dc o logiche;

® qualsiasi collegamento a una messa a terra protettiva.

Isolamento elettrico

L'impianto deve essere dotato di un sezionatore o di un interruttore automatico |
dispositivo deve essere posizionato nelle immediate vicinanze del regolatore, a portata di
mano dell'operatore e contrassegnato come dispositivo di disattivazione dello strumento.
Protezione contro la sovracorrente

L'alimentazione elettrica dell'impianto deve essere adeguatamente dotata di fusibili per
proteggere il cablaggio verso il regolatore.

Inquinamento conduttivo

Il quadro in cui & montato il regolatore deve essere a prova di inquinamento conduttivo.
come ad esempio la polvere di carbonio. Per assicurare un'atmosfera adatta in condizioni
di inquinamento conduttivo, montare un filtro per I'aria alla presa d’aria della schermatura.
Ove ¢ possibile la formazione di condensa, ad esempio a basse temperature, applicare un
riscaldatore dotato di termostato nel quadro. Questo prodotto € stato progettato in
conformita a EN61010, categoria d'installazione I, grado di emissioni 2. come definiti di
seguito:

Grado di emissioni 2. Di norma, si evidenzia solamente un inquinamento non conduttivo.
Pud occasionalmente accadere che si verifichi una conduttivita temporanea causata dalla
condensa.

Categoria d'installazione Il (CAT Il). L'impulso di tensione nominale dell'attrezzatura su
un'alimentazione nominale di 230V & pari a 2500V.

Messa a terra della schermatura del sensore di temperatura.

In alcune installazioni &€ normale sostituire il sensore di temperatura mentre il regolatore &
ancora alimentato. In queste condizioni, si raccomanda la messa a terra della schermatura
del sensore di temperatura come protezione supplementare contro le scosse elettriche.
Non fare affidamento sulla messa a terra tramite il telaio della macchina.

La mancata osservanza di queste istruzioni pud causare decesso o lesioni gravi.
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A AVVERTENZA

UTILIZZO IMPROPRIO DELL'APPARECCHIATURA

Sicurezza e CEM

Se l'unita non viene utilizzata secondo le istruzioni fornite, i requisiti di sicurezza e di
CEM (EMC) possono risultare seriamente compromessi. E precisa responsabilita
dell'installatore assicurare la sicurezza e la CEM dell'installazione.

Questo strumento & conforme alla direttiva europea 2014/35/CEE sulla bassa
tensione, in applicazione della norma sulla sicurezza EN 61010.

Precauzioni contro le scariche elettrostatiche.

Adottare sempre tutte le precauzioni contro le scariche elettrostatiche prima di
manipolare l'unita. Quando si estrae il regolatore dalla custodia, alcuni componenti
elettronici esposti possono essere danneggiati da scariche elettrostatiche
dall'operatore che maneggia direttamente il regolatore.

Manutenzione e riparazioni.

L'utente non pud eseguire alcuna riparazione o intervento di manutenzione sullo
strumento. In caso di guasto contattare il fornitore.

Compatibilita elettromagnetica.

Questo strumento & conforme ai requisiti di sicurezza essenziali della direttiva
2014/35/CEE sulla compatibilita elettromagnetica (CEM). Soddisfa i requisiti
generali dell'ambiente industriale definiti nella norma EN 61326.

Requisiti CEM EMC per lI'impianto.

In conformita con la direttiva europea sulla compatibilita elettromagnetica
(CEMEMC) e necessario adottare le seguenti precauzioni d'installazione:

* Informazioni generali. Consultare il manuale d'installazione CEM (EMC), codice
HA025464.

* Uscite relé. Pud essere necessario applicare un filtro atto a neutralizzare le
emissioni di rete.

* Installazione su strumentazione da tavolo. Se si utilizza una presa elettrica
standard, é richiesta la conformita con le norme sulle emissioni industriali
leggere e commerciali. Per soddisfare i requisiti sulle emissioni di rete, &
necessario installare un filtro adeguato per la linea di alimentazione.

Cablaggio.

E importante collegare il regolatore conformemente ai dati di cablaggio forniti nel presente

manuale. Fare particolare attenzione a non collegare linee di alimentazione CAAC

all'ingresso del sensore a basso voltaggio o ad altri ingressi e uscite di basso livello. Per le

connessioni usare esclusivamente conduttori in rame (eccetto ingressi termocoppia) e

assicurarsi che il cablaggio degli impianti sia conforme a tutte le norme locali pertinenti. Ad

esempio, nel Regno Unito attenersi all'ultima versione delle norme sul cablaggio IEE

(BS7671). Negli Stati Uniti adottare i metodi di cablaggio NEC classe 1.

Posizione dei cavi.

Per ridurre al minimo l'interferenza dovuta alla rumorosita elettrica, le connessioni

CC DC a bassa tensione e il cablaggio d’ingresso del sensore devono essere

posizionati lontano dai cavi ad alta tensione. Dove cio € impossibile, utilizzare cavi

schermati con la schermatura messa a terra. In generale, ridurre al minimo la
lunghezza dei cavi.

Pericolo in caso di configurazione errata

Una configurazione errata pud causare danni al processo €/o lesioni.

La configurazione deve essere svolta esclusivamente da personale autorizzato e

competente. E compito della persona che si occupa del regolatore garantire che la

configurazione sia corretta.

Interruzione delle comunicazioni

Perdita della comunicazione

Se l'uscita non & cablata, ma scritta dalle porte di comunicazioneforzata dalla

comunicazione seriale, continuera a essere controllata dai messaggi delle

comunicazioni. In tal caso assicurarsi di consentire l'interruzione delle
comunicazioni.

La mancata osservanza di queste istruzioni potra causare decesso, lesioni
gravi o danni all'attrezzatura.
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A WARNING

APPARECCHIATURA E PROTEZIONE DEL PERSONALE

* |l progettista di tutti gli schemi di controllo deve considerare i potenziali guasti
che possono verificarsi e garantire uno stato sicuro durante e dopo tali guasti.

® Per le funzioni critiche di controllo devono essere forniti dispositivi di controllo
indipendenti o ridondanti.

®* Lo schema di controllo pud includere i collegamenti di comunicazione. Occorre
considerare le implicazioni di ritardi di trasmissione imprevisti o di errori del
collegamento.

* Prima della messa in servizio &€ necessario testare singolarmente e
accuratamente ogni implementazione dell'apparecchiatura in relazione al
funzionamento per il quale & destinata.

La mancata osservanza di queste istruzioni potra causare decesso, lesioni
gravi o danni all'attrezzatura.

A AVVERTENZA

PROTEZIONE DA SOVRATEMPERATURE

UTILIZZO IMPROPRIO DELL'APPARECCHIATURA

Nelle Nella progettazione di qualsiasi impianto di controllo &€ essenziale considerare
tutte le possibili conseguenze in caso di guasto di ciascuna parte del sistema. Ad
esempio, nelle applicazioni di controllo della temperatura un pericolo potrebbe
essere rappresentato dall'eventualita dal fatto che il riscaldamento continui a
rimanere attivo. A A parte i potenziali danni arrecati al prodotto finaleprodotto, cio
puo danneggiare il un macchinario di lavorazione controllato o persino provocare
un incendio. Considerare gli esempi riportati di seguito:

® un sensore di temperatura si stacca dal processo;
* il cablaggio della termocoppia va in corto circuito;

* il regolatore & in funzione funziona con l'uscita di riscaldamento costantemente
attiva;

* una valvola o un contattore esterno interferisce con le condizioni di
riscaldamento.;

* il setpoint del regolatore & impostato ad un livello troppo alto.

L'installatore deve inserire un'unita di protezione da sovratemperatura separata,
con un sensore di temperatura indipendente per isolare il circuito di riscaldamento.
| relé d'allarme nel regolatore non offrono protezione da sovratemperatura in tutte
le condizioni. L'installatore deve pertanto inserire un dispositivo di protezione da
sovratemperatura separato, con un sensore di temperatura indipendente, per
isolare il circuito di riscaldamento nel caso si verifichi una condizione di
sovratemperatura. .

La mancata osservanza di queste istruzioni potra causare decesso, lesioni
gravi o danni all'attrezzatura.
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A ATTENZIONE

UTILIZZO IMPROPRIO DELL'APPARECCHIATURA

Disimballaggio e immagazzinaggio - L'imballaggio contiene uno strumento montato
nella relativa custodia, due levette di montaggio per l'installazione a quadro e un
documento d'installazione e funzionamento. Alcune serie sono fornite con un
adattatore d’ingresso.

Se alla consegna l'imballaggio o lo strumento & danneggiato, non installare il
prodotto ma contattare il fornitore.

In caso di magazzinaggio stoccaggio dello strumento prima dell'uso, proteggerlo
dall'umidita e dalla polvere ad una temperatura ambiente compresa tra -20°C e
+70°C.

Pulizia - Non usare acqua o prodotti acquosi per pulire le targhette per non
comprometterne la leggibilita. Per pulire le targhette usare alcol isopropilico. Per le
altre superfici esterne del prodotto usare una soluzione a base di sapone delicato.

La mancata osservanza di queste istruzioni potra causare lesioni o danni
all'attrezzatura.

Simboli

Sul regolatore possono essere utilizzati vari simboli che hanno il seguente significato:
/\ Consultare il manuale.

/A Rischio di scossa elettrica.

A\ Adottare precauzioni contro le scariche elettrostatiche.

&\ RCM & un marchio adottato dagli enti regolatori di Australia e Nuova Zelanda."
con marchio RCM.

@ Conforme al periodo di utilizzo eco-compatibile di 40 anni.

[R] Restrizione sulle sostanze pericolose.
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Sicurezza informatica

Introduzione

Argomenti del capitolo

Nel presente capitolo vengono riportate alcune buone pratiche per la sicurezza
informatica relative all'utilizzo dei regolatori della serie EPC3000, mettendo in
evidenza alcune funzionalita della serie EPC3000 in grado di assistere
nell'implementazione di una solida sicurezza informatica.

Se i regolatori Eurotherm della serie EPC3000 vengono utilizzati in un ambiente
industriale, € importante prendere in considerazione la "sicurezza informatica": in
altre parole, la struttura di installazione deve essere tale da impedire accessi non
autorizzati o malintenzionati, sia fisici (ad esempio tramite il pannello frontale
del'lEPC3000 o i display HMI) che elettronici (tramite connessioni di rete e
comunicazioni digitali).

Topologie di rete sicure e buone pratiche

La struttura generale di una rete non rientra nell'ambito del presente manuale. La
Guida sulle buone pratiche in materia di sicurezza informatica, codice HA032968
fornisce una panoramica sui principi da tenere in considerazione. La Guida &
disponibile all'indirizzo www.eurotherm.co.uk.

Generalmente, un regolatore industriale come I'EPC3000 unitamente a eventuali
display HMI associati e dispositivi controllati non deve essere collocato in una rete
con accesso diretto a Internet ad accesso pubblico. Preferibilmente le buone pratiche
comprendono il collocamento dei dispositivi in un segmento di rete con firewall,
separato da Internet ad accesso pubblico da una cosiddetta "zona demilitarizzata"
(ZDM).

Funzionalita di sicurezza

Le sezioni riportate di seguito riportano I'attenzione su alcune delle funzioni di
sicurezza informatica dei regolatori della serie EPC3000.

Principio di sicurezza standard

Alcune delle funzionalita di comunicazione digitale nella serie EPC3000 possono
fornire elevata comodita e facilita di uso (in particolare relativamente alla
configurazione iniziale), tuttavia possono rendere piu vulnerabile il regolatore.
Per tale motivo, tali funzionalita sono disattivate per impostazione predefinita:
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Porte e canali di comunicazione disabilitati per impostazione
predefinita

| regolatori della serie EPC3000 supportano una varieta di comunicazioni digitali
(vedere "Opzioni EPC3016" a pagina 34, "Opzioni EPC3008 ed EPC3004" a

pagina 36 e "Elenco Comunicazioni (COmm)" a pagina 146). Per impostazione
predefinita, le porte e i canali associati a comunicazioni digitali sono chiuse al traffico,
a meno che tale metodo di comunicazione non sia selezionato esplicitamente tramite
i parametri del menu mAl (vedere "Sottoelenco Principale (mAIN)" a pagina 147).

L'unica eccezione a questo principio riguarda la porta di configurazione presente sul
lato sinistro del regolatore. Si tratta di una porta seriale utilizzata con un cavo "config
clip" fornito da Eurotherm, per la comunicazione con il software iTools di Eurotherm e
per I'esecuzione di aggiornamenti firmware (vedere "Utilizzo della clip di
configurazione" a pagina 196). Mentre questa porta seriale & sempre abilitata,
fisicamente non & accessibile quando il regolatore € installato e montato nel modo
normale. E possibile accedervi solamente rimuovendo il regolatore, ovvero
disconnettendo tutti gli altri collegamenti 1/O.

Auto riconoscimento Bonjour disabilitato per impostazione
predefinita

La connettivita Ethernet &€ disponibile come opzione nei regolatori della serie
EPC3000 (vedere "Opzioni EPC3016" a pagina 34 e "Auto riconoscimento” a
pagina 292"Auto riconoscimento" a pagina 292), compreso il protocollo di
riconoscimento Bonjour (vedere "Bonjour" a pagina 292). Bonjour abilita il regolatore
affinché venga riconosciuto automaticamente dagli altri dispositivi nella rete senza il
bisogno di interventi manuale. Tuttavia, per motivi di sicurezza informatica, il
parametro € disabilitato per impostazione predefinita, poiché potrebbe essere
sfruttato da un utente malintenzionato per accedere al regolatore.

Vedere anche la sezione "Auto riconoscimento" a pagina 292.

Livello accesso HMI / modo configurazione comunicazioni

Come descritto in "Livelli Operatore" a pagina 72, i regolatori della serie EPC3000
presentano Livelli Operatore protetti da passcode in modo che le funzioni e i
parametri disponibili possano essere accessibili solo al personale appropriato.

Le funzioni di livello 1 sono le sole a non richiedere accesso tramite passcode e sono
generalmente dedicate ad un uso operatore di routine. Il regolatore si attiva in questo
livello. Tutti gli altri livelli sono limitati da passcode. |l livello 2 mette a disposizione un
insieme esteso di parametri operativi, generalmente destinati a un supervisore.

| parametri di livello 3 generalmente verrebbero impostati quando una persona
autorizzata viene incaricata di utilizzare il dispositivo in un'installazione particolare.

Il Livello Configurazione consente di accedere a tutti i parametri del regolatore.
L'accesso limitato da passcode a questi parametri € possibile anche tramite
comunicazioni digitali, utilizzando il software iTools di Eurotherm ("Configurazione
con iTools" a pagina 195).

Al Livello Configurazione, € inoltre possibile personalizzare gli altri livelli dalle proprie
impostazioni predefinite, limitando alcuni parametri affinché siano disponibili
solamente a un livello superiore oppure rendendo alcuni parametri disponibili ai livelli
inferiori. In particolare, & possibile configurare la disponibilita dei parametri di
controllo del programma dei setpoint, quali avvio/arresto, automatico/manuale,
setpoint, uscita manuale, modifica ed esecuzione programma (vedere "Sottoelenco
Configurazione" a pagina 114).

17

HA032842ITA Edizione 2



Sicurezza informatica

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Passcode dall'"HMI

Quando vengono inseriti i passcode tramite I'HMI, le seguenti funzionalita forniscono
protezione contro gli accessi non autorizzati:

® ogni cifra viene nascosta (sostituita da un trattino basso) dopo I'immissione, per
evitare che persone non autorizzate riescano a vedere il passcode mentre viene
immesso.

* L'immissione del passcode viene bloccata dopo tre tentativi non validi.
L'intervallo di tempo di blocco pud essere configurato (vedere "Sottoelenco
sicurezza (SEC)" a pagina 183). Cid fornisce un'ulteriore protezione contro
tentativi di "brutali" di indovinare il passcode.

* |l regolatore registra il numero di tentativi di accesso corretti ed errati per ogni
livello di passcode (vedere "Sottoelenco Diagnostica" a pagina 129).
E consigliabile revisionare regolarmente questa diagnostica in modo da aiutare a
rilevare accessi non autorizzati al regolatore.

Passcode per Livello Configurazione comunicazione

Il passcode per l'accesso al Livello Configurazione tramite iTools dispone delle
seguenti funzionalita per aiutare a proteggere contro gli accessi non autorizzati
(vedere "Elenco Strumento" a pagina 200 per ulteriori dettagli):

* Se il passcode non viene modificato dal proprio valore predefinito iniziale oppure
se viene modificato in una password gia utilizzata in precedenza, viene
visualizzato un messaggio di avviso.

* Perimpostazione predefinita, ogni passcode dopo 90 giorni scade e deve essere
modificato. Il periodo di scadenza puo essere configurato.

* L'immissione del passcode viene bloccata dopo tre tentativi non validi.
L'intervallo di tempo di blocco pud essere configurato. Cio fornisce un'ulteriore
protezione contro tentativi di "brutali" di indovinare il passcode.

* |l regolatore registra il numero di tentativi di accesso corretti ed errati per ogni
livello di passcode. E consigliabile revisionare regolarmente questa diagnostica
in modo da aiutare a rilevare accessi non autorizzati al regolatore.

Funzionalita di sicurezza Ethernet

La connettivita Ethernet &€ disponibile come opzione nei regolatori della serie
EPC3000 (vedere "Opzioni EPC3016" a pagina 34 e "Opzioni EPC3008 ed
EPC3004" a pagina 36). Le seguenti funzionalita di sicurezza sono specifiche per
Ethernet:

Rate protection Ethernet

Una forma di attacchi informatici &€ rappresentata dal tentativo di far eseguire a un
regolatore una quantita di traffico Ethernet tale da esaurire le risorse dei sistemi e
compromettere utili controlli. Per tale motivo, la serie EP3000 include un algoritmo di
protezione della velocita Ethernet in grado di rilevare un'attivita di rete eccessiva e di
aiutare a garantire che nella strategia di controllo abbiano priorita le risorse del
regolatore rispetto all'Ethernet. Se I'algoritmo viene attivato, il parametro diagnostico
FRTE PROTECTION verra impostato su ON (vedere "Sottoelenco Rete (nWrk)" a
pagina 149).

18

HA032842ITA Edizione 2



Sicurezza informatica

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Protezione da Broadcast storm

Un "broadcast storm" & una condizione che pud essere creata da attacchi informatici:
messaggi di rete spuri vengono inviati ai dispositivi facendo in modo che questi
rispondano con ulteriori messaggi di rete, in una reazione a catena in aumento finché
la rete non € piu in grado di trasmettere il normale traffico. La serie EPC3000 include
un algoritmo di protezione da broadcast storm che rilevera automaticamente tale
condizione, arrestando la risposta del regolatore al traffico spurio. Se I'algoritmo
viene attivato, il parametro diagnostico BFORICHAST STORM verra impostato su ON
(vedere "Sottoelenco Rete (nWrk)" a pagina 149).

Watchdog delle comunicazioni

| regolatori della serie EPC3000 includono una funzionalita "watchdog delle
comunicazioni" che pud essere configurata in modo tale che attivi un avviso se una
qualsiasi delle comunicazioni digitali supportate non viene ricevuta per un periodo di
tempo specificato. Vedere i quattro parametri WHTCHIOE in "Sottoelenco Principale
dell'elenco Loop" a pagina 111. Questi forniscono un modo per configurare azioni
appropriate se azioni malintenzionate interrompono le comunicazioni digitali del

regolatore.

Backup e ripristino delle configurazione

Tramite il software Eurotherm iTools, & possibile "clonare" un regolatore della serie
EPC3000, salvando tutte le relative impostazioni di configurazioni e parametri in un
unico file. Successivamente sara possibile copiare il file in un altro regolatore oppure
utilizzarlo per ripristinare le impostazioni originali del regolatore - vedere
"Clonazione" a pagina 228.

Per motivi di sicurezza informatica, i parametri limitati da passcode non vengono
salvati nel file di clonazione se ci si trova in modalita operatore (livello 1).

| file di clonazione sono firmati digitalmente utilizzando un algoritmo di crittografia
SHA-256, pertanto se i contenuti del file vengono manomessi questo non verra
caricato nuovamente nel regolatore.

Integrita della memoria

Integrita FLASH

Quando un regolatore della serie EPC3000 si accende, esegue automaticamente un
controllo dell'integrita sull'intero contenuto della propria memoria flash interna.
Vengono inoltre eseguiti periodicamente ulteriori controlli dell'integrita in blocchi da
256 byte durante il normale tempo di funzionamento. Se un controllo dell'integrita
rileva una differenza rispetto a quanto previsto, il regolatore smettera di funzionare e
verra visualizzato un avviso FL Er (vedere "Messaggi di notifica" a pagina 306).
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Firmware

Integrita dei dati non volatili

Quando un regolatore della serie EPC3000 si accende, esegue automaticamente un
controllo dell'integrita sui contenuti dei propri dispositivi interni di memoria non
volatile. Vengono eseguiti periodicamente ulteriori controlli dell'integrita durante il
normale tempo di funzionamento e quando vengono scritti dati non volatili. Se un
controllo dell'integrita rileva una differenza rispetto a quanto previsto, il regolatore
entra in modalita Stand-by e viene visualizzato un avviso I AmS, PAS', T'ELS oppure
OPES come appropriato (vedere "Messaggi di notifica" a pagina 306 per ulteriori
dettagli).

Occasionalmente, per fornire nuove funzionalita o risolvere problemi noti, Eurotherm
pud mettere a disposizione nuove versioni del firmware della serie EPC3000.

Il firmware puo essere scaricato dal sito Web Eurotherm e trasferito a un regolatore
EPC3000 in campo, tramite un collegamento seriale, da un PC Windows che €& in
grado di di eseguire 'aggiornamento del firmware.

A ATTENZIONE

FIRMWARE NON SCHNEIDER ELECTRIC

Sussiste il potenziale rischio che un attacco possa aggiornare un EPC3000 con
firmware non originale che contiene codice dannoso. Per mitigare questo
potenziale rischio, gli eseguibili dello strumento di aggiornamento del firmware
del’lEPC3000 vengono sempre forniti con firma digitale dell'editore Schneider
Electric. Non utilizzare uno strumento di aggiornamento del firmware se non reca
la firma di Schneider Electric.

La mancata osservanza di queste istruzioni potra causare lesioni o danni
all'attrezzatura.

Certificato di comunicazione Achilles®

Dismissione

La gamma di regolatori della serie EPC3000 & stata certificata al livello 1 secondo lo

schema di certificazione Achilles® sui test di robustezza delle comunicazioni. Si tratta
di un benchmark industriale affermato per lo sviluppo di solidi dispositivi industriali
riconosciuto dai principali fornitori e operatori di automazione.

Quando un regolatore della serie EPC3000 giunge al termine della propria vita utile e
viene dismesso, Eurotherm consiglia di riportare tutti i parametri alle loro
impostazioni predefinite (vedere "Avvio a freddo" a pagina 229 per istruzioni).

In questo modo & possibile proteggersi da furto di dati e proprieta intellettuale nel
caso in cui il regolatore venga acquistato da terzi.
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Informazioni legali

Tutti i diritti strettamente riservati. Nessuna parte del presente documento pud essere
riprodotta, modificata o trasmessa in qualsiasi forma con qualsiasi mezzo, né pud
essere memorizzata in un sistema di reperimento dati per uno scopo diverso da
quello di fungere da ausilio per I'uso dell'apparecchiatura a cui si riferisce questo
documento, senza il previo consenso scritto del produttore.

Eurotherm, il logo Eurotherm by Schneider Electric, Chessell, EurothermSuite, Mini8,
Eycon, Eyris, EPower, EPack nanodac, piccolo, versadac, optivis, Foxboro e
Wonderware sono marchi di Schneider Electric, sue consociate o sue affiliate. Tutti
gli altri possono essere marchi di fabbrica dei rispettivi titolari.

Eurotherm Limited persegue una politica di sviluppo e di miglioramento continui dei
prodotti. | dati tecnici riportati in questo documento possono essere pertanto
modificati senza preavviso. Le informazioni contenute nel presente documento
vengono fornite in buona fede, ma esclusivamente a titolo informativo. Eurotherm
Limited non si assume alcuna responsabilita per perdite derivanti da errori nel
presente documento.
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Introduzione

Struttura del regolatore

La serie EPC3000 € una gamma di regolatori di processo e di temperatura
programmabili a loop singolo certificati per la robustezza delle comunicazioni sicure
in rete. E inoltre disponibile una gamma completa di funzioni matematiche, logiche,
totalizzatrici e specializzate.

Un semplice codice di avvio rapido viene utilizzato per configurare applicazioni
standard essenziali per il controllo di processi specifici. Cio consente una messa in
servizio immediata e veloce senza alcuna necessita di configurare il software.

Le applicazioni includono (in via non esaustiva) il controllo della temperatura di
riscaldamento o di riscaldamento/raffreddamento, del potenziale di carbonio, del
punto di rugiada ecc., offrendo all'utente un punto di partenza per personalizzare un
singolo processo.

iTools di Eurotherm & un pacchetto software appositamente progettato per offrire un
cablaggio con blocchi funzione oltre a una gamma di altre funzioni. E scaricabile
gratis dal sito Web www.eurotherm.co.uk oppure pud essere ordinato su DVD.

Struttura del manuale

Questo manuale & strutturato, in generale, come segue:

* Nella prima parte viene illustrata l'installazione meccanica ed elettrica e vengono
trattati, sia pure piu in dettaglio, gli stessi argomenti delle specifiche di
installazione e di cablaggio fornite con ogni strumento.

* Funzionamento dello strumento inclusa la configurazione di avvio rapido. In
generale le descrizioni nel manuale si basano sul presupposto che il regolatore
sia configurato senza alcuna applicazione scaricata o con un'applicazione per
riscaldamento o riscaldamento/raffreddamento caricata.

® Configurazione dello strumento dal pannello anteriore.

* Configurazione dello strumento tramite il pacchetto di configurazione iTools di
Eurotherm.

* Descrizione dei diversi blocchi funzione nello strumento come loop di controllo,
programmatore e comunicazioni digitali.

®* Procedura di calibrazione.

* Dati tecnici

Nel presente Manuale utente vengono descritte le applicazioni per il controllo
generale configurabili utilizzando i codici di avvio rapido.

Applicazioni specifiche, quali controllo della temperatura (codici di avvio rapido 1, 2 e
3), controllo del potenziale di carbonio (codice di avvio rapido 4) e controllo del punto
di rugiada (codice di avvio rapido 5), sono descritte nei supplementi al presente
manuale. | codici dei supplementi sono rispettivamente HA033033, HA032987 e
HA032842. Questi sono disponibili sul sito Web www.eurotherm.co.uk.
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Installazione

Argomenti del capitolo

¢ Descrizione generale dello strumento

* Contenuto della confezione

® Codici d'ordine

¢ Dimensioni dello strumento e montaggio meccanico in un quadro

Tipologia dello strumento

Vi ringraziamo per aver scelto questo regolatore.

La gamma di regolatori programmabili EPC consente una regolazione precisa della
temperatura per i processi industriali ed € disponibile in tre dimensioni standard DIN:

e Y5 DIN, modello numero EPC3016
e V4 DIN, modello numero EPC3008

e %, DIN, modello numero EPC3004

Gli ingressi universali accettano vari tipi di termocoppie, RTD o ingressi di processo.

Un ingresso/uscita (I/0) universale pud essere configurato per controllo, allarme,
uscite di ritrasmissione o ingressi di contatto.

Un relé a scambio & disponibile di serie in tutti i regolatori.

| regolatori possono essere alimentati da una linea di alimentazione AC
[100 - 230 V AC +/-15%] o a bassa tensione [alimentazione da 24 VV AC/DC
(nominale)], a seconda del codice d'ordine.

La porta di comunicazione digitale EIA485 (RS485) & disponibile di serie nei modelli
EPC3008 ed EPC3004, mentre € un'opzione nel modello EPC3016.

Le opzioni disponibili sono:
1. Uningresso trasformatore di corrente (CT) piu un ulteriore ingresso di contatto.
2. Protocollo di comunicazione Ethernet

3. La porta di comunicazione digitale EIA232/422 (RS232/422) che utilizza i
protocolli Modbus o EI-Bisynch & disponibile nel modello EPC3016 per fornire
compatibilita con i prodotti precedenti.

Il regolatore pud essere ordinato solo con un codice di ordinazione hardware ("Codici
d'ordine" a pagina 25). In questo caso, alla prima accensione si avvia in modalita
"Configurazione rapida” ("Avvio—Regolatore nuovo non configurato" a pagina 63). In
alternativa pud essere ordinato utilizzando i codici hardware e software, nel qual
caso viene fornito gia configurato e si avvia visualizzando direttamente il display
operatore ("Avvio - regolatore di nuova configurazione" a pagina 68). Le etichette
montate sulla custodia mostrano il codice d'ordine, il numero di serie, la data di
produzione e i collegamenti terminali relativi all'hardware installato.
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Una modalita Configurazione completa protetta da passcode offre funzionalita di
configurazione piu dettagliate ("Livello Configurazione" a pagina 87).

Sono disponibili due versioni di frontale:

* Frontale curvo. Tenuta standard NEMA 12X/IP65 solo per uso interno.

* |Lavabile. Tenuta standard NEMA 4X/IP66 solo per uso interno.

Apertura della confezione

Il regolatore viene fornito con:

* |l regolatore & fornito di custodia, due clip di fissaggio del quadro e una
guarnizione sigillante montata sulla custodia. Le immagini sotto riportate
mostrano la versione resistente agli spruzzi.

:
|
[
[
|
| &
[ |
[]
it

EPC3016 v

EPC3008 EPC3004

* Un pacchetto di componenti contenente un filtro per una uscita relé
("Informazioni generali sui relé e i carichi induttivi" a pagina 49) e una resistenza
da 2,49 Q per un ingresso di corrente ("Ingresso lineare (mA, mV o V)" a
pagina 40). La quantita dipende dai moduli montati.

i) E]

* Foglietto illustrativo codice HA032934 in inglese, francese, tedesco, spagnolo,
italiano, cinese e russo.
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Codici d'ordine

All'acquisto di un regolatore della serie EPC3000, utilizzare i codici d'ordine riportati
di seguito per specificare le opzioni hardware necessarie. | codici contrassegnati con
"futuro" sono relativi alle future opzioni e sono attualmente lasciati ai valori predefiniti.
E possibile inoltre utilizzare i codici d'ordine di avvio rapido (vedere "Tabelle di avvio

rapido” a pagina 64) in modo che il regolatore venga fornito gia preconfigurato con
un determinato comportamento del software.
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Codici d'ordine dell'hardware EPC3016

Model (see Note 1)

EPC3016

1/16 DIN Controller

CcC
CcP

P1

P10

(l Type

Controller only

1 x 8 Segment Basic
Programmer

1 x 24 Segment
Advanced Programmer
10 x 24 Segment
Advanced Programmer

3
XX
L2
R1

110 1

Not Fitted

Logic

Relay Output (without
snubber)

Relay (supplied with
external snubber)

DC Output

Triac (without snubber)
Triac (supplied with
snubber)

VH

VL

YAl Supply Voltage

100 - 230Vac +/-15%
(48 to 62Hz)

24Vac +10%, -15% (48
to 62 Hz); 24Vvdc +20,
-15%; 5% ripple

XX Not Fitted

L2 Logic

R1 Relay Output (without
snubber)

R2 Relay (supplied with
external snubber)

D1 DC Output

T Triac (without snubber)

T2 Triac (supplied with

external snubber)

Future
X

Not fitted

Quick Start Codes EPC3016

B Future 11
XX Future XXX

Future

Future

n Future
XX Future

EEY ool Kit Blocks

TK

None (Default 50 wires)

Enabled (includes 200
wires)

J@l Serial Comms Protocol (VA Bezel
XX MODBUS (Default) ST Standard
El El Bisynch WD Washdown
8 Ethernet, Comms & 13 REEIES
Remote SP XXXX | None (Default)
XX None (Default) Fnnnn | Custom Label
C1 CT Input, Dig In, and
RS232 3
c2 CT Input, Dig In, and Specials
RS485 (3 wire) XXXX | None (Default)
C3 RS422 only (5 wire)
CR CT Input, Dig In, RSP
Input (R Future
CE Digital Input, Ethernet XX Future

Note 1 Requires purchase of Communications Option (Field 8) with “Dig In”

16 [WaAYeJellleZ=1ile]y] i3 Input 1 Range Future pPER Future
X None (Default) X Not required XX Future XX Future
1 Heat only F Full range
2 Heat/Cool 1 0 to 100°C or 32 to 212°F or
% VPU 273 1o 373K P2l CT Input Range Future

2 0 to 200°C or 32 to 392°F or X Not Used XX Future

273 to 473K 1 10A
L@ 'nput 1 Sensor Type 3 | 01t0400°C or 32 to 752°F or > 25A
X Not required 273 to 673K 5 50A
M Linear O to 80mVdc 4 0 to 600°C or 32 to 1112°F 6 100A X Not used (Default)
vV Linear O to 10Vdc or 273 to 873K 7 1000A C Degrees Celsius (Default)
2 Linear O to 20mA 5] 0 to 800°C or 32 to 1472°F F Degrees Fahrenheit
4 Linear 4 to 20mA or 273 to 1073K K Kelvin
B Type B Thermocouple 6 | 0to 1000°C or 32 to 1832°F Poy Digital Input A Function
J Type J Thermocouple or 273 to 1273K (see Note 1) 26 RENE
K Type K Thermocouple 7 0 to 1200°C or 32 to 2192°F X Not Used
L Type L Thermocouple or 273 1o 1473K w Alarm Acknowledge xX Future
N Type N Thermocouple 8 0 to 1300°C or 32 to 2552°F M Auto/Manual
R Type R Thermocouple or 273 to 3573K . R Programmer Run/Hold Warranty
s Type S Thermocouple 9 0 to 1600°C or 32 to 2912°F L Keylock
T Type T Thermocouple or 273 to 1873K K Loop Track XX Standard warranty
P PT100 A 0 to 1800°C or 32 to 3272°F P Local Setpoint Select
w PT1000 or 273 to 2073K T Programmer Reset Certificate of Conformity
U Remote Setpoint Select XX None required
Future v Recipe Select CERT1 | Supplied with Certificate
XX Future of Conformity
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Codici d'ordine per EPC3008 ed EPC3004

Order Codes EPC3008 / EPC3004

Model (see Note 1)

EPC3008
EPC3004

1/8 DIN Controller
1/4 DIN Controller

cc
CP

P1

P10

(l Type

Controller only

1 x 8 Segment Basic
Programmer

1 x 24 Segment
Advanced Programmer
10 x 24 Segment
Advanced Programmer

VH

VL

PAl Supply Voltage

100 - 230Vac +/-15%
(48 to 62Hz)

24Vac +10%, -15% (48
to 62 Hz); 24Vvdc +20,
-15%; 5% ripple

Note 1. Base EPC3008/4 Model includes RS485 Modbus RTU Slave communications, 1 Form C Relay, 2x Contact
Closure Digital inputs, 1 Current Transformer Input, and 24V Transducer Power Supply

Note 2. Digital I/0 on I8/IE cannot be used for PID control output

3 ek

XX Not fitted

L2 Logic

R1 Relay Output (without
snhubber)

R2 Relay (supplied with
external snubber)

D1 DC Output

T1 Triac (without snubber)

T2 Triac (supplied with
external snubber)

4 Wiewi

XX Not Fitted

L2 Logic

R1 Relay Output (without
snubber)

R2 Relay Output (supplied
with external snubber)

D1 DC Output

T Triac (without snubber)

T2 Triac (supplied with

external snubber)

5 Wiex:

XX Not Fitted

L2 Logic

R1 Relay Output (without
snubber)

R2 Relay Output (supplied
with external snubber)

D1 DC Output

T1 Triac (without snubber)

T2 Triac (supplied with
external snubber)

n Future (Ul Future
XX Future XXX 50 Wires (Default)
@ RS485 Function 4 Bezel
XX MODBUS (Default) ST Standard
El El Bisynch WD Washdown
Ethernet, 2nd Input & (Kl Labels
8 Option I/O
Rl XXXX | None (Default)
XX None (Default) Fnnnn | Custom Label
18 Second PV Input; 8
Digital Input/Outputs:
IE Second PV Specials
(see Input;Ethernet
Note 2) | (MODBUS TCP slave) + XXXX | None (Default)
4 x Digital I/0
15 ROl
n Future XX Future
XX Future

([el Tool Kit Blocks

XX None (Default 50 wires)
TK Enabled (includes 200
wires)
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Codici di avvio rapido EPC3008/3004

Order Codes EPC3008 / EPC3004

Note 1. Base EPC3008/4 Model includes RS485 Modbus RTU Slave communications, 1 Form C Relay, 2x Contact
Closure Digital inputs, 1 Current Transformer Input, and 24V Transducer Power Supply

Note 2. Digital /0 on 18/IE cannot be used for PID control output

Model (see Note 1 K Fue 11 [
EPC3008 | 1/8 DIN Controller XX Not fitted XX Future XXX 50 Wires (Default)
EPC3004 | 1/4 DIN Controller L2 Logic
R1 Relay Output (without
R2 Relay (supplied with
external snubber) XX MODBUS (Default) ST Standard
cc Controller only D1 DC Output El El Bisynch WD Washdown
CP 1 x 8 Segment Basic T1 Triac (without snubber)
Programmer T2 Triac (supplied with
P1 1 x 24 Segment external snubber) 8 Ethernet, 2nd Input & (R Labels
Advanced Programmer Option 1/10 XXXX | None (Default)
P10 l\?j:aiisg%r:;zr;tammer XX None (Default) Fnnnn | Custom Label
all /O 2 18 Second PV Input; 8
XX Not Fitted Digital Input/Outputs:
L2 Logic IE Second PV Specials
VH 100 - 230Vac +/-15% snubber) Note 2) | (MODBUS TCP slave) +
(48 to 62Hz) R2 Relay Output (supplied 4 x Digital /0
VL 24Vac +10%, -15% (48 with external snubber)
to 62 Hz); 24Vdc +20, D1 DC Output i) Future
-15%; 5% ripple T1 Triac (without snubber) n Enne XX Future
T2 Triac (supplied with
external snubber) XX Future
) XX None (Default 50 wires)
> ’C‘g;iz'tted TK Enabled (includes 200
R1 Relay Output (without wires)
snubber)
R2 Relay Output (supplied
with external snubber)
D1 DC Output
T Triac (without snubber)
T2 Triac (supplied with
external snubber)
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Dimensioni

Di seguito sono riportate le immagini generali dei regolatori unitamente alle
dimensioni complessive.

Regolatore EPC3016

Vista frontale

EPC 3016 Frontale Frontale L'ampiezza
curvo lavabile include le clip di
bloccaggio
Altezza Larghezza 49,4 mm 48,1 mm 50 mm
1,94 pollici 1,89 pollici 1,97 pollici
‘ Altezza 49,4 mm 48,1 mm
1,94 pollici 1,89 pollici

|<—Larghezza—>|

Vista laterale A 137 mm
? B | Distanza dal quadro 0,54 poll.
. — alle alette di
Perno di ) bloccaggio
bloccaggio 45mm [ B 13,2 mm
t N y
Pulsapte E)1leiZ:i) Distanza dal quadro 0,52 poll.
superiore al pulsante superiore
v Cc 90 mm
Distanza dietro il 3,54 poll.
- Ale—— c —m quadro

Vista dall'alto

i

45 mm 1,77 pollici

v
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Regolatore EPC3008

Vista
R Frontale Lavabile L'ampiezza
curvo include le clip
di bloccaggio
Larghezza 49,4 mm 48,1 mm 50 mm
1,94 pollici 1,89 pollici 1,97 pollici
Altezza 97,3 mm 96,1 mm
Altezza 3,83 pollici | 3,78 pollici
) Mt Alette di
™S~ 0060 bloccaggio
Eurotherm
‘4— Larghezza B
Vista laterale
—»| B |-
A A 15,1 mm
o Distanza dal quadro 0,59 poll.
a3 al perno di
g o bloccaggio
Clipdi - § 3,62 B 15,3 mm
bloccaggio =@ | polici Distanza dal quadro | 0,60 poll.
ok al pulsante
k superiore
B
Pulsante g _b Cc 90 mm
superiore - Distanza dietro il 3,54 poll.
_>| A | < c > quadro
Vista dall'alto
45 mm 1,77
pollici
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Regolatore EPC3004

Vista frontale

A EPC 3004

Altezza
\llj g rSP2 -
00600 Clip di

Eurotherm bloccaggio

‘47 Larghezza —>
Frontale Lavabile L'ampiezza include le
curvo clip di bloccaggio
Larghezza 97,3 mm 97,3 mm 98 mm
3,83 pollici 3,83 pollici 3,85 pollici
Altezza 97,3 mm 97,3 mm
3,83 pollici 3,83 pollici
Vista laterale
—»| B |-
3 e A 15,3 mm
3 Distanza dal quadro 0,60 poll.
b alle alette di
b bloccaggio
5 92
% 3 6;1m B 15,3 mm
Aletta di -9 3 pé)llici Distanza dal quadro | 0,60 poll.
bloccaggio n al pulsante
) superiore
3
) C 90 mm
Pulsante 5 Distanza dietro il 3,54 poll.
superiore X quadro
> A |- c >
92 mm
3,62 pollici
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Installazione

Questo strumento € progettato per l'installazione permanente, soltanto per uso
interno e integrato in un quadro elettrico.

Scegliere una posizione possibilmente esente da vibrazioni, con temperatura
ambiente operativa compresa tra 0 e 55°C (32 - 131° F) e umidita operativa
compresa tra lo 0 e il 90% senza condensa.

Lo strumento pud essere montato su un quadro avente spessore fino a 15 mm.

Per garantire una sigillatura efficace, eseguire il montaggio su una superficie liscia.

Si prega di leggere le informazioni di sicurezza riportate nella sezione "Sicurezza e
CEM" a pagina 11prima di procedere. Nel manuale sulla CEM, codice HA025464,
scaricabile da www.eurotherm.co.uk, sono riportate ulteriori informazioni
sullinstallazione.

Montaggio a quadro del regolatore

1. Predisporre una sede nel quadro d’installazione delle dimensioni indicate a lato.
Nel caso si vogliano montare piu regolatori sullo stesso quadro, rispettare le
distanze minime riportate; vedere "Distanza minima consigliata tra i regolatori" a
pagina 33.

2. Rimuovere delicatamente le clip di ritenzione del quadro dalla custodia.

3. Per ottenere una sigillatura efficace del quadro, assicurarsi che la guarnizione
non sia ruotata e che sia montata dietro la ghiera anteriore del regolatore.

4. Inserire il regolatore nella sede.

5. Far scattare in posizione le clip di fissaggio a quadro. Fissare il regolatore in
posizione, tenendolo a livello e spingendo in avanti le clip di fissaggio.

6. Rimuovere la pellicola protettiva dal display.

7. Nell'improbabile caso in cui debba essere necessario rimuovere la custodia dal
quadro, assicurarsi che I'alimentazione sia completamente spenta. Rimuovere il
regolatore dalla custodia. Sganciare molto delicatamente le clip di ritenzione del
quadro dal un lato utilizzando un piccolo cacciavite.

Lo strumento comprende funzioni di polarizzazione che contribuiscono a prevenire
quanto segue:

a. L'inserimento capovolto dello strumento nella custodia.

b. L'inserimento di un'unita PSU a bassa tensione in una custodia destinata a
una PSU ad alta tensione.

c. L'inserimento di altri strumenti con un'assegnazione dei terminali non
compatibile.

32

HA032842ITA Edizione 2



Installazione EPC3016, EPC3008, EPC3004

Dimensioni della sede nel quadro

45 mm-0,0+0,6
1,77 pollici - 0,00 + 92mm-0,0+08

-] 0,02 [ fo—— 3,62 pollici - 0,00 + 0,03 ==—iiel

45mm-0,0 +0,6 T T
1,77 pollici = 0,00 + 0,02

92mm-0,0+0,8

EPC3008 o2 pollci=0.00 EPC3004

EPC3016

¥

_.{ 45mm -0,0 + 0,6 |+
1,77 pollici - 0,00 + 0,02

Distanza minima consigliata tra i regolatori
Per tutti i modelli

10 mm (0,4 pollici)

» |-

l

38 mm (1,5 pollici) (Non in scala)

t

Rimozione del regolatore dalla custodia

Assicurarsi che il regolatore non sia alimentato prima di tentare di rimuoverlo dalla
propria custodia. Pud essere estratto dalla custodia tirando verso l'esterno le clip di
bloccaggio e sfilandolo in avanti fuori dalla custodia. Al momento di inserirlo
nuovamente all'interno della custodia, assicurarsi che le clip di bloccaggio scattino di
nuovo in posizione in modo da mantenere la sigillatura del quadro.

Se ¢ presente l'opzione Ethernet, assicurarsi che il cavo Ethernet sia rimosso dalla
parte posteriore del regolatore prima di rimuoverlo dalla propria custodia.
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Cablaggio EPC3016, EPC3008, EPC3004

Cablaggio

Argomenti del capitolo

Nel presente capitolo sono descritti connessioni e collegamenti delle morsettiere.

Morsettiera regolatore EPC3016

A AVVERTENZA

ALIMENTAZIONE

Assicurarsi di utilizzare I'alimentazione corretta per il regolatore. Controllare il codice
d'ordine del regolatore fornito.

La mancata osservanza di queste istruzioni potra causare lesioni o danni
all'attrezzatura.

4

+

C NO
o0 AE B -
o SN
- o Bl (2 f c OPs
C . o
+ o+ 2A Uscita relé di
102 _III_ _'EE ,.-"{_ ﬂ _é\ :I El E NC commutazione
N | B o
ﬁlimentazione Il El E 7
inea/rete { l P 249Q T
100-230 V CA +/-15% E El E = - -
Da 48 262 Hz + T/IC Pt100  mA
Alimentazione a bassa Opzioni Pt1000 mVA VA0 V
tensione Ingresso del
24 V CA/CC, +20%/15% I YA Zl sensore
La polarita non & —-’r\‘u’r\_ 24
importante

Opzioni EPC3016

—fcr] et T HAJ| Nic fcr] or
o = -l ==
? cllc C HE || R+ C
'I'i_ui ol 1 ol ol R 1 D
— = frm—
HDJ| Cmn cmn HD|| Cmin o-10v
HE]| Rx Al+) HE]| Tx+ 420mA Ethemet
— i — L 1 connector
[HF ] Tx [HF] B(-) [HF ]l Tx- Cmin
Opzione C1 Opzione C2 Opzione Opzione CR Opzione CE
EIA232 EIA485 c3 SP remoto Comunicazione
EIA422
Ingresso CT Ingresso CT Ingresso CT Ingresso
1 xingresso digitale 1 x ingresso digitale 1 x ingresso digitale digitale
Chiavi dei simboli usati nei diagrammi di cablaggio
Uscita logica (comando | 4 Uscita rele Uscita relé di
Il SSR) _{ ™ 7 | commutazione

Uscita analogica Uscita TRIAC
/ 0-10 V/0-20 mA ﬁ

E Ingresso trasformatore lJ— Ingresso da
di corrente % |contatto
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Cablaggio
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Morsettiera regolatore EPC3008 ed EPC3004

A AVVERTENZA

ALIMENTAZIONE

Assicurarsi di utilizzare I'alimentazione corretta per il regolatore.
Controllare il codice d'ordine del regolatore fornito.

La mancata osservanza di queste istruzioni potra causare lesioni o danni

all'attrezzatura.

+ + C |= —
o1 4 S5 /01 {|E OURAI — o
ST T lE B[ [~ © oF
+ + C |=A] I3 Ir3c] NC
- e &[]
024y &SI e Cales Canali di
i N_‘O ; ; _|: comunicazione
DI2 Ingresso digitale _li_ g Opzioni E [FE} [ A digitale
(da contatto) - [[cC] [O6|[FF| |B(-)  ElA485 (Rs485)
+ o+ C |/ — =
104 _lu'_ ' ﬂ_ _é\ ﬂ E IE CT ingresso
‘I— ~ - —
) NO “B] D8 {[c | —5|_ Ingresso digitale
Alimentazione del ~ + =+—|[°A ] [oc||ltal [ (da contatto)
trasmettitore da 24 V - — g - [st]{[vr ] ; L
Alimentazione oL + + S+|[[v+] | .
. . 249 { ; _|: > 2,49 Q T
tensione linealrete a L E K il
100-230 V CA £15% — - == |~ -
Dad8at2ty mv__mA P00 T/C T/C PHOO mA MV
1V Pt1000 Pt1000 18(/
Alimentazione a 10V
: Y] —_— -
bassa tensione NS IP2 Ingresso sensore IP1 Ingresso sensore
24V CA/CC, +20%/15% secondario primario

La polarita non & importante
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Opzioni EPC3008 ed EPC3004

I/O digitale

D1-D8

Ingresso tensione
On (1) >4V, <35V
Off (0) >-1V, <+1V

Ingresso contatto On <100Q

Off >28KQ

Ingresso

sensore
secondario

+

Tl

+
I

<

L

EEEEEEEEEEEE

Opzione 18
Ingresso PV
8 x 1/0 digitali

I/O digitale

D1-D4

Ingresso tensione
On (1)>4V, <35V
Off (0) >-1V, <+1V

Ingresso da contatto

On <100Q
Off >28KQ
Ingresso
sensore
secondario
+ + *
= |3
T 2480 <
s L

EEEEEE

[AL#ll]

Opzione |IE
Ingresso PV
Comunicazione

4 x I/O digitali
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Limiti di isolamento

| disegni mostrano i limiti di isolamento semplice e doppio.

Isolamento EPC3008/EPC3004

Doppio 300 Doppio 300
P V CA V CA
e o i
o [ = L Comunicazioni
I Cj”f’-?_ Cﬁ” seriali/Ethernet
Linea |Raddrizzamento asico 300
I Circuiti V CA
aliment-
azione
S Tutti gli ingressi e
Doppio 300 le uscite logici
V CA
s Circuiti di
Ingresso PV o | Slirsctl:n: al Ingresso PV
secondario S| primario
N/ .
Doppio 300
V CA
id " i
Rele e triac g'”% Misura CT
I
e . ' J
Doppio 300 Doppio 300
V CA V CA
——, ,— Unita di alimentaziong
Moduli isolati da g g lettrica del
0-20 MA/0-10 V g & e ried de
[ trasmettitore
I
Isolamento EPC3016
Doppio Doppio
T 300V CA 300V CA
R aald el
il il Comunicazioni
I o[ ] seriali/Ethernet
Linea Raddrizza- Bas
asico
I mento Circuiti i@_ 300V CA
alimenta-
zione
Tutti gli ingressi e
le uscite logici
Doppio Circuiti di
300V CA sistema
i
N . —
Relé e triac g g |ngresso PV
I
Doppio
300V CA
o
Moduli isolati da .
0-20 mA/0-10 V Sj 5 Misura CT
.
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Dimensione dei cavi

| terminali a vite sono compatibili con cavi di dimensioni da 0,5a 1,5 mm (da 16 a
22 AWG). Le protezioni a cerniera aiutano a prevenire il contatto accidentale delle
mani o di oggetti metallici con i cavi sotto tensione. Stringere le viti dei terminali
posteriori a 0,5 Nm (4,4 Ib in).

Alimentazione del regolatore

Alimentazione

A AVVERTENZA

DANNO POSSIBILE ALL'APPARECCHIO

Prima di collegare lo strumento alla rete di alimentazione, assicurarsi che la
tensione di rete sia conforme alla descrizione fornita sulla targhetta d'identificazione.
Se la tensione di linea/rete (ovvero 230 V) & collegata all'ingresso a 24 V, l'unita
viene danneggiata e deve essere restituita al fornitore per le necessarie riparazioni.

Utilizzare solamente conduttori in rame.

Fornire una protezione dei fusibili esterni all'ingresso di alimentazione per il
regolatore.

La mancata osservanza di queste istruzioni potra causare decesso, lesioni
gravi o danni all'attrezzatura.

La potenza nominale consigliata dei fusibili esterni € la seguente:
per 24 V calcc, tipo di fusibile: T nominale 2 A 250 V.
Per 100-230 V CA, tipo di fusibile: T nominale 2A 250V.

tensione linealrete

—r Linea
—» Neutro

* da100a230V CA, £15%, da48 a 62 Hz

* Potenza nominale EPC3016: 6W; EPC3008 ed EPC3004: max 9 W

Alimentazione a bassa tensione

[24]— 24v

[24]— 24v
® 24V CA, -15%, +10%.
* 24V CC, -15%, +20% * 5% tensione di ondulazione
* La polarita non & importante.

* Potenza nominale EPC3016: 6\W; EPC3008 ed EPC3004: max 9 W
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Cablaggio EPC3016, EPC3008, EPC3004

Ingresso sensore primario (ingresso di misura)

Ingresso disponibile in tutti i modelli.

A ATTENZIONE

ERRORI DI MISURA

Non posare i cavi d'ingresso insieme ai cavi d'alimentazione.

In caso di cavo schermato, il cavo va messo a terra in un solo punto.

Qualsiasi componente esterno (ad es. barriere zener, ecc.) collegato tra i terminali
di ingresso e il sensore pud causare misure errate a causa di una resistenza di

linea eccessiva e/o sbilanciata oppure a causa di una possibile corrente di
dispersione

L'ingresso del sensore non é isolato dalle uscite logiche e dagli ingressi digitali.

Prestare attenzione alla resistenza di linea; una resistenza elevata pud causare
imprecisioni.

Non collegare un unico sensore a piu di uno strumento. Il funzionamento in caso di
rottura del sensore pud essere compromesso.

La mancata osservanza di queste istruzioni potra causare lesioni o danni
all'attrezzatura.

Ingresso termocoppia

+
mlg

* Utilizzare il cavo di compensazione corretto (preferibilmente schermato) per
estendere il cablaggio della termocoppia, assicurare che la polarita sia seguita

scrupolosamente e che le giunzioni terminali siano evitate in ogni collegamento
intermedio.

Ingresso RTD

PRT
F PRT

Compensazione conduttori

* | tre cavi devono avere la medesima resistenza. La resistenza di linea puo
causare imprecisioni di misurazione se € superiore a 22 ohm.
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Ingresso lineare (mA, mV o V)

+ o it
% il 1 Ingresso mA/mV/V
V' 1

P

i —L"“ ™ Schermo

In caso di cavo schermato, il cavo va messo a terra in un solo punto.

er un ingresso mA, collegare la resistenza di carico 2,49 (R) fornita tra i

terminali + e -, come illustrato. La resistenza fornita ha una precisione dell'1% di
50 ppm.

Ingressi del trasmettitore a due secondario

Utilizzando un'alimentazione da 24 V interna (solo % DIN e 2 DIN)

[V+ . ® +
[v-— |j 2,49 Q Trasmettitor
— ea2fili
+
[5A X -
[5]—
Tutti i modelli che utilizzano un'alimentazione esterna.
[V ® -
| V-‘IPLZA'Q Q Trasmettitore a 2 fili
- 4+ R +

Alimentazione
esterna

40

HA032842ITA Edizione 2



Cablaggio
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Ingresso sensore secondario (ingresso di misura)

L'ingresso sensore secondario non € disponibile nello strumento EPC3016.

A ATTENZIONE

ERRORI DI MISURA

Non posare i cavi d'ingresso insieme ai cavi d'alimentazione.

In caso di cavo schermato, il cavo va messo a terra in un solo punto.

Qualsiasi componente esterno (ad es. barriere zener, ecc.) collegato tra i terminali
di ingresso e il sensore pud causare misure errate a causa di una resistenza di
linea eccessiva e/o sbilanciata oppure a causa di una possibile corrente di
dispersione

L'ingresso del sensore non & isolato dalle uscite logiche e dagli ingressi digitali.

Prestare attenzione alla resistenza di linea; una resistenza elevata pud causare
imprecisioni.

Non collegare un unico sensore a piu di uno strumento. Il funzionamento in caso di
rottura del sensore pud essere compromesso.

La mancata osservanza di queste istruzioni potra causare lesioni o danni

all'attrezzatura.

Ingresso termocoppia secondario

+
}
!
Utilizzare il cavo di compensazione corretto (preferibilmente schermato) per
estendere il cablaggio della termocoppia, assicurare che la polarita sia seguita

scrupolosamente e che le giunzioni terminali siano evitate in ogni collegamento
intermedio.

Ingresso RTD secondario

PRT
[E Compensazione conduttori

im PRT

| tre cavi devono avere la medesima resistenza. La resistenza di linea pud causare
imprecisioni di misurazione se €& superiore a 22 ohm.

Ingresso lineare secondario (mA, mV o V)

-—--n +
E 1 1 f"l Inl
Ly v 1

I L :
[s- Y

= Schermo

Ingresso mA/mV/V

In caso di cavo schermato, il cavo va messo a terra in un punto, solo come mostrato.

Per un ingresso mA, collegare la resistenza di carico 2,49 (R) fornita tra i terminali
+ e -, come illustrato. La resistenza fornita ha una precisione dell'1% di 50 ppm.
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Cablaggio EPC3016, EPC3008, EPC3004

Ingressi del trasmettitore a due fili

Utilizzando un'alimentazione da 24 V interna (solo % DIN e ¥4 DIN)

1 +

S+ | - & +

S- | 2,49 Q .
| — Trasmettitore

—

+ ® a 2 fili

[ 5A -

g

Tutti i modelli che utilizzano un'alimentazione esterna.

+

LS+ ® -
| S_‘IPLZAQ Q Trasmettitore
. Q + a 2 fili

Alimentazione
esterna
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Cablaggio EPC3016, EPC3008, EPC3004

Ingresso/uscita 1 (101)

I/01 & disponibile come standard in tutti i modelli. Puo essere ordinato come ingresso
di contatto, uscita triac, uscita logica, uscita analogica o uscita relé form A.

La funzione dell'l/O fissata dall'applicazione ordinata o configurata utilizzando i codici
di avvio rapido, "Avvio—Regolatore nuovo non configurato" a pagina 63. In
alternativa, € possibile modificare la funzione nel Livello Configurazione ("Elenco I/O
(i0)" a pagina 102) oppure tramite iTools ("Elenco Browse (Sfoglia)" a pagina 199).

Uscita rele (formA, solitamente aperta)

dre

* Uscita isolata 300 V CA CAT Il
* Contatto nominale: 2 A 230 V CA +15% resistiva
* Contatto nominale minimo: 100 mA 12V

* Occorre impostare la velocita di attivazione dell’'uscita per evitare di danneggiare
il dispositivo di controllo in uso. Vedere "Algoritmi Tempo di ciclo € Minimum On
Time" a pagina 107.

Uscita logica (comando SSR)

Ng-

:

* Non isolato dall'ingresso del sensore, dall'ingresso del trasformatore di corrente
o dagli ingressi digitali.

e Stato ON di uscita: a 12V CC a 40mA max
* Stato OFF di uscita: <300 mV, <100 pA

* Occorre impostare la velocita di attivazione dell’'uscita per evitare di danneggiare
il dispositivo di uscita in uso. Vedere "Algoritmi Tempo di ciclo € Minimum On
Time" a pagina 107.

Uscita triac

2
* Uscita isolata a 300 V CA CAT Il

* Tensione nominale: Da40 mAa 0,75Arms,da30V rmsa230V rms +15%
carico resistivo
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Uscite analogiche

N -

-

* Uscita isolata a 300 V CA

* Configurazione software: 0-10 V CC, 0-20 mA o 4-20 mA.

* Resistenza massima di carico: Tensione >450 Q; corrente <550 Q

* Precisione di calibrazione: % di lettura + offset

Tensione migliore di +(0,5% + 50 mV)
Corrente migliore di +(0,5% + 100 pA)

* Puo essere configurato come ingresso di contatto isolato.

Ingresso da contatto

1A —,
(18]

* Non isolato dall'ingresso del trasformatore di corrente, dall'ingresso del sensore
o dalle uscite logiche.
* Attivazione: a 12V CC a 40mA max

* Contatto aperto > 500 Q. Contatto chiuso > 150 Q.
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Ingresso/uscita 2 (102)

I/02 & disponibile come standard in tutti i modelli. Puo essere ordinato come ingresso
di contatto, uscita triac, uscita logica, uscita analogica o uscita relé forma A.

La funzione dell'l/O fissata dall'applicazione ordinata o configurata utilizzando i codici
di avvio rapido, "Avvio—Regolatore nuovo non configurato" a pagina 63. In
alternativa, € possibile modificare la funzione nel Livello Configurazione ("Elenco I/O
(i0)" a pagina 102) oppure tramite iTools ("Elenco Browse (Sfoglia)" a pagina 199).

Uscita rele (form A, solitamente aperta)

ds

* Uscita isolata 300 V CA CAT Il
* Contatto nominale massimo: 2 A 230 V CA +15% resistiva
* Contatto nominale minimo: 100 mA 12V

* Occorre impostare la velocita di attivazione dell’'uscita per evitare di danneggiare
il dispositivo di controllo in uso. Vedere "Algoritmi Tempo di ciclo € Minimum On
Time" a pagina 107.

Uscita logica (comando SSR)

NE-

-

* Non isolato dall'ingresso del sensore, dall'ingresso del trasformatore di corrente
o dagli ingressi digitali.

e Stato ON di uscita: a 12V CC a 40mA max
* Stato OFF di uscita: <300 mV, <100 pA

* Occorre impostare la velocita di attivazione dell’'uscita per evitare di danneggiare
il dispositivo di uscita in uso. Vedere "Algoritmi Tempo di ciclo € Minimum On
Time" a pagina 107.

Uscita triac

* Uscita isolata a 300 V CA CAT Il

* Tensione nominale: Da40 mAa 0,75Arms,da30V rmsa230V rms +15%
carico resistivo
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Uscite analogiche

N -

:

* Uscita isolata a 300 V CA

* Configurazione software: 0-10 V CC, 0-20 mA o 4-20 mA.

* Resistenza massima di carico: Tensione >450 Q; corrente <550 Q

* Precisione di calibrazione: % di lettura + offset

Tensione migliore di +(0,5% + 50 mV)
Corrente migliore di +(0,5% + 100 pA)

* Puo essere configurato come ingresso di contatto isolato.

Ingresso da contatto

-,

=
* Non isolato dall'ingresso del trasformatore di corrente, dall'ingresso del sensore
o dalle uscite logiche.
* Attivazione: a 12V CC a 40mA max

* Contatto aperto > 500 Q. Contatto chiuso > 150 Q.

46 HA032842ITA Edizione 2



Cablaggio

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Ingresso/uscita 4 (104)

Uscita triac

I/04 & disponibile come standard in EPC3008 ed EPC3004. Non ¢ disponibile nel
modello EPC3016. Puo essere ordinato come ingresso di contatto, uscita triac, uscita
logica, uscita analogica o uscita relé forma A.

La funzione dell'l/O fissata dall'applicazione ordinata o configurata utilizzando i codici
di avvio rapido, "Avvio—Regolatore nuovo non configurato” a pagina 63. In
alternativa, € possibile modificare la funzione nel Livello Configurazione ("Elenco I/O
(io)" a pagina 102) oppure tramite iTools ("Elenco Browse (Sfoglia)" a pagina 199).

Uscita relé (forma A, solitamente aperta)

A

Uscita isolata 300 V CA CAT I
Contatto nominale massimo: 2 A 230 V CA +15% resistiva
Contatto nominale minimo: 100 mA 12 V

Occorre impostare la velocita di attivazione dell’uscita per evitare di danneggiare
il dispositivo di controllo in uso. Vedere "Algoritmi Tempo di ciclo € Minimum On
Time" a pagina 107.

Uscita logica (comando SSR)

ng-

Non isolato dall'ingresso del sensore, dall'ingresso del trasformatore di corrente
o dagli ingressi digitali.

Stato ON di uscita: a 12V CC a 40mA max
Stato OFF di uscita: <300 mV, <100 pA

Occorre impostare la velocita di attivazione dell’uscita per evitare di danneggiare
il dispositivo di controllo in uso. Vedere "Algoritmi Tempo di ciclo € Minimum On
Time" a pagina 107.

Uscita isolata a 300 V CA CAT Il

Tensione nominale: Da40 mAa 0,75Arms, da30V rms a230V rms +15%
carico resistivo
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Uscite analogiche

N -

-

* Uscita isolata a 300 V CA

* Configurazione software: 0-10 V CC, 0-20 mA o 4-20 mA.

* Resistenza massima di carico: Tensione >450 Q; corrente <550 Q

* Precisione di calibrazione: % di lettura + offset

Tensione migliore di +(0,5% + 50 mV)
Corrente migliore di +(0,5% + 100 pA)

* Puo essere configurato come ingresso di contatto isolato.

Ingresso da contatto

Uscita 3 (OP3)

| 4A[—,
EE

* Non isolato dall'ingresso del trasformatore di corrente, dall'ingresso del sensore
o dalle uscite logiche.

e Attivazione: a 12V CC a 40mA max

* Contatto aperto > 500 Q. Contatto chiuso > 150 Q.

L'uscita 3 & disponibile in tutti i modelli. E un relé formC (commutazione). (In alcuni
modelli precedenti era denominato relé AA.)

La funzione dell'l/O fissata dall'applicazione ordinata o configurata utilizzando i codici
di avvio rapido, "Avvio—Regolatore nuovo non configurato" a pagina 63. In
alternativa, € possibile modificare la funzione nel Livello Configurazione ("Elenco I/O
(io)" a pagina 102) oppure tramite iTools ("Elenco Browse (Sfoglia)" a pagina 199).

3A
,—
C

e Uscita isolata 300 V CA CAT I

* Contatto nominale: 2 A 230 V CA +15% resistiva

* Occorre impostare la velocita di attivazione dell’'uscita per evitare di danneggiare
il dispositivo di controllo in uso. Vedere "Algoritmi Tempo di ciclo € Minimum On
Time" a pagina 107.
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Informazioni generali sui relé e i carichi induttivi

A ATTENZIONE

RELE/TRIAC E CARICHI INDUTTIVI

In caso di commutazione di carichi induttivi, come contattori o elettrovalvole,
possono verificarsi picchi di tensione transitori. Attraverso i contatti interni, tali picchi
possono provocare disturbi tali da compromettere il funzionamento del regolatore.

Per questi tipi di carico si raccomanda di collegare un filtro in parallelo al contatto
normalmente aperto del relé che attiva il carico. Il filtro consigliato & composto da
una serie di resistenze/condensatori (solitamente 15 nF/100 Q). Un filtro
contribuisce inoltre a prolungare la durata dei contatti del rele.

E necessario collegare anche un filtro in parallelo ai morsetti dell'uscita Triac, per
evitare errate commutazioni nei transitori.

Quando il contatto del relé € aperto o € collegato a un carico a impedenza elevata,
nello snubber circola corrente (solitamente da 0,6 mAa 110V CAeda 1,2 mAa
240V CA).

Assicurarsi che la corrente non tenga eccitato un carico a bassa potenza. Se il
carico elettrico € di questo tipo, non collegare il filtro.

La mancata osservanza di queste istruzioni potra causare lesioni o danni
all'attrezzatura.

2]l
=

{

Linea Neutro

Linea Neutro
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Trasformatore di corrente

L'ingresso del trasformatore di corrente & un'opzione nel regolatore EPC3016. Viene
fornito come standard nei regolatori EPC3008 ed EPC3004.

Un ulteriore ingresso di contatto (LA) condivide un terminale comune (C) con il CT
fornendo fino a tre (EPC3016) e cinque (EPC3008 ed EPC3004) ingressi di contatto
in totale.

oE

* Il terminale C € comune sia all'ingresso CT che all'ingresso contatto (LA).
Pertanto non sono isolati reciprocamente, dall'ingresso sensore o dalle uscite
logiche.

* Corrente in ingresso CT: 0-50mA rms (onda sinusoidale, calibrata) 50/60Hz
* Risoluzione in ingresso CT: 0,1Afinoa 10 A, 1 Aper 100 A, 10 Afino a 1000 A
* Precisione d'ingresso CT: +1% della lettura.

® Una resistenza di carico del valore di 10 Q viene inserita nel regolatore.

A PERICOLO

RISCHIO DI SCOSSA ELETTRICA

Si consiglia di dotare il trasformatore di corrente di un dispositivo per la limitazione
della tensione al fine di evitare picchi di alta tensione nel caso in cui il regolatore
venga scollegato (ad esempio due diodi zener opposti tra loro - la tensione zener
deve essere compresa tra 3 e 10 V, a 50 mA).

La mancata osservanza di queste istruzioni pu6 causare decesso o lesioni
gravi.

Ingresso di chiusura contatto (LA)

L'ingresso viene fornito con il trasformatore di corrente, ad eccezione dell'opzione
Ethernet in EPC3016 in cui LA & disponibile ma CT no.

-,
A

* Non isolato dall'ingresso del trasformatore di corrente, dall'ingresso del sensore
o dalle uscite logiche.

* Attivazione: a 12V CC a 40mA max
* Contatto aperto > 600 Q. Contatto chiuso > 300 Q.

* Lafunzione dell'l/O & fissata dall'applicazione ordinata o configurata utilizzando i
codici di avvio rapido, "Avvio—Regolatore nuovo non configurato" a pagina 63.
In alternativa, € possibile modificare la funzione nel Livello Configurazione
("Elenco /O (io)" a pagina 102) oppure tramite iTools ("Elenco Browse (Sfoglia)"
a pagina 199).
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Cablaggio EPC3016, EPC3008, EPC3004

Alimentazione del trasmettitore

L'alimentazione del trasmettitore non & disponibile nel modello EPC3016.

E presente come standard nei modelli EPC3008 ed EPC3004.

+4_@

24V

_4_E‘

* Uscita isolata 300 V CA CAT Il

e Uscita: 24 V CC, +10%. 28mA max.

Ingressi/uscite digitali

In base all'opzione presente nei termini di uscita sono disponibili fino a
8 ingressi/uscite digitali contrassegnate da D1 a D8.

* Diminuzione attuale corrente. Alimentazione CC esterna a 15 V minimo, 35V
massimo

® Ingresso logico rilevamento tensione Tensione ingresso livello superiore 4 V

minimo. 35 V massimo. Tensione ingresso livello inferiore -1 V minimo, +1V
massimo

* Ingresso di chiusura contatto. Contatto chiuso da 0  a 100 Q. Contatto aperto
>28 Q.

Esempio collegamento switch BCD

Lo schema riportato di seguito mostra un esempio di collegamento di un comune
switch BCD utilizzando i primi quattro ingressi digitali dei regolatori EPC3008 o
EPC3004 che potrebbero essere utilizzati per selezionare un numero di programma.

D1

D2 | —— 8 1

D3 | —

D4

D5 2 4

D6

D7

D8

DC

Gli ingressi BCD possono essere attivati nel Livello 3 o nel Livello Configurazione;
vedere "Elenco BCD (bCd)" a pagina 141.
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Collegamenti dei canali di comunicazione digitale

Negli EPC3008 ed EPC3004, EIA485 (RS485) e standard. EIA232 (RS232) ed
EIA422 (RS422) non sono supportati.

Negli EPC3016, EIA485 (RS485), EIA422 (RS422) ed EIA232 (RS232) sono
supportati tramite la scheda opzione.

Il protocollo ModbusRTU o Bisync & utilizzato per la compatibilita con i regolatori
esistenti.

Ethernet (ModbusTCP) viene inoltre fornito come opzione in tutti i regolatori.

Tutti gli strumenti supportano EIA232 (RS232) tramite la clip di configurazione,
tuttavia il collegamento non & disponibile se lo strumento & inserito in un pannello.

Per evitare loop di messa a terra, la schermatura del cavo deve essere messa a terra
in un punto solo.

Isolata 300 VV CA CAT II.

Collegamento EIA232

EIA232 & disponibile solo nel'lEPC3016 e viene utilizzato per collegare un master e
uno slave.

A copplia ritorta EPC3016
= e i =
o [ L
— = = L] omure
S ————
Sc:ermatura _5 Messa a terra su terminale

Per collegamento a 2 fili master e slave agiscono come Tx e Rx.
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Collegamento EIA485

EIA485 consente la connessione di piu slave alla rete. Nella pratica € necessario un
buffer per convertire i collegamenti EIA485 dal regolatore alla porta EIA232 del PC. A
tal fine & consigliabile utilizzare un convertitore adeguato. L'uso di una scheda
EIA485 integrata nel computer non € consigliabile in quanto questa scheda potrebbe
non essere isolata mentre i terminali RX potrebbero non essere polarizzati
correttamente per questa applicazione. Cio pud causare problemi di rumore elettrico
0 danni al computer.

| collegamenti che utilizzano un convertitore adeguato sono mostrati nel seguente

schema.
A coppia ritorta
«<EIA232 EIA485—> 1
RxB i A _
TxB RT:J |I \/\\ :‘ll E B
—= Rx SR TX RxA ]-Q—,—,-/ —
| R Tea | ¥ ] A
Com e i Com Com L - /E Com
| — : : T :
S — e ; R B i
—_— t Schermatura =~ " -+f- ! Catenain

= ' cascata per
ulteriori
regolatori.

Resistenza di terminazione da
220 Q Ry nell'ultimo strumento s ﬂ

in linea IE
[

Nota: L'interfaccia fisica del dispositivo pud supportare solamente fino a 31
dispositivi per ogni segmento. Per piu di 31 dispositivi & necessario un buffer
aggiuntivo. Per ulteriori dettagli vedere il manuale delle comunicazioni HA026230
scaricabile dal sito Internet www.eurotherm.co.uk.

Convertitore seriale
(da RS485 a RS232)
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Collegamento EIA422

EIA422 (talvolta denominato EIA485 a 4 fili) &€ disponibile come opzione solo
nellEPC3016. Consente di collegare fino a 31 slave alla rete utilizzando coppie
intrecciate di trasmissione e ricezione separate. Come per I'esempio precedente
l'uso di un convertitore seriale adeguato € consigliato per convertire EIA422 in
EIA232. | collegamenti sono raffigurati di seguito.

Resistenza di terminazione da 220 Q, Ry

<EIA232 EIA485- nell'ultimo Rx dell'unita di conversione
R R R e e —— vy
RXA RS AN ————
—— Rx Tx RxB .: ; \//\/ \/ |: i -
Tx Rx b A coppia ritorta P
Com (— T P
Com Com ! A coppia ritorta i
— TxA —;—i—"\//\//\ T —
| — T - S . |
— xB v '
Convertitore delle ‘ :l: n £ WA T
comunicazioni Cavo schermato = ! * Catenain
cascata per
_l(-.. ulteriori
" regolatori
NC
Resistenza di terminazione da [j T -
220 Q, Ry nell'ultimo strumento iy Rx+
in linea Rx-
I~ Com
NH-H“"-\-\.
Tx+
Tx-

Cablaggio Ethernet

Una funzionalita di rete Ethernet & fornita da un connettore RJ45, fornita nella scheda
opzioni se ordinata.

Verde

Arancione

Il connettore dispone di un paio di indicatori LED.
Verde acceso = collegamento rete
Arancione lampeggiante = attivita di rete

La connessione & 10/100 base-T, rilevamento automatico.
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Esempi di cablaggio

Regolatore riscaldamento/raffreddamento

In questo esempio viene mostrato un regolatore di temperatura in cui il comando
agisce su un interruttore a stato solido attivato da un'uscita logica |01 mentre il
comando di raffreddamento utilizza il relé, 102.

Vedere Nota sotto.
L il

. Fusibile Fusibile del
Fusibile raffredda-

) regolatore
riscaldamento mento g

Relé a stato
solido ad es.
ESWITCH

Snubber

Riscaldatore

Solenoide
di raffred-
damento

w“ L

A PERICOLO

DISCONNESSIONE DEL DISPOSITIVO

Per apparecchiature collegate in modo permanente, uno switch isolante o un
interruttore di circuito deve essere presente nelle immediate vicinanze
dell'apparecchiatura e a portata dell'operatore. deve essere contrassegnato come
dispositivo di disattivazione dell'impianto.

La mancata osservanza di queste istruzioni pu6 causare decesso o lesioni
gravi.

Nota: Un unico sezionatore o interruttore pud servire piu strumenti.
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Schema di cablaggio CT

Nello schema ¢ raffigurato un esempio di collegamento per un ingresso CT.

L

—t

Fusibile del

Relé a stato
solido

ad es.
ESWITCH

Trasformatore di

riscaldamento

L
1

-

_,_L\ corrente
Riscaldator | |

N\ Termocoppia

I

Fusibile del regolatore

—
No

A

B

2A

o

= =)

i f
+r1|” 3B Trasformatore di
LE’" 30 corrente (CT)

ol
+

HEJ||[_V+

-

Nota: Una resistenza di carico del valore di 10 Q & montata nel regolatore.

A PERICOLO

gravi.

RISCHIO DI SCOSSA ELETTRICA.

Per impedire la formazione di tensioni elevate sull'uscita del CT se € scollegato dal
regolatore, & consigliabile collegare un dispositivo di limitazione della tensione
direttamente sull'uscita del CT. Un dispositivo adeguato & rappresentato da due
diodi zener opposti tra loro, con tensione nominale tra 3 e 10 V a 50 mA come
mostrato nello schema sopra riportato.

La mancata osservanza di queste istruzioni pu6 causare decesso o lesioni
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Modalita di avvio

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Modalita di avvio

Avvio

Argomenti del capitolo

Nel presente capitolo:
* viene descritto come si presenta il regolatore alla prima accensione
* viene fornita una descrizione generale del display e delle funzioni della tastiera

® accensione dopo la fase di configurazione o la messa in funzione dello
strumento.

Avvio (o accensione) fa riferimento allo stato operativo del regolatore quando viene
acceso.

| regolatori della serie EPC3000 sono progettati per specifiche applicazioni. Le
modalita di avvio pertanto variano a seconda del modo in cui il regolatore & stato
ordinato e fornito. Nel presente capitolo vengono descritti i diversi modi in cui &
possibile ordinare e fornire il regolatore e come questi incidano sul funzionamento
all'avvio.

1. Regolatore nuovo "pronto all'uso” fornito senza configurazione. "Avvio—
Regolatore nuovo non configurato" a pagina 63.

2. Regolatore nuovo "pronto all'uso" fornito completamente configurato in base al
codice dell'ordine. "Avvio - regolatore di nuova configurazione" a pagina 68.

3. Awvii successivi - Regolatore configurato in precedenza. Andare alla sezione
"Awvii successivi" a pagina 69.

Modalita diagnostica avvio

In tutti i casi il display del regolatore eseguira una diagnosi in cui tutte le barre di ogni
carattere e ogni indicatore vengono illuminati. In un regolatore configurato il display
di diagnosi & seguito dal numero di versione del firmware e dal numero del tipo di
strumento, quindi da un breve riepilogo dei codici rapidi. (In un regolatore nuovo non
configurato vengono visualizzati solo i codici rapidi; vedere la sezione "Avvio—
Regolatore nuovo non configurato" a pagina 63). Essenzialmente la diagnostica
all'avvio € la stessa per tutti i modelli.

La visualizzazione del display in avvio dipende dallo stato della configurazione ed &
descritto nelle sezioni successive.
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Modalita di avvio EPC3016, EPC3008, EPC3004

Il regolatore leggera le caratteristiche dell'hardware presente. Se viene rilevato un
hardware diverso, viene visualizzato un messaggio e lo strumento entra in modalita
Stand-by. Per cancellare il messaggio, sostituire il modulo inserito con il tipo di
modulo previsto OPPURE modificare il valore del parametro del modulo previsto in
modo che corrisponda al valore di parametro del modulo inserito.

Viene eseguito inoltre un controllo della
tastiera. |l regolatore entra in modalita
Stand-by se il controllo non viene
completato come previsto.

TNTURTET]
AT N
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Modalita di avvio EPC3016, EPC3008, EPC3004

Descrizione generale dei display del pannello anteriore

EPC3016

- Variabile di processo (verde, rosso se & presente un allarme)
- Durante la navigazione: valore del parametro

PV a 4 cifre Unita ingegneristiche della variabile di
processo (gli esempi includono °C, °F ,
K, %, %RH, %C, PH o vuoto)

Lampeggia quando si verifica un
nuovo allarme. L'indicatore
rimane acceso fisso se un
allarme viene riconosciuto ma &
ancora attivo.

Unita tecniche del display inferiore

(esempi includono %, mA o vuoto)

Stato rampal/stati programmatore|

Setpoint attivo
(RSP, SP, SP2)

Stato dell'uscita

Se acceso, indica che sono
attive le comunicazioni utente.

Se acceso, indica che
¢ stata selezionata la
modalita Manuale.

Display alfanumerico capace di rappresentare testo cirillico

° Il parametro visualizzato pud essere selezionato tramite
i parametri nella sottolista dell'HMI del blocco funzione
dello strumento.

®  Su Display base viene visualizzato un messaggio
scorrevole, quando attivo.

EPC3008

Lampeggia quando si verifica un nuovo
allarme. L'indicatore rimane acceso
fisso se un allarme viene riconosciuto

ma & ancora attivo.
PV a 4,5 cifre

Display alfanumerico

Unita ingegneristiche della variabile di
processo

(gli esempi includono °C, °F , K, %, %RH,
%C, PH o vuoto)

Riporta un valore numerico come
setpoint o valore uscita o un codice
mnemonico dei parametri.

Unita ingegneristiche del display inferiore
(esempi includono %, mA o vuoto)

Display alfanumerico

Riporta un valore numerico come
setpoint o valore uscita o una
descrizione scorrevole del codice
mnemonico dei parametri.

Tutto il resto del contenuto del display
come per EPC3016

Grafico a barre
segmentato
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Modalita di avvio EPC3016, EPC3008, EPC3004

EPC3004

PV a 5 cifre

Tutto il resto del contenuto del
display come per EPC3016 ed
EPC3008

Il display di avvio attuale che segue automaticamente dipende dal modo in cui il
regolatore & stato fornito o ri-configurato ed € descritto nelle sezioni successive.

60 HA032842ITA Edizione 2



Modalita di avvio

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Descrizione generale dei pulsanti operatore

NelllEPC3016 sono disponibili soltanto i 4 pulsanti di navigazione (PAGE, SCROLL,
DOWN, UP). NellEPC3008 ed EPC3004 sono disponibili tutti e 6 i pulsanti (4 di
navigazione e 2 di funzione).

Layout dei pulsanti

Fa

Pagin Scorri Lower Raise

Funzionamento dei pulsanti

Aumenta
Il pulsante RAISE incrementa i valori dei parametri fino ai limiti, tuttavia senza ritorno
a capo automatico.

Enumerazioni dei parametri, con ritorno a capo automatico.

Diminuisci
Il pulsante LOWER diminuisce i valori dei parametri fino ai limiti, tuttavia senza
ritorno a capo automatico.

Enumerazioni dei parametri, con ritorno a capo automatico.

Pagina
Nei Livelli Operatore 1 e 2 con il pulsante PAGE ¢ possibile selezionare Display base

o gli elenchi di modifica ed esecuzione del programmatore (se una delle funzionalita
programmatore € abilitata).

Nel Livello 3 o Livello Configurazione con il pulsante PAGE sara possibile scorrere le
intestazioni degli elenchi (senza ripetizione automatica). Se il pulsante PAGE viene
premuto all'interno di un elenco, il display torna all'inizio dell'elenco. Nella parte
superiore dell'elenco & presente l'intestazione dell'elenco solamente senza parametri
iniziali.

PAGE (premuto per >3 secondi)

Il parametro Goto viene selezionato direttamente. L'operazione pud essere eseguita
da qualsiasi display. Se il pulsante PAGE & premuto per > 3 secondi all'avvio, viene
selezionato il modo di avvio rapido in seguito all'immissione del passcode.

PAGE+RAISE

Scorre verso il basso le intestazioni elenco (con ripetizione automatica).
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Modalita di avvio

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Scorri

Selezione dei parametri con ritorno al primo parametro nell'elenco o a un'intestazione
dell'elenco se & selezionato il livello 3 o il Livello Configurazione. Se viene premuto il
pulsante, I'elenco verra ripetuto automaticamente. Nei Livelli 1 e 2 il pulsante scorre
inoltre tra i parametri promossi se € selezionata la schermata HOME.

SCROLL+RAISE

Scorre verso il basso i parametri dal basso verso I'alto (con ripetizione automatica).

PAGE+SCROLL - tutte le varianti

Passa direttamente alla pagina "HOME". Il livello operativo attuale non viene
modificato. Nella pagina HOME é gia selezionato, questi pulsanti eseguiranno la
funzione personalizzata come riportato dettagliatamente in "Funzionalita dei pulsanti
F1 e F2 e Pagina + INVIO" a pagina 182. L'impostazione predefinita &
Riconoscimento allarme.

RAISE+LOWER (Esecuzione/Attesa)

Se ¢ abilitata un'opzione programmatore e viene configurato un programma, la
pressione momentanea di questi tasti passa tra le modalita Esecuzione e Attesa.

RAISE+LOWER (premuto per >3 secondi - modo)

Se l'opzione programmatore & abilitata ed & in esecuzione un programma
configurato, la pressione prolungata di questi pulsanti annullera il programma.

Se é selezionata la pagina HOME e il programmatore non & in esecuzione, la
pressione prolungata di questi pulsanti invochera il display "Modo" dove il parametro
Modo loop consentira di selezionare il modo automatico o manuale.

F1eF2
| pulsanti F1 e F2 non sono disponibili in EPC3016.

La funzionalita di questi pulsanti viene impostata dal blocco di funzione dello
strumento. Le impostazioni predefinite sono:

* F1: Auto/Man
* F2: Esecuzione/Attesa

Nota: Viene applicato un timeout a tutti i display. Se non viene rilevata la pressione
di alcun pulsante entro un periodo di timeout (predefinito 60s), il display torna al
livello 1 "pagina HOME".

62

HA032842ITA Edizione 2



Modalita di avvio

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Avvio—Regolatore nuovo non configurato

Se il regolatore € nuovo, ordinato e fornito senza configurazione, verra avviato nella
"modalita di avvio rapido”. Si tratta di uno strumento integrato fornito per configurare
il prodotto per le funzioni maggiormente utilizzate, quali il tipo di applicazione,
l'intervallo e l'ingresso digitale. Il codice per la configurazione rapida &€ composto da
due "SERIE" di cinque caratteri ciascuna. Nella parte superiore del display viene
mostrato il set selezionato; nella parte inferiore vengono visualizzate le cinque cifre
che compongono il set. Ogni cifra pud comportare I'impostazione di valori parametro
multipli. La serie di apertura &€ SET1, come raffigurato.

Inizialmente tutti i caratteri sono visualizzati come una /. Questo & infatti in genere il
carattere predefinito per "non disponibile/nessuno” oppure "uso predefinito". Il primo
carattere, inizialmente lampeggiante, seleziona il tipo di applicazione come elencato
nelle tabelle di avvio rapido nelle seguenti sezioni. Per selezionare il tipo di

applicazione desiderato, premere oppure .

Nota: Il codice rapido 1 sara disponibile solo se & stato inserito I'nardware corretto
per l'applicazione. Ad esempio, I'applicazione VPU deve avere 101 e I02 come
uscite relé, triac o logiche.

Premere per selezionare il secondo carattere. Il secondo carattere seleziona il
tipo ingresso 1 come elencato nelle tabelle di avvio rapido nelle seguenti sezioni. Se
I'hardware o le funzionalita non sono disponibili, il carattere viene ignorato premendo
sul pulsante di scorrimento.

Continuare a impostare i 5 caratteri utilizzando le tabelle di avvio rapido.

Una volta inserito 'ultimo carattere nel SET1, il display passa automaticamente a
SET2.

Impostazione analoga a quanto effettuato con il SET1.

. . . . =7
Per tornare all'avvio del SET1, in qualsiasi momento premere .

A AVVERTENZA

PERICOLO DI CONFIGURAZIONE ERRATA.

Una configurazione errata pud causare danni al processo e/o lesioni. La
configurazione deve essere svolta esclusivamente da personale autorizzato e
competente. E compito della persona che si occupa del regolatore garantire che la
configurazione sia corretta.

La mancata osservanza di queste istruzioni potra causare lesioni gravi o
danni all'attrezzatura.

Ulteriori funzionalita dettagliate disponibili nel prodotto possono essere configurate
immettendo un Livello Configurazione, spiegato in "Livello Configurazione" a
pagina 87, oppure tramite iTools come spiegato in "Configurazione con iTools" a
pagina 195. iTools € un pacchetto di configurazione disponibile gratuitamente da
Eurotherm accedendo all'indirizzo www.eurotherm.co.uk.
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Tabelle di avvio rapido

La prima cifra nel SET1 selezionera un'applicazione che configura automaticamente
parametri di blocco delle funzioni rilevanti e crea collegamenti tra i blocchi delle
funzioni affinché una strategia di controllo completo sia rilevante per I'applicazione in
questione. L'applicazione "1", regolatore di solo riscaldamento, I'applicazione "2"
regolatore di riscaldamento/raffreddamento e I'applicazione "V" VPU regolatore di
solo riscaldamento sono generalmente coperte dal presente manuale. Altre
applicazioni, quali "C", potenziale carbonio e "D", controllo del punto di rugiada,
vengono fornite come singole aggiunte al Manuale utente e sono disponibili sul sito
Internet www.eurotherm.co.uk.

Le cifre presenteranno una "X" se non inserite e I'HMI ignorera tale campo.
Analogamente, I'immissione di un valore corrispondente a "X" in un campo
disabilitera tale funzionalita, se del caso.

Set 1 dei codici rapidi

Application Analog Input 1 Type | Analog Input 1 Range Analog Input 2 Type Analog Input 2 Range
X =MNone X = Use Default X = Use Default X = Not fitted or Use Default || X = Not fitted or Use Default
1 = PID Heat Only Control Thermocouple 1=0-100°C Thermocouple 1 =0-100°C
2 = PID Heat/Cool Control B =Type B 2 =0-200°C B=TypeB 2 =0-200°C
V = VPU Heat Only Control J1=Type] = 0-400°C ]=Type] =0-400°C
C = Carbon Potential Control® || K = Type K 4 = 0-600°C K =Type K 4 =0-600°C
D = Dew Point Control* L=Typel 5 = 0-800°C L=Typel 5 =0-800°C
N=Type N 6 = 0-1000°C N=TypeN 6 = 0-1000°C
R=TypeR 7 =0-1200°C R=TypeR 7 =0-1200°C
5=Type S 8 = 0-1300°C S=TypeS g =0-1300°C
T=Type T 9 =0-1600°C T=TypeT 9 =0-1600°C
RTD A =0-1800°C RTD A =0-1800°C
P = Pt100 F = Full range P = Pt100 F = Full range
W =Pt1000 W =Pt1000
Linear Linear
M = 0-80mV M = D-80mV
vV =0-10V V=0-10V
2 =0-20mA 2 =0-20mA
4 =4-20mA 4 = 4-20mA
7 =HiZ

Nota: Se non viene selezionata nessuna applicazione (primo carattere in

SET 1 = X), il display passera direttamente alla schermata di uscita. Se accettato, il
regolatore assumera un insieme di valori predefiniti. Qualsiasi altra configurazione
puo essere eseguita accedendo al Livello Configurazione ("Livello Configurazione" a
pagina 87) oppure tramite il software di configurazione iTools ("Configurazione con
iTools" a pagina 195).

Nota: Peringressi lineari la tensione/corrente min/max. di ingresso fara in modo
che il display legga rispettivamente il range inferiore/superiore.

Nota: Se lingresso 2 non ¢ inserito, viene selezionato immediatamente Set 2 una
volta impostato il range dell'ingresso 1.

* 1l controllo della temperatura, del potenziale di carbonio e del punto di rugiada sono
descritti in supplementi separati a questo manuale, disponibili sul sito Internet
www.eurotherm.co.uk. | codici sono, rispettivamente, HA033033, HA032987 e
HA032994.
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Set 2 dei codici rapidi

CT Input Range LA Function LB Function Option DIO Function Temperature Units
¥ = Not fitted or not used || X = Not used ¥ = Not fitted or not used || ¥ = Not fitted or not used || X = Use Default
=10A W = Alarm Acknowledge || W = Alarm Acknowledge || 1 = Config 1 C = Calsius
2 =254 M = Auto/Manual M = Auto/Manual 2 = Config 2 F = Fahrenheit
5= 50A R = Program Run/Hold R = Program Run/Hold 3 = Config 3 K = Kelvin
& = 100A L = Key Lock L = Key Lock 4 = Config 4
7 = 10004 P = Setpoint Select P = Setpoint Select 5 =Config 5
T = Program Reset T = Program Reset & = Config 6
U = Remote/Local Select || U = Remote/Local Select || 7 = Config 7
V = Recipe Load Select || V = Recipe Load Select 8 = Config 8
K = Loop Track K = Loop Track 8 = Config 9
Nota: Il codice rapido presume che l'ingresso CT stia monitorando la corrente del
carico del canale di riscaldamento che € collegato a IO1.PV in tutte le applicazioni.
Nota: Se il modulo 10.1 & un modulo di uscita DC, l'ingresso CT non puo essere
modificato.
Nota: Se l'ingresso CT non & impostato su X, l'ingresso CT viene abilitato per
monitorare la corrente, tuttavia, gli allarmi CT non saranno configurati. Cio significa
che se sono necessari gli allarmi CT, questi devono essere collegati dall'utente. Un
tipico esempio di collegamento di allarmi & riportato nella sezione "Esempio 1:
Cablaggio di un allarme" a pagina 210.
Codici rapidi DIO
Config Function Config Function Config Function
Config 1 || DIO1 = Programmer Event Output 1 Config 4 || DIO1 = BCD Input 1 Config 7 || DIO1 = Programmer Run
DIOZ = Programmer Event Output 2 DIOZ = BCD Input 2 DIO2 = Programmer Hold
DIO3 = Programmer Event Output 3 DIO3 =BCD Input 3 DIO3 = Programmer Reset
DI04 = Programmer Event Output 4 DI04 = BCD Input 4 DI04 = Programmer Advance
DIOS = Programmer Event Qutput 5 DIOS = Programmer Run/Hold DIOS = Not Used
DIOG = Programmer Event Output & DIOG = Programmer Reset DIO6 = Not Used
DIO7 = Programmer Event Output 7 DIO7 = Programmer Advance DIO7 = Not Used
DIO& = Programmer Event Qutput 8 DIOS& = Not Used DIOS& = Not Used
BCD Output wired to Program Number
Config 2 || DIO1 = Programmer Event Output 1 Config 5 || DIO1 = BCD Input 1 Config & || DIO1 = Programmer Run
DIOZ = Programmer Event Output 2 DIOZ = BCD Input 2 DIO2 = Programmer Hold
DIO3 = Programmer Event Output 3 DIO3 =BCD Input 3 DIO3 = Programmer Reset
DI04 = Programmer Event Output 4 DI04 = BCD Input 4 DI04 = Not Used
DIOS =BCD Input 1 DIOS = BCD Input 5 DIOS = Not Used
DIO& = BCD Input 2 DIOG = BCD Input & DIOG = Not Used
DIOY = BCD Input 3 DIOY = BCD Input 7 DIO7 = Not Used
DIO& = Programmer Run/Hold DIO8 = BCD Input 8 DIOS& = Not Used
BCD Output wired to Program Number BCD Output wired to Recipe Load
Config 2 || DIO1 = Programmer Event Output 1 Config 6 || DIO1 = BCD Input 1 Config 9 || DIO1 = Programmer Event Output 1
DIOZ = Programmer Event Output 2 DIOZ = BCD Input 2 DIOZ = Programmer Event Output 2
DIO3 = Programmer Event Output 3 DIO3 =BCD Input 3 DIO3 = Programmer Event Output 3
DI04 = Programmer Event Output 4 DI04 = BCD Input 4 DI04 = Programmer Event Output 4
DIOS = Programmer Run DIOS = Not Used DIOS = Not Used
DIO6 = Programmer Hold DIO6 = Not Used DIO6 = Not Used
DIO7 = Programmer Reset DIO7 = Not Used DIO7 = Not Used
DIOS& = Programmer Advance DIOS& = Not Used DIOS& = Not Used
BCD Output wired to Recipe Load
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Esempio di codici rapidi

SET1: ¢ J. 3. % . X

SET2: % .M. W% . L

Il regolatore & configurato per PID solo riscaldamento, Ingresso 1 termocoppia tipo J,
range 0-400°C, ingresso 2 e range non utilizzato, ingresso CT non utilizzato,
ingresso digitale LA selezionera automatico/manuale, ingresso digitale LB

selezionera il riconoscimento globale degli allarmi, l'unita della temperatura gradi
Celsius.
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Salvataggio o abbandono dei codici rapidi

Se tutti i caratteri sono stati immessi, sul display viene visualizzato:

Se & selezionato /o (premendo ) il display torna a SET1.

Premere oppure per selezionare SAUE (Salva), quindi selezionare per
effettuare la selezione oppure attendere 2 secondi per accettare. | codici di
configurazione rapida vengono cosi accettati e il regolatore entra nel Livello
Operatore 1.

OR
Premere oppure per selezionare di Sc (Abbandona), quindi premere

per effettuare la selezione oppure attendere 2 secondi per accettare. L'ultimo codice
immesso viene cosi abbandonato e il regolatore torna alle impostazioni precedenti.

Se viene selezionato SAVE (Salva) o diSc (Abbandona), lo strumento viene riavviato.

Accesso alla modalita codice rapido

E possibile tornare nuovamente alla modalita di avvio rapido tenendo premuto il tasto
Pagina durante I'accensione.

Subito dopo occorre inserire il passcode del Livello Configurazione. Vedere
"Selezione del Livello Configurazione" a pagina 91.

Se la configurazione dello strumento viene modificata successivamente tramite la
modalita Configurazione, le cifre del codice rapido saranno separate dal "dp dot"

(a indicare che i codici visualizzati potrebbero non corrispondere alla configurazione
attuale). Se i codici vengono accettati, lo strumento viene ri-configurato per
soddisfare le impostazioni del codice.

Nota: Se la clip di configurazione & collegata, lo strumento potrebbe essere
alimentato dalla porta USB del PC. In tal caso & necessario scollegare la clip di
configurazione per tornare alla modalita di avvio rapido. In alternativa, scollegare i
pin di alimentazione dalla clip di configurazione. Vedere "Utilizzo della clip di
configurazione" a pagina 196.

Nota: Se e stato invocato un avvio a freddo (vedere "Avvio a freddo" a
pagina 229), lo strumento viene avviato sempre in modalita codice rapido senza il
bisogno di immettere il passcode di configurazione.

67

HA032842ITA Edizione 2



Modalita di avvio EPC3016, EPC3008, EPC3004

Avvio - regolatore di nuova configurazione

Se un prodotto € stato ordinato con il codice d'ordine, sara gia configurato. Da nuovo,
"pronto all'uso", viene acceso nel livello operativo 1.

Inoltre, se & gia stato configurato, ad esempio, tramite i codici rapidi, viene avviato in
modalita operativa.

Il display di avvio dipende dall'applicazione o dal modo in cui il regolatore é stato
configurato; vedere "Modalita di avvio" nella sezione seguente.

o o [iomsmmmmnenamsiing

Eurotherm

La schermata riportata sopra & generalmente indicata come Display base.

In EPC3008 ed EPC3004 il Display base € in genere costituito da tre righe. La riga
superiore indica il valore di processo "PV".

La riga centrale generalmente indica il setpoint operativo "WSP" se il regolatore sta
funzionando nella relativa modalita Automatica normale oppure se la richiesta di
uscita se si trova in modalita Manuale.

La riga inferiore indica un messaggio scorrevole che fornisce una descrizione piu
dettagliata del parametro selezionato. Pud essere visualizzato un altro valore di
parametro se questo € stato impostato nel blocco Instrument (Strumento); vedere
"Sottoelenco funzionalita display (HmI)" a pagina 180.

Grafico a barre

In EPC3008 ed EPC3004 tramite iTools & possibile configurare inoltre un grafico a
barre. Il grafico a barre pud essere collegato tramite software ("soft wiring)" a una
variabile, quale un ingresso PV o una uscita; vedere "Esempio 4: Configurazione di
un grafico a barre" a pagina 211.

L'EPC3016 presenta due righe di visualizzazione. La riga al di sotto della parte
superiore alterna tra un codice mnemonico e il messaggio scorrevole. Non &
disponibile un grafico a barre.

Setpoint

Il setpoint & definito come il valore a cui il processo deve attenersi. Il valore del
setpoint puo essere ottenuto da diverse fonti, ad esempio, manualmente utilizzando
la tastiera anteriore, tramite il blocco funzione programmatore, tramite un ingresso
analogico, tramite comunicazioni digitali. Il setpoint operativo & pertanto definito
come il setpoint attuale derivato da una qualsiasi di queste fonti.
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Avvii successivi

Se il regolatore non & piu nuovo ed é stato utilizzato normalmente, si avviera al
Livello 1 anche se viene spento nel Livello Operatore 2 o 3. Se, tuttavia, & stato
spento mentre si trovava nel Livello Configurazione, si avviera in "Stand-by" e verra
visualizzato il messaggio "POWERED BOWN WHILST IN CONFIG MODE". Per cancellare
il messaggio tornare al Livello Configurazione (con password - vedere "Selezione del
Livello Configurazione" a pagina 91), quindi, continuare modificando la
configurazione o accettare le modifiche presenti uscendo dal Livello Configurazione.
Questo perché il regolatoree puo essere stato parzialmente configurato prima dello
spegnimento e potrebbe essere necessario ud occorrere quindi il completamento
della configurazione oppure la conferma che non occorrono altre modifiche.

Modalita di avvio

Il regolatore pud essere avviato in modalita Manuale o Automatica in base
all'impostazione del parametro "Modo recovery"; vedere la sezione "Sottoelenco
Configurazione" a pagina 114.

Se Modo recovery & stato impostato su Manuale (predefinito), il regolatore si avviera
in modalita "Man". Sul display viene visualizzata la lettera "'" e il simbolo della mano.
Inizialmente l'uscita & sul "Valore fallback" (vedere la sezione "Sottoelenco OP" a
pagina 126), tuttavia puo essere modificata utilizzando i pulsanti di aumento o
diminuzione. E inoltre possibile selezionare la modalita Automatica.

Se il Modo recovery & stato impostato su "Ultimo", il regolatore viene avviato o nella
modalita Manuale o nella modalita Automatica in base alla modalita presente prima

dello spegnimento. La modalita "automatica" viene visualizzata nella vista EPC3004
nella sezione precedente.

Per ulteriori informazioni sulle modalita di avvio, vedere la sezione "Avvio e ripristino”
a pagina 274.
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Stand-by

Stand-by ¢ il termine indicato quando la strategia dello strumento non sta
controllando a causa dei seguenti motivi:

* se lo strumento viene configurato ad es. in modalitd Codice rapido, modalita
Configurazione o se viene caricato un file clone.

* Se lo strumento ha rilevato una condizione inattesa (ad esempio, & stato spento
mentre si trovava in modalita Configurazione oppure se I'hardware presente non

corrisponde all'hardware previsto). Vedere "Modalita diagnostica avvio" a
pagina 57 per ulteriori dettagli sulle condizioni impreviste che causano lo
stand-by dello strumento.

® Se lo strumento viene forzato in stand-by tramite il parametro
Instrument.Diagnostics.ForceStandby; vedere "Avvii successivi" a pagina 69.

Quando lo strumento ¢ in stand-by, avviene quanto riportato di seguito:

* tutte le uscite vengono impostate sul relativo stato "OFF", a meno non siano
utilizzate come Aumenta (UP) / Diminuzione (Down) valvola nel qual caso &
possibile configurare I'azione di stand-by (ripristino, aumento, diminuzione).

* |l ciclo di controllo viene messo in Attesa.

® Se perun allarme il parametro Inibizione in Stand-by & impostato su ON,

I'allarme & inibito (gli allarmi attivi vengono spenti e le nuove condizioni di allarme

non vengono seguiti).

* Sein stand-by per la configurazione dello strumento, un programma in
esecuzione viene resettato.

A AVVERTENZA

PERDITA DELLA COMUNICAZIONE

Se l'uscita non & cablata, ma forzata dalla comunicazione, continuera a essere

controllata dai messaggi della comunicazione. In tal caso assicurarsi di disattivare

la comunicazione.

La mancata osservanza di queste istruzioni potra causare lesioni gravi o
danni all'attrezzatura.
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Scalatura automatica del punto decimale

Il range di valori visualizzati nella "riga superiore" variera per ogni singola versione
dello strumento. Se un valore supera la capacita del display, la risoluzione viene
automaticamente ridotta da un fattore di 10 fino al limite del display nella tabella
riportata di seguito. Se non & possibile visualizzare il display, viene visualizzato
HHHH o LLLL.

La scalatura automatica viene applicata ai valori di parametro modificati tramite HMI.

Strumento | Punti decimali Minimo Massimo
EPC3016 0 -1999 9999
1 -199.9 999.9
2 -19.99 99.99
3 -1.999 9.999
EPC3008 0 -1999 19999
1 -199.9 1999.9
2 -19.99 199.99
3 -1.999 19.999
EPC3004 0 -19999 99999
1 -1999.9 9999.9
2 -199.99 999.99
3 -19.999 99.999
4 -1.9999 9.9999
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Livelli Operatore

Presentazione

Argomenti del capitolo

Nel presente capitolo vengono descritti i diversi Livelli Operatore:

Livello operatore 1
Livello operatore 2
Introduzione al Livello Operatore 3

Ritorna da un livello operativo superiore a uno inferiore

Ci sono 5 livelli operativi:

1.

LEu ! -1 Livello 1 non ha passcode, il controllo € attivo e solo I'elenco HOME ¢
accessibile.

LEu? - Livello 2. Il controllo & attivo ed & accessibile un elenco HOME esteso.

LEu3 - Livello 3. Il controllo & attivo e il set dei parametri operatore completo &
visualizzato e modificabile; il set dei parametri Configurazione completo &
visualizzato in sola lettura; la calibrazione utente (calibrazione su due punti) &
disponibile.

LonF - Livello Configurazione puo essere utilizzato per configurare il regolatore;
i parametri di configurazione sono accessibili; i parametri operatore sono
disponibili, senza dover passare alla modalita Operatore. In questa modalita
sono disponibili inoltre i parametri di calibrazione dello strumento. Vedere
"Calibrazione utente" a pagina 296.

I livelli 2, 3 e Configurazione possono essere limitati da passcode.

5.

Viene inoltre fornita la modalita di avvio rapido (vedere "Avvio—Regolatore
nuovo non configurato" a pagina 63) per configurare il prodotto nel numero di
operazioni minore possibile. E disponibile solamente all'avvio dopo che lo
strumento & stato avviato a freddo oppure tenendo premuto il tasto PAGE
durante l'avvio.
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Livello operatore 1

L'accesso al Livello Operatore 1 avviene:

1. Dopo aver inserito il codice rapido per quei regolatori che vengono forniti senza
configurazione.

2. Dopo l'avvio se il regolatore & gia configurato.

Il display mostrato di seguito vale per un tipico regolatore di temperatura

Valore di processo (PV)

Setpoint (SP) (temperatura necessaria)

Saa:

Messaggio scorrevole

Quando viene
rilasciato il tasto viene
inserito il nuovo
setpoint. Il valore SP

o © | ey (AT Bargraph (nOn EPC3016)

Eurotherm
Premere per aumentare il

setpoint. lampeggia
Premere per ridurre il setpoint. rapidamente per
indicarlo.

Generalmente il valore corrente del processo viene visualizzato sul display superiore
e, se in modalita "Automatica", sul display inferiore viene visualizzato il valore
impostato (setpoint). Tuttavia, cido puo dipendere, ad esempio, dall'applicazione o dal
fatto che il regolatore si trova in modalita Manuale (vedere sotto).

Ulteriori messaggi scorrevoli vengono visualizzati, ad esempio, se sono selezionati i
parametri operatore (vedere la sezione "Parametri Livello Operatore 1" a pagina 75).
Puo trattarsi di descrizioni standard del parametro attualmente selezionato oppure di
messaggi specifici dell'utente impostati tramite iTools. (Vedere "Promozione dei
parametri" a pagina 218.)

Manual Mode

Nel Livello Operatore 1 il regolatore pud essere messo nel funzionamento manuale
nei seguenti modi:

* Per impostazione predefinita, nei regolatori EPC3008 ed EPC3004
automatico/manuale pud essere selezionato dall'utente commutando il tasto F1.

* Per impostazione predefinita, nei regolatori EPC3016 automatico/manuale pud

essere selezionato dall'utente premendo e tenendo premuto i pulsanti e
per piu di 3 secondi. In questo modo viene visualizzato il parametro A-M

(selezione automatica/manuale). Premere quindi o per commutare
automatico in manuale e viceversa.

(394

M TATA

i eLed”

Manuale € indicato nell'HMI se & presente il simbolo della mano e il carattere "M".
Il livello attuale della richiesta di uscita & visualizzato come percentuale. Puo essere

aumentato o diminuito premendo rispettivamente i pulsanti o] .
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Nota: Modalitaalternative per selezionare la funzione automatico/manuale sono
spiegate nei capitoli seguenti del presente manuale.

Messaggi di sistema

Bargraph

Oltre ai messaggi scorrevoli standard (o personalizzati), € possibile che talvolta
vengano visualizzati messaggi di sistema. Un elenco di tali messaggi viene fornito in
"Messaggi di notifica" a pagina 306. Un messaggio tipico pud essere ad esempio
"UTILIZZO DEL PASSCODE PREDEFINITO DI CONFIGURAZIONE DELLA
COMUNICAZIONE", che viene visualizzato se il passcode per la configurazione delle
comunicazioni non & stato modificato dal valore predefinito. Ad esempio, I'accesso
alla modalita Configurazione tramite comunicazioni digitali € limitato da passcode. Il
passcode € disponibile solamente tramite iTools e deve essere modificato dal valore
predefinito per fornire maggiore sicurezza. Una volta modificato, il messaggio non
viene piu visualizzato nelllHMI al Livello Operatore.

Questo particolare messaggio puod essere disattivato inoltre nella modalita
Configurazione strumento; vedere "Sottoelenco sicurezza (SEC)" a pagina 183.

NelllEPC3008 e nel'lEPC3004 ¢ inoltre possibile visualizzare un bargraph che indica
il valore configurato come una barra orizzontale. Il bargraph viene impostato nel
Livello Configurazione (vedere "Sottoelenco funzionalita display (HmI)" a

pagina 180).

Configurazione comunicazione attiva

Il messaggio scorrevole "CONFIGURAZIONE COMUNICAZIONE ATTIVA" viene
visualizzata se, ad esempio, iTools & collegato al regolatore ed & stato messo in
modalita Configurazione tramite iTools.

Il carattere "H" significa che il regolatore & stato messo in modalita Attesa e viene
visualizzato come indicato di seguito.

Nota: | display visualizzati sopra si applicano inoltre se il regolatore € nei Livelli
Operatore 1,2 0 3.
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Parametri Livello Operatore 1

Un elenco minimo di parametri € disponibile nel Livello Operatore 1 progettato per un
uso quotidiano. L'accesso a tali parametri non € limitato da passcode.

Premere per scorrere I'elenco dei parametri disponibili. Nella parte inferiore del
display viene visualizzata la memoria dei parametri. In alternativa, premere e tenere
premuto , quindi premere per scorrere avanti tra i parametri e per
scorrere indietro.

Premere per tornare al Display base.

Il valore dei parametri viene visualizzato nella parte superiore del display. Se il valore

e in lettura/scrittura, premere oppure per regolarlo. Se non viene premuto
nessun tasto per 60 secondi, il regolatore torna alla visualizzazione principale. Lo
spostamento viene visualizzato graficamente per i primi due parametri nell'esempio
riportato di seguito:

Ln
[

=
EH]
[T

=

E

o | i |
4

| parametri che vengono visualizzati dipendono dalle funzioni configurate Con iTools
€ inoltre possibile personalizzare I'elenco aggiungendo o rimuovendo parametri.
Nella tabella riportata di seguito viene fornito un esempio dell'elenco dei parametri
nel Livello 1. | parametri possono essere aggiunti o eliminati dall'elenco; vedere
"Promozione dei parametri" a pagina 218.

Memoria Nome scorrevole Descrizione Altre
parametri informazioni
W ouT USCITA BI LRVDRD Valore dell'uscita: da 0% a 100% o da
-100% a +100%.
Rt SELEZIONA Seleziona il setpoint remoto o locale. "Sottoelenco
REMDTO-LOCALE Principale
dell'elenco Loop" a
pagina 111
T SETPOINT 1 Il valore a cui il processo deve attenersi &
impostato dal setpoint 1.
P2 SETPOINT 2 Il valore a cui il processo deve attenersi &
impostato dal setpoint 2, se selezionato.
ALt Py Py Il valore attuale del processo (solo
lettura) letto dall'ingresso primario IP1.
RIZ Py Py Il valore attuale del processo (solo Se viene utilizzato
lettura) letto dall'ingresso secondario l'ingresso
IP2. secondario.
L3I CORRENTE CARICO La corrente fornita al riscaldatore Seeinusoil CT.
misurato dal CT.
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Display programmatore Livello 1

Per impostazione predefinita, se nel regolatore & installato il programmatore, pud
essere visualizzato lo stato di un programma in esecuzione.

Elenco Programmatore

Premere il pulsante pagina . Sul display viene visualizzato

ProG

CT

1T
[ R iy

Premere ripetutamente per leggere il programma attualmente in esecuzione.

| parametri visualizzati sono (elenco non esaustivo in base al programma):

Mnemonica | Nome scorrevole Descrizione

parametri

PoNUM NUMERD PROGRAMMA Modificabile, tuttavia non influisce sul programma in
esecuzione.

P CUR N PROGRAMMA RTTURLE Sola lettura

P MOBE MODD PROGRAMMA Visualizza la modalita corrente, ad es. Run, Hold, Reset

P 5P SETPOINT PROGRAMMATORE Sola lettura

PTIM L TEMPD RIMANENTE PROGRAMMA | Sola lettura

P oYL CICLI PROGRAMMA RIMASTI Sola lettura

S NUM CURRENT SEGMENT NUMBE Sola lettura

5 TVYPE TIPO SEGMENTD HTTURLE Sola lettura

S TIML TEMPD RIMANENTE SEGMENTD | Sola lettura

VT X EVENTD & Evento off oppure on. Altri eventi sono visualizzati se
configurati.

P RIvN Ry ANZAMENTD PROGRAMMA Sola lettura

Per impostazione predefinita, i parametri del programmatore disponibili nel Livello 1
sono di sola lettura. E possibile, tuttavia, fornire I'accesso di modifica del
programmatore al Livello 1; vedere "Elenco Programmatore (PROG)" a pagina 131.
In tal caso, gli elenchi dei parametri sono visualizzati nella sezione "Display
programmatore Livello 2" a pagina 80.

Barra di stato Crow's Foot

Lo stato attuale del programma in esecuzione viene visualizzato come riportato di

seguito:

State

Rampa/aumento

Dwell

Rampal/diminuzione

Reset

Run

N\

Attesa/
holdback

Lampeggiante
(cicli operativi al
66% con
intervalli di

1 secondo)

Lampeggiante
(cicli operativi al
66% con
intervalli di

1 secondo)

Lampeggiante
(cicli operativi
al 66% con
intervalli di
1 secondo)

N\

Completato
(fine stasi)

Non applicabile

Lampeggiante
(cicli operativi al
66% con
intervalli di

2 secondi)

Non applicabile
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Livello operatore 2

Selezione del Livello Operatore 2

L'accesso al Livello Operatore 2 & generalmente limitato da un passcode. Per
impostazione predefinita, il passcode in un regolatore nuovo & 0002. Per accedere il

livello 2:

Funzionamento

Azione

Display

Notes

Selezionare il Livello
2.

N

Premere e tenere

premuto finché

non viene visualizzato
GOTO (Vai a).

Premere per

2.
scegliere LEu ©
(livello 2).
3. Premere per
confermare.
Inserire il passcode.
Premere oppure Premere per passare alla
' o cifra successiva.
per inserire il Il passcode predefinito per il livello
valore corretto della 20002,
ciffa del passcode. Se, come caso speciale, & stato
configurato un passcode 0000,
5. Premere per non € necessario inserire un
accettare il valore e passcode e il regolatore accedera
passare alla cifra immediatamente al livello scelto.
successiva. Se viene inserito un passcode
6. La parte superiore e‘rrato., sul d|sp|ay viene .
dell'el HOME visualizzata di nuovo la pagina
_e e er.1co . non HOME. Dopo tre tentativi errati di
viene visualizzata nel inserimento del passcode, il
livello 2 del regolatore. sistema si blocchera per un tempo
stabilito in "Passcode Lockout
Time" (Tempo di blocco passcode)
impostato in "Sottoelenco
sicurezza (SEC)" a pagina 183.
Selezionare i 7. Premere ripetutamente L'elenco dei parametri disponibili &

parametri di livello 2.

riportato nella tabella alla sezione
seguente.
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Parametri Livello Operatore 2

| parametri disponibili nel livello 1 sono disponibili anche nel livello 2; tuttavia il livello
2 include ulteriori parametri per finalita di messa in servizio e un funzionamento piu

dettagliato.

Premere per scorrere I'elenco dei parametri disponibili. Nella parte inferiore del

display viene visualizzata la memoria dei parametri. Premere per tornare al
parametro precedente.

Il valore dei parametri viene visualizzato nella parte superiore del display. Se il valore

€ in lettura/scrittura, premere oppure per regolarlo. Se per 60 secondi non
viene premuto alcun tasto, il regolatore torna alla parte superiore dell'elenco HOME.

Per impostazione predefinita, nella seguente tabella sono riportati tutti i parametri
possibili disponibili nei livelli 1 e 2. | parametri associati a particolari funzioni verranno
visualizzati solamente se la relativa funzione & configurata.

Memoria Nome scorrevole Descrizione Altre
parametri informazioni
W ouT USCITR I LAVORD La domanda attuale dell'uscita: da 0% a | Livelli 1 e 2
100% o da -100% a +100%.
R SELEZIONA Seleziona la fonte del setpoint remoto o | Livelli 1 e 2
REMDTO-LOCALE locale.
P HI LIMITE SUPERIDRE Valore massimo consentito per i setpoint
SETPOINT locali (SP1 e SP2).
SP LD LIMITE INF SETRDINT | Valore minimo consentito per i setpoint
locali (SP1 e SP2).
ca SETPOINT 1 Il valore a cui il processo deve attenersi & | Livelli 1 e 2
impostato dal setpoint 1.
cpa SETPOINT 2 Il valore a cui il processo deve attenersi & | Livelli 1 e 2
impostato dal setpoint 2, se selezionato.
S UP VELDCITR' SALITA Limita la velocita massima alla quale pud
SETPOINT cambiare il setpoint di lavoro in una
direzione crescente (verso l'alto).
Il limite della velocita del setpoint viene
spesso utilizzato per impedire ritorni rapidi
nell'uscita del regolatore che possono
danneggiare |'apparecchiatura o il prodotto
oppure causare disturbi ai processi a valle.
SP DWN VELDOCITR' DISCESAH Limita la velocita massima alla quale pud
SETPOINT cambiare il setpoint di lavoro in una
direzione crescente (verso il basso).
RI1 P = Il valore attuale del processo (solo lettura) | Livelli 1 e 2
letto dall'ingresso primario IP1.
RIZ AV Py Il valore attuale del processo (solo lettura) | Livelli 1 e 2
letto dall'ingresso secondario 1P2.
TUNE REILITA RUTOTUNE Avwvia un'autotune. "Autotune" a
pagina 281
PEH BANIA PROPORIONALE Banda proporzionale del canale 1
CAN (riscaldamento).
PR L BANTA PROPORZIONALE Banda proporzionale del canale 2
CANG (raffreddamento).
TI TEMPD INTEGRALE Tempo integrale
T TEMPD BERIVATIVD Cutback basso
CHH SOGLIA SUP CUTEACH Tempo derivativo
ChL SOGLIA INF CUTHRCH Cutback superiore.
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Memoria Nome scorrevole Descrizione Altre
parametri informazioni
MR REGET MANUALE Se il parametro integrale viene disattivato,

il regolatore funziona solo in modo
proporzionale oppure in modo
proporzionale + derivativo. Il parametro
consente di regolare manualmente l'uscita
sull'offset e sulla differenza tra SP e PV.

HYS H ISTERESI ON-OFF CH 1 | Seiil canale 1 & configurato per un
controllo ON/OFF, il parametro consente di
impostare una differenza tra l'attivazione e
la disattivazione dell'uscita.

HYG [ ISTERESI ON-OFF [H 2 | Seil canale 2 e configurato per un
controllo ON/OFF, il parametro consente di
impostare una differenza tra l'attivazione e
la disattivazione dell'uscita.

C I3 BANIA MORTH CANALE 2 | La banda morta del canale 1/canale 2
costituisce un gap in percentuale tra la
disattivazione dell'uscita 1 e I'attivazione
dell'uscita 2 e viceversa.

Per il controllo On/Off il valore viene preso
come percentuale dell'isteresi.

OUT HI DUTPUT HIGH Per limitare l'uscita massima del
regolatore.
outT Lo OUTPUT Lo Per limitare I'uscita minima del regolatore.
LI I CORRENTE CRARICO Si tratta della corrente RMS campionata Livelli1e 2

misurata con riscaldatore acceso.

Lk I PERIITH CORRENTE La corrente RMS misurata che scorre
attraverso il carico con regolatore spento.

LD &SP SOGLIR BEL CRRICO Imposta una soglia per I'attivazione di un
allarme in caso di superamento della
corrente di carico.

LK &P S0GLIA DISPERSIONE Imposta una soglia per I'attivazione di un
allarme in caso di superamento della
corrente di dispersione.

OC 5P SUPERAMENTD SOGLIA Imposta una soglia per I'attivazione di un
allarme di sovracorrente se la corrente
misurata supera un limite massimo
impostato dal processo.

5 I I CLIENTE Parametro d'identificazione non volatile
configurabile da parte dell'utente.

REC NO RICETTH IR RICHIAMARE | Seleziona il dataset ricette da caricare.

STORE RICETTA IA SALVARE Seleziona in quale dei 5 dataset ricette

archiviare i parametri attivi attuali.

L'elenco HOME puo essere personalizzato aggiungendo fino a 60 parametri. iTools &
necessario per configurare i parametri promossi; vedere "Promozione dei parametri"
a pagina 218.
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Display programmatore Livello 2

Per impostazione predefinita, se nel regolatore € installato il programmatore,

quest'ultimo pud essere modificato e azionato dall'HMI.

Elenco Programmatore

. . =1 . . . .
Premere il pulsante pagina . Sul display viene visualizzato

Premere ripetutamente per leggere il programma attualmente in esecuzione. |
programma puo essere eseguito, sospeso o azzerato dall'elenco.

| parametri visualizzati sono (elenco non esaustivo in base al programma):

Memoria Nome scorrevole Descrizione

parametri

PoNuM NUMERD PROGRAMMA Modificabile, tuttavia non esegue un programma.

P CUR N PROGRAMMA ATTUALE Sola lettura

P MOIE MOIO PROGRAMMA Il programmatore pud essere modificato su
Esecuzione, Attesa, Azzera.

P 5P SETPOINT PROGRAMMATORE Sola lettura

PTIM L TEMPD RIMANENTE PROGRAMMA | Sola lettura

POVl L CICLI PROGRAMMA RIMASTI | Sola lettura

5 NUM CURRENT SEGMENT NUMBER Sola lettura

G TYPE TIPD SEGMENTO Sola lettura

S TIML TEMPD RIMANENTE SEGMENTD | Sola lettura

ThP GETPOINT TRRGET Sola lettura

R RATE VELDCITR' RAMPAR Sola lettura

EvT o EVENTO X Evento off oppure on. Altri eventi sono visualizzati se
configurati.

P AN AVANZAMENTD PROGRAMMA Modificabile Si/NO. Porta il programma al segmento
successivo.
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Elenco Setup programma

Per impostazione predefinita, i programmi possono essere configurati nel livello 2.

. P.SEE
Premere il pulsante pagina 8 s display viene visualizzato Bt

Premere ripetutamente per leggere il programma attualmente in esecuzione. |
programmi possono essere modificati dall'elenco.

Memoria |Nome scorrevole |Descrizione
parametri
P NUM NUMERD PROGRAMMA | Modificabile, tuttavia non esegue un programma. Se il programma &
in esecuzione, viene visualizzato WORK a indicare che il programma
€ in esecuzione.
HE 5TY GTILE HOLIBARCK Modificabile: PROG (holdback applicato al programma intero).
SEGm (holdback applicato a ogni segmento).
HE TY TIFO HOLIDBARCH Modificabile: OFF, LOW, HIGH, bANd. Per dettagli completi vedere
"Holdback" a pagina 246
RAMP U UNITR' RAMPA Modificabile: P.SEC (al secondo), P.mIN (al minuto), P.HR (all'ora).
el o UNITA' STASI Modificabile: SECS, mINS, HrS
PovE CICLI PROGRAMMA Modificabile: Il numero di volte che si ripete un programma. CONt
(continuo) o da 1 a 9999.
Valore predefinito: 1
P ENT TIPO FINE Modificabile: Comportamento quando il programma termina in
PROGRAMMA dWEL (stasi al setpoint attuale). RSEt (azzera). tRAK (traccia)
5 NUM CURRENT SEGMENT Modificabile:
NUMBER
5 TP TIPD SEGMENTD RALE, timE, dWEL, Step, CALL, ENd.
RTTUARLE
T5P SETPOINT TARGET Modificabile:
R RATE VELOCITR' RAMPH Modificabile:
Ev O USCITR EVENTD Modificabile:
Iur DURRTA STASI Modificabile: Viene visualizzato se il tipo di segmento & Dwell (Stasi)
o Time (Tempo).
ROTINE TEMPD AL TRRGET Modificabile: Viene visualizzato se il tipo di segmento & Time
(Tempo).
C PROG PROGRAMMA Modificabile: Viene visualizzato se il tipo di segmento & Call
CHIAMATA (Chiamata).
Covl CICLI CHIAMATA Modificabile: Viene visualizzato se il tipo di segmento & Call

(Chiamata).

Quanto sopra & un riepilogo (non esaustivo) dei parametri visualizzati; i parametri
effettivi dipendono dal programma. Una descrizione completa dei significati dei
parametri e di come configurare i programmi & riportata nelle seguenti sezioni:

Configurazione "Elenco Programmatore (PROG)" a pagina 131.

iTools "Programmatore" a pagina 202.

Programmatore "Programmatore" a pagina 242
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Livello operatore 3

Nel Livello Operatore 3 (e nel Livello Configurazione) tutti i parametri sono
organizzati in elenchi (o gruppi). Vengono mostrati solo i parametri relativi alle

funzioni abilitate.

Ciascun elenco puo contenere parametri del Livello Operatore e Livello
Configurazione; i parametri vengono mostrati solo quando lo strumento si trova nella
modalita appropriata. Un elenco deve contenere almeno un parametro visualizzabile

per essere mostrato.

Durante la navigazione il display inferiore mostra il codice mnemonico del parametro
o dell'intestazione dell'elenco. Dopo 6 secondi, viene visualizzata una stringa
scorrevole con la descrizione del parametro o dell'elenco.

Accesso al livello 3

Funzionamento

Azione

Display

Notes

Livello 3.

Selezionare il 1.

Premere e tenere premuto

5 i )
finché non viene

visualizzato LEu 3
(Livello 3).

Premere per

confermare.

Viene visualizzato innanzitutto
LEu {. Continuare a tenere
premuto il pulsante per
visualizzare LEu3.

Inserire il passcode.

Premere oppure

per inserire il valore

corretto della cifra del
passcode.

Premere per

accettare il valore e
passare alla cifra
successiva.

Se viene inserito un
passcode corretto, verra
momentaneamente
visualizzato il messaggio
PASS. Il regolatore funziona
adesso al livello 3.

Premere per passare alla
cifra successiva.

Il passcode predefinito per il

livello 3 & "0003".

Se, come caso speciale, & stato
configurato un passcode 0000,
non & necessario inserire un
passcode e il regolatore
accedera immediatamente al
livello scelto.

Se viene inserito un passcode
errato, sul display viene
visualizzata di nuovo la pagina
HOME.

Se viene inserito un passcode
errato, sul display viene
visualizzata di nuovo la pagina
HOME. Dopo tre tentativi errati di
inserimento del passcode, il
sistema si blocchera per un
tempo stabilito in "Passcode
Lockout Time" (Tempo di blocco
passcode) impostato in
"Sottoelenco sicurezza (SEC)" a
pagina 183.

Premere ripetutamente

g

Viene visualizzato I'elenco
Ingresso analogico.

Premere + per

tornare all'intestazione
precedente dell'elenco.

4.
5.
Selezionare le 6.
intestazioni
dell'elenco.
Selezionare i 7.
parametri
nell'elenco.

Premere ripetutamente

Segnala il tipo di ingresso.
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Per tornare alla pagina HOME relativa alla modalita del regolatore, premere la
combinazione di tasti "Home" (PAG+SCORR).

Dopo un periodo di timeout in cui non viene premuto alcun tasto, viene selezionato
Display base. Per impostazione predefinita, il timeout & di 60 secondi; tuttavia
possibile impostare un valore compreso tra 0 e 60 secondi. Se viene impostato su 0,
il timeout non ha luogo (vedere "Sottoelenco funzionalita display (Hml)" a

pagina 180) e I'HMI rimane pertanto nel livello selezionato.

Parametri operatore livello 3

Gli elenchi del Livello Operatore 3 sono essenzialmente gli stessi del Livello
Configurazione e sono riportati nel capitolo seguente.

Per tornare a un livello inferiore

Dal livello 3 € possibile selezionare il livello 1 0 2, procedendo come riportato di
seguito:

1. Premere e tenere premuto finché non viene visualizzato 6070 (Vai a).
2. Premere oppure per selezionare LEu { (o LEu?).

3. Premere per accettare.

Sul display viene visualizzato brevemente PASS dopodiché viene visualizzato il
display predefinito del livello selezionato.

Non & necessario inserire il passcode se si passa da un livello superiore a uno
inferiore.

Nota: Se il regolatore & stato spento al Livello Operatore 2 o 3, quando viene
acceso di nuovo, torna al Livello Operatore 1. Se € stato spento mentre operava nel
T

TN
L

Livello Configurazione, si avvia con un messaggio PLnF, POUERED TOWN WHILS
CONFIG MUDE. Vedere la sezione "Avvii successivi" a pagina 69.
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Diagramma di navigazione

Lo schema di navigazione mostra le serie di operazioni dei pulsanti del pannello
frontale necessarie per accedere ai vari parametri.

Per facilita di accesso i parametri sono organizzati in elenchi. Ogni elenco ha
un'intestazione e ogni intestazione viene selezionata premendo ripetutamente il

pulsante "Pagina" E. Ogni intestazione ha un titolo, ad esempio la prima
intestazione € Ingresso analogico (ELENCO Al).

Un elenco pud contenere alcune istanze. Ad esempio, se vengono forniti due
Ingressi analogici, I'elenco viene diviso in INST 1 e INST 2, selezionabili utilizzando i

pulsanti "su" e Giu" @Y | &

Analogamente, un elenco pud contenere alcuni sottoelenchi, come avviene, ad
esempio, per l'elenco LOOP. | sottoelenchi vengono selezionati accedendo al primo

sottoelenco, utilizzando il pulsante "Scorri" , quindi utilizzando i pulsanti "Su" e
"Giu" per selezionare i sottoelenchi successivi.

Una volta selezionato I'elenco o sottoelenco di interesse, utilizzare il pulsante "Scorri
per scorrere tra i parametri. Utilizzare il pulsante Pagina per tornare indietro.

Lo schema di navigazione seguente mostra le pressioni dei pulsanti visualizzate
graficamente.

Lo schema di navigazione include in genere tutti gli elenchi e tutti i parametri
disponibili nel Livello Configurazione. Alcuni parametri possono non essere mostrati
nel Livello 3. Inoltre sul regolatore vengono visualizzati solo gli elenchi e i parametri
necessari per una particolare applicazione.
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All'elenco
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Livello Configurazione

La configurazione dello strumento tramite il pannello frontale risulta particolarmente
utile laddove sia necessario apportare modifiche relativamente contenute sul posto,
possibilmente durante la messa in servizio. Per modifiche piu significative o piu

dettagliate & consigliabile utilizzare il pacchetto di configurazione iTools di Eurotherm,
descritto nel capitolo seguente.

Argomenti del capitolo

* Descrizione della configurazione del regolatore tramite I'HMI.

* Elenchi di tutti i parametri disponibili in ciascun blocco funzione

Accesso a un Livello Configurazione

La procedura & simile a quella descritta in "Accesso al livello 3" a pagina 82.

Funzionam Azione Display Note
ento
Selezionare il [1. Premere e tenere Viene visualizzato innanzitutto LEwu 1.
Livello 3. Continuare a tenere premuto il pulsante
3
premuto finché per visualizzare LEwu3.
non viene visualizzato
LEu 3 (Livello 3).
2.  Premere per
selezionare COMNF.
3. Premere per
confermare.
Inserire il
passcode. 4. Premere oppure Premere per passare alla cifra
successiva.
per inserire il Il passcode predefinito per il Livello
valore corretto della Configurazione & “000Y-.
cifra del passcode. Se, come caso speciale, é stato
configurato un passcode "0000" non e
5. Premere per necessario inserire un passcode e il
accettare il valore e regolatore accedera immediatamente al
passare alla cifra livello scelto.
successiva. Se viene inserito un passcode errato,
. . . sul display viene visualizzata di nuovo
6. Se viene inserito un )
la pagina HOME.
passcode corretto, . . .
verra Se viene inserito un passcode errato,
sul display viene visualizzata di nuovo
momentaneamente h L
. lizzato il la pagina HOME. Dopo tre tentativi
visua |zze? ol errati di inserimento del passcode, il
messaggio PAS5. I sistema si blocchera per un tempo
regolatore funziona ora stabilito in "Passcode Lockout Time"
nel Livello (Tempo di blocco passcode) impostato
Configurazione. in "Sottoelenco sicurezza (SEC)" a
pagina 183.
Selezionare le |7. Premere ripetutamente Viene visualizzato I'elenco Ingresso
gé(lells;le;znlggl g analogico.
Premere + per tornare
all'intestazione precedente dell'elenco.
Selezionarei |8. Premereripetutamente Viene visualizzato il tipo di ingresso.
parametri -
nell'elenco. <
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Per tornare al livello 1

Dal Livello Configurazione non & possibile selezionare il Livello 2 o il Livello 3.

1. Premere e tenere premuto finché non viene visualizzato 5873 LEwu | (Vai a
Livello 1).

2. Premere per accettare.
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Blocchi funzione

Un regolatore & composto da svariati blocchi funzione hardware e software. Ciascun
blocco & dotato di ingressi e uscite cablati insieme tramite software ("soft wiring") in
modo corrispondente all'applicazione per la quale il regolatore & destinato.

Nello schema seguente é riportato un esempio di blocchi funzione che compongono
un regolatore tipico.

Ingressi | Processi di | Uscite
TC i :
controllo
RTD Ingresso del | Ingresso/
= sensore = _m Uscita1 _.:\I
(Elenco Al) | I i Blocco di ! Elenco IO
v i controllo _i""
Setpoint : ) Elenco Loop i Uscita 2
Elenco . - ™ Eencoio =
Loop SP i i
Ingresso | i oo
dig. A . Blocco allarmi - Ly Uscita3 - Agl|'.attu.ator|
Elenco 10 | - Elenco AL _|_., Elenco 10 dell'impianto
Ingresso | |
dig. B ! ] :
Elenco 10 | L= Blocco timer | L s={ Uscita4
: Elenco tmr : Elenco 10
Trasformatore ; E /ll
di corrente . Allarme CT |
Elenco CT . "] Elenco CT i
I |
! Canali di I EIA232,
. comunicazione - -
| digitale I * EIA425
i Elenco Comm i Comunicazione

La temperatura (o valore di processo, Process Value, PV) viene misurata dal sensore
e confrontata con un setpoint (SP) stabilito dall'utente.

Lo scopo del blocco di controllo € quello di ridurre la differenza tra SP e PV a zero
fornendo un'uscita di compensazione all'impianto tramite i blocchi del driver di uscita.

| blocchi timer e allarmi possono essere sviluppati per operare su alcuni parametri
all'interno del regolatore, mentre le comunicazioni digitali forniscono un'interfaccia
per la raccolta, il monitoraggio e il controllo remoto dei dati.

Il modo in cui ciascun blocco funziona & definito dai propri parametri interni. Alcuni di
tali parametri sono disponibili per I'utente e pertanto possono essere regolati per
adattarsi alle caratteristiche del processo che deve essere controllato.

| parametri sono riportati negli elenchi del Livello Configurazione.

Il regolatore pud essere configurato anche utilizzando iTools, come descritto in
"Configurazione con iTools" a pagina 195. iTools & un software proprietario progettato
per la configurazione degli strumenti Eurotherm e pud essere scaricato dal sito Web
www.eurotherm.co.uk.
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Parametri del Livello Configurazione

Nel Livello Configurazione tutti i parametri sono organizzati in elenchi (allo stesso
modo del Livello Operatore 3). Vengono mostrati solo i parametri relativi alle funzioni
abilitate.

Ciascun elenco puo contenere parametri del Livello Operatore e Livello
Configurazione; i parametri vengono mostrati solo quando lo strumento si trova nella
modalita appropriata. Un elenco deve contenere almeno un parametro visualizzabile
per essere mostrato.

Durante la navigazione il display centrale (display inferiore in EPC3016) mostra il
codice mnemonico del parametro o dell'intestazione dell'elenco. Nella sezione
inferiore del display viene visualizzata una stringa scorrevole con la descrizione del
parametro o dell'elenco.
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Selezione del Livello Configurazione

A AVVERTENZA

un processo.

PERICOLO IN CASO DI CONFIGURAZIONE ERRATA

Una configurazione errata pud causare danni al processo €/o lesioni. La configurazione
deve essere svolta esclusivamente da personale autorizzato e competente. E compito
della persona che si occupa del regolatore garantire che la configurazione sia corretta.

Nel Livello Configurazione il regolatore non controlla il processo né fornisce alcuna

indicazione di allarme. Non selezionare il Livello Configurazione mentre € in esecuzione

La mancata osservanza di queste istruzioni potra causare decesso, lesioni gravi
o danni all'attrezzatura.

Funzionamento

Azione

Display

Notes

Selezionare Livello
3 seguito da Livello
Configurazione.

N

Premere e tenere

S P .
premuto finché

non viene
visualizzato LEud
(Livello 3), quindi

premere per
selezionare ConF
(Configurazione).

Premere per

Viene visualizzato innanzitutto LEwu 1.
Continuare a tenere premuto il pulsante
per visualizzare LEud.

per scorrere

avanti o indietro nei
sottoelenchi.

2.
confermare.
Inserire il passcode. - -
Premere A oppure Premere = per passare alla cifra
successiva.
per inserire il .- -
Il passcode predefinito per il Livello
valore corretto della Configurazione & "0004".
cifra del passcode. Se, come caso speciale, & stato
4. Se viene inserito un configurato un passcode "ﬂﬂﬂﬂ", non e
passcode corretto, necessario inserire un passcode e il
verra Irfegﬁlatorel accedera immediatamente al
momentaneamente ivello scelto.
visualizzato il Se viene inserito un passcode errato,
messaggio PASS. Il sul Q|splay viene visualizzata ql puovq Iq
. pagina HOME. Dopo tre tentativi errati di
regolatore funziona : . o .
Llivell inserimento del passcode, il sistema si
ora n.e Ivello blocchera per un tempo stabilito in
selezionato. "Passcode Lockout Time" (Tempo di
blocco passcode) impostato nella
scheda Security (Sicurezza) dell'elenco
Instrument (Strumento); vedere
"Sottoelenco sicurezza (SEC)" a
pagina 183.
Selezionare le 5. Premere Viene visualizzato innanzitutto I'elenco
intestazioni Ingresso analogico.
. 5|
dell'elenco. ripetutamente
Selezionare i Alcune intestazioni sono suddivise in
; 6. Premere &= per ; o Vi
sottoelenchi, ove : p sottoelenchi. Se, ad esempio, viene
necessario. selezionare il primo utilizzato I'ingresso secondario, i
sottoelenco (se parametri associati a tale elenco sono
disponibile). mostrati nel sottoelenco A2.
7. Premere oppure
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Funzionamento |Azione Display Notes

Selezionare i 8. Premere Viene visualizzato il tipo di ingresso.
parametri di un -

elenco. ripetutamente =

Modificare il valore
di un parametro.

9. Premere oppure

| parametri di sola lettura non possono
essere modificati.

| valori dei parametri sono visualizzati in
"Menus" (Menu) nelle sezioni
successive.

All'interno dell'intestazione dell'elenco "superiore" premere + per tornare all'inizio.

All'interno di un elenco dei parametri premere + per tornare al parametro precedente.
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Schema di navigazione per il Livello 3 e il Livello Configurazione

Gli schemi di navigazione completi per il Livello 3 e per i Livelli di configurazione sono
mostrati nella sezione "Schema di navigazione" a pagina 85. Lo schema seguente &
stato inserito come controllo rapido per mostrare I'ordine delle intestazioni elenco.

@ Blocchi strumenti @ Blocchi toolkit
z AlV B s Alv
2 __3
[0 ]l !
! :§ E
Lhcd | .o | |
0P 3 t | o
=l .-*_-_fT [Lomm | '_I-p.l Flon | i oAlTI = AT
t — AlV
b 5 L (= LT
OLom «| mA [ ! g
Odr o T + g AT
= AlV l [T |2/7 || g
Z beH5E ¥
} ﬁ B
abilitato Si Q
E
i ol @) Y
e ofaAll |
CocF |, _ [TPPorf e E
% cln = } ATV ¥
ToP . e
P A 3
[LOOP_ ] o 'EFG [TTSE | 2 #[TTFD
Hml AnSw | = {
FF SEL AT il 2 Pl
1 0ds
\ = [ulAC ] T ]
= i v
L \
¥ T
[Pral ] w{Ton ], ;v ()
l? SEEUP [ Tmon |, owf 1 | o g
& L]
L
| ALm | BT
=
I
3 ¥
. aIv ©
|:| Sempre presente
El Dipende dall'HW o dalle
funzionalita opzionali
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Premere per scorrere tra le intestazioni (il nome o il blocco funzione).

Premendo su una delle intestazioni, vengono attivate le seguenti operazioni, a
seconda del blocco funzione di accesso:

1. Visualizzazione del primo parametro (vedere (Ricette).

2. Visualizzazione della selezione dell'istanza (vedere 10 per le istanze denominate
o Allarme per le istanze numerate).

3. Visualizzazione della selezione della sottoclasse (vedere Loop).

Quando al di sopra di 2 o0 3, premendo su e giu sara possibile visualizzare tutte le
istanze/sottoclassi.

Examples

Negli esempi seguenti viene mostrato come accedere ai vari blocchi funzione.

Esempio 1: nessuna istanza aggiuntiva e nessuna sottoclasse

L'elenco CT & un esempio di classe che non contiene istanze aggiuntive né
sottoclassi. In altre parole € un semplice elenco di parametri sotto l'intestazione CT i
quali consentono di impostare il trasformatore di corrente.

1. Premere finché non viene visualizzato I'elenco.

2. Quindi premere per scorrere tra i parametri.

3. Per modificare il valore di un parametro di lettura/scrittura (R/W) selezionato,
premere oppure (/]

Esempio 2: istanze multiple e nessuna sottoclasse (denominata)

L'elenco o € un esempio di classe che contiene istanze multiple e nessuna
sottoclasse. Le istanze sono istanze denominate, come io.1, i0.2, OP.3 ecc. (vedere
"Elenco I/O (io)" a pagina 102). L'elenco dei parametri per ciascuna istanza non &
necessariamente lo stesso.

Lo schema di navigazione per questo tipo di blocco funzione &€ mostrato di seguito:

1o io | i ol gl N3 g Altreistanze
B st BN et lemdd TST gmd ST gy
k : - g - [ =
in in FEL Y Primo parametro
In In I7
Altri parametri

1. Premere per scorrere all'elenco o.

2. Premere per selezionare la prima istanza dei parametri1 0. Questa viene

visualizzata come o. | e INST a indicare che questa é la prima istanza di
parametri nella categoria.

3. Premere ancora per scorrere tra i parametri di o. |. Per selezionare le

istanze successive, premere
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4. Premere per tornare indietro.

5. Per modificare il valore di un parametro di lettura/scrittura (R/W) selezionato,
premere oppure

Esempio 3: istanze multiple e nessuna sottoclasse (numerata)

Anche I'elenco Allarme € un esempio di classe che contiene istanze multiple e
nessuna sottoclasse. In questo caso le istanze sono numerate, ades.da1a 6
"Elenco Allarmi (ALm)" a pagina 137. L'elenco dei parametri per ciascuna istanza
non & necessariamente lo stesso.

Al m i o z o " 3 =+ Altre istanze
B o B e e 5T epme 5T epge
nFF 1n rELY Primo parametro
TYRE TYPE TYPE
Altri parametri

Esempio 4: istanza singola e sottoclassi multiple

L'elenco Loop € un esempio di classe che contiene un'istanza singola e sottoclassi
multiple. Una sottoclasse (o elenco) € un gruppo di parametri indicati da
sottointestazioni significative. Ad esempio tutti i parametri associati al setpoint sono
raggruppati insieme nell'elenco SP (visualizzato come 5 LI5T). Ciascuna
sottoclasse sara diversa.

Lo schema di navigazione per questo tipo di blocco funzione &€ mostrato di seguito:

LOOP | mAi 7 |~ ER FEL e cp PR+ Altre istanze
B B oo e SIS |egme 5LTST lgme
Primo parametro
Auko Fid HH p
A-11 HEAT NG H
Altri parametri

Esempio 5: istanze multiple e sottoclassi multiple

L'elenco Comunicazioni & un esempio di classe che contiene istanze multiple e
sottoclassi multiple. Le istanze sono Fixed (Fisso) e Option (Opzione), mentre i
sottoelenchi sono Main (Principale), Network (Rete) e Broadcast (Trasmissione).

el = ] COmm o+ & FLln BB GL0m [+E8+ Altre istanze
* g TCT ES[EEEF C |TCT
Lid g B Y *mﬁ b S ¥ B [ *mﬁ
mAi 1 mAi I | Prima sottoclasse
GLIGT G LIGT
- r
485 485 Primo parametro
THTF INTF
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Navigazione tra i parametri

1. Premere per selezionare i parametri in un elenco.

2. Premere oppure per modificare il valore del parametro (se non di sola
lettura).

Alcuni parametri sono analogici, per cui il valore pud essere modificato entro dei
limiti.

Alcuni parametri sono elencati, il che significa che sono associati a livello mnemonico
a quelli che possono essere selezionati da un elenco.

Nelle pagine seguenti sono elencati tutti i parametri disponibili nei rispettivi elenchi
nel regolatore. | parametri vengono mostrati solo se la funzione & stata fornita e
abilitata.

Nota:

R/W = Lettura/Scrittura

Conf R/W = Lettura/Scrittura nel solo Livello Configurazione

R/W solo Config = Lettura/Scrittura nel solo Livello Configurazione
L3 R/W = Lettura/Scrittura nel Livello Configurazione e nel Livello 3
R/O = Sola lettura in tutti i livelli

L3 R/O = Sola lettura nel Livello Configurazione € nel Livello 3

Valori elencati

Nella colonna Valore relativa alle opzioni elencate nelle tabelle seguenti viene
mostrato il valore numerico associato. Questo ¢ il valore che dovrebbe essere scritto
nel caso si utilizzi un master di comunicazione di terze parti. Ad esempio:

tC (0)
mV (1)
V (2)
mA (3)
RTD (4)
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Elenco Ingresso analogico (A ! AZ)

Alla prima pressione di , dopo aver effettuato I'accesso al Livello 3 o al Livello
Configurazione, viene visualizzato I'elenco "INGRESSO ANALOGICQ". Dall'elenco &
possibile configurare il tipo di ingresso e altre caratteristiche dell'Ingresso 1

(e dell'lngresso 2, se presente).

R {: istanza 1 dell'elenco Al contiene i parametri disponibili per IP1.

R2: ristanza 2 dell'elenco Al contiene i parametri disponibili per IP2. L'ingresso IP2 &
opzionale nei modelli EPC3008 ed EPC3004. Non ¢é disponibile nel modello
EPC3016.

L'utilizzo dell'elenco dei parametri Ingresso analogico viene riepilogato di seguito. Lo
schema di navigazione completo &€ mostrato nella sezione "Schema di navigazione"

a pagina 85.
Torna a CONF
— BN
Accede al ~@| Al &l All'elenco
livello CONF = %= LIST = successivo (io)
[ ] =
|
—_——
A 4
ISAB 2 Se & disponibile il secondo ingress¢
INsT |« Q@< _IM57| analogico, sono presenti 2 istanze
o o s o o ' .
T 2 v dell'elenco Ingresso analogico.
8
A v A v
(e ) (mere )
LIN LIN
UNITS UNITS
ECP ECP
NG HI NG HI
ANG L0 ANG LD
A HI Yy A MHT Y
MeLd M Ld
SHUNT SHUNT
Py OFS Py OFS
FILT T FILT T
CJ.TvP LJ TP
53 TP 53 TP
53 ouT 53 ouT
Coc In Coc In
Py Py
Py ST Ay 5T
M IN M IN
. J \ J

| parametri nell'elenco seguente sono identici per leC.

Codice Nome parametro | Valore Descrizione Accesso
mnemonico

Premere per selezionare Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)

T 1 Elenco Ingresso 1 (IP1) Conf RIW
£l c Elenco Ingresso 2 (IP2) per i soli modelli EPC3008 ed EPC3004 |L3 R/O
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Codice Nome parametro | Valore Descrizione Accesso
mnemonico
Premere per selezionare Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
N TP TIPD I7INGRESSD |EL 0 | Termocoppia Conf RIW
Predefinito: Termocoppia L3 R/O
mb 1 | millivolt
U 2 | Volt
mA 3 |milliampere
T'td 4 | Termometro a resistenza di platino (RTD)
o rc 5 Sonda in zirconio ad alta impedenza (disponibile solo sull'ingresso
secondario)
LIN LINERRISATION J Termocoppia di tipo J Conf R/IW
TYPE Ir 1 Termocoppia tipo K L3 R/O
Predefinito: Tipo K
L 2 | Termocoppia tipo L
r 3 Termocoppia tipo R
b 4 | Termocoppia tipo B
n 5 Termocoppia tipo N
E 6 | Termocoppia tipo T
5 7 Termocoppia tipo S
CSE. | 8 Linearizzazione personalizzata 1. Per scaricare le speciali tabelle
di linearizzazione, consultare "Caricamento di una tabella di
linearizzazione personalizzata" a pagina 227.
LSEZ 9 Linearizzazione personalizzata 2. Nei regolatori della serie
EPC3000 ¢ possibile scaricare due tabelle.
00 10 | Termometro a resistenza di tipo PT100 Mostrato solo per
{000 1" Termometro a resistenza di tipo PT1000 :?T:ZSS' in my, V
Ln 12 |Linear Visualizzato solo
59r 13 | Radice quadrata se l'ingresso ¢
RTD
UNITR UNITR Per un elenco delle unita utilizzate consultare la sezione "Unita" a | Conf R/W
pagina 100 L3 R/W
ECP RIGOLUTTONE nnnnn 0 Numero di punti decimali mostrato sul display. Conf RIW
nnnn' n 1 Range da uno a quattro punti decimali. L3 R/O
nan' An 2 Valore predefinito: nnnn.n
nn' nAn 3
n' nnAn 4
RNG HI SUPERIDRE SCALA Limite superiore del range. Utilizzato per limitare i range dei tipi di | Conf R/W
ingresso. termocoppia e RTD e pgr scglare gliingressimV, V e L3 R/O
mA. Al2 include anche le sonde zirconia.
Valore predefinito tc 500; mV 40; V 10; mA 20; RTD 500;
Zirconia 2000
FNG LD INFERIORE SCHLA Limite inferiore del range. Utilizzato per limitare i range dei tipi di
ingresso termocoppia e RTD e per scalare gli ingressimV, V e
mA. Al2 include anche le sonde zirconia.
Valore predefinito tc 0; mV 0; V 0; mA 4; RTD 0; Zirconia 0
M HI L IMITE SuPERIORE |mU: da Limite alto per ingressi in mV, mAo V. R/W solo Config
INGRESSD ;?)%000 a Valore predefinito: mV 40; V 10; mA 20 Non mostrato per
M Lg LIMITE INFERIDRE . N Limite inferiore per ingressiin mV, mAo V. uscite per .
INERESED U: Da N o termocoppia o
Lo -10.00 a Valore predefinito: mV 0; V 0; mA 4 RTD.
10.00
mA: da
-800.00 a
800.00.
VALORE VALORE II dA 100 a Valore della resistenza di derivazione per ingressi in mA. R/W solo Config
SHUNT DERIVAZIONE | {00000 Predefinito: 2,49 Q.
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Codice
mnemonico

Premere

Nome parametro

per selezionare

Valore

Premere

oppu

Descrizione

re per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)

Accesso

Py OFS

v OFFSET

uu

Viene fornito un offset semplice per regolare la variabile di
processo di una quantita fissa lungo il relativo intervallo. Cio pud
essere utilizzato per compensare una termocoppia nota e altre
tolleranze che possono essere presenti in un'installazione
multistrumentale, in modo tale che tutti gli strumenti leggano lo
stesso valore.

Vedere anche "Calibrazione tramite calibratore a blocco secco o
equivalente" a pagina 301 per una descrizione del metodo di
regolazione della calibrazione a due punti. Pud essere utilizzato

per applicare una correzione lineare alla lettura della temperatura.

Predefinito: 0,0

Conf R/W
L3 R/W

dA 0 abD

Alcune installazioni industriali possono causare rumore elettrico
durante la misurazione di processo. Cio pud essere dovuto, ad
esempio, ai collegamenti EMC o meccanici. Viene installato un
filtro per ridurre la frequenza del rumore elettrico osservato dallo
strumento. L'effetto del rumore elettrico pud essere ridotto
aumentando la costante Filtro tempo; tuttavia € necessario
raggiungere un compromesso poiché questa influisce sulla
risposta del loop chiuso del sistema.

Piu alto e il valore, piu lentamente la temperatura misurata
rispondera alle fluttuazioni.

Predefinito: 1,6 s

Conf R/W
L3 R/W

™
c.
[
-~
o
™

AutD

Una termocoppia misura la differenza di temperatura tra un giunto
di misura (giunto caldo) e un giunto di riferimento (giunto freddo).
La modalita Automatica utilizza la misura della temperatura
effettuata dallo strumento in cui la termocoppia € collegata ai
terminali posteriori.

Predefinito: Auto-

Il giunto di riferimento viene mantenuto a una temperatura fissa
nota di 0 gradi, normalmente utilizzando un metodo basato sul
punto di fusione del ghiaccio.

50

Il giunto di riferimento viene mantenuto a una temperatura fissa
nota di 50 gradi, normalmente con un metodo basato su camera
calda ("hot box").

ofFF

CJC é disattivato. Cid puod essere utilizzato, ad esempio, laddove
la misura di una termocoppia viene effettuata da un trasmettitore
esterno che non effettua la linearizzazione della curva della
termocoppia.

Conf R/W
L3 R/O

Mostrato solo per
ingressi di
termocoppia.

OFF

Il regolatore monitora in modo continuo I'impedenza di un
trasduttore o di un sensore collegato all'uscita. Off significa che
non é stata rilevata alcuna rottura del sensore.

Ld

La rottura di un sensore viene rilevata se I'impedenza ai terminali
€ superiore a una soglia inferiore (tipicamente tra 3 e 5 KOhms).

Predefinito: basso

H

La rottura di un sensore viene rilevata se l'impedenza ai terminali
€ superiore a una soglia superiore (tipicamente tra 12 e 20
KOhms).

Conf R/W
L3 R/O

OFF

Nessuna rottura del sensore rilevata.

Un

Rottura del sensore rilevata. Se la rottura di un sensore necessita
I'attivazione di un allarme "soft", il parametro dell'uscita relativa
alla rottura del sensore puo essere cablato a un allarme Alto
digitale (vedere la sezione "Esempio 1: Cablaggio di un allarme" a
pagina 210).

Conf R/O

™
C

[
[

La temperatura CJC costituisce una misura della temperatura sui
terminali dello strumento. E importante solo per gli ingressi di
termocoppia ed & fornita come ausilio diagnostico.

Conf R/O
L3 R/O

Py

Il valore di processo ¢ il valore visualizzato sullo strumento,
normalmente la temperatura misurata quando lo strumento sta
controllando un loop di temperatura.

Conf R/O
L3 R/O

Lo stato della PV viene monitorato continuamente.

Per un elenco dei valori elencati, vedere la sezione "Stato" a
pagina 101.

Conf R/O
L3 R/O
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Codice Nome parametro | Valore Descrizione Accesso
mnemonico

Premere per selezionare Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)

©IN VALORE MISURATO Costituisce il valore misurato in unita di mV oppure ohm, a Conf R/O
seconda del tipo di ingresso. Il valore misurato sui terminali L3 R/O
posteriori pud essere utile come ausilio diagnostico per stabilire
se la termocoppia o il sensore di ingresso lineare & cablata/o
correttamente.

Unita
L'elenco riportato di seguito si applica a tutti i blocchi funzione che contengono unita.

Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro
Premere per Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
selezionare
UNITS UNTA lonk 0 [Non vengono visualizzate unita Conf RIW

AEmP 1 Unita di temperatura °C, °F , K sono impostati nella sezione Info dell'elenco L3 R/W

Instrument (Strumento); vedere "Elenco Strumento (INSt)" a pagina 178.

U 2 |Volt

mU 3 [Millivolt

R 4 |ampere

mA 5  |Milliampeére

PH 6 |pH

mmHL 7 |Millimetri di mercurio

PS, 8 Libbre per pollice quadrato

bAr 9 |bar

mbAr 10 [ Millibar

PrH 11 |Umidita relativa percentuale

PErc 12 |Percento

mmuwh 13 |Millimetro idrometro

 nwh 14 |pollici idrometro

) Nww 15 [Non utilizzato

OhmS 16 |Resistenza (ohm)

PS5 & 17 |Libbre per pollice quadrato manometriche

PLe 18 |Percentuale di O,

PPm 19 |parti per milione

PLOC 20 |Percentuale di CO,

FPLP 21 |Percentuale di carbonio

PSEc 22 |Percentuale per secondo
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Stato

L'elenco riportato di seguito si applica a tutti i blocchi funzione che contengono
un'elencazione dello stato globale.

Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro

Premere per selezionare |Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)

Lood 0 La variabile di processo funziona correttamente Conf RIW
OFF 1 Il canale & configurato per essere spento. L3 R/W
Ornl 2 Quando il segnale di ingresso supera il limite di ingresso superiore per piu

del 5%, il PV lampeggia indicando che & superiore al range.

Se il valore & troppo alto per il numero di cifre sul display, lampeggia "HHHH"
(per informazioni sul display in relazione alla dimensione dello strumento,
vedere la sezione "Scalatura automatica del punto decimale" a pagina 71).

Urnl 3 Quando il segnale di ingresso supera il limite di ingresso inferiore per piu del
5%, il PV lampeggia indicando che inferiore al range.

Se il valore é troppo alto per il numero di cifre sul display, lampeggia "LLLL"
(per informazioni sul display in relazione alla dimensione dello strumento,
vedere la sezione "Scalatura automatica del punto decimale" a pagina 71).

Hw5 4 Stato dell'hardware di ingresso sconosciuto.

nlb 5 Lo stato di ingresso & impostato su Ranging al punto di una modifica della
configurazione dell'ingresso analogico. Rimane tale fino a quando un'uscita
da una configurazione induce il riavvio dello strumento.

OFLw 6 Superamento di una variabile di processo, dovuto probabilmente al tentativo
di un calcolo di dividere un numero per un numero relativamente piccolo.

bAd 7 Il PV non sta leggendo in modo corretto e cid potrebbe essere dovuto a un
sensore aperto.

Hwe 8 Le capacita dell'hardware sono state superate al punto di configurazione, ad
esempio una configurazione impostata su 40 V quando I'hardware di
ingresso ha una capacita di finoa 10 V.

NdAE 9 Campioni in ingresso insufficienti per eseguire un calcolo.
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E possibile installare nel regolatore i seguenti moduli:
®* Nessuno

®* Modulo I/O logico

* ReleA

* Triac

¢ Uscita CC isolata

L'indicatore dell'uscita 1 & gestito da 10(1) quando questo viene configurato come
un'uscita.

L'indicatore dell'uscita 2 & gestito da I0(2) quando questo viene configurato come
un'uscita.

L'indicatore dell'uscita 3 & gestito da OP(3).

L'indicatore dell'uscita 4 & gestito da 10(4) quando questo viene configurato come
un'uscita.

L'utilizzo dell'elenco dei parametri Ingresso/Uscita viene riepilogato di seguito. Lo
schema di navigazione completo € mostrato nella sezione "Schema di navigazione"

a pagina 85.
Dall'elenco Torna all'intestazione All'elenco
precedente (Al) —E + — successivo
L
o s | %
I
o
— N
ro.!|-E>| o2 |-E8>{ OPI|>ES(| ot~ LA|-ES-| Lb
INST || Q<L 15T |l <L 15T |« 9 «| LS T e |l 1757 |« 5T
[ =)= [ =] | [E=T=g=]| oooo [ =] oooo
A v A v A v A v A v A v
A v A v A v A v A v
(" rzent ) (" rzent ) (" 1zEnT )
TYPE TYPE TYPE
) ) y
VAL HI VAL HI VAL HI
) VAL LO - VAL LO ) VAL LO
out HI ) Voot i Y bour v Y
OuT L0 ouT Lo out Lo
ouTt out out
MoT Mmoo Mmoo
T e T e T
SENSE SENSE GENGE
INER INER INER
BHLSH BHLGH BHLGH
STy 5TRY 5Ty
FLBK ¥ FLBH & FLBK ¥
\ Y, \ Y, \ J

Nella tabella seguente sono riportati tutti i parametri di ingresso/uscita disponibili,

sebbene quelli effettivamente visualizzati dipendano dalla configurazione di
iascuna I/O.
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Memoria |Nome parametro |Valore Descrizione Accesso
parametri
Premere per selezionare Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
TIENT 1T IO HARIWARE JlonkE 0 Visualizza il tipo di hardware 10 installato. Le scelte sono: Conf R/O
Lo 1 Ingresso/uscita logico/a. L3 R/O
TELY 2 Relé
55 3 Triac
dc 0P 4 Uscita CC
P 5 Ingresso logico
TYPE TIPD II ID OnOF 10 |Uscita On/Off. Conf RIW
EPa 11 Uscita Time Proportioning. L3 R/O
uP 15 Posizione valvola apri
down 16 Posizione valvola chiudi
Il posizionamento ALTO/BASSO della valvola funziona attraverso
coppie di uscite, ovvero:
ALTO BASSO
10.1:10.2
10.2: OP3
OP3:10.4
d 5 Ingresso di chiusura contatto
mAOP 0 Uscita mA.
UOP 1 Uscita di tensione.
=% VARIARBILE IT Per un tipo di ingresso: variabile di processo misurata. Conf RIW
PROCESSD Per un tipo di uscita: valore dell'uscita richiesto. L3 RIW
VAL HI DEMANT HIGH Valore percentuale di richiesta PID che fornisce I'uscita massima; Conf RIW
"OUT.H" consente la suddivisione delle uscite ("output splitting"). L3 R/W
Predefinito: 100,0 Mostrato solo
per l'uscita
VAL LD TEMANT LOW Valore percentuale di richiesta PID che fornisce I'uscita minima; CC o Time
"OUT.L" consente la suddivisione delle uscite ("output splitting"). proportioning.
Predefinito: 0,0
outT HI OUTPUT HIGH Massima alimentazione media di uscita che puo essere erogata da
tale uscita; consente la suddivisione delle uscite ("output splitting").
Predefinito: 100% per TPO; 20 per mA; 10 per V, ovvero il valore piu
alto possibile per il tipo selezionato.
outT Lo OUTPUT LOW Alimentazione media minima che pud essere erogata dall'uscita;
consente la suddivisione delle uscite ("output splitting").
Predefinito: 0
out USCITH Per i tipi di uscita digitali: Conf R/O
Un valore 0 indica che l'uscita & bassa (relé diseccitato). Un valore di 1 L3 R/O
indica che l'uscita & alta (relé eccitato).
Per i tipi di uscita CC:
Costituisce il valore fisico di uscita dopo che il PV & stato mappato sul
range di uscita tramite i parametri del range di richiesta.
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Memoria |Nome parametro |Valore Descrizione Accesso
parametri

Premere per selezionare Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)

T MINIMUM ON TIME HuEo 0 Tempo minimo di impulso in secondi. Tale valore stabilisce la durata |Conf R/W
- 15000 minima tra due eventi di commutazione. Sebbene sia denominato L3 R/W
come "MinOnTime" (Tempo minimo di accensione), si applica in ugual

modo sia agli impulsi di accensione che a quelli di spegnimento.

Mo
LA S

La scheda tecnica del contattore descrive generalmente in modo
specifico il tempo minimo di impulso che consente di assicurare
un'eccitazione e una diseccitazione corrette del contattore. Puo
essere il valore piu basso da considerare utilizzandolo come
MinOnTime.

Auto(0) imposta automaticamente il tempo minimo di accensione per
I'hardware di uscita come segue:

Relé = 1 s (proporzionale) o 0,1 s (aumento/diminuzione VP),
Logico = 0,05 s (proporzionale) o 0,1 s (aumento/diminuzione VP)

In alternativa € possibile impostare un valore manualmente ma
occorre notare che tale valore verra ritagliato se al di sotto del valore
minimo ammissibile per I'hardware su cui € montato (relé o logico;
vedere le impostazioni riportate sopra).

Per uscite con aumento/diminuzione del VP, valori piu piccoli di
MinOnTime possono effettivamente produrre una minore attivita
dell'attuatore. Questo perché maggiore € il MinOnTime, maggiore sara
il movimento della valvola e inferiore pertanto la risoluzione dell'uscita.
Cid pud portare a un aumento dell'instabilita. Generalmente
dovrebbero essere utilizzati valori inferiori a 0,5 s.

Predefinito: Auto-

LT TEMPD DI CICLD Ruto 0 Tale valore imposta l'uscita di tempo proporzionale (TPO) e il tempo di |Conf R/W
-B0D ciclo in secondi. Esso & definito come il periodo di tempo tra le L3 R/W
ripetizioni dell'uscita.

Quando tale parametro & Auto (0), ovvero I'impostazione predefinita,
I'algoritmo TPO viene eseguito nella cosiddetta modalita a
ondulazione costante. In questo regime il tempo di ciclo viene regolato
in modo automatico e continuo, a seconda della richiesta di uscita, per
conservare la quantita di ondulazione nel processo a un‘ampiezza
approssimativamente costante. Il vantaggio di cid & che gli
azionamenti vengono in media ridotti, cosa che pud aumentare il ciclo
di vita di contattori e relé. Come suggerito, una richiesta del 50%
produce il tempo di ciclo piu breve pari a 4*MinOnTime e il tempo di
ciclo viene esteso ulteriormente, mentre la richiesta si allontana dal
50%. Dovrebbe quindi essere scelto un MinOnTime che fornisca un
tempo di ciclo minimo appropriato.

In alternativa € possibile impostare direttamente un valore del tempo
di ciclo. Quando viene impostato un valore, I'algoritmo viene eseguito
nella cosiddetta modalita di tempo di ciclo costante. In questo regime il
tempo di ciclo viene regolato in modo automatico e continuo, a
seconda della richiesta di uscita. Da notare che il tempo di ciclo viene
esteso se la richiesta & tale che il tempo di ciclo non possa essere
raggiunto senza violare il parametro MinOnTime. In questo caso il
tempo di ciclo effettivo viene esteso il minimo sufficiente per
contribuire a garantire il raggiungimento del MinOnTime e della
richiesta.

Vari fattori possono influenzare I'impostazione appropriata di un tempo
di ciclo e spesso si verifica un compromesso. Un tempo di ciclo piu
lungo, ad esempio, puo estendere il ciclo di vita dei contattori ma
ridurre il ciclo di vita degli elementi riscaldanti. Un tempo di ciclo piu
lungo puo inoltre aumentare la quantita di ondulazione nella variabile
di processo.

Predefinito: Auto-
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Memoria
parametri

Nome parametro

Premere per selezionare

Valore

Premere

Descrizione

oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)

Accesso

SENSE

RILEVARIIONE IO

hidl m

0

Uscita normale.
Questa ¢ l'impostazione normale per il controllo.

L'uscita e disattivata quando la richiesta PID €& disattivata. Per il
controllo cio vale quando PV>SP.

Per un ingresso digitale l'ingresso € attivo quando € = 1.
Predefinito: Normale

[

Uscita invertita

Questa ¢ l'impostazione normale per gli allarmi.

L'uscita & disattivata quando I'allarme ¢é attivo.

L'uscita € attiva quando I'allarme é attivo.

Per un ingresso digitale l'ingresso € attivo quando € = 0.

Conf RIW

Da 00 a
300

Tempo in secondi richiesto dal motore della valvola per arrestarsi dopo
la rimozione dell'alimentazione. da 0,0 a 30,0 secondi.

Applicabile solo alle uscite di posizione della valvola.
Predefinito: 0,0

L3 RIW

BkLSH

BRCKHLASH

Da 00 a
300

Tempo in secondi per accettare eventuali backlash nel collegamento
degli attuatori delle valvole. da 0,0 a 30,0 secondi.

Applicabile solo alle uscite di posizione della valvola.
Predefinito: 0,0

L3 R/W

Stabilisce I'azione dell'uscita di posizionamento delle valvole (riposo,
innalzamento, abbassamento) quando lo strumento si trova in
modalita stand-by.

I'ESE

La valvola rimane sulla posizione attuale.
Predefinito: Reset

La valvola si apre. Si applica a io1.

down

N

La valvola si chiude. Si applica a io2.

Il posizionamento ALTO/BASSO della valvola funziona attraverso
coppie di uscite, ovvero:

ALTO BASSO

10.1:10.2

10.2: OP3

OP3:10.4

Conf RIW

FLEH W

VALORE FRLLBARCK

Valore di fallback in uscita quando lo stato € "BAD" (NON
CORRETTO); l'impostazione predefinita € OUT.L.

Conf RIW
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Suddivisione delle uscite

La suddivisione delle uscite ("output splitting") € il processo per il quale un singolo
loop di controllo regola piu uscite. Affinché cio sia possibile, il singolo segnale di
uscita del loop € diviso tra due canali di uscita.

La suddivisione delle uscite non viene effettuata come parte del loop di controllo
bensi come parte dei blocchi di uscita.

LOOP OP1

OP IN

Y

OP2

Y

Funzionalita

* |l loop di controllo non € influenzato dall'uso della suddivisione delle uscite, ma
fornira ancora la propria uscita nella forma di un valore compreso tra 0 e 100%.

® Ogni blocco di uscita puod essere personalizzato in termini di punti on/off e di
uscita di percentuale di potenza.

* ['uscita dal loop € "cablata" agli ingressi di due blocchi di uscita.

® Ogni blocco di uscita dispone di un parametro "ValHigh" e di uno "ValLow". Tali
valori rappresentano la percentuale di richiesta di PID e forniscono,
rispettivamente, la massima e la minima alimentazione in uscita.

® Ogni blocco di uscita dispone di un parametro "OutHigh" e di uno "OutLow". |
valori di tali parametri determinano i limiti di percentuale della potenza di uscita.

* |l rapporto tra alimentazione in uscita e valore in ingresso pud essere osservato
nel grafico riportato di seguito:

Segnale di richiesta PID

N
VAL.H

ValL.L

oy
-

OUTL OUT.H Uscita elettrica
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Algoritmi Tempo di ciclo e Minimum On Time

L'algoritmo "CycleTime" e l'algoritmo "MinOnTime" sono reciprocamente esclusivi e
supportano i sistemi di controllo esistenti. Entrambi gli algoritmi si applicano solo alle
uscite "time proportioning" e non vengono mostrati per il controllo OnOff.

Un tempo di ciclo fisso consente all'uscita di attivarsi e disattivarsi entro il periodo di
tempo stabilito dal parametro. Per un tempo di ciclo di 20 secondi, ad esempio, il
25% della richiesta energetica puo attivare I'uscita per 5 secondi e disattivarla per 15
secondi, il 50% della richiesta energetica puo attivare I'uscita e disattivarla per 10
secondi, mentre per il 75% della richiesta energetica I'uscita rimane attiva per 15
secondi e disattivata per 5 secondi.

Un tempo di ciclo fisso puo essere preferibile durante la regolazione di dispositivi
meccanici come i compressori frigoriferi.

L'algoritmo "MinOnTime" viene descritto nella tabella) o nella sezione precedente.

Se il dispositivo di controllo € un relé o un contattore, il parametro MinOnTime
dovrebbe essere impostato su un valore maggiore di 10 secondi (ad esempio) in
modo da allungare la vita del relé. A titolo illustrativo, con un'impostazione di 10
secondi il relé commutera (approssimativamente) come mostrato nella tabella
riportata di seguito:

Richiesta energetica | Tempo relé ON | Tempo relé OFF
10% 10 100

25% 13 39

50% 20 20

75% 39 13

90% 100 10

In un'applicazione per il controllo della temperatura I'algoritmo Minimum On Time
viene spesso preferito per il controllo dei dispositivi di commutazione che impiegano
uscite triac, logiche o relé. Viene applicato anche alle uscite di posizione delle
valvole.

Nota: Occorre considerare il numero di operazioni che il relé prevede di sopportare
durante il suo ciclo di vita. Vedere la sezione "Resistenza elettrica relé" a pagina 315.
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Elenco DI/O (O.d} D)

Per il modello EPC3008 o EPC3004 tale elenco appare solo se viene montato un

modulo di opzione dotato di capacita di ingresso/uscita digitale. Il modello EPC3016

non supporta questo elenco.

Questi punti I/O digitali possono essere utilizzati solo come ingresso logico o uscite
On/Off (ovvero, non uscite di controllo).

L'utilizzo dell'elenco dei parametri Ingresso/Uscita digitale viene riepilogato di
seguito. Lo schema di navigazione completo € mostrato nella sezione "Schema di
navigazione" a pagina 85.

Torna all'intestazione precedente

—E -+ —

Dall'elenco 0d O All'elenco
- >E> Ter » 58 » ;
precedente (i0) & LIS = successivo (CT)
| o =
|
@
mE A~ N Rlpgtere da
s | «Q9@«|| Ins7| d1finoad8
oo | o
v A v
]
A v A v
IDENT IDENT
TYPE TYPE
Ay Ay
SENSE SENSE
out out
Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro
Premere per selezionare |Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
IDENT IDENT Hi Hardware installato: Conf R/O
EJiEE 2 E.NET: Comunicazione Ethernet + PV secondario + modulo a 4 DIO
opzionale
R dB 1 |ALD8: PV secondario + modulo a 8 DIO opzionale
NolE 0 Nessuna scheda di opzione
TYPE TIPD 31 INGR |d ! 0 |Ingresso logico Conf R/W
uat OnOF 1 |Uscita On/Off
=% varIABILE 11 |OFF 0 Se il tipo di 10 & un ingresso, viene visualizzato lo stato dell'ingresso digitale. |R/O
PROCESSD On { Se il tipo € un'uscita, viene visualizzato lo stato della richiesta dell'uscita.
SENSE SENGD IO MOl m 0 |Uscita normale Conf RIW
Questa & l'impostazione normale per il controllo.
L'uscita e disattivata quando la richiesta PID ¢ disattivata. Per il controllo cio
vale quando PV>SP.
Per un ingresso digitale I'ingresso & attivo quando & = 1.
Predefinito: Norm
) Ny 1 Uscita invertita
Questa é l'impostazione normale per gli allarmi.
L'uscita & disattivata quando I'allarme ¢é attivo.
L'uscita & attiva quando I'allarme € attivo.
Per un ingresso digitale I'ingresso & attivo quando & = 0.
ourt USCITA OFF 0 Un valore pari a 0 indica che l'uscita € bassa (relé diseccitato). Conf R/O
On 1 Un valore pari a 1 indica che I'uscita & alta (relé eccitato). L3 R/O
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Elenco CT (Lt)

Questa opzione consente di misurare, tramite un trasformatore di corrente esterno, la
corrente che fluisce attraverso il carico elettrico quando l'uscita termica & "on"
(corrente di carico) e "off" (corrente di dispersione).

Se la corrente di carico € inferiore al limite di soglia oppure la corrente di dispersione
€ superiore al limite di soglia, si attiva un allarme. L'isteresi per uscire da una di

queste condizioni & configurabile dall'utente tra 0...5% del range CT; l'impostazione
predefinita € 2%.

L'utilizzo dell'elenco dei parametri Trasformatore di corrente viene riepilogato di
seguito. Lo schema di navigazione completo & mostrato nella sezione "Schema di
navigazione" a pagina 85.

Torna all'intestazione precedente

<EB) - & —

Dall'elenco [k All'elenco
& | ~ER .
precedente ) e successivo
’ U o I o |
@di 0y A v (LOOP 0 ZIRC)
A v
rT Enl
LT SRC
LT NG
LT LAT
LD 5F
Mise )
OC 5P
LI
LI ALM
Lk ALM
o AL
LT RCH
LT HYS
Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro
Premere per selezionare Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
CTEN CT RBILITATD lio 0 |Modulo CT disabilitato Se impostato su NO, non verranno visualizzati Conf RIW
ulteriori parametri. L3 R/O
Predefinito: No
YES 1 [Modulo CT abilitato
T SRC orIcIng IeL C7 |MONE 0 [Nessuno
Predefinito: Nessuno
1o ! 1 |Ingresso/Uscita 1
1ol 2 |Ingresso/Uscita 2
oP3 3 |Uscita rele
1 oH 4 |Ingresso/Uscita 4
CT NG PORTHTH CT oo o Imposta la portata del CT da 0 alla portata completa del CT (1000). Conf RIW
Predefinito: 100,0
109 HA032842ITA Edizione 2




Livello Configurazione

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro
Premere per selezionare Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
LT LAT TIPOLOGIA II  [whiE 0 [Nessun blocco Conf RIW
MANTENIMENTD Predefinito: Nessuno
DELL "ALLARME
Rutl 1 Ritenuta con azzeramento automatico
mAn Ritenuta con azzeramento manuale
LD 5P SOGLIA IEL OFF Soglia di allarme della corrente di carico a circuito aperto - allarme basso. Conf RIW
CRRICO - valore intero Predefinito: Off
della portata
del CT (100)
LK 5P GOGLIA OFF 0 |Corrente di dispersione nella soglia di allarme dello stato Off - allarme alto. |Conf R/W
DISPERSIONE - valore intero Predefinito: Off
della portata
del CT (100)
OoC 5P SUPERRMENTD OFF 0 |Soglia di allarme di sovracorrente - allarme alto. Conf RIW
50LLIA - valore intero Predefinito: Off
della portata
del CT (100)
LI CORRENTE Corrente di carico misurata L3 R/O
CARICD
Lk I PERBITH Corrente di dispersione in ingresso CT L3 R/O
CORRENTE
LD AL srarg AccAree (Mo 0 L3 RIO
CRRICO YES 1 Lo stato di allarme della corrente di carico basso & impostato su alto quando
la corrente di carico rilevata & inferiore alla soglia LT 5F. Cio pud indicare
una condizione di errore parziale o totale nel carico (ad esempio, un
elemento riscaldante difettoso).
LK ALM srarg AccAree (Mo 0 L3 R/IO
BISPERSIONE YES 1 L'allarme della corrente di dispersione & impostato su alto quando la corrente
misurata supera la soglia durante gli stati Off dei regolatori.
oc AL sTATo ALArre (Mo 0 L3R/O
SVRACORRENTE [WED 1 L'allarme di sovracorrente € impostato su "true" (vero) se la corrente
misurata supera la soglia di sovracorrente
Gli allarmi CT dovrebbero essere cablati tramite software ("soft wiring") all'uscita di un blocco di allarme, come descritto in generale nella sezione
"Esempio 1: Cablaggio di un allarme" a pagina 210
£T ACH rIconoscIvento (Mo 0 L3 R/O
ALLAMRE LT YES 1 |Riconosce tutti gli allarmi CT
CT HYS ISTEREST L'impostazione Consente di prevenire condizioni di allarme attivo/non attivo dovute a rumore |Conf R/W
ALLARME CT predefinita & I elettrico. Le condizioni di allarme che vanno da attivo a non attivo vengono
valutate utilizzando un valore di isteresi come % del range CT (0...5%).
Predefinito: 2%
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ooog

0P HIZ

HY52 H
HYS2 L

—aB8W

Torna all'intestazione precedente

le dell'elenco Loop

oooo

L'elenco contiene otto sottoelenchi: Principale (mA! 1), Configurazione (LFG),

Setpoint (5P), Feedforward (FF), Autotune (AEun), PID (P} d), Uscita (OP) e

Diagnostica (d! AL).
L'utilizzo dell'elenco dei parametri Loop viene riepilogato di seguito. Lo schema di

navigazione completo &€ mostrato nella sezione "Schema di navigazione" a

Per ulteriori spiegazioni sul funzionamento del loop e ulteriori descrizioni dei
pagina 85.

parametri, vedere la sezione "Controllo" a pagina 256.

oooo

incipa

TR PRG
TR RSP
5P BRL

Il sottoelenco Principale definisce come si comporta il loop di controllo nelle diverse modalita.

LIST
Sooog

LOOP ||«

oooo
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Codice Nome Valore Descrizione Accesso
mnemonic | parametro
o
Premere per Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
selezionare
-M SELEZIONA HuEo- J0O Seleziona il controllo automatico (loop chiuso). L3 R/O
ARUTS-MANUARLE [ mfn 1 Seleziona il funzionamento manuale (alimentazione in uscita regolata
dall'utente).
Predefinito: Manuale
R-L SELEZIONA Loc 1 Setpoint locale. L3 R/O
REMOTO-LOCAL In modalita Automatica il loop utilizza uno dei propri setpoint locali
£ (SP1/SP2) modificabili tramite il pannello anteriore o le porte di
comunicazione.
Predefinito: Locale
rEm 0 Setpoint remoto. Seleziona la fonte remota del setpoint.
Questa modalita viene comunemente utilizzata, ad esempio, in una
topologia a cascata o in un forno a piu zone.
Sebbene tale parametro venga utilizzato per selezionare il setpoint
remoto, non sara necessariamente attivo. L'ingresso RSP_En deve
essere "true" (vero) e I'RSP deve trovarsi nello stato "Good" (Buono)
perché divenga attivo. Se una delle condizioni non viene soddisfatta, il
loop andra in fallback in modo da utilizzare il setpoint locale.
MOIE MODO LOOP Indica la modalita operativa attualmente attiva. R/O
Il loop presenta alcune modalita operative selezionabili dall'applicazione.
L'applicazione puo richiedere piu modalita alla volta; pertanto la modalita
attiva &€ determinata in base a un modello di priorita secondo cui la
modalita con la priorita massima vince. Di seguito sono riportate le
modalita elencante in ordine di priorita.
Holld o Attesa.
Priorita 0: L'uscita di lavoro del regolatore viene mantenuta al valore
corrente.
ErAck |1 Traccia.
Priorita 1: L'uscita del regolatore segue il parametro Traccia uscita.
Questo puo essere un valore costante o essere derivato da una fonte
esterna (ad esempio un ingresso analogico).
FmAn |2 Manuale forzato.
Priorita 2: Questa modalita si comporta allo stesso modo della modalita
Manuale ma indica che la modalita Automatica non puo¢ essere
attualmente selezionata.
Tale modalita viene selezionata se lo stato del PV non & buono (ad
esempio per la rottura di un sensore) e, in modo opzionale, se & stato
attivato un allarme di processo. Al passaggio dalla modalita Manuale
forzato alla modalita Automatica, I'uscita si porta sul valore di fallback (a
meno non sia stata selezionata l'azione Attesa). Il passaggio alla modalita
Manuale forzato da qualsiasi altra modalita sara sempre senza
interruzioni.
Questo viene utilizzato in svariate condizioni, descritte in dettaglio nella
sezione "Modalita operative" a pagina 274.
mAn 3 Manuale.
Priorita 3: In modalita Manuale il regolatore passa I'autorita sull'uscita
all'operatore. L'uscita € modificabile tramite I'HMI o le porte di
comunicazione.
EunE |4 Tune.
Priorita 4: Questa modalita indica che l'autotuner & in esecuzione e ha
autorita sull'uscita.
Auka |5 Modalita automatica.
Priorita 5 (piu bassa): In modalita Automatica I'algoritmo di controllo
automatico ha autorita sull'uscita.
G SRC FONTE Indica la fonte del setpoint attualmente attiva. L3 R/O
SETPDINT Floc 0 Setpoint locale forzato. Il setpoint & tornato alla fonte locale poiché non &
stato effettuato un accesso corretto al setpoint remoto.
TEm 1 Il setpoint € derivato da una fonte remota.
Loc 2 Il setpoint € derivato localmente.
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Codice Nome
mnemonic | parametro
o)

Premere per

selezionare

Valore

Descrizione

Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)

Accesso

Variabile di processo; viene generalmente cablata a un ingresso
analogico.

R/wW

Regola e visualizza I'attuale setpoint target. Il setpoint target costituisce il
valore antecedente alla limitazione di velocita.

L3 R/O

Visualizza I'attuale setpoint di lavoro. Tale setpoint puo essere derivato da
varie fonti dipendenti dall'applicazione, ad esempio dal blocco funzione
del programmatore o una fonte remota del setpoint.

R/O

La richiesta di uscita corrente in %.

R/O

OFF

On

Quando é selezionata come attiva, I'uscita del regolatore mantiene il
valore attuale.

L3 RIW

OFF

Un

| O =| O

Utilizzato per selezionare la modalita Traccia. In questa modalita l'uscita
del regolatore segue il valore di Traccia uscita. Questo puo essere un
valore costante o essere derivato da una fonte esterna (ad esempio un
ingresso analogico). Traccia ha priorita 1 e pertanto ignora tutte le altre
modalita tranne ATTESA.

R/O

OFF

Un

Se attivata, questa modalita si comporta allo stesso modo della modalita
Manuale ma indica che la modalita Automatica non puo essere
attualmente selezionata.

Se durante il passaggio a questa modalita da quella automatica I'ingresso
viene convalidato, l'uscita torna su Valore Fallback.

Questa uscita puo essere cablata agli allarmi o agli ingressi digitali e
utilizzata durante condizioni anormali di processo.

Questa modalita ha priorita 2 e quindi supera tutte le modalita ad
eccezione di Attesa e Traccia.

R/O

Quando viene selezionata una qualsiasi delle modalita sopra descritte,
essa verra indicata dal parametro MJI0 precedentemente riportato.

o

N

Se attivato, la componente integrale del calcolo PID verra "congelata".

L3 RIW

Questa funzione inclusa nel regolatore, sebbene non accessibile tramite
I'HMI, & disponibile in iTools ed &, pertanto, descritta qui.

L'ingresso "edge triggered" crescente pud essere utilizzato per forzare un
bilanciamento integrale. Questo ricalcola il termine integrale nel
regolatore in modo tale da mantenere I'uscita precedente, bilanciando
I'eventuale cambiamento degli altri termini.

Pu¢ essere utilizzato per ridurre al minimo le interruzioni nell'uscita
quando, ad esempio, & noto che si verifichera una variazione di fase
artificiale nel PV, ad esempio in caso di variazione di un fattore di
compensazione nel calcolo di una sonda di ossigeno. Il bilanciamento
integrale consente di prevenire eventuali avvii proporzionali o derivativi,
consentendo invece all'uscita di essere regolata senza problemi sotto
I'azione di un integrale.

Disponibile solo
in iTools
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Sottoelenco Configurazione

Il sottoelenco Configurazione definisce il tipo di controllo e come certi parametri si
comportano in particolari condizioni. Una volta che I'applicazione & stata configurata,
€ improbabile che tali parametri richiedano una modifica.

Codice Nome Valore Descrizione Accesso
mnemonico | parametro
Premere per selezionare | Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
HERT T TIPD Frd 2 Controllo a tre termini, proporzionale, integrale, derivativo e completo del Conf RIW
CONTROLLD PID. L3 R/O
CAN 1 Predefinito: PID
UPu 3 Posizione valvola non legata (non & necessario alcun potenziometro di
feedback).
OFF 0 Canale del loop di controllo non operativo.
OnOF 1 | Controllo On/Off.
ool v TIPO P, d 2 Controllo a tre termini, proporzionale, integrale, derivativo e completo del Conf R/W
CONTROLLD PID. L3 R/O
LAnN ¢ UPu 3 Posizione valvola non legata (non € necessario alcun potenziometro di
feedback).
OFF 0 Canale del loop di controllo non operativo.
Predefinito: Off
OnDF 1 | Controllo On/Off.
ACTN A7IONE II TEY 0 Azione inversa. L'uscita diminuisce all'aumento del PV. Questa & Conf RIW
CONTROLLD I'impostazione normale per i processi di riscaldamento. Non applicabile al L3 R/O
controllo On/Off.
Predefinito: Reverse
dr 1 Azione diretta. L'uscita aumenta all'aumento del PV.
I TP TIPG Py 0 Solo modifiche nel PV provocano un'uscita derivativa. Conf R/W
JERIVATIVD Di norma utilizzato per sistemi di processo che utilizzano il controllo della L3 R/O
valvola poiché riduce l'usura degli elementi meccanici della valvola. Non
applicabile al controllo On/Off.
Predefinito: PV
Err 1 Modifiche di PV o SP provocano un'uscita derivativa.
Il termine derivativo risponde alla velocita di cambiamento della differenza tra
PV e setpoint. Non applicabile al controllo On/Off.
PR UNT uniTA pangR |Enl 0 La banda proporzionale & definita in unita tecniche (PV), ad esempio °C. Conf R/W
PROPURLIGNA Predefinito: Eng L3 R/O
LE
B PErc 1 La banda proporzionale € indicata in percentuale dell'intervallo del loop
(RangeHigh meno RangeLow).
RECY M MOIo Questo parametro configura la strategia di ripristino del loop. La strategia € | Conf R/'W
RECOVERY eseguita nelle seguenti circostanze: L3 RIW
®  All'avvio dello strumento, dopo un power cycling o un'interruzione
dell'alimentazione.
®  All'uscita dalle condizioni di configurazione o stand-by dello
strumento.
®  All'uscita dalla modalita Manuale forzata (F.MAN) con attivazione di
una modalita di priorita inferiore (ad esempio quando il PV viene
ripristinato da uno stato non corretto o quando una condizione di
allarme viene risolta).
ULE mA |0O Ultima modalita con ultima uscita.
Il loop assume l'ultima modalita con I'ultimo valore dell'uscita.
Predefinito: Ultima
mAn 1 Modalita manuale con uscita fallback.
Il loop assume la modalita Manuale con il valore dell'uscita di fallback, a
meno che non esca dalla modalita Manuale forzata (F.MAN), nel qual caso
l'uscita di corrente viene mantenuta.
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Codice
mnemonico

Premere

Nome
parametro

per selezionare

Valore

Descrizione

Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)

Accesso

BRE TX

Se il PV diviene "bad" (non corretto), ad esempio a causa della rottura di un
sensore, tale parametro configura il tipo di trasferimento alla modalita
Manuale forzata (F.Man).

Da notare che cio si verifica in caso di transizione da F_Man ad Auto. La
transizione da qualsiasi altra modalita avverra sempre senza interruzioni e la
transizione dovuta all'attivazione dell'ingresso F_Man torna sempre al valore
di fallback.

FRLL

All'uscita viene applicato il parametro FallbackValue (Valore fallback).
Predefinito: Fall

Holid

Viene applicata I'ultima uscita buona, ovvero un valore di uscita circa 1
secondo precedente alla transizione.

Conf R/IW
L3 R/W

Tipo di trasferimento automatico/manuale.

ErAc

Il parametro Uscita manuale registra il parametro Uscita di lavoro quando la
modalita non € manuale. Cid contribuisce ad assicurare un trasferimento
senza interruzioni quando la modalita diventa manuale.

Predefinito: Trac

SEEP

Il parametro Uscita manuale viene impostato sul parametro Valore step
manuale quando la modalita non € manuale.

LASE

L'uscita manuale rimane sull'ultimo valore utilizzato.

Conf R/IW
L3 R/W

Utilizzato per configurare il livello di accesso al quale il parametro AutoMan
(Seleziona auto-manuale) pud essere modificato dall'HMI. Viene spesso
utilizzato per evitare I'uso non autorizzato della modalita Manuale.

LEu

Selezione auto-manuale € disponibile nel livello 1.
Predefinito: Liv1

LEud

Selezione auto-manuale € disponibile nel livello 2.

LEud

Selezione auto-manuale € disponibile nel livello 3.

Conf R/IW
L3 R/W

Configura il livello di accesso al quale il setpoint pud essere modificato
dall'HMI. Viene spesso utilizzato per evitare la modifica non autorizzata dei
setpoint.

Liul

Il setpoint target € disponibile nel livello 1.
Predefinito: Liv1

LEud

Il setpoint target € disponibile nel livello 2.

LEud

Il setpoint target & disponibile nel livello 3.

Conf RIW
L3 R/W

-
=

Questo parametro configura il livello di accesso al quale I'uscita manuale pud
essere modificata dalla pagina HOME.

Liul

L'uscita manuale pud essere modificata nel livello 1.
Predefinito: Liv1

LEud

L'uscita manuale pud essere modificata nel livello 2.

LEud

L'uscita manuale pud essere modificata nel livello 3.

Conf RIW
L3 R/'W
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Sottoelenco Setpoint

Il sottoelenco Setpoint definisce i parametri di setpoint quali limiti, velocita di
cambiamento, regolazioni e strategie di registrazione.

Codice Nome Valore Descrizione Accesso
mnemonico | parametro
Premere per selezionare | Premere oppure per modificare i valori (se lettura/scrittura, R/W).
ANG HI LIMITE SUP Limite superiore del range. Selezionabile tra il limite superiore del tipo | Conf RW
di ingresso selezionato fino al parametro del limite "Limite inf". L3 RO
Predefinito: 1372,0
FNG LD LIMITE INF Limite inferiore del range. Selezionabile tra il limite inferiore del tipo di | Conf RW
ingresso selezionato fino al parametro del limite "Limite sup". L3 RO
5P HI LIMITE RLTO Impostazione massima consentita del setpoint. Il range & tra il limite | Conf RW
SETPOINT "Limite inf" e "Limite inf". L3 RW
Predefinito: 1372,0
SP LD LIMITE INF Impostazione minima consentita del setpoint. Il range ¢ tra il limite Conf RW
SETPOINT "Limite inf" e "Limite inf". L3 RW
S SEL SELEZIDNE 5P 1 Selezione del setpoint 1. Conf RW
SETPOINT Predefinito: SP1 L3 RW
SP2 Selezione del setpoint 2.
SR SETPOINT 1 Valore corrente del setpoint 1. Range tra i limiti setpoint basso e alto. | Conf RW
L3 RW
SPe SETPOINT 2 Valore corrente del setpoint 2. Range tra i limiti setpoint basso e alto. | Conf RW
L3 RW
PGP 5§ selezione PSP |OFF Setpoint programma non selezionato. Non disponibile
On Setpoint programma selezionato. sull'HMI.
PSP Setpoint Valore corrente del setpoint del programmatore. Non disponibile
programmatore sull'HMI.
5P T TIPO SETPOINT Questo parametro configura la topologia del setpoint remoto.
REMDTD SEEP Il setpoint remoto (RSP) viene utilizzato come setpoint per I'algoritmo
di controllo. Se necessario, € possibile applicare una regolazione
locale.
Predefinito: Setp
Erim Il setpoint locale (SP1/SP2) viene utilizzato come setpoint per
I'algoritmo di controllo. Il setpoint remoto (RSP) agisce come una
regolazione remota su tale setpoint locale.
RSP HI LIMITE SUP RS Configura il limite di intervallo superiore per il setpoint remoto. Conf RW
Predefinito: 1572,0 L3 RW
RSP LO LIMITE INF RS Configura il limite di intervallo inferiore per il setpoint remoto.
Predefinito: -1572,0
RSP EN ABILITH On Questo ingresso viene utilizzato per abilitare il setpoint remoto (RSP). | Conf RW
SETPOINT Il setpoint remoto non pud divenire attivo a meno che non venga L3 RW
REMOTO attivata questa uscita.
Cio viene utilizzato tipicamente in una disposizione a cascata e
consente al master di segnalare allo slave che sta fornendo un'uscita
valida, ovvero il parametro Loop.Diagnostics.MasterReady del
regolatore del master dovrebbe essere cablato qui.
OFF Disattiva il setpoint remoto.
RSP CETROINT Il setpoint remoto (RSP) viene generalmente utilizzato in una Conf RW
REMOTO disposizione di controllo a cascata o in un processo multizona in cui || 3 Ry
un regolatore master sta trasmettendo un setpoint allo slave.
Affinché il setpoint remoto divenga attivo, lo stato dell'RSP deve
essere "good" (buono), I'ingresso RSP_En deve essere "true" (vero) e
il parametro RemLocal deve essere impostato su Remoto.
L'RSP pud essere utilizzato come setpoint stesso (con una
regolazione locale se necessario) o come regolatore remoto su un
setpoint locale.
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Codice Nome Valore Descrizione Accesso
mnemonico | parametro
Premere per selezionare | Premere oppure per modificare i valori (se lettura/scrittura, R/W).
TRM HI LIMITE SUP Limite superiore della regolazione di setpoint locale. Il limite inferiore | Conf RW
TRIM SETPOINT del range ¢ stabilito dal parametro TRM LO. L3 RW
TRM LO LIMITE INF Limite inferiore della regolazione del setpoint locale. Il limite superiore
TRIM SETPOINT del range é stabilito dal parametro TRM HI.
TRIM TRIM GETPOINT Per regolare il valore con cui viene attivato il setpoint tra TRM HI e Conf RW
TRM LO. L3 RW
RT UNT UNITA DI PSEc 0 Configura il limite di velocita del setpoint in unita per secondo, unita | Conf RW
MIGURA Pmn 1 per minuto o unita per ora. L3 RW
Phr 5 Predefinito: P.Sec
Sp P VELOCITA UFF 0 Limita la velocita alla quale il setpoint pud aumentare quando viene Conf R/W
SALITH da 0.1 utilizzata la velocita di rampa del setpoint. OFF significa che non L3 R/W
SETPOINT all'intervall viene applicato alcun limite di velocita.
o completo Predefinito: Off
P DN VELOCITA OFF 0 Limita la velocita alla quale il setpoint pud diminuire quando viene Conf RIW
DISCESA da 0.1 utilizzata la velocita di rampa del setpoint. OFF significa che non L3 R/W
SETPOINT allintervall viene applicato alcun limite di velocita.
o completo Predefinito: Off
| tre parametri successivi vengono mostrati solo se & impostato uno
dei parametri dei limiti di velocita del setpoint sopra riportati.
RT BIS pIsARILITR 1 |Mo 0 Abilita i limiti di velocita setpoint. Conf R/'W
P TMTTT TT . e . . . . Ty .
cALiL b 5 1 Disabilita il limite di velocita del setpoint L3 R/w
VELOCITR!
SETPOINT
RT INE LIMITE o' 0 Indica che il setpoint di lavoro ha raggiunto il setpoint target. Se il R/O
VELOCITR Ok o 1 setpoint viene successivamente modificato, esso salira alla velocita
impostata fino a raggiungere il nuovo valore.
RT 500 LIMITE Quando il setpoint & limitato e il "servo su PV" & abilitato, la modifica | Conf R/W
VELOCITRGERYD dell'SP target provochera lo spostamento dell'SP su servo di lavoro L3 RW
SU Py (fase) al PV attuale prima dell'aumento al nuovo target. Questa
funzionalita si applica solo a SP1 e SP2 e non ai setpoint programma
0 remoto.
OFF 0 Disabilitato
On 1 Il setpoint selezionato fornira il servo all'attuale valore del PV.
TRE Py op seguE A In | OFF 0 Nessuna traccia del setpoint in modalita Manuale. Conf R/W
MANLIAL On 1 Quando il regolatore opera in modalita manuale, I'SP al momento L3 R/W
selezionato (SP1 o SP2) registra il PV. Quando il regolatore riprende il
controllo automatico, non ci saranno variazioni di fase nell'SP di
lavoro. La registrazione manuale non si applica al setpoint remoto o al
setpoint del programmatore.
TR PRG P TRACH OFF 0 Nessuna traccia del setpoint del programmatore. Conf R/'W
PROGRAMMA On 1 SP1/SP2 traccia il setpoint del programmatore mentre il programma & | L3 R'W
in esecuzione, in modo tale che non vi sara alcuna variazione di fase
nell'SP di lavoro al termine del programma e quando |l
programmatore viene azzerato. Ci6 viene definito talvolta come
"traccia del programma".
TR RSP sp TRACK RSP |On 1 Quando il setpoint remoto viene selezionati, SP1/SP2 traccia il Conf R/W
IN REMOTO setpoint remoto in modo tale che non vi sara alcuna variazione di fase || 3 R
nell'SP di lavoro durante la transizione alla fonte locale del setpoint. ||
setpoint selezionato torna al proprio valore impostato alla velocita
configurata dai parametri 57 LF e 5F I,
OFF 0 Disabilitato
5P BAL BILANCIRMENTD Quando abilitato, I'algoritmo di controllo esegue un bilanciamento Conf R/W
INTEGRALE R integrale ogni volta che il setpoint target viene modificato. Si applica || 3 gy
CAMBIO SP solo quando ¢ in uso il setpoint locale. L'effetto di questa opzione ¢ la
soppressione degli avvii proporzionale e derivativo ogni volta che il
setpoint cambia, cosicché l'uscita si sposta senza problemi sul nuovo
valore sotto I'azione dell'integrale. Tale opzione & simile all'azione sul
solo PV, e non sull'errore, dei termini proporzionale e derivativo.
OFF 0 Disabilitato
On 1 Abilitato; per sopprimere un avvio proporzionale e derivativo.
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Codice Nome Valore Descrizione Accesso
mnemonico | parametro
Premere per selezionare | Premere oppure per modificare i valori (se lettura/scrittura, R/W).
BackCalcPV | PV calcolato a Questa uscita & il PV calcolato a ritroso. Consiste nel valore di PV Non disponibile
ritroso meno la regolazione del setpoint. sull'HMI.
Questo & generalmente cablato all'ingresso PV di un programmatore
di setpoint. Il cablaggio di questo ingresso piuttosto che lo stesso PV
contribuisce ad assicurare che la funzione Holdback possa tenere
conto dell'applicazione di un'eventuale regolazione del setpoint e
consente inoltre ai programmi di setpoint di avviarsi senza problemi
con il setpoint di lavoro uguale al PV, se configurato.
BackCalcSP | SP calcolato a Questa uscita & I'SP calcolato a ritroso. Consiste nel valore del Non disponibile

ritroso

setpoint di lavoro meno la regolazione del setpoint.

Viene generalmente cablato all'ingresso servo di un programmatore
di setpoint, cosicché esso puod avviare senza problemi né interruzioni
il setpoint di lavoro, se configurato.

sull'HMI.

Limiti di setpoint

Nella figura seguente & riportata una panoramica grafica dei limiti del setpoint.

z T on
-
RSP HI
T 17 & =
G SR RSP PSP @rgetSP WGP TRIM
TR o
RSP LD @
L — g
: ¢o$ G

Il parametro Span (Intervallo) viene considerato come il valore dato da RangeHigh —

RangeLow.

Nota: Mentre & possibile impostare i limiti RSP al di fuori dei limiti del range, il
valore RSP sara ancora ancorato ai limiti del range.
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Sottoelenco Feedforward

Il feedforward & descritto in "Feedforward" a pagina 266. Questo elenco definisce la

strategia

da adottare per una particolare applicazione.

Memoria
parametri

Premere

Nome
parametro

per selezionare

Valore

Premere op

Descrizione

pure per modificare i valori (se lettura/scrittura, R/W).

Accesso

FTYPE

uFF 0

Nessun segnale di feedforward.

SP 1

Il setpoint di lavoro viene utilizzato come ingresso al compensatore di
feedforward.

PO

Il PV viene utilizzato come ingresso del compensatore di feedforward. Questo
talvolta utilizzato come alternativa al controllo "Delta-T".

TEm

La Variabile di disturbo (DV) remota viene utilizzata come ingresso del
compensatore di feedforward. Questa &€ normalmente una variabile di processo
secondaria che puo essere utilizzata per i disturbi "head-off" nel PV prima che essi
abbiano I'opportunita di verificarsi.

Conf RIW

[

Uscita compensatore di feedforward in percentuale.

R/O

| seguenti parametri sono disponibili se il parametro F.Type non & impostato su OFF.

F GRIN

+ 000

Definisce il guadagno del valore di feedforward; il valore di feedforward viene
moltiplicato per il guadagno.

Predefinito: 1,0

L3 RIW

[

Bias/offset del compensatore di feedforward. Questo valore viene aggiunto
all'ingresso di feedforward. Si noti che il bias viene applicato dopo il guadagno.

L3 RIW

La costante del tempo di esecuzione del condensatore di feedforward in secondi
puo essere utilizzata per "velocizzare" |'azione di feedforward.

Impostare su 0 per disabilitare la componente di esecuzione. In generale la
componente di esecuzione non dovrebbe essere utilizzata da sola senza alcun
ritardo.

Le costanti di tempo di esecuzione e di ritardo consentono una compensazione
dinamica del segnale di feedforward. | valori sono normalmente determinati
caratterizzando l'effetto dell'ingresso sul processo (ad esempio con un bump test).

Nel caso di una Variabile di disturbo i valori vengono scelti in modo tale che il
disturbo e la correzione "arrivino" alla variabile di processo nello stesso istante,
riducendo cosi al minimo I'eventuale perturbazione.

Come regola generale, il tempo di trasporto dovrebbe essere impostato uguale al
ritardo tra l'uscita del regolatore e il PV, mentre il tempo di ritardo dovrebbe essere
impostato uguale al ritardo tra la DV e il PV.

L3 RIW

Il tempo di ritardo del compensatore di feedforward puo essere utilizzato per
rallentare I'azione di feedforward.

Impostare su 0 per disabilitare la componente di ritardo.

Le costanti di tempo di esecuzione e di ritardo consentono una compensazione
dinamica del segnale di feedforward. | valori sono normalmente determinati
caratterizzando I'effetto dell'ingresso sul processo (ad esempio con un bump test).

Nel caso di una Variabile di disturbo i valori vengono scelti in modo tale che il
disturbo e la correzione "arrivino" alla variabile di processo nello stesso istante,
riducendo cosi al minimo I'eventuale perturbazione.

Come regola generale, il tempo di trasporto dovrebbe essere impostato uguale al
ritardo tra I'uscita del regolatore e il PV, mentre il tempo di ritardo dovrebbe essere
impostato uguale al ritardo tra la DV e il PV.

L3 RIW

F HI

+-2000
%

Valore massimo consentito dell'uscita di feedforward.

Tale limite viene applicato all'uscita di feedforward prima che venga aggiunto
all'uscita PID.

Predefinito: 200,0%

L3 RIW

-
[ ]

+-200.
O%

Valore minimo consentito dell'uscita di feedforward.

Tale limite viene applicato all'uscita di feedforward prima che venga aggiunto
all'uscita PID.

Predefinito: -200%

L3 RIW
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processo secondaria che puo essere utilizzata per i disturbi "head-off" nel PV
prima che essi abbiano I'opportunita di verificarsi.

Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri |parametro
Premere per selezionare |Premere oppure per modificare i valori (se lettura/scrittura, R/W).
F HOLD GOSPENSIONE o U Se "true" (vero), l'uscita feedforward mantiene il valore attuale. Pud essere L3 RIW
FEEIFORWART vEG T utilizzato per sospendere temporaneamente I'azione di feedforward.
FBTRM LIMITE TRIM 0 Il parametro LIMITE TRIM PID limita I'effetto dell'uscita PID. L3 R/W
PID Range L'implementazione di Feedforward consente al componente Feedforward di
da0.0a apportare il contributo dominante all'uscita di controllo. Il contributo PID puo
400.0 essere utilizzato come regolazione ("trim") sul valore Feedforward. Questa
disposizione é talvolta nota come "Feedforward con trim di feedback".
Questo parametro definisce limiti simmetrici (espressi come percentuale
dell'uscita) sull'uscita PID per limitare la grandezza del contributo PID.
Se € necessario che il contributo PID possa dominare, impostare un valore ampio
per il parametro (400.0).
Predefinito: 400,0
Se F.type & impostato su Remoto, & disponibile anche il parametro seguente:
I VARIABIL o0 Il parametro VARIABILE DISTURBO remoto & generalmente una variabile di L3 R/W
ISTURED processo misurata secondariamente. Questa & normalmente una variabile di
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Sottoelenco Autotune

Questo parametro viene utilizzato per I'autotune del loop PID in base alle
caratteristiche del processo. Vedere anche "Autotune" a pagina 281.

Memoria Nome parametro |Valore Descrizione Accesso
parametri

Premere per selezionare Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)

TUNE ABILITA RUTOTUNE [OFF 0 L'autotune non & abilitato oppure viene interrotto. L3 R/W
On 1 Abilita I'autotune.
T HI USCITR MAX Da -100 Per impostare un limite massimo sull'uscita durante il tuning. L3 RIW
AUTOTUNE a +100% Predefinito: 100
TL0 USCITAR MIN Da -100 Per impostare un limite minimo sull'uscita durante il tuning. L3 RIW
AUTOTUNE a+100% Predefinito: -100
T LHE TIPO TUNE CANZ Configura l'esperimento da utilizzare per determinare il rapporto tra la banda

proporzionale del canale 1 e quella del canale 2.

SEd 0 Standard. Esegue il tuning della banda proporzionale del canale 2 con
I'algoritmo autotune relativo standard del canale 2.

Predefinito: Std

RLE 1 Tune relativo alternativo del canale 2.

Utilizza un algoritmo autotune basato su modello che ha dimostrato di
ottenere risultati migliori con impianti di livello piu alto e con minori perdite. In
particolare & ideale con processi a temperature fortemente ritardate.

OFF 2 Non viene eseguito alcun tentativo per determinare il guadagno relativo.

Questa opzione puo essere utilizzata per evitare che I'autotune provi a
determinare la banda proporzionale del canale 2. Al contrario, manterra il
rapporto esistente tra le bande proporzionali del canale 1 e del canale 2.

In generale, questa opzione non € consigliata a meno che non vi sia un
motivo noto per selezionarla (ad es. il guadagno relativo € gia noto e il tuning
restituisce un valore errato).

ORITMD Questo parametro indica quale algoritmo autotune & disponibile per la R/O
OTUNE configurazione attuale del controllo. L'algoritmo autotune appropriato &
determinato automaticamente.

Vedere anche "Autotune" a pagina 281 per ulteriori informazioni sull'autotune.

nonE 0 Non é disponibile I'autotune per la configurazione attuale del controllo.

Pi d 1 L'autotune standard basato su un metodo di relé modificato. Richiede il
completamento di due cicli (escluso il tuning relativo del canale 2).
Viene utilizzato per configurazioni con solo PID e nei casi in cui non &
configurato alcun limite della velocita di uscita.

Four 2 Questo algoritmo utilizza lo stesso metodo di relé modificato ma con

un'analisi piu complessa basata sugli studi di Joseph Fourier. Richiede il
completamento di tre cicli (escluso il tuning relativo del canale 2).

Viene utilizzato per configurazioni con canali misti o VP e nei casi in cui &
configurato un limite della velocita di uscita.
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Memoria Nome parametro |Valore Descrizione Accesso
parametri

Premere per selezionare Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)

T G5TAT STRTD RUTOTUNER Questo parametro indica lo stato attuale dell'autotune. R/O
OFF 0 Non disponibile.
rdv 1 Pronto per I'esecuzione di un autotune.

Em G |2 Attivato.

Un autotune é stato attivato ma una modalita con priorita superiore ne
impedisce I'avvio. Il tuning verra avviato non appena la modalita con priorita
superiore non €& piu attiva.

Tun 3 In esecuzione.
L'autotune & in corso e ha autorita sulle uscite del regolatore.
donE |4 Completo.

L'autotune & stato completato correttamente con I'aggiornamento dei
parametri del tuneset.

Rbor 5 Interrotto. L'autotune & stato interrotto.
EOuE 6 Timeout.

Se qualsiasi fase della sequenza di autotune supera una durata di due ore, la
sequenza andra in timeout e verra interrotta. Potrebbe essere dovuto a un
loop aperto o che non risponde alle richieste del regolatore. Alcuni sistemi con
ritardo particolarmente elevato possono generare un timeout se la velocita di
raffreddamento € molto lenta.

Il parametro Stage Time (Somma durate fasi di autotune) conteggia il tempo
in ogni fase.

OFlw |7 Superamento.

Si & verificato un superamento del buffer durante la raccolta dei dati di
processo. Contattare il fornitore per assistenza.

STAGE FRGE RUTOTUNE Fase della sequenza di autotune corrente. R/O

JdLE 0 Inattivo. L'autotune non & in corso.

N

Monitoraggio. E in corso il monitoraggio del processo. Questa fase dura un
minuto. Il setpoint pud essere modificato durante questa fase.

mory

ik
Hi
Lo
b

Iniziale. E in corso di definizione un'oscillazione iniziale.

Massimo. Uscita massima applicata.

Minimo. Uscita minima applicata.
R2G.
E in corso il test del guadagno relativo del canale 2.

gl Bl WIDN

Se il rapporto calcolato della banda proporzionale non rientra nel range
compreso tra 0,1 e 10,0, il rapporto Banda proporzionale Can1/Can2 sara
interrotto a tali limiti, mentre tutti gli altri parametri PID saranno aggiornati.

Il limite R2G pud verificarsi se la differenza di guadagno tra riscaldamento e
raffreddamento e troppo ampia. Cid puo verificarsi anche se il regolatore &
configurato per il riscaldamento/raffreddamento ma il mezzo di
raffreddamento & disattivato o non funziona correttamente. Potrebbe
ugualmente verificarsi se il mezzo di raffreddamento & attivo ma il
riscaldamento €& spento o non funziona correttamente.

Pd 6 Controllo PD. L'autotune sta cercando di controllare il setpoint e di
esaminarne la risposta.

AnLS 7 Analisi. L'autotune calcola i nuovi parametri di tuning.

Il tempo trascorso nella fase di autotune corrente. Viene riazzerato ogni volta
SCRIUTO che l'autotune avanza di una fase. Se supera le due ore, si verifica un
timeout.
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Sottoelenco PID

PID viene utilizzato per visualizzare e impostare i valori PID correnti. Vedere anche
"Controllo PID" a pagina 257.

Memoria |Nome Valore Descrizione Accesso
parametri |parametro

Premere per selezionare |Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)

Viene fornita la programmazione guadagno, in modo da poter controllare |Conf R/W
MAZIONE i processi le cui caratteristiche sono soggette a variazioni. Ad esempio in

AGND alcuni processi di temperatura la risposta dinamica a temperature basse
pud essere molto differente rispetto a quella a temperature elevate.

CH TIP

5y

b

La programmazione guadagno si avvale generalmente di uno dei
parametri del loop per selezionare il set PID attivo; tale parametro &
chiamato variabile di programmazione (SV, Scheduling Variable). Sono
disponibili due set e viene fornito un limite che definisce il punto di
commutazione.

OFF 0 |Programmazione dei guadagni non attiva.

SEE 1 |1l set PID puo essere selezionato dall'operatore.

E possibile utilizzare il soft wiring per controllare la selezione dei set di
guadagno. Il soft wiring potrebbe essere collegato al segmento
programmatore, con le impostazioni PID che cambiano per i singoli
segmenti, oppure a un ingresso digitale in modo che il set PID di lavoro
possa essere impostato da remoto.

Py 2 |l trasferimento tra un set e il successivo dipende dal valore della
variabile di processo.

5P 3 |ll trasferimento tra un set e il successivo dipende dal valore del setpoint
di lavoro.

OP 4 |l trasferimento tra un set e il successivo dipende dal valore dell'uscita.

dEl 5 |ll trasferimento tra un set e il successivo dipende dal valore della
differenza tra SP e PV.

modE 6 |Con questo parametro viene selezionato il set 2 quando ¢ attivo il
setpoint remoto e il set 1 quando é attivo il setpoint locale.

o

T SEE ! Indica il set soggetto ad autotune e viene visualizzato se g.sch = SET, L3 RIW
TIvE [CEEZ 1 PV, SP, OP oppure dev.

BOUNT PUNTD [ Imposta il livello al quale il PID set 1 diventa PID set 2. Si applica solo se |L3 R/W
MUTRZIONE il tipo di programmazione = PV, SP, OP, dev.

Predefinito: 1,0

T [ Specifica la quantita di isteresi attorno al limite di programmazione L3 RIW
JIONE guadagno. Viene utilizzato per evitare la commutazione continua quando
la variabile di programmazione passa il limite.
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Memoria |Nome Valore Descrizione Accesso
parametri |parametro
Premere per selezionare |Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
PR H BANTA cl" U La banda proporzionale per il canale 1. Potrebbe essere espressain % o (L3 R/W
PROPOR.IONALE in unita tecniche, come impostato dal parametro PB.UNT. Questi parametri
CRN G Predefinito: 20,0% vengono
visualizzati
- - - sull'HMI se la
PR LC BANTR ] La banda proporzionale per il canale 2. Potrebbe essere espressain % o programmazione
PROPORITIONALE in unita tecniche, come impostato dal parametro PB.UNT. guadagno &
Lhne Predefinito: 20,0% disattivata.
I TEMPD 360 Il tempo integrale in secondi per il canale 1. Impostare il parametro su 0
INTEGRALE per disabilitare l'azione integrale.
Predefinito: 360 secondi
1D TEMPD [ Il tempo derivativo in secondi per il canale 1. Impostare il parametro su 0
BERIVATIVD per disabilitare l'azione derivativa.
Predefinito: 60 secondi
CBH SOGLIA SUP Auko Definisce una soglia di cutback superiore con le stesse unita della banda
CUTHRCK proporzionale (unita tecniche o percentuale, in base alla configurazione).
OB SOGLIA INF Auko Definisce una soglia di cutback inferiore con le stesse unita della banda
CUTHRCK proporzionale (unita tecniche o percentuale, in base alla configurazione).
MR RESET MANUALE |Da0a 100.0% Reset manuale. Questo parametro viene visualizzato solo se l'algoritmo |L3 R/W
(solo di controllo &€ PID o VPU E il tempo integrale &€ impostato su 0 (Off).
riscaldamento) Viene utilizzato per regolare manualmente I'alimentazione dell'uscita per
Da -100.0 a I'offset dell'eventuale differenza tra SP e PV. Vedere anche "Reset
10.0% manuale (Controllo PD)" a pagina 261.
(riscaldamento/
raffreddamento)
oP HI LIMITE SupP Da + {00.0% a Limite superiore uscita guadagno programmato. L3 RIW
HSLITA OPLO Predefinito: 100
0P LD LIMITE INF -000% e Limite inferiore uscita guadagno programmato. L3 RIW
USCITA OPHI Predefinito: -100
HYS H ISTEREST OFF Questo parametro € disponibile solo se il canale 1 (riscaldamento) & L3 RIW
ON-OFF CH 1 da 1 a 99999 configurato per il controllo On/Off. Imposta l'isteresi tra I'attivazione (on)
e la disattivazione (off) dell'uscita.
Predefinito: 10
HYS [ ISTEREST OFF Questo parametro € disponibile solo se il canale 2 (raffreddamento) & L3 RIW
ON-OFF CH 2 da 1 a 99999 configurato per il controllo On/Off. Imposta l'isteresi tra I'attivazione (on)
e la disattivazione (off) dell'uscita.
Predefinito: 10
PEC H CHY BANIA o 0 Banda proporzionale per il canale 1, tuneset 2. L3 R/IW
PROPDORIIONALE? Potrebbe essere espressa in % o in unita tecniche, come impostato dal
parametro PB.UNT.
Predefinito: 20,0%
PEC T CHZ BANIA Banda proporzionale per il canale 2, tuneset 2. L3 R/IW
PROPDORIIONALES Potrebbe essere espressa in % o in unita tecniche, come impostato dal
parametro PB.UNT.
Predefinito: 20,0%
TI? TEMPD 360 Tempo integrale in secondi per il tuneset 2. Impostare il parametrosu 0 L3 R/W
INTEGRALE 2 per disabilitare l'azione integrale.
Predefinito: 360 secondi
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Memoria |Nome Valore Descrizione Accesso
parametri |parametro
Premere per selezionare |Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
TIe TEMPD bl Tempo derivativo in secondi per il tuneset 2. Impostare il parametro su 0 |L3 R/W
BERIVATIVD @ per disabilitare I'azione derivativa.
Predefinito: 60 secondi
CBHE S0GLIA SUP Auko 0 |Definisce una soglia di cutback superiore per il tuneset 2 con le stesse |L3 R/W
CUTHRCK ¢ unita della banda proporzionale (unita tecniche o percentuale, in base
alla configurazione).
Cae SOGLIA INF . Ruko 0 |Definisce una soglia di cutback inferiore per il tuneset 2 con le stesse L3 RIW
CUTERCK 2 unita della banda proporzionale (unita tecniche o percentuale, in base
alla configurazione).
MR2 REGET Da 0 a 100.0% Reset manuale per il tuneset 2. Questo parametro viene visualizzato L3 R/IW
MANUARLE 2 (solo solo se l'algoritmo di controllo &€ PID o VPU E il tempo integrale &
riscaldamento) impostato su 0 (Off). Viene utilizzato per regolare manualmente
Da -100.0 a I'alimentazione dell'uscita per I'offset dell'eventuale differenza tra SP e
10.0% PV. Vedere anche "Reset manuale (Controllo PD)" a pagina 261.
(riscaldamento/
raffreddamento)
Op HIZ LIMITE SUP oo o Limite superiore uscita guadagno programmato per il tuneset 2. Range |L3 R/W
USCITR 2 tra +100.0% e OP.LO2.
0P LO2 LIMITE INF -0 0 Limite inferiore uscita guadagno programmato per il tuneset 2. Range tra |L3 R/W
USCITR 2 -100.0% e OP.HI 2.
HYGE H ISTERESTI 2 OFF 0 |lIsteresi On-Off per il canale 1/riscaldamento, per il tuneset 2.
OnN-OFF TH ' 1da 1 a2 99999 E impostato nelle unita del PV. Definisce il punto sotto il setpoint al quale
viene attivata I'uscita del canale 1. L'uscita si spegne quando il PV & al
setpoint.
L'isteresi viene utilizzata per ridurre al minimo l'oscillazione dell'uscita al
setpoint di controllo. Se l'isteresi € impostata su 0, anche il piu piccolo
cambiamento nel PV al setpoint genera una commutazione nell'uscita.
L'isteresi deve essere impostata su un valore tale da garantire una
durata accettabile per i contatti dell'uscita, senza tuttavia generare
oscillazioni inaccettabili nel PV.
Se questa prestazione € inaccettabile, si consiglia di utilizzare invece il
controllo PID con un'uscita "time proportioning".
Predefinito: 10
HYGE [ ISTERESI 2 OFF 0 |Isteresi On-Off per il canale 2/raffreddamento, per il tuneset 2. L3 RIW
ON-OFF LH 2 |da 1 299999 Questo parametro & disponibile solo se il canale 2 (raffreddamento) &
configurato per il controllo On/Off. Imposta un secondo valore di isteresi
per il tuneset 2 tra I'attivazione (on) e la disattivazione (off) dell'uscita.
| commenti sopra riportati sono applicabili anche a questo parametro.
Predefinito: 10

Un'ulteriore descrizione dei parametri precedenti € riportata in "Controllo" a
pagina 256.
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Sottoelenco OP

Il sottoelenco Uscita viene utilizzato per visualizzare e configurare i parametri
dell'uscita. Per ulteriori descrizioni dei parametri vedere "Controllo" a pagina 256.

Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro
Premere per selezionare |Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
FLEH VALORE USCITA |UL% Il Valore uscita fallback viene utilizzato in diverse di circostanze: Conf R/W
FRALLBACK ®  Selo stato del PV diventa "bad" (non corretto), ad esempio a
causa della rottura di un sensore, il loop entra in modalita
Manuale forzata (F_Man) con il valore di fallback o l'ultima
uscita "good" (buona), a seconda del Tipo transizione PV bad
configurato.
®  Sela modalita Manuale forzata (F_Man) viene attivata da un
segnale esterno (ad esempio un allarme di processo), il
valore di uscita di fallback viene sempre applicato.
®  Se Modo Recovery € configurato come
"ManualModeFallbackOP", il regolatore si avvia sempre in
modalita Manuale con il valore di uscita di fallback. Cio vale
anche all'uscita dalle modalita Configurazione o Stand-by.
DUt HI LINMITE SUP Da I000% Alimentazione di uscita massima fornita dal canale 1 e dal canale 2. L3 R/W
USLITH f on0o Riducendo il limite superiore dell'uscita, & possibile ridurre la velocita di
wuu% cambiamento del processo; tuttavia & necessario prestare attenzione in
quanto riducendo il limite di alimentazione si riduce la capacita di
reazione ai disturbi dei regolatori.
Range tra il limite inferiore e 100.0%.
Questo parametro non influisce sul valore di fallback raggiunto in
modalita Manuale.
Predefinito: 100
outT Lo LIMITE INF Da Alimentazione di uscita minima (o negativa massima) fornita dal canale |L3 R/W
USCITAR - 000%a 1 e dal canale 2. Range tra il limite superiore e -100.0%.
]
{000% Predefinito: 0
H Out USCITR Dall a Valore corrente della richiesta di uscita del canale 1. Uscita canale 1 R/O
CANALE 1 1000% (riscaldamento).
L'uscita del canale 1 indica i valori di alimentazione positivi (da O al
limite superiore) utilizzati dall'uscita di riscaldamento. Generalmente &
cablata all'uscita di controllo ("time proportioning" o uscita CC). Range
tra il limite superiore e limite inferiore.
C our USCITR Da-Ul a Valore corrente della richiesta di uscita del canale 2. L'uscita del canale |R/O. Visualizzato
CANALE 2 - 1000% 2 costituisce la porzione negativa dell'uscita di controllo (0 — limite solo se il canale 2
inferiore) per le applicazioni di riscaldamento/raffreddamento. Essa & |é configurato
invertita in modo tale da divenire un numero positivo e poter essere
cablata su una delle uscite ("time proportioning" o uscite CC). Range
tra il limite superiore e limite inferiore.
MAN 0P vALore uscITA [Dall a Valore dell'uscita in modalita Manuale o Manuale forzata. R/O
MANUALE 1000%
TRH OP VALORE TRACKH |Da Questo valore viene utilizzato come uscita in modalita Traccia. L3 R/W
USCITA - 000%a
1000%
CHZ I3 3angA roRtR |OFF La banda morta del canale 1/canale 2 costituisce un gap in percentuale |L3 R/W. Non
CANALE 2 oppure tra la disattivazione dell'uscita 1 e I'attivazione dell'uscita 2 e viceversa. |applicabile alle
Dall a Per il controllo On/Off il valore viene preso come percentuale uscite VPU
100 0% dell'isteresi.
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Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro
Premere per selezionare |Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
or up VELOCITR' uFF 0 Limite crescente della velocita di uscita in %/s. Limita la velocita di L3 R/W.
USCITA SUP variazione dell'uscita dal PID. Il limite di velocita dell'uscita pud essere |ngn applicabile
utile per evitare che rapidi cambiamenti nell'uscita danneggino il alle uscite VPU
processo o gli elementi del riscaldatore. Deve tuttavia essere utilizzato
con prudenza, dal momento che un'impostazione piu alta pud
influenzare significativamente le performance del processo. Range da
OFF 0 0,1%/s al range del display.
0P TN VELOCITAR! OFF 0 Limite decrescente della velocita di uscita in %/s. Si applicano i L3 R/W
USCITA INF . commenti elencati per Velocita uscita sup.
oP IIS DTIGARIL Quando é stato configurato un limite della velocita di uscita, tale uscita |Conf R/W se
LIMITE puo essere utilizzata come parte della strategia per disabilitare OP.UP oppure
VELOCITR! temporaneamente la limitazione di velocita. OP.DWN &
USCITAR Mo 0 Enable abilitato
YES 1 Disable
WROFF POWER OFF 0 Power feedforward €& una funzione che monitora la tensione di linea e |Conf R/W
FEEDFORUART [T 1 regola il segnale di uscita, per compensare le fluttuazioni prima che L3 R/O
queste possano influenzare la temperatura del processo. Si N licabil
presuppone che l'alimentazione al regolatore sia la stessa del carico. on ap;_) Icabile
alle uscite VPU
C I3 BANIA MORTA La banda morta del canale 1/canale 2 costituisce un gap in percentuale |L3 R/W.
CANALE 2 tra la disattivazione dell'uscita 1 e I'attivazione dell'uscita 2 e viceversa. | Ngp applicabile
Per il controllo On/Off il valore viene preso come percentuale alle uscite VPU
dell'isteresi.
NUIN O TIPORAFFRED Algoritmo di raffreddamento non lineare del canale 2. Seleziona il tipo |Conf R/W.
NON LINERRE di caratterizzazione del canale di raffreddamento da utilizzare. L3 R/O
OFF 0 Nessun algoritmo di raffreddamento non lineare utilizzato. L'uscita del | Non applicabile
canale 2 sara lineare. alle uscite VPU
0L 1 Spesso utilizzato in un estrusore per fornire raffreddamento a olio.
HED 2 Spesso utilizzato in un estrusore per fornire un raffreddamento ad
acqua molto veloce.
FAn 3 Spesso utilizzato in un estrusore per fornire un raffreddamento On/Off
ad aria o in un ingresso analogico per una ventola di raffreddamento
per VFD.
STEP b VALORE STER Se Tipo transizione manuale & configurato come "Step" (Fase), tale R/O
MANUALE valore viene applicato all'uscita sulla transizione dalla modalita
Automatica a quella Manuale.
TTH TemPn corsA |22 O Tempo di corsa della valvola in secondi per l'uscita del canale 1 L3 R/W.
VALVOLA CH! Questo parametro deve essere configurato se Tipo controllo can 1 & Visualizzato solo
impostato su VP. se il canale 1
Il tempo di corsa della valvola & il tempo che la valvola impiega per Cof“SF{O”de a
andare dalla posizione completamente chiusa alla posizione un'uscita VPU
completamente aperta. Questo deve corrispondere al tempo misurato
per spostarsi da punto di arresto a punto di arresto. Non corrisponde
necessariamente al tempo stampato sull'etichetta della valvola.
In un'applicazione di riscaldamento/raffreddamento il canale 1
corrisponde alla valvola di riscaldamento.
Predefinito: 22,0
TLC TEMPD CORSA Tempo di corsa della valvola in secondi per l'uscita del canale 2 L3 R/W.

Questo parametro deve essere configurato se Tipo controllo can 2 &
impostato su VP.

Il tempo di corsa della valvola ¢ il tempo che la valvola impiega per

Visualizzato solo
se il canale 2
corrisponde a

andare dalla posizione completamente chiusa alla posizione un'uscita VPU
completamente aperta.
Questo deve corrispondere al tempo misurato per spostarsi da punto di
arresto a punto di arresto. Non corrisponde necessariamente al tempo
stampato sull'etichetta della valvola.
In un'applicazione di riscaldamento/raffreddamento il canale 2
corrisponde alla valvola di raffreddamento.
Predefinito: 22,0
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Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro
Premere per selezionare |Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
R 0P HI LIMITE SUP UULU% Puo essere utilizzato per limitare 'uscita del loop da un'origine remota o [L3 R/W
USCITR REMOTD da un calcolo da remoto.
Predefinito: 100,0
R OP LD LIMITE INF - {000% Puo essere utilizzato per limitare I'uscita del loop da un'origine remota o |L3 R/W
UGCITAR REMOTO da un calcolo da remoto.
Predefinito: 0,0
R OP 31 BISABILITH Mo L3 RIW
LIMITIUSLITH [WEG Disabilita i limiti dell'uscita remota.
REMOTH
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Sottoelenco Diagnostica

L'elenco Diagnostica contiene parametri che possono essere utilizzati per la
risoluzione dei problemi o che possono essere cablati tramite software ("soft wiring")
nell'ambito di una strategia di controllo.

Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro
Premere per selezionare Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
LOBRR T TEMPO uFF 0 Imposta il tempo di interruzione del loop. Questo parametro, insieme a  |Conf R/W
INTERUZIONE L.BRK.D, imposta la condizione per il rilevamento di un'interruzione del
LOoP loop.
L'allarme di interruzione del loop cerca di rilevare una perdita di controllo
nel loop di controllo verificando I'uscita di controllo, il valore di processo e
la relativa velocita di cambiamento.
Il rilevamento di un'interruzione del loop funziona per tutti gli algoritmi di
controllo: PID, VP e ON-OFF.
Nota: Da non confondersi con un errore di carico o un errore di carico
parziale.
L IRK T VARIAZ Py oo Se I'uscita del regolatore & satura, questo corrisponde al cambiamento | Conf R/W
INTERRUZIDNE minimo nel PV che ci si aspetta di osservare nel sistema nel doppio del
LOaOr tempo di interruzione del loop.
Se l'uscita € satura e il PV non si & spostato da tale quantita nel doppio
del parametro LoopBreakTime, viene attivato I'allarme di interruzione del
loop.
Predefinito: 10,0
L BRK RILEVATRA Mo 0 R/O
ROTTURA LODP  [YEG 1 Questo flag indica che ¢ stata rilevata un'interruzione del loop.
IEMD mpIo Looe zemo |OFF 0 Conf R/W
On 1 Attiva l'impianto simulato per scopi dimostrativi.
ey IEVIRIIONE Deviazione del processo (talvolta chiamata "errore"). R/O
Viene calcolata come PV meno SP. Una deviazione positiva implica
pertanto che il PV & superiore al setpoint, mentre una deviazione
negativa implica che il PV & inferiore al setpoint.
ToT OP USCITA TRRGET Uscita di controllo richiesta, ovvero l'uscita presa prima di qualsiasi R/O
limitazione.
W OP HI LIMITE USCITA Limite superiore dell'uscita risolto attualmente in uso. Deriva dal limite di |R/O
SUPERIORE II guadagno programmato, dai limiti remoti e dai limiti globali.
LAVORD
W oP LD LIMITE USCITA Limite inferiore dell'uscita risolto attualmente in uso. Deriva dal limite di |R/O
INFERIORE II guadagno programmato, dai limiti remoti e dai limiti globali.
LAVyORD
P TERM TERMINE USCITH Contributo dell'uscita dal termine proporzionale. Questa diagnostica non |R/O
PROPOR . IDANALE ¢ disponibile per VP.
I TERM TERMINE USCITH Contributo dell'uscita dal termine integrale. Questa diagnostica non & R/O
INTEGRALE disponibile per VP.
I TERM TERMINE USCITH Contributo dell'uscita dal termine derivativo. Questa diagnostica non & R/O
BERIVATIVA disponibile per VP.
LoyoLT TENSIONE LINER Tensione di linea misurata dallo strumento (in volt). Corrisponde al valore |R/O
MIGURATA utilizzato per Power feedforward, se abilitato.
W PR H BRANTR PROP Banda proporzionale del canale 1 attualmente attiva. R/O
PROGRAMMATA
CAN 1
W PEL BANIAR PROP Banda proporzionale del canale 2 attualmente attiva. R/O
PROGRAMMATA
CAN @
W Tl TEMPO OFF 0 Tempo integrale attualmente attivo. R/O
INTEGRALE
PROGRAMMATO
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Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro
Premere per selezionare Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
WIT TEMPO urF 0 Tempo derivativo attualmente attivo. R/O
IERIVATIVD
PROGRAMMATO
W CHH CUTHEACH SUP Ruko- 0 Soglia di cutback superiore attualmente attiva. R/O
PROGRAMMATE
WO CUTBACK INF Auto- 0 Soglia di cutback inferiore attualmente attiva. R/O
PROGRAMIATD
W MR pEsET mAnuALe  |OFF 0 Valore di reset manuale attuaimente attivo. R/IO
PROGRAMMATD
AT LIM cuscrtR et (Mo 0 R/O
SRTURATA YES 1 Questo flag viene attivato ogni volta che l'uscita del regolatore & saturata |R/O
(ha raggiunto un limite). Cio pud essere utile per una strategia a cascata.
IN HLT MOI0 HOLD Mo 0 R/O
ATTIVD YES 1 La modalita Attesa & attiva. RIO
IN TRA MOBD TRACH Mo 0 R/IO
ATTIVD YES 1 La modalita Traccia ¢ attiva. RIO
IN MAN MOIO MAN O Mo 0 R/O
F_MAN YES 1 modo man o f_man selezionato R/O
SELEZIDNATO
N AUT mozo Auto o |Mo R/O
F_AUTO YES 1 La modalitd Automatica & selezionata. R/O
SELEZIDNATO
N REM NON REMDTO Mo 0 R/IO
YES 1 Se "true" (vero), questo flag indica che il regolatore non & pronto a R/O
ricevere un setpoint remoto.
Questo e generalmente collegato al valore di uscita della traccia di un
master a cascata, in modo tale che il master possa tracciare I'SP dello
slave se lo slave viene passato a un setpoint locale.
M RV mAsTER PronTg (Mo 0 RIO
YES 1 Se "true" (vero), questo flag indica che il regolatore non & in grado di R/O
operare come un master a cascata.
Questo e tipicamente collegato all'ingresso RSP_En di uno slave a
cascata in modo tale che lo slave possa controllare un setpoint locale se
il master viene tolto dalla modalita Automatica.
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Elenco Programmatore (P 0L)

In questo elenco € possibile configurare le condizioni "fisse" del programmatore che
difficilmente cambiano da programma a programma, cioé che vengono impostate
generalmente una sola volta per un particolare processo.

La creazione e la modifica dei programmi vengono eseguite nell'elenco SETUP
PROGRAMMA, descritto nella sezione seguente.

L'utilizzo dell'elenco dei parametri Programmatore e Setup programma viene
riepilogato di seguito. Lo schema di navigazione completo € mostrato nella sezione
"Schema di navigazione" a pagina 85.

Torna all'intestazione precedente

— 83N

Dall'elenco
precedente »ED> PFDE B> FSE': @ AII'eIencp
(LUDP) [ [E==]=] successivo
A v A v
(ALM)
A v A v
£ ACCS T
R ACCES HB ST
RECOY HB T
SERVD HB VAL
R RESN RAMP L
b opean Y L ETRTA
MAN Eb Py
REVT P END
=) e
NNy
5 TvPE
TSP
R RATE
R TINE
R
PRGN
v oP
)

Per i dettagli della funzione Programmatore vedere "Programmatore” a pagina 242.

Codice Nome Valore Descrizione Accesso
mnemonic | parametro
(o]
Premere per Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
selezionare
£ ACLS ACCESSD LEU T 0 Questo parametro imposta il livello di accesso piu basso del'HMI da cui & Conf RIW
MODIFICA possibile configurare un programma.
LELC 1 Predefinito: Livello 2 e
LELS 2
LonF 3
R RCCES ACCESSD LEU! 0 Questo parametro configura il livello di accesso piu basso al quale & possibile | Conf R'W
ESECUZIONE eseguire, mettere in attesa o azzerare i programmi dal pannello anteriore.
LELC 1 Predefinito: Livello 2 e
LELS 2
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Codice Nome Valore Descrizione Accesso
mnemonic | parametro
o
Premere per Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
selezionare
RECDY STRATELIA Quando un programma & in esecuzione e I'alimentazione allo strumento viene | Conf R'W
RECUPERD interrotta, lo stato del programma viene preservato durante il periodo di
interruzione dell'alimentazione. Al ripristino dell'alimentazione il
programmatore puo essere configurato per riprendere il programma come
indicato di seguito.
T AmP 0 Al ripristino il programma servoassiste il setpoint del programmatore
sull'attuale PV, quindi si porta al setpoint target alla velocita impostata prima
dell'interruzione dell'alimentazione. A seconda del tipo di segmento, infine, il
comportamento della rampa al setpoint target (TSP) sara il seguente:
Se il segmento & Velocita rampa, il tempo rimanente per il segmento viene
ricalcolato utilizzando il valore della velocita prima dell'interruzione
dell'alimentazione.
Se il segmento & Tempo al target, viene utilizzato il valore della velocita di
rampa calcolato prima dell'interruzione dell'alimentazione.
Se il segmento interrotto & Stasi, la velocita della rampa viene determinata dal
segmento della rampa precedente. Una volta raggiunto il setpoint di stasi, il
periodo di stasi prosegue.
Se non é presente un segmento di rampa precedente, cioé il segmento
interrotto & il primo segmento di un programma, la stasi continua sull'attuale
setpoint del programmatore.
Predefinito: Rampa
I'GEE 1 Azzeramento. Il processo viene interrotto azzerando il programma. Tutte le
uscite evento tornano allo stato iniziale.
COnE 2 Continua. Il setpoint del programma torna immediatamente all'ultimo valore
prima dell'interruzione dell'alimentazione o della rottura del sensore, quindi
continua a rimanere in stasi o a portarsi al setpoint target alla velocita
impostata per tale segmento. Cid pud provocare I'applicazione di una potenza
massima al processo per un breve periodo di tempo per riportare il processo
al valore prima dell'interruzione dell'alimentazione.
SERVD SERVD R Py 0 Il setpoint del programmatore (PSP) si avvia al livello attuale dell'ingresso Conf RIW
della variabile di processo (ingresso PV).
Predefinito: PV
SP 1 Il setpoint del programmatore (PSP) si avvia all'ingresso del setpoint (ingresso
PV).
R RESN RIGOLUIIONE Configura la risoluzione del display dei parametri di velocita di rampa del Conf R/IW
VELOCITR segmento quando letti/scritti tramite canali di comunicazione a intero scalare.
RANMPA nnnnn 0 Nessuna posizione decimale
nmat N |1 Una posizione decimale.
Valore predefinito: nnnn.n
R AN |2 Due posizioni decimali
nm o |3 Tre posizioni decimali
A nn |4 Quattro posizioni decimali
RESN RISOLUZIDNE Configura la risoluzione temporale del tempo del segmento rimasto e del Conf RIW
PROGRAMMA tempo del programma rimasto.
Quando letto/scritto tramite un canale di comunicazione a intero scalare, il
formato del tempo sul'HMI viene mostrato come:
SEC sara MM:SS
MIN sara HH:MM
HOUR sara HHH.H
SEC 0 secondi
Predefinito: secondi
m N 1 minuti
HOur 2 ore
MAX £V MAK EVENTI dA A Configura il numero massimo di eventi disponibili all'interno del programma. | Conf R/W
] Predefinito: 1
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Codice Nome Valore Descrizione Accesso
mnemonic | parametro
o)
Premere per Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
selezionare
REVT USCITH Questo parametro imposta quali uscite evento devono essere attivate quando
RZZERA il programma viene azzerato. Si tratta di un campo di bit dove il valore
EVENTI decimale inserito nel'HMI viene convertito in valore binario, come mostrato
nella tabella riportata di seguito, per stabilire quali eventi sono attivati.
Impostare ad esempio il valore su 15 per attivare le uscite evento 1,2, 3e 4 in
azzeramento. Se iTools viene utilizzato per le uscite evento, & necessario solo
selezionare quale evento deve essere acceso in un segmento; vedere "Uscite
evento" a pagina 203.
Predefinito: 0 (tutti disattivati)
Numero blocco abilitato
8 7 6 5 4 3 2 1 Valore
0 0 0 0 0 0 0 0 0
0 0 0 0 0 0 0 1 1
0 0 0 0 0 0 1 0 2
0 0 0 0 0 0 1 1 3
0 0 0 0 0 1 0 0 4
0 0 0 0 0 1 0 1 5
0 0 0 0 0 1 1 0 6
0 0 0 0 0 1 1 1 7
0 0 0 0 1 0 0 0 8
0 0 0 0 1 1 1 1 15
0 0 0 1 1 1 1 1 31
0 0 1 1 1 1 1 1 63
0 1 1 1 1 1 1 1 127
1 1 1 1 1 1 1 1 255

Nota: Un programma in esecuzione mostra ulteriori parametri nei Livelli Operatore
1 e 2. Questi sono mostrati nelle sezioni "Display programmatore Livello 1" a
pagina 76 e "Parametri Livello Operatore 2" a pagina 78.
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Elenco Setup programma (P5EE)

L'elenco Setup programma consente di impostare e modificare i profili da uno a dieci
programmi archiviati e il profilo del programma attualmente in esecuzione. L'elenco
pertanto ha un'istanza e piu sottoelenchi numerati.

L'utilizzo dell'elenco dei parametri Setup programma viene riepilogato nella sezione
"Elenco Programmatore (PROG)" a pagina 131.

Per ulteriori dettagli sulla funzione Programmatore vedere anche "Programmatore” a

pagina 242.
Codice Nome Valore Descrizione Accesso
mnemonic | parametro
o)
Premere per Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
selezionare
P oNUM NUMERD dH T a Selezionare il numero del programma da configurare o da eseguire. | L3 R'W
PROGRAMMA i0 parametri che seguono si applicano al numero del programma selezionato.
Predefinito: 1
HE 5TV GTILE Imposta lo stile di holdback. L3 R/W
HOL TBACK Prot 0 L'holdback viene applicato al programma intero.
Predefinito: Programmatore
SELm 1 L'holdback viene applicato a ogni segmento.
HP TYP TIPD OFF 0 |L'holdback & disabilitato. L3 R/W
HOL BBACK Questo parametro viene mostrato solo se Stile holdback = PrOG.
Predefinito: Off
bASSa 1 L'holdback viene attivato quando il PV € minore del setpoint del programma
meno il valore di holdback.
H GH 2 L'holdback viene attivato quando il PV & maggiore del setpoint del
programma pit il valore di holdback.
ProPord |3 L'holdback viene inserito quando il PV & maggiore del setpoint del
y onANE programma piu il valore di holdback oppure minore del setpoint del
programma meno il valore di holdback.
HE VAL VALORE o0 Imposta il valore al quale viene attivato I'noldback. Questo parametro non L3 RIW
HOL BBACK viene mostrato se Tipo holdback = OFF.
Predefinito: 0,0
REMP U UNITR RAMPAR Configura le unita per la velocita di rampa del segmento e i valori del tempo
di rampa quando letti/scritti tramite comunicazioni a intero scalare.
PSEc 0 Il setpoint salira a unita al secondo.
Predefinito: Al secondo
Pal 1 Il setpoint salira a unita al minuto.
PH- 2 Il setpoint salira a unita all'ora.
EL U UNITA STAST Configura le unita per la durata della stasi quando lette/scritte tramite L3 R/'W
comunicazioni a intero scalare.
SECS 0 Ogni periodo di stasi sara in secondi.
Predefinito: Secs
ml 115 Ogni periodo di stasi sara in minuti.
HFS Ogni periodo di stasi sara in ore.
PovE CIcLI CONE Il programma viene ripetuto in continuo o per un numero di volte stabilito. L3 RIW
PROGRAMMA oppure Predefinito: 1
datla
9999
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Codice Nome
mnemonic | parametro
o)

Premere per

selezionare

Valore

Descrizione

Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)

Accesso

P ENT TIP

dwkl

Al termine del programma il setpoint del programmatore (PSP) va in stasi
(rimane) al suo attuale valore fino a un intervento manuale.

Predefinito: Stasi

I'SEE

Al termine del programma il programmatore viene azzerato e il setpoint di
programma servoassiste PVInput (Ingresso PV) o SPInput (Ingresso SP), a
seconda del parametro ServoTo (Servo a).

EM Ak

Al termine del programma il setpoint del programmatore (PSP) va in stasi al

suo attuale valore e il loop di controllo viene posizionato in modalita Traccia.

L3 R'W

Da {ach

Indica quale numero di segmento ¢ attualmente in esecuzione. Il regolatore
supporta 24 segmenti pit un segmento END (FINE).

R/O

Efd

Fine del programma.
Predefinito: End

I'AEE

Sale al valore del target utilizzando una velocita di rampa configurata.

El mE

Sale al valore del target entro un valore di TimeToTarget (Tempo al target)
configurato.

dwEL

Stasi all'attuale setpoint del programmatore (PSP) per una durata di tempo
configurata.

SEEP

Modifica immediata del setpoint del regolatore dall'attuale valore del setpoint
target (seguita da un primo periodo di stasi di 1 s per consentire |'attivazione
delle uscite evento).

[ALL
LLH AmA
ERJ

Un segmento di chiamata consente al programma principale di richiamare
un altro programma come subroutine. Vedere anche C.PRG.N riportato di
seguito.

L3 RIW

-
[¥y]
]
== L1
™M
-
]
™ 3
el

Imposta il livello che il setpoint del programmatore (PSP) raggiungera al
termine del segmento.

Predefinito: 0,0

L3 RIW

R RATE

Si applica se Tipo segmento = "~AEE®. Imposta la velocita di rampa, in
unita/tempo, alla quale il setpoint del programmatore (PSP) deve modificarsi
per raggiungere il setpoint target (TSP).

Predefinito: 0,1

L3 RIW

0o:oo

Si applica se Tipo segmento = OF) mE". Imposta la velocita di rampa, ovvero
il tempo necessario, nel segmento selezionato, al setpoint del
programmatore (PSP) affinché si sposti dall'attuale livello al setpoint target
(TSP).

Predefinito: 0

L3 RIW

0o:oo

Si applica se Tipo segmento € Dwell (Stasi). Imposta il tempo per un periodo
di permanenza in tale segmento.

Predefinito: 0,0

L3 RIW

dA 2 a

]

Seleziona il numero di un programma da eseguire come subroutine
dell'attuale programma. Il numero del programma Call (Chiamata) &
preimpostato sul numero di programma piu alto successivo; quando ad
esempio viene configurato un segmento di chiamata nel programma 5, il
numero di programma di chiamata & predefinito al programma 6. |
programmi possono richiamare solo numeri di programmi maggiori del
proprio in modo da prevenire chiamate cicliche.

L3 R'W

1 In} HcrT
[ oI

Questo parametro imposta quali uscite evento devono essere attivate in un
particolare segmento. Si tratta di un campo di bit dove il valore decimale
inserito nell'lHMI viene convertito in valore binario, come mostrato nella
tabella riportata di seguito, per stabilire quali eventi sono attivati.

Impostare ad esempio il valore su 6 per attivare le uscite evento 2 e 3 nel
segmento selezionato. Se iTools viene utilizzato per le uscite evento, &
necessario solo selezionare quale evento deve essere acceso in un
segmento; vedere "Uscite evento" a pagina 203.

Predefinito: 0 (tutti disattivati)

L3 RIW

Quando un segmento & stato impostato, viene selezionato il segmento successivo e i parametri precedenti vengono ripetuti.
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Valore

15
31

63
127
255

Numero blocco abilitato
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Elenco Allarmi (ALm)

Vedere anche il capitolo "Allarmi" a pagina 230 per una descrizione delle funzionalita

di allarme.

L'utilizzo dell'elenco dei parametri Allarmi viene riepilogato di seguito. Lo schema di

navigazione completo &€ mostrato nella sezione "Schema di navigazione" a

pagina 85.
Torna all'intestazione
—E - —
L}
Dall'elenco - Aim @ All'elenco
4 2 Ld < =] .
precedente LIST - successivo
(PSEE) e (BCD)
[ ) A
v )
A 2 Ripetere per fino a
| NSE 1 NIGE 6 allarmi
v A
o
A v A v
(" reee ) (" 1eee )
STAT STAT
In I
THLD THLD
HYGT HYGT
LATCH LATCH
A BLOCH Y A BLOCH Y
IELAY IELAY
ourT ouT
Ack ACk
INHIZ INHIB
5 INHB 5 INHB
REF REF
RATE RATE
RT UNIT RT UNIT
GARY \FILT T )

| seguenti parametri sono disponibili nel menu Alarms (Allarmi).

| parametri nel seguente elenco si applicano a ciascun numero di allarme.

Memoria Descrizione Valore Descrizione Accesso

parametri  |parametro

Premere per selezionare |Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)

InNGT STRTO INGRESSD [Dat a b E possibile configurare fino a 6 programmi. Selezionare ogni allarme in funzione L3 RIW
delle esigenze. Conf R/W
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Memoria Descrizione Valore Descrizione Accesso
parametri |parametro
Premere per selezionare |Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
TYAE TIPD urF 0 [Lallarme & disattivato L3 R/O
Predefinito: Off Conf RW
RLSH 1 L'allarme si attiva quando il valore dell'ingresso diviene maggiore della soglia.
RABSL L'allarme si attiva quando l'ingresso diviene minore della soglia.
dEUH L'allarme si attiva quando l'ingresso diventa maggiore del riferimento per la quantita
di deviazione.
dEUL 4 L'allarme si attiva quando l'ingresso diventa minore del riferimento per la quantita di
deviazione.
dElb 5 L'allarme si attiva quando l'ingresso differisce dal riferimento per una quantita pari
alla deviazione.
7ot 6 L'allarme si attiva quando l'ingresso si modifica positivamente per piu di una data
quantita entro un dato periodo (secondi, minuti, ore). Rimane attivo fino a quando
la velocita positiva del valore dell'ingresso diminuisce al di sotto della velocita
specificata.
Froc 7 L'allarme si attiva quando l'ingresso si modifica negativamente per piu di data
quantita entro un dato periodo (secondi, minuti, ore). Rimane attivo fino a quando la
velocita negativa del valore dell'ingresso diminuisce al di sotto della velocita
specificata.
d GH 8 |L'allarme si attiva quando l'ingresso equivale a "1" booleano, cioé >= 0,5.
d LL L'allarme si attiva quando l'ingresso equivale a "0" booleano, cioé < 0,5.
STAT STRTD RLLARME Segnala che I'allarme & Off, Active (Attivo), InactiveNotAcked (Inattivo non R/O
riconosciuto) o ActiveNotAcked (Attivo non riconosciuto).
OFF 0 Nessun allarme. Mostra sempre "Off" quando l'uscita € inibita.
Rck 1 |Attivo. L'allarme permane ma non & stato riconosciuto.
I MA 2 |Inactive Not Acknowledged (Inattivo non riconosciuto) significa che la fonte di
attivazione dell'allarme & tornata a uno stato di non allarme, anche se l'allarme &
ancora attivo perché non ¢ stato riconosciuto. Si applica solo agli allarmi con
ritenuta automatica o manuale.
AR 3 | Active not acknowledged (Attivo non riconosciuto) significa che la fonte € ancora
attiva e che l'allarme non & stato riconosciuto.
N INGRESSD Valore monitorato. R/O
THLT S0GLIA [ Solo per gli allarmi assoluti, questo € il punto d'intervento per I'allarme. Per gli L3 RIW
allarmi "alto assoluto", se il valore dell'ingresso supera il valore di soglia, I'allarme | conf R/W
diventa attivo e rimane tale sino a quando I'ingresso non scende al di sotto del
valore (soglia - isteresi).
Per gli allarmi "basso assoluto", se l'ingresso scende al di sotto del valore di soglia,
I'allarme diventa attivo e rimane tale sino a quando l'ingresso non sale al di sopra
del valore (soglia + isteresi).
Predefinito: 1,0
HYST ISTEREST o U L'isteresi & la differenza tra il punto al quale I'allarme passa su "ON" € il punto al
quale passa su "OFF". Viene utilizzato per fornire un'indicazione definita della
condizione di allarme e contribuisce a prevenire l'oscillazione del relé di allarme. Un
valore pari a 0.0 disabilita I'isteresi.
Predefinito: 0,0
LATCH TIPO 11 NonE 0 |Nessun metodo di ritenuta, cioé quando la condizione di allarme viene rimossa, L3 R/W
RICONGSCIMENTD I'allarme diventera inattivo senza essere riconosciuto. Conf RIW
Predefinito: Nessuno
Auto 1 L'allarme rimarra attivo fino a quando la condizione di allarme non & stata rimossa e
I'allarme non é stato riconosciuto. L'allarme pud essere riconosciuto in qualsiasi
momento dopo che & divenuto attivo.
mAn 2 |L'allarme rimarra attivo fino a quando la condizione di allarme non & stata rimossa e
I'allarme non & stato riconosciuto. L'allarme puo essere riconosciuto solo dopo che
la condizione di allarme & stata rimossa.
EUnE 3 |Uguale all'allarme senza ritenuta, con I'eccezione che I'allarme viene utilizzato
come trigger e pertanto non verra annunciato.
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Memoria Descrizione Valore Descrizione Accesso
parametri |parametro
Premere per selezionare |Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
BLOCH ATTIVAZIONE urFF 0 [Bloccaggio disattivato L3 R/W
BEL BLOCCRGLIO Predefinito: Off Conf RIW
On 1 Gli allarmi con "Block" (Bloccaggio) impostato su "On" sono inibiti sino a quando il
valore monitorato non & entrato in una condizione di lavoro dopo I'avvio. Questo
contribuisce a impedire a tali allarmi di diventare attivi mentre il processo & in una
fase di controllo. Se un allarme di blocco non é riconosciuto, I'allarme viene ripetuto
(non bloccato), a meno che la soglia d'allarme o il valore di riferimento non siano
cambiati, nel qual caso l'allarme viene ribloccato.
IELRY RITRARIC pall' O Awvia un ritardo in secondi tra il momento in cui la fonte di attivazione diventa attiva |L3 R/W
a e quello in cui l'allarme diventa attivo. Se la fonte di attivazione ritorna a uno stato di
g ) Y ° ] > Conf R/IW
9999 9 non allarme prima che il tempo di ritardo sia trascorso, I'allarme non viene attivato e
il tempo di ritardo viene azzerato.
Un valore pari a 0 disattiva il timer del ritardo.
Predefinito: 0,0.
ouT USCITH OFF 0 |Uscita booleana impostata su "1" quando lo stato non & "Off". R/O
an 1
ACK rIConoscIvenTo (Mo 0 Not acknowledged L3 RIW
YES 1 |Selezionare "Yes" (Sl) per riconoscere I'allarme. Il display torna automaticamente a | Confi R/W
No.
INHIT INTBISCT OFF 0 |Allarme non inibito L3 RW
L "ALLARME On 1 |Quando "Inhibit" (Inibito) & abilitato, I'allarme & inibito e lo stato & impostato su "Off". | Conf R/W
Se l'allarme ¢ attivo quando l'inibizione & abilitata, esso diviene inattivo fino a che
I'inibizione non & disabilitata, quando il suo stato dipende dalla sua configurazione.
Analogamente se l'attivatore dell'allarme diviene attivo quando I'allarme ¢ inibito,
I'allarme rimane spento fino a che l'inibizione non viene disabilitata, quando il suo
stato dipende dalla sua configurazione.
Predefinito: Off
5 INHE nipizione v |OFF 0 |l valore predefinito & Off. L3 RIW
STHND-BY On 1 Quando lo strumento si trova nella modalita stand-by, I'allarme viene inibito se tale |Conf R/W
parametro & On.
Predefinito: Off
REF RIFERIMENTO ! Solo per gli allarmi di deviazione, fornisce un "punto centrale" per la L3 RIW
banda di deviazione. Conf R/IW
Per gli allarmi di "deviazione alta", I'allarme diventa attivo se l'ingresso sale al di
sopra del valore (Riferimento + Deviazione) e rimane tale sino a quando l'ingresso
non scende al di sotto del valore (Riferimento + Deviazione - Isteresi).
Per gli allarmi di "deviazione bassa", I'allarme diventa attivo se l'ingresso scende al
di sotto del valore (Riferimento - Deviazione) e rimane tale sino a quando l'ingresso
non sale al di sopra del valore (Riferimento - Deviazione + Isteresi).
Per gli allarmi di "deviazione di banda", I'allarme € attivo ogni qual volta I'ingresso si
trova al di fuori del valore (Riferimento + Deviazione) e rimane attivo sino a quando
l'ingresso non ritorna nella banda piu o meno l'isteresi (a seconda del caso).
Predefinito: 1,0
Nota: Se il bloccaggio non & abilitato, la modifica di questo parametro attiva il
blocco dell'allarme. Cid include quando viene cablato. E necessario assicurarsi che
il valore della fonte non sia rumoroso, altrimenti I'allarme sara bloccato. Range tra
-19999 e 99999.
ey DEVIRIIDONE { Utilizzato negli allarmi di deviazione. |l valore di deviazione aggiunto a o sottratto da |L3 R/W
un valore di riferimento rispetto al quale I'ingresso viene valutato. Range da =19999 | conf R/W
a 99999.
Predefinito: 1,0
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Memoria Descrizione Valore Descrizione Accesso

parametri parametro

Premere per selezionare |Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)

RATE VELOCITA' i uy Solo per gli allarmi di velocita di cambiamento. L'allarme diventa attivo se l'ingresso |R/O
aumenta (Rising ROC) o diminuisce (Falling ROC) a una velocita maggiore della | conf R/W
velocita specificata per I'unita della velocita.

L'allarme rimane attivo fino a che la velocita di cambiamento diminuisce al di sotto
della velocita impostata.
Range da -19999 a 99999
Predefinito: 1,0
RT UNIT unitA' peceA | SEc 0 |Le unita della velocita, utilizzate nella velocita degli allarmi di cambiamento, L3 R/W
VELOCITR! mn 1 selezionano le unita per il parametro di velocita in secondi, minuti od ore. Conf RIW
Hr D) Predefinito: secondi
FOLT T TEMPD II o0 Solo per gli allarmi di velocita di cambiamento. Permette di inserire un periodo di  [L3 R/W
FILTRO filtro (per l'ingresso) in modo da ridurre i disturbi dovuti a rumori elettrici del segnale Config RW
oppure quando la velocita di cambiamento si avvicina al valore di intervento.
Range da 0,0 a 9999,9 secondi.
Predefinito: 0,0
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Elenco BCD (bLd)

Il blocco funzione dell'ingresso BCD prende otto ingressi digitali e li combina per
creare un singolo valore numerico, generalmente utilizzato per selezionare un
programma o una ricetta.

Il blocco utilizza 4 bit per generare una singola cifra.

Due gruppi di quattro bit vengono utilizzati per generare un valore a due cifre
(da 0 a 99).

L'utilizzo dell'elenco dei parametri BCD viene riepilogato di seguito. Lo schema di
navigazione completo € mostrato nella sezione "Schema di navigazione" a

pagina 85.
Torna all'intestazione precedente
<@~
Dall'elenco '
- bid = All'elenco
4 9 I3 4 2 Ld .
p/_r\(le_(,i/c-lzdente LIST successivo
(ALM) T (RECP)
A v
EI‘T\ "
Iz
I3
I H
IS
Y
‘ I 6
I
I A
BT OP
D ST
—
Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro
Premere per selezionare |Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
D INGRESSD BCD 4|UFF 0 L2 R/O
On 1 Ingresso digitale 1 Conf R/IW
KD 2 eresso 3cp 2|OFF 0
On 1 Ingresso digitale 2
5D 3 INGRESSD BCD 3|UFF 0
On 1 Ingresso digitale 3
BT M noresso oo «|OFF 0
On 1 Ingresso digitale 4
KIS neresso 303 s|OFF 0
On 1 Ingresso digitale 5
K16 nGresso 33 6 |OFF 0
On 1 Ingresso digitale 6
3D mGresso 3cp 1|OFF 0
On 1 Ingresso digitale 7
K18 neresso 3cp a|OFF 0
On 1 Ingresso digitale 8
3D 0P VALORE USCITA Legge il valore (in BCD) dell'interruttore come visualizzato sugli ingressi sola lettura
o digitali. Vedere gli esempi nella tabella seguente.
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Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro

Premere per selezionare |Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)

BCD 5T TEMPO JIPRUSA | T U Quando un interruttore BCD viene passato dal valore attuale a un altro, i
31 Range da valori intermedi possono essere visualizzati sui parametri di uscita del blocco.
00a10.0 Cid pud comportare problemi in alcune applicazioni.
secondi. Il Tempo di pausa pud essere utilizzato per filtrare tali valori intermedi,

applicando un periodo di stabilizzazione tra le modifiche degli ingressi e i
valori convertiti che appaiono sulle uscite.

Predefinito: 1s

in1 In2 In3 In4 In5 In6 In7 In8 BCD.OP
1 0 0 0 0 0 0 0 1

1 0 0 1 0 0 0 0 9

0 0 0 0 1 0 0 1 90

1 0 0 0 1 0 0 1 91

1 0 0 1 1 0 0 1 99

Per un esempio di cablaggio di un interruttore BDC vedere "Esempio collegamento
switch BCD" a pagina 51.
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EPC3016, EPC3008, EPC3004

Elenco Ricette (T ELP)

Una ricetta consiste in un elenco di parametri i cui valori possono essere acquisiti e
archiviati in un dataset. Tale dataset puo essere quindi caricato nel regolatore in
qualsiasi momento per ripristinare i parametri di una ricetta. Fornisce pertanto un
mezzo per modificare la configurazione di uno strumento in una singola operazione
anche in modalita operatore.

Viene supportato un massimo di 5 dataset, definiti per nome, e configurati per
impostazione predefinita sul numero del dataset, ovvero 1...5.

L'utilizzo dell'elenco dei parametri Ricette viene riepilogato di seguito. Lo schema di
navigazione completo & mostrato nella sezione "Schema di navigazione" a
pagina 85.

Torna all'intestazione precedente

<@~
Dall'elenco =
precedente » (&> ||’ EEFP @) All'elenco
(BCD) 55en successivo
v COMM
(COMM)
A v

Codice Nome Valore Descrizione Accesso

mnemonic | parametro

(o]

Premere per selezionare | Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)

CARICD ICETTA IA HunkE Jo Seleziona il dataset della ricetta da caricare. Una volta selezionato, i valori
RICHIAMARE archiviati nel dataset vengono copiati sui parametri attivi.

Predefinito: Nessuno
Da i a Datasetda 1a 5.
5
FAEED [ 101 | Caricamento completato correttamente.
uSuc [102 Selezione del dataset non riuscita.

SALYA RICETTA IR MOnE o Seleziona in quale dei 5 dataset di ricette archiviare i parametri attivi attuali.
SALYARE Quando selezionato, questo parametro esegue un'istantanea dell'attuale set

di parametri nel dataset della ricetta selezionato.

Da ! a Dataset da 1 a 5.

5

FAEED [ 101 | Salvataggio completato correttamente.

uSuc 102 Se i valori non sono stati salvati correttamente viene visualizzato |l
messaggio di non riuscito. Se completato correttamente, il display non
cambia.

EALT RBILITH g 1 Abilitato. Impostare su "Si" per assicurarsi che tutti i parametri possano
CONTROLLI essere scritti nella modalita corrente prima del caricamento di un dataset di
RLTERARBILITA ricetta.

Predefinito: Si
Mo 0 Disabilitato. Impostare su "No" per scrivere tutti i parametri
indipendentemente dal loro stato "Solo config".
Vedere Nota sotto.
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Nota: Modificare le configurazioni e alcuni parametri mentre si & in modalita
Operatore pud causare interferenze al processo e, pertanto, per impostazione
predefinita, non viene caricato un dataset (nessun parametro scritto) se un parametro
contenuto nella ricetta non & scrivibile nella modalita Operatore. Per quegli utenti che
necessitano il caricamento per operare in maniera simile al regolatore 3200 (nessun
controllo parametri), &€ possibile disabilitare la funzionalita. Tuttavia, per ridurre le
interferenze nel processo, durante il caricamento del dataset che contiene parametri
di configurazione, lo strumento viene forzato in stand-by mentre il caricamento € in
Corso.

Se, per qualsiasi motivo, il caricamento della ricetta non pud essere completato

(i valori non sono validi o sono fuori range), lo strumento viene configurato
parzialmente Lo strumento si porta in stand-by e viene visualizzato il messaggio
"REC.S - CARICAMENTO RICETTA INCOMPLETO". Questa condizione continuera
in seguito allo spegnimento e alla riaccensione, tuttavia pud essere annullata
accedendo e uscendo dalla modalita Configurazione.

Per la serie EPC3000 non & presente un elenco predefinito di parametri. | parametri
che devono essere tenuti nella ricetta sono definiti utilizzando iTools; vedere "Ricette"
a pagina 222.
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Salvataggio delle ricette

1.

Aggiungere i parametri necessari all'elenco Definizione ricetta come descritto in
"Definizioni delle ricette" a pagina 222.

Nel regolatore modificare i parametri nell'elenco sopra riportato (oppure
nell'elenco personalizzato dell'utente) come necessario per un particolare
processo o batch.

Scorrere fino all'elenco Ricetta e selezionare "IATASET 70 SAVE" (Dataset da
salvare).

Selezionare un numero di ricetta (da 1 a 5) in cui salvare i valori attuali dei
parametri. Dopo aver salvato correttamente i valori attuali, sul display viene
visualizzato dOfE.

Ripetere quanto specificato sopra per un secondo o0 un successivo processo o
batch e salvarlo con un numero di ricetta diverso.

Per caricare una ricetta

Richiamo di una ricetta salvata

1.

Scorrere fino all'elenco Ricetta e selezionare "IATASET 70 LOHI" (Dataset da
caricare).

Selezionare il numero di ricetta necessario. Il display sfarfalla una volta per
indicare che la ricetta selezionata & stata caricata.

Nota: Per impostazione predefinita, le ricette possono essere salvate e richiamate
nei Livelli Operatore 2, 3 e Configurazione. Se necessario, € inoltre possibile
promuovere i parametri ricetta al Livello 1. Per farlo, utilizzare iTools come illustrato in
"Promozione dei parametri" a pagina 218.

Nota: Le ricette possono essere salvate e richiamate inoltre tramite iTools come
descritto in "Ricette" a pagina 222.
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Elenco Comunicazioni (C0mm)

Sono presenti tre porte di comunicazione nella serie EPC3000. tra cui:

* Porta di comunicazione di configurazione a cui ha avuto accesso la clip di
configurazione; vedere "Utilizzo della clip di configurazione" a pagina 196. La
porta di comunicazione di configurazione presenta impostazioni fisse ed &
utilizzata insieme a iTools per configurare il registratore. Non sono necessari
passcode per mettere il regolatore in modalita Configurazione tramite la clip CPI.

* Porta della comunicazione fissa con accesso tramite i connettori terminali
posteriori da HD a HF. Supporta l'interfaccia RS485 su EPC3008 ed EPC3004.
EPC3016 non & dotato di porte di comunicazione fisse bensi di una porta di una
porta di comunicazione opzionale (vedere sotto). La porta di comunicazione fissa
viene utilizzata, ad esempio, per comunicare con i pacchetti SCADA tramite i
moduli Modbus RTU o EI-Bisynch. Puo essere utilizzata inoltre per configurare il
regolatore tramite iTools, tuttavia sono necessari i passcode per mettere il
regolatore nella modalita Configurazione.

* La porta di comunicazione opzionale supporta attualmente le interfacce seriali
RS232, RS422, RS485 ed Ethernet (RJ45) per l'interfaccia EPC3016 ed
Ethernet per EPC3004 ed EPC3008.

Le impostazioni delle comunicazioni per porte di comunicazione fisse e opzionali,
talvolta denominate "Comunicazioni utente", possono essere configurate tramite HMI
e iTools utilizzando I'elenco Comunicazioni: Gli elenchi delle comunicazioni fisse e
opzionali contengono gli stessi parametri, tuttavia alcuni possono essere
disponibili/non disponibili in base alle interfacce e ai protocolli selezionati.

L'utilizzo dell'elenco dei parametri Comunicazioni digitali viene riepilogato di seguito.
Lo schema di navigazione completo & mostrato nella sezione "Schema di
navigazione" a

pagina 85.
Dall'elenco . .
Torna all'intestazione precedente
precedente
(RECP) — + — All'elenco successivo
o0 (MATH)
mm
4 it &>
o s s
v Comunicazioni fisse o
FLOm 0L 0Om Cor’.nunlcfa2|on|
INGT msT|l opzionali
o s o o o
A v A v
A v A v
mA N >8> || Mwl | >8> || bLSE mA N[ >8> || Mw | >8> || bESE
5 LIST S LIST 5 LIST S5 LIST PIERREL P S LIST
EIEIEIEI“EIEIEIEI“EIEIEII: IIIIIIIIIIII< o o e o <EIEIEIEI
A A\ A v A v v
£ £
A v A v A v
(e ) (s ) (e )
PROT PRTY PROT
N STR NOIE N STAR
WOTINE A JI5C W TINE .
W RCTN 1P M W OACTN IP NI
A A
Mirco Y A ] Yurom Y feaea )
W FLAG IP 514 W FLAG IP 51-Y
IELAY IP G1-Y JELRY IP G1-Y
TFMT MAC 1 -B T Fmt MAC 1 -6
B S™ 3 &M
R PRT R PRT
MMt Mot
— —
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Sottoelenco Principale (mAl M)

Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro

Premere per selezionare | Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)

INTF INETRFRCCIA Interfaccia comunicazioni. Per la porta di comunicazione fissa, I'interfaccia & R/O
impostata in base all'hardware presente. Per la porta di comunicazione opzionale,
l'interfaccia & impostata sulla scheda opzione prevista configurata nel blocco
funzione dello strumento.

nonE 0 Nessuna interfaccia.
~4HS 1 |EIA485 (RS485)
232 |2 |EIA232 (RS232). EPC3016 solo opzione.
r422 |3 |EIA422 (RS422). EPC3016 solo opzione.
EEH Y |Ethernet (visualizzato solo se sono previste opzioni Ethernet). Vedere anche la
sezione "Protocollo Ethernet" a pagina 291.
TGP 1 Setpoint remoto. NellEPC3016 I'elenco non viene visualizzato.
PROT PROTOCOLLO Protocollo in esecuzione nell'interfaccia delle comunicazioni. Conf R/W
nonE 0 Nessun protocollo - quando € presente un'interfaccia seriale. (Non sono

visualizzati ulteriori parametri)
Predefinito: Nessuna seriale

mrku 1 |Modbus RTU (seriale)
E' BS |2 |EI-Bisynch

nonE 10 [Nessun protocollo - quando € presente un'interfaccia Ethernet.

Predefinito: Comunicazione

mEcP 11 |Modbus TCP - visualizzato solo se & presente l'opzione Ethernet.
N 5TH STRTD Stato delle comunicazioni utilizzate da Modbus TCP R/O
OFFL 0 |Offline e non comunicante
TTE 1 |Inizializzazione comunicazioni in corso.
dv 2 Pronta ad accettare la connessione. Non utilizzata da Modbus TCP.
Tun 3 Pronta ad accettare le comunicazioni o in comunicazione con il regolatore.
| 4 parametri riportati di seguito configurano la strategia del watchdog delle comunicazioni. Utilizzato da Modbus RTU e Modbus TCP.
W TINME roveout e (00 O Se le comunicazioni cessano di indirizzare lo strumento piu a lungo del periodo Conf RIW
WATCHIOG configurato, diviene attivo il Flag watchdog.

Nota: un valore pari a 0 disattiva il watchdog.
Predefinito: 0

WOACTN arione 1ee  |mAN 0 Il Flag watchdog pud essere disattivato automaticamente alla ricezione di Conf R/W
WATCHIOGR AoEa 1 messaggi validi oppure manualmente disattivando il parametro Flag watchdog.
Predefinito: Manuale
W RCOY piprisTing |0 O Il parametro viene visualizzato solamente se I'Azione del watchdog & impostata su | Conf R/W
JEL WATCHIOG Automatico. E un timer che determina il ritardo, dopo il nuovo inizio della ricezione
di messaggi valido, prima che venga disattivato il Flag watchdog.
Un valore pari a 0 resettera il Flag watchdog non appena viene ricevuto il primo
messaggio valido.
Altri valori attenderanno almeno la ricezione di 2 messaggi validi entro il periodo di
tempo definito prima di disattivare il Flag watchdog.
Predefinito: 0
W FLAG FLAG OFF 0 Il Flag watchdog diviene attivo se le comunicazioni cessano di indirizzare lo L3 R/O
WARTCHIOG [ 1 strumento per piu a lungo del periodo di Timeout del watchdog.
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Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro
Premere per selezionare | Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
TELRY RITRRID iio 0 Introduce un ritardo tra la fine della ricezione e l'inizio della trasmissione. Cio Conf R/IW
YES 1 talvolta & necessario se i ricetrasmettitori di linea richiedono un tempo prolungato
per la commutazione sul tristate. Il ritardo delle comunicazioni viene utilizzato dai
protocolli di comunicazione Modbus RTU ed EI-Bisynch.
Predefinito: No
T FmMT FoRmATS TEL |mOEL 0 Imposta la risoluzione dei parametri di tempo nella porta di comunicazione se in L3 RIW
TEMPO CEC 1 lettura/scrittura tramite comunicazioni intere in scala (millisecondi, secondi, minuti,
m ore).
m 2 Valore predefinito: ms
HOul 3
148 HAO032842ITA Edizione 2




Livello Configurazione
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Sottoelenco Rete (nwrlr)

Codice Nome parametro | Valore Descrizione Accesso
mnemonico
Premere per selezionare Premere oppure per maodificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
| primi tre parametri si applicano ai protocolli di comunicazione Modbus ed EI-Bisynch.
BRUT BAUT RATE Baud rate delle comunicazioni di rete.
9k 2 Valore predefinito per ModbusRTU
9600 Valore predefinito per El-Bisynch
YEOD Applicabile solo al protocollo El-Bisynch.
PARTY PARIT Parita delle comunicazioni di rete.
Predefinito: Nessuno
NONE o Nessuna parita
ELER Parita pari
di SPA |2 |Parita dispari
r
NOTE INIIRIZZO TEL i L'indirizzo utilizzato dallo strumento per identificare sé stesso nella rete.
NODO 254 Predefinito: 1
| seguenti parametri si applicano a Ethernet nel sottoelenco delle comunicazioni opzionali. Vedere anche la sezione "Protocollo Ethernet" a
pagina 291.
A DISC RUTO Il software iTools e il regolatore supportano il rilevamento automatico di | Conf R/W
RICONDSCIMENTD strumenti abilitati per Modbus TCP.
Predefinito: Off
OFF 0 Per motivi di sicurezza informatica la funzione di rilevamento automatico
¢ disattivata per impostazione predefinita.
On 1 Per abilitare la funzione, impostare il parametro su ON.
Assicurarsi che la scheda NIC (Network Interface Card) sia impostata
su locale.
Se, per qualsiasi motivo, il regolatore non viene rilevato
automaticamente e nel PC & attiva la connessione Wi-Fi, disattivare la
connessione Wi-Fi e riavviare iTools.
IP MI MODALITH IP SERE 0 Statico. L'indirizzo IP, la subnet mask e il gateway predefinito sono Conf R/W
impostati manualmente.
Predefinito: Statico
dHCP 1 DHCP. L'indirizzo IP, la subnet mask e il gateway predefinito sono forniti
da un server DHCP in rete.
IP Rt INDIRIZID IP 1 Primo byte dell'indirizzo IP: XXX.XXX.XXX.XXX. Predefinito: 192 Conf RIW
IP R2 INDIRIZIO IP 2 Secondo byte dell'indirizzo 1P: xxx.XXX.XXX.XXX. Predefinito: 168 | Conf R/W
IP A3 INBIRIZIO IP 4 Terzo byte dell'indirizzo 1P: xxX.XXX. XXX.XXX. Predefinito: 111 Conf RIW
IP R4 INDIRIZID IP M Quarto byte dell'indirizzo IP: xxx.xxx.xxx.XXX. Predefinito: 222 | Conf R/W
IP 51 SUBNET MASH 1 Primo byte della subnet mask: XXX.XXX.XXX.XXX. Predefinito: 255 | Conf R/W
IP 52 GUBNET MASH 2 Secondo byte della subnet mask: xxx.XXX.xxx.xxx.  Predefinito: 255 | Conf R/W
IP 53 SUBNET MASK 3 Terzo byte della subnet mask: xxx.xxx.XXX.xxx. Predefinito: 255 Conf RIW
IP 54 SUBNET MASH Y Quarto byte della subnet mask: xxx.xxx.xxx.XXX. Predefinito: 0 Conf RIW
IP Gt DEFRULT GRTEWRY 1 Primo byte del gateway predefinito: XXX.xxx.xxx.xxx. Predefinito: 0 Conf RIW
IP G2 DEFRULT GRTEWRY 2 Secondo byte del gateway predefinito: xxx.XXX.xxx.xxx. Predefinito: 0 | Conf R/W
IP 03 DEFRULT GRTEWARY 3 Terzo byte del gateway predefinito: xxx.xxx.XXX.xxx. Predefinito: 0 Conf RIW
IP b4 DEFRULT GRTEWRY Y Quarto byte del gateway predefinito: xxx.xxx.xxx.XXX. Predefinito: 0 | Conf R/W
MAC 1 MAC 1 Primo byte dell'indirizzo MAC in decimali: XX:XX:XX:XX:XX:XX Conf R/O
MAC? MAC 2 Secondo byte dell'indirizzo MAC in decimali: Xxx:XX:XX:XX:XX:XX Conf R/O
MAC3 MAC 3 Terzo byte dell'indirizzo MAC in decimali: xx:xx:XX:XX:XX:XX Conf R/O
MACH MAC 4 Quarto byte dell'indirizzo MAC in decimali: xx:xx:xx:XX:XX:XX Conf R/O
MACS MAC § Quinto byte dell'indirizzo MAC in decimali: xx:xx:xx:xx:XX:Xx Conf R/O
MACE MAC & Sesto byte dell'indirizzo MAC in decimali: Xx:XX:XX:XX:XX: XX Conf R/O
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Codice Nome parametro | Valore Descrizione Accesso
mnemonico

Premere per selezionare Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)

3 5TM BROADCAST STORM Jio 0 Broadcast storm attivo. Se la velocita di ricezione dei pacchetti di R/O

broadcast Ethernet aumenta eccessivamente, viene attivata la modalita
Broadcast storm e la ricezione dei pacchetti di broadcast viene

|
5 1 disattivata finché la velocita non diminuisce.
R PRT RATE PROTECTION Mo 0 Rate protection attiva. Se la velocita di ricezione dei pacchetti unicast R/O
[ 1 tramite Ethernet diventa eccessiva, lo strumento attiva una modalita
speciale che rallenta I'elaborazione Ethernet per preservare la
funzionalita principale.
MoMT MSLFORMAT Definisce il formato dei messaggi El-Bisynch.
FrEE 0 | messaggi devono essere allineati correttamente in 6 caratteri compresi
spazi se necessari. Ad esempio, il valore -3.45 verra visualizzato come
"-<spazio>3.45".
Predefinito: Free
FI Fm 1 I messaggi sono formati da 5 caratteri tra 0 e 3 posti decimali utilizzando

lo zero come riempitivo se necessario. Il punto decimale € sostituito da
un simbolo meno per i valori negativi. Ad esempio, il valore -5.30 verra
visualizzato come "05-30".

Nota: Gliindirizzi IP si presentano generalmente nel formato "xxx.xxX.xxx.xxx".
All'interno dello strumento, ogni elemento dell'indirizzo IP viene visualizzato e
configurato in modo separato.

Nota: Siraccomanda di configurare le impostazioni di comunicazione di ciascuno
strumento prima della connessione a una qualsiasi rete Ethernet. Non si tratta di una
procedura essenziale, tuttavia, in caso di interferenza delle impostazioni predefinite
con le apparecchiature gia in rete, potrebbero verificarsi conflitti di rete. Per
impostazione predefinita, gli strumenti sono impostati su un indirizzo IP statico di
192.168.111.222 con una subnet mask predefinita di 255.255.255.0.

Sottoelenco Broadcast (b[Sl:)

Le comunicazioni broadcast si applicano solo al Modbus seriale. In EPC3016 &
necessario che sia montata la scheda di opzione rilevante.

Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro

Premere per selezionare |Premere oppure per maodificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)

ENABL HBILITH lio 0 Comunicazioni broadcast non abilitate Conf RIW
TRASMISSIONE Predefinito: No
VALORE

YES 1 Abilita il broadcast Modbus con valore singolo.

e pestinAzIone |0 Se & abilitata la funzione Broadcast Modbus, I'indirizzo viene utilizzato come il |Conf R/W
IELLA registro di destinazione per il valore che deve essere scritto. Ad esempio, se
TRAGMIGSIONE lo strumento remoto richiede un setpoint all'indirizzo del registro 26 decimale,
VALORE il parametro deve essere impostato su tale valore.

Predefinito: 0

VALUE VALORE IA i} Se ¢ abilitata la funzione Broadcast Modbus, il valore viene inviato ai Conf RI'W
TRASMETTERE dispositivi slave una volta trasformato in un valore a 16 bit "a intero scalare".
Per utilizzare la funzione, abilitare il broadcast utilizzando BroadcastEnable,
quindi collegare eventuali valori strumento a questo parametro.

Predefinito: 0
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Elenco Funzioni matematiche (nAth)

L'elenco delle funzioni matematiche & disponibile solamente se € stata ordinata
I'opzione Toolkit.

Gli operatori di funzioni matematiche (talvolta noti come operatori analogici)
consentono al regolatore di eseguire operazioni matematiche su due valori di
ingresso. Tali valori possono essere presi da qualsiasi parametro disponibile
compresi valori analogici, valori utente e valori digitali. Ogni valore di ingresso pud
essere scalato utilizzando un fattore di moltiplicazione o scalare.

| parametri da utilizzare, il tipo di calcolo da eseguire e i limiti accettabili del calcolo
sono determinati nel Livello Configurazione. Nel livello di accesso 3 & possibile
modificare i valori di tutti gli scalari.

Possono essere configurati fino a quattro operatori matematici.

L'utilizzo dell'elenco dei parametri Funzioni matematiche viene riepilogato di seguito.
Lo schema di navigazione completo &€ mostrato nella sezione "Schema di
navigazione" a pagina 85.

Torna all'intestazione precedente

— 8N

Dall'elenco AEH All'elenco
precedente >ER>||", ., *8&B> successivo (L0cC)

—_—
A 4

AR 2|l Ripetere per fino a 4
1 N5k 2« | NSE operatori matematici

| o | o

A v A v
A v A v

e N
OPER (" orer )
NG NG X
e x e x
UNITS UNITS
RES RES
L LIM L LIM
AHLIMY AHLIMY
FBACK FBACK
FB VAL FB VAL
SEL SEL
g g
e e
miT miT
o o
TAOT TAOT
| STATE ) | STATE
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Memoria |Nome Valore Descrizione Accesso
parametri |parametro
Premere per selezionare |Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
OPER OPERATORE urF 0 L'operatore analogico selezionato & disattivato. Conf RIW
Predefinito: Off L3 R/O
Rdd 1 I risultato dell'uscita & I'addizione dell'ingresso 1 e dell'ingresso 2.
Sub 2 Sottrazione. |l risultato dell'uscita € la differenza tra I'ingresso 1 e l'ingresso 2,
dove l'ingresso 1 > ingresso 2.
mul Moltiplicazione. Il risultato dell'uscita € I'ingresso 1 moltiplicato per I'ingresso 2.
d U Divisione. Il risultato dell'uscita & I'ingresso 1 diviso per l'ingresso 2.
AbSd |5 |Differenza assoluta.
Il risultato dell'uscita € la differenza assoluta tra I'ingresso 1 e l'ingresso 2.
SH 6 Selezione max. Il risultato dell'uscita & il massimo dell'ingresso 1 e dell'ingresso 2.
Sio Selezione min. |l risultato dell'uscita € il minimo dell'ingresso 1 e dell'ingresso 2.
HS5uwP |8 HotSwap. L'ingresso 1 viene visualizzato sull'uscita a condizione che l'ingresso 1
sia "good" (buono). Se l'ingresso 1 & "bad" (non corretto), il valore dell'ingresso 2
viene visualizzato sull'uscita. Un esempio di uscita "bad" (non corretta) si ha in
caso di rottura di un sensore.
SHid |9 Sample and Hold. Generalmente l'ingresso 1 € un valore analogico e l'ingresso B
un valore digitale.
L'uscita traccia l'ingresso 1 se l'ingresso 2 = 1 (campione).
L'uscita rimane al valore attuale se l'ingresso 2 = 0 (attesa).
Se l'ingresso 2 & un valore analogico, qualsiasi valore diverso da zero viene
interpretato come "campione”.
Pur 10 |L'uscita & il valore all'ingresso 1 elevato alla potenza del valore dell'ingresso 2.
ovvero ingresso 1in9resso 2
Sart 11 |Radice quadrata. Il risultato dell'uscita & la radice quadrata dell'ingresso 1.
L'ingresso 2 non ha effetto.
Lol 12 |L'uscita & il logaritmo (base 10) dell'ingresso 1. L'ingresso 2 non ha effetto.
Ln 13 |L'uscita €& il logaritmo (base n) dell'ingresso 1. L'ingresso 2 non ha effetto.
E 14 |l risultato dell'uscita & I'esponenziale dell'ingresso 1. L'ingresso 2 non ha effetto.
0 15 |l risultato dell'uscita & 10 elevato alla potenza del valore dell'ingresso 1,
ovvero 109550 1 | ingresso 2 non ha effetto.
SEL 51 |Questo parametro viene utilizzato per controllare quale ingresso analogico &
commutato sull'uscita dell'operatore analogico. Se il parametro & "true" (vero),
l'ingresso 2 € commutato sull'uscita. Se é "false" (falso), I'ingresso 1 & commutato
sull'uscita. Vedere "Selezione dell'ingresso" a pagina 153.
HR SCALA INGR 1 [ Fattore di scala ingresso 1 L3 RIW
Predefinito: 1,0
InNe X GCALA INGR 2 [ Fattore di scala ingresso 2 L3 R/W
Predefinito: 1,0
UNITS UNITR' USCITA Per un elenco delle unita utilizzate consultare la sezione "Unita" a pagina 100 Conf RIW
FES RISOLUZIONE Risoluzione del valore di uscita. Conf RIW
USCITA nannn |0 Nessuna posizione decimale. L3 R/O
Valore predefinito: nnnnn
nnnnn |1 Una posizione decimale
nnnan |2 Due posizioni decimali
AnAnn |3 Tre posizioni decimali
nnnnn |4 Quattro posizioni decimali
LoLIM LIMITE INF -999 Per applicare un limite inferiore sull'uscita. Conf R/W
usLIme Predefinito: -999
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Memoria |[Nome Valore Descrizione Accesso
parametri |parametro
Premere per selezionare |Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
H LIM LIMITE SUP 9949y Per applicare un limite superiore sull'uscita. Conf RIW
USCITH Predefinito: 9999
FBACK STRATEGIA La strategia di fallback entra in azione se lo stato del valore di ingresso € "bad" |Conf R/W
FRLLBACK (non corretto) o se il valore di ingresso si trova al di fuori del range del limite
superiore e del limite inferiore.
L bAd 0 Se il valore di ingresso & superiore al "Limite superiore" o inferiore al "Limite
inferiore", il valore dell'uscita € impostato sul limite appropriato e lo "Stato" &
impostato su "Bad" (Non corretto). Se il segnale di ingresso rientra nei limiti,
tuttavia il relativo stato & "bad" (non corretto), l'uscita € impostata sul valore di
fallback.
Predefinito: Cbad
Lid 1 Se il valore di ingresso € superiore al "Limite superiore" o inferiore al "Limite
inferiore", il valore dell'uscita &€ impostato sul limite appropriato e lo "Stato" &
impostato su "Good" (Buono). Se il segnale di ingresso rientra nei limiti, tuttavia il
relativo stato € "bad" (non corretto), I'uscita & impostata sul valore di fallback.
FBRd |2 [seil valore diingresso & superiore al "Limite superiore” o inferiore al "Limite
inferiore", il valore dell'uscita &€ impostato sul valore di fallback e lo "Stato" &
impostato su "Bad" (Non corretto).
Fid 3 Se il valore di ingresso € superiore al "Limite superiore" o inferiore al "Limite
inferiore", il valore dell'uscita € impostato sul valore di fallback e lo "Stato" &
impostato su "Good" (Buono).
ubAd |4 Se lo stato dell'ingresso € "Bad" (Non corretto) oppure se il segnale di ingresso &
superiore al "Limite superiore" o inferiore al "Limite inferiore", il valore dell'uscita &
impostato sul "Limite superiore".
dbAd |6 Se lo stato dell'ingresso & "Bad" (Non corretto) oppure se il segnale di ingresso &
superiore al "Limite superiore" o inferiore al "Limite inferiore", il valore dell'uscita &
impostato sul "Limite inferiore".
FB VAL VALORE 00 Definisce (in base al fallback) il valore dell'uscita quando & attiva la strategia di Conf R/IW
FALLBACK fallback.
Predefinito: 0
SEL secezrone TRA (TP 0 Consente di selezionare I'ingresso 1 o l'ingresso 2. R/O
INGRESST TP2 1
T vALorE InaR 1 |0 Valore dell'ingresso 1 (normalmente collegato a un'origine di ingresso). Range da |L3 R/W
-99999 a 99999 (i punti decimali dipendono dalla risoluzione).
i vALORE TnGR 2 |0 Valore dell'ingresso 2 (normalmente collegato a un'origine di ingresso). Range da |L3 R/W
-99999 a 99999 (i punti decimali dipendono dalla risoluzione).
our VALORE USCITA Il valore analogico dell'uscita, tra i limiti superiore e inferiore. R/O
STATE STARTO Questo parametro € utilizzato insieme a Fallback per indicare lo stato R/O

dell'operazione. Generalmente € utilizzato per segnalare lo stato dell'operazione
insieme alla strategia di fallback. Pud essere utilizzato come interblocco per altre
operazioni.

Per un elenco dei valori elencati, vedere la sezione "Stato" a pagina 101.

Selezione dell'ingresso

Ingresso 1

Ingresso 2

Selezione dell'ingresso

!

—

—

Se la selezione dell'ingresso = 1, viene selezionato l'ingresso 2
" Se la selezione dell'ingresso = 0, viene selezionato I'ingresso 1
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Elenco Operatore logico (LLLZ)

L'elenco Operatore logico & disponibile solamente se & stata ordinata la funzione
Toolkit.

L'Operatore logico a due ingressi consente al regolatore di eseguire calcoli logici su
valori a due ingressi. Tali valori possono essere presi da qualsiasi parametro
disponibile compresi valori analogici, valori utente e valori digitali.

Possono essere configurati fino a quattro operatori logici.

| parametri da utilizzare, il tipo di calcolo da eseguire, l'inversione del valore di
ingresso e il tipo di "fallback” sono impostati nel Livello Configurazione. Nei livelli da 1
a 3 & possibile visualizzare i valori di ciascun ingresso e leggere il risultato del
calcolo.

L'utilizzo dell'elenco dei parametri Operatore logico viene riepilogato di seguito. Lo
schema di navigazione completo & mostrato nella sezione "Schema di navigazione"

a pagina 85.
Torna all'intestazione precedente
—EBE)+ @ —
Dall'elenco '
All'elenco
precedente > El> LEEE "8 successivo
(MATH) LGcB)
—_—
IINA S 2| Ripetere perfinoa4
DIDHEII:D roP DIE.I’EI:D operatori logici

A
A v A v
oPER OPER
I I
e e
FBACK FEACK
I I
ouT Qur
STATE STATE
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Codice Nome Valore Descrizione Accesso
mnemonico | parametro
Premere per selezionare Premere oppure per modificare i valori (se lettura/scrittura, R/W).
OFER OPERATORE urr 0 L'operatore logico selezionato & disattivato. Conf
Predefinito: Off L3 R/O
Riid 1 Il risultato dell'uscita € ON quando sia l'ingresso 1 che l'ingresso 2
sono ON.
or Il risultato dell'uscita € ON quando l'ingresso 1 o I'ingresso 2 &€ ON.
EOT 3 OR esclusivo. Il risultato dell'uscita € "true" (vero) quando uno e uno
solo degli ingressi € ON. Se entrambi gli ingressi sono ON, l'uscita &
OFF.
LECH 4 L'ingresso 1 imposta la ritenuta, I'ingresso 2 azzera il blocco.
EqL 5 Uguale. Il risultato dell'uscita € ON quando ingresso 1 = ingresso 2.
neaL Non uguale. Il risultato dell'uscita € ON quando ingresso 1 # ingresso
2
OE 7 Maggiore di. Il risultato dell'uscita & ON quando ingresso 1 > ingresso
2.
L Minore di. Il risultato dell'uscita € ON quando ingresso 1 < ingresso 2.
LEES Maggiore di o uguale a. Il risultato dell'uscita € ON quando ingresso 1
2 ingresso 2.
LEES 10 Minore di o uguale a. Il risultato dell'uscita € ON quando ingresso 1 <
ingresso 2.
I ANRLOGICD 1 0 Generalmente collegato a un valore logico, analogico o utente. Pu6 | L3
e ANALOGICO 2 essere impostato su un valore costante se non collegato.
FBACH TIP0 FALLBACK |FBAd 0 Il valore dell'uscita € "FALSE" (FALSO) e lo stato € "BAD" (NON Conf
CORRETTO). L3 R/O
Predefinito: Fbad
EbAd |1 Il valore dell'uscita & "TRUE" (VERO) e lo stato & "BAD" (NON
CORRETTO).
Fid 2 Il valore dell'uscita & "FALSE" (FALSO) e lo stato &€ "GOOD"
(BUONO).
ELd 3 Il valore dell'uscita € "TRUE" (VERO) e lo stato € "GOOD" (BUONO).
Iny INVERTT NonE Il senso del valore di ingresso; pud essere utilizzato per invertire uno | Conf
o entrambi gli ingressi. L3 R/O
Predefinito: Nessuno
Inl 1 Inversione dell'ingresso 1.
= 2 Inversione dell'ingresso 2.
bokh |3 Inversione di entrambi gli ingressi.
out ouTPUT On 1 L'uscita dell'operazione & un valore booleano (true/false). R/O
OFF 0
STATE GTRTO Lo stato del valore del risultato (Good/Bad). R/O
JELL'USCITH Vedere la sezione "Stato" a pagina 101 per un elenco dei valori
elencati.
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Elenco Operatore logico 8 ingressi (LLLA)

L'elenco Operatore logico 8 ingressi & disponibile solamente se ¢ stata ordinata la
funzione Toolkit.

L'elenco Operatore logico a 8 ingressi viene visualizzato solo se la funzione & stata
abilitata; consente al regolatore di eseguire calcoli logici su valori di fino a otto
ingressi. Tali valori possono essere presi da qualsiasi parametro disponibile compresi
valori analogici, valori utente e valori digitali. Sono disponibili fino a due operatori
logici a otto impulsi.

L'utilizzo dell'elenco dei parametri Operatore logico 8 ingressi viene riepilogato di
seguito. Lo schema di navigazione completo & mostrato nella sezione "Schema di
navigazione" a pagina 85.

Torna all'intestazione precedente
—EB-W—

Dall'elenco LCchH All'elenco
TCT =] .
precedente @~ __LIoT) & 4 ls successivo (TMr)
(R |
e, ——
] 2 Sono presenti 2 istanze di
1 M5k -y 1 fI5E || operatori logici 8 ingressi.
A v
] ]
AV AV
OPER OPER
NOIN 1
N I me
0P Iny FBACK
-8 Iy
oP our
STRTE STATE
Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro
Premere per selezionare  |Premere oppure per maodificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
OPER OPERRTORE uFF 0 L'operatore & spento. Conf RIW
Predefinito: Off L3 R/O
RAd 1 L'uscita & ON quando TUTTI gli ingressi sono ON.
ar 2 L'uscita € ON quando uno o piu degli 8 ingressi sono ON.
EOT 3 OR esclusivo.
L'uscita si basa sul collegamento tramite XOR a cascata degli ingressi
(equazione XOR logica pura) ovvero
Il collegamento XOR a cascata esegue una funzione con parita dispari;
pertanto se & acceso un numero pari di ingressi, l'uscita & spenta. Se &
acceso un numero dispari di ingressi, l'uscita € accesa.
NCIN NUMERD Da C a Questo parametro viene utilizzato per configurare il numero di ingressi Conf R/W
INGRESST B per 'operazione. L3 R/O
Predefinito: 2
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Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro

Premere per selezionare |[Premere oppure per maodificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)

ONE DalU a Inversione degli ingressi selezionati. Si tratta di uno Status Word con un |L3 R/W
I 255 bit per ingresso.

0x1 - ingresso 1
0x2 - ingresso 2
0x4 - ingresso 3
0x8 - ingresso 4
0x10 - ingresso 5
0x20 - ingresso 6
0x40 - ingresso 7
0x80 - ingresso 8

op Iy TNVERTE USCITA (Mo 0 Uscita non invertita. L3 RIW
Predefinito: No

YES 1 Uscita invertita

INT to INE |INGR 1 to INGRE Generalmente collegato a un valore logico, analogico o utente. L3 R/W

Tutti i valori sono interpretati come riportato di seguito: <0.5 = Off, >=0.5 =
On

Pud essere impostato su un valore costante se non collegato.

OFF 0 L'ingresso & "false" (falso).
On 1 L'ingresso € "true" (vero).

oP UGCITH OFF 0 Risultato dell'uscita dell'operatore (uscita non attivata). R/O
On 1 Risultato dell'uscita dell'operatore (uscita attivata).
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Elenco Timer (kmr)

L'elenco Timer € disponibile solamente se € stata ordinata la funzione Toolkit.
La serie EPC3000 contiene un blocco funzione Timer configurabile dall'elenco.

L'utilizzo dell'elenco dei parametri Timer viene riepilogato di seguito. Lo schema di
navigazione completo &€ mostrato nella sezione "Schema di navigazione" a

pagina 85.
Torna all'intestazione precedente
, <@~
Dall'elenco . All'elenco
erEcegente d - g cerll ™ 58" successivo
(tued) 5555 (Cntr)

Memoria Nome Valore Descrizione Accesso

parametri parametro

Premere per selezionare |Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)

TYPE TIPD urF 0 Timer non attivato. Conf R/W
Predefinito: Off

OnPS 1 On Pulse. Genera un impulso a lunghezza fissa da un "edge trigger".

Ond 2 Ritardo di attivazione. Fornisce un ritardo tra l'evento di attivazione
dell'ingresso e l'uscita del timer.

OnES 3 One Shot. Semplice timer da forno che torna a zero prima di spegnersi.

m nl 4 Minimum on time. Timer del compressore in modo tale che l'uscita
rimanga ON per un determinato tempo dopo che € stato rimosso il
segnale di ingresso.

TIME TEMPD 0000 Durata del timer. Per timer con riattivazione questo valore viene inserito |Conf R/W
una volta e copiato nel parametro tempo residuo ogni volta che il timer || 3 ry
viene avviato. Per timer a impulsi il valore temporale diminuisce.

Range da 00:00 a 999:59 minuti.
Predefinito: 0
E TIME TEMPO [HEEH Tempo trascorso. Range da 00:00 a 999:59 minuti. R/O
TRRSCORSD
N INGRESSD OFF 0 Ingresso attivazione/gate. Conf RIW
Predefinito: Off L3 R/W
On 1 Portare su On per avviare la temporizzazione.
ouT USCITA UFF 0 L'uscita del timer & spenta. R/O
On 1 L'uscita del timer & accesa.
TRIGT RTTIVAIIONE Questa € un'uscita di stato che indica che l'ingresso al timer ¢ stato L3 R/O
rilevato.
OFF 0 Non temporizzato.
On 1 Il timer & stato attivato ed & operativo.
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Modalita Timer

Modalita Timer impulso attivazione

L'uscita diventa "on" non appena l'ingresso di attivazione diventa attivo e rimane "on"
finché non trascorre il periodo di tempo. Se il timer viene ri-attivato in quel periodo di
tempo, il timer viene riavviato.

Ora

/

[
Ri-attivazione —

11

Trigger ——
Ora
Uscita ——
Tempo /
trascorso
Attivazione

Modalita Timer On Delay

i

Fornisce un ritardo tra il punto di attivazione e il momento in cui diventa attiva I'uscita

del timer.

Questo tipo di timer & utilizzato per garantire che I'uscita non venga impostata se
l'ingresso non era valido per un periodo di tempo predeterminato, agendo cosi come
una sorta di filtro dell'ingresso.

Regole
1.

Una volta attivata, I'uscita si accende una volta trascorso il tempo impostato per il

ritardo e rimane accesa finché l'attivazione non diventa inattiva.

2. Se l'attivazione diviene inattiva prima che sia trascorso il tempo impostato per il
ritardo, I'uscita non si accende.

Trigger ——
1 Ora 1 1 1 Ora
Uscita i i i i
I \ I [
Tempo | VI ‘/I |
trascorso
Attivazione
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Modalita timer One shot

Il valore Tempo viene diminuito ad ogni ticchettio finché non raggiunge zero.
Quando il timer raggiunge zero, l'uscita viene disattivata su OFF.

Il valore Tempo pud essere modificato in qualsiasi momento per
aumentare/diminuire la durata tempo di accensione.

Una volta impostato su zero, il Tempo non viene resettato su un valore
precedente, deve essere modificato dall'operatore per avviare il tempo di
accensione successivo.

L'ingresso €& utilizzato per controllare l'uscita. Se l'ingresso & impostato, il Tempo
tornera a zero. Se l'ingresso viene disattivato su OFF, il Tempo verra sospeso e
l'uscita si spegnera fino alla successiva impostazione dell'ingresso.

Poiché l'ingresso € un filo digitale, per I'operatore & possibile non collegarlo e
impostare il valore di ingresso su ON che abilita il timer in modo permanente.

La variabile Attivazione verra impostata su ON non appena viene modificato il
Tempo. Verra resettata quando l'uscita viene disattivata su OFF.

Di seguito viene mostrato il comportamento in diverse condizioni

Ingresso

Tempo modificato Tempo modificato

r'd \
Uscta —— 1" ; A | B

ra o ——

A+B=
Ora —_x_ e
Tempo Jﬁf-ﬁ-_] e il
trascorso - I

Attivazione 4|—|—|

Questo schema mostra come €& possibile utilizzare l'ingresso per controllare il timer
come tipo di sospensione.

Ingresso m

Tempo

) modificato A+B+C+D = Tempo
Uscita A B C b
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Modalita Timer Minimum On o Compressore

L'ingresso diviene attivo e rimane acceso per un periodo di tempo specificato dopo
che l'ingresso diviene inattivo.

Puo essere utilizzato, ad esempio, per garantire che un compressore non venga
sottoposto a un numero di cicli eccessivo.

L'uscita verra impostata su ON quando l'ingresso passa da OFF a ON.

Quando l'ingresso passa da ON a OFF, il tempo trascorso iniziera ad aumentare
verso il Tempo impostato.

L'uscita rimarra ON finché il tempo trascorso non avra raggiunto il Tempo
impostato. L'uscita si spegnera.

Se il segnale d'ingresso torna su ON mentre 'uscita & ON, il tempo trascorso
verra resettato su 0, pronto a iniziare ad aumentare quando l'ingresso passa a
OFF.

La variabile Attivazione verra impostata mentre il tempo trascorso € >0. Indichera
che il timer € in funzione.

Il grafico illustra il comportamento del timer in condizioni di ingresso
diversi

Ingresso

Uscita ‘ Ora - Ora

— P —
—
— —~
] B L -
Tempo trascorso .

_____,i__
|
__JT,_ —————

Attivazione
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Elenco Contatore (Cnkr)

L'elenco Contatore € disponibile solamente se & stata ordinata la funzione Toolkit.

Nella serie EPC3000 ¢ disponibile un blocco della funzione contatore.

Ogni volta che viene attivato l'ingresso "Orologio", I'uscita "Orologio" viene
incrementata di 1 per un contatore crescente e decrementata di 1 per un contatore
decrescente. E possibile impostare un valore target e una volta raggiunto viene
impostato il flag Abilita propagazione. Tale flag pud essere collegato per far
funzionare un evento o un'altra uscita.

Nel capitolo iTools viene fornito un esempio di collegamento semplice. "Cablaggio
grafico" a pagina 208.

L'utilizzo dell'elenco dei parametri Contatore viene riepilogato di seguito. Lo schema
di navigazione completo & mostrato nella sezione "Schema di navigazione" a

pagina 85.
Torna all'intestazione precedente
B+~
Dall'elenco TnE
ncr —
precedente > UER> ||, ;5 | > ER>
(Tmr) E'AE' E'f'
A v
ENBL
IIR
ARCRYY
O FLOW
CLOCK
TARGT
RESET
O LLR
—
Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro
Premere per selezionare Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
ENBL ABILITH Jio 0 Il conteggio € bloccato finché Abilita &€ "FALSE" (FALSO). Conf RIW
Predefinito: No L3 R/IW
YES 1 Il conteggio risponde a eventi orologio se Abilita & "TRUE" (VERO).
IIR pIRErIonE 2EL |uP 0 Contatore crescente. Vedere la nota sotto. Conf RIW
CONTEBGID Predefinito: su L3 R/IW
down 1 Contatore decrescente. Vedere la nota sotto.
R CRY HBILITH Abilita propagazione generalmente & usato come ingresso di abilitazione |R/O
PROPAGARZIONE per il contatore successivo. Tuttavia, nella serie EPC3000 ¢ disponibile solo
un contatore. Abilita propagazione viene attivato quando il contatore
raggiunge il target impostato. Questo puo essere collegato per far
funzionare un evento o un allarme o un'altra funzione come necessario.
OFF 0 Off
on 1 On
O FLou FLAG Mo 0 Il flag superamento € vero (Si) quando il contatore raggiunge zero R/O
SUPERAMENTO (decrescente) o supera il target (crescente)
YES 1
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Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro
Premere per selezionare Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
CLOCK OROLOGIO u Ingresso orologio per il contatore. Il contatore aumentera (per un contatore |Se collegato &
! crescente) con un margine positivo (da FALSE a TRUE). un parametro
Questo & collegato generalmente a una fonte ingresso come a un ingresso |di Sola lettura
digitale.
TRRGT ORIETTIVD dAlRA Conteggio livello che deve raggiungere il contatore. Conf RIW
CONTRTORE 33353 Predefinito: 9999 L3 RIW
COUNT CONTEGRID 0 Conteggia ogni volta che si verifica un ingresso orologio finché non viene |R/O
raggiunto l'obiettivo. Range da 0 a 99999.
RESET RZZERAMENTD Mo Counter non azzerato Conf R/W
CONTRTORE YES Quando Azzera & impostato su "TRUE" (VERO), il conteggio & impostato su [L3 R/W
0 in modalita "crescente" o sull'obiettivo in modalita "decrescente". Azzera
disattiva inoltre il flag superamento.
0 LR DIGATTIVA Mo Non disattivato Conf R/W
SUPERRMENTD YES Disattiva il flag superamento. L3 RIW

Nota: Se configurato come un contatore crescente, gli eventi Orologio
incrementano il Conteggio fino al raggiungimento del target. Una volta raggiunto il
target, RippleCarry (Abilita propagazione) viene impostato su "true" (vero).
All'impulso orologio successivo, il Conteggio torna a zero. La ritenuta del
superamento ¢ "true" (vero) e RippleCarry (Abilita propagazione) torna invece al
valore "false" (falso).

Se configurato come un contatore decrescente, gli eventi Orologio decrementano il
Conteggio finché non raggiunge lo zero. Una volta raggiunto lo zero, RippleCarry
(Abilita propagazione) viene impostato su "true" (vero). All'impulso orologio
successivo, il Conteggio torna al conteggio target. Se la ritenuta del superamento &
"true" (vero), RippleCarry (Abilita propagazione) viene resettato su "false" (falso).

Elenco Totalizzatore (EOEL)

L'elenco Totalizzatore & disponibile solamente se & stata ordinata la funzione Toolkit.

Un totalizzatore € un integratore elettronico, utilizzato principalmente per registrare |l
totale numerico nel tempo di un valore misurato che & espresso come velocita. Ad
esempio, il numero di litri (dal reset) basato su una velocita di flusso in litri al minuto.

Nella serie EPC3000 & disponibile un blocco della funzione totalizzatore. Un
totalizzatore, con collegamento "soft", pud essere collegato a qualsiasi valore
misurato. Le uscite dal totalizzatore sono i propri valori integrati e uno stato di
allarme. L'utente pud impostare un setpoint che causa I'attivazione dell'allarme una
volta che l'integrazione supera il setpoint.

Il totalizzatore presenta i seguenti attributi:
1. Esecuzione/Attesa/Azzera

In Esecuzione il totalizzatore integra il proprio ingresso e verifica in continuo la
presenza di un setpoint di allarme. Piu & alto il valore dell'ingresso, piu veloce verra
eseguito l'integratore.

In Attesa il totalizzatore arresta l'integrazione del proprio ingresso, tuttavia continua a
verificare la presenza di condizioni di allarme.

In Azzera il totalizzatore viene azzerato e gli allarmi verranno azzerati.
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2. Setpoint allarme

Se il setpoint € un numero positivo, I'allarme viene attivato se il totale € maggiore del
setpoint.

Se il setpoint & un numero negativo, l'allarme viene attivato se il totale & inferiore al
setpoint.

Se il setpoint dell'allarme del totalizzatore & impostato su 0.0, l'allarme viene
disattivato e non rileva valori superiori o inferiori.

L'uscita di allarme € un'uscita a stato singolo. Pud essere disattivata azzerando il
totalizzatore, arrestando la condizione Esecuzione oppure modificando il setpoint di
allarme.

3. Il totale ¢ limitato ai valori del floating point a 32 bit max e min

4. |l totalizzatore consente di garantire il mantenimento della risoluzione durante
l'integrazione di piccoli valori in un totale ampio. Tuttavia, valori molto piccoli non
verranno integrati in un valore relativamente molto ampio, ad es. 0.000001 non
verra integrato in 455500.0 a causa dei limiti di risoluzione del floating point a 32
bit.

NelllEPC3000 ¢ disponibile un blocco della funzione totalizzatore.

L'utilizzo dell'elenco dei parametri Totalizzatore viene riepilogato di seguito. Lo
schema di navigazione completo &€ mostrato nella sezione "Schema di navigazione"
a pagina 85.

Torna all'intestazione precedente

<@+ WS-

Dall'elenco - EOEL - All'elenco
precedente el _LI5T] & successivo
(CnTr) A v (AN.SW)
A v
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Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro
Premere per selezionare |Premere oppure per modificare i valori (se lettura/scrittura, R/W).
TOTAL USCITA u Valore totalizzato. L3 R/O
TOTALIZZATAH
N INGRESSO 00 Il valore da totalizzare. Conf RIW
Il totalizzatore smette di accumulare se l'ingresso & "Bad" (Non corretto). |L3 R/W
UNITS UNITR! Per un elenco delle unita utilizzate consultare la sezione "Unita" a Conf RIW
pagina 100
RES RIGOLUZIONE  |nnnnn 0 Risoluzione del totalizzatore. Conf RIW
Valore predefinito: nnnnn - senza decimali
nnnn.N 1 Una posizione decimale
nnnAn 2 Due posizioni decimali
nnAnn 3 Tre posizioni decimali
nnnnn 4 Quattro posizioni decimali
ALM SF SETROINT 0O 0000 Imposta il valore totalizzato in cui si verifica un allarme.
ALLARME
ALM 0P USCITA Si tratta di un valore di sola lettura che indica l'uscita allarme ON oppure |Conf R/O
ALLARME OFF. L3 R/O
Il valore totalizzato pud essere un numero positivo o un numero negativo.
Se il numero é positivo I'allarme si verifica se
Totale > Setpoint allarme
Se il numero & negativo l'allarme si verifica se
Totale < Setpoint allarme
OFF 0 Off
On 1 On
= ESECUTIONE Mo 0 Totalizzatore non in esecuzione. Vedere la nota sotto Conf R/IW
YES 1 Selezionare per eseguire il totalizzatore L3 R/W
HOLT ATTESA Mo 0 Totalizzatore non in sospeso. Vedere la nota sotto Conf R/IW
YES 1 Sospende il totalizzatore al proprio valore attuale L3 R/W
RESET RIZERA Mo 0 Totalizzatore non in reset Conf RIW
YES 1 Azzera il totalizzatore L3 RW

Nota: | parametri Esecuzione e Attesa sono ideati per
esempio) ingressi digitali. Esecuzione deve essere "ON"
affinché il totalizzatore funzioni.

essere collegati a (ad
e Attesa deve essere "OFF"
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Elenco MUX analogico a 8 ingressi (A/15uw)

L'elenco Multiplexor analogico € disponibile solamente se & stata ordinata la funzione
Toolkit.

Sono presenti 3 istanze di multiplexor analogici a 8 ingressi (switch).

I multiplexor analogici a otto ingressi possono essere utilizzati per commutare uno
degli otto ingressi in un'uscita. Solitamente gli ingressi vengono collegati a una fonte
all'interno del regolatore, la quale seleziona tale ingresso al momento o al verificarsi
dell'evento appropriato.

L'utilizzo dell'elenco dei parametri Multiplexor analogico a 8 ingressi viene riepilogato
di seqguito. Lo schema di navigazione completo & mostrato nella sezione "Schema di
navigazione" a pagina 85.

Sono disponibili i seguenti parametri.

Torna all'intestazione precedente

—E DN —

Dall'elenco _ ANGy - All'elenco
precedente @& | | il &> 5 ccessivo
(TOTL) == (wUAL)
PR S
A
TS 21l Ripetere per fino a 3
! NSE 24 NSk || multiplexor analogici
o o e o o o
AV A
AV AV
(Him ) ((HLIm )
LoLIM L LI
) FBACK I FBACK
FR VAL FR VAL
IN SEL IN SEL
IN-ING Ini-ING
STRTE STATE
\__RES ) \__RES )
Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro
Premere per selezionare |Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
HLIM LIMITE 9999 U Il limite superiore per tutti gli ingressi e il valore di fallback. Intervallo da Limite |Conf R/W
SUPERIORE inferiore al valore di floating point max a 32 bit (punto decimale in base alla
risoluzione).
Predefinito: 9999
LLIM LIMITE -999 0 Il limite inferiore per tutti gli ingressi e il valore di fallback. Intervallo da valore di | Conf R/W
INFERIORE floating point min a 32 bit a Limite superiore (punto decimale in base alla
risoluzione).
Predefinito: -999
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Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro
Premere per selezionare |Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
FBACK STRATEGIA Lo stato dell'uscita e i parametri di stato se l'ingresso & "bad" (non corretto) Conf R'W
FRLLBACK oppure se non & possibile completare I'operazione.
Questo parametro potrebbe essere utilizzato unitamente al valore di fallback.
CbAd 0 Clip non corretto. Se il valore di ingresso & superiore al "Limite superiore" o
inferiore al "Limite inferiore", il valore dell'uscita & impostato sul limite
appropriato e lo "Stato" & impostato su "Good" (Buono). Se il segnale di
ingresso rientra nei limiti, tuttavia il relativo stato € "bad" (non corretto), l'uscita
€ impostata sul valore di fallback.
Predefinito: C.bad
Cod 1 Clip buono. Se il valore di ingresso & superiore al "Limite superiore" o inferiore
al "Limite inferiore", il valore dell'uscita & impostato sul limite appropriato e lo
"Stato" € impostato su "Bad" (Non corretto).
Se il segnale di ingresso rientra nei limiti, tuttavia il relativo stato & "bad" (non
corretto), l'uscita & impostata sul valore di fallback.
F bAd 2 Fallback non corretto. Se il valore di ingresso € superiore al "Limite superiore"
o inferiore al "Limite inferiore", il valore dell'uscita &€ impostato sul valore di
fallback e lo "Stato" € impostato su "Bad" (Non corretto).
FLd 3 Fallback buono. Se il valore di ingresso & superiore al "Limite superiore" o
inferiore al "Limite inferiore", il valore dell'uscita & impostato sul valore di
fallback e lo "Stato" & impostato su "Good" (Buono).
ubAd 4 Scala superiore. Se lo stato dell'ingresso & "Bad" (Non corretto) oppure se il
segnale di ingresso € superiore al "Limite superiore" o inferiore al "Limite
inferiore", il valore dell'uscita & impostato sul "Limite superiore".
dbAd 6 Scala inferiore. Se lo stato dell'ingresso € "Bad" (Non corretto) oppure se il
segnale di ingresso & superiore al "Limite superiore" o inferiore al "Limite
inferiore", il valore dell'uscita & impostato sul "Limite inferiore".
FB VAL VALORE 00 Utilizzato (in base alla strategia di fallback) per definire il valore dell'uscita Conf R'W
FALLBACK quando e attiva la strategia di fallback.
Intervallo da Limite inferiore a Limite superiore (i punti decimali dipendono dalla
risoluzione)
IN SEL SELEZIDNE Dalnl Valori ingresso (normalmente collegato a una sorgente di ingresso). Conf RIW
- ]
INGRESSD a I nBl Predefinito: In1 L3 RW
Nt INGRESSD 1 00 1 Per inserire i valori se non collegato. Intervallo da valore di floating point min a |Conf R/W
e TNGRESSD 2 o0 > 32 bit al valore di floating point max a 32 bit. L3 R/W
N3 meressg 30 |00 0 |8
N meressg v |00 O 4
NG meresso s |00 0 |5
ING meresso s |00 0 e
N7 meressg v |00 0 7
ng meresso g |00 0 |8
our USCITA Indica il valore analogico dell'uscita, tra i limiti superiore e inferiore. R/O
STATE STATO Utilizzato insieme a Fallback per indicare lo stato dell'operazione. R/O
Generalmente, lo stato & utilizzato per segnalare lo stato dell'operazione e
insieme alla strategia di fallback. Pud essere utilizzato come interblocco per
altre operazioni.
Vedere la sezione "Stato" a pagina 101 per un elenco dei valori elencati.
167 HAO032842ITA Edizione 2




Livello Configurazione EPC3016, EPC3008, EPC3004

Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro

Premere per selezionare |Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)

RES RISOLUZIONE Indica la risoluzione dell'uscita. R/O

La risoluzione dell'uscita viene presa dall'ingresso selezionato. Se l'ingresso
selezionato non € collegato, oppure se il relativo stato & "bad" (non corretto), la
risoluzione verra impostata su 1 dp.

nnnnn |0 Nessuna posizione decimale

Valore predefinito: nnnnn

nnnn,n 1 Una posizione decimale
nnn,nn 2 Due posizioni decimali
nn,nnn 3 Tre posizioni decimali
n,nnnn 4 Quattro posizioni decimali
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Elenco Valori utente (uL/AL)

| valori utente sono disponibili solamente se € stata ordinata la funzione Toolkit.

| valori utente sono registri forniti al fine di essere utilizzati nei calcoli. Possono
essere utilizzati come costanti in equazioni o archivio temporaneo in calcoli estesi.

Sono presenti 4 istanze di valori utente.

L'utilizzo dell'elenco dei parametri Valore utente viene riepilogato di seguito. Lo
schema di navigazione completo & mostrato nella sezione "Schema di navigazione"

a pagina 85.
Torna all'intestazione precedente
— BN
Dall'elenco All'elenco
precedente » (&l > "'UF”‘ «— »&> successivo
=1
(AN Sw) Sisf=1= Bl ¢ man)
I
A
A 4
TR 2 Rlpetere.per fino
I ISE 9+ 1 nse || @ 4 valori utente
o o o | o o s |
v v
&
A v A v
UNITS UNITS
RES RES
H LIM H LIM
LoLIn LLIn
VALUE VALUE
STATY STATU

Memoria

Nome

Valore Descrizione Accesso
parametri parametro
Premere per selezionare |Premere oppure per maodificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
UNITS UNITR' Per un elenco delle unita utilizzate consultare la sezione "Unita" a Conf
pagina 100
RES RISOLUZIONE |[nnnnn 0 Risoluzione valore utente Conf
nnnn.N 1 Una posizione decimale
nnnAan 2 Due posizioni decimali
Valore predefinito: nnn.nn
nnAnn Tre posizioni decimali
nnnnn Quattro posizioni decimali
HLIM LIMITE 9999 0 Il limite superiore pud essere impostato per ogni valore utente per L3e
SUPERIORE impedire che il valore venga impostato su un valore fuori dai limiti. Configurazione
Intervallo da Limite inferiore al valore di floating point max a 32 bit (punto
decimale in base alla risoluzione).
Predefinito: 99999
LLIM LIMITE -999 § Il limite inferiore del valore utente puo essere impostato per impedire che (L3 e
INFERIORE il valore utente venga modificato in un valore non consentito. Cio & Configurazione
importante se il valore utente deve essere utilizzato come setpoint.
Intervallo da valore di floating point min a 32 bit a Limite superiore (punto
decimale in base alla risoluzione).
Predefinito: -99999
VALUE VALORE Per impostare il valore entro i limiti dell'intervallo. Vedere la nota sotto. L3e
Configurazione
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Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro
Premere per selezionare |Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
STATY STRTO Puo essere utilizzato per forzare uno stato "good" (buono) o "bad" (non [L3 e
corretto) in un valore utente. Cio € utile per testare I'ereditarieta dello stato | Configurazione
e le strategie di fallback.
Vedere la nota sotto.
Vedere la sezione "Stato" a pagina 101 per un elenco dei valori elencati.
Nota: Se il parametro "Valore" & collegato, tuttavia il parametro "Stato" non lo &,
invece di essere utilizzato per forzare lo Stato, indichera lo stato del valore ereditato
dalla connessione al parametro "Valore".
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Elenco Monitor ingresso (| man)

L'elenco Monitor ingresso analogico € disponibile solamente se & stata ordinata la
funzione Toolkit.

Il monitor ingresso puo essere collegato a qualsiasi variabile nel regolatore. Una
volta collegato fornisce tre funzioni:-

1. Rilevamento del massimo

2. Rilevamento del minimo

3. Tempo oltre il valore di soglia

Sono presenti 2 istanze del monitor ingresso.

L'utilizzo dell'elenco dei parametri Monitor ingresso viene riepilogato di seguito. Lo
schema di navigazione completo &€ mostrato nella sezione "Schema di navigazione"
a pagina 85.

Torna all'intestazione precedente
— @8N

Dall'intestazion ! All'elenco
mon =)
d 5 Ld «— »Ey> .
e precedente LIST =) \ successivo
o s s =
wUAL) , (Gw D)
[ )| R N
A4
( Sono presenti 2 istanze
| NSk dei monitor ingresso.
o o s
A v
AV
() o)
MAN MAN
MTN MTN
Loy Loy
THoLD THoLD |
I AR I AR
T AR T HBY
ALM D ALM D
AL T AL T
AL OP AL OP
RESET RESET
InN 5T IN 5T
) \ J
Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri  |parametro
Premere per selezionare |Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
N INGRESSD uu Valore ingresso monitorato Conf R/W
L3 RW
MAN MASSIMD 00 La funzione monitora in continuo il valore di ingresso. Se il valore € superiore al |R/O
massimo precedentemente registrato, diventa il nuovo massimo.
Il valore viene mantenuto in seguito a un'interruzione di corrente.
MIN MINIMG o0 La funzione monitora in continuo il valore di ingresso. Se il valore & inferiore al R/O
minimo precedentemente registrato, diventa il nuovo minimo.
Il valore viene mantenuto in seguito a un'interruzione di corrente.
THOLD TIMER GOGLIR [ Il timer di ingresso accumula il tempo che l'ingresso PV trascorre al di sopra di Conf R/'W
questo valore di attivazione. L3 RW
Predefinito: 1,0
I AR GIORNI OLTRE |0 Giorni accumulati in cui l'ingresso si trovava al di sopra della soglia dall'ultimo R/O
azzeramento. Giorni in un conteggio intero di soli periodi di 24 ore. Il valore Giorni
dovrebbe essere abbinato al valore Tempo per calcolare il tempo totale al di sopra
della soglia.
171 HAO032842ITA Edizione 2



Livello Configurazione

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Memoria Nome Valore Descrizione Accesso

parametri  |parametro

Premere per selezionare |Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)

T AR TEMPD OLTRE ubou Tempo accumulato al di sopra della soglia del timer dall'ultimo reset. Il valore R/O
tempo accumula da 00:00 a 23:59.59. | superamenti vengono aggiunti al valore
giorni.

RLM 3 sIoRnT ALLAree |D Soglia di giorni per l'allarme di tempo dei monitor. Utilizzando in combinazione Conf R/IW
con il parametro TimeAbove (Tempo oltre). The AImOut (Uscita allarme) viene L3 RW
impostata su "true" (vero) se il tempo accumulato degli ingressi oltre la soglia &
maggiore dei parametri superiori del timer.

Predefinito: 0

ALM M rempo AcLaeee (0000 Soglia di tempo per l'allarme di tempo dei monitor. Utilizzando in combinazione |Conf R/W
con il parametro AlimDay (giorno allarme). The AImOut (Uscita allarme) viene L3 RW
impostata su "true" (vero) se il tempo accumulato degli ingressi oltre la soglia &
maggiore dei parametri superiori del timer.

Predefinito: 0
AL op usc1tA AceArme |OFF 0 RO
On 1 Impostato su "true" (vero) se il tempo accumulato che l'ingresso trascorre al di
sopra del valore soglia & superiore al setpoint di allarme.
RESET RZZERA Mo 0 Predefinito: No Conf RIW
YES 1 |Azzera i valori Max e Min e azzera il tempo oltre la soglia portandolo a zero. L3 RW

= STRTO INGRESSD Visualizza lo stato dell'ingresso. R/O
Vedere la sezione "Stato" a pagina 101 per un elenco dei valori elencati.
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Elenco Commutazione (5wLl)

L'elenco Commutazione € disponibile solamente se & stata ordinata la funzione
Toolkit.

Questa funzionalita & usata spesso nelle applicazioni di temperatura che funzionano
in un ampio intervallo di temperature. Ad esempio, una termocoppia pud essere
utilizzata per eseguire controlli a basse temperature mentre il pirometro controlla a
temperature molto elevate. In alternativa, & possibile utilizzare due termocoppie di
diverso tipo.

Il grafico riportato di sotto mostra un riscaldamento di processo nel tempo con limiti
che definiscono i punti di commutazione tra i due dispositivi. Il limite superiore
normalmente &€ impostato verso l'estremita superiore del range della termocoppia ed
€ determinato dal parametro "Commutazione superiore". Il limite inferiore & impostato
verso l'estremita inferiore del range del pirometro (o della seconda termocoppia)
utilizzando il parametro "Commutazione inferiore". |l regolatore calcola una
transizione uniforme tra i due dispositivi.

L'utilizzo dell'elenco dei parametri Commutazione viene riepilogato di seguito. Lo
schema di navigazione completo &€ mostrato nella sezione "Schema di navigazione"
a pagina 85.
Torna all'intestazione precedente
<«EB - @D~

Dall'elenco All'el
| elenco
precedente »(@ER>(| w0 |- @B~ :
LIST successivo
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Da questo elenco & possibile configurare il blocco della funzione di commutazione.
Questa videata viene visualizzata solo se la funzione é stata abilitata.

Ingresso 1

Termocoppia temperatura inferiore Regolatore
| 9 della
ngresso temperatura

Termocoppia o pirometro temperatura superiore

Temperatura

Il regolatore funziona completamente sul
dispositivo a temperatura piu elevata.

Commutazione superiore

.

Il regolatore funziona in una combinazione
di entrambi i dispositivi.

Commutazione inferiore : i
Il regolatore funziona completamente sul
dispositivo a temperatura inferiore.
Ora
Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro
Premere per selezionare Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
IN HI INGRESSO = = Imposta il limite superiore per la commutazione superiore. Si tratta della lettura |Conf R/W
SUPERIORE piu alta dallingresso 2 perché l'ingresso 2 € il sensore di ingresso di range piu || 3 Ry
alto.
Predefinito: 9999,0
N LD INGRESSO 99 0 Imposta il limite inferiore per la commutazione inferiore. Si tratta della lettura | Conf R/W
INFERIORE piu bassa dall'ingresso 1 perché l'ingresso 1 & il sensore di ingresso dirange | 3 r/w
piu basso.
Predefinito: -999,0
Gl HI COMMUTRZIONE o0 Definisce il limite superiore della regione di commutazione. Conf R/'W
SUPERIORE L3 R/W
S Lo COMMUTRZIIONE o0 Definisce il limite inferiore della regione di commutazione. Conf RIW
INFERIORE L3 R/IW
N 1 INGRESSD 1 [ Il primo valore di ingresso. Viene preso dal sensore a range basso Conf RIW
L3 RIW
= INGRESSD 2 o0 Il secondo valore di ingresso. Viene preso dal sensore a range alto. Conf RIW
L3 RIW
F AL vALore FALLBAck |00 O Definisce (in base al tipo di fallback) il valore dell'uscita quando & attiva la Conf RIW
strategia di fallback. L3 R/W
Range tra Ingresso superiore e Ingresso inferiore
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Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro

Premere per selezionare Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)

TP TIPD FRLLBACK |cbAd 0 Clip non corretto. L3 R/O

La misura €& legata al limite superato e il relativo stato € impostato su "BAD"
(NON CORRETTO) in modo tale che eventuali blocchi funzione che utilizzano
questa misura siano in grado di operare la propria strategia di fallback. Ad
esempio il ciclo di controllo pud sospendere la propria uscita.

Valore predefinito: c.bad

chd 1 Clip buono.

La misura € legata al limite superato e il relativo stato € impostato su "GOOD"
(BUONO) in modo tale che eventuali blocchi funzione che utilizzano questa
misura possano continuare a calcolare e a non utilizzare la propria strategia di
fallback.

FBAd |2 Fallback non corretto.

La misura adotta il valore di fallback configurato dall'utente. Inoltre lo stato del
valore misurato viene impostato su "BAD" (NON CORRETTO) in modo tale
che eventuali blocchi funzione che utilizzano questa misura siano in grado di
operare la propria strategia di fallback. Ad esempio il ciclo di controllo puo
sospendere la propria uscita.

Fid 3 Fallback buono.

La misura adotta il valore di fallback configurato dall'utente. Inoltre lo stato del
valore misurato viene impostato su "GOOD" (BUONO) in modo tale che
eventuali blocchi funzione che utilizzano questa misura possano continuare a
calcolare e a non utilizzare la propria strategia di fallback.

ubAd |4 Scala crescente

La misura viene forzata in modo che venga adottato il relativo limite superiore,
€ come avere una resistenza pull-up su un circuito di ingresso. Inoltre lo stato
della misura & impostato su "BAD" (NON CORRETTO) in modo tale che
eventuali blocchi funzione che utilizzano questa misura siano in grado di
operare la propria strategia di fallback. Ad esempio il ciclo di controllo pud
sospendere la propria uscita.

dbAd |6 Scala decrescente

La misura viene forzata in modo che venga adottato il relativo limite inferiore, &
come avere una resistenza pull-down su un circuito di ingresso. Inoltre lo stato
della misura & impostato su "BAD" (NON CORRETTO) in modo tale che
eventuali blocchi funzione che utilizzano questa misura siano in grado di
operare la propria strategia di fallback. Ad esempio il ciclo di controllo pud
sospendere la propria uscita.

GEL IN INGRESSD )y ne 0 Indica l'ingresso attualmente selezionato. R/O
SELEZIDNATO Al 1
bokh |2
B Moo MOI0 BRI L'azione effettuata se l'ingresso selezionato & "BAD" (NON CORRETTO). L3 R/O
S4d 0 Se l'ingresso attualmente selezionato € "BAD" (NON CORRETTO), l'uscita
assume il valore dell'altro ingresso, se questo & "GOOD" (BUONO).
SEARd 1 Se l'ingresso selezionato & "BAD" (NON CORRETTO), l'uscita &€ "BAD" (NON
CORRETTO).
our USCITA La variabile di processo prodotta dalle 2 misure dell'ingresso. R/O
STAT GTRTD Lo stato del blocco di ingresso. Vedere la sezione "Stato" a pagina 101 per un |R/O

elenco dei valori elencati.
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Elenco Logica OR (0)

Il blocco funzione Logica OR consente di collegare diversi parametri a un singolo
parametro booleano senza il bisogno di abilitare blocchi Toolkit per la funzionalita
"OR" LGC2 o LGCS.

Sono disponibili 8 blocchi OR logici.

Ogni blocco é formato da 8 ingressi che sono collegati tramite OR a un'uscita. Puo
essere utilizzato, ad esempio, per prendere le uscite da un numero di blocchi di
allarme e collegarle tramite OR per operare una singola uscita di allarme generale.

L'utilizzo dell'elenco dei parametri Logica OR viene riepilogato di seguito. Lo schema
di navigazione completo & mostrato nella sezione "Schema di navigazione" a

pagina 85.
Torna all'intestazione precedente
—E+ —
Dall'elenco Al
precedente >ER> Uf — @& e enCFJ
(SwOl) Stoo = successivo
I (INST)

A
y

AL 21l Ripetere per fino a 8

I NSk || «Q¥@«|| /M5t | istanze di Logica OR

o o o o s
AV AV
AV AV

( T A \ ( Tria \
Nt InNt
e e
ThI Th
El HE)

A Yy A
Iy Iy
NG InNs
ING ING
ThTT ThMTT
Liv o L
g g
miIT miT
i oo

\ J \ J
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Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro
Premere per selezionare Premere oppure per modificare i valori (se lettura/scrittura, R/W).
N1 INGRESSD 1 urr 0 Ingresso 1 per il blocco OR R/O
On 1
In 2 INGRESSD 2 OFF 0 Ingresso 2 per il blocco OR
On 1
i INGRESSO 3 OFF 0 Ingresso 3 per il blocco OR
On 1
N Y INGRESSD Y OFF 0 Ingresso 4 per il blocco OR
On 1
NG INGRESSD 5 OFF 0 Ingresso 5 per il blocco OR
On 1
NG INGRESSD 6 OFF 0 Ingresso 6 per il blocco OR
On 1
o INGRESSD 7 OFF 0 Ingresso 7 per il blocco OR
On 1
N B INGRESSD 8 OFF 0 Ingresso 8 per il blocco OR
On 1
out USCITA OFF 0 Risultato uscita
On 1
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Elenco Strumento (! 15k)

In questo elenco sono contenuti cinque sottoelenchi: Informazioni (¢ [IF0), HMI
(Hmi ), Sicurezza(SEL), Diagnostica (d AL), Moduli (m0d5), Calibrazione (CAL).

L'utilizzo dell'elenco dei parametri Strumento viene riepilogato di seguito. Lo schema
di navigazione completo € mostrato nella sezione "Schema di navigazione" a

pagina 85.
Torna all'intestazione precedente
Dall'elenco —@ED+ D — All'elenco
precedente successivo (rErn. f)
I NSk
OR) . @m»| 1o N
o o e o
v
I NF0 > E@>|| Ho »-E8>|| SEC |>> d AL |[»E>|| mOdS |» 88> || CAL
S5 LIST 5 LIST G LIGT 5 LIST S LIST L IGT
|:||:||:||:|<<|:||:||:||:||<<|:||:||:||:||<<|:||:||:||:|<<|:||:||:||:|<< ==
A A A4
P
A A\ A v A v A A v
(s | (MR ) ey NEW AL (10 F )
T UNIT H TIME L3P G ACH ikl
I num K LOCK o P SMPL T J R
I .TvPE B TP C PAS 3 T Mt 102 £ )
L TR | B o C RS E FSTRY oM F
I VER 5 omn ] P LOCK £ STAT M E
M Iz 5 Ay CoMem R, CNT OPT F
£5 I F1N oPT £
~— = ~—
P5 FN
—_

Sottoelenco Informazioni (I NFO)

Da questo elenco & possibile leggere e regolare le informazioni quali la lingua dello
strumento, le unita di temperatura, I'ID del cliente, ecc. come mostrato nella tabelle

riportata di seguito.
Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro
Premere per selezionare |Premere oppure per cambiare i valori (se letto/scritto, R/W)
LANG LINGUA EIt 0 Italiano Config RW
Predefinito: Italiano
Fr 1 Francese
dE 2 Tedesco
TE 3 Italiano
ES 4 Spagnolo
T UNIT UNITR' II deLL o Imposta le unita di temperatura (°C). Config RW
TEMPERRTURA Se le unita di temperatura vengono modificate, i parametri che sono L3 RO
contrassegnati con un tipo di temperatura (assoluta o relativa) subiranno la
conversione dei propri valori per rispecchiare le nuove unita temperatura.
Valore predefinito: deg.C
dELF 1 Imposta le unita di temperatura (°F)-
3 2 Imposta le unita di temperatura ( K).
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Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro
Premere per selezionare |Premere oppure per cambiare i valori (se letto/scritto, R/W)
I Num NUMERD Numero seriale dello strumento univoco RO
STRUMENTD
I TYPE TIPO 6B [0 [Tipo strumento EPC3016 Y5 DIN RO
JU0H Tipo strumento EPC3008 % DIN
J004 2 Tipo strumento EPC3004 ¥4 DIN
Tipo nativo Parametro comunicazioni. Utilizzato da iTools
=11 TIPO II HU 0 Opzione alimentazione tensione da 100 a 230 V CA +/- 15% RO
ALIMENTRIIONE 1T 1 Opzione alimentazione tensione 24 V CA/CC
I VER VERSIONE Numero di versione del firmware RO
Versione nativa Parametro comunicazioni. Utilizzato da iTools
oIz 17 AzIengAce | I0BO Identificatore CNOMO Eurotherm RO
517 ID CLIENTE Un valore non volatile per essere utilizzato da parte dei clienti: non ha effetti | Config RW
sulla funzionalita dello strumento. Liv3 RO
Predefinito: 0
179 HAO032842ITA Edizione 2




Livello Configu

razione

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Sottoelenco funzionalita display (Hm! )

Memoria Nome Valore Descrizione Accesso
parametri parametro
Premere per selezionare Premere oppure per cambiare i valori (se letto/scritto, R/W)
H JISP TISPLAY BASE Configura i parametri visualizzati sul Display base per i livelli 1 e 2. Conf RIW
PUSP 0 Sul Display base vengono visualizzati PV loop, setpoint se in modalita L3 R/W
Automatica e la tensione di uscita se il modalita Manuale.
Predefinito: PV.SP
PUPE 1 Sul Display base vengono visualizzati PV loop e tempo residuo del
programma.
LPU Sul Display base viene visualizzato solo PV loop.
PU i 3 Sul Display base viene visualizzato solo I'ingresso analogico 1 PV1.
PUPS Sul Display base vengono visualizzati PV e il numero del programma
attualmente in esecuzione e il numero di segmento.
Py i2 5 Sul Display base viene visualizzato I'ingresso analogico 1 PV1 e PV2.
Pu2 6 Sul Display base viene visualizzato PV2.
VAL 3 NTRA VALORE Sul Display base pud essere visualizzato un ulteriore valore del parametro. |Conf R/W
DEL BISPLAY II Se il Display base viene impostato su LPV/SP, LPV/Tempo residuo o
BASE PV1/PV2, i display DIN 1/4 e 1/8 indicheranno il valore del parametro nella
terza riga. Sul display DIN 1/16 non viene visualizzato il valore del
parametro. Se il parametro Display base € impostato per visualizzare solo
LVP, PV1 o PV2, il valore di questo parametro viene visualizzato nella
seconda riga.
Il parametro & generalmente collegato dal parametro che deve essere
visualizzato.
H TIME Hone Tomeoutr |[dH DA Configura il periodo di timeout (in secondi) per la pagina HOME: un valore
B0 pari a 0 disattiva il timeout della pagina HOME. Range da 0 a 60s
Predefinito: 60
H O LOCK CHIAVE OFF 0 | pulsanti del pannello anteriore sono attivi (funzionamento normale)
Predefinito: Off
On 1 Blocco dei pulsanti del pannello anteriore
B TP TIPO 11 Selezionare il tipo di grafico a barre da visualizzare. Conf R/'W
BARGRAPH Ler 0 Da sinistra a destra. Il valore minimo & sulla sinistra, il valore massimo sulla |L3 R/W
destra. La barra avvia al valore minimo e si estende verso destra, fino al
valore attuale.
Predefinito: Da sinistra a destra
CEnE 1 Centrato. Il valore minimo €& sulla sinistra, il valore massimo sulla destra. La
barra avvia al punto medio tra il massimo e il minimo e si estende verso
sinistra o verso destra, fino al valore attuale.
BG MAX BARGRAPH MAX {0oo Scala per il massimo nel grafico a barre. Bargraph max e min possono Conf RIW
essere collegati come indicato nell'esempio nella sezione "Esempio 4: L3 R/W
Configurazione di un grafico a barre" a pagina 211.
Predefinito: 1000
BG MIN BARGRAPH MIN 0 Scala per il minimo per il grafico a barre.
Predefinito: 0
0 A BRRGRAPH Py Il valore attuale visualizzato nel grafico a barre. RO
Firn FUNZIONE F 1 R-m 1 Per configurare il pulsante funzione F1. Non disponibile nel modello Conf RIW
EPC3016.
Predefinito: Loop automatico/manuale
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Memoria Nome Valore Descrizione Accesso

parametri parametro

Premere per selezionare Premere oppure per cambiare i valori (se letto/scritto, R/W)

Fa FN FUNTIONE F@ FHLd 12 |Per configurare il pulsante funzione F2. Non disponibile nel modello Conf RIW
EPC3016.
Predefinito: Esecuzione/attesa programmatore

=l Y FUNTIONE HAck 2 Per configurare I'azione quando i pulsanti Pagina+INVIO sono premuti Conf R/W

PRGINA + INVID insieme.
Predefinito: Riconoscimento allarme
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Funzionalita dei pulsanti F1 e F2 e Pagina + INVIO

La funzionalita dei pulsanti funzione sopra citati puo essere configurata dal seguente

elenco:

Funzione Codice Valor | Descrizione

mnemonic |e
o

Nessuno lonk 0

Selezione R-m 1 Mettere in modalita Automatica o Manuale il ciclo.
automatica/manuale

Riconoscimento RAck 2 Riconoscere tutti gli allarmi attivi.

allarme

Avanzamento PAdU 3 Avanzare il programma di un segmento.

segmento

Selezione SP1/sP2 | SPSEL 4 Selezione SP1 o SP2

Selezione RSP §I8P 5 Modalita Automatica remota o locale

Rilevamento loop LETk 6 Mettere il loop in modalita Rilevamento.

Disabilita i limiti di SPL 7 Abilitare/disabilitare i limiti di velocita del setpoint.
velocita SP

Selezione ricette STEC 8 Passare tra le ricette 1 e 2.

Selezione della serie | 5P d 9 Passare tra le serie PID 1 e 2.

PID

Abilitazione tune EuliE 10 Iniziare il processo di autotune.

Abilitazione stand-by ESBY 11 Mettere lo strumento in modalita Stand-by.
Esecuzione/Attesa PHLd 12 Commuta il programmatore tra le modalita Esecuzione e
programma Attesa.

Azzeramento/esecuz | PJ Sk 13 Commuta il programmatore tra le modalita Esecuzione e
ione programma Azzeramento.

Pulizia della sonda R 14 Avviare una pulizia della sonda zirconia. Si applica solo

se l'applicazione € a potenziale carbonio.
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Sottoelenco sicurezza (5E[)

L'elenco Sicurezza consente di configurare le impostazioni di sicurezza come
elencato nella seguente tabella.

Codice Nome parametro Valore Descrizione Accesso
mnemonico
Premere per selezionare Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
L2 P PRSSWORT L2 c Il passcode necessario per mettere lo strumento nel livello 2 dell'HMI. Conf RIW
Nota: con un valore pari a 0 non & necessario immettere un passcode per
accedere al livello 2.
Predefinito: 2
L3P PRSSWORT L3 3 Il passcode necessario per mettere lo strumento nel livello 3 dell'HMI. Conf R/IW
Nota: con un valore pari a 0 non & necessario immettere un passcode per
accedere al livello 3.
Predefinito: 3
FG P PASSWORT Y Il passcode necessario per mettere lo strumento nella modalita Conf RIW
CONFIGURHZIONE Configurazione HMI. Nota: con un valore pari a 0 non & necessario
immettere un passcode per accedere al Livello Configurazione.
Predefinito: 4
T PRSI NOTIFICA II g 1 Viene abilitata una notifica se il passcode per la configurazione delle Conf R/IW
CPRSS BEFAULT comunicazioni non & stato modificato dal valore predefinito.
Mo 0 Viene disabilitata la notifica del passcode predefinito della configurazione.
C PRS E scaRpenzA sIoen: |90 Il numero di giorni dopo i quali il passcode della configurazione delle Conf R/IW
CPASS comunicazioni scadra generando un messaggio di notifica in modo da
informare I'utente che il passcode deve essere modificato. Con un valore
pari a 0 la funzione di scadenza viene disattivata.
Predefinito: 90
P LOCK tempPg 31 Bocco |00:30 Dopo 3 tentativi di accesso non validi, il meccanismo di immissione del Conf R/IW
PRSSCOTE passcode viene bloccato per il periodo impostato. Il tempo di blocco ha
effetto sui passcode di tutti i livelli di accesso e sul passcode di
configurazione delle comunicazioni. Nota: Con un valore paria 0 il
meccanismo di blocco viene disattivato. Il blocco pud essere eliminato
immettendo un livello piu elevato.
Predefinito: 30 minuti
T MEM 5 1 Vedere la tabella ATTENZIONE riportata di seguito.
Mo 0
M Modalita strumento Parametro
- — - comunicazioni
Maxim Modalita strumento massima
CommsConfigPasscode Passcode configurato necessario per portare lo strumento in modalita
Configurazione delle comunicazioni. Vedere anche la sezione "Passcode
per Livello Configurazione comunicazione" a pagina 18.
Predefinito: 1234567890
CommsPasscode Si 1 Immettere il passcode di configurazione delle comunicazioni impostato per
accedere alla modalita Configurazione delle comunicazioni.
No 0 Predefinito: No
ConfigAccess Indicazione della possibilita di accesso alla modalita Configurazione delle
comunicazioni.
FeaturePasscode1 Immettere il nuovo passcode funzionalita fornito da Eurotherm per abilitare
le funzionalita selezionate.
FeaturePasscode2 Immettere il nuovo passcode funzionalita fornito da Eurotherm per abilitare
le funzionalita selezionate.
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A ATTENZIONE

PARAMETRO RESET DELLA MEMORIA

Il parametro Reset della memoria forza tutti i parametri sui relativi valori predefiniti
di fabbrica. Cid causa la perdita di tutti i valori precedentemente impostati
dall'utente e deve essere utilizzato solamente in casi eccezionali. Il parametro &
disponibile solo se il parametro CFG.P & impostato su 9999.

La mancata osservanza di queste istruzioni potra causare lesioni o danni
all'attrezzatura.
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Elenco Diagnostica (d AL)

L'elenco Diagnostica fornisce informazioni generali sulla diagnostica come mostrato
nella tabella riportata di seguito:

Codice Nome Valore Descrizione Accesso
mnemonico parametro
Premere per selezionare Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
NEW AL NUOvD RLLARME  |LFF 0 Conf R/O
On 1 Il parametro & impostato su ON quando un allarme di processo L3 R/O
(vedere elenco Allarme) diventa attivo e rimane ON finché I'allarme
non diviene attivo (e riconosciuto in base alla strategia di ritenuta
dell'allarme).
o ALK RICONGSCIMENTD Mo 0 Conf R/'W
GLOBALE g Un margine crescente riconosce tutti gli allarmi di processo attivi L3 R/W
(vedere l'elenco Allarme).
oMPL T TEMPD II Indica il periodo di campionamento (in secondi). Si tratta del periodo | Conf R/O
CAMPIONAMENTD tra i singoli cicli esecutivi. L3 R/O
T FMT FORMATD TEL mSEL 0 Imposta la risoluzione dei parametri di tempo sul canale di Conf RIW
TEMPD CEL 1 comunicazioni di configurazione se letto/scritto tramite comunicazioni || 3 R
intere scalate.
m N 2 -
Valore predefinito: msec
HOul 3
F TR FORIATURA IN Mo 0 Predefinito: No Conf R/'W
STHNIBY MUDE g 1 Imposta lo strumento in modalita Stand-by (vedere "Stand-by" a L3 R/W
pagina 70).
£ GSTAT STATO II Indica lo stato del motore di esecuzione. Il parametro pud essere Conf R/O
ESECUZIONE utilizzato per determinare se I'esecuzione dello strumento & in corso, || 3 R/O
in stand-by o all'avvio.
Mol 0 in esecuzione
SERY Standby
SELUP |2 Awvio
R LNT RESET Indica il numero di volte che lo strumento & stato azzerato in seguito a | Conf R/W
CONTRTORE spegnimento, uscita dalla modalita Configurazione, uscita da un L3 R/W
avvio rapido o a un reset inatteso del software. Il valore del conteggio
puo essere azzerato scrivendo un valore di 0.
Predefinito: 0
yOLINE Misura della tensione di linea, non disponibile negli strumenti a basso | Conf R/O
voltaggio. L3 R/O
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Codice Nome Valore Descrizione Accesso
mnemonico parametro
Premere per selezionare Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
Parametri
InstStatusWord Word di stato dello strumento SI tratta di un parametro mappato a 16 delle sgle .
bit che fornisce informazioni sullo stato dello strumento ed € mappato ﬁiomunlcazw

come mostrato nella sezione seguente.

AlarmStatusWord Word di stato dell'allarme. Sl tratta di un parametro mappato a 16 bit
che fornisce informazioni sullo stato dell'allarme. ed & mappato come
mostrato nella sezione successiva.

NotificationStatus Word di stato delle notifiche. Sl tratta di un parametro mappato a 16
bit che fornisce informazioni sullo stato delle notifiche. ed € mappato
come mostrato nella sezione successiva.

StandbyCondStatus Word di stato delle condizioni di stand-by (tabella bitmap inclusa).

L2PassUnsuccess Numero di tentativi di accesso non riusciti al livello 2 HMI dall'ultimo
accesso riuscito.

L2PassSuccess Numero di accessi riusciti al livello 2 HMI.

L3PassUnsuccess Numero di tentativi di accesso non riusciti al livello 3 HMI dall'ultimo

accesso riuscito.

L3PassSuccess Numero di accessi riusciti al livello 3 HMI.

CfgPassUnsuccess Numero di tentativi di accesso non riusciti alla modalita
Configurazione HMI dall'ultimo accesso riuscito.

CfgPassSuccess Numero di accessi riusciti alla modalita Configurazione HMI.

CommsPassUnsuccess Numero di tentativi di accesso non riusciti alla modalita
Configurazione comunicazioni dall'ultimo accesso riuscito.

CommsPassSuccess Numero di accessi riusciti alla modalita Configurazione
comunicazioni.

Bitmap word di stato dello strumento

Numero di bit Descrizione

0 Stato allarme 1 (0=0ff, 1=0n)

1 Stato allarme 2 (0=0ff, 1=0n)

2 Stato allarme 3 (0=0ff, 1=0n)

3 Stato allarme 4 (0=0ff, 1=0n)

4 modalita Manuale (0=automatica, 1=manuale)

5 Globale (PV1 o PV2) Rottura sensore (0=0ff, 1=0n)
6 Interruzione loop (0=loop ben chiuso, 1=loop aperto)
7 CT Allarme carico (0=0ff, 1=0n)

8 Autotune (0=0ff, 1=0n)

9 Fine programma (0=No, 1=Si)

10 PV1 fuori range (0=No, 1=Si)

11 CT Allarme sovracorrente (0=0ff, 1=0n)

12 Nuovo allarme (0=No, 1=Si)

13 Programmatore in esecuzione (0=No, 1=Si)

14 PV2 fuori range (0=No, 1=Si)

15 CT Allarme dispersione (0=0ff, 1=0n)
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Bitmap word di stato dell'allarme

Numero di bit

Descrizione

0 Allarme 1 in regione attiva (0=No,1=Si)
1 Allarme 1 non riconosciuto (0=No,1=Si)
2 Allarme 2 in regione attiva (0=No,1=Si)
3 Allarme 1 non riconosciuto (0=No,1=Si)
4 Allarme 3 in regione attiva (0=No,1=Si)
5 Allarme 3 non riconosciuto (0=No,1=Si)
6 Allarme 4 in regione attiva (0=No,1=Si)
7 Allarme 4 non riconosciuto (0=No,1=Si)
8 Allarme 5 in regione attiva (0=No,1=Si)
9 Allarme 5 non riconosciuto (0=No,1=Si)
10 Allarme 6 in regione attiva (0=No,1=Si)
11 Allarme 6 non riconosciuto (0=No,1=Si)
12 Riservato

13 CT Allarme carico (0=No, 1=Si)

14 CT Allarme dispersione (0=No, 1=Si)
15 CT Allarme sovracorrente (0=No, 1=Si)

187

HA032842ITA Edizione 2



Livello Configurazione EPC3016, EPC3008, EPC3004

Bitmap word di stato delle notifiche

Numero di bit Descrizione

Passcode predefinito non modificato

Passcode scaduto

Accesso livello 2 HMI bloccato

Accesso livello 3 HMI bloccato

Accesso configurazione HMI bloccato

Accesso configurazione comunicazioni bloccato

Loop controllo in modalita demo

Loop controllo in modalita autotune

| N[ o o | W] N| =~| O

Comunicazioni in modalita Configurazione

9 Autotune loop necessario, ma impossibile eseguirlo
10 Riservato
11 Riservato
12 Riservato
13 Riservato
14 Riservato
15 Riservato

Bitmap word di stato stand-by

Numero di bit Descrizione

0 Immagine RAM di NVOL non valida

1 Caricamento/salvataggio database parametri NVOL non riuscito
2 Caricamento/salvataggio regione NVOL non riuscito

3 Caricamento/salvataggio NVOL opzione non riuscito

4 Taratura di fabbrica non trovata

5 Condizioni CPU inattese

6 Identita hardware sconosciuta

7 L'hardware presente non corrisponde all'hardware previsto
8 Condizione tastiera inattesa durante l'avvio

9 Spegnimento dello strumento, in modalita Configurazione
10 Caricamento ricetta non riuscito

11 Riservato

12 Riservato

13 Riservato

14 Riservato

15 Riservato
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Elenco Moduli (m0)dS)

In questo elenco vengono fornite informazioni relative ai moduli presenti nel
regolatore come mostrato nella tabella di seguito:

Memoria Nome parametro Valore Descrizione Accesso
parametri

Premere per selezionare Premere oppure per modificare i valori (se lettura/scrittura, R/W).
01 F I01 MONTATO HonkE 0 Il tipo di modulo attualmente presente in 101. Conf R/O

Lo 1

rELY 2

5%r 3

dLbP 4
Dt E IDt PREVISTD come sopra I tipo di modulo previsto in 101. Conf RIW
I0e F I02 MONTRTO come sopra Il tipo di modulo attualmente presente in 102. Conf R/O
Ioe £ 102 PREVISTO come sopra Il tipo di modulo previsto in 102. Conf RIW
HIE I0Y MONTRTO come sopra Il tipo di modulo attualmente presente in 104. Conf R/O
Iy £ IDY PREVISTD come sopra I tipo di modulo previsto in 104. Conf RIW
oPT F OPZIONE PREGENTE Il tipo di modulo attualmente presente nello slot opzione. Conf R/O

NarikE 0 Nessuno - EPC3004 ed EPC3008

Rl dH 1 Ingresso digitale otto - EPC3004 ed EPC3008

ENEE 2 Ethernet - EPC3004 ed EPC3008

NOne 10  |Nessuno - EPC3016

'SP 11 |SP remoto - EPC3016

L2347 12 |EIA232 - EPC3016

[ HES 13 |EIA485 - EPC3016

fuee 14 |EIA422 - EPC3016

ENEE 15  |Ethernet -EPC3016
OPT E OPZIONE PREVISTH |come sopra Il tipo di modulo previsto nello slot opzioni. Conf R/'W
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Sottoelenco Calibrazione (CAL)

Le informazioni e le istruzioni per la calibrazione utente sono fornite in "Calibrazione
utente" a pagina 296.

L'utilizzo dell'elenco dei parametri Calibrazione viene riepilogato di seguito. Lo
schema di navigazione completo &€ mostrato nella sezione "Schema di navigazione"
a pagina 85.

Dall'elenco
precedente
(mOdS)

L'elenco Calibrazione fornisce informazioni sullo stato della calibrazione utente e uno
strumento di calibrazione di ingressi e uscite.

Memoria Nome parametro Valore Descrizione Accesso
parametri
Premere per selezionare Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
11 CRALIBRATION IT HI u Ingresso analogico 1 Conf RIW
A2 ! Ingresso analogico 2 L3 R/W
dt.i c Uscita analogica 1
dt? 3 Uscita analogica 2
dC3 Y Uscita analogica 3
[E 5 Trasformatore di corrente
rmA b Setpoint remoto milli-ampere
FSPY 1 Setpoint remoto Volt
STAT cALIsrATIoN sTRTUS|FACE O Jattivo R/O
Rdid ! Regolato
MOIE cAcreAtIon mope [PdLE [0 [idle Conf RIW
SErE ! Inizia la calibrazione L3 R/W
USsut c Non riuscito
Lo | Punto di calibrazione basso
SEEL Y Impostazione punto basso
d 5L 5 Rifiuto della calibrazione
Hy b Punto di calibrazione alto
SEEH 1 Impostazione punto alto
d 5L 3 Rifiuto della calibrazione
RdJd g Regolato
d 5L 0 [Rifiuto della calibrazione
C VAL VALORE D1 Il parametro viene visualizzato solo se MODO e uguale a punto di |Conf R/W
CALTIRAZIONE calibrazione basso e alto. Per la calibrazione utente dell'ingresso, || 3 rw
si tratta del valore previsto per I'ingresso al punto di calibrazione.
Per la calibrazione utente dell'uscita, si tratta del valore di uscita
misurato esternamente al punto di calibrazione.
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Elenco Ingresso remoto ( Em. {)

L'elenco configura l'ingresso remoto come mostrato nella seguente tabella.

L'utilizzo dell'elenco dei parametri Ingresso remoto viene riepilogato di seguito. Lo
schema di navigazione completo & mostrato nella sezione "Schema di navigazione"

a pagina 85.

Dall'elenco

precedente (INSt)

Torna all'intestazione precedente

<@+ -

»&P»> Torna a CONF o
al Livello 3

&>

N x - x
o S e

-

Memoria Nome parametro |Valore Descrizione Accesso
parametri
Premere per selezionare Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
In INGRESSD REMOTO Questo parametro pud essere scritto tramite un master remoto Conf R/W L3
oppure dal modulo setpoint remoto (se presente). L'indirizzo Modbus |R/W
€ 277 se scritto da un master esterno.
NG HI MR INTERVALLD Valore massimo dell'ingresso Conf RIW
Predefinito: 100 L3 R/O
PNG LD MIN INTERVALLD Valore minimo dell'ingresso Conf R/W L3
Predefinito: 0 RIO
S5CL HI MAYN IN SCALA Il valore massimo del PV di uscita in scala Conf R/W L3
Predefinito: 100 R/O
GCL LD MIN IN GCALA Il valore minimo del PV di uscita in scala Conf R/W L3
Predefinito: 0 R/O
TIME O TIMEDUT Si tratta del periodo in cui viene scritto I'ingresso (in secondi). Se tale | Conf R/W L3
periodo viene superato, lo stato del PV di uscita viene impostato su |R/O
"Bad" (Non corretto). Se il periodo € impostato su 0, la strategia di
timeout viene disattivata.
Predefinito: 1s
RES RIGOLUTIONE alalalalal 0 Risoluzione dell'ingresso/dell'uscita. Nessuna posizione decimale Conf R/W L3
nnnn.N 1 Una posizione decimale R/O
Valore predefinito: nnnn.n
nnn.An Due posizioni decimali
nnAnn Tre posizioni decimali
nAnnn Quattro posizioni decimali
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Memoria Nome parametro |Valore Descrizione Accesso
parametri
Premere per selezionare Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
UNITS UNTR! Per un elenco delle unita utilizzate consultare la sezione "Unita" a
pagina 100

Predefinito: AbsTemp

ouT =% Il PV di uscita che & stato scalato linearmente da Max intervallo a Conf R/O
Max in scala e da Min intervallo a Min in scala.

STAT STATO Stato del PV di uscita. Conf R/O
Vedere la sezione "Stato" a pagina 101 per un elenco dei valori
elencati.
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Elenco Codici rapidi

Di seguito sono riportati i parametri dei blocchi funzione dei codici di avvio rapido
disponibili inoltre tramite comunicazioni. Di seguito sono riportati i codici di avvio
rapido visualizzati sul'HMI all'avvio dello strumento. E possibile visualizzarli anche in

iTools, tuttavia non & presente un elenco separato nell'lHMI del regolatore.

Nome parametro Valore | Descrizione Accesso
Premere per |Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)
selezionare
Set 1 dei codici di avvio rapido Sole
comunicazioni
Moduli Definisce I'applicazione.
Nessuno 0 Nessuna applicazione configurata. Il regolatore non dispone di
collegamento "soft".
Solo riscaldamento PID 1 Regolatore solo riscaldamento PID
Riscaldamento/ 2 Regolatore riscaldamento/raffreddamento PID
raffreddamento PID
Solo riscaldamento VPU 3 Regolatore solo riscaldamento posizione valvola
Potenziale di carbonio 4 Regolatore del potenziale di carbonio
Controllo del punto di rugiada |5 Regolatore del punto di rugiada
Tipo sensore Definisce il tipo di sensore di ingresso collegato all'ingresso 1.
ingresso 1 X 0 Impostazione predefinita
B 1 Tipo B
J 2 Tipo J
K 3 Tipo K
L 4 Tipo L
No 5 Tipo N
R 6 Tipo R
S 7 Tipo S
T 8 Tipo T
Pt100 20 |PT100
Pt1000 21 PT1000
80mV 30 |0-80mV
10V 31 0-10V
20mA 32 |0-20mA
4-20mA 33 |4-20mA
Range ingresso 1 Definisce il range dell'ingresso 1.
X 0 Impostazione predefinita
1 1 0-100°C
2 2 0-200°C
3 3 0-400°C
4 4 0-600°C
5 5 0-800°C
6 6 0-1000°C
7 7 0-1200°C
8 8 0-1300°C
9 9 0-1600°C
A 10 0-1800°C
F 11 Range completo
Tipo sensore Definisce il tipo di sensore di ingresso collegato all'ingresso 2. |
ingresso 2 valori elencati sono gli stessi dell'ingresso di tipo 1 riportati sopra
con l'aggiunta dei seguenti validi solo per l'ingresso 2.
Hiz 40 Elevata impedenza (zirconia)
Range ingresso 2 Definisce il range dell'ingresso 2. | valori elencati sono gli stessi per
il range dell'ingresso 1.
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Nome parametro Valore Descrizione Accesso
Premere per |Premere oppure per modificare i valori (se in lettura/scrittura, R/W)

selezionare

Set 2 dei codici di avvio rapido Sole

Ingresso CT Non utilizzato 0 Definisce il range dell'ingresso del trasformatore di corrente.
10A 1 10 Amp
25A 2 25 Amp
50A 5 50 Amp
100A 6 100 Amp
1000A 7 1000 Amp
Ingresso digitale A |Non utilizzato 0 Definisce la funzionalita dell'ingresso digitale A.
Riconoscimento allarme 1
Loop automatico/manuale 2
Esecuzione/attesa 3
programmatore
Keylock (Blocco tasti) 4
Selezione setpoint 5
Esecuzione/azzeramento 6
programmatore
Seleziona remoto-locale
Selezione ricette
Rilevamento loop
Ingresso digitale B Definisce la funzionalita dell'ingresso digitale B. | valori elencati
sono gli stessi per I'ingresso A riportati sopra.
D1-D8 Non utilizzato 0 Ingressi digitalida 1 a 8.
Config1 1 (Vedere anche "Codici rapidi DIO" a pagina 65.)
Config2 2
Config3 3
Config4 4
Configs 5
Config6 6
Config7 7
Config8 8
Config9 9
Unita di temperatura | Default 0 Unita di temperatura predefinite
Celsius 1 Gradi Celsius
Fahrenheit 2 Gradi Fahrenheit
Kelvin 3 Kelvin
Salva ed esci Non uscire 0 Non esce dalla modalita di avvio rapido.
Save 1 Salva le impostazioni di avvio rapido.
Abbandona 2 Abbandona le impostazioni di avvio rapido.

comunicazioni
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Configurazione con iTools

Cos'e iTools?

Cos'e un IDM?

Argomenti del capitolo

Nel presente capitolo viene descritto come configurare il regolatore utilizzando
iTools.

Nel presente capitolo vengono descritte le funzionalita che sono specifiche per i
regolatori della serie EPC. iTools € descritto a livello generale nel Manuale di
assistenza iTools, codice HA028838, scaricabile dal sito www.eurotherm.co.uk.

iTools € un pacchetto di configurazione e monitoraggio che puo essere utilizzato per
modificare, archiviare e "clonare" configurazioni complete di un regolatore. E
scaricabile gratuitamente dal sito Web www.eurotherm.co.uk.

iTools puo essere utilizzato per configurare tutte le funzioni del regolatore gia
descritte nel presente manuale. E inoltre possibile utilizzare iTools per configurare
funzioni aggiuntive come messaggi personalizzati, archiviazione e download di
ricette e promozione dei parametri. Queste funzioni sono descritte nel presente
capitolo.

L'Instrument Descriptor Module (IDM) & un file di Windows utilizzato da iTools per
stabilire le proprieta di un determinato dispositivo. Ogni versione di un dispositivo

necessita del proprio file IDM. Questo € normalmente incluso nel software iTools e
consente a iTools di riconoscere la versione del software del proprio strumento.

Caricamento di un IDM

Nell'improbabile caso in cui la configurazione del proprio strumento sia non di serie,
puod essere necessario reperire I''DM dal sito Web Eurotherm www.eurotherm.co.uk.
Il file sara nel formato IDxxx_v106.exe, dove IDxxx rappresenta lo strumento e v--- il
numero della versione del software dello strumento.

Una volta scaricato il programma di installazione del nuovo IDM, assicurarsi che
iTools e il server OPC iTools siano stati arrestati. Lanciare quindi il programma di
installazione e seguire le istruzioni per completare l'installazione dell'IDM sul sistema.

Una volta installato, avviare iTools come di consueto. Se l'installazione & avvenuta
correttamente, i dettagli relativi al nuovo dispositivo dovrebbero essere elencati nella
relativa scheda della finestra di dialogo "New" (Nuovo).
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Collegamento di un PC al regolatore

Il collegamento di un PC al regolatore pud essere effettuato utilizzando la clip di
configurazione (CPI), la porta di comunicazione fissa (EPC3004/EPC3008) oppure i
moduli di comunicazione opzionali (se montati).

Utilizzo della clip di configurazione

Una clip di configurazione & disponibile con iTools indicando USB nel codice d'ordine
iTools. In alternativa & possibile ordinarla con il regolatore indicando
EPCACC/USBCONF nel codice d'ordine degli accessori. La clip pud essere montata
nel lato di un regolatore, come mostrato, ed & dotata di un'interfaccia USB per PC.

Il collegamento attraverso una clip di configurazione rappresenta il metodo piu
semplice e veloce per stabilire una comunicazione con il regolatore, poiché fornisce
un facile accesso indipendentemente dalla configurazione impostata sul regolatore.

Assicurarsi che il regolatore non sia alimentato prima di collegare la clip.

Il vantaggio di questa disposizione é rappresentato dal fatto che non & necessario
alimentare il regolatore, dal momento che la clip fornisce I'alimentazione alla
memoria interna del regolatore stesso.

Nota: In alcuni casi pud essere preferibile collegare la clip di configurazione senza
alimentare lo strumento dalla porta USB. Cio si verifica, ad esempio, quando il
regolatore € alimentato da una bassa tensione standard (24 V CC) o dalla linea
elettrica (110 V CA -240 V CA) e iTools € collegato per le attivita di monitoraggio,
configurazione e clonazione del regolatore stesso. L'alimentazione pud essere
scollegata rimuovendo i pin 1 e 5 nel seguente schema.

=0 Pin 5: +5V
Pin 4. Gnd
Pin 3: Rx
Pin 2: Tx
Pin 1: 7,5V
s

Nota: Pud essere utilizzata anche una versione precedente di questa clip dotata di
un'interfaccia seriale di collegamento a un PC.
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Utilizzo della porta di comunicazione

Collegare il regolatore alla porta di comunicazione seriale EIA485 del PC come
mostrato in "Collegamento EIA485" a pagina 53.

Utilizzo delle comunicazioni opzionali

Nel modello EPC3016, se la relativa scheda delle opzioni & installata, il regolatore
pud essere collegato utilizzando EIA232, EIA422 o Ethernet, come mostrato in
"Collegamenti dei canali di comunicazione digitale" a pagina 52.

Nei modelli EPC3008 ed EPC3004, se la relativa scheda delle opzioni € installata, il
regolatore pud essere collegato utilizzando il connettore Ethernet, come mostrato in
"Cablaggio Ethernet" a pagina 54.

Nota: Assicurarsi che il blocco Comms nel regolatore sia configurato in modo
idoneo, cioé nel sottoelenco Comm/Main (Comunicazioni/Principale) il parametro
Protocol (Protocollo) deve essere configurato su "m.tCP" (MODBUS/TCP) e nel
sottoelenco Comm/Network (Comunicazioni/Rete) il parametro IP Mode (Modalita
IP) deve essere impostato correttamente (STAT/dHCP, a seconda se & presente o
meno un server DHCP).

Inoltre, per abilitare iTools al rilevamento automatico del regolatore, assicurarsi che il
parametro Auto Discovery (Auto riconoscimento) nel sottoelenco Comm/Network
(Comunicazioni/Rete) sia "On".

Vedere le sezioni "Sottoelenco Principale (mAIN)" a pagina 147 e "Sottoelenco Rete
(nWrk)" a pagina 149.

197

HA032842ITA Edizione 2



Configurazione con iTools

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Avvio di iTools

Aprire iTools e, con il regolatore collegato, premere "Scan" (Scansiona) sulla barra
dei menu di iTools. iTools cerca le porte di comunicazione e i collegamenti TCPIP per
rilevare strumenti riconoscibili. | regolatore collegati alla clip di configurazione (CPI) si
trovano all'indirizzo 255, a prescindere dall’indirizzo configurato nel regolatore.

Una volta rilevato il regolatore, viene visualizzata una schermata simile a quella
mostrata di seguito. L'elenco "Browse" (Sfoglia) sulla sinistra mostra le intestazioni
elenco. Per visualizzare i parametri all'interno dell'elenco, fare doppio clic
sull'intestazione oppure selezionare "Parameter Explorer" (Explorer dei parametri).
Fare clic su un'intestazione dell'elenco per visualizzare i parametri associati
all'elenco.

La visualizzazione del regolatore pud essere attivata o disattivata utilizzando il menu
"View" (Visualizza) e selezionando "Panel Views" (Visualizzazioni pannello). La
visualizzazione mima I'HMI del regolatore collegato. | pulsanti sono attivi, cioe il
regolatore pud essere azionato direttamente da tali pulsanti esattamente allo stesso
modo dello strumento collegato.

-

S e

&

Help

Sk,

File  Device  View  Options  Window  Help

|2 ® & W & | % & x

New File OpenFile  Load Save Print Sean Add Remove

% Q

Access Views

[ Graphical Wiring [ Parameter Explorer 3] Flash Memory [B] Device Panel [l Terminal Wiring  f} Watch/Recipe 3+ Programmer | # OPC Scope = iTools Secure

& com111D255-EPC3004

< n 2

A Browse
120 Mud -
1+ -2 Counter
»-E Lge2
»-E3 LocB
» [0 Usrval
- OR
- {21 Programmer
- 21 Program
1> Segment
1+ WaorkingProgram
- [ WorkingSegment
»-£3 BCD
1 423 Loop.
- 2] Diag =

m

'OM11.1D255-EPC300

Level 2 (Engineer) EPC3004 v. E215 ﬂ

Il regolatore pud essere configurato utilizzando I'elenco "Browse" (Sfoglia)
visualizzato in precedenza. Nelle pagine seguenti vengono mostrati vari esempi di
come configurare varie funzioni.

Si presuppone che l'utente abbia in generale familiarita con iTools e una
comprensione generale di Windows.

Se il regolatore utilizza i canali di comunicazione Ethernet, iTools deve essere
configurato per comunicare con il regolatore. Cid & descritto in "Protocollo Ethernet"
a pagina 291.
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Elenco Browse (Sfoglia)

| parametri sono disponibili sotto le intestazioni elenco analogamente al Livello 3 o al
Livello Configurazione del regolatore.

(% imoois o o

- =

Eile Device Explorer View Options Window Help

a & % op X ® Q

Mew File  Open File Load Save Print Scan Add Remove Access Wiews

L

Help

[T Graphical Wiring [l Parameter Explorer  [&] Flash Memory Device Panel [l Terminal Wiring kg Watch/Recipe 34| Programmer | #1 OPC

[E=1 EEE S
A

: COMI11.ID255-EPC3004 £
v EH COMI1.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (Instrument)

- -| |

; Info Hwl | Securityé Diagnostics | Modules | Enables | FCal  [Cal |
23 Browss |5 Find| |Mame | Descrintion | Address| Yalue
== r— # Templnits Temperature Units 516 DegC 0y ~

. A InstrumentMumber | Instrurnent Number 1026 |
@ Type Instrurnent Type 1027 EFC3004(2) ~
LEcr FSUType PSU Type 1031 Lowhalt (17 -
b (@8 Zirconia Wersion Instrument firmware version 18432 E2.26
{23 Loop CornpanylD Company identification 121 1280
# | CustomerD Custorer identification 629 1] 1

7 Programmer
>0 Alarm
-3 BCD Instrument.Info - 10 parameters |
> [ Recipe

L1 Comms
.22 Math2
b 8 Lge2

. (3 Lge8

2 Timer

> [ Counter
>0 Total

-2 Mud

2 Usrval

> [ IPMonitor

> .0 SwitchOwver
.3 orR

-7 Remotelnput
> [ Qcode

>[I0 Diag .
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Fare doppio clic su un'intestazione per visualizzare i parametri associati
all'intestazione selezionata sul lato destro della visualizzazione di iTools.

| parametri colorati in blu sono di sola lettura nel livello operatore selezionato.

Per impostare il regolatore sul Livello Configurazione, fare clic su S
Potrebbe essere richiesto di inserire il passcode di comunicazione. In caso di
collegamento tramite clip CPI, non & necessario alcun passcode di comunicazione.

| parametri visualizzati in nero possono essere regolati entro limiti prestabiliti. |
parametri elencati vengono selezionati da un elenco a discesa e i parametri analogici
possono essere regolati digitando un nuovo valore.

L'HMI attuale del regolatore pud essere visualizzato nella sezione superiore o
inferiore del display di iTools, come mostrato. Il regolatore puod essere azionato da
questa visualizzazione. L'HMI del regolatore pud essere visualizzato anche
premendo "Device Panel" (Pannello dispositivo) sulla barra dei menu.

199

HA032842ITA Edizione 2



Configurazione con iTools

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Elenco Strumento

L'elenco Instrument (Strumento) € il primo elenco mostrato nella sezione Browse
(Sfoglia) di iTools. Consente di accedere a ulteriori funzioni che non sono disponibili
per la configurazione nell'HMI dello strumento, in particolare, le funzioni relative alla
sicurezza, incluso il passcode di configurazione comunicazione.

Per impostazione predefinita il passcode & 1234567890 e deve essere modificato in
modo da evitare I'accesso non autorizzato alla configurazione tramite i canali di
comunicazione. Se il passcode non viene modificato, viene visualizzato il messaggio
scorrevole "UTILIZZO DEL PASSCODE PREDEFINITO DI CONFIGURAZIONE
DELLA COMUNICAZIONE" quando il regolatore si trova nel Livello Operatore, come
descritto in "Livelli Operatore™ a pagina 72.

r = T B
& iTools S P [E=E=R=
File Device Explorer View Options Window Help
] ch = = S on x Q &
Mew File  Open File Load Save Print Scan Add Remove Views Help

[T Graphical Wiring B Parameter Explorer [ Flash Memory Device Panel [l Terminal Wiring gk Watch/Recipe 34 Programmer | M OPC Scope =

4% com11 10255-EPC3004 £ COMLLID255-EPC3004 - Parameter Explorer (Instrument) ===
= = | | Bl
‘ Info 1 Hedl ' Security EDlagnDstn:s | hModules | Enables ! FCal E Cal |
=9 Browse \QF\;dI ‘ | Name | Description [ Address| Walue|
—_— # | ?Passcode Lewvel? Fasscode 1056 z
» /2 Instrument 5 # | 3Passcode Lewveld Fasscode 514 3
-3 Al # ConfigPasscode Caonfiguration Passcode 515 4
@10 = # CommsConfigPasscode Comms Config Fasscode 1IJEB
@ T # CommsPasscodeDefault Comms FPasscode Default Warning 1061 Yes (1)~
>3 Zirconia # CommsPasscodeExpiry Comms Passcode Expiry Days 1062 a0 -
-3 Loop # PassLockTime Fasscode lockouttime 1063 30m
(3 Programmer # FealurePasscodel Feature Passcode 1 1064 17430
3 Alarm # FealurePasscode? Feature Fasscode 2 1065 13743
. (3 BCD
+{L0 Recipe "
& Comms [ Instrument.Security - 14 parameters
» (13 Math2 b
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Per modificare il passcode di configurazione comunicazione, fare clic sul valore e
inserirne uno NUovo.

Nota: La notifica "Utilizzo del passcode predefinito di configurazione della
comunicazione" pud essere disabilitata impostando il parametro
Instrument.Security. CommsPasscodeDefault su "No". Cid non & tuttavia consigliato
poiché potrebbe potenzialmente consentire I'accesso non autorizzato alla
configurazione dello strumento.

Per impostazione predefinita il parametro "Comms Passcode Expiry Days" (Giorni
scadenza passcode comunicazioni) € impostato su 90 giorni. Questo parametro
configura il numero di giorni dopo i quali il passcode di configurazione comunicazione
scade. Genera un messaggio che informa l'utente che il passcode deve essere
modificato.

La notifica "PASSCODE DI CONFIGURAZIONE COMUNICAZIONE SCADUTO"
appare come messaggio scorrevole sul display se il passcode scade, ma pud essere
disabilitata configurando il parametro Instrument.Security. CommsPasscodeExpiry su
"0".

Nota: Cid non é tuttavia consigliato poiché potrebbe potenzialmente portare a un
accesso non autorizzato alla configurazione dello strumento.
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Cablaggio dei terminali

Premere "Terminal Wiring" (Cablaggio terminali) sulla barra dei menu.

Bl coM11.1D255-EPC3004 - Terminal Wiring Editor == ]
B | B

Diagram |Ann0tated Diagram | Summary

Module type: Input/Cutput 1

10 Ident:  |LogiclO (1) ~| Type: [onoff (1) -

Da tale visualizzazione, fare clic su un set di terminali. Nell'elenco a discesa
"1O Ident" (Ident 10) selezionare il tipo di 0. Verra visualizzato lo schema del tipo di
10 in funzione del set di terminali selezionato.

E possibile visualizzare anche uno schema con note e un riepilogo dei cablaggi.
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Programmatore

Tramite iTools € possibile impostare, eseguire, porre in attesa o azzerare i programmi
archiviati nel regolatore. In alternativa questi possono essere impostati utilizzando
I'HMI del regolatore, come descritto in "Per impostare un programma" a pagina 253.

Impostazione di un programma archiviato con iTools

Premere "Programmatore"” sulla barra dei menu.

4| COM11.1D255-EPC3004 - Programmer Editor o & ==
‘& g@ | Program: 2 = By @ | & 5| e |y == | =
| Program Parameters | Segment Parameters |
| — : :
2,:, ____________ ________ Program 2
{0k e e e

; i i
i B e e el
: ; :

A0 : : :

1
SegmentTypdEnd (D~
EventOutput | .

E possibile impostare fino a 10 programmi archiviati. Per impostazione predefinita un
programma archiviato consistera di un segmento di fine, come mostrato sopra.

Per aggiungere segmenti, modificare il tipo di segmento di fine impostandolo sul tipo
di segmento desiderato, utilizzare il menu a discesa relativo al tipo di segmento. Il
segmento di fine viene adesso spostato sulla destra. Si noti che le modifiche al
programma verranno automaticamente scritte sul regolatore.

Le opzioni del menu vengono mostrate nella barra che si trova sopra al grafico e
sono disponibili anche come pop-up facendo clic con il pulsante destro del mouse
sulla tabella dei segmenti. Da sinistra a destra sono:

s EBRB®R| LX)

Evidenziare un segmento facendo clic sulla parte superiore dell'elenco (1, 2, 3, 4,
ecc.).

* Taglia : Rimuove il segmento e lo posiziona negli Appunti.
* Copia: Copia il segmento e lo posiziona negli Appunti.

* Incolla: Il segmento copiato viene incollato sulla destra di un segmento
selezionato.

* Copia su: Sostituisce il segmento selezionato con il segmento copiato.
* Inserisci: Inserisce il segmento copiato alla destra del segmento selezionato.

* Elimina: Rimuove il segmento selezionato.
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Nello schema seguente viene riportato un programma archiviato (Programma 1)
costituito da 5 segmenti pit un segmento di fine. Il segmento 5 richiama un altro
programma archiviato (in questo caso il programma 2, che consiste in una rampa in
salita e una in discesa), da ripetere 3 volte prima del termine del programma. | tipi di
segmenti sono descritti nel capitolo Programmatore, "Segmenti" a pagina 243.

#4| COM11.1D255-EPC3004 - Pragrammer Editor = |[-=
& =] Eﬁ | Program: 1 :‘ ‘ L ] |S e | =
;hPng.ram Parameters | Segment Parameters
: : : : : : Program 1
50 - -
- !
1 | 2 | 3 [ 4 | L5} | 5}
SeomentTypd PampRat * RampTim ~ Dwell (3~ Step ()~ Call(s) = End (0}~
TargetSetpaint| 100.00 150.00 0.00
Duration 3hs
FampPRate (p|53.30
TimeToTarad 1m2ls
CallCycles 3 R
EventOutout | . : .
CallFPragram 2

A ATTENZIONE

SEGMENTI CALL (CHIAMATA)

Se viene selezionato un segmento Call (Chiamata), per impostazione predefinita il
regolatore richiama il numero di programma successivo. Questo potrebbe non
essere il programma corretto, pertanto & necessario assicurarsi di selezionare
manualmente il numero di programma Call corretto.

La mancata osservanza di queste istruzioni potra causare lesioni o danni
all'attrezzatura.

Uscite evento

E possibile abilitare fino a 8 uscite evento utilizzando il parametro
Programmer.Setup.MaxEvents nell'elenco Browse (Sfoglia) di iTools.

Se vengono configurati piu eventi, il parametro "EventOutput” (Uscita evento) viene
visualizzato come un ellisse; vedere lo schema riportato sopra.

Se non € configurato alcun evento, il parametro "EventOutput" (Uscita evento) non
viene visualizzato nell'elenco.

Se viene configurato un evento, il parametro "EventOutput” (Uscita evento) consente
di attivare o disattivare direttamente I'evento.
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Fare clic sull'ellisse per visualizzare una mappa dei bit:

24| SIMULATION. Device2 - Programmer Editor oll@| =]
‘B & | Program: 1 =l : s al 2 1 -
Segrrent Parg] EVENOUIPLL
150 Currentalue 1}
100 Mew Yalle 2
& MNew Value (as Bitfields)
[C]*Bitoy (*Bit 8)
0 V] *Bit1) (*Bit9)
[C]¢Bit2) (*Bit 10)
1 I 5 Clreit3 Bit11)
P
SegmentTypd RampRat: = RarmpTi D(*B!M) (*E!HZ)
Tageetpoin|10000 15000 || JCBRD) (e
Duration [Tl eBitey (*Bit 14)
RampRate (p|53.30 [CJeBit7y Bit15)
TimeTaoTarg 1m 21s * See instrument handbook
CallCycles
EventOutput |... ... P
<4 LI b

Selezionare bit 0 per attivare I'evento 1 nel segmento selezionato.

Selezionare bit 1 per attivare I'evento 2 nel segmento selezionato.

In alternativa, fare clic su "Digital Event Outputs" (Uscite evento digitali) (CTRL+D)

per attivare o disattivare direttamente gli eventi in ogni segmento, incluso il
segmento di fine.

4| COM11.1D255-EPC3004 - Programmer Editor ==
S E [ Pogem1 P BB X A EE w
!Pragram ParameterE_! Segment Farameters |
Program 1
o e e Digital Outputs
: E L]
2 - ; . 7 o
L]
1 2 3 4 »
SeamentTypd RampRate (1RampTime (| RampRate (1End (0} -
Ewvent] On i1l - Off (0 = Onil - Off (0 id
Ewvent? Off (0} * | Onil - [ Off (03 - [ Off (03 =

La visualizzazione sopra riportata mostra 2 eventi configurati.

Gli eventi possono costituire solo un'indicazione o possono essere cablati tramite
software ("soft wiring") ai blocchi delle uscite digitali per azionare dispositivi esterni.
Questa operazione viene illustrata nella sezione "Cablaggio grafico" a pagina 208.
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Salvataggio e caricamento dei programmi archiviati

In una particolare unita produttiva i processi possono apparire in molte occasioni
simili ad altri. E spesso utile pertanto salvare e copiare un programma archiviato
esistente nella posizione di un altro programma in iTools. Tale programma pud
essere rinominato,modificato e salvato secondo necessita. Si noti che un
programmatore con tutte le funzionalita contiene 10 programmi archiviati e ogni
programma deve essere salvato singolarmente.

Salvataggio di un programma

1. Nell'editor del programmatore selezionare il numero del programma archiviato da
salvare utilizzando il selettore dei programmi.

2. Esistono due modi per salvare un programma. Nell'editor del programmatore
fare clic su "Save current program to file" (Salva programma corrente su file)
(CTRL+S). In alternativa, nel menu principale fare clic su Programmer
(Programmatore) e dall'elenco a discesa premere "Save current program to file"
(Salva programma corrente su file) (CTRL+S).

o

Save . .
Non confondere con sulla barra degli strumenti.

Caricamento di un programma salvato in precedenza

1. Nell'editor del programmatore selezionare il numero del programma archiviato
nel quale deve essere caricato il programma salvato utilizzando il selettore dei
programmi.

2. Esistono due modi per caricare un programma. Nell'editor del programmatore
fare clic su "Load Program" (Carica programma) (CTRL+L). In alternativa, nel
menu principale fare clic su Programmer (Programmatore9 e dall'elenco a
discesa premere "Load" (Carica) (CTRL+L).

T

=

Load

Non confondere con sulla barra degli strumenti.

Nota: Se viene effettuato un tentativo di caricare un programma che contiene un
segmento Call (Chiamata) nell'ultimo programma archiviato (ad esempio il
programma 10), iTools vieta I'azione e viene visualizzato il sequente messaggio:

"Unable to load: Program 10" (the last program) cannot contain a call segment”
(Impossibile caricare: il programma 10 (ultimo programma) non pud contenere un
segmento di chiamata).

Nota: Un programmatore 1x8 o 1x25 non pud contenere alcun segmento Call
(Chiamata).
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Esecuzione, azzeramento e attesa di un programma

Nell'elenco Browse (Sfoglia) aprire I'elenco Program Run (Esecuzione programma).

EH COM11.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (Programmer) = @
[Marne | Descripfion | Address| Walue)
# ProgramMumber  Program MNumber 22| 1|
# Mode Program Mode 23 Reset(1) =
FsF FProgrammer Setpaint 163 246.04
ProgramAdvance  Program Adwvance 10581 Mo (0) -
Track Track 10582 offoy -
£ Pvinput P4 Input 10578 246.04
# SPinput SF Input 10579 291.00
Programmer. Run - 23 parameters

Per eseguire un programma archiviato, assicurarsi che il regolatore si trovi in
modalita Operator (Operatore). Selezionare il numero del programma archiviato da
eseguire e selezionare Run(2) (Esegui(2)) dall'elenco a discesa del parametro Mode
(Modo). Il programma pud essere posto in Hold (Attesa) o Reset (Azzera) dal
parametro Mode (Modalita).

B COM11.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (Pregrammer.Run) E’E

- = | a
[Mame | Description .cldress | Yalug|
# ProgramMumber | Program Number 22 1
CurrentProgramMo | Current Program Numb 105534 1
# Mode Frogram Mode 23 Fun (2] =
PSP Frogrammer Setpoint 163 24546
ProgramTimelLeft | Frogram Time Left 53 -1ms -
FrogramCyclesLeft | Frogram Cycles Left 59 -1
SegmentMumber | Currently running segm 56 1
SegmentType Segment Type 29 RampRate (1)
SegmentTimeleft | Segment Time Left B3 41m 24s 638ms -
TargetSetpoint Current Target Setpain 160 0.00
FampRate Segment Ramp Rate 161 n1a
# Programidvance | Program Advance 10581 Mo (0} -
Track. Track 10582 off {0y -
& Pvinput F Input 10578 24953
& SPlInput SF Input 10579 245.45

Programmer.Run - 23 parameters

Quando uno dei programmi archiviati (da 1 a 10) viene eseguito, i parametri del
programma archiviato vengono copiati nel programma di lavoro. | parametri del
programma di lavoro e del segmento di lavoro vengono quindi resi disponibili
all'utente per il monitoraggio e/o la modifica.

BH COM11.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (WorkingProgram) = |[-=
_W

&= v p | = = |

[Mame | Description | Address| Walue|
# HoldbackStyle  Holdback Style 187 ..FProgram () 7
& HoldbackType Holdback Type 8152 Off (0) ~
& Famplnits Famp Units 8154 FerSecond (0) ~
& DwellUnits Dweell Units 8155 Seconds (0) ~
& FrogramCycles Frogram Cycles 81596 2%
4 FrogramEndTwpe | Program End Type 8158 Crawell (0) ~
YWorkingProgram - 7 parameters
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Il programmatore carica ciascun segmento dal programma di lavoro prima
dell'esecuzione. Se il programmatore sta attualmente eseguendo il segmento 2 del
programma di lavoro e il segmento di lavoro 3 viene modificato, le modifiche vengono
eseguite durante I'esecuzione del segmento 3. Se il segmento di lavoro 1 viene
modificato, le modifiche diventano effettive nel ciclo successivo del programma (se
non & rimasto alcun ciclo del programma). Tuttavia, se il programma in esecuzione
viene completato oppure & azzerato e poi riavviato nuovamente, il programma
archiviato viene copiato sul programma di lavoro, sovrascrivendo pertanto le
eventuali modifiche apportate al programma di lavoro. Il programma di lavoro puo
essere sovrascritto anche come risultato dell'esecuzione di un altro programma o del
richiamo di un altro programma come subroutine.

| programmi archiviati sono sempre disponibili e configurabili tramite HMI e iTools
anche quando un programma €& in esecuzione. | parametri del programma di lavoro,
tuttavia, sono disponibili e configurabili solo tramite HMI e iTools quando un
programma non € azzerato.

Nota: Per un programma in esecuzione impostato su cicli in continuo dal
parametro ProgramCycles (Cicli programma) nella scheda Programmer Parameters
(Parametri programmatore), il parametro "Program Time Left" (Tempo rimanente
programma) mostra "CONt" nel’HMI del regolatore. In iTools questo & mostrato
come —-1. Analogamente, in iTools il parametro Program Cycles Left (Cicli
programma rimasti) mostra -1 ma I'HMI del regolatore mostra CONt. Se i cicli del
programma sono impostati per ripetersi per un numero di volte stabilito, il parametro
"Program Time Left" (Tempo rimanente programma) e il parametro Program Cycles
Left (Cicli programma rimasti) eseguono il conto alla rovescia in iTools e nell'HMI del
regolatore.

Il programma di lavoro fornisce I'accesso utente in lettura/scrittura ai parametri del
programma attualmente in esecuzione (che pud essere il programma principale o
una subroutine risultante da un segmento di chiamata).

HH COM11.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (WorkingSegment) ===
o | i
LA S T TR [T R F 2 I AR
[MName | Descrigtion | Address| Yalue|
# SegmentType Segment Type g200; FampRate (1) !
[|# TargetSetooint Target Setpoint g201 n.00
# RampRate Ramp Rate g202 010

WorkingSegment.1 - 3 parameters (7 hidden)

Il segmento di lavoro fornisce I'accesso utente in lettura/scrittura ai parametri del
segmento del programma attualmente in esecuzione (che pud essere il programma
principale o una subroutine risultante da un segmento di chiamata).
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Cablaggio grafico

Il cablaggio grafico consente di collegare insieme i blocchi funzione in modo da
produrre un processo unico. Se il regolatore € stato ordinato o configurato utilizzando
i codici rapidi per una particolare applicazione, un esempio dell'applicazione & gia
stato prodotto e pud essere utilizzato come punto di partenza per apportare eventuali
modifiche necessarie.

Premere "Graphical Wiring" (Cablaggio grafico) sulla barra dei menu.

A ATTENZIONE

UTILIZZO IMPROPRIO DELL'APPARECCHIATURA

Per questa operazione il regolatore deve essere in modalita Configurazione.
Assicurarsi che il regolatore non sia collegato a un processo attivo.

La mancata osservanza di queste istruzioni potra causare lesioni o danni
all'attrezzatura.

[98 Fna| F Bocks | [ <[> || | [ COMI1ID255-EPC3004 - Graphical Wiring = e =
,Cnmmem @ﬂﬂl@\lﬂﬂ% 'EDl 9 | S ‘ J‘;El é
i 12 Manitor i 7
| Top
I Instrument =
= {1 A
e} o
% {J OptionDIO A
cT Thermocouple (0) |
% Loop SensorBreakOutput
{7} Frogrammer 2] e N iMain Autokan Main Mode;
# {3 Aam PVstatus Bzmsd £ Main PV Main.WorkingSP:
{3 BCD 2] ] 1Setpoint SPSelect  Output Ch1Output;
{J Recipe |Setpoint SP1 ;
& {7} Comms ‘Setpoint SP2
w3 Math2 1 Setpoint PSP Select !
5 I Loe? i Setpoint PSP :
# {7} Loc8 : ............................... O e

{3 Timer i [ 3
-1} Courter :
3 Towml

Un elenco dei blocchi funzione é riportato a sinistra. | blocchi vengono trascinati e
rilasciati da un elenco nella sezione Graphical Wiring (Cablaggio grafico) sulla
destra.

Sono cablati tramite software ("soft wiring") per produrre I'applicazione. Nell'esempio
riportato sopra viene mostrato il blocco dell'ingresso analogico 1 cablato all'ingresso
PV del loop. Questo viene effettuato facendo clic sul parametro "PV" del blocco
dell'ingresso analogico e trascinando il parametro "Main PV" (PV principale) del
blocco del loop. E importante notare che il valore di un parametro cablato non puo
essere modificato manualmente, dal momento che assume il valore del parametro a
cui € cablato. | blocchi e i cablaggi sono mostrati tratteggiati fino a che il regolatore
non € aggiornato utilizzando il pulsante "Download Wiring to Instrument" (Scarica

cablaggio nello strumento) ) nell'angolo superiore sinistro della sezione Graphical
Wiring (Cablaggio grafico).

Per una descrizione completa del cablaggio grafico, fare riferimento al Manuale
utente di iTools HA028838.

Sono disponibili di serie 50 cablaggi, mentre 200 cablaggi sono disponibili se & stata
ordinata l'opzione Toolkit.
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Se un regolatore viene ordinato o configurato per un'applicazione specifica, questo
sara gia dotato del cablaggio idoneo. Questo & mostrato negli esempi che seguono la
sezione "Regolatore per il solo riscaldamento” a pagina 215. Un cablaggio specifico
per un'applicazione costituisce un punto di partenza che pud essere modificato
dall'utente per adattarlo a un particolare processo.

Se il regolatore & ordinato senza configurazione, l'utente dovra necessariamente
cablare i blocchi funzione in base alla particolare applicazione.

Alcuni esempi di cablaggio grafico sono mostrati nelle sezioni che seguono.
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Esempio 1:

Cablaggio di un allarme

Se non ¢ stato appositamente prodotto nell'ambito di un'applicazione, qualsiasi
allarme richiesto deve essere cablato dall'utente.

Nell'esempio riportato di seguito viene mostrato un allarme alto assoluto che
monitora una variabile di processo.

Si tratta di allarme di tipo software che non funziona su un'uscita fisica.

1.

Esempio 2:

Trascinare e rilasciare un blocco funzione di allarme nell'editor del cablaggio
grafico.

Trascinare e rilasciare un blocco di uscita analogica nell'editor del cablaggio
grafico.

Fare clic su "PV" del blocco di ingresso analogico e trascinare un cablaggio
sull'ingresso del blocco di allarme.

A questo stadio il cablaggio viene mostrato tratteggiato e deve essere trasferito
al regolatore facendo clic sul pulsante "Download Wiring to Instrument" (Scarica

cablaggio nello strumento) &g nell'angolo superiore sinistro della vista

Graphical Wiring (Cablaggio grafico).

Al Alarm 1
Thermocouple (0)E AbsHi (1) [
SensorBreakOutput Input Output

PV jThreshold
PVStatus Ack
1] £l Inhibit
2 a

Collegamento di un allarme a un'uscita fisica

Per il funzionamento di un allarme software, un'uscita deve essere "cablata".

1.

Trascinare e rilasciare un blocco funzione di allarme nell'editor del cablaggio
grafico.

Trascinare e rilasciare un blocco di uscita nell'editor del cablaggio grafico.

Fare clic su "Output" (Uscita) del blocco di allarme e selezionare e trascinare un
cablaggio sull'ingresso del blocco di uscita.

A questo stadio il cablaggio viene mostrato tratteggiato e deve essere trasferito
al regolatore facendo clic sul pulsante "Download Wiring to Instrument" (Scarica
cablaggio nello strumento).

Nell'esempio seguente viene utilizzato I'allarme 4 e 102 (configurato per l'uscita

On/Off).

Alarm 4

AbsHi(1) [® T

AbsHi

OnOff (10)[x

Input Uutput—x,\_
Threshold | X nip
Inhibit u
9 O
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Esempio 3: Cablaggio di rottura di un sensore

Se la condizione di un sensore richiede di azionare un'uscita, esso deve essere
cablato come mostrato nell'esempio seguente.

Al1
10 0P3
Thermocouple (0) PV Output
SensorBreakOutput| m O
PV
PVStatus
B i Loop

PID (2)
Off (0)

Main.PV Qutput. OutputHighLimit

Cutput. Outputl owLimit

Cutput.Ch10utput

b

Allarme di rottura sensore con ritenuta

Nell'esempio precedente un allarme di rottura sensore non € dotato di capacita di
ritenuta. Se la ritenuta & richiesta, I'uscita di rottura di un sensore puo essere cablata
a un blocco funzione di allarme configurato come allarme digitale, che puo essere
configurato per la ritenuta automatica o manuale. Di seguito ¢ illustrato un esempio di

cablaggio:
Loop
PID (2)
Off (0)
Al Main.PV
Thermocouple (0) (B

SensorBreakOutput
PV
PVStatus

|[Fr0m] Output=0n (1) [To] PV=1.00

2] Eil;
Alarm 3 ;
DigHi (3) 10 0P3
Input  Cutputp———————FV Output|----|Output = 1.00
Ack 112
Inhibit 5
il

Sensor break alarm

Esempio 4: Configurazione di un grafico a barre

In questo esempio il grafico a barre viene cablato all'ingresso PV collegato
all'ingresso analogico 1.

1. Trascinare e rilasciare un blocco funzione "Instrument" (Strumento) nell'editor del
cablaggio grafico.

2. Trascinare e rilasciare un blocco "Al1" nell'editor del cablaggio grafico.

3. Fare clic su "PV" del blocco Al1 e trascinare il cablaggio su "HMI.BargraphPV"
nel blocco strumenti.

Per applicare limiti al grafico a barre:

4. Nel blocco funzione Al1 fare clic su L per aprire I'elenco dei parametri. Quindi

fare clic su M per mostrare tutti i collegamenti.

5. Trascinare InputHigh su HMI.BargraphMax nel blocco "Instrument" (Strumento).

6. Trascinare InputLow su HMI.BargraphMax nel blocco "Instrument" (Strumento).
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strumento).

Al1
Thermocouple (0)X

SensorBreakOutput
PVStatus
1] O

Instrument

HMI.HomeDisplayExtraValue
HMI.Keylock

InputHighi
mputLOWxHI'v1I.EIargraphrv1ax
HMI.BargraphMin

pyb— HMI.BargraphPV

Fare clic sul pulsante "Download Wiring to Instrument" (Scarica cablaggio nello

Nell'esempio precedente il grafico a barre visualizza il PV da Al1. Un altro requisito
tipico del grafico a barre € la visualizzazione del valore di richiesta di uscita. Questo
pud essere cablato in modo simile, cablando I'uscita del canale a HMI.BargraphPV
come mostrato di seguito.

Loop
PID (2)
Off (0)

Qutput.Ch10utput

i

Qutput. OutputHighLimit f
Output Outputl_owLimit 18]

Instrument

HMI.HomeDisplayExtraValue
HMI.Keylock
HMI.BargraphMax
HMI.BargraphMin
HMI.BargraphPV

Esempio 5: Cablaggio di un'uscita di ritrasmissione

In questo esempio l'uscita analogica 1 (I01) deve leggere 0 volt per un ingresso PV
di 0.0 e 10 volt per un PV di 500.0.

Al
Thermocouple (0)
SensorBreakOutput

Loop 10 0P3
PID (2) PV Outputf
off (0) (11

——=Main.PV Output.Ch10utput

R

[From] 0.00 [Tao] 0.00

10101

PV Output ----iOUtput: 10.00
B O

PV
PVStatus

i

I

|[Fr0m] PV =500231 [To] PV=50031

Qutput =0.00

212

HA032842ITA Edizione 2



Configurazione con iTools EPC3016, EPC3008, EPC3004

Lo schema mostra un semplice loop in cui l'uscita di controllo & collegata all'uscita 3
e il PV & cablato all'uscita analogica 1 configurata per 0 - 10 V.

5 COMI1.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (10 e e =

Bl 0 (L0 "

[0t oz |oP3 |04 (s (LB |
[Name | Description [.ddress| Value|
Ident 10 hardware 1D 12672 DCOut(4) -

|| # Type Type of inputfoutput 12675 VORI T |3

||# Pv Process variahle 1652 50037 |

| Status P Status 1953 Good (0) ~

# DemandHigh | Demand High 12686 500.00

||# DemandLow | Demand low 12687 0.0g

| # OutputHigh Cutput high 12688 10.00

|| # Output_aw Output low 12689 0.00
Mt Citrnt 19RR innn T

(10101 - 17 parameters

Nelle impostazioni 101 regolare il parametro Demand Low su 0.0 e il parametro
Demand High su 500.0.

| parametri Output high e Output low possono essere regolati per limitare I'uscita
analogica, se necessario. Impostare ad esempio OutputHigh su 8.0 V e OutputLow
su 1.0 V. La ritrasmissione legge quindi 1.0 VV per un PV di 0.0 e 8.0 V per un PV di
500.0.
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Applicazioni

Il regolatore viene fornito con un numero di applicazioni preconfigurate, come
mostrato nelle sezioni seguenti. Queste sono descritte ulteriormente nei supplementi
al presente manuale, reperibili sul sito Web www.eurotherm.co.uk. | supplementi
sono:

HAO033033 Applicazioni di controllo della temperatura con EPC3000

HA032987 Supplemento per il controllo del potenziale di carbonio per la serie
EPC3000

HA032994 Supplemento per il controllo del punto di rugiada per la serie EPC3000
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Regolatore per il solo riscaldamento

Lo schema seguente mostra il cablaggio grafico precaricato nel regolatore se viene
configurato il codice rapido 1 (valore 1) dell'applicazione del regolatore del loop
singolo per il solo riscaldamento.

Fornisce un punto di partenza per un regolatore PID per il solo riscaldamento che
l'utente pud modificare per adattarlo a un particolare processo.

[EPC2000 CuckGode application 1"

[Fval-caly P10 contrallee [Farced Manual mod is feQUESTRd whenswr an Gvrrange of
underange atam tps 165 Tt OUIpLE 10 e FallBackvalun
to ansure that the peoc e diately Brought BaCK towans

This applicafion pmides a sEatng point or a Haat-anty FID conrollor, & pood siats

It provvides 2 Single dUtDUE channel on 1011, By SE3 This 15 Fvrsn

acting. L [l proces505 Should bo 1160 wih dedicated ime contrallars,

Atarm T [sensos and alarms o provide 3 Ikl of rauARdANt protection
b (1) "1,
Inget Oulpu \ orz |
Trneshold - Ingut! Cutput}-—LAGE Main F_aan >
[Ack . Input?
inhisit
B [u]
[ngarrange atarm|
[ungerrange aiam] -
Atarm 7. . Ingant Output
AbsLo (2) - et
inet Oulpul e
Thresnold e .
nck B O
1] [u]
DigHi (8 *.
Ingut Output} ks Fadure alarm|
nex
inrusit . Msrm s
A 0] Laon Dighi (0",
smocouple (0] " - - o
Thesmocouple () PID |2 |_| et Ouipud O
SensorBoeakOutoul onwm Ak — 11134 15 DGOt masdule,
m Main RemoteLoc f— > mAOP () thiss will b
Fvsans uain - 2] & PV Outpul]-- {FV reransamissio
Masin WorkingOutput|——JEEIUmBnE AN BArgraghEy ( Demanaragn 4-20ma,
i RangHIgh 1 HoemandLow
Programmer o 8]
[Fun.Programbumeer  Run PSP by d Fragrammar Fun FYnput -
7Hb{Run Pinput Foun Event sepoBaciCalcEP|—F FAmMer Hun SPnpUT > ST
o " utput ChOutput
RN, SFngut Fun. Tracs = -
m Y
Setup Resat Setup Run Y Oulpul
Saiup Funkiid a
Setup RunResel X
a ingat  Qutpud]
Status f——{HATT SIRpUT?

In questo esempio l'ingresso del sensore € una termocoppia collegata all'ingresso
analogico principale.

Un blocco del programmatore fornisce il setpoint PSP al loop.

E disponibile un setpoint remoto il cui valore pud essere scritto sui canali di
comunicazione utilizzando l'indirizzo Modbus 277. Quando il loop € in modalita
automatica remota, 'RSP deve essere scritto almeno ogni secondo. Se gl
aggiornamenti si arrestano, interviene un allarme e il loop andra in fallback su
automatico locale forzato.

Gli allarmi configurati sono quattro:
e L'allarme 1 interviene quando il PV supera una soglia alta assoluta.
* L'allarme 2 interviene quando il PV supera una soglia bassa assoluta.

Questi sono collegati tramite OR per fornire un allarme fuori range. Quando
questi allarmi si attivano, il regolatore viene posizionato nella modalita Manuale
forzata. Questo imposta l'uscita sul "Valore Fallback" per assicurare che il
processo venga immediatamente riportato allo stato "good" (buono).

* L'allarme 5 & un allarme digitale alto cablato allo stato di ingresso remoto.
* L'allarme 3 & un allarme digitale che fornisce un allarme di rottura sensore.

Questi quattro allarmi sono collegati tramite OR per fornire un allarme generale in
uscita tramite OP3. 104 puo fornire un segnale di ritrasmissione di 4-20 mA solo se
configurato con un'uscita di tensione DC; altrimenti rimane scollegato. 101 & l'uscita
del controllo di riscaldamento.

| codici rapidi QC2B e QC2C vengono utilizzati rispettivamente per configurare le
funzioni di esecuzione, attesa e azzeramento del programmatore.
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Regolatore di riscaldamento/raffreddamento

Il cablaggio grafico per il codice rapido 1 (valore 2) del regolatore di
riscaldamento/raffreddamento & mostrato di seguito.

[ERC3000 GuichCode apphicaton -
4438 5 170 et eatat

ranange slam¥iEs This nces Fie ueut 19 T FaIEsckvaiug

e 8 groc st
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L e Oty :
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nputz
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E lo stesso del regolatore di solo riscaldamento ma con in pit 102 collegato all'uscita
di raffreddamento.

Fornisce un punto di partenza per un regolatore PID di riscaldamento/raffreddamento
che l'utente pud modificare per adattarlo a un particolare processo.

Un esempio di cablaggio fisico di un regolatore di riscaldamento/raffreddamento &
mostrato in "Regolatore riscaldamento/raffreddamento” a pagina 55.

Regolatore della posizione delle valvole per il solo riscaldamento

Il cablaggio grafico per il codice rapido 1 di un regolatore VPU per solo riscaldamento
€ mostrato di seguito.
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Questo ¢ lo stesso del regolatore di solo riscaldamento, ma 101 e 102 sono
configurati rispettivamente per il sollevamento e I'abbassamento valvola.

Fornisce un punto di partenza per un regolatore PID per il comando di una valvola
motorizzata che l'utente pud modificare per adattarlo a un particolare processo.
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Editor per la memoria flash

L'editor per la memoria flash modifica tutti i dati di un dispositivo che necessitano di
essere salvati sulla memoria flash del dispositivo, in aggiunta al meccanismo di
modifica dei parametri OPC utilizzato per la maggior parte delle modifiche dei
parametri.

| dati che hanno tale necessita sono i seguenti:
1. Promuovi parametri

2. Tabella dei messaggi utente

3. Definizione di ricette e dataset ricette

Tutti i set di dati vengono presentati su una serie di schede, come mostrato nelle
visualizzazioni seguenti.

A ATTENZIONE

UTILIZZO IMPROPRIO DELL'APPARECCHIATURA

Per qualsiasi modifica alla memoria flash del regolatore € necessaria la modalita
Configurazione del regolatore. In modalita Configurazione il regolatore non
controlla il processo. Assicurarsi che il regolatore non sia collegato a un processo
attivo quando si trova in modalita Configurazione.

La mancata osservanza di queste istruzioni potra causare lesioni o danni
all'attrezzatura.
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Promozione dei parametri

| parametri disponibili nei Livelli 1 e 2 possono essere configurati per adattarli alle
preferenze di un dato utente.

E possibile modificare il nome di ogni parametro (massimo 5 caratteri + ".").

A ATTENZIONE

UTILIZZO IMPROPRIO DELL'APPARECCHIATURA

Si consiglia vivamente di assegnare ai parametri da promuovere nomi definiti
dall'utente. Questo perché alcuni parametri, come le soglie di allarme, possiedono
lo stesso nome predefinito. Questa operazione viene descritta nella sezione
"Messaggi definiti dall'utente" a pagina 220.

La mancata osservanza di queste istruzioni potra causare lesioni o danni
all'attrezzatura.

Selezionare "Flash Memory" (Memoria flash) seguita da "Promote Parameters™
(Promuovi parametri).

3 COMI1.1D255-EPC3004 - Flash Memory Editor == |-
P L a X | e
| Message Tahle | Message Table Configi Promote Parameters iP\ecipe Definition | DiataSetll | DataSe
|2 |Loop.Main. Remote or Local Setpoint Level 1 +2 R-L
3 |Loop.Setpoint, SPHighLimit SP1/5P2 upper limit Level 2 Read/Write | SP.HL
4 |Loop.Setpoint.SPLowLimit SP1/5P2 lower limit Level 2 Read/Write | SP.LO
5 |Loop.Setpoint.5P1 Setpoint 1 Level 1+2 | ReadfWwrite |SP1
6 |Loop.Setpoint.5P2 Setpoint 2 Level 1+2  Readfrite | SP2
7 |Loop.Setpoint.SPRateUp Setpoint up rate limit Level 2 Read/Write  SP.UP
18 |Loop.Setpoint.SPRateDown Setpoint down rate limit Level 2 Read/Write  SP.DWN
|9 |ALLPV PV Level 1+2 Read Only AILPY
|10 | AL 2PV PV Level 142 Read Only AIZPY
11 |Loop.Autotune. AutotuneEnable Start an autotune Level 2 Read/Write | TUNE
12 |Loop.PID.Ch1PropBand Proportional Band for channel 1/heat Level 2 Read/Write |PB.H
13 |Loop.PID.Ch2PropBand Proportional Band for channel 2/cool Level 2 Read/Write | PB.C
14 |Loop.PID.IntegralTime Integral Time (secs) Level 2 Readfrite | TI
|15 |Loop.PID.DerivativeTime Derivative Time (secs) Level 2 Read/Write | TD
|16 |Loop.PID.ManualResst Manual Reset value Level 2 Read/Write MR
|17 |Loop.PID.Ch10nOffHyst On-Off Hysteresis for channel 1/heat Level 2 Read/Write  |HYS.H
118 |Loop.PID.Ch20nOffHyst On-Off Hysteresis for channel 2fcool Level 2 Read/Mirite  HYS.C
19 |Loop.Output.Ch2Deadband Channel 2 deadband Level 2 Read/Write | C.DB
20 | Loop.Output. OutputHighLimit Qutput upper limit Level 2 Read/Write | OUT.HI
21 |Loop.Output. Outputi owLimit Qutput lower limit Level 2 Read/Write | OUT.LO
22 | CT.LoadCurrent Load On Current Level 1+2  Read Only LD.I
|23 |CT.LeakCurrent Measured Leakage Current Level 2 Read Only LK.I
|24 |CT.LoadThreshold Low Load Current Threshold Level 2 Read/Write | LD.SP
|25 |CT.LeakThreshold High Leakage Current Alarm Level 2 Read/Write | LK.5P
|26 | CT.OvercurrentThreshold Qver Current Alarm Threshold Level 2 Read/Mirite | OC.5P
27 | Instrument. Info.CustomerID Customer identification Level 2 Read/Wwrite | CS.ID
28 |Recipe.Datasetioad Recipe Dataset to Load Level 2 Read/Write | |REC.NO
29 |Recipe.DatasetSave Recipe Dataset to Save Level 2 Read/Write | STORE
30
Parameter Promotion
Parameter: Lewvel: ACCESS:
Loop.MainWarkingOutput D Lewel1+2 ~ Read Only -
MName W.OUT

Nell'elenco vengono mostrati i parametri disponibili nei Livelli 1 e 2 e nel solo
Livello 2. Viene inoltre mostrato sono di sola lettura o di lettura/scrittura.

Per modificare il livello, selezionare il parametro. Nell'elenco a discesa "Level"
(Livello), selezionare "Level 1 + 2" (Livello 1 +2) o "Level 2" (Livello 2).

Nell'elenco a discesa Access (Accesso), selezionare "Read Only (Sola lettura) o
"Read/Write" (Lettura/scrittura).

| parametri possono essere aggiunti o rimossi dall'elenco come segue:
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Per aggiungere un parametro all'elenco, fare clic sull'elenco in cui si desidera inserire
il parametro, quindi fare clic con il pulsante destro del mouse e selezionare "Insert
Item" (Inserisci voce). Viene visualizzata una finestra pop up da cui & possibile
selezionare il parametro richiesto. Per rimuovere un parametro dall'elenco, fare clic
con il pulsante destro del mouse sul parametro e selezionare "Remove ltem"
(Rimuovi voce).

In alternativa, evidenziare la riga vuota alla fine dell'elenco o al punto dell'elenco in
cui deve essere inserita la voce (nell'esempio precedente la riga 30).

Premere il tasto di ellissi nell'elenco a discesa "Parameter” (Parametro). Si apre
I'elenco completo dei parametri dal quale & possibile selezionare il nuovo parametro.
Una volta effettuate le modifiche, premere il pulsante "Download" (Scarica) %@

nell'angolo superiore sinistro dell'editor della memoria flash.

Per aggiornare il regolatore & necessario passare alla modalita Configurazione.
Viene visualizzato un messaggio di conferma che chiede se si desidera procedere.

Le modifiche non vengono salvate a meno che non venga premuto il pulsante
Download (Scarica).
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Messaggi definiti dall'utente

| messaggi di processo che scorrono sul display del regolatore possono essere
personalizzati. Se un'applicazione viene selezionata tramite i codici rapidi, i
messaggi utente predefiniti vengono ignorati.

Esempio 1: Personalizzazione del messaggio dell'allarme 1
In questo esempio il messaggio dell'allarme 1 deve essere "TEMPERATURA

ELEVATA".
. . . B3 Flash Memory .
1. Premere I'opzione relativa alla memoria flash sulla barra dei
menu.

Selezionare e premere la scheda "Message Table" (Tabella messaggi).
Selezionare il parametro "ALARM1 #1" (ALLARME 1 N. 1).

) iTools aEw AR o
Eile Device Elash View Options Window Help
& o = S R * * Q, giE
New File  Open File Load Save Print Scan Add Remove Access Views Help
[B) Graphical Wiring [EH Parameter Explorer [ Flash Memory [ Device Panel [l Terminal Wiring  §i3} Watch/Recipe 4 Programme
9 com1110255-EPC3) | [ COMI1ID255-EPC3004 - Flash Memory Editor folm ]
& <Untitled 1> 9 L oa x| s
[s Message Table | hiessage Table Config I Fromole Parameters | Recipe Definition | Dt
a & Mo | Pararmeter [Op.[value[Priorit/Message ]
— |1 [Instrument. Diagnostics InstStatusWWord Mask 32low  INPUT SENSOR BROKEN
O Instrument ~ 2 |Instrument. Diagnostics InstStatusiord Mask | 17408low | INPUT SENSCR OUT OF RANGE
R | 3 |Instrument. Diagrostics. InstStatusiord Mask 64/Low | CONTROL LOGP BROKEN
Qo 5 Instument Disgnostics. Asmstatusiond — Mak | 3llow _tich Tenpershre |
b @ T |5 |Instrument.Diagnostics. AlarmstatusWord Mask 4low | ALARMZ 22
@z s & |InstrumentDiagnostics, AlarmStatus\Word Mask 16/Low ALARM 3 23
o 7 | Instrument.Diagnostics. AlarmstatusWord Mask 64low | ALARM 4 24
b {1 Loop 18 |Instrument.Diagnostics AlarmStatus\Word Mask 256 Low ALARM 5 =5
(B8 Programmer | _ 9 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatusWord Mask 1024 Low ALARM & #6
.03 Alarm 3 10_|Instrument. Diagnostics AlarmStatusWord Mask | 8192]low | LOW LOAD CURRENT I
1 £ BCD 11 |Instrument. Diagnostics. AlarmStatusWWord Mask | 16384Low | OUTPUT SHORT CIRCUIT
= 12_|Instrument. Diagnostics. AlarmStatus\Word Mask | 32768/Low | HIGHLOAD CURRENT
> 1 Recipe B
>0 Comms
v Math2 Message Condition
3 Lge2
> Lges Farameter: Qperatar: Value: Priority.
et -
il (| >-E3 Timer Instrument Diagnostics.AlarmE U hask w1 |1 Low - I
{1 Counter
7 Total
>0 Mud Message: High Temperature 416 free
| > UstVal b
_ Level2 (Engineer) EPC3004 v. E2.26

4. Nell'area "Message" (Messaggio) modificare "Message" (Messaggio) in
TEMPERATURA ELEVATA.

5. Premere il pulsante "Update Device Flash Memory" (Aggiorna memoria flash
dispositivo) % per scaricare il nuovo messaggio nel regolatore. Per aggiornare

il regolatore € necessario passare alla modalita Configurazione. Viene
visualizzato un messaggio di conferma che chiede se si desidera procedere.

Nota: # & un meccanismo che consente di visualizzare i valori dai parametri
secondo la tabella seguente:

Codice Escape | Testo inserito

#1 Allarme di tipo 1 (Nessuno, Alto, Basso, Deviazione alta, ecc.).
#2 Allarme di tipo 2 (Nessuno, Alto, Basso, Deviazione alta, ecc.).
#3 Allarme di tipo 3 (Nessuno, Alto, Basso, Deviazione alta, ecc.).
#4 Allarme di tipo 4 (Nessuno, Alto, Basso, Deviazione alta, ecc.).
#5 Allarme di tipo 5 (Nessuno, Alto, Basso, Deviazione alta, ecc.).
#6 Allarme di tipo 6 (Nessuno, Alto, Basso, Deviazione alta, ecc.).
#T valore PV

#U Valore PV2

#0 Valore di potenza dell’uscita attiva

#S Working setpoint

#L Perdita corrente CT

#l Corrente di carico CT

#C ID cliente

#Mnnnn Mnemonico dei parametri, dove nnnn = indirizzo Modbus parametro in Hex
#H Visualizza un singolo carattere #.
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Esempio 2: Aggiunta di ulteriori parametri

Per impostazione predefinita iTools mostra 12 parametri che possono portare
messaggi personalizzati. Tale tabella di messaggi predefiniti viene ignorata se
un'applicazione ¢ stata selezionata tramite i codici rapidi.

L'utente pud aggiungere ulteriori parametri e messaggi come segue:

Fare doppio clic sul parametro successivo disponibile o fare clic sul pulsante a
ellisse.

Si apre un elenco di tutti i parametri disponibili.

In questo esempio viene applicato all'ingresso digitale LA il messaggio "VENT
OPEN" (VENTILAZIONE APERTA).

1. Selezionare IO.LA.PV.
2. Digitare il messaggio richiesto nell'area "Message" (Messaggio).

3. Premere il pulsante "Update Device Flash Memory" (Aggiorna memoria flash
dispositivo) per scaricare il messaggio nel regolatore. Per aggiornare il
regolatore € necessario passare alla modalita Configurazione. Viene visualizzato
un messaggio di conferma che chiede se si desidera procedere.

Quando l'ingresso digitale LA viene attivato, sul display del regolatore viene
visualizzato il messaggio scorrevole "VENT OPEN" (VENTILAZIONE APERTA).

3 COM11.1D255-EPC3004 - Flash Memory Editor =R
D L a X |&E i
Message Table | tessage Table Config | Promate Parameters | Recipe Definition I Dat| *
Mo | Parameter [Op. [value|Priorit Message
1 | Instrument.Diagnostics, InstStatusWord Mask 32|Low IMPUT SEMSOR. BROKEM
2 Insh’ument.Diagl_'losﬁcs.InstStab.ls\“a’ord Mask 17408 Low INPUT SEMSOR. OUT OF RANGE
3 Instrument.Diagnostics. InstStatusWord Mask 54 Low CONTROL LOCP BROKEM
|4 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatus\Word Mask 1 Low High Temperature
|5 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatusWord Mask 4/ Low ALARM 2 #2
|6 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatus\Word Mask 16| Low ALARM 3 #3
|7 |Instrument. Diagnostics. AlarmStatusWord Mask 64| Low ALARM 4 #4
8 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatus\Word Mask 256/ Low ALARM 5 #5
|9 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatusWord Mask 1024/ Low ALARM & #6
110 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatus\Word Mask 8192 Low LOW LOAD CURRENT
11 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatusWord Mask = 16384 Low QUTPUT SHORT CIRCUIT
12 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatusWord Mask | 32768 Low HIGH LOAD CURREMT

s [ 1wy entien Semm—

10.LA.PY

Message Condition

Farameter: Operatar: Walue: Priority:
I0.LAPY g - . 1 Law -
tMassage: Went Open 420 free

Nell'elenco a discesa "Operator" (Operatore) € possibile selezionare:
= uguale a "Value" (Valore).

<> & maggiore o minore di "Value" (Valore).

<> & maggiore di "Value" (Valore).

<> & minore di "Value" (Valore).

Il parametro Mask (Maschera) viene generalmente utilizzato per attivare un
messaggio per vari parametri quando si utilizza un campo bitmap.
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Ricette

Una ricetta € un elenco di parametri i cui valori possono essere acquisiti e archiviati
in un dataset che pud quindi essere caricato in qualsiasi momento per ripristinare i
parametri di una ricetta. Fornisce pertanto un modo per modificare la configurazione
di uno strumento in una singola operazione anche in modalita operatore. Le ricette
possono essere configurate e caricate utilizzando iTools o nel regolatore stesso;
vedere "Salvataggio delle ricette" a pagina 145.

Viene supportato un massimo di 5 dataset, definiti per nome, e configurati per
impostazione predefinita sul numero del dataset, ovvero 1...5.

Per impostazione predefinita ogni dataset consiste di 40 parametri che devono
essere popolati dall'utente; vedere "Elenco Ricette (RECP)" a pagina 143. Una
ricetta pud acquisire uno snapshot degli attuali valori e archiviarli nel dataset di una
ricetta.

A ciascun dataset pud essere assegnato un nome utilizzando il software di
configurazione di iTools.

Definizioni delle ricette

Selezionare "Flash Memory" (Memoria flash) seguita da "Recipe Definitions"
(Definizioni ricette).

3 COM11.1D255-EPC3004 - Flash Memory Editor =N Eoh <
b+ @ X[ : =
| Message Table Config | Promote Parameters | Recipe Definiion | DataSet0l | Datas ¢ | *
| [Name |%ired Frarm | -
& el (not wired)
|| # tem (hot wired)
: # lemi2 (not wired)
& ltem13 (not wired)
& ltern14 (not wired) |
||# ltemis (hot wired)
: # ltemlB (not wired)
& lteml7? (not wired)
& ltern1a (not wired)
||# temia (hot wired)
I tamon fhatwirady

La tabella delle definizioni delle ricette contiene un set di 40 parametri. Non tutti i 40
parametri devono essere cablati.

La scheda Recipe Definitions (Definizioni ricette) consente all'utente di realizzare un
elenco personalizzato.

Per aggiungere parametri:
1. Fare doppio clic sulla voce vuota successiva.
2. Si apre I'elenco dei parametri dal quale scegliere.

3. Aggiungendo un parametro all'elenco, i 5 dataset si popoleranno
automaticamente con il valore attuale del parametro aggiunto.
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Dataset

Sono disponibili fino a 5 dataset, ognuno dei quali costituisce una ricetta per un
particolare lotto o processo.

iR COMI1.ID255-EPC3004 - Flash Memaory Editor
v ¥ | =

| Prormote Parameters | Recipe Definition | DataSetd! iDataSetDE | DataSetD3 | BT

E=8 ECR =

a

[Name |Pecipe Definition Parameter | Valug|
& TempUnits DeqC(0) -
# Valuell Loop.PID.Ch1PropBand 20.00
£ Waluel? Loop FID IntegralTime 30000~
# Valued3 Loop.FID DerivativeTime 50.00 ~
& Valuedd Alarm.1. Threshald 400.00
& Valuells Alarm 2 Threshold 0.00
# Valueh Loop.Setpoint 3P3elect SPLm T

Salvataggio del dataset

1.

Configurare i valori richiesti nel dataset selezionato; vedere I'esempio
precedente.

Premere Enter (INVIO).

Premere "Update device Flash Memory" (Aggiorna memoria flash dispositivo)
(CTRL+F) nell'angolo superiore del display dell'editor della memoria flash per
aggiornare il regolatore. Cio configura i valori in tutti e cinque i dataset del
regolatore. (Nota: effettuando il salvataggio nel regolatore, i valori attuali
vengono salvati in un dataset.)

Poiché tale operazione pud coinvolgere uno o piu passaggi tra il Livello Operatore e il
Livello Configurazione, si consiglia di scollegare il regolatore dal processo. Viene
visualizzato un messaggio di attenzione.

Warning
I . This operation may invelve one or more switches
*=  between the Operator and Configuration Access Levels
of the device, and its control behavior may be
intermittent or unpredictable until the operation is
complete.
It is recommended that the device be disconnected
from any active process,

Are you sure you wish to proceed?

Yes

Caricamento di un dataset

1. Nell'elenco Browse (Sfoglia) selezionare "Recipe" (Ricetta).
5 COMI1.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (Recipe) ==
T = @ | =
[Name | Description | Address Yalue| i
# DatasetLoad Fecipe Datasetto Load 2408 ataset! (1) -
# DatasetSave Fecipe Dataset to Save 2409 Mone (0) =
# EnshlesltershilityChecks | Enable Altarability Chacks 2410 Mo (0 ~
Recipe - 3 parameters
2. Selezionare il dataset richiesto.
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Nomi delle ricette

Questa scheda consente in modo semplice di assegnare un nome a ognuno dei 5
dataset di ricette. Tale nome viene mostrato sul display del regolatore.

5] <Untitled 1> - Flash Memory Editor

‘ Message Table | Message Table Config E Promote Parameters 5 Recipe Definitior * | *

[Name Walue|
# Recipell Red
# Recipel? Elue
# Recipel3 Gree
# Recipeld _ 4
# Recipels __h
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Editor Watch/Recipe (Watch/Ricetta)

Fare clic sul pulsante dello strumento Watch/Recipe (Watch/Ricetta), selezionare

"Watch/Recipe" (Watch/Ricetta) nel menu "View" (Visualizza) o utilizzare il tasto di
scelta rapida ALT+A. La finestra & suddivisa in due parti: la parte sinistra contiene
I'elenco di osservazione, la parte destra contiene un dataset, inizialmente vuoto e
senza nome.

Watch/Recipe (Watch/Ricetta) viene eseguito da iTools e non viene archiviato o
eseguito dal dispositivo, cioé iTools deve essere eseguito e collegato a un dispositivo
specifico.

La finestra viene utilizzata:
1. Per monitorare un cosiddetto "elenco di Watch" di valori dei parametri. L'elenco

di Watch puo contenere parametri da piu elenchi diversi all'interno dello stesso
dispositivo.

2. Per creare "set di dati" dei valori dei parametri che possono essere selezionati e
scaricati sul dispositivo, nella sequenza definita dalla ricetta. Lo stesso
parametro puo essere utilizzato piu di una volta in una ricetta.

S COML1ID255-EPC3004 - Watch/Recipe Editor [= ][22 ==
D@9 I X I we| #| ia
| List | Parameter | Descriptian | Value| [RedlitemsE
Loop Setpoint | SFSelect SF1 or SF2 select SELm 5P
Loop Setpoint | SP1 Setpoint 1 300.00 10000 SN
P Loop Setpoint | SP2 Setpoint 2 400.00 200.00 i
Loop Setpoint | SP1 Setpoint 1 300.00 100.00 ST
Loop FID IntegralTime Integral Time (secs) eno.oa - 200.00 = Sl :
Loop FID CuthackHigh Cuthack High threshold]  Auto (D) = | Auto (0)
Loop FID DerivativeTime  Derivative Time (secs) 20.00 - en.aog -
Loop Setpoint | SFSelect SF1 or SF2 select SELm SP10 -

Creazione di un elenco di Watch

Dopo aver aperto la finestra, € possibile aggiungervi i parametri nel modo descritto di
seguito. | parametri possono essere aggiunti solo dal dispositivo al quale fa
riferimento la finestra Watch/Recipe (Watch/Ricetta), cioé i parametri provenienti da
piu dispositivi non possono essere posizionati in un elenco di Watch. | valori dei
parametri si aggiornano in tempo reale, permettendo all’'utente di monitorare
contemporaneamente piu parametri che altrimenti potrebbero essere non correlati.

Aggiunta di parametri all'elenco di Watch

1. | parametri possono essere selezionati e trascinati nella griglia dell'elenco di
Watch da un'altra area di iTools (ad esempio: la struttura dell'albero, la finestra
dei parametri di Explorer, dall'editor del cablaggio grafico (se applicabile)). II
parametro viene posizionato nella riga vuota nella parte inferiore dell'elenco
oppure sopra a un parametro esistente, nel qual caso viene inserito sopra tale
parametro nell'elenco, spostando verso il basso di una posizione i parametri
rimanenti.
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2. | parametri possono essere trascinati da una posizione all’altra dell’elenco. In tal
caso, viene generata una copia del parametro, mentre il parametro originale
rimane nella sua posizione. | parametri possono anche essere copiati utilizzando
la voce "Copy Parameter" (Copia parametro) nella Ricetta oppure facendo clic
con il pulsante destro del mouse oppure utilizzando il tasto di scelta rapida
(CTRL+C). | valori dei dataset non sono inclusi nella copia.

3. E possibile utilizzare il pulsante "Insert item" (Inserisci voce), la voce "Insert
Parameter" (Inserisci parametro) del menu Recipe (Ricetta) o il tasto di scelta
rapida <INS> per aprire una finestra di navigazione da cui € possibile selezionare
un parametro. Il parametro selezionato viene inserito sopra al parametro
attualmente attivo.

4. Un parametro pud essere "copiato" (ad esempio) dall'editor del cablaggio grafico
e successivamente "incollato" nell'elenco di Watch utilizzando la voce "Paste
Parameter" (Incolla parametro) del menu Recipe (Ricetta) oppure facendo clic
con il pulsante destro del mouse (tasto di scelta rapida = CTRL+V).

Creazione di un dataset

Tutti i parametri necessari per la ricetta devono essere aggiunti all'elenco di Watch
descritto in precedenza.

Al termine, se il dataset vuoto viene selezionato (facendo clic sull'intestazione della
colonna), & possibile utilizzare il pulsante "Snapshot" (CTRL+A) per popolare il
dataset con i valori attuali. In alternativa per popolare il dataset pud essere utilizzata
la voce "Snapshot Values" (Valori snapshot) del menu Recipe (Ricetta) oppure &
possibile fare clic con il pulsante destro del mouse oppure utilizzare il tasto di scelta
rapida +.

E possibile a questo punto modificare i singoli valori dei dati scrivendo direttamente
nelle celle della griglia. | valori dei dati possono essere lasciati vuoti o cancellati; in
questo caso, quando la ricetta € scaricata, per tali parametri non viene scritto nessun
valore. | valori dei dati vengono eliminati cancellando tutti i caratteri contenuti nel
campo e quindi spostandosi in una nuova cella o premendo <INVIO>.

Per impostazione predefinita il set viene chiamato "Set 1". Il nome pud essere
modificato utilizzando la voce "Rename Data Set" (Rinomina dataset) del menu
Recipe (Ricetta) oppure facendo clic con il pulsante destro del mouse oppure
utilizzando il tasto di scelta rapida (CTRL+R).

| nuovi dataset possono essere aggiunti e modificati nello stesso modo, utilizzando il
pulsante "Create a new empty" (Crea nuovo vuoto) (CTRL+W) oppure selezionando
la voce "New Data Set" (Nuovo dataset) del menu Recipe (Ricetta) oppure facendo
clic con il pulsante destro del mouse o utilizzando il tasto di scelta rapida +.

Una volta creati e salvati tutti i dataset necessari per la Ricetta, essi possono essere
scaricati sul dispositivo uno alla volta utilizzando lo strumento di download
(CTRL+D), oppure la voce equivalente del menu contestuale Recipe (Ricetta).
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Caricamento di una tabella di linearizzazione personalizzata

Oltre alle tabelle di linearizzazione standard integrate, & possibile scaricare tabelle
personalizzate dai file.

1. Premere

2. Selezionare dai file con estensione .mtb la tabella di linearizzazione da caricare.
| file di linearizzazione per i diversi tipi di sensori sono forniti con iTools e sono
reperibili in Programmi — Eurotherm — iTools — Linearisations (Linearizzazioni)
— Thermocouple (Termocoppia) ecc.

Look jr: I 5 Themocouple j = EF '
|38] 001 - Fe-Cuii - bype Jmikh ] L0117 - PE-PERAL0pc) . mth
E t00Z - Fe-Culi - bype L.mth Q t023 - PERR(10pc)-PERA{40pc) . mE
E £003 - MiCr-Mi - bype K.mtb Q 1024 - WRe(Spc)-WRel26pc) - Ho
E t004 - Cu-Cubi - bype T.mtb Q 025 - PERR(Z0pc)-PERA{40pc) . mt
E 005 - PE-PERBE13pc) - bype R.mtb Q t02& - Platinel IT.mtb
& - PE-PERA{10pc) - by mtb Q k029 - W-WRe{26pc) - Hoskins,mil

E 007 - PERR(Spc)-PLRh{Z20pc).mtb Q t031 - Cu-Culi - bype U.mtb
E t00& - PERA({Epc)-PERA{30pC) - byvpe B.mtb Q t033 - MiCo{0,8pc)-NiMol 18pc).m
E £009 - W-WRe(26pc) - Engelhard.mtb Q 034 - MoRe{Spc)-MoRe(41pc).mi
E k011 - WRe(Spc)-wWRei26pc) - Engelhard.mtb Q 035 - WRe(3pc)-WRel25pc) - by
£012 - MiCr-Culi - type E.mtb [ t036 - Pallaplat.mth

i | i

File name: ItDDB - PEPRK(10pc] - type S.mtb j DOpen I
Files of bype: IAII Files %] j Cancel |
7

In questo esempio una termocoppia Pt-PTRh(10%) & stata caricata sul regolatore.
Sul regolatore viene visualizzata la tabella di linearizzazione scaricata:
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Clonazione

La funzione di clonazione consente di copiare su un altro strumento la configurazione
e le impostazioni dei parametri di uno strumento. In alternativa, una configurazione
puo essere salvata come file che puo essere utilizzato per essere caricato su
strumenti collegati. La funzione consente una rapida configurazione di nuovi
strumenti attraverso una fonte di riferimento nota o uno strumento standard noto.
Ogni parametro viene scaricato sul nuovo strumento, ovvero il nuovo strumento che
viene utilizzato come sostituto conterra esattamente le stesse informazioni di quello
di origine. La clonazione & generalmente possibile nei seguenti casi:

* Lo strumento target & dotato della stessa configurazione hardware dello
strumento originale.

* |l firmware dello strumento target (cioe il software installato nello strumento) & lo
stesso o una versione successiva di quello dello strumento di origine. La
versione del firmware dello strumento viene visualizzata sullo strumento una
volta collegato all'alimentazione.

* In generale con la clonazione viene eseguita una copia di tutti i parametri
funzionali, tecnici e di configurazione scrivibili. L'indirizzo di comunicazione non
viene copiato.

A AVVERTENZA

UTILIZZO IMPROPRIO DELL'APPARECCHIATURA

Pur cercando di assicurare con la massima precisione che le informazioni
contenute all'interno dei file clone siano una replica di quelle configurate nello
strumento, & responsabilita dell'utente assicurarsi che le informazioni clonate da
uno strumento a un altro siano corrette per il processo da controllare e che tutti i
parametri siano correttamente replicati nello strumento target.

La mancata osservanza di queste istruzioni potra causare decesso, lesioni
gravi o danni all'attrezzatura.

Di seguito & riportata una breve descrizione su come utilizzare questa funzione.
Ulteriori dettagli sono disponibili nel Manuale di iTools.

Salvataggio su file

La configurazione del regolatore effettuata nelle sezioni precedenti pud essere
salvata come file clone. Tale file pud essere quindi utilizzato per trasferire la
configurazione ad altri strumenti.

Dal menu File utilizzare il pulsante "Save to File" (Salva su file) oppure selezionare
"Salva" (Salva) sulla barra degli strumenti.

Clonazione di un nuovo regolatore

Collegare un nuovo regolatore a iTools ed effettuare una scansione per trovare lo
strumento, come descritto all'inizio di questo capitolo.

Dal menu File selezionare "Load Values From File" (Carica valori da file) oppure
selezionare "Load" (Carica) sulla barra degli strumenti. Scegliere il file richiesto e
seguire le istruzioni. La configurazione del regolatore di origine viene trasferita al
nuovo regolatore.
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Caricamento del clone non riuscito

Durante il processo di clonazione viene prodotto un registro del messaggio. Il registro
puo mostrare un messaggio come "Cloning of device completed with 1 unsuccessful
entry" (Clonazione del dispositivo completata con 1 inserimento non riuscito). Ciod
pud essere dovuto alla scrittura di un parametro fuori dalla risoluzione di un
parametro utilizzando iTools. Il parametro Filter Time Constant (Costante tempo del
filtro) & archiviato nel regolatore fino a una posizione decimale (1,6 secondi per
impostazione predefinita). Se questo viene inserito tramite iTools come valore float di
IEEE, ad esempio 1,66, nel regolatore verra arrotondato per eccesso a 1,7 secondi.
In tali circostanze pud verificarsi una situazione di "Caricamento del clone non
riuscito" poiché iTools si aspetta un valore di 1,66 mentre lo strumento contiene 1,7.
Quando viene utilizzato iTools, i valori dovrebbero pertanto essere inseriti entro la
risoluzione del parametro.

Cio non puo verificarsi nel caso di valori inseriti tramite il pannello anteriore, ma solo
se inseriti dai canali di comunicazione.

Avvio a freddo

A ATTENZIONE

IL TEMPO DELL'AVVIO A FREDDO

Un avvio a freddo del regolatore deve essere eseguito solo in circostanze
eccezionali poiché tale operazione provoca la cancellazione di TUTTE le
impostazioni precedenti, riportando il regolatore allo stato di origine.

Durante un avvio a freddo un regolatore non deve essere collegato ad alcuna
apparecchiatura.

La mancata osservanza di queste istruzioni potra causare lesioni o danni
all'attrezzatura.

Nel sottoelenco Security (Sicurezza) dell'elenco Instrument (Strumento) impostare il
passcode di configurazione dello strumento su 9999. Il parametro "Clear Memory"
(Reset della memoria) diviene disponibile. Impostarlo su "Yes" (Si). Il regolatore si
riavvia, mostrando sul'HMI la schermata di configurazione con i codici rapidi.
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Allarmi

Argomenti del capitolo

* In questo capitolo vengono descritti i tipi di allarme utilizzati nei regolatori.

® Definizioni dei parametri di allarme

Cosa sono gli allarmi?

Ai fini della presente sezione, gli allarmi allertano un operatore quando viene
superata una soglia preimpostata, stabilita dall'utente, in relazione a un particolare
processo.

A meno che non siano stati sviluppati nell'ambito di una particolare applicazione,
nella serie EPC3000 non sono presenti allarmi specifici. E pertanto necessario
cablare i blocchi degli allarmi utilizzando iTools (vedere "Cablaggio grafico" a
pagina 208.

Questi sono indicati dal lampeggiamento dell'indicatore rosso . sul display. Anche
il valore PV verde diverra rosso. In caso di uso dei messaggi utente preimpostati,
scorrera un messaggio che indica quale allarme €& attivo. Il messaggio scorrevole pud
essere personalizzato utilizzando iTools (vedere "Messaggi definiti dall'utente" a
pagina 220).

Gli allarmi possono anche attivare un'uscita, di solito un rele, che consente
I'attivazione di dispositivi esterni quando un allarme & attivo (vedere "Esempio 2:
Collegamento di un allarme a un'uscita fisica" a pagina 210).

Su tutti i modelli possono essere configurati fino a sei allarmi relativi al processo.

Gli allarmi possono essere configurati anche come "Eventi". Se un allarme &
configurato come evento, quando é attivo non verra visualizzato sull'HMI o nel
parametro Instrument Alarm Status Word (Status Word di allarme strumento). Gli
eventi possono essere utilizzati per far funzionare un'uscita.
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Tipi di allarmi

Sono disponibili quattro tipi diversi di allarme: Assoluto, Deviazione, Velocita di
cambiamento e Digitale. A loro volta questi sono suddivisi nei seguenti nove sottotipi
di allarme. Le descrizioni dei nove sottotipi di allarme riguardano solo gli algoritmi,
mentre blocco e ritenuta vengono applicati separatamente, una volta rilevato lo stato
attivo/operativo (vedere "Bloccaggio” a pagina 237).

Alto assoluto

L'allarme Alto assoluto & attivo quando l'ingresso & maggiore della soglia. Rimane
attivo fino a quando l'ingresso non ritorna al di sotto del valore della soglia meno il
valore di isteresi.

~—— 4 Valore di processo (PV)
: 7y Soglia

/ \: v Isteresi

(Y

|

|

|

|

|

T

| Allarme attivo |

Basso assoluto

L'allarme Basso assoluto & attivo quando l'ingresso & minore della soglia. Rimane
attivo fino a quando l'ingresso non aumenta sopra al valore della soglia piu il valore di
isteresi.

- Valore di processo (PV)

a i 4:’ §Isteresi
N

Soglia

Allarme attivo

Deviazione alta

L'allarme si attiva quando l'ingresso diventa maggiore del riferimento per la quantita
di deviazione. Rimane attivo fino a quando l'ingresso non ritorna al di sotto del valore
di isteresi.

Y/ <« Valore di processo (PV)

- i ! ) X
| I Isteresi
Deviazione / ! \‘_
|
|

Allarme attivo

Riferimento
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Deviazione bassa

L'allarme si attiva quando l'ingresso diventa minore del riferimento per la quantita di
deviazione. Rimane attivo fino a quando l'ingresso non aumenta sopra al valore di

isteresi.

=+ Valore di processo (PV)

TN

P

Riferimento

Deviazione

Isteresi

17

| Allarme attivo

N

Deviazione di banda

L'allarme Deviazione di banda & una combinazione degli allarmi Deviazione alta e
Deviazione bassa. L'allarme sara attivo quando l'ingresso fuoriesce della banda di
deviazione, cioé &€ maggiore del riferimento piu la deviazione OPPURE & minore del
riferimento meno la deviazione. Rimane attivo fino a quando l'ingresso non ritorna
entro il valore di riferimento, piu/meno la deviazione, meno/piu il valore di isteresi.

1/ N\ Valore di processo (PV)
}

Deviazione

Vi N
N

\_\ /—

Deviazione

bl

A t Isteresi

N

I Attivo | Attivo |

Velocita di cambiamento crescente

Riferimento

L'allarme Velocita di cambiamento crescente imposta l'allarme attivo quando la
velocita alla quale I'ingresso aumenta supera la velocita di cambiamento massima
configurata (per periodo di cambiamento). Rimane attivo fino a quando la velocita
crescente dell'ingresso diminuisce al di sotto della velocita di cambiamento

configurata.

PV di cambiamento
Inferiore alla  configurata f
velocita di \
cambiamento

Superiore alla velocita

La diminuzione della
velocita di cambiamento
non ha effetto

1
1
|
configurata !
\ 1 : -«— Valore di processo

| | (PV)

i I
Attivo
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Velocita di cambiamento decrescente

L'allarme Velocita di cambiamento decrescente imposta l'allarme attivo quando la
velocita alla quale l'ingresso diminuisce supera la velocita di cambiamento massima
configurata (per periodo di cambiamento). Rimane attivo fino a quando la velocita
decrescente dell'ingresso diminuisce al di sotto della velocita di cambiamento

configurata.
PV Superiore alla velocita
I di cambiamento
e ! configurata
Inferiore alla | ¥ <. L'aumento della velocita di
velocita di ! cambiamento non ha effetto
cambiamento | |
configurata ! ! <+— Valore di processo (PV)
I
, :
Allarme attivo
Alto digitale

L'allarme Alto digitale costituisce effettivamente un allarme Alto assoluto con una
soglia fissa di 0,5 e 0 isteresi. Imposta I'allarme su attivo quando l'ingresso &
maggiore di 0,5 (HIGH/TRUE per un ingresso digitale/booleano).

05 |- ———————— - —

~+— |ngresso

Allarme attivo

Basso digitale

L'allarme Basso digitale costituisce effettivamente un allarme Basso assoluto con
una soglia fissa di 0,5 e 0 isteresi. Imposta I'allarme su attivo quando l'ingresso &
minore di 0,5 (LOW/FALSE per un ingresso digitale/booleano).

0.5 f=========f--------- -

<= |ngresso

Allarme attivo

Sensor Break

Se il sensore di processo diviene a circuito apertosi interrompe, pud essere generato
un allarme. L'applicazione scelta potrebbe gia eseguire questa operazione; in caso
contrario deve essere cablata. Questa operazione viene descritta nella sezione
"Esempio 3: Cablaggio di rottura di un sensore" a pagina 211.
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Isteresi

Ritardo

L'isteresi consente di evitare I'oscillazione di un'uscita di allarme (il passaggio rapido
tra attivo e non attivo) dovuta a "rumore" elettrico sul parametro monitorato. Come
illustrato nello schema riportato di seguito, I'allarme diverra attivo appena viene
soddisfatta la condizione di allarme (cio& quando il parametro monitorato fuoriesce
dal valore di soglia); tuttavia diverra inattivo solo quando il parametro monitorato
rientra nella regione definita dalla quantita di isteresi.

. N
Sogla / \ _t_ Isteresi
S

| Attivo |

L'isteresi puo essere disabilitata impostando un valore di 0,0, che costituisce il valore
preimpostato.

PV

L'isteresi & supportata dai seguenti tipi di allarmi analogici: AbsHi, AbsLo, DevHi,
DevlLo, DevBand.

Il Ritardo allarme & supportato da tutti i tipi di allarme. Costituisce un piccolo ritardo
tra il rilevamento delle condizioni di allarme e agisce in base a questo. Se nel tempo
tra i due il valore misurato ritorna sotto la soglia, I'allarme non verra attivato e il timer
del ritardo viene azzerato.

Soglia \
Ritardo
<—
| Attivo |

Effetti di ritardo e isteresi

Negli schemi seguenti viene mostrato I'effetto del ritardo sull'isteresi (per un processo
completamente fuori controllo).
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Deviazione alta

Deviazione .

{1
~
=
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I | I I
by Isteresi :\-/ ! ! !
-
| i
Isteresi: 0 i |: |: | I |
Ritardo: O : : : _:L—
>D 1 I 1 I
Isteresi: 0 — i e i <Di = i
D
Ritardo: D O—DH : : : 'l
i Lo I
Isteresi: Si j
Ritardo: O | S
| | 1 |
- | Di D 2D
Isteresi: Si D r D
Ritardo: D > —

= Allarme attivo

Deviazione bassa

PV =+ /—\
Riferimento = L

Deviazione —*I 7y /!“' \\ )'.LH\" f'.bk\ :

Isteresi ~ ! "’: Vi i

Isteresi: 0 ! ! ! :
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| | | H

Isteresi: 0 4>—D» i <Di <Di <D i

Ritardo: D AH ! | | :

' [ I 1

Isteresi: Si ' ! | i
Ritardo: 0 w_

' [ | 1

| | | H

Isteresi: Si D, <D: <D| ﬂ—b-)D i

—
Ritardo: D ._Dﬂ .._Elﬂ

= Allarme attivo
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Deviazione di banda

. Isteresi* \ //.,\\ {/_\ ;ﬁ
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T 1 | | 1 I
1 1 | | | I

Isteresi: Si | J J I | | |
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|
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= Allarme attivo

Inhibit

Il parametro "Inhibit" (Inibisci I'allarme) consente di evitare I'attivazione di un allarme
quando l'ingresso Alarm Inhibit (Inibisci allarme) viene mantenuto su High (Alto).
Alarm Inhibit (Inibisci allarme) & supportato da tutti i tipi di allarme.

Standby Inhibit (Inibizione in Stand-by)

Standby Inhibit (Inibizione in Stand-by) consente di evitare I'attivazione di un allarme
quando lo strumento € in stand-by "Stand-by" a pagina 70. Cid include quando lo
strumento & in modalita Configurazione. Standby Inhibit (Inibizione in Stand-by) &
supportato da tutti i tipi di allarme.
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Con blocco

La ritenuta dell'allarme viene utilizzata per mantenere attiva la condizione dell'allarme
una volta che & stato rilevato un allarme.

I tipi di ritenuta seguenti sono supportati per tutti i tipi di allarme:

Tipo Descrizione

Nessuno | Nessun metodo di ritenuta, cioé quando la condizione di allarme viene rimossa,
I'allarme diventera inattivo senza essere riconosciuto.

Auto- L'allarme rimarra attivo fino a quando la condizione di allarme non é stata
rimossa e l'allarme non € stato riconosciuto. L'allarme pud essere riconosciuto
in qualsiasi momento dopo che & divenuto attivo.

Manuale L'allarme rimarra attivo fino a quando la condizione di allarme non € stata
rimossa e I'allarme non & stato riconosciuto. L'allarme pud essere riconosciuto
solo dopo che la condizione di allarme & stata rimossa.

Evento Uguale all'allarme senza ritenuta, con l'eccezione che l'allarme viene utilizzato
come trigger e pertanto non verra visualizzato.

Bloccaggio

Il bloccaggio arresta I'attivazione di un allarme fino a che il valore del parametro
monitorato (ad esempio PV) non ha raggiunto lo stato operativo desiderato. Di norma
viene utilizzato per ignorare condizioni di avvio che non sono rappresentative delle
condizioni operative. Il bloccaggio degli allarmi &€ supportato per tutti i tipi di allarme.

N\

Soglia ﬁ\/
Uscita I_\—

Il bloccaggio viene applicato dopo un power cycling o dopo l'uscita da una
configurazione, a seconda dello stato di ritenuta dell'allarme come segue:

PV

® Per un allarme senza ritenuta o un allarme di evento, viene applicato il
bloccaggio.

* Perun allarme con ritenuta automatica, il bloccaggio viene applicato solo se
I'allarme & stato riconosciuto prima del power cycling o dell'uscita dal Livello
Configurazione.

® Perun allarme con ritenuta manuale, il bloccaggio non viene applicato.

* |l bloccaggio viene applicato per un allarme di deviazione se il valore di
riferimento & cambiato. Si noti che se il valore di riferimento & cablato da
un'uscita "rumorosa" dal punto di vista elettrico, il bloccaggio deve essere
disabilitato; in caso contrario, I'allarme verra continuamente bloccato.

* |l bloccaggio viene applicato indipendentemente dallo stato attivo e dal metodo di
ritenuta correnti se 'allarme & inibito (sia per Inibisci I'allarme che per Inibizione
in Stand-by).
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Impostazione della soglia di allarme

I livelli ai quali operano gli allarmi di processo alto e basso assoluto sono regolati dal
parametro di THRESHOLD THL I che si trova, per impostazione predefinita, nel Livello
3 o nel Livello Configurazione.

E inoltre possibile "promuovere" i parametri di soglia ai Livelli 1 e 2 utilizzando iTools
(vedere "Promozione dei parametri" a pagina 218).

Selezionare il relativo livello operativo come descritto in "Livelli Operatore™" a
pagina 72.

Premere fino a quando viene mostrata la soglia di allarme richiesta.

Premere oppure per aumentare o diminuire la soglia di allarme.

Indicazione d'allarme

Se un allarme ¢ attivo e non riconosciuto, l'indicatore rosso . lampeggera e il
messaggio scorrevole mostrera il numero dell'allarme e il tipo, ad esempio HLARM 4
HB5H. Quando un allarme ¢ attivo e non riconosciuto, il valore di PV sulla linea
superiore sara rosso.

Se sono presenti piu allarmi, ogni messaggio di allarme viene fatto scorrere a turno.

L'indicatore di allarme si spegnera solo quando tutti gli allarmi sono non attivi e sono
stati riconosciuti (se necessario).

Tutte le uscite (normalmente rele) collegate a un allarme funzioneranno e l'indicatore
corrispondente sara illuminato. Per collegare un'uscita a un allarme, vedere
"Esempio 2: Collegamento di un allarme a un'uscita fisica" a pagina 210.

E normale configurare il relé come diseccitato in allarme in modo tale che un allarme
possa essere indicato esternamente se viene rimossa l'alimentazione del regolatore.
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Riconoscere un allarme

Nella pagina Home premere per impostazione predefinita e insieme. Cio &

applicabile a meno che la funzionalita di questi pulsanti non sia stata modificata

utilizzando il parametro PS.Fn; vedere "Sottoelenco funzionalita display (Hml)" a

pagina 180.

Se l'allarme & ancora attivo, l'indicatore . diventera fisso ma il messaggio

scorrevole verra ancora mostrato.

Sono disponibili altri modi per riconoscere un allarme:

1. Nel Livello 3 o nel Livello Configurazione, selezionare l'intestazione di elenco che
si applica all'allarme, quindi scorrere al parametro ALK ACKNOWLEDGE. Quindi
premere oppure per YES. In questo modo viene ripristinato fla non
appena il comando viene confermato.

2. |l parametro ACK (Riconosci) pud essere "promosso” ai Livelli 1 e 2 utilizzando
iTools, nel qual caso appare nell'elenco operatore scelto. Vedere "Promozione
dei parametri" a pagina 218.

3. Itasti funzione F1 e F2 possono essere configurati per il riconoscimento degli
allarmi. Vedere "Sottoelenco funzionalita display (Hml)" a pagina 180.

4. Un ingresso digitale pud essere cablato per il riconoscimento degli allarmi
utilizzando iTools. La procedura ¢ la stessa di quella descritta nella sezione
"Esempio 2: Collegamento di un allarme a un'uscita fisica" a pagina 210.

5. Utilizzare il parametro "Riconoscimento globale" nel blocco Instrument
(Strumento) per riconoscere tutti gli allarmi.

L'operazione che si verifica dipende dal tipo di ritenuta configurata dell'allarme. Nella

tabella seguente ¢ riportata un'operazione passo-passo di cid che si verifica nel

regolatore:
1ESSu | Senzaritenuta | Un allarma senza ritenuta si azzera quando la condizione che ha causato I'allarme viene eliminata.
no

Se ancora presente dopo il riconoscimento, l'indicatore . si illumina in modo fisso, i messaggi di allarme
scorrevoli rimangono e I'uscita rimane attiva.
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HuEo- | Automatico Un allarme con ritenuta automatica deve essere riconosciuto prima di poter essere azzerato. La conferma puo avere
luogo PRIMA di eliminare la condizione che ha causato l'allarme.
Un esempio di operazione per I'Allarme 1 collegato a OP3 & descritto di seguito:
Si verifica un allarme.
. lampeggia. La riga superiore diviene rossa. Viene visualizzato un messaggio
scorrevole. L'uscita 3 ¢ attiva ¢ l'indicatore 3 € ACCESO.
L'allarme viene
riconosciuto (l'allarme e . ¢ fisso. |l messaggio scorrevole rimane. L'uscita 3 & attiva & I'indicatore 3 &
ancora presente). ACCESO.
La condizione di allarme | Tutte le condizioni sono azzerate.
viene eliminata.
Si verifica un allarme.
. lampeggia. La riga superiore diviene rossa. Viene visualizzato un messaggio
scorrevole. L'uscita 3 ¢ attiva ¢ l'indicatore 3 € ACCESO.
La condizione Nessuna modifica rispetto a prima.
dell'Allarme 1 viene
eliminata.
L'allarme viene L'indicazione di allarme e I'uscita sono azzerate.
riconosciuto (la
condizione dell'allarme &
stata eliminata).
mAn Manuale L’allarme continua a rimanere attivo fino a quando la condizione di allarme viene eliminata E I'allarme viene
confermato. La conferma pu6 avere luogo soltanto DOPO I'eliminazione della condizione che ha causato I'allarme.
Un esempio di operazione per I'Allarme 1 collegato a OP3 ¢ descritto di seguito:
Si verifica un allarme.
. lampeggia. La riga superiore diviene rossa. Viene visualizzato un messaggio
scorrevole. L'uscita 3 & attiva é I'indicatore 3 € ACCESO.
L'allarme viene Nessuna modifica rispetto a prima.
riconosciuto (I'allarme &
ancora presente).
La condizione di allarme | Nessuna modifica rispetto a prima.
viene eliminata.
L'allarme viene L'indicazione di allarme e I'uscita sono azzerate.
riconosciuto (la
condizione dell'allarme &
stata eliminata).
Eunt |Evento Nessuna indicazione di allarme e nessuna ritenuta.
Un esempio di operazione per I'Allarme 1 collegato a OP3 & descritto di seguito:
Si verifica un allarme. L'indicatore 3 € ACCESO. L'uscita 3 & attiva.
L'allarme viene Nessuna modifica rispetto a prima.
riconosciuto (la
condizione & ancora
presente).
La condizione L'uscita & azzerata.
dell'Allarme 1 viene
eliminata.
Per impostazione predefinita, gli allarmi sono configurati come senza ritenuta e
diseccitati.
E possibile combinare gli allarmi con tutti i tipi di ritenuta elencati sopra. Ogni allarme
configurato si comportera in modo indipendente.
Un parametro "Riconoscimento globale" & disponibile per impostazione predefinita
nel Livello 3 nella scheda Diagnostics (Diagnostica) dell'elenco Instrument
(Strumento). Questo pud essere cablato allo stesso modo degli altri parametri (ad
esempio, su un'uscita digitale) e viene utilizzato per riconoscere tutti gli allarmi.
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Allarmi avanzati

Comportamento degli allarmi dopo un power cycling

La risposta di un allarme dopo un power cycling dipende dal tipo di ritenuta, dal fatto
che sia stato configurato per essere un allarme di bloccaggio, dallo stato dell'allarme
e dallo stato di riconoscimento dell'allarme.

La risposta degli allarmi attivi dopo un power cycling & la seguente:

Per un allarme senza ritenuta, il bloccaggio, se configurato, viene riattivato. Se il
bloccaggio non & configurato, I'allarme attivo rimarra "attivo". Se la condizione
dell'allarme é tornata entro il valore di soglia durante il tempo di fermo, I'allarme
ritornera "inattivo".

Per un allarme con ritenuta automatica, il bloccaggio, se configurato, viene riattivato
solo se l'allarme & stato riconosciuto prima del power cycling. Se il bloccaggio non &
configurato o l'allarme non € stato riconosciuto, I'allarme attivo rimarra "attivo". Se la
condizione dell'allarme & tornata entro il valore di soglia durante il tempo di fermo,
I'allarme ritorna "inattivo" se & stato riconosciuto prima del power cycling; in caso
contrario, viene reimpostato su "inattivo non riconosciuto”. Se lo stato dell'allarme era
"inattivo non riconosciuto" prima del power cycling, lo stato dell'allarme verra
reimpostato su "inattivo non riconosciuto".

Per un allarme con ritenuta manuale, il bloccaggio non viene riattivato e I'allarme
attivo rimane "attivo". Se la condizione dell'allarme € tornata entro il valore di soglia
durante il tempo di fermo, l'allarme ritornera "inattivo non riconosciuto". Se lo stato
dell'allarme era "inattivo non riconosciuto" prima del power cycling, lo stato
dell'allarme verra reimpostato su "inattivo non riconosciuto".
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Programmatore

Argomenti del capitolo

Nel presente capitolo vengono descritte le funzionalita di un programmatore di
setpoint.

Cos'é un programmatore?

Un programmatore & uno strumento che consente di variare il setpoint in modo
controllato in un dato periodo di tempo. Tale setpoint variabile pud essere utilizzato
nel processo di controllo.

Unita SP 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
80 1 1 1 1 1
! [ [ ] [
I i i
1 1 1 1 1
70 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
60 : : : . :
1 1 i 1 i
1 1 1 1 1
1 1 1 1
1 1 1 1 1
50 1 1 1 1 1
I i i ] i
: : : : :
40 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
1 1 1 1 [
1 1 [ 1 ' emoi
30 i 1 i 1 empi
1 1 21 3 41 5]
Tipo i Segmento 1 : Segmento 2 : Segmento 3 :
TSP : di ripetizione : Dwell : di ripetizione :
1 1 1
di i 80 1 130 1
o - I 1 1
ripetizione | 25/ ora : : 50/ ora :
Durata : : 2 ore : :

Nell'esempio sopra riportato viene mostrato un semplice programma a tre segmenti
in cui il setpoint del programmatore (PSP) aumenta a una velocita controllata di 25/
ora fino a un valore di 80. Rimane a tale setpoint per 2 ore prima di diminuire al
valore di 30 a una velocita controllata di 50/ora.

Il programmatore nel range EPC & un programmatore a canale unico e puo essere
ordinato in tre diverse opzioni. tra cui:

* Programmatore di base (1x8 segmenti configurabili, senza uscita evento)

®* Programma singolo con funzionalita complete (1x24 segmenti configurabili con
fino a 8 uscite evento)

*  Programmi multipli con funzionalita complete (10x24 segmenti configurabili con
fino a 8 uscite evento)

* Viene fornito un ulteriore segmento di fine che pud avere uscite evento
configurate, se supportate.

Programmi

Un programma € una sequenza di setpoint variabili eseguito in riferimento al tempo.
Sono supportati fino a un massimo di 10 programmi; il numero attuale di programmi
viene impostato tramite la funzione Passcode (vedere "Sottoelenco sicurezza (SEC)"
a pagina 183). Le opzioni di un programma sono:
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nessuna, 1x8 segmenti configurabili, 1x24 segmenti configurabili e 10x24 segmenti
configurabili.
| programmi possono essere identificati tramite un numero di programma, ovvero
1...10.

Segmenti

Un segmento & una singola fase all'interno di un programma. Generalmente
presenta un setpoint target specificato e una durata di mantenimento del setpoint
oppure una velocita di rampa (o tempo) per raggiungere tale setpoint; tuttavia altri tipi
di segmento forniscono istruzioni al programmatore per eseguire ulteriori attivita.

In ogni programma sono supportati fino a 24 segmenti configurabili, oltre a un
segmento terminale fisso. Ogni segmento (in un programma) puo essere identificato
da un numero di segmento, ovvero 1...25.

Sono supportati i seguenti tipi di segmenti:

Tempo al target

Stasi

Step

Richiama

Un segmento di tipo Tempo al target € specificato da un setpoint target e da un
tempo in cui raggiungere la rampa del setpoint target.

Un segmento di tipo Stasi specifica quanto a lungo deve essere mantenuto il
setpoint.

Un segmento di tipo Step causa la modifica del setpoint del programmatore sul
setpoint target in un unico ciclo di esecuzione.

Nota: la fase si verifica immediatamente, seguita da un periodo di stasi di 1
secondo per consentire I'impostazione delle uscite evento.

Un segmento di chiamata consente al programma principale di richiamare un altro
programma come subroutine. Il numero di volte in cui il programma viene chiamato
pud essere configurato da 1 a 9999 o in continuo.

Nota: Un programma pud chiamare altri programmi solo se hanno un numero di
programma superiore al proprio. Cio consente di impedire la creazione di programmi
ciclici.

Questo tipo di segmento & disponibile solamente se sono abilitati programmi multipli
tramite la funzione Passcode e il programma non € I'ultimo programma ovvero |l
programma 10. Tutti i segmenti configurabili (1-24) possono essere configurati come
segmenti di tipo Call (Chiamata).

A ATTENZIONE

SEGMENTI CALL (CHIAMATA)

Se viene selezionato un segmento Call (Chiamata), per impostazione predefinita il
regolatore richiama il numero di programma successivo. Questo potrebbe non
essere il programma corretto, pertanto & necessario assicurarsi di selezionare
manualmente il numero di programma Call corretto.

La mancata osservanza di queste istruzioni potra causare lesioni o danni
all'attrezzatura.
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End

Un segmento di fine € I'ultimo segmento in un programma e utilizzando il parametro
Program.ProgramEndType I'utente puo specificare il comportamento del
programmatore quando il programma termina, come riportato di seguito:

Stasi, ovvero il setpoint del programmatore (PSP) viene mantenuto in modo
indefinito e le uscite evento rimangono agli stati configurati per il segmento di
fine.

Azzera, ovvero il programma viene azzerato e il setpoint del programmatore
(PSP) assume il valore PVInput o il valore SPInput come configurato nel
parametro Programmer.Setup.ServoTo. Le uscite evento tornano agli stati
specificati dal parametro Programmer.Setup.ResetEventOP.

Traccia, ovvero il setpoint del programmatore (PSP) viene mantenuto in modo
indefinito e le uscite evento rimangono agli stati configurati per il segmento di
fine. Se il programmatore & collegato al ciclo, il ciclo verra forzato nella modalita
Traccia.

Nota: Il primo segmento di fine termina il programma nella modalita configurata se
non vi sono altri cicli da eseguire.
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Funzionalita standard

Il regolatore di processo EPC3000 supporta la seguente funzionalita standard:

Strategia recupero
La strategia recupero dopo un reset dello strumento o l'interruzione
dell'alimentazione elettrica pud essere configurata in modo che sia:

Ritorno, ovvero il setpoint del programmatore servoassiste il (passa al) valore di
ingresso del processo (PV) e passa al setpoint target alla velocita precedente
l'interruzione dell'alimentazione.

Reset, ovvero il programmatore resetta il programma.

Continua, ovvero il setpoint del programmatore torna immediatamente all'ultimo
valore prima del reset e I'esecuzione del programma continua.

Nelle sezioni seguenti vengono forniti schemi esemplificativi.

Ritorno (interruzione dell'alimentazione durante i segmenti Stasi)

Se il segmento interrotto era di tipo Dwell (Stasi), la velocita di rampa viene
determinata dal segmento di rampa precedente.

Al raggiungimento del setpoint Stasi, la stasi continua dal punto in cui & stata
interrotta I'alimentazione.

Setpoint T1 + T2 = tempo stasi segmento
n I n n
I I ol
| LY
I i
|
I 1
==
| | Spegnimento | Ora
I Segn Segn+1

Se non esiste un segmento di rampa precedente, ovvero se il primo segmento di un
programma € una stasi, la stasi continua al setpoint "servo su PV".

Ritorno (interruzione dell'alimentazione durante i segmenti
Rampa)

Se il segmento interrotto era una rampa, il programmatore servoassiste il setpoint del
programmatore fino al PV, quindi avanza verso il setpoint target alla velocita di rampa
precedente. La velocita di rampa precedente ¢ la velocita di rampa al momento
dell'interruzione dell'alimentazione elettrica.

Setpoint
Setpoint target
k!
: | === Servo su nuovo livello
Ll
Spegnimento Ora
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Ritorno (interruzione dell'alimentazione durante segmenti Tempo
al target)

Se il programmatore € stato definito come un programmatore Tempo al target, al
ripristino dell'alimentazione elettrica viene ripristinata la velocita di rampa
precedente. |l tempo residuo viene ricalcolato. L'obiettivo € quello di mantenere la
VELOCITA RAMPA ma di modificare il TEMPO RESIDUO.

Setpoint

Velocita di rampa

I | = Livello Servo su PV
Lo
Spegniment Ora

Ripristino in caso di rottura del sensore

Holdback

Servo a PV/SP

Uscite eventi

Se la strategia recupero & impostata su Reset, in caso di rottura del sensore
dell'ingresso PV, il programma viene resettato. Se la strategia recupero & impostata
su un valore diverso da Reset, il programma viene messo in attesa. Se l'ingresso PV
esce dalla rottura del sensore, il programmatore applica la strategia recupero sopra
descritta.

Se il PV si discosta dal setpoint del programmatore (PSP) per piu della quantita
specificata, il programmatore viene temporaneamente sospeso finché la PV ritorna
nei limiti della deviazione specificata.

Stile holdback configura I'holdback in modo che funzioni sul programma intero o sulla
base dei singoli segmenti (reciprocamente esclusivo).

Tipo holdback puo essere impostato su Off, Inf, Sup o Banda.

Off: Holdback disabilitato.
* Inf: attivo se PV < (PSP - valore holdback).
® Sup: attivo se PV > (PSP + valore holdback).

* Banda: attivo se (PV < (PSP - valore holdback)) O (PV > (PSP + valore
holdback)).

Il programmatore pud essere impostato per servoassistere (passare a) l'ingresso PV
o l'ingresso setpoint all'avvio di un programma.

Per ogni segmento di un programma €& possibile configurare fino a 8 uscite "evento”
digitali. Tali uscite evento rimangono sul proprio valore configurato per l'intera durata
del segmento.
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Ingressi digitali

Sono supportati gli ingressi digitali seguenti:

* Esecuzione - il programma attuale viene avviato sul fronte crescente di questo
ingresso.

* Attesa - sospende il programma attuale finché l'ingresso & Alto.
®* Reset - il programma attuale & in reset finché il segnale di ingresso & Alto.

* Esecuzione/Attesa - si tratta di un ingresso ad azione doppia. Un fronte
crescente eseguira il programma attuale, tuttavia sospende il programma
attualmente in esecuzione finché l'ingresso & Inf.

* Esecuzione/Reset - si tratta di un ingresso ad azione doppia. Un fronte crescente
avvia il programma attuale, tuttavia esegue il reset del programma attuale finché
l'ingresso ¢ Inf.

* Avanzamento - un fronte crescente inizializza la seguente sequenza di azioni:
© passaggio alla fine del segmento attuale
© impostazione del setpoint del programmatore sul setpoint target

© avvio del segmento successivo.

CICLI PROGRAMMA

Un programma pu0 essere configurato in modo che venga ripetuto da 1 a 9999 volte
oppure che venga eseguito in continuo.

Ripristino in modalita Configurazione

Non & consentito eseguire un programma mentre lo strumento si trova in modalita
Configurazione. Se un programma € in esecuzione € lo strumento viene portato in
modalita Configurazione (tramite le porte di comunicazione o HMI), il programma in
esecuzione viene resettato.

Selezione di un programma

Per selezionare il programma da eseguire nel caso in cui siano configurati diversi
programmi, impostare il parametro Programmer.ProgramNumber sul numero di
programma desiderato. La selezione puo essere eseguita tramite HMI o le porte di
comunicazione.

Spesso € utile utilizzare uno switch BCD collegato fisicamente agli ingressi digitali
come raffigurato in "Esempio collegamento switch BCD" a pagina 51.

Il programma selezionato pud essere eseguito utilizzando il parametro Modalita o
uno qualsiasi dei parametri di esecuzione degli ingressi digitali, ovvero Esecuzione,
Esecuzione/Attesa o Esecuzione/Azzera.
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Regole per la creazione/modifica dei programmi

E possibile creare e modificare un programma archiviato, ovvero i programmi da 1 a
10 (tramite Comunicazioni o HMI) quando il programmatore & in modalita
ESECUZIONE, ATTESA o AZZERA, mantenendo le modifiche.

Quando viene eseguito uno dei programmi archiviati, questo viene innanzitutto
copiato nel programma "operativo" che viene quindi eseguito. NON & possibile
modificare il programma operativo quando il programmatore & in modalita AZZERA,; il
programma puo invece essere modificato quando il programmatore si trova in
modalita ESECUZIONE o ATTESA. In tali casi, tuttavia, le modifiche verranno
sovrascritte quando viene caricato un programma diverso da eseguire. Le modifiche
al programma operativo non modificheranno i programmi archiviati. Il programma
operativo verra sovrascritto se il programma archiviato successivo viene copiato su
di esso a seguito dell'esecuzione di un nuovo programma o della chiamata di un altro
programma come sottoroutine.

Viene fornito un elenco Esecuzione programmatore (tramite Comunicazioni e HMI) in
grado di modificare una copia del segmento del programma operativo attualmente in
esecuzione nel momento in cui il programmatore si trova in modalita ATTESA,;
tuttavia le modifiche vengono sovrascritte nel momento in cui viene caricato ed
eseguito il segmento successivo.

Il livello di accesso operatore minimo con il quale & possibile creare/modificare i
programmi puo essere configurato come Livello 1, Livello 2 o Livello 3.

Programma e tempi segmento

Tempo rimanente segmento & sempre disponibile mentre & in esecuzione un
programma.

Il programmatore tenta di calcolare il Tempo rimanente programma quando il
programma € in esecuzione oppure quando il programma operativo viene modificato
mentre il programma & sospeso. Se per il calcolo occorre troppo tempo, I'operazione
viene annullata e il parametro Tempo rimanente programma non sara disponibile.
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Risoluzione

Se lette/scritte tramite le porte di comunicazione a intero scalare, le unita dei
seguenti parametri possono essere configurate come riportato di seguito:

* Segment.Duration (sec/min/ora) configurato da Program.DwellUnitsTime
(sec/min/ora)

* Segment.TimeToTarget (sec/min/ora) configurato da Program.RampUnits

* Segment.RampRate (per sec/per min/per ora) configurato da
Program.RampUnits

Inoltre, se lette/scritte tramite le porte di comunicazione a intero scalare, &€ possibile
configurare le unita per i parametri del tempo residuo riportati di seguito:

®* Programmer.Run.ProgramTimeLeft (sec/min/ora) configurato da
Programmer.Setup.Resolution

®* Programmer.Run.SegmentTimeLeft (sec/min/ora) configurato da
Programmer.Setup.Resolution (sec/min/ora)

Sull'HMI vengono visualizzati parametri basati sul tempo, a seconda delle relative
unita configurate, come riportato di seguito:

* sec-MM:SS
* min-HH:MM
* ora- HHH.H

| tempi vengono archiviati come valori in millisecondi interi a 32 bit e come tali i tempi
avranno un limite massimo predefinito di 500 ore ovvero 1.800.000 minuti. Se un

programma supera tale valore, il tempo rimanente del programma rimane a 500 ore
fino al momento in cui il tempo accumulato del segmento € pari o inferiore a 500 ore.

Accuratezza della base temporale del programmatore

L'accuratezza della base temporale del programmatore dipende dall'accuratezza
della base temporale del microregolatore, specificata come <+/-50 ppm tra l'intervallo
di temperatura compreso tra -40 e +85 gradi C. Cio corrisponde nel caso peggiore a
+/-4,3 s in 24 ore.
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Collegamento grafico tipico da loop a programmatore

La figura sotto mostra un grafico di un semplice collegamento "soft" per un

programmatore.
Al1 Loop
10 LA
Logicn (55 Thermocouple (0)[F]) VPU (3) [
IE SensorBreakOutput Off (0) [] oot
PV Main.PV Setpoint.BackCalcPV
PVStatus Main. Track Setpoint BackCalcSP|— Onoff (10
1] E § —= Main.IntBal Cutput. Ch1Output APV Output
Setpoint SPSelect 14} 3
Programmer _J Setpoint PSP -
Run.ProgramMumber Run.PSP D
E{Run.PVinput Run.Event1
B Run.SPInput Run.Track
Setup.Run Run.IntBal
Setup.Reset Setup.Run
Setup.RunHold
Setup.RunReset
O

Il collegamento "soft" viene eseguito tramite iTools ed & descritto nella sezione
"Cablaggio grafico" a pagina 208.

Nella figura una termocoppia € collegata all'ingresso analogico Al1. L'uscita PV da
Al1 fornisce l'ingresso al loop di controllo. Il setpoint per il loop di controllo € fornito
dal blocco del programmatore utilizzando il parametro Run.PSP. Il programma verra
eseguito quando il parametro Setup.Run viene impostato su "true" (vero).
Nell'esempio l'ingresso digitale LA pud essere utilizzato per eseguire/resettare il
programma da una fonte esterna.

Il bilanciamento integrale & necessario in modo che non vi siano cambiamenti
improvvisi dell'uscita quando il programmatore € in funzione.

L'uscita di riscaldamento del loop € collegata all'uscita 101.

Come citato precedentemente la selezione dei programmi pud essere collegata a
uno switch BCD. Nel grafico riportato di seguito viene raffigurato un esempio di
collegamento "soft" per questo, per EPC3008 o EPC3004 utilizzando un'opzione a
quattro oppure otto ingressi digitali.

OptionDIO D1 BCD
Logicin (0) [ Bedinput1 BcdOP
=y Bedinput2
E 0 Bedinput3
—_— - Bedinputd A Loo
OptionDIO D2 Bedlnputs P
Logicn (0) @ Bedlnputt Thermocouple (0)[F WPU (3) =
ogicin
E Bedinput? SensorBreakOutput Off (0} il Yo7
. i Bedinputd Y Main PV Setpoint BackCalcPV|——
B u PVStatus Main.Track Setpoint BackCalcSP—, Onoff (10)
= 5] ] Main.IntBal Output. Ch10utput PV Qutput
(o] DIO D3 = =
Lm"_’"l o o —g Setpoint SPSelect [10] EH}
agicln (0) = Programmer J Setpoint PSP
E o Run.ProgramMumber  Run.PSP E
BRuUn.PVinput Run.Event1
OptionDIO D4 EHRun.SPInput Run.Track
Setup.Run Run.IntBal
Logicin (0) [ Setup Reset Setup Runf——
PV——— Setup.RunHaold
E ] Setup RunReset
o
10 LA
Logicin (5)
PV
1] o
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Comunicazioni

| programmi possono essere configurati ed eseguiti tramite comunicazioni Modbus
ed El-Bisync.

Gli indirizzi dei parametri Modbus e i codici mnemonici per i parametri del
programmatore, i parametri dei programmi e i parametri dei segmenti (per i primi 16
segmenti) sono compatibili con i regolatori della serie 2400.

Nota: Neiregolatori della serie 2400 (e pertanto nel regolatore di processo
EPC3000 per garantire la compatibilita) diversi parametri all'interno dei segmenti
sono reciprocamente esclusivi e sono accessibili tramite comunicazioni utilizzando lo
stesso indirizzo Modbus e lo stesso codice mnemonico El-Bisync.

Intervalli indirizzi Modbus

Compatibile con 2400 - Dati generali programmi e parametri segmenti da 1 a 16

Area Indirizzo base - Decimale Indirizzo base - Esadecimale

Programma 0 8192 2000

(programma attualmente in
esecuzione)

Programma 1 8328 2088
Programma 2 8464 2110
Programma 3 8600 2198
Programma 4 8736 2220
Programma 5 8872 22A8
Programma 6 9008 2330
Programma 7 9144 23B8
Programma 8 9280 2440
Programma 9 9416 24C8
Programma 10 9552 2550

Non compatibile - Segmenti da 17 a 26 e altri parametri del programmatore
Area Indirizzo base - Decimale Indirizzo base - Esadecimale
Programma 0 9688 25D8
Programma 1 9768 2628
Programma 2 9848 2678
Programma 3 9928 26C8
Programma 4 10008 2718
Programma 5 10088 2768
Programma 6 10168 27B8
Programma 7 10248 2808
Programma 8 10328 2858
Programma 9 10408 28A8
Programma 10 10488 28F8
Programmatore (parametri 10568 - 11007 2948 - 2AFF
aggiuntivi)
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Codici mnemonici El-Bisync

Codici mnemonici EI-Bisync: n dipende dal numero di segmento ovvero

Segmento 1, n=1

Segmento 2, n =2

Segmento 3, n=3

Segmento 4,n =4

Segmento 5,n=5

Segmento 6, n =6

Segmento 7,n =7

Segmento 8,n =8

Segmento 9,n =9

Segmento 10, n & :

Segmento 11, né:

Segmento 12, n e <

Segmento 13, n e =

Segmento 14, n & >

Segmento 15,n & ?

Segmento 16, n € @

Occorre notare che El-Bisync € compatibile solamente con i registratori della serie
2400 e come tale non viene esteso per includere codici mnemonici per i segmenti da
17 a 25.
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Per impostare un programma

Per impostazione predefinita, i programma possono essere impostati ed eseguiti

tramite il regolatore HMI nel Livello Operatore 2 o superiore. | livello di accesso
possono essere configurati utilizzando i parametri Accesso modifica e Accesso
esecuzione, consultare "Elenco Programmatore (PROG)" a pagina 131.

Ai fini dell'esempio fornito, si presume che i parametri nellELENCO
PROGRAMMATORE (PI"OG) siano stati impostati e che I'HMI si trovi nel Livello

Operatore 2.

Funzionamento |Azione Notes
Selezionare ) ] E possibile selezionare fino a 10
I'elenco SETUP 1. Premere finché programmi.
PROGRAMMA. non viene visualizzato
PSEE  (Setup
programma).
2. Premere per
confermare.
3. Premere oppure

per selezionare |l

numero di programma.

Selezionare lo stile Prog = holdback applicato al
di holdback. Premere programma intero.
SEGm = holdback applicato
5.  Premere oppure separatamente a ogni segmento
per selezionare lo
stile.
Selezionare il tipo Inferiore - in holdback se PV < (PSP
di holdback. Premere - valore holdback)
Superiore - in holdback se PV >
7. Premere oppure (PSP + valore holdback)
or selezionare il Banda - in holdback se (PV < (PSP
oo +/- valore holdback)) O (PV > (PSP
tipo di holdback. + valore holdback))
Off - no holdback
Impostare il valore Il programma verra sospeso se la
di holdback. 8. Premere deviazione inferiore & maggiore di
10.0 e PSP > PV.
9. Premere oppure
per selezionare |l
valore di holdback.
Impostare tempi Al secondo
rampa 10. Premere .
pa. Al minuto
All'
11. Premere oppure ora
per selezionare
tempi rampa.
Impostare i tempi di sec/min/ore
stasi. 12. Premere
13. Premere oppure

per selezionare le

unita di stasi.
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Funzionamento |Azione

Display

Notes

Impostare il

numero di volte in |14

cui viene ripetuto

un programma. 15.

Premere

Premere oppure
per selezionare |l

numero di cicli.

1 =il programma viene eseguito
una sola volta

Cont = il programma viene ripetuto
in continuo.

Impostare l'azione

al termine di un 16.

programma.

17.

Premere

Premere oppure
per selezionare

DwelL = stasi all'ultimo setpoint
Rset = azzeramento

Trak = stasi all'ultimo setpoint ma
anche posizionamento del ciclo in
modalita Traccia, a condizione che il
ciclo sia collegato al

l'azione Fine. programmatore.
Impostare il primo - Numero segmento 1
segmento. 18. Premere <
19. Premere oppure

per selezionare |l

numero del segmento.

Impostazione del

tipo di segmento 20.

21.

Premere

Premere oppure
per selezionare |l

tipo di segmento.

Configurazioni possibili: Velocita
rampa, Tempo rampa, Stasi, Step,
Fine o Chiamata (per
programmatori con piu programmi
con numero di programma < 10).

Le configurazioni sono descritte
nella parte precedente di questa
sezione.

| parametri che seguono dipendono dal tipo di segmento impostato, tuttavia includeranno:

Setpoint target, Velocita rampa per segmenti di tipo Velocita.

Setpoint target, Tempo al target per segmenti di tipo Tempo

Durata per segmenti di tipo Stasi

Setpoint target per segmenti di tipo Step

Numero programma chiamata e Cicli chiamata per segmenti di tipo Chiamata
Le uscite evento verranno visualizzate al termine di ciascun segmento se Programmer.Setup.MaxEvents

>0

Se il segmento attualmente selezionato & stato impostato, il parametro successivo scegliera

automaticamente il numero di segmento successivo.

Impostazione del

segmento finale 22.

Premere

L'ultimo segmento ¢ di tipo fine

Nell'esempio sopra riportato viene mostrato come configurare un programma
memorizzato (Programma 1). Se & in esecuzione un programma, i parametri del
programma operativo diverranno disponibili e potranno essere configurati nello

stesso modo.
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Per eseguire/sospendere il programma

Presumendo che il programma sia stato impostato come sopra descritto, dal Display

base

1. Premere BB per I'elenco PROGRAMMATORE (PFOG).

2. Premere per selezionare il numero di programma.

3. Premere nuovamente per il MODO PROGRAMMA.

4. Premere oppure per selezionare / ull o HOLd.

In alternativa, premere un tasto funzione se configurato come Esecuzione/Attesa
programma o Esecuzione/Azzeramento programma oppure attivare un ingresso
digitale, configurato come Esecuzione, Attesa, Esecuzione/Attesa ed

Esecuzione/Azzeramento.

Lo stato del programma viene visualizzato dall'indicatore della notazione crow's foot

<
dell'HMI. \

Lo stato attuale del programma viene visualizzato come riportato di seguito:

State Rampa/aumento Stasi Rampal/diminuzione
Reset

Run /

Attesa/holdback

~

Lampeggiante (cicli
operativi al 66% con
intervalli di 1 secondo)

Lampeggiante (cicli
operativi al 66% con
intervalli di 1 secondo)

N\

Lampeggiante (cicli
operativi al 66% con
intervalli di 1 secondo)

Completato (fine stasi)

Non applicabile

Lampeggiante (cicli
operativi al 66% con
intervalli di 2 secondi)

Non applicabile
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Controllo

I blocco funzione "Loop" (Loop) contiene e coordina i vari algoritmi di controllo e
delle uscite. Nello schema seguente € riportata la struttura del livello superiore del
blocco funzione Loop per un regolatore di temperatura solo per riscaldamento o per
riscaldamento/raffreddamento.

La temperatura attuale misurata al processo (PV) & collegata all'ingresso del
regolatore. Questa viene confrontata con una temperatura di setpoint (SP) (o
richiesta). Il regolatore calcola un valore di uscita in modo da richiamare il
riscaldamento o il raffreddamento, cosicché la differenza tra temperatura impostata e
misurata venga ridotta al minimo. Il calcolo dipende dal processo da controllare, ma
impiega normalmente un algoritmo PID. Le uscite dal regolatore sono collegate ai
dispositivi presenti sull'impianto che eroga il riscaldamento (o il raffreddamento)
richiesto. Esse vengono a loro volta rilevate dal sensore di temperatura. Cio viene
indicato come loop di controllo o controllo di loop chiuso.

Blocco funzione Loop

Selezione e stato della modalita

DV

Sottosistema

PV

¥

Feedforward

FB
ER Sottosistema

i ™ Controllo :
‘:/, (PID) Sottosistema Can1

WSP uscita —

(inclusa
la stazione manuale)

Can2

Sottosistema

Sottosistema

Setpoint

Autotune

256

HA032842ITA Edizione 2



Controllo

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Tipi di controllo

Controllo PID

Possono essere configurati tre tipi di loop di controllo: il controllo PID, il controllo
On/Off oppure il controllo delle valvole motorizzate.

Chiamato anche "controllo a tre termini", il controllo PID & un algoritmo che regola
continuamente l'uscita, secondo un insieme di regole definito, al fine di compensare
le modifiche nella variabile di processo. Offre un controllo piu stabile ma i parametri
devono essere impostati in modo da corrispondere alle caratteristiche del processo
controllato.

| tre termini sono:
Banda proporzionale PB
Tempo integrale TI
Tempo derivativo TD

L'algoritmo PID di Eurotherm & basato su un algoritmo di tipo ISA nella sua forma
posizionale (non incrementale). L'uscita dal regolatore & costituita dalla somma dei
contributi derivanti da questi tre termini. La trasformata di Laplace semplificata é:

OP/ER = (100/PB) (1 + 1/sTI + sTD)

L'uscita combinata & una funzione della grandezza e della durata del segnale di
errore oltre che della velocita di cambiamento del valore di processo.

E possibile disattivare i termini integrale e derivativo e il controllo sulla sola banda
proporzionale (P), sulla banda proporzionale piu quella integrale (Pl) oppure sulla
banda proporzionale piu quella derivativa (PD).

Il controllo PI, ovvero D disattivato, pud essere ad esempio utilizzato negli impianti di
processo (flussi, pressioni, livelli dei liquidi), che sono intrinsecamente turbolenti e
rumorosi e causano pertanto una fluttuazione fuori controllo delle valvole.

Il controllo PD pu0 essere utilizzato, invece, sui servomeccanismi.

Oltre ai tre termini sopra descritti, ci sono altri parametri che definiscono il buon
funzionamento del loop di controllo. Questi includono i cutback superiore e inferiore
nonché il reset manuale e sono descritti in dettaglio nelle sezioni seguenti.
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Termine proporzionale "PB"

Il termine proporzionale, o guadagno, fornisce un'uscita che € proporzionale alla
dimensione della differenza tra SP e PV. E il range entro il quale I'alimentazione di
uscita & continuamente regolabile in maniera lineare dallo 0 al 100% (per regolatore
di solo riscaldamento). Al di sotto della banda proporzionale, I'uscita &
completamente accesa (100%); al di sopra della banda proporzionale, 'uscita €
completamente spenta (0%), come mostrato nello schema riportato di seguito.

L'ampiezza della banda proporzionale determina la grandezza della risposta
all'errore. Se troppo stretto (guadagno alto), il sistema oscilla in quanto troppo
reattivo. Se troppo ampio (guadagno basso), il controllo & lento. La situazione ideale
si verifica quando la banda proporzionale ¢ il piu stretta possibile senza tuttavia
generare oscillazioni.

Uscita Temperatura
Banda proporzionale
L Ampia
—*  Stretta *—
e

100% Setpoint fp==—= .

Banda proporzionale

50% che tende a restringersi

0%

= Temperatura = Ora

Setpoint

Nello schema ¢ illustrato anche I'effetto del restringimento della banda proporzionale
sino al punto di oscillazione. Una banda proporzionale ampia genera un controllo in
linea retta, ma con un errore iniziale apprezzabile tra il setpoint e la temperatura
effettiva. Man mano che la banda si restringe, la temperatura si avvicina sempre di
piu al setpoint, fino a che non diventa instabile.

La banda proporzionale puo essere indicata in unita ingegneristiche oppure come
percentuale dell'intervallo (RangeHigh — RangeLow). Le unita ingegneristiche sono
consigliate per la loro semplicita d'uso.

| regolatori precedenti erano dotati del parametro Relative Cool Gain (R2G)
(Guadagno di raffreddamento relativo) per regolare la banda di raffreddamento
proporzionale in relazione al riscaldamento. Questo e stato sostituito dalle bande
proporzionali separate per il canale 1 (riscaldamento) e il canale 2 (raffreddamento).
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Tempo integrale "TI"

In un regolatore di tipo solo proporzionale, affinché il regolatore eroghi potenza, il
setpoint e la PV devono essere diversi. Il tempo integrale viene utilizzato per ridurre
tale differenza a uno stato costante pari a zero.

Il tempo integrale sposta lentamente il livello dell'uscita per effetto di una differenza
tra il setpoint e il valore misurato. Se il valore misurato & al di sotto del setpoint,
I'azione dell'integrale aumenta gradualmente l'uscita nel tentativo di correggere la
differenza. Se & al di sopra del setpoint, I'azione dell'integrale riduce gradualmente
l'uscita 0 aumenta la potenza di raffreddamento per correggere la differenza.

Nello schema viene riportato il risultato dell'introduzione dell'azione integrale.

Temperatura
F 3

Setpoint e e e ety seoe e waey

Solo controllo I
proporzionale |

Controllo proporzionale + integrale

Il valore dell’azione integrale € misurato in unita di tempo. Piu lunga € la costante di
tempo integrale, pit lentamente viene spostata l'uscita e piu lenta sara la risposta. Un
tempo integrale troppo piccolo causera un overshoot del processo e persino
un'oscillazione. L'azione dell'integrale puo essere disabilitata impostandone il valore
su Off(0); in questo caso sara disponibile il ripristino manuale.

Il tempo integrale viene sempre indicato in secondi. Nella nomenclatura USA il tempo
integrale € equivalente a "seconds per repeat".

Hold Integrale

Quando il parametro IntegralHold (Hold integrale) € attivato, il valore dell'uscita
contenuta nell'integratore viene "congelato". Esso viene conservato anche nel caso
di modifiche della modalita. Questo talvolta puo risultare utile, ad es. in un
meccanismo a cascata per arrestare la chiusura dell'integrale del master quando lo
slave é saturo.
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Tempo derivativo "TD"

Un'azione, o velocita, derivativa genera uno spostamento improvviso nell'uscita
dovuto al rapido cambiamento nell'errore. Se il valore misurato scende rapidamente,
il termine derivativo genera un grande cambiamento nell'uscita nel tentativo di
correggere la perturbazione prima che essa diventi eccessiva. E particolarmente utile
nelle situazioni in cui occorre correggere perturbazioni di piccola entita.

Temperatura Temperatura

& b

SP

Risposta proporzionale
+ integrale

Azione proporzionale con
derivativa inclusa

Tempo # Tempo

La derivativa modifica I'uscita per ridurre la velocita di cambiamento della differenza.
Essa reagisce ai cambiamenti nella PV modificando l'uscita per rimuovere il
cambiamento transitorio. L'aumento del tempo derivativo ridurra il periodo di
stabilizzazione del loop dopo un cambiamento transitorio.

La derivativa viene spesso erroneamente associata a una inibizione dell'overshoot
piuttosto che a una risposta transitoria. La derivativa infatti non dovrebbe essere
utilizzata per ridurre I'overshoot all'avvio dal momento che cid influenzera
inevitabilmente le performance dello stato costante del sistema. E preferibile
demandare l'inibizione dell'overshoot ai parametri di controllo, ovvero cutback
superiore e inferiore, descritti di seguito.

La derivativa viene generalmente utilizzata per aumentare la stabilita del loop,
tuttavia vi sono situazioni nelle quali la derivativa puo essere essa stessa causa di
instabilita. Se ad esempio la PV ¢ elettricamente rumorosa, la derivativa pud
amplificare tale rumore elettrico e generare cambiamenti eccessivi nell'uscita; in
queste situazioni, € sempre meglio disabilitare la derivativa e procedere a un nuovo
tuning del loop.

La derivativa viene sempre indicata in secondi. Un'azione derivativa pud essere
disattivata impostando il tempo derivativo su Off(0).

Derivativa sulla PV o sull’'Errore (SP - PV)

Per impostazione predefinita, un'azione derivativa viene applicata solo alla PV e non
all'errore (SP - PV). Cio aiuta a prevenire ampi avvii della derivativa alla modifica del
setpoint.

Se necessario la derivativa pud essere commutata in errore utilizzando il parametro
DerivativeType. In situazioni normali cid non viene consigliato, ma puo ridurre ad
esempio |'overshoot al termine di rampe SP.
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Reset manuale (Controllo PD)

In un regolatore a tre termini completo (cioe un regolatore PID), il termine integrale
rimuove automaticamente I'errore dello stato costante dal setpoint. Disattivare il
tempo integrale per impostare il regolatore sulla PD. In tali condizioni il valore
misurato potrebbe non assestarsi con precisione sul setpoint. Il parametro Reset
manuale (MR) rappresenta il valore dell'uscita di alimentazione che sara generato
quando l'errore sara zero.

Questo valore deve essere impostato manualmente per rimuovere I'errore di stato
costante.

Cutback

Il cutback € un sistema di controllo dell'avvicinamento per I'avvio dei processi e per
cambiamenti significativi del setpoint. Permette di eseguire il tuning della risposta
indipendentemente dal regolatore PID, consentendo cosi performance ottimali in

caso di cambiamenti sia grandi che piccoli del setpoint e in caso di disturbi. E
disponibile per tutti i tipi di controllo, ad eccezione di OnOff.

Le soglie superiore e inferiore di cutback, CBH e CBL, definiscono due regioni sopra
e sotto il setpoint di lavoro. Sono indicate nelle stesse unita della banda
proporzionale. Il funzionamento pud essere spiegato in tre regole:

1. Quando la PV ¢ inferiore a WSP di una quantita maggiore delle unita CBL, viene
sempre applicata I'uscita massima.

2. Quando la PV & superiore a WSP di una quantita maggiore delle unita CBH,
viene sempre applicata l'uscita minima.

3. Quando la PV esce al di fuori della regione di cutback, I'uscita viene restituita
senza che si verifichino interruzioni all'algoritmo PID.

L'effetto delle regole 1 e 2 & quello di portare la PV verso il WSP piu rapidamente
possibile ogni volta che si verifica una deviazione significativa, proprio come farebbe
manualmente un operatore esperto.

L'effetto della regola 3 & quello di consentire all'algoritmo PID di avviare
immediatamente una "riduzione" della potenza dal massimo o dal minimo quando la
PV supera la soglia di cutback. Si ricordi che, a causa alle regole 1 e 2, la PV
dovrebbe spostarsi rapidamente verso WSP, ed €& questo che consente all'algoritmo
PID di ridurre l'uscita.
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Per impostazione predefinita, CBH e CBL sono impostate su Auto (0), ovvero
vengono automaticamente portate a 3 volte la banda proporzionale. Questo
costituisce un punto di partenza ragionevole per la maggior parte dei processi, ma il
tempo di aumento verso il setpoint all'avvio oppure cambiamenti significativi del
setpoint possono essere migliorati con il tuning manuale.

Regione di cutback - applicare
raffreddamento completo

Grandezza

SP

Banda proporzionale

Regione di cutback - applicare
riscaldamento completo

Ora

Nota: Poiché il cutback & un tipo di regolatore non lineare, un set di valori CBH e
CBL con tuning per un particolare punto operativo pud non essere soddisfacente per
un altro punto operativo. E sempre consigliabile, pertanto, non tentare di eseguire un
tuning troppo preciso dei valori di cutback oppure utilizzare la programmazione dei
guadagni per programmare valori CBH e CBL diversi a punti operativi diversi. Tutti i
parametri di tuning PID possono essere soggetti a programmazione guadagno.

Azione diretta/inversa

Per i loop a canale singolo, il concetto di azione diretta e inversa & importante.

Il parametro ControlAction (Azione di controllo) deve essere impostato in modo
appropriato:

1. Se un aumento dell'uscita di controllo provoca un corrispondente aumento nella
PV, come in un processo di riscaldamento, impostare ControlAction sull'azione
inversa.

2. Se un aumento dell'uscita di controllo provoca una corrispondente diminuzione
nella PV, come in un processo di raffreddamento, impostare ControlAction
sull'azione diretta.

Il parametro ControlAction non & disponibile per configurazioni split-range, dove il
canale 1 & sempre in azione inversa e il canale 2 &€ sempre in azione diretta.
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Loop Break

Un loop viene considerato interrotto se la PV non risponde a un cambiamento
nell'uscita. E possibile avviare un allarme, ma nella serie EPC3000 cid deve essere
cablato esplicitamente utilizzando il parametro "LoopBreak" (Rilevata rottura loop).
Poiché il tempo di risposta varia di processo in processo, il parametro Tempo
interruzione loop permette di impostare il periodo di tempo prima che venga attivato
un allarme di interruzione del loop. In tali circostanze I'alimentazione di uscita portera
al limite alto o basso. In un regolatore PID, per individuare un'interruzione del loop
vengono utilizzati due parametri della diagnostica, "Tempo di interruzione loop" e
"Variaz PV interruzione loop".

Se il loop di controllo viene interrotto, l'uscita tendera a saturarsi fino a incontrare,
possibilmente, un limite.

Una volta che l'uscita & al limite, I'algoritmo per il rilevamento dell'interruzione del
loop monitorera la PV. Se la PV non si & spostata di una quantita specifica
(LoopBreakDeltaPV, Variaz PV interruzione loop) nel doppio del tempo specificato
(LoopBreakTime, Tempo interruzione loop), verra attivata un'interruzione del loop.
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Controllo del posizionamento delle valvole motorizzate

Il controllo del posizionamento delle valvole viene utilizzato per attuatori con valvola
motorizzata "a tre step" guidati con un segnale di "sollevamento” e di
"abbassamento” digitale. Un esempio comune & una valvola che modula la velocita
di combustione di una fornace o forno a gas. Alcune valvole sono gia dotate di
posizionatori; in tal caso questi algoritmi non sono idonei ed & necessario utilizzare |l
PID.

La serie EPC ¢ dotata di un algoritmo di tipo non retroazionato (Boundless, VPU o
Unbounded) che non richiede un potenziometro di feedback.

Questo tipo di valvola ha un tempo di corsa intrinseco, che corrisponde al tempo
necessario per passare da un fine corsa all'altro. Questo tempo deve essere
misurato nel modo piu accurato possibile in entrambe le direzioni e la media deve
essere inserita nel relativo parametro del tempo di corsa.

Posizione valvola non legata (VPU)

L'algoritmo Posizione valvola non legata (VPU) funziona senza essere a conoscenza
dell'attuale posizione della valvola. Esso pertanto non necessita della presenza di un
potenziometro sulla valvola.

I VPU contiene uno speciale modulo incrementale dell'algoritmo PID. Utilizza la
valvola stessa come accumulatore per "aggiungere" gli incrementi calcolati
dall'algoritmo. Grazie a questa caratteristica speciale puo essere trattato come un
algoritmo posizionale, proprio come lo stesso PID.

Contiene un semplice modello software della valvola basato sul tempo di corsa
inserito, che stima la posizione della valvola stessa (uscita di lavoro). E importante
sapere che cid costituisce soltanto una stima e che nel tempo, in particolare per cicli
lunghi, l'uscita di lavoro visualizzata e la posizione reale della valvola possono essere
completamente diverse. Cio non ha effetto sulle performance del controllo: si tratta
solo di un problema di visualizzazione. Questo modello viene impiegato anche nelle
modalita non automatiche, come quella manuale.

Con il VPU é importante che il tempo di corsa della valvola venga misurato e
impostato il piu accuratamente possibile. Cid contribuisce a garantire il
mantenimento dei valori fisici reali dei parametri di autotune, contribuendo inoltre ad
assicurare un autotune corretto. Il tempo di corsa del motore & definito come valvola
completamente aperta - valvola completamente chiusa. Questo non &
necessariamente il tempo indicato sul motore, poiché se su quest'ultimo sono state
impostate delle fermate meccaniche, il tempo di corsa della valvola potrebbe essere
diverso.

Controllo delle valvole motorizzate in modalita Manuale

Quando viene selezionata la modalita Manuale, I'algoritmo predice quale valvola si
muovera sulla base del valore dell'alimentazione manuale. L'uscita manuale &
impostata su normale e il regolatore posizionera la valvola secondo la posizione
interna stimata.

Ogni volta che la valvola viene portata al proprio fine corsa, le posizioni stimata e
reale tenderanno a riallinearsi tra loro.

| parametri mostrati in questa sezione sono relativi al soggetto descritto. Ulteriori
informazioni sono disponibili nel capitolo Configurazione.

264 HA032842ITA Edizione 2



Controllo EPC3016, EPC3008, EPC3004

Gain scheduling

Alcuni processi presentano dinamiche non lineari. Un forno di trattamento termico, ad
esempio, pud comportarsi in modo abbastanza diverso alle basse temperature
rispetto alle alte temperature. Cid & normalmente dovuto agli effetti del trasferimento
del calore per irraggiamento, che inizia a manifestarsi per valori di temperatura

superiori a circa 700 °C . Ci0 ¢ illustrato nello schema seguente.

Spesso € impossibile utilizzare un singolo set di costanti di tuning del PID con
successo per tutto l'intero range di funzionamento del processo. Per ovviare a questo
problema, & possibile "pianificare" piu set di costanti di tuning da utilizzare a seconda
del punto operativo del processo.

Ciascun set di costanti viene chiamato "set di guadagno” o "set di tuning”. La
programmazione guadagno seleziona un set di guadagno attivo confrontando il
valore della Variabile di programmazione (SV) con un set di valori limite.

Viene emesso un bilanciamento integrale ogni volta che il set di guadagno attivo
cambia. Cio contribuisce a evitare discontinuita ("interruzioni") nell'uscita del
regolatore.

dPv
dt

Bound 1.2 Bound 23

PV

Controllo On/Off.

Ciascuno dei due canali di controllo puod essere configurato per un Controllo On/Off.
Questo & un semplice tipo di controllo spesso presente sui termostati di base.

L'algoritmo di controllo ha la forma di un semplice relé con isteresi.

Per il canale 1 (riscaldamento):

1. Quando PV > WSP, OP = 0%
2. Quando PV < (WSP — Ch10nOffHyst), OP = 100%

Per il canale 2 (raffreddamento):

1. Quando PV > (WSP + Ch20n0OffHyst), OP = 100%
2. Quando PV <WSP, OP = 0%

Questo modulo di controllo portera a un'oscillazione sul setpoint; tuttavia € di gran
lunga piu semplice del tuning. L'isteresi deve essere impostata sulla base dello
scambio tra I'ampiezza dell'oscillazione e la frequenza di commutazione
dell'attuatore. | due valori di isteresi possono essere soggetti a programmazione
guadagno.
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Feedforward

Di seguito viene mostrato lo schema relativo alla struttura del sottosistema
Feedforward.

Sottosistema Feedforward

Tipo FF
Guadagno FF
wSP L
i

PV D\D 1+sFFLeadTime

(_FFHoId D (_FFHighLimit_)
T []
¥

¥ FFOutput
—- ————— ¢ X Lo —
1+sFFLagTime
o Ho b
B x
FFLowLimit

DV

Oltre al normale regolatore di feedback (PID), il loop incorpora un regolatore di
feedforward in grado di effettuare una compensazione statica o dinamica del
feedforward. In generale sono possibili tre usi comuni del feedforward all'interno di
questi strumenti, come descritto di seguito.

Feedforward in caso di disturbo

Uno degli svantaggi di un regolatore di feedback (PID) & che esso risponde solo a
deviazioni tra PV e SP. Quando un regolatore PID inizia a reagire a un disturbo di
processo & gia troppo tardi e il disturbo € in corso; tutto cio che pud essere fatto &
tentare di ridurre al minimo possibile I'entita del disturbo.

Per superare questo problema, viene spesso utilizzato un controllo feedforward.
Esso utilizza una misurazione della variabile di disturbo stessa e la conoscenza a
priori del processo per prevedere l'uscita del regolatore che contrastera il disturbo
esattamente prima che questo abbia la possibilita di influenzare la PV.

Il feedforward da solo ha un grave svantaggio. Esso si basa su una strategia a ciclo
aperto che fa completamente affidamento su un modello del processo. Un errore del
modello, un'incertezza e una variazione del processo sono tutti elementi che
contribuiscono in pratica a impedire lo "zero tracking error". Inoltre il regolatore di
feedforward puo rispondere solo a disturbi misurati € modellati in modo esplicito.

Per contrastare tali svantaggi, il loop combina entrambi i tipi di controllo in una
disposizione nota come "Feedforward con trim di feedback”. Il regolatore di
feedforward fornisce I'uscita di controllo principale e puo regolare tale uscita in modo
tale da fornire lo "zero tracking error".
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Nello schema seguente viene riportato il feedforward con la struttura di regolazione
del feedback.

Sottosistema
» Feedforward

+PIDTrimLimit

¥
Sottosistema Sottosistema Tl
==l  Controllo (PID) s /_ uscita
= —
F 3

-PIDTrimLimit

Viene fornito un limite di regolazione simmetrico intorno al componente del PID in
modo tale da limitare I'influenza della regolazione del feedback.

Feedforward del setpoint

Il feedforward del setpoint € probabilmente il tipo piu spesso osservato nelle
applicazioni strumentali. Un segnale proporzionale al setpoint di lavoro viene avviato
direttamente all'uscita del regolatore. Lo scenario pit comune & quello di processi
dominati dal ritardo ("dead time").

| ritardi sono comuni nel controllo dei processi. Linee di flusso, linee di imballaggio,
linee di trasformazione alimentare e simili possono tutte essere soggette a un certo
ritardo nel trasporto; esiste infatti un periodo finito tra un azionamento effettuato
dall'elemento di controllo finale e un cambiamento osservato dal sensore.

Laddove questo ritardo temporale & ampio rispetto alle altre dinamiche di processo,
un controllo stabile del feedback diviene sempre piu difficile. Una soluzione & spesso
la desintonizzazione del guadagno del regolatore. Tuttavia, anche se pud far
raggiungere una certa stabilita, cido porta anche a una risposta lenta del sistema
rispetto ai cambiamenti del setpoint.

La disposizione "Feedforward con regolazione del feedback" mostrata sopra pud
essere utilizzata per migliorare in modo significativo la situazione. Il regolatore di
feedforward fornisce immediatamente un valore di uscita vicino al valore finale e il
regolatore del PID pud quindi regolarlo per fornire uno "zero tracking error". Il valore
massinmo del trim pud essere limitato in modo da evitare che la componente del PID
abbia troppa influenza.

Per prima cosa, reperire le caratteristiche statiche dell'impianto. Cid pud essere
ottenuto impostando il regolatore sulla modalita Manuale e, facendo diverse
variazioni sui valori di uscita, registrando quando la PV raggiunge uno stato stabile.
Determinare i valori di guadagno e bias che approssimano la relazione OP =
Guadagno*PV + Bias.

Se necessario € possibile utilizzare la compensazione dinamica per modificare la
risposta dell'uscita di feedforward. Tutto pud essere accelerato se l'uscita fornisce un
avvio iniziale in eccesso rispetto al valore finale prima dell'assestamento sul minimo.
Questo puo essere ottenuto tramite la compensazione dei conduttori, come descritto
piu avanti.
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Compensazione statica o dinamica

Di seguito é riportato un esempio di risposta dell'uscita di feedforward per SPchange
con compensazione statica (a sinistra) e dinamica (a destra).

100 Output (%) 100 Output (%)
80 1 80
60 60
40 40
20 - 20
0 1]
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
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Split-range (riscaldamento/raffreddamento)

Inerente al loop € il concetto di split-range per il riscaldamento/raffreddamento.

Ciascun loop & dotato di un singolo setpoint e di una singola PV, ma pud avere due
uscite che operano in direzioni opposte. Consideriamo, ad esempio, una camera
dotata sia di un riscaldatore che di un refrigeratore. Entrambi gli attuatori vengono
utilizzati per influenzare la temperatura (la "variabile di processo", PV), ma essi
operano in direzioni diverse: un incremento nell'uscita del riscaldatore provoca un
aumento della PV, mentre un incremento dell'uscita del refrigeratore provoca una
diminuzione della PV. Un altro esempio pud essere un forno per carburazione
gassosa, dove I'atmosfera & sia arricchita in metano (canale 1) che diluita con aria
(canale 2).

I modo in cui il loop implementa queste fasi consente all'uscita di controllo di
estendersi oltre l'intervallo da =100 a +100%. In questo modo il range & diviso in
modo tale che da 0 a +100% l'uscita sia sul canale 1 (riscaldamento) e da —100 a 0%
l'uscita sia sul canale 2 (refrigerazione). Nello schema seguente vengono riportate le
uscite in split-range (riscaldamento/refrigerazione)

100 T T T T T T T T

o0+ 4
fm -
fop . |
_ 60
.E_I. a0 + 4
=]
o
ao b
J0F -
20 ¢
10F Channel 1 (haat) |
Channel 2 (cool)
0 ) ] ; |
-100 -80 &0 40 -20 0 20 40 B0 80 100

Demand (%)

Il loop consente inoltre a ognuno dei due canali di utilizzare tipi diversi di controllo. |
tipi disponibili di algoritmo di controllo sono:

1. PID dotato di un'uscita assoluta.
2. PID dotato di posizionamento valvola (senza posizione misurata e VPU).
3. Controllo On/Off con isteresi (di tipo "Bang-Bang").

Un processo puo avere, ad esempio, un riscaldatore elettrico sul canale 1 controllato
con l'algoritmo PID, mentre il flusso di refrigerante attraverso una camicia viene
modulato da una valvola controllata dall'algoritmo VPU sul canale 2. Il trasferimento
tra i diversi algoritmi viene gestito automaticamente.

| guadagni dei diversi attuatori vengono inoltre gestiti attraverso una banda
proporzionale separata per ciascun canale.

269

HA032842ITA Edizione 2



Controllo EPC3016, EPC3008, EPC3004

Algoritmo di raffreddamento

Il metodo di raffreddamento puo variare in funzione dell'applicazione.

Il cilindro di un estrusore ad esempio puo essere raffreddato con aria forzata (da una
ventola) oppure facendo scorrere acqua o olio attorno a una camicia. L'effetto
raffreddante sara diverso a seconda del metodo impiegato. L'algoritmo di
raffreddamento pud essere impostato su lineare quando I'uscita del regolatore varia
linearmente rispetto al segnale della richiesta PID, mentre pud essere impostato su
acqua, olio o ventola quando l'uscita del regolatore varia in modo non lineare rispetto
al segnale della richiesta PID. L'algoritmo fornisce un'ottima performance per questi
metodi di raffreddamento.

TIPO RAFFRED. NON LINEARE

Il loop fornisce un set di curve che puo essere applicato all'uscita di raffreddamento
(ch2). Tali curve possono essere utilizzate per compensare raffreddamenti dal
comportamento non lineare, rendendo quindi il processo per l'algoritmo PID "simile"
a uno lineare. Sono disponibili curve per il raffreddamento a olio, a ventola e ad
acqua.

Le curve sono sempre scalabili per adattarsi a valori compresi tra 0 e il limite inferiore
dell'uscita. Il tuning della curva sul processo & un passaggio importante nella messa
in servizio e pud essere ottenuto regolando il limite inferiore dell'uscita. Il limite
inferiore deve essere impostato sul punto al quale I'effetto di raffreddamento &
massimo, prima che inizi di nuovo a diminuire.

Prima di un raffreddamento non lineare, assicurarsi che non venga applicata
all'uscita alcuna limitazione della velocita. L'attuale uscita del regolatore pud pertanto
cambiare piu velocemente di qualsiasi limite di velocita configurato, tuttavia
I'alimentazione erogata al processo si spostera alla corretta velocita, a patto che sia
stata applicata la curva corretta.

Raffreddamento ad aria o a olio

A basse temperature la velocita di trasferimento di calore da un corpo a un altro pud
essere considerata lineare ed & proporzionale alla differenza di temperatura tra i due
corpi. In altre parole man mano che il mezzo di raffreddamento si riscalda, la velocita
di trasferimento di calore rallenta. Il meccanismo € cosi lineare.

La non linearita si presenta quando viene introdotto un flusso di un mezzo di
raffreddamento. Maggiore € la velocita del flusso (trasferimento di massa), minore &
il tempo di contatto di una data "unitd" del mezzo con il processo e quindi maggiore &
la velocita media del trasferimento di calore.

La caratteristica di aria e olio & riportata nello schema seguente.

Fan / Oil Cooling Output Curve
100 : : .

90

80

70

60

50 |

Output (%)

40

30+

20

10

0 20 40 60 80 100
Demand (%)

270 HA032842ITA Edizione 2



Controllo

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Raffreddamento evaporativo dell'acqua

La vaporizzazione dell'acqua richiede circa cinque volte la quantita di energia rispetto
a quella necessaria per aumentarne la temperatura da 0 a 100 °C . Tale differenza
rappresenta una grande non linearita, dove a bassi fabbisogni di raffreddamento il
principale effetto di raffreddamento & evaporativo, mentre a fabbisogni di
raffreddamento maggiori solo i primi pochi impulsi di acqua rilasciano vapore.

In questo caso la non linearita del trasferimento di massa descritto in precedenza per
il raffreddamento a olio e ad aria si applica anche al raffreddamento ad acqua.

Il raffreddamento evaporativo ad acqua viene spesso utilizzato nei cilindri di
estrusione di materie plastiche in quanto questa caratteristica & ideale per tale
applicazione. La caratteristica del raffreddamento evaporativo ad acqua € riportata di
seguito.

Water Cooling Output Curve
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Banda morta del canale 2 (riscaldamento/raffreddamento)

La banda morta del canale 2 introduce un gap tra il punto al quale il canale 1 si
disattiva e il punto al quale il canale 2 si attiva, e viceversa. Questo viene talvolta
utilizzato per evitare piccole e brevi richieste di raffreddamento durante un
funzionamento normale del processo.

Per un canale controllato dal PID la banda morta viene specificata in % di uscita. Se,
ad esempio, la banda morta & impostata su 10%, I'algoritmo PID deve richiedere
—10% prima che can2 inizi ad attivarsi.
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Per un canale controllato On/Off, la banda morta viene specificata in % di isteresi. Lo
schema mostra un riscaldamento/raffreddamento con una banda morta del 20%.
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Trasferimento senza interruzioni

Sensor Break

Laddove possibile, il trasferimento a una modalita di controllo automatica da una
modalita di controllo non automatica avviene "senza interruzioni”. Cid significa che la
transizione procedera senza problemi e senza importanti discontinuita.

Un trasferimento senza interruzioni si affida a un termine integrale nell'algoritmo di
controllo per "bilanciare" la variazione di fase. Per questo motivo esso ¢ talvolta
chiamato "bilanciamento integrale".

Il parametro IntBal (Bilanciamento integrale) consente a un'applicazione esterna di
richiedere un bilanciamento integrale. Cio € spesso utile se & noto che deve
verificarsi una variazione di fase nel PV, ad esempio un fattore di compensazione
che si & appena modificato nel calcolo di una sonda a ossigeno. Il bilanciamento
integrale consentira di prevenire eventuali avvii proporzionali o derivativi,
consentendo invece all'uscita di essere regolata senza problemi sotto I'azione di un
integrale.

La "rottura di un sensore" & una condizione strumentale che si verifica quando il
sensore d'ingresso € rotto o fuori range. Il loop reagisce a questa condizione
ponendosi in modalita Manuale forzata (vedere la descrizione riportata in
precedenza). All'attivazione della modalita Manuale forzata, quando lo stato del PV
non € buono, & possibile selezionare il tipo di trasferimento utilizzando il parametro
PVBadTransfer (Tipo transazione PV bad). Le opzioni sono:

* Attivare la modalita Manuale forzata con l'uscita impostata sul valore di fallback.

* Attivare la modalita Manuale forzata con l'uscita bloccata sull'ultimo valore buono
(in genere un valore di circa un secondo prima).
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Modalita operative

Il loop presenta alcune modalita operative. E possibile che alcune delle modalita
vengano richieste contemporaneamente dall'applicazione. La modalita attiva &
pertanto determinata da un modello di priorita secondo il quale la modalita con la
priorita piu alta sara sempre predominante.

Per dettagli sulle modalita e le relative priorita vedere la sezione "Sottoelenco
Principale dell'elenco Loop"a pagina 111.

Avvio e ripristino

L'avvio deve essere attentamente ponderato in quanto varia a seconda del processo.
La strategia di ripristino del loop viene seguita in una qualsiasi delle seguenti
circostanze:

All'avvio dello strumento, dopo un power cycling, un evento di interruzione di
alimentazione o un problema dell'alimentazione.

All'uscita dalle condizioni di configurazione o stand-by dello strumento.

All'uscita dalla modalita Manuale forzata (F_MAN) con attivazione di una
modalita di priorita inferiore (ad esempio quando il PV viene ripristinato da uno
stato non corretto o quando una condizione di allarme viene risolta).

La strategia da seguire & configurata dal parametro RecoveryMode (Modo
Recovery). Le due opzioni disponibili sono:

1.

Ultima modalita con ultima uscita

Il loop torna alla modalita Automatica o Manuale, a seconda di qual & stata
l'ultima attiva. L'uscita di lavoro viene inizializzata all'ultimo valore di uscita
utilizzato.

Modalita manuale con uscita fallback

Il loop attiva sempre la modalita Manuale. L'uscita iniziale € il valore di fallback
configurato, a meno che il ripristino non avvenga dalla modalita Manuale forzata,
nel qual caso il trasferimento sara senza interruzioni.
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Sottosistema Setpoint

Negli schemi riportati di seguito viene mostrato il blocco funzione Setpoint. Il primo
mostra la configurazione "Setpoint remoto con regolazione locale".

Sottosistema Setpoint (Configurazione Setpoint remoto con regolazione locale)
SPSelect (__RSP_En==true - —
SPHighLimit RemoteLocal==Remote - 1 |
S o
9 o
~o—» / PSPSelect L TargetSP
SP2—o S N7 AND
P O
ehEevRig ~o ! (RangeHigh) | (_SPRateUp )
PSP L u .
9 2 iy Limit WorkingSP
imite orkin
RSPHighLimit \o—b@—b _/_ a g
e O 7~ 7N
RSP 1 1
_/_ (RangeLow) (SPRateDown)
RSPLowLimit SPTrimHighLimit
(SPTrim > >
SPTrimLowLimit
PV e BackCalcPV
Lgd + Lgd

Nel secondo schema viene mostrato il sottosistema Setpoint nella configurazione
"Setpoint locale con regolazione remota".

Sottosistema Setpoint (Configurazione Setpoint locale con regolazione remota)
SPSelect
| SPHighLimit TargetSP
SP1 -O\O
> [ (PsPSeiea)
SP2 —o < (RangeHigh) | (_ SPRateUp)
l l
\/ AV4
2 it |__ WorkingSP
PSP edi
O (RemoteLocal==Remote)- ; . .
1 1
RSP_En==true - — — : (RangeLow) (SPRateDown)
AV4
RSP _/— AND
T
SPTrimHighLimit LOV R
RSPLowLimit ~9 "
(SPTrim > _/_
SPTrimLowLimit
PV BackCalcPV
P{+ >

Il sottosistema Setpoint risolve e genera il setpoint di lavoro per gli algoritmi di
controllo. 1l setpoint di lavoro pud eventualmente provenire da fonti diverse, da un
programmatore (locale o remoto), pud avere regolazioni locali o remote attivate ed
essere limitato e avere un limitatore di velocita.
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Selezione della fonte remota/locale del setpoint

Il parametro RemotelLocal (Remoto/Locale) consente di selezionare la fonte di
setpoint remota o locale.

Il parametro SPSource (Fonte SP) indica quale fonte & attualmente attiva. | tre valori
sono:

* Locale: e attiva la fonte locale del setpoint.
* Remota: & attiva la fonte remota del setpoint.

* F_Local: é stata selezionata la fonte remota del setpoint ma questa non puo
divenire attiva. La fonte locale del setpoint & attiva fino a che la condizione
eccezionale non viene risolta.

Per rendere attiva una fonte remota del setpoint, devono essere soddisfatte le
seguenti condizioni:

1. Il parametro RemotelLocal deve essere stato impostato su "Remote" (Remoto).
2. L'ingresso RSP_En & "true" (vero).

3. Lo stato dell'ingresso RSP & "Good" (Buono).

Selezione del setpoint locale

Vi sono tre fonti locali del setpoint: i due setpoint operatore, SP1 e SP2, e il setpoint
del programma, PSP. Per la selezione di parametri e priorita, vedere lo schema
riportato in precedenza.

Setpoint remoto

RSP ¢ la fonte remota del setpoint. Pud essere configurata dal parametro RSPType
(Tipo setpoint remoto) in uno dei due modi seguenti:
1. Setpoint remoto (RSP) con una regolazione locale (SPTrim).
In un forno continuo dotato di diverse zone di temperatura ad esempio, il
regolatore master pud trasmettere il proprio setpoint a ciascun RSP degli
slave e quindi puo essere applicata una regolazione locale a ciascun slave
in modo da raggiungere il gradiente di temperatura desiderato in tutto il
forno.
2. Setpoint locale (SP1, SP2 o PSP) con una regolazione remota (RSP).
Ad esempio nell'applicazione di un rapporto aria/combustibile in una com-
bustione in cui il setpoint del rapporto & fisso ma un regolatore remoto ana-
lizza I'ossigeno in eccesso nei gas di scarico e puo regolare il rapporto
entro una data banda.

Il setpoint remoto & sempre limitato dai parametri RSPHighLimit (Limite sup RSP) e
RSPLowLimit (Limite inf RSP).
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Limiti di setpoint

| vari parametri di setpoint sono soggetti a limiti, secondo lo schema riportato di
seguito. Alcuni dei limiti stessi sono soggetti, a loro volta, a limiti.
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Il parametro Span (Intervallo) ¢ il valore dato da (RangeHigh — RangeLow).

Nota: Mentre & possibile impostare i limiti RSP al di fuori dei limiti del range, il
valore RSP sara ancora ancorato ai limiti del range.

Limite velocita setpoint

| limiti di velocita possono essere applicati al valore di setpoint finale. Cid pud essere
utile talvolta per prevenire improvvise variazioni di fase nell'uscita del regolatore e,
pertanto, per prevenire danni al processo o al prodotto.

Sono disponibili limiti di velocita asimmetrici, ovvero il limite di velocita crescente pud
essere impostato indipendentemente dal limite di velocita decrescente. Cid € spesso
utile, ad esempio, in un'applicazione su un reattore, dove un improvviso aumento di
flusso potrebbe essere ridotto in modo tale che un evento esotermico non
sovraccarichi il loop di controllo del raffreddamento. In altre parole, € utile nei casi in
cui una diminuzione improvvisa nel flusso dovrebbe essere ammissibile.

I limiti della velocita del setpoint possono essere impostati in unita per ora, per
minuto o per secondo, a seconda del parametro SPRateUnits (Unita di misura).

Nota: Durante il passaggio a una modalita di controllo automatico da una modalita
di controllo non automatica, come quella manuale, il WSP verra impostato uguale al
PV nel caso in cui sia impostato un limite di velocita. Si spostera quindi da li verso il
setpoint target alla velocita configurata.

Inoltre, se il parametro SPRateServo (Limite velocita servo su PV) & abilitato, il WSP
verra impostato uguale al PV ogni volta che I'SP target cambia e quindi si spostera
da i verso il target. Cio si applica solo alla modalita Automatica (incluso il passaggio
alla stessa) quando SP1 o SP2 ¢ attivo. Non si applica quando viene utilizzato un
setpoint remoto o un setpoint del programmatore.
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SP target

Tracking

L'SP target ¢ il valore di setpoint immediatamente precedente alla limitazione della
velocita (I'SP di lavoro ¢ il valore immediatamente successivo). In molti strumenti &
possibile scrivere direttamente sull'SP target. L'effetto di cid & quello di attivare un
calcolo a ritroso che tiene conto del valore di regolazione (sia locale che remota) e
quindi di scrivere il valore ottenuto tramite tale calcolo sulla fonte selezionata del
setpoint. Questo in modo tale che il SP target calcolato sull'esecuzione successiva
sia uguale al valore inserito.

Cio consente di impostare agevolmente e in modo immediato il setpoint target sul
valore desiderato senza dover effettuare i calcoli manualmente e di stabilire quale
fonte del setpoint € attiva.

La scrittura sul setpoint target non & possibile quando & attivo un setpoint remoto.

Sono disponibili tre modalita di tracciamento del setpoint. Ognuna pu0 essere
attivata abilitando il relativo parametro.

1. SP1/SP2 segue PV
In modalita MANUALE se é attivo, SP1 o SP2 segue il PV (meno la regolazione)
in modo tale da mantenere il punto operativo ogni volta che la modalita passa ad
automatica.

2. SP1/SP2 segue PSP
Quando ¢ abilitato PSPSelect, se ¢ attivo, SP1 0 SP2 segue PSP in modo tale
da mantenere il punto operativo quando il programmatore viene azzerato e
PSPSelect diventa "false" (falso).

3. SP1/SP2/SPTrim segue RSP
Quando RSP ¢ attivo e opera come setpoint remoto, se € attivo, SP1 o SP2
segue RSP. Se RSP opera come regolazione remota, SPTrim segue RSP. In
questo modo il punto operativo viene mantenuto se il setpoint viene passato a
locale.

SP e PV calcolati a ritroso

Bilanciamento

Le versioni di WSP e PV calcolate a ritroso vengono fornite come uscite. Sono
semplicemente WSP/PV meno il valore attivo della regolazione. Tali uscite vengono
fornite in modo tale che la fonte esterna del setpoint (come un programmatore del
setpoint 0 un master a cascata) possa registrare la propria uscita in base alle
necessita, consentendo inoltre di prevenire ritorni quando si modifica la modalita e in
seguito alle commutazioni.

integrale del setpoint

Quando il parametro SPIntBal (Bilanciamento integrale cambio SP) & abilitato, il
sottosistema Setpoint emette la richiesta di un bilanciamento integrale per gli
algoritmi PID/VPU ogni volta che si verifica una modifica in SP1 o SP2. Ci6 causera
la soppressione di eventuali avvii proporzionali o derivativi, mentre il PV si spostera
gradualmente sul nuovo setpoint con l'integrale come forza di guida e con overshoot
minimo. L'effetto € lo stesso di quello che talvolta viene chiamato "proporzionale e
derivativo su PV" invece di errore, ma si applica solo alle variazioni di fase che
coinvolgono SP1 e SP2 e alla transizione dal setpoint remoto a quello locale.
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Sottosistema Uscita

Nello schema seguente viene illustrato il sottosistema Uscita.

Sottosistema Uscita
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Selezione dell'uscita (inclusa la stazione manuale)

La fonte della richiesta di uscita & risolta in base alla modalita attiva sul regolatore. In
ATTESA il valore di uscita precedente viene mantenuta. In TRACK la richiesta di
uscita viene rilevata da TrackOP (Valore traccia uscita). In MANUALE e MANUALE
FORZATO l'uscita viene rilevata da ManualOP (Valore uscita manuale). Nelle altre
modalita I'uscita viene rilevata dall'uscita dei sottosistemi di controllo.

Limitazione dell'uscita

La richiesta risolta & soggetta a limitazioni di posizione. Vi sono alcune diverse fonti
di limiti di posizione:

* | limiti del master: OutputHighLimit e OutputLowLimit
* | limiti programmati del guadagno attivo: OutputHigh(n) e OutputLow(n)
* | limiti remoti: RemoteOPHigh e RemoteOPLow

* | limiti di tuning (solo durante I'autotune): TuneOutputHigh e TuneOutputLow

| limiti piu restrittivi hanno sempre la priorita. Questo per dire che vengono utilizzati il
minimo dei limiti superiori e il massimo dei limiti inferiori. Questi divengono i limiti di
uscita di lavoro, WrkOPHigh e WrkOPLow.

Nelle modalita automatiche i limiti di uscita vengono sempre applicati. Nelle modalita
non automatiche, come quella manuale, il FallbackValue (Valore uscita fallback) pud
superare un limite se tale limite contribuisce a evitare il raggiungimento del
FallbackValue. Ad esempio, se OutputLowLimit & 20% e FallbackValue & 0%, nella
modalita Automatica il limite di lavoro inferiore sara 20%, mentre in modalita Manuale
sara 0%.

I limiti di uscita remota vengono applicati solo in modalita Automatica.
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Limitazione della velocita

La velocita dell'uscita di lavoro pud essere limitata impostando due parametri,
OPRateUp e OPRateDown. | limiti sono sempre riportati in % per secondo. La
limitazione della velocita dell'uscita & disponibile solo per i canali del controllo PID e
dovrebbe essere utilizzata sono laddove necessario, dal momento che puo
abbassare in modo significativo le performance del processo.

Power feedforward (compensazione della tensione elettrica)

Il power feedforward & una caratteristica che compensa le fluttuazioni della tensione
di alimentazione di rete. Cid pud essere utile per processi che vengono riscaldati da
un riscaldatore elettrico, dove il riscaldatore viene guidato direttamente dal regolatore
(ad esempio tramite relé o SSR).

Qualsiasi fluttuazione nella tensione di rete pud essere immediatamente compensata
regolando in modo appropriato l'alimentazione di uscita, attenuando cosi ogni
deviazione risultante nel PV. La sua efficacia ¢ illustrata di seguito:

PV vs 5P PV vs 5P

300.5 4 300.5

400 200 e
28585 -4 2985}

299 4 omol
2985 -4 2885

pat ] 4 248
2975 4 2875+

Qui & possibile osservare che l'abilitazione del power feedforward ha enormemente
ridotto l'intensita del disturbo del processo. Il disturbo piu piccolo tuttavia persiste per
un periodo di tempo piu lungo.

Il power feedforward & normalmente disponibile negli strumenti di fascia media ma
solo laddove sono installati con un'opzione di alimentazione di potenza ad "alta
tensione". |l regolatore misura il proprio ingresso dell'alimentazione elettrica per
stabilire la tensione del riscaldatore, quindi pud essere alimentato dalla stessa
sorgente di alimentazione del riscaldatore. Non dovrebbe essere abilitato se il
riscaldatore viene azionato da un regolatore di potenza intelligente, dal momento che
il regolatore di potenza fornira esso stesso una compensazione.

Quando abilitato, il power feedforward viene applicato solo al canale di riscaldamento
(canale 1) ed é attivo mentre il regolatore si trova in modalita Automatica. Non ha
effetti nelle altre modalita operative.
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Autotune
Nello schema seguente € riportata una struttura semplificata di un autuner basato su
rele.
Sottosistema Autotune
Sequenziamento e analisi
WorkingSP
- Setpointtune @ eccecceceee -
]
]
\ J TuneOutputHigh
-100 N
PV /—
—>
+100 A~
TuneOutputLow

Il blocco funzione contiene sofisticati algoritmi autotune che possono sintonizzare il
regolatore con il processo. Operano effettuando esperimenti sull'impianto, inducendo
perturbazioni e osservando e analizzando la risposta. La sequenza di autotune &
descritta in dettaglio di seguito.

Nello schema é riportato un esempio di autotune di riscaldamento/raffreddamento
con tipo CH2 "alternativo".
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Ora

Descrizione

Inizio autotune

L'impostazione del parametro AutotuneEnable (Abilita autotune) su On e della modalita
del regolatore su Auto provochera l'inizio dell'autotune.

Prima dell'avvio di un autotune, disattivare i termini PID che non si desidera utilizzare.
Impostando, ad esempio, TD su Off, I'azione derivativa viene disabilitata e l'autotuner si
sintonizza pertanto per un regolatore Pl. Nel caso non si desideri alcun integrale,
impostare Tl su Off e I'autotuner si sintonizza per un regolatore PD.

Se le soglie di feedback CBH e CBL sono impostate su Auto, I'autotuner non riuscira a
effettuare la sintonizzazione.

Un autotune puo essere attivato in qualsiasi momento, ma non si avvia fino a che la
modalita non & Auto. Se viene attivato I'autotune ma il regolatore non & in modalita Auto,
viene visualizzato il messaggio scorrevole RUTOTUNE TRIGGERED BUT CHNNDT RUN. In
questo caso, impostare il regolatore in modalita Auto; viene visualizzato il messaggio
RUTOTUNE RCTIVE e il regolatore avvia il processo di autotune. In modo analogo,
l'autotune viene interrotta se in qualsiasi momento la modalita viene modificata durante il
tuning, inclusi motivi quali un sensore con stato "bad" (non corretto). In questo caso &
necessario avviare di nuovo l'autotune.

Si noti che le costanti di tuning PID verranno scritte al completamento del tuning,
qualunque sia il set di guadagno attivo.

DaAaB

Ritardo iniziale

Tale periodo persiste sempre per un minuto esatto.

Se il PV é gia al WSP, il valore dell'uscita di lavoro viene "congelato”. Altrimenti l'uscita
viene impostata su 0 e il processo puod essere soggetto a deriva mentre vengono
effettuate alcune misure iniziali.

Il target setpoint pud essere modificato durante il ritardo iniziale, ma non dopo di esso. Il
target setpoint dovrebbe essere impostato sul punto operativo al quale si desidera
effettuare il tuning. Occorre prestare attenzione nell'impostazione del setpoint, in modo
da garantire che le oscillazioni di processo non danneggino il processo stesso o il carico.
Per alcuni processi pud essere necessario utilizzare per finalita di tuning un setpoint che
sia al di sotto del normale punto operativo.

Calcolo del setpoint tune

Una volta trascorso il ritardo iniziale, viene stabilito il setpoint tune. E calcolato come
segue:

Se PV = SP target: SP tune = SP target
Se PV < SP target: SP tune = PV + 0,75(SP target — PV)
Se PV > SP target: SP tune = PV - 0,75(PV SP target — PV)

Una volta stabilito, tale setpoint tune viene utilizzato per tutta la durata dell'autotune ed
eventuali modifiche al setpoint target vengono ignorate fino a che I'autotune non &
completato. Se si desidera modificare il setpoint tune, interrompere e riavviare l'autotune.
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Ora

Descrizione

DaBaC

Esperimento relé

L'autotuner inserisce a questo punto un relé nel ciclo chiuso. Cid stabilisce le oscillazioni
del ciclo di limite nel PV.

Il relé opera in modo che:
Se PV > SP: OP = minimo
Se PV < SP: OP = massimo

Le uscite minima e massima sono stabilite dai vari limiti. Vi & anche una piccola quantita
di isteresi, non descritta, intorno al punto di commutazione del relé che contribuisce a
prevenire disturbi della commutazione dovuti al rumore elettrico.

Il numero di oscillazioni necessarie prima di passare alla fase successiva dipende dalla
configurazione del regolatore:

Se é stato configurato uno dei due canali per VPU o per il controllo OnOff, oppure se la
velocita dell'uscita & abilitata, viene eseguito I'algoritmo autotune di "Fourier". Questo
richiede tre cicli di oscillazione.

Se viene configurato solo il PID e non esiste una limitazione della velocita dell'uscita,
viene eseguito l'algoritmo autotune "PID". Sono necessari solo due cicli di oscillazione.

Se il PV iniziale e superiore a SP, vi sara un'oscillazione aggiuntiva di mezzo ciclo
all'inizio di tale fase.

Una volta raggiunto in numero di cicli necessario, l'algoritmo si sposta alla fase
successiva.
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Ora

Descrizione

DaCaD

Esperimento di tuning relativo del canale 2

Questa fase viene utilizzata solo per configurazioni a doppio canale
riscaldamento/raffreddamento. Per il solo riscaldamento o raffreddamento, questa viene
saltata completamente.

Lo scopo della fase & quello di stabilire il guadagno relativo tra il canale 1 e il canale 2,
che viene poi utilizzato per impostare le bande proporzionali corrette. In un processo di
riscaldamento/raffreddamento, ad esempio, il riscaldatore e il refrigeratore generalmente
non hanno la stessa velocita nominale, ovvero in un dato periodo di tempo il riscaldatore
puo essere in grado di erogare molta piu energia nel processo rispetto a quanto sia
capace di rimuoverne il refrigerante. Questa non linearita deve essere tenuta in
considerazione e lo scopo di questo esperimento aggiuntivo &€ quello di raccogliere le
informazioni necessarie per effettuare una correzione in questo senso.

Il tipo di esperimento utilizzato pud essere selezionato con il parametro Ch2TuneType:

L'esperimento Standard & predefinito e fornisce buoni risultati per la maggior parte dei
processi. Esso inserira il processo all'interno di un ciclo di oscillazione aggiuntivo, ma
invece di applicare 'uscita minima applichera l'uscita O e consentira una deriva del PV.
Questa opzione non & disponibile se il parametro TuneAlgo ¢ del tipo di Fourier.

L'esperimento Alternativo viene consigliato per processi che non presentano perdite
eccessive, ad esempio un serbatoio o un forno caratterizzati da molto ritardo. Esso tenta
di controllare il PV presso I'SP e raccoglie i dati sull'ingresso di processo necessario a
svolgerlo. La lunghezza di questa fase & equivalente a valori compresi tra 1,5 e 2 cicli di
oscillazione.

L'opzione KeepRatio pud essere selezionata solo quando il guadagno relativo dei due
canali € ben noto. Causa il salto di questa fase, mentre consente la conservazione del
rapporto esistente della banda proporzionale. Cosi, ad esempio, se & noto che il canale di
riscaldamento eroghera un massimo di 20 kW e il canale di raffreddamento un massimo
di -10 kW, impostando le bande proporzionali in modo tale che il rapporto Ch2PB/Ch1PB
= 2 prima dell'autotune sara possibile conservare il rapporto corretto.

Analisi e completamento

Gli esperimenti di autotune sono adesso completati. Viene infine effettuata un'analisi sui
dati raccolti e le costanti di tuning del regolatore vengono selezionate e scritte
indipendentemente da quale set di guadagno é attivo. Tale analisi pud richiedere alcuni
secondi, generalmente meno di 15, durante i quali I'uscita viene "congelata".

Una volta completato il tuning, il setpoint di lavoro viene rilasciato e pud essere modificato
nel modo usuale. L'autorita sull'uscita viene restituita agli algoritmi di controllo senza che
si verifichino interruzioni.

Note:

® Se qualsiasi fase della sequenza di autotune supera una durata di due ore, la
sequenza andra in timeout e verra interrotta. Il parametro StageTime (Somma
durate fasi di autotune) conteggia il tempo in ogni fase.

* | canali configurati per il controllo OnOff non possono essere sottoposti ad
autotune, ma vengono esercitati durante gli esperimenti se il canale opposto non
e OnOff.

® Pericanali VPU é importante che il parametro Tempo corsa sia impostato il piu
accuratamente possibile prima di iniziare 'autotune.
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I loop del potenziale di carbonio, dotati di un setpoint nel range 0-2,0% (e altri
loop con piccoli range di setpoint), non possono essere sottoposti ad autotune se
il tipo di banda proporzionale & impostato in "Unita tecniche". Per tali loop il tipo
di banda proporzionale deve essere impostata su "Percento" e i parametri
RangeHigh e RangeLow devono essere impostati correttamente. Cio consente il
funzionamento dell'autotune.

Alcuni esempi ulteriori in condizioni diverse sono riportati di seguito.

Nel primo viene mostrato un esempio di autotune solo riscaldamento:
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Nel secondo esempio viene mostrato un'autotune riscaldamento/raffreddamento con
un tipo di tuning Can2 "Standard™:

500
400 /_I\_//
sl i I i
\_/ \—/ e P
20 -
100 - —
0 | |
A B C D
150 :
wl
N L/\/&;
ok
50
100 -
150 I | | I ! |
0 50 100 150 200 250 300
A B C D

285

HA032842ITA Edizione 2



Controllo

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Nel terzo esempio viene mostrato un esempio di autotune di
riscaldamento/raffreddamento da sopra con limitazione della velocita di uscita.

550

500

450

400

350

300

250

286

p—ry
r VA FAY FAY n
A c D
| | | |
0 100 400 500 600
A c D
HA032842ITA Edizione 2



Controllo EPC3016, EPC3008, EPC3004

Autotune di piu zone

L'autotune si affida completamente al principio di causa ed effetto. Perturba il
processo e quindi osserva le conseguenze. E pertanto fondamentale che durante
un'autotune tutte le influenze e tutti i disturbi esterni siano quanto piu possibile ridotti
al minimo.

Durante I'esecuzione di una procedura di autotune di un processo con piu loop di
interazione, ad esempio un forno con zone di temperatura multiple, ogni loop
dovrebbe essere sottoposto ad autotune separatamente. Non devono essere in
nessun caso sottoposti ad autotune nello stesso momento, dal momento che gli
algoritmi non saranno in grado di verificare quale causa ha prodotto quale effetto.
Deve essere seguita la procedura riportata di seguito:

1. Porre tutti i loop in modalita Manuale e impostare le uscite sul valore
approssimato dello stato costante per il punto operativo desiderato. Consentire al
processo di stabilizzarsi.

2. Abilitare l'autotune su una singola zona. Consentire al tuning di completarsi.

3. Una volta che la zona ha terminato I'autotune, consentirle di stabilizzarsi in
modalita Automatica e quindi riportarla alla modalita Manuale.

4. Ripetere i passaggi 2 e 3 per ogni zona.
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Comunicazione Digitale

Modbus RTU

| canali digitali (per brevita "comms") consentono al regolatore di comunicare con il
PC o un sistema di computer in rete o qualsiasi tipo di master per comunicazioni
utilizzando i protocolli forniti. | collegamenti al PC sono mostrati in "Collegamenti dei
canali di comunicazione digitale" a pagina 52. Un protocollo di comunicazione dati
definisce le regole e la struttura dei messaggi utilizzati da tutti i dispositivi di una rete
per lo scambio di dati. | canali di comunicazione possono essere utilizzati per diversi
scopi: pacchetti SCADA; PLC; registrazioni di dati per archiviazione e diagnostica
dell'impianto; clonazione per salvare la configurazione dello strumento in previsione
di un'espansione futura dell'impianto o per consentire la sostituzione di un regolatore.

Il protocollo MODBUS (JBUS) definisce una rete di comunicazione digitale in modo
tale da disporre di un solo MASTER e uno o piti SLAVE. E possibile una rete singola
o multi-drop. Tutte le transazioni dei messaggi vengono avviate dal MASTER. Gili
strumenti Eutotherm comunicano utilizzando il protocollo binario Modbus RTU.

Il protocollo JBUS & identico per molti aspetti al protocollo Modbus. La differenza
principale & che il Modbus usa un indirizzamento a registri basati sullo 0 mentre
JBUS impiega un indirizzamento a registri basati su 1.

L'elenco degli indirizzi Modbus & disponibile in iTools aprendo I'elenco Browse
(Sfoglia).

Una descrizione completa del protocollo Modbus & reperibile su www.modbus.org.

Protocollo El-Bisynch

El-Bisynch & protocollo proprietario di Eurotherm per il framing dei messaggi basato
sullo standard ANSI X3.28-2.5 A4. E incluso nella serie EPC3000 come slave
El-Bisynch, in modo da sostituire strumenti precedenti come la serie 2000. A dispetto
del nome, si tratta di un protocollo asincrono basato su ASCII. | dati vengono trasferiti
utilizzando 7 bit di dati, parita pari e 1 bit di stop.

El-Bisynch identifica i parametri all'interno di uno strumento utilizzando
(normalmente) abbreviazioni a due lettere per un dato parametro, ad esempio PV per
Variabile di processo,OP per Uscita, SP per Setpoint e cosi via.

L'elenco dei parametri supportati & riportato nellAppendice Parametri El-Bisync" a
pagina 318.

Ulteriori informazioni sono disponibili per entrambi i protocolli nel Manuale dei canali
di comunicazione della serie codice HA029006, accessibile dal sito Web
www.eurotherm.co.uk.
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Baud rate

Parita

Il baud rate di una rete di comunicazione indica la velocita di trasferimento dei dati tra
lo strumento e il master. Un baud rate di 9600 & uguale a 9600 bit al secondo. Dal
momento che un singolo carattere richiede 8 bit di dati piu avvio, arresto e parita
opzionale, & possibile trasmettere fino a 11 bit per byte. 9600 baud corrispondono
approssimativamente a 1000 byte al secondo. 4800 baud hanno velocita dimezzata,
circa 500 byte al secondo.

Nel calcolo della velocita di comunicazione di un sistema, il valore che determina la
velocita della rete & spesso la latenza tra il messaggio inviato e I'avvio di una
risposta.

Ad esempio, se un messaggio € composto da 10 caratteri (10 msec a 9600 baud) e
la risposta € composta da 10 caratteri, il tempo di trasmissione sara di 20 msec. Se
tuttavia la latenza & di 20 msec, il tempo richiesto per la trasmissione sale a 40 msec.

La parita & il metodo che garantisce che i dati trasferiti tra i vari dispositivi non siano
corrotti.

La parita garantisce che ogni singolo byte nel messaggio ricevuto contenga lo stesso
numero di uno e zero sia quando viene ricevuto che quando viene trasmesso.

Nei protocolli industriali vi sono generalmente livelli di controllo che verificano che il
primo byte trasmesso sia corretto. Il protocollo Modbus applica ai dati un metodo
CRC (Controllo a ridondanza ciclica) che controlla che il pacchetto di dati non sia
danneggiato.

Indirizzo di comunicazione

Su una rete di strumenti, per identificare un particolare strumento, viene utilizzato un
indirizzo di comunicazione. A ogni strumento in una rete deve essere assegnato un
indirizzo univoco. L'indirizzo 255 viene riservato per la porta di configurazione.

Ritardo della comunicazione

In determinati sistemi & necessario inserire un ritardo tra la ricezione di un messaggio
da parte dello strumento e la sua risposta. Cio0 talvolta & necessario se i
ricetrasmettitori di linea richiedono un tempo prolungato per la commutazione sul
tristate.
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Limitazioni EI-Bisynch

In caso di rilevamento di errori nei messaggi di lettura o scrittura, lo strumento
rispondera con le seguenti risposte a carattere singolo:

Rilevato errore messaggio di scrittura: 0x15 (Conferma negativa o NAK).

Rilevato errore messaggio di lettura: 0x04 (Fine della trasmissione o EOT).

In iTools viene visualizzata una notifica generale "Errore scrittura dati sul dispositivo
oppure "Errore lettura dati dal dispositivo".

Il reale motivo dell'errore & salvato nel codice mnemonico "EE". E quindi possibile
leggere questo codice mnemonico speciale per disporre dello stato dell'ultima
transazione delle comunicazioni. E un parametro in formato esadecimale, il cui
valore corrisponde allo stato e agli errori seguenti:

Valore codice mnemonico

EE Descrizione

0 Nessun errore

1 Codice mnemonico non valido
2 Parametro di sola lettura

7 Messaggio errato

8 Errore di limite

Ulteriori informazioni su El-Bisynch sono reperibili nel manuale 2000 Series
Communications, codice HA026230, disponibile sul sito Web www.eurotherm.co.uk.
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Protocollo Ethernet

Visualizzazione dell'indirizzo MAC

Tutti i moduli Ethernet contengono un indirizzo MAC univoco che normalmente & un
numero esadecimale a 12 cifre nel formato "aa-bb-cc-dd-ee-ff".

Negli strumenti EPC3000 gli indirizzi MAC vengono visualizzati nell'elenco "COMMS"
come 6 valori decimali distinti. MAC1 indica la prima coppia di cifre (ad esempio
"170"), MAC2 indica la seconda coppia di cifre e cosi via.

L'indirizzo MAC ¢ disponibile solo per porte di comunicazione con interfacce
Ethernet. Puo essere trovato nell'elenco Option Comms (Opzioni di comunicazione)
riportato nella sezione "Sottoelenco Rete (nWrk)" a pagina 149.

Impostazioni della modalita IP

Generalmente € necessario consultarsi con il proprio amministratore di rete per
stabilire se indirizzi IP, Subnet mask e gateway predefinito per gli strumenti devono
essere allocati staticamente o dinamicamente da un server DHCP.

Per strumenti con modalita IP statica, la configurazione di rete deve essere inserita
manualmente nei parametri relativi a indirizzo IP, subnet mask e gateway predefinito
di Comms.Option.Network.

Collegamento in rete

Il connettore RJ45 viene utilizzato per collegare l'interfaccia Ethernet dello strumento
a un commutatore/hub 100BaseT o 10BaseT utilizzando un cavo CAT5 standard.
L'interfaccia Ethernet sullo strumento € dotata di commutatore automatico, quindi
non sono necessari cavi crossover specifici.

Indirizzamento IP dinamico

Nell'elenco "Option Comms" (Opzioni di comunicazione) dello strumento impostare il
parametro "IP Mode" (Modalita IP) su "DHCP". Una volta collegato lo strumento alla
rete e stabilita I'alimentazione, questo acquisisce I'indirizzo IP, la subnet mask e il
gateway predefinito dal server DHCP e visualizza queste informazioni nel giro di
qualche secondo.

Se DHCP ¢ attivo ma il server DHCP non puo essere contattato, I'indirizzo IP rimane
su 0.0.0.0 e non saranno possibili comunicazioni Ethernet.

Se l'assegnazione di un indirizzo IP DHCP valido scade e il server non & contattabile,
I'indirizzo ritorna su 0.0.0.0 e non saranno possibili comunicazioni Ethernet.

Indirizzamento IP statico

All'interno dell'elenco "Comms.Option.Network™ dell'elenco Instrument (Strumento)
assicurarsi che il parametro "IP Mode" (Modalita IP) sia configurato su "Static"
(Statico), quindi impostare l'indirizzo IP, la subnet mask e il gateway predefinito come
richiesto (e stabilito dal proprio amministratore di rete).

Vedere la sezione "Sottoelenco Rete (nNWrk)" a pagina 149.
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Protezione da Broadcast storm

La protezione da Broadcast storm scarta tutti i pacchetti di broadcast se la velocita di
broadcast diviene troppo alta. La protezione da Broadcast storm e la Ethernet Rate
Protection hanno lo scopo di favorire il mantenimento della strategia di controllo in
alcuni ambienti di rete dal traffico elevato.

| parametri diagnostici della protezione da Broadcast Storm e della Rate Protection
(vedere la sezione "Sottoelenco Rete (nNWrk)" a pagina 149) indicano quando la
protezione ¢ attiva.

Ethernet Rate Protection

Determinati carichi della rete eccessivi su prodotti integrati possono potenzialmente
avere un impatto sulla disponibilita del processore al punto che il controllo utile viene
compromesso e il prodotto si riavvia poiché interviene il watchdog del dispositivo
CPU.

| regolatori della serie EPC3000 incorporano un algoritmo "Ethernet Rate Protection”
che toglie priorita alle porte di comunicazione Ethernet in ambienti con alti livelli di
traffico in modo tale che la strategia di controllo continui e lo strumento non azzeri il
watchdog.

Informazioni supplementari

Bonjour

L'elenco "Comms.Option.Network" include anche le impostazioni di configurazione
per il gateway predefinito; tali parametri vengono configurati automaticamente
quando viene utilizzata la modalita DHCP IP. Nel caso in cui venisse utilizzato un
indirizzo IP statico, queste impostazioni sono necessarie solo se lo strumento deve
comunicare attraverso le subnet; consultare il proprio amministratore di rete per
l'impostazione necessaria.

Bonjour™ & un'implementazione di Zeroconf che consente un tipo di rilevamento
"plug and play" della connettivita dello strumento grazie a un metodo di
riconoscimento automatico di un dispositivo su una rete Ethernet. Cio consente di
evitare la necessita di una configurazione di rete da parte dell'utente. Viene utilizzato
per fornire un percorso facile per la configurazione della connettivita Ethernet nella
gamma EPC3000.

Bonjour™ ¢ rilasciato da Apple sotto licenza limitata.

Nota: Per motivi di sicurezza informatica, in quanto facilita I'accesso di
malintenzionati al regolatore tramite la rete, il servizio BonjourTM € disabilitato per

impostazione predefinita. Per abilitare il rilevamento automatico Bonjourm, utilizzare
il parametro AUTO RICONDSCIMENTD come segue.

Auto riconoscimento

Il flag "Auto riconoscimento" impostato su Vero (On) implementa Bonjour™, ovvero
non & necessario aggiungere l'indirizzo IP di EPC3000 all'applet del pannello di
controllo di iTools.
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Abilitazione dell'auto riconoscimento

Tramite i pulsanti del regolatore: ~ PAGINA BB scorrl B8 sy @, GIU

1.

8.
9.

Accedere al Livello Configurazione come descritto nella sezione "Avvio -
regolatore di nuova configurazione" a pagina 68.

Premere il pulsante Pagina finché non viene visualizzato COmm.

Premere il pulsante Scorri. Se viene mostrato FLlom, premere il pulsante Su per
selezionare 0Lom [Lomur cAZ onv oP2 onAlh 3.

Premere il pulsante Scorri. Verra visualizzato mAl 1.
Premere di nuovo il pulsante Scorri per mostrare EEH (Ethernet).

Premere di nuovo il pulsante Scorri. Se viene mostrato NESSUNO, premere il
pulsante SU per selezionare mELP CmaodbuS ECPJ.

Premere il pulsante Pagina per tornare a mAl 1.

Premere il pulsante Su per visualizzare [/ .

Continuare a premere il pulsante Scorri finché non viene visualizzato A .JI5C.
p p

10. Premere il pulsante Su o Giu per selezionare On.

Note: Assicurarsi che il regolatore e il PC siano sulla stessa subnet. A questo
punto & possibile comunicare con iTools, ma prima di applicare le modifiche alla
configurazione & necessario uscire dal Livello Configurazione.

11. Uscire dal Livello Configurazione e attendere alcuni secondi affinché iTools

(versione V9.72 o successiva) riceva dei broadcast dal regolatore.

In iTools selezionare "Add" (Aggiungi) sulla barra del titolo: il regolatore apparira
nell'elenco dei dispositivi collegati tramite Ethernet. Se si trova in modalita
Configurazione, tuttavia, EPC3000 non apparira nell'elenco.

W iTools
[ Fle Device View Ogtions Window  Help
8 . - Q.
MNew File  Open File Scan Add Views
| @ 2dd Devices" - (=2
Select Devices to Add | SelectAl
3 Browse v Fnd Device Device Type |Pvd Drescrphion

Q, ID255-EPC3008@192-168-11...  EPCI008v. E.. 132168111.222 MODBUS_EPC30kx...

Refizsh [ ok ][] conce

Abilitazione di DHCP

12. Dal punto 10 precedentemente riportato, continuare a premere il pulsante

SCORRI finché non viene visualizzato IP MI (MCIALITH IP).

13. Premere il pulsante Su o Giu per selezionare dHCP.

Lo strumento ricevera il proprio indirizzo dalla rete.
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Configurazione di un indirizzo IP per Ethernet tramite il pannello

frontale

Se per I'Auto riconoscimento o il DHCP non é stato utilizzato I'indirizzo IP, gli indirizzi
di subnet mask e gateway predefinito possono essere configurati manualmente (gli
indirizzi MAC vengono configurati in produzione e sono di sola lettura).

L'indirizzo IP predefinito € 192.168.111.222 e la subnet mask predefinita &
255.255.255.0.

14. Dal punto 13 precedentemente riportato, premere il pulsante Scorri per
visualizzare le opzioni Ethernet. | pulsanti Su e Giu consentono di modificare i
valori.

15. Scorrere brA 1 PA {1 PA2, | PAJ el PRY per impostare tutte le parti
dell'indirizzo IP, ovvero IP.A1 =192, IP.A2 = 168, IP.A3 = 111, IP.A4 = 222.

16. Subnet mask e gateway predefinito possono essere configurati in modo simile,
ad eccezione dell'indirizzo MAC che & di sola lettura.

Configurazione di iTools

Il pacchetto di configurazione iTools, versione V9.72 o successiva, pud essere
utilizzato per configurare le comunicazioni Ethernet. Se I'Auto riconoscimento e il
DHCP non sono utilizzati, iTools deve essere configurato per Ethernet come descritto
nelle istruzioni seguenti.

Per l'inserimento di un nome/indirizzo host in iTools procedere nel modo seguente:-

1. Accertarsi che iTools NON sia in esecuzione prima di eseguire le seguenti

operazioni
2. In Windows aprire "Pannello di controllo”.
3. Nel Pannello di controllo selezionare "iTools".
4. Nelle impostazioni di configurazione di iTools selezionare la scheda "TCP/IP".
5. Fare clic sul pulsante "Aggiungi" per aggiungere una nuova connessione.
R =
Product Key | Sens Faa | TCP/1P | Buthonzation | OPC Server Statup

Configure TCP/IP ports for MODBUS over Ethemet
Sefings mayy be ovemidden by an Address Space Fle. See OPC Server Statup tab
Enabled Connection Type  Hest Mame Remcte Pont
nanodsc  MODBUS TCP 192168111.222 502
¥ EPC34I6  MODBUS TCP 152168111223 502
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Fare clic sul pulsante "Aggiungi" per aggiungere il nome host (i dettagli devono
essere richiesti al proprio amministratore di rete) o I'indirizzo IP dello strumento
nel campo "Nome host/Indirizzo IP".

Name: EPC3000 /| Enabled | l

Edit Host [
Connection Type: | |MODBUS TCP == = i
Timeout: 1500 Host Name/Address:  192.168.111.22|
Host List: 1| Port: 502

Host Name/TP Address
Block Read: 125 Registers (default = 125)
(applies to MODBUS TCP anly)

| Ping Host Before Connecting

Inserire un nome a propria scelta, nell'esempio EPC3000. Assicurarsi che non
vengano abilitate contemporaneamente voci di indirizzi IP duplicati.

L'indirizzo predefinito del regolatore & 192.168.111.222; la subnet mask &
255.255.255.0. Assicurarsi che l'indirizzo IP del PC si trovi nello stesso range del

regolatore.

7. Fare clic su "OK" per confermare il nuovo nome host/indirizzo IP inserito.

8. Fare clic su "OK" per confermare la nuova porta TCP/IP inserita.

9. La porta TCT/IP configurata nella scheda TCP/IP delle impostazioni di iTools del

Pannello di controllo dovrebbe essere visibile.

Ora iTools & pronto per comunicare con uno strumento utilizzando il nome
host/lI'indirizzo IP configurati.
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Calibrazione utente

Il regolatore viene calibrato durante la fase di produzione utilizzando standard
tracciabili per tutti i range d'ingresso. Non & pertanto necessario calibrare il
regolatore quando i range vengono cambiati. L'uso di una correzione continua
automatica dello zero dell'ingresso garantisce inoltre che la calibrazione dello
strumento durante il normale funzionamento sia ottimizzata.

Per rispettare le procedure obbligatorie quali AMS2750 (Heat Treatment
Specification), la calibrazione dello strumento pud essere verificata e pud essere
effettuata una ricalibrazione ove necessario, secondo le istruzioni riportate in questo
capitolo.

La procedura AMS2750, ad esempio, indica quanto segue:- "Istruzioni per la
calibrazione e la ricalibrazione di strumentazione per misure sul campo" e "controllo
della strumentazione per il monitoraggio e la registrazione" come definito dalla
NADCAP Aerospace Material Specification per la pirometria, AMS2750D clausola
3.2.5 (3.2.5.3 e sottoclausole)" incluse le istruzioni per I'applicazione e la rimozione
delle compensazioni definite nella clausola 3.2.4.

La calibrazione utente consente al regolatore di essere calibrato in qualsiasi parte del
suo range (non solo l'intero intervallo e lo zero) o la determinazione di compensazioni
della misura fisse e note come, ad esempio, le tolleranze del sensore.

La calibrazione di fabbrica € memorizzata all'interno del regolatore e pud essere
ripristinata in qualsiasi momento.

In alcuni casi & necessario calibrare il solo regolatore; tuttavia, spesso occorre anche
effettuare la compensazione delle tolleranze del sensore e delle sue connessioni. Cid
vale in particolar modo per le misure di temperatura in cui vengono normalmente
impiegate termocoppie o sensori PRT. Nell'ultimo caso cio pud essere effettuato
utilizzando un calibratore a punto di congelamento, a bagno o a blocco secco. |
diversi metodi sono descritti nelle sezioni seguenti.

Calibrazione del solo regolatore

Calibrazione dell'ingresso analogico

Questa operazione puo essere effettuata dall'HMI o utilizzando iTools. Devono
essere osservati i seguenti punti:

* Posizionare il regolatore sul Livello Operatore 3 (oppure sul Livello
Configurazione).

* Attendere almeno 10 minuti per I'assestamento del regolatore dopo I'accensione.

* Collegare l'ingresso del regolatore a una sorgente millivolt. Se il regolatore &
configurato per una termocoppia, assicurarsi che la sorgente millivolt sia
impostata sulla compensazione CJC corretta per la termocoppia in uso e che
venga utilizzato il cavo di compensazione corretto.

* Se lingresso da calibrare € in mV, mA o volt, la misura sara lineare in mV, mA o
volt. Se il regolatore € configurato per una termocoppia o una RTD, la misura
sara in gradi, in base alla configurazione dello strumento.
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Utilizzo di iTools

Aprire I'elenco Instrument (Strumento) e selezionare la scheda Cal.

(#) 8P com11.10255-EPC30| | | [ COM111D255-EPC3004 - Parameter Explorer (Instrurment) ==
-~ @ &
‘ m . r | Infa i Hbdl i Security i Diagnostics I tModules I Enahbles I FCal | Cal |
3 Browse | O Find [ Name | Description |ddress| Yalue|
|‘Q;|_|n|___ Z1D User calibration identifi 1152 Al -
» 4 Instrument el Status User calibration status |~ 1153 Factary (0) ~
>3 A e | # Mode User calibration mode | 1154 Idle (0] -
>-E2 10
b & cT
» {3 Zirconia Instrument.Cal - 3 parameters (1 hidden)
> -1 Loop i

Se la calibrazione utente non é stata effettuata in precedenza, lo stato sara "Factory”
(Fabbrica).

Avvio della calibrazione utente

Fare clic sul parametro "Mode" (Modalita) e selezionare "Start" (Avvio).

5 COMI1.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (Instrument) = |3
& v o | | .
| Info ! Hidl [ Security % Diagnostics | Modules | Enables E FCal | Cal |_
[Name | Description |ddress| Yalue| |
# Mode User calibration mode 1154 Lo (3) ™
# Calvalue User calibration walue 1155 0.00

:Instrume_nt_CaI - 3 parameters (1 hidden)

La modalita passera a "Low" (Basso).

1. In"CalValue" (Valore di calibrazione) inserire un valore che rappresenta la lettura
inferiore richiesta sul display del regolatore, in questo caso 0.00.

2. Impostare la sorgente millivolt su 0.00 V. Se l'ingresso € una termocoppia,
assicurarsi che la sorgente millivolt sia impostata in modo da compensare il tipo
di termocoppia configurato. Non & necessario effettuare una calibrazione per altri
tipi di termocoppia.

3. In"Mode" (Modalita) selezionare "SetLow" (Imposta basso). Il regolatore viene
quindi calibrato sul valore selezionato per i mV dell'ingresso (0.00). Il comando
"Discard" (Abbandona) consente di ripristinare la calibrazione di fabbrica.

La modalita passera a "High" (Alto).

1. In"CalValue" (Valore di calibrazione) inserire un valore che rappresenta la lettura
superiore richiesta sul display del regolatore, in questo caso 300.00.

2. Impostare la sorgente millivolt sul livello corretto dell'ingresso. Se l'ingresso &
una termocoppia, cid sara I'equivalente in mV di 300.00°C. Non & necessario
effettuare una calibrazione per altri tipi di termocoppia.

3. In"Mode" (Modalita) selezionare "SetHigh" (Imposta alto). Il regolatore viene
quindi calibrato sul valore selezionato per i mV dell'ingresso. Il comando
"Discard" (Abbandona) consente di ripristinare la calibrazione di fabbrica.
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Nelle righe "Status” (Stato) e "Mode" (Modalita) viene visualizzato "Adjusted"
(Regolato), a indicare che il regolatore € stato calibrato dall'utente.

5 COMI11.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (Instrument) ==
&= -| @ @ 4
[infa  [HMI | Security | Disgnostics | Modules | Enahles [ Feal | Cal L
[Name | Description |.ddress| Walue|
D User calibration identifi 1152 Al -
Status User calibration status 1153 Adjusted (1) ~
# Mode User calibration mode | 1154 Adjusted () -
4 | 3

Instrument.Cal - 4 parameters

Durante la calibrazione pud essere utile aprire I'elenco "Browse" (Sfoglia) Al1, dal
momento che PV pud essere letto direttamente durante la procedura di calibrazione.
Cio consente inoltre la visualizzazione della stabilizzazione della misura di ingresso
durante la procedura di calibrazione.

Nota: Se la procedura di calibrazione non ha esito positivo, lo stato viene
impostato di nuovo su "Factory" (Fabbrica) e la modalita risultera "Unsuccessful"
(L 5L, Non riuscito).

Ripristino dalla calibrazione di fabbrica

Nell'elenco a discesa "Mode" (Modo) selezionare "Discard" (Abbandona).
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Calibrazione su due punti

Una calibrazione su due punti consente la correzione del valore visualizzato sui due
estremi della scala. La calibrazione di base del regolatore non € influenzata; tuttavia,
la correzione su due punti compensa errori sul sensore o di interconnessione. Gli
schemi riportati di seguito mostrano una linea tracciata tra i valori di correzione
inferiore e superiore. Tutte le letture al di sopra e al di sotto dei punti di calibrazione
costituiranno un'estensione di tale linea. Per questo motivo &€ buona pratica calibrare
due punti piu lontani possibile tra di loro.

Lettura
display

Correzione
superiore Calibrazione

di fabbrica

Correzione inferiore

» INngresso elettrico

La procedura € la stessa di quella descritta nella sezione precedente. Per l'ingresso
minimo impostare "CalValue" (Valore di calibrazione) sulla lettura richiesta sul display
del regolatore, come mostrato nel caso della Correzione inferiore nello schema
precedente.

Analogamente, per l'ingresso massimo impostare "CalValue" (Valore di calibrazione)
sulla lettura richiesta sul display del regolatore, come mostrato nel caso della
Correzione superiore nello schema precedente.

Nota: Nell'elenco Ingresso analogico & disponibile un parametro "PvOffset" (PV
Offset) che consente di aggiungere o sottrarre un valore fisso dalla variabile di
processo. Esso non fa parte della procedura di calibrazione utente ma si applica a
una singola correzione lungo l'intera gamma di visualizzazione del regolatore e pud
essere regolato nel Livello 3. Ha come effetto quello di spostare la curva su e giu
rispetto a un punto centrale, come mostrato nell'esempio riportato di seguito:

Lettura
display

Jﬁ Calibrazione di
fabbrica

TCorrezione
fissa

» Ingresso elettrico
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Utilizzo dell'HMI del regolatore

La procedura ¢ la stessa di quella descritta per I'utilizzo di iTools. Osservare le
precauzioni elencate in "Calibrazione dell'ingresso analogico" a pagina 296.

Nell'esempio riportato di seguito viene mostrata una procedura passo-passo relativa
all'utilizzo dell'HMI del regolatore. In questo esempio € applicata la calibrazione su

due punti.

Funzionamento

Azione

Display

Notes

Nel Livello 3 o nel
Livello Configurazione
selezionare l'elenco
Instrument
(Strumento), quindi

CAL 5 LIST.

Selezionare I'Ingresso
analogico Al.1.

Premere finché non
viene visualizzato il
parametro Mode
(Modalita).

Se in corrispondenza di
"MODE" (Modalita) viene
visualizzato "AdJ.d" (Regolato),
selezionare "diSC"
(Abbandona). Viene ripristinata
la calibrazione di fabbrica del
regolatore.

Selezionare "Start"
(Awvio). 2.

Premere oppure
per selezionare.

Sul display viene visualizzato
Lo.

Impostare la sorgente millivolt sul valore di ingresso che rappresenta la compensazione richiesta. In

questo esempio 1,80 mV.

Inserire sul display del
regolatore il valore 3.
della lettura richiesta
per un ingresso da

1,80 mV. 4

Premere per

scorrerea L JAL.

Premere oppure

per inserire il valore.

In questo esempio sul display
del regolatore viene
visualizzato 0.00 per un
ingresso di +1,80 mV.

Tornare a Lo.

Premere per tornare
alo.

Premere oppure
per SEt.L.

Viene inserito il punto inferiore
della calibrazione e sul display
viene visualizzato Hi.

Impostare la sorgente millivolt su 17.327. Questo & il valore della correzione (+1.00 mV) al quale una

termocoppia di tipo J deve leggere 300.0 (in questo ese

mpio).

Inserire sul display del
regolatore il valore 7.
della lettura richiesta
per un ingresso da

Premere per

scorrerea U JAL.

Il display leggera 300.0°C per
uningresso da 17.327 mV (una
correzione di +1.000 mV).

17.327 mV. 8. Premere oppure
per inserire il valore.
Tornare a Hi. Viene inserito il punto superiore
9. Premere per tornare della calibrazione e sul display
a Hi. viene visualizzato AdJ.d. a
indicare che il regolatore &
10. Premere oppure stato calibrato dall'utente.

per SEt.H.

AdJ.d

MITTTIC
i

Per tornare alla calibrazione di fabbrica selezionare diSc invece di Adj.d.

Se la calibrazione non ¢ riuscita, viene ripristinata la calibrazione di fabbrica del regolatore.
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Calibrazione tramite calibratore a blocco secco o equivalente

Un blocco secco, una cella per punto di congelamento o un bagno caldo vengono
riscaldati o raffreddati a una temperatura specifica e mantenuti accuratamente a tale
temperatura. La calibrazione & un confronto tra due dispositivi. Il primo dispositivo
costituisce l'unita da calibrare, spesso chiamata unita di prova. |l secondo dispositivo
costituisce lo standard, caratterizzato da un'accuratezza nota. Utilizzando lo standard
come guida, l'unita di prova viene regolata fino a che su entrambe le unita viene
visualizzato lo stesso risultato quando esposte alla stessa temperatura. Utilizzando
questo metodo la tolleranza del sensore di temperatura, CJC e cosi via viene inclusa
nella calibrazione.

La procedura a fondamentalmente la stessa di quella gia descritta, ma durante la
prova la sorgente millivolt & sostituita dal sensore di temperatura.
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Calibrazione di un'uscita analogica di corrente o tensione

Utilizzo dell'HMI del regolatore

La procedura € generalmente la stessa dell'ingresso analogico, ad eccezione del

In questo esempio, l'uscita da calibrare & la OP2.

28 EL

Regolatore

fatto che l'uscita richiede il collegamento a un voltmetro o a un amperometro.

Cavi di rame

Voltmetro

G (oppure
&9

amperometro)

Funzionamento

Azione

Display

Notes

Nel Livello 3 o nel
Livello Configurazione
selezionare I'elenco
Instrument
(Strumento), quindi

CAL 5 LIST.

CAL

o TCT
Do R |

Selezionare I'Uscita
analogica dC.1 (2 o 3).

N

Premere finché

non viene
visualizzato il
parametro Mode
(Modalita).

Se in corrispondenza di
"MODE" (Modalita) viene
visualizzato "AdJ.d"
(Regolato), selezionare "diSC"
(Abbandona). Viene
ripristinata la calibrazione di
fabbrica del regolatore.

Selezionare "Start"
(Avvio).

2. Premere
oppure per

selezionare.

Sul display viene visualizzato
Lo.

Leggere l'uscita DC sul dispositivo. Per un'uscita di tensione la lettura dovrebbe essere 2.00 V. (Per
un'uscita mA la lettura dovrebbe essere 4.00 mA.) Se, ad esempio, la lettura della tensione € 1.90 V,
inserire tale valore: lo strumento esegue la differenza nell'ambito della procedura di calibrazione.

Inserire la lettura del
dispositivo, cioé 1.9 V.

3. Premere per {9

scorrere a L J'AL. -oyAL

4. Premere
oppure per

inserire il valore.

In questo esempio l'uscita
calibrata dall'utente sara 2 V
invece che 1.9 V.

Tornare a Lo.

5.  Premere per

tornare a Lo.

6. Premere

oppure per
SEt.L.

SEE.L

MIITIC
i

Viene inserito il punto inferiore
della calibrazione e sul display
viene visualizzato Hi.

Come sopra, leggere l'uscita DC sul dispositivo. Per un'uscita di tensione la lettura dovrebbe essere
10,00 V. (Per un'uscita mA la lettura dovrebbe essere 20.00mA.) Se la lettura della tensione € 9.80 V,

inserire questo valore nel parametro C.VAL, come mostrato di seguito.
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Funzionamento

Azione

Display

Notes

Inserire la lettura del

Premere per

In questo esempio l'uscita

dispositivo, cioé 7. 9 . E calibrata dall'utente sara 10V
9.80V. scorrerea f JAL. l’__ JIII]I___'I'I_ invece che 9.8V.
8. Premere
oppure per
inserire il valore.
Tornare a Hi. Viene inserito il punto
[ ]
9. Premere per superiore della calibrazione e
tornare a Hi. sul display viene visualizzato
AdJ.d.
10. Premere

oppure per
SEt.H.

Per tornare alla calibrazione di fabbrica selezionare diSc invece di Adj.d.
Se la calibrazione non é riuscita, viene ripristinata la calibrazione di fabbrica del regolatore.
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Utilizzo di iTools

Aprire I'elenco Instrument (Strumento) e selezionare la scheda Cal.

Se non ¢ stata effettuata una calibrazione utente in precedenza, lo stato sara
"Factory" (Fabbrica).

In "Mode" (Modalita) selezionare "Start" (Avvio). La modalita passera a "Low"

(Basso).
5 COMI1.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (Instrument) e -E =
€ v =» | | .
[ Security | Disgnostics | Modules | Enables [Foal | cal | 2k
[Name | Description |.ddress| Yalue|
18] User calibration identt 1152 DCOP2 (3) ~
Status User calibration status 1153 Factony (07 ~
# Mode User calibration mode 1154 Lowe (3) ™
& Calvalue User calibration value, 1155 0.0
isnsuccessful ||s unsuccessful status | 1156 0
todeHi tode limit high 1157 5
Modelo tode limit [aw 1158 3

1. Leggere l'uscita DC sul dispositivo. Per un'uscita di tensione la lettura dovrebbe
essere 2.00 V. (Per un'uscita mA la lettura dovrebbe essere 4.00 mA.) Se la
lettura della tensione & 1.90 V, inserire questo valore nel parametro C.VAL, come
mostrato di seguito.

EH COM11.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (Instrument.C... | =

- ~| G | -

|Mame | Description [.ddress| Yalue|
D User calibration identifii 1152 DCOPZ (3) ~
Status User calibration status 1153 Factory (07 =

# Wode zer calibration mode 1154 Lawe (3] ™

# Calvalue | User calibration value 1155 140
isnsuccess s unsuccessful status 1156 0
todeHi tode limit high 1157 5
todelo tode limit low 1158 3

Instrument.Cal - ¥ parameters

2. Modificare "Mode" (Modalita) in "SetLo" (Imposta basso). Il nuovo valore di
calibrazione viene memorizzato e la modalita passera a "High" (Alto).

Ripetere il passaggio 1 riportato sopra per il punto superiore di calibrazione,
inserendo la lettura richiesta del dispositivo relativa al punto superiore di
calibrazione.

Il parametro "Mode" (Modalita) mostrera adesso "Adjusted” (Regolato), a indicare
che la calibrazione & stata regolata dall'utente.
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Calibrazione del trasformatore di corrente

La procedura & simile alla calibrazione dell'ingresso analogico descritta nella sezione
"Utilizzo di iTools" a pagina 297

1. Collegare un sorgente di corrente ai terminali C e CT del trasformatore di
corrente.

2. Nell'elenco "Instrument Cal" (Calibrazione strumento), impostare ID su CT.

B8 COML1.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (Instrument.Cal) | = [ & |[=54]

e v =» | | -
[MName | Description |.ddress| Yalue
D User calibration identifi 1152 [EREE
Status User calibration status 1153 Factory (0) ~
# Mode User calibration mode 1154 Lowe (3) ™
# Calvalue User calibration walue 1155 0.00
isUnsuccess |s unsuccessful status 1156 0
ModeHi kode limit high 1157 5
Modelo Mode limit low 1158 3
Instrument.Cal - 7 parameters

Regolare il parametro "Mode" (Modalita) su "Low" (Basso).
Applicare una corrente dalla sorgente, ad esempio 35 mA.
Inserire 35.00 nel parametro "CalValue" (Valore di calibrazione).

Regolare il parametro "Mode" (Modalita) su "SetLow" (Imposta basso).

N o o~ ow

Il punto inferiore CT della calibrazione viene memorizzato e il parametro "Mode"
(Modalita) passera a "High" (Alto).

8. Applicare una corrente dalla sorgente, ad esempio 70mA.
9. Inserire 70.00 nel parametro "CalValue" (Valore di calibrazione).
10. Regolare il parametro "Mode" (Modalita) su "SetHigh" (Imposta alto).

11. In caso di calibrazione completata correttamente, il parametro "Mode" (Modalita)
passera ad "Adjusted" (Regolato) come negli esempi precedenti.
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Messaggi di notifica

| messaggi di notifica indicano condizioni specifiche del regolatore o dei dispositivi
collegati.

Possono essere visualizzati i seguenti messaggi, in base al valore, alle notifiche o
alle condizioni di stand-by:

Nota: | messaggi scorrevoli possono essere personalizzati utilizzando iTools
(vedere "Messaggi definiti dall'utente” a pagina 220) e pertanto potrebbero essere
diversi da quelli riportati nella tabella sottostante.

Codice Messaggio Descrizione della notifica/condizione imprevista |Possibili soluzioni

mnemonico

HHHH Il valore del parametro & maggiore del limite massimo
di visualizzazione.

LLLL Il valore del parametro & minore del limite minimo di
visualizzazione.

Shrk INPUT SENSOR BROHEN Se il sensore ¢ interrotto, sul display superiore si L'allarme viene generalmente
alternano i messaggi Sbrk ebRd.n regolatore viene |causato dall'interruzione del
impostato sulla modalita Manuale. Sul display collegamento tra lo strumento
inferiore viene visualizzato il messaggio scorrevole e il sensore o dal rilevamento
"INGRESSO ROTTURA SENSORE". Il messaggio di una rottura del sensore
puo essere personalizzato utilizzando iTools. stesso.

Il messaggio corrente € indicato nella tabella dei Sostituire il sensore e
messaggi predefiniti. verificare cablaggio e
Il parametro Uscita rottura sensore puo essere collegamenti.
cablato a un allarme di processo per fornire strategie
di ritenuta.
5ITL INPUT GENGOR Un sensore non rientra nel range. Riconfigurare il parametro
RANGE Se il valore di ingresso PV & superiore del 5% al Superiore scala nell'elenco
orng range d'ingresso, vengono visualizzati i messaggi Ingresso analogico in
d'allarme. conformita ai requisiti
O.RNG (fuori range superiore in verde) si alterna con |dell'applicazione.
S.RNG (sensore fuori range in rosso) e il regolatore
viene impostato sulla modalita Manuale.
Viene inoltre visualizzato un messaggio scorrevole,
come definito nella tabella dei messaggi predefiniti.
8o INPUT SENSOR O Un sensore non rientra nel range. Riconfigurare il parametro
RANGE Se il valore di ingresso PV & inferiore del 5% al range |Inferiore scala nell'elenco

Er d'ingresso, vengono visualizzati i messaggi d'allarme. |Ingresso analogico in
u.RNG (fuori range inferiore in verde) si alterna con |conformita ai requisiti
S.RNG (sensore fuori range in rosso) e il regolatore |dell'applicazione.
viene impostato sulla modalita Manuale.

Viene inoltre visualizzato un messaggio scorrevole,
come definito nella tabella dei messaggi predefiniti.

EUNE Timeout dell'autotune del loop di controllo; I'autotune |Provare a eseguire
non & stato completato. nuovamente l'autotune o

annullare I'operazione
accedendo e uscendo dal
Livello Configurazione.
UGING DEFALLT Lo strumento include comunicazioni utente (fisse e/o |Modificare il valore "Config
CONFIG PRLSCON opzionali) e il valore predefinito di Passcode" (Passcode conf)
"CommsConfigPasscode" (Passcode per config nella scheda Security
comunicazione) non & stato modificato. (Sicurezza) dell'elenco
CoMMS CONFIG PASSCOIE | Lo strumento include comunicazioni utente (fisse e/o |Instrument (Strumento).
EXPIRET opzionali) e il valore predefinito di
"CommsConfigPasscode" (Passcode per config
comunicazione) € scaduto.
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HMI LEVEL 2 LOCKED . L'accesso di Livello 2 all'HMI & stato bloccato a causa |Accedere al Livello 3 o al

TOO MANY INCORRECT di troppi tentativi errati di inserimento del passcode. |Livello Configurazione per

PHS5COIE HTTEMPTS eliminare il blocco o attendere

la scadenza del periodo di
timeout.

HMI LEVEL 3 LOCKED | L'accesso di Livello 3 all'HMI & stato bloccato a causa |Accedere al Livello

TOO MANY INCORRECT di troppi tentativi errati di inserimento del passcode. |Configurazione per eliminare

PRS5COIE HTTEMPTS il blocco o attendere la

scadenza del periodo di
timeout.

HMT CONF LEVEL LOCKET . |L'accesso del Livello Configurazione delllHMI € stato |Utilizzare la clip Config per

TOO MANY INCORRECT bloccato a causa di troppi tentativi errati di connettere e azzerare il time a

PHS5COIE HTTEMPTS inserimento del passcode. 0, cancellare, quindi tornare al

periodo di timeout richiesto.

CoMMs CONFOLEVEL L'accesso del Livello Configurazione comunicazione Oppure attendere la

LOCKED . TOO MANY dell’lHMI & stato bloccato a causa di troppi tentativi ~ |scadenza del periodo di

INCORRECT PROSCOIE errati di inserimento del passcode. timeout.

RTTEMPTS

Looe TEMO MOTE Il loop di controllo & in modalita demo (controlla un
carico simulato).

RUTO TUNE RCTIVE L'autotune del loop di controllo & attivo.

AUTOTUNE TRIGGERET BUT |L'autotune del loop di controllo & stato richiesto ma Passare il loop in modalita

CHNNDT RUN non puo operare. Automatica.

Comms CONFID ACTIVE Lo strumento si trova in modalita Configurazione Disconnettere la seriale o
tramite la comunicazione seriale. Generalmente viene |togliere il regolatore dalla
visualizzato se il regolatore é stato posto in modalita |modalitad Configurazione.
Configurazione utilizzando iTools.

UFF Il canale & Off.

HwE E stato rilevato un errore hardware.

I'nl Range ingresso.

OFLw Superamento ingresso.

bAd Ingresso non corretto.

Hwl Hardware superato.

TidAE La PV non ha dati.

TAm5 INvALIT RAM IMAGE OF |1l controllo periodico della memoria non volatile ha Risolvere il problema

Ny DL rilevato un danno. attivando e disattivando la
Questa condizione forza lo strumento in modalita modalita Configurazione. Se il
stand-by. problema persiste, restituire lo

strumento al produttore.
UPES OPTION MvOL LOAD OF  |L'archiviazione o I'aggiornamento della memoria non |Restituire I'unita al produttore.
5TORE WARS UNGSUCTESSFUL volatile della scheda opzionale non & riuscito.
PRS NOL PRRAMETER L'archiviazione o I'aggiornamento della memoria non |Restituire I'unita al produttore.
IATARBASE LOAD OR STORE |volatile della scheda opzionale fallita.
WHS UNSUCCESSFUL
T'ELS MyOL REGION LORI OR L'archiviazione o I'aggiornamento della memoria non |Restituire I'unita al produttore.

S5TORE WH5 UNSUZCESSFUL |volatile della scheda opzionale fallita.

LALS FROTORY CALIBRATION Il modulo Al o 1O non é piu calibrato. Restituire al produttore per la

NOT DETECTED nuova calibrazione.

[Pub UNEXPECTED CRU Impostazioni fusibile CPU interna inattese. ????? Restituire 'unita al produttore.

CONDITION

1d5 HARTWARE IDENT UNKNDWN |E stato rilevato hardware non supportato. Restituire l'unita al produttore.
Hwd 5 ITTED HRRIWARE L'hardware rilevato non corrisponde all'hardware Risolvere il problema
IIFFERS FROM EXPECTET |atteso. assicurandosi che I'hardware
HHR TWARE previsto corrisponda
all'hardware installato
nell'elenco dei parametri
Instrument.Modules.
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Messaggi di notifica EPC3016, EPC3008, EPC3004

FEYS UNENPECTER REYERORRT Sono state rilevate delle condizioni della tastiera Risolvere il problema con il
CONDITION inattese all'avvio. power cycling. Se il problema
persiste, restituire lo
strumento al produttore.
PLAF POLNERED IOWN WHILGT IN |Lo strumento perde potenza in modalita Risolvere il problema
CONFIG MODE Configurazione. attivando e disattivando la
modalita Configurazione.
TELS INCOMPLETE RECIPE LORI|Se, per qualsiasi motivo, il caricamento della ricetta  |Attivare la modalita
non puo essere completato (i valori non sono validi o |Configurazione e accedere
sono fuori range), lo strumento viene configurato nuovamente al Livello
parzialmente e si porta in stand-by. Operatore per cancellare il
messaggio.
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Dati tecnici

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Dati tecnici

Dati generali

Funzione del regolatore

Range di regolatori PID con montaggio su quadro a loop singolo con
autotune, ON/OFF, posizionamento valvola (senza necessita
dipotenziometro). sonda in zirconia per controllo atmosfera. Singolo
Profilo/programma fino a 10 profili da 24 segmenti. Opzioni rete e 24 V CC.

Ingressi di misura

1 0 2 ingressi. Precisione di lettura £0,1% (fare riferimento alle specifiche
dettagliate)

Comando PID

Sono disponibili 2 set di PID (banda proporzionale separata per
riscaldamento e raffreddamento). Controllo autotune avanzato con cutback
per ridurre al minimo overshoot e oscillazioni.

Controllo di precisione a risposta rapida alle modifiche del setpoint o dopo
interferenze di processo.

Algoritmo di posizionamento valvola avanzato (non retroazionato) Il gain
scheduling consente la selezione PID per un'ampia gamma di situazioni
operative, compresi deviazione dal setpoint, temperatura assoluta, livello di
uscita e altri.

Monitoraggio della tensione di rete per feedforward. Funzioni feedforward
PV e SP.

Programma/Profilo

Fino a 10 profili di 24 segmenti. Opzioni per 1x8, 1x24 e 10x24.

Holdback (segmenti di tipo "mantenimento garantito”, uscite evento, tempo
al target, velocita rampa, stasi, step e chiamata).

Comunicazioni compatibili con il programmatore Eurotherm 2400.

Ulteriori funzioni timer disponibili.

Collegamenti blocchi
funzione utente

Totalizzatore opzionale, funzioni matematiche, logica e multiplexing,
conversione BCD, contatore/timer e molti altri blocchi speciali per funzioni
disponibili, compresi zirconia e commutazione.

Funzioni aggiuntive

Funzioni di ritrasmissione digitale e analogica. CT ingresso — monitoraggio
errore carico parziale, carico cortocircuito e circuito aperto; funzioni di
ingresso doppio, compresi commutazione, sensore ridondanza, media,
min, max, zirconia.

Sei allarmi configurabili liberamente con riarmo manuale, automatico,
evento oltre a funzione di ritardo allarme e blocco.

Gli allarmi possono essere inibiti in stand-by.

Cinque ricette con 40 parametri selezionabili liberamente commutabili dal
pannello anteriore o dall'ingresso digitale.

Guida ai parametri scorrevole e messaggi utente visualizzati sull'evento.
Cavetto di programmazione USB e software di configurazione gratuito.

Backup e configurazione
Strumenti

Software iTools Eurotherm gratuito per backup e configurazione.

Cavetto di configurazione USB disponibile per configurare ed effettuare il
backup da PC in tutta praticita; fornisce alimentazione allo strumento con o
senza manicotto.

iTools si collega inoltre tramite Ethernet e Modbus RTU seriale.

Ethernet

Certificazione Achilles® sui test di robustezza delle comunicazioni livello 1
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Dati tecnici
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Specifiche ambientali, standard, approvazioni e certificazioni

Temperatura d'esercizio

da0°Cab55°C

Temperatura di stoccaggio

da-20°Ca70°C

Umidita in condizioni d'esercizio/stoccaggio

Dal 5 al 90%, senza formazione di condensa

Atmosfera

Non corrosiva, non esplosiva

Altitudine

< 2000 metri

Vibrazione / urti

EN61131-2 (da 5 a 11,9 Hz a 7 mm di trasferimento
picco-picco, 11,9-150 Hz a 2g, 0,5 ottava min.)
EN60068-2-6 Prova FC, vibrazione. EN60068-2-27 Prova
Ea e guida, urti.

guarnizione del pannello

Parte anteriore della protezione della

Cornice standard: EN60529 IP65, UL50E tipo 12
(equivalente a NEMA12).

Cornice lavabile: EN60529 IP66, UL50E tipo 4X (da
interno) (equivalente a NEMA4X)

Retro della protezione del pannello

EN60529 IP10

Materiali infiammabili o pla

stici

UL746C-VO0

Compatibilita Emissioni Unita alimentazione HV fino a EN61326-1 classe B —
elettromagnetica (EMC) industria leggera
Unita alimentazione LV fino a EN61326-1 classe A —
industria pesante
Immunita BS EN61326-1 Industriale
Approvazioni e Europa CE (EN61326), RoHS (EN50581), REACH, WEEE,
certificazioni EN14597 in attesa
USA, Canada UL, cUL
Russia EAC (CUTR) in attesa
Cina RoHS, CCC: esente (prodotto non elencato nel catalogo
dei prodotti soggetti al Certificato cinese
obbligatorio)
Global Se soggetto alla calibrazione di campo necessaria, i

regolatori della serie EPC3000 prodotti da

Eurotherm sono adatti per essere utilizzati in applicazioni
Nadcap in tutte le classi di forno, come definito in
AMS2750E clausola 3.3.1.

Soddisfa i requisiti di precisione di CQI-9

Valutazione sicurezza informatica CRT livello 1 Achilles®
Green Premium di Schneider Electric

Sicurezza elettrica

EN61010-1: 2010 e UL 61010-1: 2012.
Grado di emissioni 2
Categoria d'isolamento |l
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EPC3016, EPC3008, EPC3004

Dimensioni indicate come larghezza x altezza.

Apertura

92 mm x 92 mm (-0,0 +0,8)
3,62 pollici x 3,62 pollici (-0,00 +0,03)

Pannello anteriore

96 mm x 96 mm (+1 mm)
3,78 pollici x 3,78 pollici (+0,05 pollici)

Apertura

45 mm (0,0 +0,6) x 92 mm (-0,0 +0,8)
1,77 pollici (-0,00 +0,02) x 3,62 pollici (-0,00 +0,03)

Pannello anteriore

48 mm x 96 mm (+1 mm)
1,89 pollici x 3,78 pollici (+0,04 pollici)

Apertura

45 mm x 45 mm (0,0 +0,6)
1,77 pollici x 1,77 pollici (-0,00 +0,02)

Pannello anteriore

48 mm x 48 mm (+1 mm)
1,89 pollici x 1,89 pollici (+0,04 pollici)

Profondita dietro il pannello (tutti i regolatori) 90 mm (3,54 pollici)
Profondita totale (tutti i regolatori) 101 mm (3,97 pollici)

meccanica
registratore
EPC3004 4 DIN
EPC3008 & DIN
EPC3016 "/ DIN
Peso

EPC3004 420 grammi; 14,81 once
EPC3008 350 grammi; 12,34 oz
EPC3016 250 grammi; 8,810z
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EPC3016, EPC3008, EPC3004

Ingresso e uscite

Tipi di I/O e comunicazioni

1/0 e comunicazioni

EPC3016 EPC3008/3004

Ingresso analogico

1 ingresso universale da 20 Hz
1 ingresso ausiliario da 4 a 20 mA, 0-10 V
4 Hz (opzione)

1 0 2 (opzione) ingressi universali
da 20 Hz

Moduli I/O opzionali:
Uscita relé forma A

Fino a 2, selezionabili a piacere: Fino a 3, selezionabili a piacere:

contatto

1/0 logica

Uscita analogica DC

Uscita TRIAC

Uscita relé forma C 1 1
Ingresso logico di chiusura | 1 (opzione) 2

1/0 logico (collettore aperto)

4 0 8 (opzione)

Trasformatore di corrente

1 (opzione) 1

Trasmettitore a 24 V unita
di alimentazione

1

Comunicazioni

1 delle seguenti opzioni:

RS485, RS422, o RS232 con una delle
seguenti opzioni

- Slave Modbus RTU

- El Bisynch (disponibile con
comunicazioni seriali)

Ethernet Modbus TCP (opzione)

2 delle seguenti opzioni:

RS485 con una delle seguenti
opzioni

- Slave Modbus RTU

- El Bisynch (opzione)

Modbus TCP su Ethernet (opzione)

Specifiche I/0

Tipi di ingresso

Termocoppie, PT100/PT1000 RTD, 4-20 mA, 0-20 mA, 10V, 2V, 0,8 V, 80 mV,

40 mV, zirconia (sonda ossigeno) pirometri.

Precisione lettura £0.1%. Quando soggetto alla necessaria calibrazione di campo,
gli "strumenti di controllo, monitoraggio e registrazione" prodotti da Eurotherm sono
idonei a essere utilizzati nelle applicazioni Nadcap in tutte le classi di forno, come

indicato in AMS2750E clausola 3.3.1.

Tempo di campionamento

Input di processo: 50 ms (20 Hz)
Termocoppia: 62,5 ms (16 Hz)
RTD: Selezione tempo ciclo automatico 100 ms (10 Hz)

Reiezione rete

Reiezione modo serie: 48-62 Hz >80 dB
Reiezione modalita comune: > 150 dB

Rottura sensore

Rottura sensore AC, rilevata entro 3 secondi nel peggiore dei casi

Filtro ingresso

Costante tempo di filtro = da OFF a 60 secondi

calibrazione utente

Regolazione ingresso utente a 2 punti (offset/gradiente), scalatura trasduttore

Termocoppia

K, J, N, R, S, B, L, T come standard piu 2 curve personalizzate scaricabili
Precisione della linearizzazione

Calibrazione CJ: <£1,0C a una temperatura ambiente di 25°C.

Rapporto di reiezione ambiente CJ: migliore di 40:1 da una temperatura ambiente
di 25°C

CJ automatica (interna), variabile (fissazione esterna 0, 45, 50°C)

CJ esterno (misurato) solo per 3004/3008
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Ingresso e uscite

Range d'ingresso 40mV 80mV mA 0,8V 2V 10V RTD (PT100/
PT1000)

Range Min -40mV -80mV -32mA -800mV -2V -10V 18,5 Q/185 Q
(-200°C)

Max +40mV +80mV +32mA +800mV +2V +10V 400 Q

/4000 Q
(850°C)

Stabilita termica a partire +0,4 pVv/°C 10,4 pv/°C +0,16 pA/°C | +0,4 pV/°C | 10,4 uV/°C | +0,8 pV/°C | £10 m°C/°C

da una temperatura +13 ppm/°C |13 ppm/°C | £113 ppm/°C | £13 ppm/°C | £13 ppm/°C |70 ppm/°C |25 ppm/°C

ambiente di 25°C

Risoluzione 1,0 gV non 1,6 uvV 0,6 uA 16 Vv 41 pv 250 pv 50 m°C

filtrato

Disturbo di misura 0,8 uv 3,2 uwv 1,3 A 32 v 82 uv 250 pv 50 m°C

(picco-picco con filtro

ingresso 1,6s)

Precisione linearita 0,003% 0,003% 0,003% 0,003% 0,003% 0,007% 0,033%

(linea retta best fit)

Precisione di +4,6 pv +7,5 uVv +3 pA +75 pVv 420 pv +1,5mV +310 m°C

calibrazione a una +0,053% +0,052% +1,052% +0,052% +0,044% +0,063% +0,023%

temperatura ambiente di

25°C

Resistenza di entrata 100 MQ 100 MQ 2,49 Q 100 MQ 100 MQ 57 kQ

(shunt 1%)

Corrente al bulbo Corrente al
bulbo 190
uA/180 pA

Ingresso analogico remoto (Aux) (solo EPC3016)

Trasformatore di corrente

Range 0-10 V e 4-20 mA. Intervalli massimida-1Va 11 Veda 3,36 mAa
20,96 mA.
Precisione <+0,25% della lettura £1LSD, 14 bit

Velocita campione

4 Hz (250 ms)

possibili

Ingresso setpoint remoto.
Ingresso analogico ausiliario.

Reiezione rete

48-62 Hz > -120 dB modo comune > -90 db modo serie

Stabilita termica

100 ppm (tipica) < 150 ppm (caso peggiore)

Impedenza d'ingresso:

Tensione 223 kQ. Corrente 2,49 Q

Range ingresso

Da 0 mAa 50 mArms da 48 a 62 Hz

Resistenza di carico

Nel regolatore ¢ inserita una resistenza di carico da 10 Q

Scala misure

10, 25,50 0 100 A

Precisione di taratura

<1% di lettura (tipico), <4% di lettura (caso peggiore)

Funzioni ingresso

Guasto carico parziale. Circuito aperto o corto circuito SSR Altre funzioni
compresa la totalizzazione dell'uso dell'alimentazione utilizzando il
collegamento "soft".

Ingressi di chiusura contatto

Soglie

Aperto > 600 Q, chiuso < 300 Q

Funzioni ingresso

Selezione automatica/manuale, selezione SP2,

Hold integrale/Inibizione controllo/Funzioni esecuzione
programma/Chiave/Ricetta,

Selezione/PID, selezione/BCD Bit/Abilita autotune/Stand-by/Selezione
PV e altre funzioni utilizzando il collegamento "soft".

313

HA032842ITA Edizione 2



Dati tecnici

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Moduli I/O logici

Tensione nominale dell'uscita

ON 12 V CC 44 mA max. Tempo minimo del ciclo di controllo 50 mS
(automatico)

Funzioni uscita

Riscaldamento a tempo proporzionale, raffreddamento a tempo
proporzionale. Uscite allarme ed evento comando SSR, uscite interlock,
altre funzioni utilizzando il collegamento "soft".

Chiusura contatto (ingresso)

Aperto > 500 Q, chiuso < 150 Q

Funzioni ingresso

Selezione automatica/manuale, selezione SP2, Hold integrale, Inibizione
controllo, Funzioni esecuzione programma, Chiave, Selezione ricetta,
Selezione PID, BCD Bit, Abilita autotune, Stand-by, Selezione PV oltre ad
altre funzioni utilizzando il collegamento "soft".

I/0 logico collettore tipo aperto (EPC3008/3004)

Tensione nominale dell'uscita

Da15Va35VCC

Limite uscita

Diminuzione corrente massima 40 mA

Funzioni uscita

Uscite allarme ed evento, uscite interlock, altre funzioni utilizzando il
collegamento "soft". Non utilizzabile come uscita di controllo.

Ingresso rilevamento
tensione

OFF <1V,ON>4V. Max 35V, min-1V

Chiusura contatto (ingresso)

OFF > 28 KQ, ON <100 Q

Funzioni ingresso

Selezione automatica/manuale, selezione SP2, Hold integrale, Inibizione
controllo, Funzioni esecuzione programma, Chiave, Selezione ricetta,
Selezione PID, BCD Bit, Abilita autotune, Stand-by, Selezione PV oltre ad
altre funzioni utilizzando il collegamento "soft".
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Relé (dai moduli A e forma C fissa integrata)

Types

Form A (normalmente aperto)
Form C (commutazione)

Funzioni uscita

Riscaldamento a tempo proporzionale, raffreddamento a tempo
proporzionale. SSR Drive. Apertura/chiusura valvola diretta.

Uscite allarme ed evento, uscite interlock, altre funzioni utilizzando il
collegamento "soft".

Tensione nominale

Min 100 mA a 12V, Max 2 A :a 264 V AC resistiva. Snubber esterno
consigliato.

Resistenza elettrica relé

Il numero di operazioni a cui un relé dovrebbe resistere & limitato in conformita al
grafico riporto di seguito. Generalmente 500.000 operazioni a un carico di 2 A, 250 V

AC resistiva.
Resistenza elettrica
Cicli 10E
i
1
1
\
107 \ =
™
250 V AC resistiva
10°
10°
1 2

Corrente commutazione (A)

Modulo triac

Tensione nominale

Min 40 mA, 30 V RMS, Max 0,75 A :a 264 V AC resistiva

Funzioni uscita

Riscaldamento in proporzione al tempo, raffreddamento in proporzione al
tempo. SSR Drive.

Uscite allarme ed evento, uscite interlock, altre funzioni utilizzando il
collegamento "soft".

Tensione nominale di picco

Picco di corrente max. 30 A (<10 mS).
Tensione operativa continua massima 540 V picco, 385 V RMS.
Tensione picco max. 800 V picco, 565 V RMS (< 10 mS)
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Modulo uscita CC isolato

Uscita corrente

Uscita di tensione.

Range

0-20mA

0-10V

Resistenza di carico

<550 Q

>450 Q

Precisione di taratura

< $(0,5% di lettura + 100 uA
offset)

Precisione di calibrazione: < £(0,5%
di lettura + 50 mV offset)

Risoluzione

Risoluzione a 13,5 bit

Risoluzione a 13,5 bit

Funzioni uscita

Unita controllo SCR/alimentazione.
Valvola proporzionale.

Ritrasmissione al registratore a carta o altri strumenti.
Altre funzioni utilizzando il collegamento "soft".

Alimentazione e alimentazione del trasmettitore

Tensione di alimentazione del
regolatore

100-230 V CA +/- 15%, da 48 a 62 Hz 0 24 V CA +10/-15%, da 48 a
62 Hz 24 V CC +20/-15%, max 5% tensione ondulazione.

Tensione nominale
alimentazione

EPC3016 6 W
EPC3008/3004 9 W

Misura potenza

Non calibrata.

feedforward.

Disponibile solo in strumenti con alimentazione a 100-230 V AC.
Misure direttamente dall'alimentazione (senza connettori aggiuntivi):

Rumore elettrico 0,5 V filtrato, utilizzato dalla funzione PID per

Unita di alimentazione elettrica
del trasmettitore

24V CC. Carico da 2 a 28 mA. Isolato dal sistema (300 V AC
isolamento doppio) (solo EPC3008/3004)

Comunicazioni

Comunicazione

Jack RJ45 messo a terra schermato che supporta autorilevamento
10/100BASE-T. Indirizzo IP fisso o DHCP.

Serial

RS485 Half duplex
RS422/RS232 Full duplex
Baud rate 9600, 19200

Modbus RTU 8 bit, possibilita di selezionare dispari/pari/no parita.

El-Bisynch 7 bit parita pari fissa.
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Interfaccia operatore

Tipo LCD ad elevata visibilita con retroilluminazione.
Cornice a membrana lavabile con guarnizione del pannello superiore,
oppure cornice in rilievo con tasti completamente tattili.

Tastiera 100.000 operazioni tipica
PV principale EPC3016 4 cifre, 3DP, EPC3008 4.5 cifre, 4DP. EPC3004 5 cifre, 4DP.
Bicolore verde/rosso (rosso in allarme)
Seconda riga 16 segmenti di testo o numerici a 5 caratteri
Terzariga 16 segmenti di testo o numeri scorrevoli
(solo EPC3004/3008)
Set carattere testo Roman, Simplified Cyrillic
Funzioni aggiuntive del Indicatore "crow's foot" stato programma
display Indicatori uscita
Indicazione allarme
Unita

Grafico a barre (solo EPC3004/3008)
Indicatore attivita comunicazioni

Funzioni HMI Contenuti display configurabili

Elenchi a scorrimento configurabili per operatore/supervisore
Messaggi evento configurabili a scorrimento

Protezione livello passcode con periodo di blocco

Due chiavi funzione programmabili (solo EPC3004/3008)
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Appendice Parametri EI-Bisync

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Appendice Parametri El-Bisync

Nella tabella seguente sono elencati tutti i parametri EI-Bisync supportati dai

regolatori della serie EPC3000.

Parametro Codice
mnemonico
Loop.Main.PV PV
Loop.OP.ManualOP opP
Loop.Main.TargetSP SL
Loop.Main.AutoMan mA
CurrentTransformer.LoadCurrent LI
Instrument.Info.CustomerID ID
Loop.Main.WorkingSP SP
Loop.Main.WorkingOutput 00
Loop.OP.ManualOP VM
Loop.Main.WorkingOutput VP
Programmer.Run.ProgramNumber PN
Programmer.Run.ProgramMode PC
Programmer.Run.ProgramSetpoint PS
Programmer.Run.ProgramCyclesLeft CL
Programmer.Run.SegmentNumber SN
Programmer.Run.SegmentType CS
Programmer.Run.SegmentTimeLeft TS
Programmer.Run.TargetSetpoint CT
Programmer.Run.RampRate CR
Programmer.Run.ProgramTimeleft TP
Programmer.Run.Event1 z1
Programmer.Run.Event2 z2
Programmer.Run.Event3 z3
Programmer.Run.Event4 z4
Programmer.Run.Event5 z5
Programmer.Run.Event6 z6
Programmer.Run.Event7 z7
Programmer.Run.Event8 z8
Alarm.1.Threshold Al
Alarm.2.Threshold A2
Alarm.3.Threshold A3
Alarm.4.Threshold A4
Alarm.1.Hysteresis n5
Alarm.2.Hysteresis né
Alarm.3.Hysteresis n7
Alarm.4.Hysteresis n8
Loop.Diags.LoopBreakTime It
Loop.Atune.AutotuneEnable AT
Loop.PID.Boundary GS
Loop.PID.ActiveSet Gn
Loop.PID.Ch1PropBand XP
Loop.PID.IntegralTime T
Loop.PID.DerivativeTime L1
Loop.PID.ManualReset MR
Loop.PID.CutbackHigh HB
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Parametro Codice
mnemonico
Loop.PID.CutbackLow LB
Loop.PID.Ch2PropBand RG
Loop.PID.Ch1PropBand2 P2
Loop.PID.IntegralTime2 12
Loop.PID.DerivativeTime2 D2
Loop.PID.ManualReset2 M2
Loop.PID.CutbackHigh2 hb
Loop.PID.CutbackLow?2 b
Loop.PID.Ch2PropBand2 G2
Loop.FF.FFGain FP
Loop.FF.FFOffset FO
Loop.FF.PIDTrimLimit FD
Loop.PID.Ch10OnOffHyst HH
Loop.PID.Ch20nOffHyst hc
Loop.OP.Ch2Deadband HC
Loop.OP.SafeValue BO
Loop.OP.Ch1TravelTime T
Loop.OP.SafeValue VS
Loop.SP.SPSelect SS
Loop.Main.Remoteloc rE
Loop.SP.SP1 S1
Loop.SP.SP2 S2
Loop.SP.RSP uq
Loop.SP.RSP ur
Loop.SP.SPTrim LT
Loop.SP.SPLowLimit LS
Loop.SP.SPHighLimit HS
Loop.SP.SPLowLimit L2
Loop.SP.SPHighLimit H2
Loop.SP.SPTrimLowLimit TL
Loop.SP.SPTrimHighLimit TH
Loop.SP.SPRateUp RR
Al.1.MVIn VA
Al.2.MVIn VD
AlL1.CJCTemp t5
Al.2.CJCTemp te
Al.1.PV QY
AlL2.PV Qz
Loop.OP.OutputLowLimit LO
Loop.OP.OutputHighLimit HO
Loop.OP.RemoteOPLow RC
Loop.OP.RemoteOPHigh UR
Loop.OP.OPRateUp OR
Loop.OP.ManualStepValue FM
10.1.CycleTime CH
10.1.MinOnTime MH
10.2.CycleTime C2
10.2.MinOnTime MC
Loop.OP.SafeValue BP
Instrument.HMI.HomeDisplay wWcC
Loop.Main.WorkingOutput WO
Loop.FF.FFOutput FN
Loop.Diags.ProportionalOP Xp
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Parametro Codice
mnemonico

Loop.Diags.IntegralOP Xl
Loop.Diags.DerivativeOP xD
Loop.OP.Ch1Qutput Vv
Remotelnput.input RI
Loop.Diags.Deviation ER
Instrument.Info.NativeVersion VO (formato HEX)
Instrument.Info.NativeType Il (formato HEX)
Instrument.Security.InstrumentMode IM
Programmer.Set.EditProgram EP
Loop.Main.Hold FC
Al.1.SensorBreakOutput sb
Loop.Diags.LoopBreak Lb
Loop.Main.IntegralHold IH
Instrument.Diagnostics.GlobalAck AK
Loop.SP.SPRateDone Rc
Instrument.HMI.Keylock DK
Remotelnput.RemStatus RF
Al.2. SensorBreakOutput IF
Loop.SP.RangeHigh QL
Loop.SP.RangelLow QM
Instrument.Diagnostics.InstrumentStatus SO (formato HEX)
Loop.Setup.Ch1ControlType Qo
Loop.Setup.ControlAction CA
Loop.OP.NonLinearCooling Q9
Loop.Setup.DerivativeType Qe
Loop.OP.PowerFeedforward Pe
Loop.FF.FFType QO
Loop.OP.SafeValue QP
Loop.OP.ManualStepValue QR
BCD.BcdOP BF
Loop.PID.GainScheduler QW
Instrument.Info.TemperatureUnits Q1
Loop.SP.SPTracksRSP QE
Loop.SP.SPTracksPV QF
Loop.SP.SPTracksPSP QG
Loop.SP.SPRateUnits QJ
Loop.SP.RSPType QA
*WorkingProgram.HoldbackType $0
*WorkingProgram.HoldbackValue sO
*WorkingProgram.RampUnits do
*WorkingProgram.DwellUnits p0
*WorkingProgram.ProgramCycles o0
*WorkingSegment.1.SegmentType $1
*WorkingSegment.1.TargetSetpoint sl
*WorkingSegment.1.Duration/RampRate/RampTime d1
*WorkingSegment.1.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p1
*WorkingSegment.1.EventOutput o1 (formato HEX)
*WorkingSegment.2.SegmentType $2
*WorkingSegment.2.TargetSetpoint s2
*WorkingSegment.2.Duration/RampRate/RampTime d2
*WorkingSegment.2.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p2
*WorkingSegment.2.EventOutput 02 (formato HEX)
*WorkingSegment.3.SegmentType $3
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*WorkingSegment.3.TargetSetpoint s3
*WorkingSegment.3.Duration/RampRate/RampTime d3
*WorkingSegment.3.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p3
*WorkingSegment.3.EventOutput 03 (formato HEX)
*WorkingSegment.4.SegmentType $4
*WorkingSegment.4.TargetSetpoint s4
*WorkingSegment.4.Duration/RampRate/RampTime d4
*WorkingSegment.4.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p4
*WorkingSegment.4.EventOutput 04 (formato HEX)
*WorkingSegment.5.SegmentType $5
*WorkingSegment.5.TargetSetpoint s5
*WorkingSegment.5.Duration/RampRate/RampTime d5
*WorkingSegment.5.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p5
*WorkingSegment.5.EventOutput 05 (formato HEX)
*WorkingSegment.6.SegmentType $6
*WorkingSegment.6.TargetSetpoint s6
*WorkingSegment.6.Duration/RampRate/RampTime dé
*WorkingSegment.6.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p6
*WorkingSegment.6.EventOutput 06 (formato HEX)
*WorkingSegment.7.SegmentType $7
*WorkingSegment.7.TargetSetpoint s7
*WorkingSegment.7.Duration/RampRate/RampTime d7
*WorkingSegment.7.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p7
*WorkingSegment.7.EventOutput 07 (formato HEX)
*WorkingSegment.8.5egmentType $8
*WorkingSegment.8.TargetSetpoint s8
*WorkingSegment.8.Duration/RampRate/RampTime d8
*WorkingSegment.8.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p8
*WorkingSegment.8.EventOutput 08 (formato HEX)
*WorkingSegment.9.SegmentType $9
*WorkingSegment.9.TargetSetpoint s9
*WorkingSegment.9.Duration/RampRate/RampTime d9
*WorkingSegment.9.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p9
*WorkingSegment.9.EventOutput 09 (formato HEX)
*WorkingSegment.10.SegmentType $:
*WorkingSegment.10.TargetSetpoint S:
*WorkingSegment.10.Duration/RampRate/RampTime d:
*WorkingSegment.10.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p:
*WorkingSegment.10.EventOutput o: (formato HEX)
*WorkingSegment.11.SegmentType $;
*WorkingSegment.11.TargetSetpoint S;
*WorkingSegment.11.Duration/RampRate/RampTime d;
*WorkingSegment.11.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p;
*WorkingSegment.11.EventOutput 0; (formato HEX)
*WorkingSegment.12.SegmentType $<
*WorkingSegment.12.TargetSetpoint S
*WorkingSegment.12.Duration/RampRate/RampTime d<
*WorkingSegment.12.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p<
*WorkingSegment.12.EventOutput o< (formato HEX)
*WorkingSegment.13.SegmentType $=
*WorkingSegment.13.TargetSetpoint 5=
*WorkingSegment.13.Duration/RampRate/RampTime d=
*WorkingSegment.13.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p=
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*WorkingSegment.13.EventOutput o= (formato HEX)
*WorkingSegment.14.SegmentType $>
*WorkingSegment.14.TargetSetpoint s>
*WorkingSegment.14.Duration/RampRate/RampTime d>
*WorkingSegment.14.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p>
*WorkingSegment.14.EventOutput 0> (formato HEX)
*WorkingSegment.15.SegmentType $?
*WorkingSegment.15.TargetSetpoint s?
*WorkingSegment.15.Duration/RampRate/RampTime d?
*WorkingSegment.15.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p?
*WorkingSegment.15.EventOutput o? (formato HEX)
*WorkingSegment.16.SegmentType @
*WorkingSegment.16.TargetSetpoint s@
*WorkingSegment.16.Duration/RampRate/RampTime d@
*WorkingSegment.16.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p@
*WorkingSegment.16.EventOutput 0@ (formato HEX)
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