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Consignes de sécurité

Informations importantes

Lire attentivement ces instructions et examiner I'équipement pour se familiariser avec
I'appareil avant de tenter de l'installer, de I'utiliser, de le réparer ou de I'entretenir. Les
messages spéciaux suivants peuvent apparaitre tout au long de ce manuel ou sur
I'équipement pour avertir des dangers potentiels ou pour attirer I'attention sur des
informations qui clarifient ou simplifient une procédure.

L'addition de I'un de ces symboles a une étiquette de sécurité

« Danger » ou « Avertissement » indique qu’il existe un risque

électrique qui provoquera une blessure si les consignes ne sont pas
respectées.

Ce symbole indique une alerte de sécurité. Il est utilisé pour vous

avertir de dangers potentiels de blessures. Respectez tous les

messages de sécurité qui suivent ce symbole pour éviter les risques
de blessures graves voire mortelles.

A DANGER

DANGER indique une situation dangereuse qui provoquera la mort ou une
blessure grave si elle n’est pas évitée.

A AVERTISSEMENT

AVERTISSEMENT indique une situation dangereuse qui pourrait provoquer la
mort ou une blessure grave si elle n’est pas évitée.

A ATTENTION

AVERTISSEMENT indique une situation dangereuse qui pourrait provoquer une
blessure mineure ou modérée si elle n’est pas évitée.

AVIS utilisé pour indiquer les pratiques sans lien avec une blessure physique. Le
symbole d’alerte de sécurité ne doit pas étre utilisé avec ce mot signal.

Remarques:

1. Les équipements électriques doivent étre installés, exploités, entretenus et
maintenus exclusivement par des personnes qualifiées. Schneider Electric
décline toute responsabilité quant aux conséquences découlant de I'utilisation de
ce matériel.
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2. Une personne qualifiée posséde les compétences et connaissances liées a la
construction et I'utilisation des équipements électriques et leur installation, et qui
a suivi une formation de sécurité afin d’identifier et d’éviter les risques entrant en
jeu.
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Sécurité et informations CEM

A A DANGER

RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE, D’EXPLOSION OU D'ARC ELECTRIQUE

Couper l'alimentation électrique de tous les équipements avant de commencer
l'installation, le retrait, le cablage, la maintenance ou I'inspection du produit.

Pour les équipements connectés en permanence, inclure un dispositif de
déconnexion comme un interrupteur d'isolation ou un disjoncteur dans I'installation.

Utiliser un dispositif de détection de tension de puissance adapté pour confirmer
que I'alimentation a été coupée.

La ligne d’alimentation et les circuits de sortie doivent étre cablés et protégés par
des fusibles conformément aux exigences réglementaires locales et nationales pour
le courant et la tension nominales de I'équipement spécifique, c’est-a-dire au
Royaume-Uni la réglementation IEE la plus récente (BS7671) et aux Etats-Unis les
méthodes de cablage NEC classe 1.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles.

Utilisation raisonnable et responsabilité

La sécurité de tout systéme incorporant ce produit est la responsabilité de
I'assembleur/installateur du systéme.

Le dispositif de déconnexion doit étre monté a proximité immédiate de I'équipement
et étre facilement accessible par I'opérateur. Il doit étre clairement identifi€ comme
dispositif d’'isolement électrique de I'instrument.

Les informations contenues dans ce manuel sont sujettes a modification sans
préavis. Bien que tous les efforts aient été consentis pour assurer I'exactitude des
informations, le fournisseur décline toute responsabilité pour les erreurs susceptibles
de s’y étre glissées.

Ce régulateur est congu pour des applications industrielles de régulation des
procédés et de la température et satisfait aux exigences des directives européennes
en matiére de sécurité et de compatibilité électromagnétique.

Son utilisation dans d'autres applications ou le non-respect des consignes
d'installation contenues dans ce manuel risque de compromettre la sécurité ou la
compatibilité électromagnétique du régulateur. Il incombe a l'installateur de veiller a
la sécurité et & la compatibilité électromagnétique de toute installation.

Tout manquement a utiliser un logiciel/matériel approuvé avec nos matériels peut
provoquer des blessures, des dégats ou des résultats d’opération incorrects.
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NB

Les équipements électriques doivent étre installés, exploités, entretenus , et
maintenus exclusivement par des personnes qualifiées.

Schneider Electric décline toute responsabilité quant aux conséquences découlant
de I'utilisation de ce matériel.

Une personne qualifiée posséde les compétences et connaissances liées a la
construction et I'utilisation des équipements électriques et leur installation, et qui a
suivi une formation de sécurité afin d’identifier et d’éviter les risques entrant en jeu.

QUALIFICATION DU PERSONNEL

Seules les personnes correctement formées et qui connaissent et comprennent le
contenu de ce manuel et le reste de la documentation produit pertinente sont
autorisées a travailler sur et avec ce produit.

La personne qualifiée doit pouvoir détecter les risques pouvant découler de la
paramétrisation, de la modification des valeurs des paramétres et plus généralement
des équipements mécaniques, électriques ou électroniques.

La personne qualifiée doit connaitre les normes, dispositions et réglements pour la
prévention des accidents industriels, qu’ils doivent respecter pendant la conception
et la mise en ceuvre du systéme.

UTILISATION PREVUE

Les produits décrits ou affectés par ce document, ainsi que les logiciels et options,
sont des régulateurs programmables EPC3016, EPC3008, EPC3004 (désignés dans
les présentes comme des « régulateurs »). lls sont destinés a une utilisation
industrielle conformément aux instructions, directions, exemples et informations de
sécurité fournis dans le présent document et d'autres documentations a I'appui.

Le produit doit étre utilisé uniguement en conformité avec les réglements et
directives de sécurité applicables, les exigences spécifiées et les données
techniques.

Avant d'utiliser le produit, il faut réaliser une évaluation des risques pour I'application
planifiée. Sur la base des résultats, il faut mettre en ceuvre les mesures de sécurité
appropriées.

Comme le produit est utilisé comme composant d’'une machine ou d'un processus
global, il vous incombe d'assurer la sécurité globale du systéme dans son ensembile.

Utiliser le produit uniquement avec les cables et accessoires spécifiés. Utiliser
uniguement des accessoires et piéces de rechange d'origine.

Toute utilisation autre que celle explicitement autorisée est interdite et peut
provoquer des dangers imprévus.

14
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A A DANGER

RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE, D’EXPLOSION OU D'ARC ELECTRIQUE

Les équipements électriques doivent étre installés, utilisés et maintenus
exclusivement par des personnes qualifiées.

Couper l'alimentation électrique de tous les équipements et de tous les circuits E/S
(alarmes, E/S de contrble etc.) avant de commencer l'installation, le retrait, le
cablage, la maintenance ou l'inspection du produit.

La ligne d’alimentation et les circuits de sortie doivent étre cablés et protégés par
des fusibles conformément aux exigences réglementaires locales et nationales pour
le courant et la tension nominales de I'équipement spécifique, c’est-a-dire au
Royaume-Uni la réglementation IEE la plus récente (BS7671) et aux Etats-Unis les
méthodes de cablage NEC classe 1.

L'appareil doit étre installé dans une enceinte ou une armoire. Si cela n’est pas fait,
la sécurité de I'appareil est compromise. Une enceinte ou armoire doit fournir une
protection incendie et/ou empécher I'acces aux parties dangereuses.

Ne pas dépasser les valeurs nominales de I'appareil.

Ce produit doit étre installé, connecté et utilisé conformément aux normes et/ou
réglements d’installation en vigueur. Si le produit est utilisé autrement que de la
maniére spécifiée par le fabricant, la protection assurée par le produit risque d'étre
compromise.

Ce régulateur est congu pour fonctionner avec le capteur de température
directement relié a une résistance de chauffage électrique. L’entrée capteur
primaire IP1 n’est pas isolée des sorties logiques et des entrées numériques DI1 et
DI2. Ces terminaux pourraient donc étre au potentiel de la ligne. Vous devez veiller
a ce que le personnel d'entretien ne touche pas ces connexions lorsqu'elles sont
sous tension.

Tous les cables, connecteurs et commutateurs de connexion d'un capteur sous
tension devront étre calibrés en fonction de la tension du réseau (230 V CA +15 %
CATII).

Ne pas insérer d’objets dans les ouvertures du boitier.
Serrer les vis de serrage conformément aux spécifications de couple.

Un maximum de deux fils, identiques en type et section peuvent étre insérés par
terminal d'un connecteur de faisceau. Dénudez I'isolation des cables sur un
minimum de 6 mm (0.24") pour assurer un bon contact avec le terminal. Ne pas
dépasser une longueur de conducteur de cable exposée de 2 mm (0.08").

Si un transformateur de courant (CT) est utilisé dans l'installation, un dispositif de
limitation de tension installé entre les terminaux CT contribuera a éviter I'apparition
de hautes tensions au niveau des terminaux CT si le régulateur est débranché. Un
dispositif adapté se compose de deux diodes Zener téte-béche, d’'une capacité
entre 3 et 10 V a 50 mA.

Utiliser un équipement de protection individuelle (EPI) approprié et suivre les
consignes de sécurité en vigueur applicables aux travaux électriques. Cf. NFPA
70E ou CSA z462.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles.

15
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A DANGER

DANGER D’INCENDIE

Si l'unité ou 'une de ses piéces est endommagée a la livraison, ne pas procéder a
l'installation et contacter le fournisseur.

Ne rien laisser tomber par les ouvertures du boitier et entrer dans le régulateur.

Vérifier que le calibre de fil correct est utilisé pour chaque circuit et que ses
caractéristiques correspondent a la capacité actuelle du circuit.

Quand des embouts de cable sont utilisés, veiller a ce que la taille correcte soit
sélectionnée et que chacun soit solidement fixé au cable en utilisant un outil de
sertissage.

Le régulateur doit étre raccordé a I'unité d'alimentation nominale correcte ou a la
tension d'alimentation adaptée, tel qu'indiqué sur I'étiquette signalétique du
régulateur ou dans le Manuel utilisateur. Utiliser uniquement des alimentations
électriques PELV ou SELV pour alimenter I'équipement.

EPC3000 (« Line Voltage » indique 230 v seulement, mais que se passe-t-il s'il
avec 12, 24 48 volts :

Le régulateur doit étre connecté a la tension de ligne correcte, conformément au
code de commande et a la tension de ligne indiquée sur I'étiquette du régulateur.
Utiliser uniquement des alimentations électriques PELV ou SELV pour alimenter
I'équipement.

EPC2000 (24 v seulement):

Ne pas connecter le régulateur directement a la tension de ligne. utiliser
uniquement des alimentations électriques isolantes PELV ou SELV pour alimenter
I'équipement.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles.
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A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT ACCIDENTEL DE L’EQUIPEMENT

Ne pas utiliser le produit pour des applications de régulation ou de protection
critiques lorsque la sécurité humaine ou des équipements dépend de I'opération du
circuit de régulation.

Respecter toutes les précautions en matiére de décharges électrostatiques avant
de manipuler I'appareil.

Toute pollution conductrice d’électricité doit étre exclue de I'armoire dans laquelle le
régulateur est monté, par exemple la poussiére de carbone. Dans des conditions de
pollution conductrice dans I'atmosphére, installer un dispositif de filtrage d’air sur
I'entrée d’air de I'armoire. Si des risques de condensation existent, par exemple a
des températures basses, installez un dispositif de chauffage a commande
thermostatique dans I'armoire.

Eviter la pénétration de matiéres conductrices pendant I'installation.

Utilisez des verrouillages de sécurité adaptés lorsqu'il existe des risques pour le
personnel et/ou I'équipement.

Installez et utilisez cet équipement dans une enceinte adaptée a son
environnement.

Acheminement des cables, pour réduire les EMI (interférences
électromagnétiques), les connexions CC basse tension et le cablage d'entrée du
capteur doivent étre acheminés a I'écart des cables d'alimentation haute tension. Si
cela est impossible, utiliser des cables blindés en prenant soin de relier le cablage a
la terre. Il est préférable de réduire au minimum la longueur des cables.

Ne pas démonter, réparer ou modifier les équipements. Contactez votre fournisseur
pour toute réparation.

Vérifier que tous les cables et le harnais de cables sont maintenus par un
meécanisme anti-traction adapté.

Cablage - il est important de connecter l'unité conformément aux informations
données dns ce guide, et d'utiliser des cébles en cuivre (sauf pour le cablage du
thermocouple).

Connecter les fils uniquement aux terminaux identifiés indiqués sur I'étiquette
d'avertissement du produit, dans la section cablage du guide utilisateur du produit
ou sur la fiche d’installation.

La sécurité et la protection CEM peuvent étre gravement compromises si I'appareil
n'est pas utilisé de la maniére indiquée. Il incombe a l'installateur de veiller a la
sécurité et a la compatibilité électromagnétique CEM de l'installation.

Si la sortie n’est pas cablée mais écrite par les communications, elle restera
contrblée par les messages de communication. Dans ce cas il faut prendre soin de
prévoir la perte de communications.

L'application de ce produit exige une expertise dans la conception et la
programmation des systemes de régulation. Seules les personnes possédant une
telle expertise doivent étre autorisées a programmer, installer, modifier et mettre en
service ce produit.

Pendant la mise en service veiller a ce que tous les états opérationnels et défauts
potentiels soient soigneusement testés.

Ne pas utiliser ou mettre en service une configuration de régulateur (stratégie de
contrble) sans s'assurer que la configuration a subi tous les tests opérationnels, a
été mise en service et approuvée pour I'utilisation.

La personne chargée de la mise en service du régulateur est tenue de s'assurer
que la configuration est correcte.

Le régulateur ne doit pas étre configuré pendant qu’il est connecté a un processus
en cours car I'accés au mode de configuration interrompt toutes les sorties. Le
régulateur reste en standby jusqu’a ce que I'on quitte le mode de configuration.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles, ou endommager I’équipement.

17
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A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT ACCIDENTEL DE L’EQUIPEMENT

Les actionneurs sensibles a I'impulsion de commutation ou aux temps de cycle
doivent étre dotés d’un dispositif de protection. Par exemple, les compresseurs de
réfrigération doivent étre équipés d’'un minuteur de blocage pour ajouter une
protection supplémentaire contre la commutation prématurée.

Toute modification apportée a la mémoire flash des régulateurs exigent que le
régulateur passe en mode de configuration. Le régulateur ne contrdle pas le
processus quand il se trouve en mode de configuration. Vérifier que le régulateur
n’est pas connecté a un procédé actif quand il est en mode de configuration.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles, ou endommager I’équipement.

A ATTENTION

DANGER POUR L’UTILISATION DE L’EQUIPEMENT

S’il est entreposé avant utilisation, les conditions de stockage doivent étre
conformes aux conditions environnementales spécifiées.

Une fonction de démarrage a froid efface TOUS les réglages, supprime la
configuration existante et raméne le régulateur a son état d'origine. Afin de
minimiser la perte de données, il faut enregistrer la configuration du régulateur dans
un fichier de secours avant d’engager un démarrage a froid.

Un démarrage a froid du régulateur doit étre effectué uniquement dans des
circonstances exceptionnelles car il effacera TOUS les paramétres précédents et
raménera le régulateur a son état d'origine.

« Un régulateur ne doit étre connecté a aucun équipement quand il effectue un
démarrage a froid. »

Nettoyage. Utiliser de I'alcool isopropylique pour le nettoyage des étiquettes. Utiliser
une solution savonneuse douce pour nettoyer les autres surfaces extérieures.

Pour minimiser toute perte potentielle de contréle ou de statut du régulateur
pendant la communication sur un réseau ou quand il est contrélé via un maitre tiers
(un autre régulateur, un automate ou une IHM) veiller a ce que le matériel, logiciel,
la conception réseau, la configuration et la robustesse de la cybersécurité aient été
correctement configurés, mis en service et approuvés pour le fonctionnement.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures ou

endommager I’équipement.

Symboles

Différents symboles peuvent étre utilisés sur I'étiquette du régulateur. lls signifient :
/A Risque de choc électrique

A\ Prendre des précautions contre I'électricité statique

0 Marque de conformité pour I'’Australie (ACA) et la Nouvelle-Zélande (RSM)

Conforme a la période d'utilisation respectueuse de I'environnement de 40 ans
E Mettre au rebut selon la directive DEEE

( E Marquage de conformité obligatoire pour certains produits vendus dans 'espace
économique européen

IE Certification KC sud-coréenne des produits électriques et électroniques

18
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Substances dangereuses

Ce produit est conforme a la législation européenne Restriction of Hazardous
Substances (RoHS) (avec exemptions) et Registration, Evaluation, Authorisation and
Restriction of Chemicals (REACH).

Les exemptions RoHS utilisées pour ce produit mettent en jeu la présence de plomb.
La législation RoHS chinoise n'inclut pas d’exemptions et la présence de plomb est
donc indiquée dans la déclaration RoHS chinoise.

La loi californienne exige I'avis suivant :

AVERTISSEMENTS : Ce produit peut vous exposer a des produits chimiques dont le
plomb et les composés de plomb connus dans I'Etat de la Californie pour causer le
cancer et des malformationscongénitales ou autres dommages au foetus. Pour avoir
plus d’informations consulter : http://www.P65Warnings.ca.gov

19
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Cybersécurité

Introduction

Contenu de ce chapitre

Ce chapitre présente certaines approches de bonne pratique en matiére de
cybersécurité pour les régulateurs série EPC3000 et attire I'attention sur plusieurs
fonctionnalités de qui pourraient étre utiles pour mettre en ceuvre une robuste
cybersécurité.

A ATTENTION

DANGER POUR L’UTILISATION DE L’EQUIPEMENT

Pour minimiser toute perte potentielle de contréle ou de statut du régulateur
pendant la communication sur un réseau ou quand il est contrélé via un maitre tiers
(un autre régulateur, un automate ou une IHM) veiller a ce que le matériel, logiciel,
la conception réseau, la configuration et la robustesse de la cybersécurité aient été
correctement configurés, mis en service et approuveés pour le fonctionnement.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures ou
endommager I’équipement.

Quand on utilise les régulateurs Eurotherm série EPC 3000 dans un environnement
industriel, il est important de tenir compte de la « cybersécurité » : en d’autres
termes, la conception de l'installation doit chercher a empécher les accés non
autorisés et malveillants. Ceci inclut a la fois 'accés physique (par exemple via le
panneau avant ou les écrans IHM), et I'accés électronique (via les connexions
réseau et les communications numériques).

Bonnes pratiques de cybersécurité

La conception générale du réseau d’un site dépasse la portée de ce manuel. Le
Guide des bonnes pratiques de cybersécurité, référence HA032968, donne un
apercu des principes a prendre en compte. Il est disponible sur www.eurotherm.com.

En général, un régulateur industriel comme I'EPC3000 et les écrans IHM et appareils
contrblés ne doivent pas étre placés dans un réseau ayant accés a I'lnternet public.
Les bonnes pratiques exigent plutdt de placer ces appareils sur un segment de
réseau protégé par un pare-feu, séparé de I'Internet public par ce que 'on surnomme
une « zone démilitarisée » (DMZ).

Fonctions de sécurité

Les sections suivantes attirent I'attention sur certaines fonctions de cybersécurité
des régulateurs série EPC3000.

Principe de sécurité par défaut

Certaines fonctions de communication numérique des régulateurs série EPC3000
peuvent offrir une plus grande commodité et facilité d’utilisation (notamment pour la
configuration initiale) mais peuvent aussi rendre le régulateur plus vulnérable. C’est
pourquoi ces fonctionnalités sont désactivées par défaut :

20
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Ports comms et voies désactivés par défaut

Les régulateurs série EPC3000 prennent en charge une variété de communications
numériques (voir «Options EPC3016», page 39, «Options EPC3008 et EPC3004»,
page 40 et «Liste de communications (COmm)», page 154). Quand un régulateur
est non-configuré, le type de communications numériques est défini avec les Quick
Start Codes, voir la section «Configuration du protocole de communication», page
74. Par défaut, les ports et voies associés a toute comm numérique sont
fermés au trafic, sauf si cette méthode de communication est explicitement
sélectionnée en utilisant les paramétres du menu mAl (voir «Sous-liste principale
(mAIN)», page 155) ou en utilisant Comms Setup lors du premier démarrage (voir
«Configuration du protocole de communication», page 74.

La seule exception a ce principe concerne le port de configuration sur la face
gauche, vue depuis le panneau avant. Il s'agit d’'une connexion USB via un céble

« clip config » sur mesure fourni par Eurotherm pour la communication avec le
logiciel iTools d’Eurotherm (voir «Utilisation du clip de configuration», page 229).
Bien que ce port soit toujours activé, il est physiquement inaccessible quand le
régulateur est installé et monté. |l est uniquement accessible en retirant le régulateur
de sa fixation, ce qui exige de déconnecter toutes les autres connexions E/S.

Découverte auto Bonjour désactivée par défaut

La connectivité Ethernet est disponible en option sur les régulateurs série EPC3000
(voir «Options EPC3016», page 39 et «AutoDiscovery», page 336), y compris le
protocole de découverte du service Bonjour (voir «Bonjour», page 336). Bonjour
permet au régulateur d’étre automatiquement découvert par les autres appareils du
réseau sans avoir besoin d'une intervention manuelle. Mais pour des raisons de
cybersécurité, il est désactivé par défaut car il pourrait étre exploité par un utilisateur
malveillant pour accéder au régulateur.

Voir également la section «AutoDiscovery», page 336 et les informations sur son
activation si nécessaire.

Utilisation des ports

Les ports suivants sont utilisés :

Port Protocole

44818 TCP/UDP  EtherNet/IP (voir ci-dessous)

22112 UDP EtherNet/IP (voir ci-dessous)
2222 UDP EtherNet/IP (voir ci-dessous)
502 TCP Modbus (maitre et esclave)
47808 UDP BACNET

5353 UDP Zeroconf

Il faut noter les points suivants a propos des ports EtherNet/IP :

* Les ports sont toujours fermés par défaut et sont uniquement ouverts lorsque le
protocole comms correspondant est activé.

e UDP Port 5353 (Auto-discovery/ZeroConf/ Bonjour) ouvert uniquement quand le
paramétre Comms.Option.Network.AutoDiscovery est ON.
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Niveau d'acces IHM / Mode config comm

Comme décrit dans «Niveaux opérateurs», page 80, les régulateurs série EPC3000
ont des niveaux opérateur progressifs et restreints par mot de passe qui permettent
de limiter 'accés aux fonctions et paramétres disponibles au personnel approprié.

Les fonctions du niveau 1 sont les seules n’exigeant pas un accés par mot de passe
et sont généralement adaptées a une utilisation de routine par les opérateurs. Quand
le régulateur se met en marche, il est a ce niveau. Tous les autres niveaux sont
protégés par un mot de passe. Le niveau 2 met a disposition un ensemble élargi de
paramétres opérationnels généralement destinés a étre utilisés par un superviseur.
Les paramétres du niveau 3 sont généralement configurés quand une personne
autorisée met I'appareil en service pour I'utiliser dans une installation spécifique. Le
niveau configuration donne accés a tous les paramétres du régulateur. Un accés
protégé par mot de passe a ces paramétres est également possible sur les
communications numériques en utilisant le logiciel iTools d’Eurotherm
(«Configuration avec iTools», page 228),

Au niveau config, on peut également personnaliser les valeurs par défaut des autres
niveaux, en limitant certains parameétres pour qu’ils soient seulement disponibles a
plus haut niveau ou en rendant certains paramétres disponibles a plus bas niveau
(voir «Promotion des paramétres», page 247). On peut aussi configurer la
disponibilité des paramétres de programmation des points de consigne comme
Run/Reset, Program Edit and Program Mode et des parameétres de contréle comme
Auto/Manual, Setpoint et Manual Output.

Mots de passe IHM

Quand des mots de passe sont saisis via I'lHM, les fonctionnalités suivantes
contribuent a la protection contre les accés non autorisés :

®* Chaque caractere est masqué (remplacé par un tiret) aprés la saisie pour éviter
qu’une personne non autorisée ne puisse voir le mot de passe pendant qu’il est
saisi.

* La saisie du mot de passe est bloquée aprés trois tentatives non valides. La
durée du blocage est configurable (voir «Sous-liste de sécurité (SEC)», page

210). Ceci contribue a la protection contre les tentatives de « forgage » pour
deviner un mot de passe.

* Le régulateur enregistre le nombre de tentatives de connexion réussies et non
réussies pour chaque niveau de mot de passe (voir «Sous-liste des diagnostics»,
page 137). Un audit régulier de ces diagnostics est recommandé comme moyen
pour contribuer & détecter un accés non autorisé au régulateur.

Mot de passe OEM Security

Une fonctionnalité de sécurité OEM en option est fournie pour donner aux fabricants
(OEM) un niveau de protection contre le vol de leur propriété intellectuelle. Cette
fonctionnalité est congue pour contribuer a éviter le clonage non autorisé des
configurations des régulateurs. Cette protection inclut un cablage interne (logiciel)
spécifique a I'application et un accés limité a certains paramétres via comms (par
iTools ou un logiciel comms tiers).
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Mot de passe d'acces au niveau de configuration comm

Le mot de passe pour I'accés au niveau Config via iTools comporte les
fonctionnalités suivantes pour la protection contre un accés non autorisé (voir «Liste
des instruments», page 235 pour avoir plus de détails) :

* Sile mot de passe n’est pas modifié a partir de sa valeur initiale par défaut, ou
est remplacé par un mot de passe utilisé précédemment, un message d'alerte
s'affiche.

* Par défaut, le mot de passe Comms Config expire aprés 90 jours. Un message
déroulant indiquera que ce mot de passe doit étre changé. Cette période
d’expiration est configurable.

* La saisie du mot de passe est bloquée aprés trois tentatives non valides. La
durée du blocage est configurable. Ceci contribue a la protection contre les
tentatives de « forgcage » pour deviner un mot de passe.

* Le régulateur enregistre le nombre de tentatives de connexion réussies et non
réussies. Un audit régulier de ces diagnostics est recommandé comme moyen
pour contribuer a détecter les tentatives d’accés non autorisées au régulateur.

Fonctions de sécurité Ethernet

La connectivité Ethernet est disponible en option dans les régulateurs série
EPC3000 (voir «Options EPC3016», page 39 et «Options EPC3008 et EPC3004»,
page 40). Les fonctions de sécurité suivantes sont spécifiques a Ethernet :

Protection tempéte Ethernet

Une forme de cyberattaque consiste a faire traiter un trafic Ethernet tellement dense
par un régulateur que les ressources du systéme sont épuisées et la régulation utile
est compromise. C’est pourquoi la série EPC3000 comporte un algorithme de
protection tempéte Ethernet qui détecte la présence d'une activité réseau excessive
et contribue a prioriser les ressources du régulateur sur la stratégie de régulation au
lieu de desservir le trafic Ethernet. Si cet algorithme est en cours d’exécution, le
paramétre de diagnostic PROTEC TION TEMP TE est configuré sur ON (voir «Sous-liste
réseau (nNWrk)», page 157).

Protection contre la tempéte de diffusion

Une « tempéte de diffusion » est une condition pouvant étre créée par une
cyberattaque : des messages réseau fallacieux sont envoyés aux appareils qui
répondent alors par de nouveaux messages réseau. Une réaction en chaine se
forme et progresse jusqu’a ce que le réseau ne puisse plus transporter le trafic
normal. Les régulateurs série EPC3000 comportent un algorithme de protection
contre la tempéte de diffusion qui détecte automatiquement cette condition et
empéche le régulateur de réagir au trafic fallacieux. Si cet algorithme est activé, le
paramétre de diagnostic BFORICAST 5TORM est configuré sur ON (voir «Sous-liste
réseau (NWrk)», page 157).
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Chien de garde des communications

Les régulateurs série EPC3000 comportent une fonction de « chien de garde des
communications ». Elle peut étre configurée pour lancer I'alerte si 'une des
communications numériques prises en charge n’est pas recue pendant une période
spécifiée. Les quatre parametres CHIEN IE GHRIE sont disponibles dans «Sous-liste
principale (mAIN)», page 155. lIs offrent un moyen de configurer une action
appropriée si une action malveillante interrompt les communications numériques du
régulateur.

Sauvegarde et récupération de la configuration

Avec le logiciel iTools d’Eurotherm vous pouvez « cloner » un régulateur série
EPC3000 et enregistrer la totalité de ses réglages de configuration et de paramétres
dans un fichier. lls peuvent alors étre copiés dans un autre régulateur ou utilisés pour
restaurer les réglages d’'origine—voir «Clonage», page 257.

Pour des raisons de cybersécurité, les paramétres restreints par mot de passe ne
sont pas enregistrés dans le fichier clone en mode opérateur (niveau 1).

Les fichiers comportent un hachage d’intégrité cryptographique, ce qui signifie que si
le contenu du fichier est falsifié il ne sera pas rechargé dans un régulateur.

Un fichier clone ne peut pas étre généré ou chargé si 'option OEM Security est
configurée et active.

Sessions utilisateur

Les connexions de communication ont seulement deux niveaux d’autorisation -

un « mode opérateur » et un « mode de configuration ». Toute connexion via comms
(Ethernet ou série) est séparée dans sa propre session unique. Un utilisateur
connecté via la prise TCP ne partage pas ses autorisations avec un autre utilisateur
connecté par exemple via le port série et vice versa.

De plus, un seul utilisateur peut étre connecté a un régulateur série EPC3000 en
mode configuration en méme temps. Si un autre utilisateur tente de se connecter et
de sélectionner le mode configuration, la demande est refusée jusqu’a ce que I'autre
utilisateur quitte le mode configuration.

Si un cycle de marche-arrét se produit, toutes les sessions seront en mode
Opérateur quand les connexions sont rétablies.

Intégrité de la mémoire/des données

Intégrité FLASH

Quand un régulateur série EPC3000 se met sous tension, il exécute
automatiquement un contrdle d’intégrité de la totalité du contenu de sa mémoire flash
interne. Des contrbles d’intégrité supplémentaires sont également effectués
régulierement en blocs de 256 octets pendant le fonctionnement normal. Si un
contrle d'intégrité détecte une différence par rapport a ce qui était attendu, le
régulateur s’arréte de fonctionner et affiche une alerte FL Er (voir «Messages de
notification», page 395).
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Intégrité des données non volatiles

Quand un régulateur série EPC3000 se met sous tension, il exécute
automatiquement un contrdle d’intégrité du contenu de ses appareils internes a
mémoire non volatile. Des contrbles d’intégrités supplémentaires sont effectués
régulierement pendant le fonctionnement normal et quand des données non volatiles
sont écrites. Si un controle de sécurité détecte une différence par rapport a ce qui est
attendu, le régulateur passe en mode Veille et affiche une alerte " AmS, PRS, FELS
ou OPE S selon le cas (voir «Messages de notification», page 395 pour obtenir plus
de détails).

Usage cryptographique

L’usage cryptographique est utilisé dans les domaines suivants :

® Contrdle de I'intégrité du démarrage ROM.

® Sécurité de la somme de contréle du tableau de promotion/messages.
* Fichiers clone.

* Tableaux de linéarisation personnalisés.

* Signature de mise a niveau du firmware.

Certification de communication Achilles®

La série de régulateurs EPC3000 a été certifiée au niveau 1 du programme Achilles®
de test de certification de la robustesse des communications. |l s’agit d'une référence
bien établie dans I'industrie pour le déploiement d'appareils industriels robustes,
reconnue par les principaux fournisseurs et opérateurs d’automatisation.

Mise hors service

Quand un régulateur série EPC3000 arrive a la fin de sa vie utile et est mis hors
service, Eurotherm conseille de ramener tous les paramétres aux valeurs par défaut
(voir «Démarrage a froid», page 258 pour obtenir des instructions). Ceci peut
contribuer a une protection contre les vols ultérieurs de données et de propriété
intellectuelle au cas ou le régulateur serait racheté par un tiers.

25

HAO032842ENG version 3


https://www.wurldtech.com

Informations juridiques

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Informations juridiques

Les informations fournies dans cette documentation contiennent des descriptions
générales et/ou des caractéristiques techniques de la performance des produits qui y
sont présentés. Cette documentation n’est pas destinée a se substituer, et ne doit
pas étre utilisée pour déterminer le caractére adapté ou la fiabilité de ces produits
pour des applications utilisateur spécifiques. Chaque utilisateur ou intégrateur a la
responsabilité d’effectuer une analyse des risques et une évaluation et des tests des
produits appropriées et complétes en ce qui concerne I'application spécifique
pertinente ou leur utilisation. Schneider Electric, Eurotherm Limited ou leurs affiliées
ou filiales ne peuvent en aucun cas étre tenus responsables de I'utilisation erronée
des informations présentes.

Si vous avez des suggestions d'amélioration ou de modification ou avez relevé des
erreurs dans cette publication, merci de nous en informer.

Vous acceptez de ne pas reproduire, sauf pour votre utilisation personnelle et non
commerciale, la totalité ou partie de ce document sur un support quelconque sans
l'autorisation écrite d’Eurotherm Limited. Vous acceptez également de ne pas établir
de liens hypertexte vers ce document ou son contenu. Eurotherm Limited n’accorde
aucun droit ou licence pour I'utilisation personnelle et non-commerciale du document
ou de son contenu, a I'exception d'une licence non-exclusive pour le consulter « en
I'état », a vos risques et périls. Tous les autres droits sont réservés.

Tous les reglements nationaux, régionaux et locaux pertinents en matiére de sécurité
doivent étre respectés lors de l'installation et de I'utilisation de ce produit. Pour des
raisons de sécurité et afin de contribuer a assurer la conformité aux données du
systeme documentées, seul le fabricant doit exécuter les réparations des
composants.

Quand les dispositifs sont utilisés pour des applications ayant des exigences de
sécurité technique, les consignes pertinentes doivent étre respectées.

Tout manquement a utiliser un logiciel Eurotherm Limited ou agréé par Eurotherm
Limited avec nos matériels peut provoquer des blessures, des dégats ou des
résultats d’opération incorrects.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures ou endommager
I'équipement.

Life Is On Schneider Electric, Eurotherm, EurothermSuite, ECAT, EFit, EPack,
EPower, Eycon, Chessell, Mini8, nanodac, optivis, piccolo et versadacsont des
marques commerciales d’Eurotherm Limited SE, ses filiales et affiliées. Toutes les
autres marques commerciales appartiennent a leurs propriétaires respectifs.

© 2019 Eurotherm Limited Tous droits réservés.
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Introduction

Concept du régulateur

Les régulateurs EPC3000 sont une gamme de régulateurs de procédé en boucle
simple certifiés pour la robustesse de leurs communications de cybersécurité. Une
gamme de fonctions mathématiques, logiques, totalisateur et spécialisées est
également disponible.

Un simple code « QuickStart » est utilisé pour configurer les applications standard
essentielles au contrble des procédés spécifiques. Ceci permet une mise en service
rapide « dés réception » sans avoir besoin de logiciel de configuration. Parmi les
applications, citons entre autres la régulation de la température par chauffage ou
chauffage/refroidissement, la régulation du potentiel carbone, la régulation du point
de rosée etc. Ces applications sont préconfigurées et donnent a l'utilisateur un point
de départ pour les client en fonction d’'un procédé individuel.

Eurotherm iTools est un logiciel congu a cette fin en fournissant un cablage de bloc
fonction utilisateur en plus de différentes autres fonctionnalités. Il est disponible sous
forme de téléchargement gratuit sur www.eurotherm.com ou peut étre commandé
sur DVD.

Concept du manuel utilisateur

Ce manuel est généralement organisé de la maniere suivante :

* La premiére partie explique l'installation mécanique et électrique et couvre les
mémes thémes que sur la fiche d’installation et de cablage fournie avec chaque
instrument, mais de maniére plus détaillée.

* Utilisation de l'instrument, y compris la configuration Quick Start. En général, les
descriptions figurant dans le manuel partent du principe que le régulateur est
configuré sans applications chargées ou avec une application de régulateur
chauffage ou chauffage et refroidissement chargée.

* Configuration de I'instrument depuis le panneau avant.
* Configuration de I'instrument avec le logiciel de configuration Eurotherm iTools.

* Description des différents blocs fonction dans l'instrument, tels que la boucle de
régulation, le programmateur, les communications numériques, la sécurité
constructeur et la linéarisation d’entrée.

*  Procédure de calibration.

* Spécifications techniques.

Ce manuel utilisateur décrit les applications générales de régulation pouvant étre
configurées en utilisant les codes Quick Start.

Des applications spécifiques telles que la régulation de la température (codes Quick
Start 1, 2 et 3), du potentiel carbone (code Quick Start 4) et la régulation du point de
rosée (code Quick Start 5) sont décrites dans des suppléments a ce manuel.
Références des suppléments, respectivement : HA033033, HA032987 et HA032994,
disponibles sur www.eurotherm.com.
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Vidéos pratiques

Des démonstrations vidéo pratiques sont disponibles sur www.eurotherm.com pour
démontrer les informations fournies dans ce guide d'utilisation. Elles sont aussi
disponibles sur YouTube.

Niveau d’édition de ce manuel
Version 4 s'applique aux mises a niveau du firmware V4.01 et plus.
Les améliorations produit suivantes sont incluses :
® Prise en charge du protocole Modus maitre TCP/IP.

Version 3 s'applique aux mises a niveau du firmware V3.01 et plus.

Les améliorations produit suivantes étaient incluses :

* Améliorations du programmateur, y compris les noms des caractéres programme
et segment 4.

* Option OEM Security.

* Comms BACnet.

* EtherNet/IP.

® Linéarisation 16 points.

* Jeux de programmation de gain supplémentaires.

Version 2 a ajouté :

®* Un chapitre « Diagramme de navigation ».

* Une section pratique pour la configuration des communications Ethernet.
* Des valeurs par défaut plus visibles.

* Améliorations mineures.

28

HA032842ENG version 4


https://www.eurotherm.com

Installation EPC3016, EPC3008, EPC3004

Installation

A A DANGER

RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE, D’EXPLOSION OU D'ARC ELECTRIQUE

Les équipements électriques doivent étre installés, utilisés et maintenus
exclusivement par des personnes qualifiées.

Couper I'alimentation électrique de tous les équipements et de tous les circuits E/S
(alarmes, E/S de contrble etc.) avant de commencer l'installation, le retrait, le
cablage, la maintenance ou l'inspection du produit.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT ACCIDENTEL DE L’EQUIPEMENT

L'application de ce produit exige une expertise dans la conception et la
programmation des systémes de régulation. Seules les personnes possédant une
telle expertise doivent étre autorisées a programmer, installer, modifier et mettre en
service ce produit.

Pendant la mise en service veiller a ce que tous les états opérationnels et défauts
potentiels soient soigneusement testés.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles, ou endommager I’équipement.

Dans les procédeés typiques de régulation de la température, des problémes peuvent
survenir lorsque le chauffage est continuellement activé. Le chauffage pourra rester
constamment activé pour plusieurs raisons :

* Le capteur de température se détache du procédé.

® Court-circuit dans le cablage du thermocouple.

* |Le chauffage du régulateur est activé continuellement.

* Une vanne ou un contacteur externe est bloqué en position de chauffage.
* La consigne du régulateur est trop élevée.

* Perte de communication.

Pour réduire les risques de dommages ou de blessures nous préconisons
l'installation d’'une protection thermique séparée avec capteur de température
indépendant qui assure I'isolement électrique du circuit de chauffage.

Les relais alarme n’offrent pas de protection dans toutes les conditions de défaillance
et on ne doit pas s’y fier.

Contenu de ce chapitre

® Description générale de l'instrument.
* Contenu de 'emballage.
®* Codes de commande.

* Dimensions de l'instrument et montage dans un panneau.
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Présentation générale de I'instrument

La gamme de régulateurs programmables EPC assure une régulation précise des
processus industriels et est disponible en trois tailles DIN standard :

i 1/16 DIN Modéle EPC3016, taille nominale L 48 mm x H 48 mm (1.89 in x 1.89 in)
° 1/8 DIN Modéle EPC3008, taille nominale L 48 mm x H 96 mm (1.89 in x 3.78 in)

° 1/4 DIN Modéle EPC3004, taille nominale L 96mm x H 96mm (3.78 in x 3.78 in)

Les entrées universelles acceptent divers thermocouples, entrées RTD ou entrées
de procédé.

Des entrées/sorties (E/S) universelles peuvent étre configurées pour le contréle,
I'alarme, les sorties de retransmission ou les entrées de contact.

Un relais de commutation est disponible de série dans tous les régulateurs.

Les régulateurs peuvent étre alimentés depuis une AC secteur c.a. [100 - 230 V ca
+/-15 %] ou basse tension [24 V ca/cc (nominal)] selon le code de commande.

Les communications numériques EIA-485 (RS-485) sont disponibles dans EPC3008
et EPC3004 de série et comme option dans EPC3016.

Voici les options disponibles :

1. Une entrée de transformateur de courant (CT) plus une entrée de contact
supplémentaire.

2. Protocole de communication Ethernet.

3. Des communications numériques EIA-232/422 (RS-232/422) utilisant les
protocoles MODBUS ou EI-Bisynch sont disponibles dans EPC3016 pour fournir
la compatibilité avec les produits précédents.

Des fonctionnalités plus détaillées peuvent étre configurées si le régulateur
EPC3000 est mis en mode configuration. Le mode configuration est protégé par mot
de passe (voir «Niveau de configuration», page 97).

Deux versions a joints de panneau sont disponibles :

* Face avant incurvée. Etanchéité panneau conforme 8 NEMA 12X/IP65, qualifiée
pour utilisation uniquement a l'intérieur.

* Lavage. Etanchéité panneau conforme & NEMA 4X/IP66, qualifiée pour
utilisation uniquement a l'intérieur.

Code de commande

Le régulateur peut étre commandé uniquement avec un code de commande de
matériel. Dans ce cas, lorsqu’il est neuf et mis en route pour la premiére fois « a la
livraison », il démarre en mode « Configuration rapide » («<Démarrage —Nouveau
régulateur non configuré», page 69). Ou bien il peut é&tre commandé en utilisant les
codes matériel et logiciel, auquel cas il sera fourni et démarrera immédiatement en
présentant I'affichage opérateur («Démarrage —Nouveau régulateur configuré,
page 76).

Les étiquettes fixées au boitier indiquent le code de commande, le numéro de série,
la date de fabrication et les bornages pour le matériel installé. Pour connaitre les
derniers codes de commande, consulter la Fiche technique de 'EPC3000
(HA032952) disponible sur www.eurotherm.com.

30 HA032842ENG version 4


https://www.eurotherm.com
https://www.eurotherm.com

Installation EPC3016, EPC3008, EPC3004

Déballage du régulateur

Le régulateur est fourni avec :

* Reégulateur tel que commandé, installé dans son boitier, deux clips de fixation de
panneau et joint d’étanchéité monté sur le boitier. Les vues ci-dessous
présentent la version lavable.

-
9

u
o0 |I|II|II|III|IIIIIII|I|IIIIIIII||||||||||

Eurotherm

EPC3016

EPC3008 EPC3004

® Un sachet de composants contenant des snubbers (selon la commande) pour
les sorties relais et triac («Informations générales concernant les relais et Triacs
et les charges inductives», page 54 Voir) et une résistance de 2,49 Q pour une
entrée de courant (voir «Entrée linéaire (mA, mV ou V)», page 45). La quantité
dépend des modules installés.

13

Snubber

résistance
de 2,49 Q

* Fiche d’installation référence HA032934 en anglais, frangais, allemand,
espagnol, italien, chinois et russe.

A A DANGER

DANGER D’INCENDIE
Si l'unité ou 'une de ses piéces est endommagée a la livraison, ne pas procéder a
l'installation et contacter le fournisseur.

Veiller a n'utiliser que les connecteurs d'origine ayant été fournis.

Vérifier que le calibre de fil correct est utilisé pour chaque circuit et que ses
caractéristiques correspondent a la capacité actuelle du circuit.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles.
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Dimensions

Ci-dessous se trouvent des vues d’ensemble du régulateur avec les dimensions

totales.

Régulateur EPC3016

Vue frontale

EREROLE Face avant Lavage Largeur avec
incurvée clips
¥ Largeur 49,4 mm 48,1 mm 50 mm
Hauteur Bl R T 1.94 inch 1.89 inch 1,97 inch
Eurotherm
Hauteur 49,4 mm 48,1 mm
1,94 inch 1.89 inch
‘4— Largeur —»’
Vue latérale A 3.7 mm
> B |<— Distance entre le 0.54 inch
) J— panneau et le clip
Clip de * B 13,2 mm
verrounla?i 45 mm Distance entre le 0.52 inch
(1.77 in) panneau et le haut du
Boutons bouton
-~ C 90 mm
Distance derriére le 3.54 inch
—>’ A |<— C —>| panneau

Vue supérieure

45 mm
1.77 in
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Régulateur EPC3008

Vue frontale

e Face avant Lavage Largeur avec
incurvée clips
Largeur 49,4 mm 48,1 mm 50 mm
1.94 inch 1.89 inch 1,97 inch
Hauteur 97,3 mm 96,1 mm
3,83 inch 3.78 inch

A S
Clips de verrouillage
(deux cbtés)

o \llj g* Rsp2
™~ 00060

Eurotherm

‘4— Largeur

Vue latérale

—»| B |-

A 15,1 mm
Distance entre le 0.59 inch
panneau et le clip

B 15,3 mm
. Distance entre le 0.60 inch
\C/;ehﬁ:uillag;e' panneau et le haut
du bouton
C 90 mm

Boutons ¥ Distance derriere le | 3.54 inch

panneau
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Régulateur EPC3004

Vue frontale

A EPC 3004

Hauteu

\lj g% RSP2

LA Clips de verrouillage
Eurotherm (deux cotés)

‘47 Largeur —

Face avant Lavage Largeur avec
incurvée clips
Largeur 97,3 mm 97,3 mm 98 mm
3,83 inch 3,83 inch 3,85 inch
Hauteur 97,3 mm 97,3 mm
3,83 inch 3,83 inch
Vue latérale

—»| B |-

ik T A 15,3 mm
ok Distance entre le 0.60 inch
] panneau et le clip
e
‘:k 92 mm B 15,3 mm
o] 3.62in Distance entre le 0.60 inch
Clipde W9 ik panneau et le haut
verrouillage g du bouton
n ]
o ] (o} 90 mm
o ] Distance derriére le 3.54 inch
Boutons -% o] l panneau

92 mm
3.62inch
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Installation

A A DANGER

RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE, D’EXPLOSION OU D'ARC ELECTRIQUE

Les équipements électriques doivent étre installés, utilisés et maintenus
exclusivement par des personnes qualifiées.

Couper l'alimentation électrique de tous les équipements et de tous les circuits E/S
(alarmes, E/S de contrble etc.) avant de commencer l'installation, le retrait, le
cablage, la maintenance ou l'inspection du produit.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles.

Cet instrument est congu pour une installation permanente et un usage intérieur. Il
doit étre protégé par un tableau de distribution.

Choisir un emplacement offrant un minimum de vibrations et dont la température
ambiante est comprise entre 0 et 55°C (32 - 131°F) et I'humidité relative entre 0 et 90
%, sans condensation.

L'instrument convient a une installation sur un panneau d'une épaisseur maximum de
15 mm (0,6 in). De I'acier doux d’'une épaisseur minimale de 2 mm (0,08 in) est
recommandé pour maintenir un classement IP correct.

Pour garantir une étanchéité efficace du panneau, monter sur une surface lisse.

Veuillez lire les consignes de sécurité figurant dans «Sécurité et informations CEM»,
page 13 avant toute utilisation.

Montage du régulateur sur le panneau

1. Préparer une découpe dans le panneau de montage, aux dimensions indiquées.
Si plusieurs régulateurs doivent étre montés sur le méme panneau, respecter
I'espacement minimum indiqué, voir «kEspacement minimum recommandé des
régulateurs», page 36.

2. Retirer soigneusement les clips de retenue de panneau du boitier.

3. Pour obtenir une étanchéité efficace du panneau, vérifier que le joint n’est pas
tordu et qu’il est bien positionné derriére le cadre avant du régulateur.

4. Insérez le régulateur a travers la découpe.

5. Vérifier que les clips de maintien du panneau se remettent en place pour
maintenir I'étanchéité du panneau. Immobiliser le régulateur en position en le
maintenant de niveau et en poussant les deux clips de retenue vers l'avant.

6. Retirer le film de protection de I'afficheur.

7. Dans le cas peu probable ou il serait nécessaire de retirer le boitier du panneau,
vérifier que I'alimentation est totalement coupée. Retirer le régulateur de son
boitier. Décrocher trés soigneusement les clips de retenue du panneau sur le
coté. Un petit tournevis isolé peut étre utilisé pour faciliter le décrochage des
clips.
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L'instrument comporte des fonctionnalités de détrompage pour éviter les situations
suivantes :

a. Insertion de l'instrument a I'’envers dans le boitier.
b. Insertion d'un PSU basse tension dans un boitier PSU haute tension.

c. Insertion d'autres instruments dans une gaine ayant une affectation de
bornes non compatible.

Dimensions des découpes de panneau

45 mm, - 0,0 +0,6 92mm-0,0+0,8

= 1.77 in, =0.00, +0.02 g f—  362in-0.00,+0.03 =il

45mm,-0,0+0,6 T T

EPC3016 1.77in, -0.00, +0.02

EPCBOOS 92mm-0,0+0,8 EPC3004

3.62in -0.00, +0.03

¥

= 45mm, - 0,0 +0,6 5

1.77 in, -0.00, +0.02 l l

(L'illustration n'est pas a I'échelle)

Espacement minimum recommandé des régulateurs
Applicable a tous les modéles.

10 mm (0.4 in)

sl

|

38 mm (1.5in) (L'illustration n'est

pas a l'échelle)
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Retrait du régulateur de son boitier

A A DANGER

RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE, D’EXPLOSION OU D'ARC ELECTRIQUE

Les équipements électriques doivent étre installés, utilisés et maintenus
exclusivement par des personnes qualifiées.

Couper l'alimentation électrique de tous les équipements et de tous les circuits E/S
(alarmes, E/S de contréle etc.) avant de commencer l'installation, le retrait, le
céblage, la maintenance ou 'inspection du produit.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles.

Vérifier que le régulateur est hors tension avant de tenter de le retirer de son boitier.
Il peut alors étre retiré de son boitier en dégageant tout d’abord les clips, puis en le
tirant vers I'avant pour le sortir. Lors de la remise en place du régulateur dans son
boitier, s’assurer que les clips sont bien engagés pour maintenir I'étanchéité du
panneau.

Si I'option Ethernet est installée, veiller a bien débrancher le cable Ethernet a l'arriére
du régulateur avant de le sortir de son boitier.
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Bornage

Contenu de ce chapitre

Ce chapitre décrit les borniers et le cablage.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT ACCIDENTEL DE L’EQUIPEMENT

Vérifier que tous les cables et le harnais de cables sont maintenus par un
mécanisme anti-traction adapté.

Eviter la pénétration de matiéres conductrices pendant I'installation.

Connecter les fils uniquement aux terminaux identifiés indiqués sur I'étiquette
d'avertissement du produit, dans la section cablage du guide utilisateur du produit
ou sur la fiche d’installation.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles, ou endommager I’équipement.
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Bornier de raccordement du régulateur EPC3016

+ NO
I == s
e - _ J/ E c IE Cc OP3 Sortie relais de
C /D- basculement
_|J_ _/t ﬁ_ ﬁ? 2A LA [||| 3c I— NC
102 ﬁ
¢ Z _ _‘/ 2B HD|[| wI
c + + +
Alimentation électrique L HE N v+ }
ligne/secteur ( . 2,490 T
N HF [[|LV-|]|—= = —_—
100-230 V ca +/-15 % _
48 862 Hz. t T/IC P00 mA  mV/1V/10V
Alimentation basse Options Pt1000 Entrée capteur
tension
24V calcc +20 % / —15 % \\/_ zl
La polarité n’a pas 24
d'importance

Options EPC3016

.|
: Tx+ 4-20mA E pi Ethemet
T — connector
Option C1 Option C2 Option C3 Option CR Option CE
EIA-232 EIA-485 EIA-422 Remote SP Ethernet
Entrée CT Entrée CT Entrée CT Entrée logique
1 entrée logique 1 entrée logique 1 entrée logique

Légende des symboles utilisés dans les schémas de cablage

Sortie logique Q Sortie en relais Sortie relais de
Il (commande SSR) _1/ ™y | basculement

Sortie analogique Sortie Triac
J 0-10 V/0-20 mA ﬁ

E Entree | +— |Entrée par contact
transformateur de |'—
courant
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Bornier de raccordement du régulateur EPC3008 et EPC3004

+ . NO [= ———
A D1][[3A NO
o4 5Ly e (el o
i o2 [} |~ ©
NO |z rallcies NC
I 4 0 5555
= B[] | con
) C |= Ry co Communications
DI2 Entrée logique e ILB] Options E H_E A(+)  numériques
(par contact) +r 'LC] 06| H—E B(-) EIA-485 (RS-485)
K E F potentiométri
_ + + E|O ; ; ; } CT ques
104 4ﬂ_ E_A J—L f _‘{ g E E _BI_ pi4 Entrée logique
Alimentation LA | @ g -+ (par contact)
transmetteur 24 V - -— E + S_li E + + ¥
Alimentation L] e s [s+]|lv+] "
é_lectrique tension C.iﬁ L E ?,4 Q { S=|: V=E 2,49 QL
ligne/secteur — = —J___ |8 - Y
100-230Vcat 15 % mV  mA Pt100 T/C T/C Pt100 mA iy
48 3 62 Hz. 1V Pt1000 Pt1000 by
Alimentation —\\/— 1ov N — )
basse tension P2 Entrée capteur secondaire IP1 Entrée capteur primaire
24 V calcc +20 % /1 =15 %
La polarité n’a pas d'importance
Options EPC3008 et EPC3004
Digital 1/0 Digital 1/0

D1-D8 | D1-D4
] Entrée en tension
= Activée (1) >4V, <35V

Désactivée (0) >-1V, <+1V

Entrée en tension
Activée (1) >4V, <35V
Désactivée (0) >-1V, <+1V

Entrée par contact
O5| Activée <100 Q
= Désactivée >28 KQ

Entrée par contact activée
<100 Q

Désactivée >28 KQ

Entrée capteur Entrée capteur

secondaire secondaire
+ + + +
T z.480 < T 2480
Option 18 Option IE
Entrée PV Entrée PV
8 E/S logiques Ethernet

4 E/S logiques
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Limites d'isolation

Les plans montrent des limites d’isolation doubles et basiques.

Isolation EPC3008/EPC3004

300V c.a. 300V c.a.
P — double 7 . double
S -
g‘ E —_g & Communications
I “ill8 o série/Ethernet
Power | Rectification 300 V ca.
l Circuits —L_ isolation basique
d’alimentation -
électrique
, ; Toutes entrées et
sorties numériques
300V c.a. *
L S
double
e b ] . . = =
e Circuits Entrée PV primaire
Entrée PV secondaire] g‘l_; = systéme *
ey
b ry , ~
300 V c.a.
double
0y - K‘M—CT‘\
esure
Relais et Triacs %_lj \% *
A
300V c.a. 300V c.a.
double double
r " e bz "y
Modules isolés H ”E PSU transmetteur
0-20 MA/0-10 V A2 L 2liEe |
T =
* Entrées/sorties logiques bidirectionnelles
Isolation EPC3016
300V c.a. 300V c.a.
e double double
E
o Communications
| Cj{” série/Ethernet
Power | Rectification 300 Vca.
I dalcnzr;mtasm —— isolation basique
| ] L
électrique
Toutes entrées et
sorties numériques
*
300V c.a. Circuits
double systéme
g
| Entrée PV primaire
Relais et Triacs dH% *
'
300V c.a.
double
— M CT
Modules isolés é‘ ‘% esu;e
0-20 mA/0-10V )|
A

* Entrées/sorties logiques bidirectionnelles
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Diametres de fil

Les bornes a vis acceptent des fils de 0,5 a 1,5 mm (16 a 22 AWG). Les capots
articulés contribuent a empécher tout contact accidentel entre les mains ou un outil
en métal et les fils sous tension. Les vis des bornes arriére doivent étre serrées a 0,5

N-m (4.4 Ib-in).

A A DANGER

RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE, D’EXPLOSION OU D'ARC ELECTRIQUE
Serrer les vis de serrage conformément aux spécifications de couple.

Un maximum de deux fils, identiques en type et section peuvent étre insérés par
terminal d'un connecteur de faisceau. Dénudez I'isolation des cables sur un
minimum de 6 mm (0.24") pour assurer un bon contact avec le terminal. Ne pas
dépasser une longueur de conducteur de cable exposée de 2 mm (0.08").

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles.

Alimentation du régulateur

A A DANGER

RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE, D’EXPLOSION OU D'ARC ELECTRIQUE
La ligne d’alimentation et les circuits de sortie doivent étre cablés et protégés par
des fusibles conformément aux exigences réglementaires locales et nationales pour
le courant et la tension nominales de I'équipement spécifique, c’est-a-dire au
Royaume-Uni la réglementation IEE la plus récente (BS7671) et aux Etats-Unis les
méthodes de cablage NEC classe 1.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles.

A A DANGER

DANGER D’INCENDIE

Le régulateur doit étre raccordé a I'unité d'alimentation nominale correcte ou a la
tension d'alimentation adaptée, tel qu'indiqué sur I'étiquette signalétique du
régulateur ou dans le Manuel utilisateur. Utiliser uniguement des alimentations
électriques PELV ou SELV pour alimenter I'équipement.

EPC3000 (« Line Voltage » indique 230 v seulement, mais que se passe-t-il s'il avec
12, 24 48 volts :

Le régulateur doit étre connecté a la tension de ligne correcte, conformément au
code de commande et a la tension de ligne indiquée sur I'étiquette du régulateur.
Utiliser uniquement des alimentations électriques PELV ou SELV pour alimenter
’'équipement.

EPC2000 (24 v seulement):

Ne pas connecter le régulateur directement a la tension de ligne. utiliser
uniguement des alimentations électriques isolantes PELV ou SELV pour alimenter
’'équipement.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles.
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A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT ACCIDENTEL DE L’EQUIPEMENT

Cablage - il est important de connecter l'unité conformément aux informations

données dns ce guide, et d'utiliser des cables en cuivre (sauf pour le cablage du
thermocouple).

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles, ou endommager I’équipement.

Protection par fusibles

Une protection externe par fusible doit étre fournie a I'entrée d’alimentation électrique
du régulateur.

Calibre recommandé pour les fusibles externes :
®* Pour24V CA/CC, 48 a 62 Hz, type de fusible : T, 2 A 250 V.

®* Pour 100-230 V CA, type de fusible : T, 2 A 250 V.

Alimentation électrique tension ligne/secteur

—» Rectification
[ ]— Neutre

* 100a230Vca, +15%,48 a 62 Hz.

* Puissance nominale EPC3016 : 6 W ; EPC3008 et EPC3004 : maxi 9 W.

Alimentation basse tension

[22]— 24v

[22]— 24v
® 24V ca+10/-15 %, 48 a 62 Hz.
e 24V cc, -15 %, +20 % + 5 % tension d’ondulation.
* La polarité n’est pas importante.

* Puissance nominale EPC3016 : 6 W ; EPC3008 et EPC3004 : maxi 9 W.
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Entrées de capteur (entrée de mesure)

Cette entrée est disponible sur tous les modéles.

A A DANGER

RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE, D’EXPLOSION OU D'ARC ELECTRIQUE

L’entrée de capteur (mesure) principale n’est pas isolée des entrées/sorties
numériques (DI1 & 2 et DI1 & 8) et de I'entrée CT. Si le capteur n’est pas a la terre
ou a un potentiel sdr, les entrées numériques IP1/2 et CT seront au méme potentiel
et il faut prendre des précautions au niveau de la puissance des composants et des
consignes données au personnel pour assurer la sécurité.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles.

A AVERTISSEMENT

RISQUE DE BLESSURE OU D’ENDOMMAGER L’EQUIPEMENT

Ne pas acheminer les cables d'entrée directement adjacents aux cables
d'alimentation.

En cas d'utilisation d’'un cable blindé, celui-ci doit étre mis a la terre a une seule
extrémité.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles, ou endommager I'équipement.

INEXACTITUDES DE MESURE

Plusieurs facteurs peuvent provoquer des inexactitudes de mesure.

Le non-respect de ces instructions peut endommager I’équipement.

Pour atténuer ces facteurs :

Ne pas acheminer les cables d'entrée avec les cables d'alimentation

En cas d'utilisation d'un cable blindé, celui-ci doit étre mis a la terre en un seul
point.

Tout composant externe (barriéres Zener, etc.) connecté entre le capteur et les
bornes d'entrée pourra entrainer des mesures erronées en raison d'une
résistance de ligne excessive et/ou déséquilibrée ou provoquer des courants de
fuite.

L’entrée de capteur principale n’est pas isolée des sorties logiques et des
entrées numériques.

Faire attention a la résistance de la ligne car une résistance de ligne élevée peut
provoquer des inexactitudes de mesure.

Ne pas connecter un capteur simple a plusieurs instruments. Le fonctionnement
de la détection de rupture de capteur pourrait étre gravement compromis.
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Entrée de capteur principal (entrée de mesure)

Entrée thermocouple

+
ok

e Utiliser le cable de compensation correct, blindé de préférence pour prolonger le

céblage de thermocouple. Vérifier que la polarité est strictement respectée a
tous les niveaux et que les jonctions thermiques sont évitées dans les
raccordements intermédiaires.

Entrée RTD

PRT
F PRT

Cable de compensation

La résistance des trois cables doit étre identique La résistance de ligne pourra
entrainer des inexactitudes de mesure si elle est supérieure a 22 ohms.

Entrée linéaire (mA, mV ou V)

+ n~----n

_r'_|_'_l_ .
|:|E figit 11 Entrée mA/mV/V
[VAN =LA '

Si un cable blindé est utilisé, il doit étre mis a la terre a un seul point comme
illustré.

Pour une entrée en mA, raccorder la résistance de charge de 2,49 Q entre les

bornes d’entrée + et - comme indiqué. La résistance fournie présente une
précision de 1 % a 50 ppm

Entrées transmetteur deux fils

Utilisent I'alimentation interne 24 V (& DIN et Y4 DIN seulement).

Transmetteur
2 fils
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Tous les modéles utilisant une alimentation électrique externe.

[ ® -
E*U?j""g Q Transmetteur 2 fils
-+ X +

Alimentation
électrique externe

Entrée de capteur secondaire (entrée de mesure)

L’entrée capteur secondaire n’est pas disponible dans le régulateur EPC3016 alors
qu’elle est une option commandable pour les régulateurs EPC3008 et EPC3004. Elle
est protégée par la sécurité fonctionnalités, voir la section «Mots de passe
fonctionnalités», page 235.

Entrée thermocouple secondaire
+
=
S

Utiliser le cable de compensation correct, blindé de préférence pour prolonger le
cablage de thermocouple. Vérifier que la polarité est strictement respectée a tous les
niveaux et que les jonctions thermiques sont évitées dans les raccordements
intermédiaires.

Entrée RTD secondaire

PRT

%] PRT
[s|- cablede

La résistance des trois cables doit étre identique La résistance de ligne pourra
entrainer des inexactitudes de mesure si elle est supérieure a 22 ohms.

Entrée linéaire secondaire (mA, mV ou V)

~--=--n +
T
[se i' i 1. Entrée mA/mV/V
(s —p——
Y ~

= Masse

Si un cable blindé est utilisé, il doit étre mis a la terre a un seul point comme illustré

Pour une entrée en mA, raccorder la résistance de charge de 2,49 Q entre les bornes
d’entrée + et - comme indiqué. La résistance fournie présente une précision de 1 % a
50 ppm
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Entrées transmetteur deux fils secondaires

Utilise I'alimentation interne 24 V (/s DIN et 4 DIN seulement)

= ® -

-
[ s E 249 Q Transmetteur

2 fils
[5AL* ® +
[ s8]

+

Tous les modeles utilisant une alimentation électrique externe.

[s+— ® -
Eﬁ’49 Q Transmetteur
. Q + 2 fils

Alimentation
électrique externe

Entrées/Sorties (E/S)

A A DANGER

RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE, D’EXPLOSION OU D'ARC ELECTRIQUE

Les équipements électriques doivent étre installés, utilisés et maintenus
exclusivement par des personnes qualifiées.

Couper l'alimentation électrique de tous les instruments et de tous les circuits E/S
(alarmes, E/S de contréle, etc.) avant de commencer l'installation, le retrait, le
céblage, la maintenance ou l'inspection du produit.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles.

I/01 et 1/02 sont disponibles de série dans tous les modéles. /04 est disponible de
série dans les modéles EPC3008 et EPC3004. Cette E/S peut étre commandée sous
la forme Entrée contact, Sortie Triac, Sortie logique, Sortie analogique ou Sortie
relais forme A.

I/03 est un relais de commutation et est disponible de série dans tous les modéles.

La fonction de I'E/S est pré-configurée par I'application commandée ou configurée
avec les codes Quickstart, «kDémarrage —Nouveau régulateur non configuré», page
69. Ou bien la fonction peut étre modifiée au niveau Configuration («Liste des E/S
(io)», page 110) ou via iTools («La liste « Navigateur »», page 232).

Entrée/Sortie 1 (1/01)

Sortie Relais /01 (Forme A, normalement ouvert)

Y
% &

* Sortie isolée 300 V CA CAT II.
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® Pouvoir de coupure : 2 A230 V ca +15 % résistive.
®  Pouvoir minimum de coupure : 100 mA 12 V.

* Lafréquence de commutation en sortie doit étre réglée afin d’éviter
d’endommager le relais et 'appareil utilisé en sortie. Voir «Algorithmes de temps
de cycle et de temps de fonctionnement minimumy», page 115.

Sortie logique 1/01 (commande SSR)

NeE-

=

* Non isolée de I'entrée capteur, de I'entrée transformateur de courant ou des
entrées logiques.

* Sortie Etat actif (ON) : 12 V cc a 44 mA max.
® Sortie Etat non actif (OFF) : <300 mV, <100 pA.

* Lafréquence de commutation en sortie doit étre réglée afin d’éviter
d’endommager I'appareil utilisé en sortie. Voir «Algorithmes de temps de cycle et
de temps de fonctionnement minimumy», page 115.

Sortie Triac 1/01
A_i
* Sortie isolée 300 V CA CATII.

® Puissance : 40 mA a 0,75Arms, 30 V rms a 230 V rms charge résistive +15 %.

Sortie analogique 1/01

/
-
* Sortie isolée 300 V ca.
® Configurable : 0-10 V cc, 0-20 mA ou 4-20 mA.
* Reésistance de charge maxi : Tension >450 Q ; Courant <5650 Q.
* Précision de calibration : % de la lecture + Décalage.
— Tension supérieure a +(0,5 % + 50 mV).
— Courant supérieur a +(0,5 % + 100 pA).

* Sides entrées par contact isolées supplémentaires sont requises, les modules
de sortie analogiques peuvent étre configurés pour les fournir au niveau de
configuration (Paramétred! ' war - A section «Liste des E/S (io)», page

110 ou en utilisant iTools («Configuration avec iTools», page 228)

— Contact ouvert > 365 Q. Contact fermé < 135 Q.
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Entrée par contact 1/01

(1A
mhy

* Nonisolé de I'entrée transformateur de courant, de I'entrée 1 capteur ou des
sorties logiques.

* Commutation : 12 V cc a 40mA max.

* Contact ouvert > 500 Q. Contact fermé < 150 Q.
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Entrée/Sortie 2 (102)

Sortie Relais /02 (Forme A, normalement ouvert)

—
%
® Sortie isolée 300 V CA CAT IlI.
®  Pouvoir maximum de coupure : 2 A 230 V ca +15 % résistive.
®  Pouvoir minimum de coupure : 100 mA 12 V.

* Lafréquence de commutation en sortie doit étre réglée afin d’éviter
d’endommager le relais et I'appareil utilisé en sortie. Voir «Algorithmes de temps
de cycle et de temps de fonctionnement minimum», page 115.

Sortie logique 1/02 (commande SSR)

N

=

* Non isolée de I'entrée capteur, de I'entrée transformateur de courant ou des
entrées logiques.

® Sortie Etat actif (ON) : 12 V cc a 44 mA max.
® Sortie Etat non actif (OFF) : <300 mV, <100 pA.

* Lafréquence de commutation en sortie doit étre réglée afin d’éviter
d’endommager I'appareil utilisé en sortie. Voir «Algorithmes de temps de cycle et
de temps de fonctionnement minimumy, page 115.

Sortie Triac 1/02

AL [

* Sortie isolée 300 V CA CATII.

®* Puissance : 40 mA a 0,75A rms, 30 V rms a 230 V rms charge résistive +15 %.
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Sortie analogique 1/02

/
-
* Sortie isolée 300 V ca
* Configurable : 0-10 V cc, 0-20 mA ou 4-20 mA.
* Reésistance de charge maxi : Tension >450 Q ; Courant <550 Q.
* Précision de calibration : % de la lecture + Décalage.
— Tension supérieure a +(0,5 % + 50 mV).
— Courant supérieur a +(0,5 % + 100 pA).

* Sides entrées par contact isolées supplémentaires sont requises les modules de
sortie analogiques peuvent étre configurés pour les fournir au niveau de
configuration (Parameétred! ' woi r HA section «Liste des E/S (io)», page

110 ou en utilisant iTools («Configuration avec iTools», page 228).

— Contact ouvert > 365 Q. Contact fermé < 135 Q.
Entrée par contact 1/02

27—,
28"

* Nonisolé de I'entrée transformateur de courant, de I'entrée 1 capteur ou des
sorties logiques.

* Commutation : 12 V cc a 40mA max.

* Contact ouvert > 500 Q. Contact fermé < 150 Q.
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Entrée/Sortie 4 (104)

Sortie Relais /04 (Forme A, normalement ouvert)

—
Y
® Sortie isolée 300 V CA CAT IlI.
®  Pouvoir maximum de coupure : 2 A 230 V ca +15 % résistive.
®  Pouvoir minimum de coupure : 100 mA 12 V.

* Lafréquence de commutation en sortie doit étre réglée afin d’éviter
d’endommager le relais et I'appareil utilisé en sortie. Voir «Algorithmes de temps
de cycle et de temps de fonctionnement minimum», page 115.

Sortie logique 1/04 (commande SSR)

NE-

=

* Non isolée de I'entrée capteur, de I'entrée transformateur de courant ou des
entrées logiques.

® Sortie Etat actif (ON) : 12 V cc a 44 mA max.
® Sortie Etat non actif (OFF) : <300 mV, <100 pA.

* Lafréquence de commutation en sortie doit étre réglée afin d’éviter
d’endommager I'appareil utilisé en sortie. Voir «Algorithmes de temps de cycle et
de temps de fonctionnement minimumy, page 115.

Sortie Triac 1/04

e

* Sortie isolée 300 V CA CATII.

®* Puissance : 40 mA a 0,75A rms, 30 V rms a 230 V rms charge résistive +15 %.
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Sortie 3 (OP3)

Sortie analogique 1/04

;
-
® Sortie isolée 300 V ca
* Configurable : 0-10 V cc, 0—20 mA ou 4-20 mA.
* Résistance de charge maxi : Tension >450 Q ; Courant <550 Q.
* Précision de calibration : % de la lecture analogique + Décalage.
— Tension supérieure a +(0,5 % + 50 mV).
— Courant supérieur a +(0,5 % + 100 pA).

* Sides entrées par contact isolées supplémentaires sont requises les modules de
sortie analogiques peuvent étre configurés pour les fournir au niveau de
configuration (Paramétred! ' war - 1A section «Liste des E/S (io)», page

110 ou en utilisant iTools («Configuration avec iTools», page 228).

— Contact ouvert > 365 Q. Contact fermé < 135 Q.
Entrée par contact 1/04

(4R —,
a5

* Non isolé de I'entrée transformateur de courant, de I'entrée capteur ou des
sorties logiques.

*  Commutation : 12 V cc a 40mA max.

* Contact ouvert > 500 Q. Contact fermé < 150 Q.

La sortie 3 est disponible sur tous les modéles. C’est un relais forme C (inverseur).
(Sur certains modéles antérieurs, il était décrit comme un relais AA).

La fonction de I'E/S est déterminée par I'application commandée ou configurée avec
les codes Quickstart, «kDémarrage —Nouveau régulateur non configuré», page 69.

Ou bien la fonction peut étre modifiée au niveau Configuration («Liste des E/S (io)»,
page 110) ou via iTools («La liste « Navigateur »», page 232).

-
C

* Sortie isolée 300 V CA CAT II.

*  Pouvoir de coupure : 2 A230 V ca +15 % résistive.

* Lafréquence de commutation en sortie doit étre réglée afin d’éviter
d’endommager 'appareil utilisé en sortie. Voir «Algorithmes de temps de cycle et
de temps de fonctionnement minimumy», page 115.
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Informations générales concernant les relais et Triacs et les
charges inductives

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT ACCIDENTEL DE L’EQUIPEMENT

Des courants transitoires a haute tension peuvent apparaitre lors de la commutation
de charges inductives, notamment dans le cas de certains contacteurs ou
électrovannes. Ces courants transitoires peuvent provoquer des perturbations
susceptibles d'affecter les performances du régulateur.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles, ou endommager I’équipement.

Pour ces types de charge, il est recommandé de protéger le contact (normalement
ouvert) du relais de commutation de charge avec un snubber. Le snubber conseillé
se compose d’une résistance et d’'un condensateur connectés en série
(généralement 15 nF/100 Q). Le snubber est destiné a prolonger la durée de vie des

contacts du relais.

A ATTENTION

FAUX DECLENCHEMENT DES SORTIES TRIAC

Un snubber doit étre raccordé aux terminaux triac pour éviter les fausses alarmes en
cas de courants transitoires sur la ligne.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures ou
endommager I’équipement.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT ACCIDENTEL DE L’EQUIPEMENT

Ne pas raccorder les snubbers dans certaines charges a haute impédance.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles, ou endommager I’équipement.

Lorsque le contact de relais est ouvert ou qu'il est connecté a une charge a haute
impédance, le snubber laisse passer un courant (généralement 0,6 mA a 100 V ca et
1,2mAa 230V ca).

Il est impératif que ce courant ne fasse pas défaut aux charges électriques basses.
Dans le cas d’une charge de ce type, ne pas monter le circuit RC.

K
X

Rectification Neutre

<D

Rectification

o

{

Neutre
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Transformateur de courant

A A DANGER

RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE, D’EXPLOSION OU D'ARC ELECTRIQUE

Les entrées CT et numériques ne sont pas isolées des terminaux d’entrée capteur
primaire. Si le capteur n’est pas a la terre ou a un potentiel sir, les entrées CT et
numeériques seront au méme potentiel et il faut prendre des précautions au niveau
de la puissance des composants et des consignes données au personnel pour
assurer la sécurité.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles.

L’entrée transformateur de courant est une option dans le régulateur EPC3016. Elle
est disponible de série dans les régulateurs EPC3008 et EPC3004.

Une entrée contact supplémentaire (LA) partage un terminal commun (C) avec la CT
pour fournir jusqu’a trois (régulateur EPC3016) ou cing (régulateurs EPC3008 et
EPC3004) entrées contact.

oF

® Courant d’entrée CT (Transformateur de courant) 0-50 mA rms (sinusoidal,
calibré) 50/60 Hz

* Résolution d’entrée CT (Transformateur de courant) 0,1 Ajusqu’a 10 A, 1A
jusqu’a 100 A, 10 Ajjusqu’a 1000 A.

* Précision de I'entrée CT : +1%.

* Une résistance de shunt, d’'une valeur de 10 Q, est montée a l'intérieur du
régulateur.

A DANGER

RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE

Un dispositif de limitation de tension installé entre les terminaux CT contribuera a

éviter I'apparition de hautes tensions au niveau des terminaux CT si le régulateur

est débranché. Un dispositif adapté se compose de deux diodes Zener téte-béche,
d’une capacité entre 3 et 10 V a 50 mA.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles.
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Entrées par contact a la fermeture (DI1 et DI2)

Jusqu’a deux entrées numériques sont disponibles pouvant étre connectées aux
contacts externes.

A A DANGER

RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE, D’EXPLOSION OU D'ARC ELECTRIQUE

Les entrées numériques et I'entrée CT ne sont pas isolées des terminaux d’entrée
capteur primaire. Si le capteur n’est pas a la terre ou a un potentiel sir, les entrées
CT et numériques seront au méme potentiel et il faut prendre des précautions au
niveau de la puissance des composants et des consignes données au personnel
pour assurer la sécurité.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles.

L’entrée logique 1 est fournie avec le transformateur de courant, sauf sur I'option
Ethernet dans EPC3016, ou LA est disponible mais pas la CT.

L’entrée logique 2 est uniquement disponible pour les modeles EPC3004 et
EPC3008.

Entrée logique 1 Entrée logique 2
C-, [E,
- -
e Commutation : 12 V cc a 13mA max.

* Contact ouvert > 400 Q. Contact fermé < 100 Q.

* La fonction de 'E/S est déterminée par I'application commandée ou configurée
avec les codes Quickstart, «kDémarrage —Nouveau régulateur non configuré»,
page 69.0u bien la fonction peut étre modifiée au niveau Configuration («Liste
des E/S (io)», page 110) ou via iTools («La liste « Navigateur »», page 232).
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Alimentation transmetteur

L’alimentation transmetteur n’est pas disponible dans le modéele EPC3016.
Elle équipe de série les modeles EPC3008 et EPC3004.

L —
24V fl

- h@

* Sortie isolée 300 V CA CAT II.

® Sortie: 24V cct10 %. 28 mA (max.)
Entrées/sorties logiques 1 a 8

Un maximum de 8 entrées/sorties logiques est disponible sur les terminaux des
options en fonction de I'option installée. Elles sont marquées D1 a D8.

A A DANGER

RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE, D’EXPLOSION OU D'ARC ELECTRIQUE

Les entrées/ sorties numériques et I'entrée CT ne sont pas isolées des terminaux
d’entrée capteur primaire. Si le capteur n’est pas a la terre ou a un potentiel sdr, les
entrées CT et numériques seront au méme potentiel et il faut prendre des
précautions au niveau de la puissance des composants et des consignes données
au personnel pour assurer la sécurité.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles.

* Sortie de courant d'immersion. PSU CC externe 15V minimum, 35 V maximum.

* Entrée logique de détection de tension. Tension d’entrée haut niveau 4 V
minimum. 35 V maximum. Tension d’entrée bas niveau =1 V minimum, +1 V
maximum.

* Entrée a fermeture par contact. Contact fermé 0Q a 100Q. Contact ouvert >28
kQ.

Exemple 1 de cablage de commutation BCD

Le diagramme ci-dessous montre un exemple de cablage d’'un commutateur BCD
typique en utilisant les quatre entrées numeériques des régulateurs EPC3008 ou
EPC3004 pouvant étre utilisés pour sélectionner un numéro de programme.

Q

w}
N
©
-

O
w

D4

|w]
(e

@)
N

sll=ll=l=l=l= =]l

O
[o9)

]
O

Les entrées BCD peuvent étre activées au niveau 3 ou niveau de configuration, voir
«Liste des BCD (bCd)», page 149.
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Exemple 2 de cablage des entrées numériques

Entrées numériques (entrées logiques ou par contact dans toute combinaison).

Commune

I

T

Entrées
logiques

|

Ig

o
7'}

O
A

Entrées par
contact a la

fermeture

EEREEEERER

Exemple 3 de cablage de sorties numériques

Sorties numériques (relais,

D1

thyristor ou commande SSR dans toute combinaison).

O
N

O
w

@]

o
»

O
\l

|w)
oo

Communel

Q
(@)

| SSR ]l
I II RelaislI I
I II RelaislI I
RelalsI
I II RelaislI I
ey
| SSR [
II SSR ]l
[ssr 1
| SSR |
-+

EBRCO0EEES

Alimentation électrique externe 15 a 35V cc
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Connexions des modules de communications numériques

Dans les régulateurs EPC3008 et EPC3004, EIA-485 (RS-485) est fourni de série.
EIA-232 (RS-232) et EIA-422 (RS-422) ne sont pas pris en charge.

Dans le régulateur EPC3016, EIA-485 (RS-485), EIA-422 (RS-422) et EIA-232
(RS-232) sont pris en charge via la carte d'option.

Le protocole ModbusRTU ou EI-Bisynch est utilisé pour la compatibilité avec les
régulateurs existants.

Ethernet (ModbusTCP) est également fourni comme option dans tous les
régulateurs.

Quand on connecte un ordinateur a EIA-232 on utilise généralement un adaptateur
USB. Une bonne pratique consiste a utiliser des adaptateurs électriquement isolés
car sinon du bruit électrique produit dans une situation industrielle pourrait étre
transmis a l'ordinateur et 'endommager.

Pour éviter la formation de boucles de terre, le blindage du cable doit étre mis a la
masse a un seul point.

Isolée 300 V CA CAT Il

Remarque : Dans les schémas de cablage suivants, les fonctions des terminaux
sont correctes mais I'agencement des terminaux peut suivre un ordre différent de
celui de l'instrument.

Cablage EIA-232

EIA-232 est disponible uniquement dans le régulateur EPC3016 et est utilisé pour
connecter un maitre et un esclave.

Paire torsadée
EPC3016

Tx

usB

Rx

D || Commune

B EE

Convertisseur
EIA-232 vers USB

Blindage Terre a une extrémité
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Communications série EIA-485

La fonction EIA-485 Modbus RTU d’un régulateur EPC3016, EPC3008, EPC3004
offre une méthode de communication numérique alternative a Ethernet. Elle est
indépendante d’Ethernet et peut étre utilisée pendant que les communications
Ethernet sont actives. La transmission de données est plus lente qu’avec Ethernet,
mais c’est une méthode de communication efficace dans certaines situations.

On peut l'utiliser par exemple dans les contextes suivants :

1. Connexion aux réseaux d'automatisation EIA-485 hérités pour SCADA ou
acquisition de données.

2. Connexion directe a des régulateurs numériques programmables avec un
réseau série.

3. Pour interconnecter un régulateur EPC3016, EPC3008, EPC3004, par exemple
pour utiliser la fonction maitre de diffusion pour envoyer un profil de consigne
principale numérique a des instruments esclaves en aval.

4. Pour connecter Eurotherm iTools, généralement dans des situations ou des
types d’instruments plus anciens comme les régulateurs série 3000 sont
remplacés et une infrastructure EIA-485 est déja présente. Ethernet est toujours
une meilleure méthode de connexion pour les nouvelles installations.

Quand on connecte un ordinateur a EIA-485, on utilise généralement un adaptateur
USB. Une bonne pratique consiste a utiliser des adaptateurs électriquement isolés
car sinon du bruit électrique produit dans une situation industrielle pourrait étre
transmis a l'ordinateur et 'endommager.

EIA-485 prend en charge jusqu’a 32 instruments par segment réseau. On peut
utiliser des répéteurs de segments pour augmenter le nombre d’instruments dans un
réseau EIA-485. Noter qu'il faut installer des résistances de terminaison 220 Q au
début et a la fin de la ligne RS485. Sans ces résistances, les communications
souffriront de défauts intermittents.

Des connexions utilisant un convertisseur adapté sont présentées dans le diagramme

suivant.
Résistance de ) i
L Paire torsadée
terminaison i
220 O l Régulateur EPC3000
N A
Rx i i HF| Tx
|
USB I /\ \ /\ I
|
e ™ T —HE| Rx
L . -
[
Com \ ) |
Y _ Y — HD|| Commune
Convertisseur T :
EIA-485 vers Blindage Terreaune t----«7 [ T
USB extrémite — 1 i Guirlande vers
- autres régulateurs
. & . et automates
Résistance de
terminaison — Tx
220 Q
Rx

A A
B H &8

HDJ]| Commune
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Cablage EIA-422

ElA-422 (parfois appelé EIA-485 4 fils) est disponible en option uniquement dans
EPC3016. Il permet de connecter jusqu'a 31 esclaves au réseau en utilisant des
paires torsadées de transmission et réception séparées. Comme pour I'exemple
précédent, 'utilisation d'un convertisseur de communication adapté est recommandé
pour convertir EIA-422 a USB. Les connexions de cablage sont présentées

ci-dessous.
Résistance de terminaison 220 Q Rt
sur le dernier Rx du convertisseur
/ N
ATTTTTTTTmm e “
- L ! HBJ| Rx+
- FOOOCOCCT =
1 1
USB | Rx R ' :. Paire torsadée ' |'| : R
4— Tx Com H L Com
Z——— |Com P Paire torsadée i |
T | | T
LOXOOOOOC T
1
Tx+ ‘| ,l “ H Tx—
Convertisseur R ¢ o 1_* I
EIA-422 vers USB Cable blindeé — Tt Guirlande
- > > vers autres
y , régulateurs
t{--rif--+5 EPC3016

Résistance de terminaison 220 [ﬂ ~
Q Ry sur les terminaux Rx du
dernier instrument de la ligne

Cablage Ethernet

Un port réseau Ethernet est disponible via un connecteur RJ45 sur la carte options
s'il a été commandé.

Vert

Orange

Le connecteur comporte une paire d’indicateurs LED.
Vert = débit réseau. ON = 100, Off = 10.
Orange clignotant = activité réseau.

La connexion est 10/100BASE-T, auto-détection.
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Exemples de cablage

Régulateur chauffage/refroidissement

Cet exemple illustre un régulateur de température de chauffage/refroidissement
selon lequel la commande de chauffage utilise un SSR déclenché par une sortie
logique sur IO1 et la commande de refroidissement le relais 102.

Voir la Note ci-dessous
L il

Fusible ddf [ Fusible de D Fusible du H
usible du| L

refroidisse 5
chauffage régulateur

ment

Contacteur
statique
Par ex.
ESWITCH

Snubber

Chauffage

Electrovanne de
refroidissement

A A DANGER

RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE
Pour les équipements connectés en permanence, inclure un dispositif de
déconnexion comme un interrupteur d'isolation ou un disjoncteur dans l'installation.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles.

* Le dispositif de déconnexion doit étre situé a proximité immédiate de

I'équipement et facilement accessible par I'opérateur.

* |l doit étre clairement identifi€ comme dispositif de déconnexion de I'équipement.

Remarque : Un seul coupe-circuit ou disjoncteur peut commander plusieurs
instruments.
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Diagramme de céablage CT

Ce diagramme montre un exemple de cablage pour une entrée CT.

N

Contacteur Transformateur
L statique de courant
F;:Sit;lfe du ESWITCH T /\ Thermocouple @
chauffage
I oiE *
] E ¢ | Zl E Transformateur
zl 'lLE E de courant (CT)
L Fusible du régulateur E’ El IE
= L] el Lve]
i =

Remarque : Une résistance de shunt, d’'une valeur de 10 Q, est montée a
l'intérieur du régulateur.

A A DANGER

RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE

Pour éviter 'accumulation de hautes tensions au niveau de la sortie du CT s'il est
déconnecté du régulateur, il est recommandé de connecter directement un dispositif
de limitation de tension sur la sortie du CT. Un dispositif adapté se compose de
deux diodes Zener téte-béche, d’une capacité entre 3 et 10 V a 50 mA, comme
indiqué sur le diagramme ci-dessus.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles.
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Modes de démarrage

Contenu de ce chapitre
Ce chapitre décrit :

®* Ce qui se passe lors de la premiére mise en route du régulateur a son déballage.
* Une description générale de I'affichage et des fonctions des boutons.

* La mise en route aprés la configuration ou mise en service de I'instrument.

Démarrage

Le démarrage (ou mise en route) désigne le fonctionnement du régulateur lorsqu'’il
est mis en route.

Les régulateurs de la gamme EPC3000 sont congus pour étre basés sur des
applications. Leurs modes de démarrage varient donc en fonction de ce qui a été
commandé. Ce chapitre décrit en détail les différents types de fonctionnement du
régulateur au moment du démarrage.

1. Régulateur neuf « juste déballé » fourni non configuré. «Démarrage —Nouveau
régulateur non configuré», page 69.

2. Régulateur neuf « juste déballé » fourni entierement configuré selon le code de
commande. «<Démarrage —Nouveau régulateur configuré», page 76.

3. Démarrages ultérieurs - Régulateur précédemment configuré. Aller a la section
«Démarrages ultérieurs», page 77.

Mode de diagnostic de démarrage

Dans tous les cas I'affichage du régulateur effectue un diagnostic dans lequel toutes
les barres de chaque caractére et chaque balise sont allumés. Dans un régulateur
configuré, I'affichage de diagnostic est suivi par le numéro de version du firmware et
le numéro de type instrument, puis par un rapide résumé des Quick Codes. (Un
régulateur neuf non configuré présente seulement les Quick Codes, voir la section
«Démarrage —Nouveau régulateur non configuré», page 69). En général, les
diagnostics de démarrage sont identiques pour tous les modéles.

L’affichage initial dépend de son statut de configuration et est décrit dans les sections
suivantes.

Le régulateur recherche les types de matériel installés. Si un matériel différent est
détecté par rapport a ce qui était attendu, un message s'affiche et I'instrument passe
en mode veille. Pour effacer ce message, faire remplacer le module par le type de
module attendu OU configurer la valeur du paramétre module attendu pour qu’elle
corresponde a la valeur du paramétre module installé.

“RH Un contrdle clavier est également réalisé.
Le régulateur passe en veille si le controle

= '.T'Z"'E'Z' -0 ne se termine pas comme prévu.

= NN

g

ENOIIR e N <3S
aog gl

T . ITI

IV N
Fenon
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Description générale des affichages du panneau avant

EPC3016

PV 4 chiffres.

Clignote quand une nouvelle
alarme se produit. La balise est
allumée en permanence quand
une alarme est acquittée mais
reste active.

Etat rampe/palier du
programmateur.

Etat des sorties

- Variable procédé (vert, rouge en cas d’alarme).
- Pendant la navigation : valeur du paramétre.

Quand elle est allumée,
indique que le mode
manuel a été sélectionné.

Unités physiques de la variable procédé

(citons comme exemples °C, °F,
K, %, %RH, %C, PH ou vierge).

Unités physiques de I'affichage inférieur
(exemples : %, mA ou vierge).

Consigne active
(RSP, SP, SP2).

Quand elle est allumée, indique que
les comms utilisateur sont actives.

Affichage alphanumérique capable de présenter un texte cyrillique

b Le parametre affiché peut étre sélectionné via les paramétres de la
sous-classe IHM du bloc fonction de l'instrument.

® Lavue « Défaut » affiche un message déroulant quand elle est active.

EPC3008

Clignote quand une nouvelle alarme se
produit. La balise est allumée en
permanence quand une alarme est
acquittée mais reste active.

PV 4,5 chiffres.

Affichage alphanumérique

Présente une valeur alphanumérique
telle qu'une consigne ou une valeur de
sortie ou un mnémonique de paramétre.

Affichage alphanumérique.

Présente une valeur alphanumérique
telle qu'une consigne ou une valeur de
sortie ou une description déroulante du
mnémonique de parametre

Bargraphe segmenté.

Unités physiques de la variable procédé

(citons comme exemples °C, °F,
K, %, %RH, %C, PH ou vierge).

Unités physiques de I'affichage inférieur
(exemples : %, mA ou vierge).

Tous les autres éléments de I'affichage
sont identiques a EPC3016.
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EPC3004

PV 5 chiffres

~

= B

Eurotherm

Tous les autres éléments de
I'affichage sont identiques a
EPC3016 et EPC3008.

L’affichage de démarrage dépend de la configuration du régulateur et est décrit dans

les sections ultérieures.
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Description générale des boutons opérateur

Sur EPC3016 seuls les 4 boutons de navigation (Page, Défilement, Bas, Haut) sont
disponibles. Sur EPC3008 et EPC3004 les 6 boutons (4 de navigation et 2 de
fonction) sont disponibles.

Agencement des boutons

— % A
Page Défilement Lower Raise

Fonctionnement des boutons

Raise

Le bouton Raise augmente les valeurs du paramétre jusqu’aux limites.

Les énumérations de parameétre, en revanche, ont un enroulement.

Lower
Le bouton Lower réduit les valeurs du paramétre jusqu’aux limites.

Les énumérations de parameétre, en revanche, ont un enroulement.

Page
Aux niveaux 1 ou 2 opérateur le bouton Page fait la sélection entre la vue Défaut ou

les listes Modification et Marche programmateur (si 'une des fonctionnalités
programmateur est activée).

Aux niveaux 3 ou Config le bouton Page fait défiler les en-téte de liste (pas de
répétition automatique). Si le bouton Page est actionné dans une liste, I'affichage
revient au haut de la liste. Le haut de la liste présente uniquement I'en-téte de la liste
sans parametres initiaux.

Page (maintenu pendant >3 secondes)

Le paramétre Goto est sélectionné directement. Cette opération peut étre effectuée
depuis n’importe quel affichage. Si la page est maintenue pendant >3 secondes au
démarrage, le mode Démarrage rapide est sélectionné apres la saisie d'un mot de

passe.

Page+Augmenter

Faire défiler vers 'arriére les en-tétes de liste (avec autorépétition).

Défilement

Sélectionner les parameétres successivement, en revenant au premier parameétre de
la liste ou a un en-téte de liste si le Niveau 3 ou le niveau Configuration est
sélectionné. Si le bouton est maintenu enfoncé, la liste se répétera automatiquement.
Aux niveaux 1 et 2 ce bouton fait également défiler les paramétres promus quand
I'écran DEFAUT est sélectionné.
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Défilement+Augmenter

Faire défiler les paramétres vers I'arriere, du bas vers le haut (avec autorépétition).

Page+Défilement - toutes variantes

Passer directement & la « Page DEFAUT ». Le niveau opérationnel actuel reste
inchangé. Si la page DEFAUT est déja sélectionnée, ces boutons effectuent la
fonction personnalisée comme indiqué dans «Fonctionnalité des boutons F1 et F2 et
Page + Défilement »», page 209. La valeur par défaut est Acquittement d'alarme.

Augmenter+Diminuer (Marche/Pause)

Si une option programmateur est activée et un programme configuré, une pression
bréve sur ces touches bascule entre les modes Marche et Pause.

Augmenter+Diminuer (maintenir >3 secondes - Mode)

Si une option programmateur est activée et un programme configuré est en cours, le
maintien de ces boutons interrompt le programme.

Si la page DEFAUT est sélectionnée et le programmateur ne fonctionne pas, le
maintien de ces boutons invoque la vue « Mode » ou le paramétre Mode boucle
permet de sélectionner le mode Auto ou Manuel.

F1et F2
Les boutons F1 et F2 ne sont pas disponibles dans EPC3016.

La fonctionnalité de ces boutons est configurée par le bloc fonction Instrument. Les
réglages par défaut sont :

* F1:Auto/Man.
®* F2: Marche/pause.

Remarque : Une expiration s'applique a tous les affichages. Si aucune pression
sur un bouton n’est détectée durant une période d'expiration (60 s par défaut),
I'affichage revient a la « Page défaut » Niveau 1.
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Démarrage —Nouveau régulateur non configureé

Si le régulateur est neuf et a été fourni non configuré, il démarrera en mode

« démarrage rapide ». Il s'agit d’'un outil intégré fourni pour permettre aux utilisateurs
de configurer le produit pour les fonctions les plus souvent utilisées telles que le type
d'application, type d’entrée, gamme et fonctions d’entrée logique. Le code de
configuration rapide se compose de deux jeux (« SET ») de cing caractéeres. La
partie supérieure de I'afficheur indique le jeu sélectionné, et la partie inférieure
indique les cing chiffres constituant le jeu. Chaque caractére peut déboucher sur la
configuration de plusieurs valeurs de parameétre. Le premier jeu est SET1, comme
illustré.

Initialement tous les caractéres sont présentés sous forme de . Il s’agit
généralement du caractére par défaut pour « non installé/aucun » ou « utiliser valeur
par défaut ». Le premier caractére, qui clignote initialement, sélectionne le type
d'application indiqué dans les tableaux Quick Start dans les sections suivantes. Pour

sélectionner le type d'application requis, appuyer sur ou .

Remarque : Quick Code 1 est seulement disponible si le matériel correct est
installé pour I'application. Par exemple, I'application VPU doit avoir |01 et 102
comme sorties relais, triac ou logique.

Appuyer sur pour sélectionner le deuxiéme caractére. Le deuxi€éme caractére
sélectionne le « Type Entrée 1 » indiqué dans les tableaux Quick Start dans les
sections suivantes. Si le matériel ou les fonctionnalités ne sont pas disponibles le
caractére est sauté quand on appuie sur Défilement.

Continuer a définir les 5 caracteres en utilisant les tableaux Quick Start.

Une fois que le dernier caractére de SET1 a été saisi, I'affichage passe
automatiquement a SET2.

Les ajuster comme pour SET1.

A tout moment pour revenir au début de SET1, appuyer sur .

A AVERTISSEMENT

DANGER OU CONFIGURATION INCORRECTE

Une configuration incorrecte peut causer des dommages matériels au procédé
et/ou des blessures, la configuration doit par conséquent étre effectuée par une
personne compétente et habilitée a le faire. La personne chargée de la mise en
service du régulateur est tenue de s'assurer que la configuration est correcte.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles, ou endommager I’équipement.

Des fonctionnalités plus détaillées disponibles dans le produit peuvent aussi étre
configurées en accédant a un niveau de configuration. Ceci est expliqué dans
«Niveau de configuration», page 97, ou en utilisant iTools comme expliqué dans
«Configuration avec iTools», page 228. iTools est un logiciel de configuration
disponible gratuitement auprés d’Eurotherm sur www.eurotherm.com.
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Tableaux Quick Start

Le premier chiffre de SET 1 sélectionne une application qui configure
automatiquement les parameétres pertinents du bloc fonction et crée des connexions
entre les blocs fonction pour créer une stratégie de régulation compléte pertinente
pour cette application.

Le chapitre Configuration avec iTools contient une section intitulée «Applicationsy,
page 242, qui donne une description générale des applications disponibles et de

leur cablage graphique connexe (sous forme de schémas).

De plus, des descriptions de chaque application sont disponibles dans les addenda
supplémentaires de ce manuel et sont présentées ci-dessous :

* Application « 1 » - Régulateur chauffage seulement.

* Application « 2 » - Régulateur chauffage/refroidissement.

* Application « V » - Régulateur VPU chauffage seulement - addendum référence
HAO033033 Applications de régulation de la température de 'EPC3000.

* Application « C » - Potentiel carbone - addendum référence HA032987.

® Application « D » - Régulation du point de rosée - addendum référence

HA032994.

Disponibles sur www.eurotherm.com.

Remarque : Le régulateur doit étre équipé du matériel correct, faute de quoi le
code application ne sera pas sélectionnable. Par exemple, un régulateur VPU doit
avoir une sortie numérique installée dans 101 et 102.

Les caractéres présenteront un « X » quand les fonctionnalités ne sont pas installées
et 'lHM sautera ce champ. De méme, la saisie d’'une valeur « X » dans un champ
désactive cette fonctionnalité, le cas échéant.

Quick Codes Set 1

Digit 1

Digit 2

Digit 2

Digit 4

Digit 5

Application

Analog Input 1 Type

Analog Input 1 Range

Analog Input 2 Type

Analog Input 2 Range

X = None

1 = PID Heat Only Control

2 = PID Heat/Cool Control

V = VPU Heat Only Control

C = Carbon Potential Control®
D = Dew Point Control®

X = Use Default
Thermocouple
B =TypeB
1=Type]

K =Type K
L=TypelL
N=Type N

R =TypeR

S =TypeS
T=TypeT
RTD

P =Pt100

W = Pt1000
Linear

M = 0-80mV

WV =0-10V

2 =0-20mA

4 = 4-20mA

= Use Default
= 0-100°C
= 0-200°C
= 0-400°C
= 0-600°C
= 0-800°C
= 0-1000°C
= 0-1200°C
= 0-1300°C
= 0-1600°C
A =0-1800°C
F = Full range

W R WM

X = Not fitted or Use Default
Thermocouple
B=TypeB
1=Type ]
K=Type K
L=TypelL
N=Type N
R=Type R

S =TypeS
T=TypeT
RTD

P =Pt100

W = Pt1000
Linear

M = 0-80mV
V=0-10Vv

2 =0-20mA

4 =4-20mA

Z =HiZ

X = Not fitted or Use Default
1=0-100°C
2 =0-200°C
3 =0-400°C
4 = 0-600°C
5 =0-800°C
6 = 0-1000°C
7 =0-1200°C
8 =0-1300°C
9 =0-1600°C
A =0-1800°C
F = Full range
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Remarques:

1. Siaucune application n’est sélectionnée (1er caractéere de SET 1 = X) I'affichage
passe directement a I'’écran SORTIE. Si le paramétrage est accepté, le
régulateur adopte un jeu de valeurs par défaut. Toute configuration
supplémentaire peut étre effectuée en accédant au niveau de configuration
(«Niveau de configuration», page 97) ou via le logiciel de configuration iTools
(«Configuration avec iTools», page 228).

2. Pour les entrées linéaires la tension/le courant d’entrée minimum/maximum
produira une valeur plage haute/basse respectivement sur I'affichage.

3. Sil'entrée 2 n'est pas montée, le set 2 sera sélectionné immédiatement apres la
configuration de la gamme Entrée 1.

* La régulation de la température, du potentiel carbone et la régulation du point de
rosée sont décrites dans des suppléments a ce manuel et sont disponibles sur
www.eurotherm.com. Références HA033033, HA032987 et HA032994
respectivement.

Quick Codes Set 2

Digit 1 Digit 2 Digit 3 Digit 4 Digit 5
CT Input Range LA Function LB Function Option DIO Function Temperature Units

¥ = Not fitted or not used || X = Not used ¥ = Not fitted or not used || X = Not fitted or not used || ¥ = Use Default
1=104 W = Alarm Acknowledge || W = Alarm Acknowledge 1 =_Config 1 C = Celsius
2 =25A M = Auto/Manual M = Auto/Manual 2 = Config 2 F = Fahrenheit
5 = 50A R = Program Run/Hold R = Program Run/Hold 3 = Config 3 K = Kelvin
6 = 1004 L = Key Lock L = Key Lock 4 = Config 4
7 = 10004 P = Setpoint Select P = Setpoint Select 5 =Config 5

T = Program Reset T = Program Reset 6 = Config 6

U = Remote/Local Select || U = Remote/Local Select 7 = Config 7

V = Recipe Load Select V = Recipe Load Select 8 = Config 8

K = Loop Track K = Loop Track 9 = Config @

Remarques:

1. Le Quick Code part du principe que I'entrée CT surveille le courant de la charge
de la voie de chauffage qui est cablé sur IO1.PV dans toutes les applications.

2. Sile module 10.1 est un module de sortie CC, le caractéere d’entrée CT n’est pas
modifiable.

3. Sil'entrée CT n’est pas configurée sur X, elle sera activée et surveillera le
courant, mais les alarmes CT ne seront pas configurées. Cela signifie que si les
alarmes CT sont requises elles doivent étre cablées par I'utilisateur. Un exemple
typique d’alarmes de cablage est présenté a la section «Exemple 1 : Cablage
d'une alarme», page 238.
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Quick Codes DIO

Si le module Options a été installé, la fonction du module est définie par des
configurations fixes. Elles sont sélectionnées par le chiffre 4 dans le tableau
précédent. Les configurations fixes sont présentées dans le tableau ci-dessous :

Config Function Config Function Config Function
Config 1 || DIO1 = Programmer Event Output 1 Config 4 || DIO1 = BCD Input 1 Config 7 || DIO1 = Programmer Run
DIOZ = Programmer Event Output 2 DIOZ = BCD Input 2 DIO2 = Programmer Hold
DIO3 = Programmer Event Output 3 DIO3 =BCD Input 3 DIO3 = Programmer Reset
DI04 = Programmer Event Output 4 DI04 = BCD Input 4 DI04 = Programmer Advance
DIOS = Programmer Event Qutput 5 DIOS = Programmer Run/Hold DIOS = Not Used
DIOG = Programmer Event Output & DIOG = Programmer Reset DIO6 = Not Used
DIO7 = Programmer Event Output 7 DIO7 = Programmer Advance DIO7 = Not Used
DIO& = Programmer Event Qutput 8 DIOS& = Not Used DIOS& = Not Used
BCD Output wired to Program Number
Config 2 || DIO1 = Programmer Event Output 1 Config 5 || DIO1 = BCD Input 1 Config & || DIO1 = Programmer Run
DIOZ = Programmer Event Output 2 DIOZ = BCD Input 2 DIO2 = Programmer Hold
DIO3 = Programmer Event Output 3 DIO3 =BCD Input 3 DIO3 = Programmer Reset
DI04 = Programmer Event Output 4 DI04 = BCD Input 4 DI04 = Not Used
DIOS =BCD Input 1 DIOS = BCD Input 5 DIOS = Not Used
DIO& = BCD Input 2 DIOG = BCD Input & DIOG = Not Used
DIOY = BCD Input 3 DIOY = BCD Input 7 DIO7 = Not Used
DIO& = Programmer Run/Hold DIO8 = BCD Input 8 DIOS& = Not Used
BCD Output wired to Program Number BCD Output wired to Recipe Load
Config 2 || DIO1 = Programmer Event Output 1 Config 6 || DIO1 = BCD Input 1 Config 9 || DIO1 = Programmer Event Output 1
DIOZ = Programmer Event Output 2 DIOZ = BCD Input 2 DIOZ = Programmer Event Output 2
DIO3 = Programmer Event Output 3 DIO3 =BCD Input 3 DIO3 = Programmer Event Output 3
DI04 = Programmer Event Output 4 DI04 = BCD Input 4 DI04 = Programmer Event Output 4
DIOS = Programmer Run DIOS = Not Used DIOS = Not Used
DIO6 = Programmer Hold DIO6 = Not Used DIO6 = Not Used
DIO7 = Programmer Reset DIO7 = Not Used DIO7 = Not Used
DIOS& = Programmer Advance DIOS& = Not Used DIOS& = Not Used

BCD Output wired to Recipe Load

Exemple de Quick Codes

SET1: !
SET2: .

[ -
L. .

M
[N

\
/

™

Le régulateur est configuré pour le chauffage PID seulement, Entrée 1 thermocouple
Type J, Gamme 0—400°C, Entrée 2 et Gamme inutilisés, Entrée CT inutilisée, Entrée
logique LA sélectionnera Auto/Manuel, Entrée logique LB sélectionnera
Acquittement global des alarmes, 'ES numérique optionnelle sera configurée
conformément a « Config 7 » dans le tableau ci-dessus, Unités de température
degrés Celsius.
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Enregistrement ou suppression des Quick Codes

Quand tous les caractéres ont été saisis, I'affichage indique :

Si Non est sélectionné (en appuyant sur ) I'affichage revient a SET1.

Appuyer sur ou pour sélectionner SAUE puis appuyer sur pour
enregistrer immédiatement ou attendre 2 secondes pour enregistrer
automatiquement. Ceci accepte les codes de configuration rapide et le régulateur
passe au niveau 1 opérateur.

ou
Appuyer sur ou pour sélectionner d Gc puis appuyer sur pour

sélectionner ou attendre 2 secondes pour accepter. Ceci supprime les derniers
codes saisis et ramene le régulateur a ses parametres précédents.

La sélection de ENREGISTRER ou Disc provoque le redémarrage de I'instrument.
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Configuration du protocole de communication

A partir de la version V3.01 du firmware, le protocole de communication et les
sélections associées peuvent étre choisis pendant la séquence de démarrage. Ceci
simplifie I'accés aux communications numériques quand l'instrument est en cours de
configuration. Quand le régulateur est neuf et qu'il est mis en route pour la premiére
fois, ou aprés un démarrage a froid, la séquence ci-dessous est affichée au
démarrage et une fois que les Quick Codes ont été enregistrés :

Opération

action

Display

Notes

La configuration
des comms
numériques est
sélectionnée

COmm

CoTHiod
A}

Sélectionner le
protocole série
requis

Appuyer sur pour
sélectionner le
protocole série a utiliser
pour votre processus

HHHS

CooorT
N N AT

MONE - Pas de comms série
mS Eu - ModbusRTU

E! b5 - El-Bisynch

Ceci apparait uniquement pour
les comms série (EPC3004,

EPC3008, EPC3016 avec le
circuit Option série).

Si Modbus ou
El-Bisynch est
sélectionné

Appuyer sur pour
sélectionner I'adresse
du nceud

Sélectionner le
protocole
Ethernet

Appuyer sur pour
sélectionner le
protocole Ethernet

NMONE = Pas d’Ethernet

mELP - Esclave ModbusTCP
seulement

E! Pom - Esclave EtherNet/IP et
esclave Modbus TCP

bAL m - Esclave BACnet et
esclave Modbus TCP

mmSE - Maitre et esclave
Modbus TCP

Cette liste s'affiche uniquement si
le module option Ethernet est
installé et si les fonctionnalités
ont été achetées.

Activer ou
désactiver la
découverte auto

Appuyer sur pour
sélectionner la
découverte auto

Voir «AutoDiscovery», page 336.
OFF - Pas de découverte auto

On - Découverte auto activée

Enregistrer et
quitter la
configuration
comms

Appuyer sur

Mo - Revenirala configuratin
comms

SRLUE - Enregistrer les
paramétres comms

d Sc - Abandonner les
paramétres comms Les
questions seront posées a
nouveau lors du prochain

démarrage.

Remarque : Dans tous les cas, I'option est sélectionnée avec ou .
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Pour passer a nouveau au mode Quick Codes

Il est possible d’accéder a nouveau au mode Quick Start en maintenant la touche
Page enfoncée pendant la mise en route. L'activation du protocole Comms
n’apparait pas quand le Quick Code est saisi a houveau.

Il faut alors saisir le mot de passe de passe du niveau configuration. Voir «Sélection
du niveau de configuration», page 99.

Si la configuration de I'instrument est modifiée ultérieurement par un changement
apporté via le mode Configuration, cela sera indiqué par la séparation des caractéres
du Quick Code par le point de la décimale (indiquant que les codes présentés
pourraient ne pas refléter la configuration actuelle). Si les codes sont ensuite
acceptés, l'instrument est reconfiguré pour satisfaire les paramétres du code.

Remarques:

1. Sile clip de configuration est connecté, I'instrument peut étre alimenté par le port
USB du PC. Dans ce cas, il faut déconnecter le clip config pour accéder a
nouveau au mode Quick Start. Ou bien il faut déconnecter les broches
d'alimentation du clip de configuration. Voir «Ultilisation du clip de configurationy,
page 229.

2. Siun démarrage a froid (voir «Démarrage a froid», page 258) a été invoqué,
l'instrument démarre toujours en mode Quick Code sans qu'il soit nécessaire de
saisir le mot de passe de configuration. Enabling Comms Protocol sera alors
affiché.
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Démarrage —Nouveau régulateur configuré

Si un produit a été commandé en utilisant le code de commande, il sera déja
configuré. Quand il est neuf et « juste déballé » il se met en route au niveau
opérationnel 1.

Aussi, s’il a déja été configuré, par exemple en utilisant les Quick Codes, il démarre
en mode opérationnel.

L’affichage de démarrage dépend de I'application ou de la configuration du
régulateur, voir « Modes de démarrage » dans la section suivante.

EPC 3004

b g | =i
aC w1

E." FArara .
R VA AUA g

P

Eurotherm

La vue présentée ci-dessus est généralement appelée vue « DEFAUT ».

Dans EPC3008 et EPC3004 la vue DEFAUT comporte généralement trois lignes. La
ligne supérieure présente normalement la valeur de procédé « PV »

La ligne centrale présente normalement la consigne de travail « WSP » si le
régulateur fonctionne dans son mode Auto normal ou la demande de sortie si le
mode Manuel est activé. (La commande auto/manuelle est expliquée a la section
«Mode Auto/Manuel», page 81.

La ligne inférieure présente un message déroulant qui donne une description plus
longue du parametre sélectionné. Elle peut aussi présenter une autre valeur de
parametre si elle a été configurée dans le bloc instrument, voir «Afficher la sous-liste
de fonctionnalités (Hml)», page 207.

Bargraphe

Dans EPC3008 et EPC3004 un bargraphe peut aussi étre configuré en utilisant
iTools. Le bargraphe peut étre cablé « par logiciel » a une source utile comme
'entrée PV ou la demande de sortie, voir «Exemple 4 : Configuration d'un
bargraphe», page 239.

EPC3016 comporte deux lignes d'affichage. La ligne sous la ligne supérieure alterne
entre un mnémonique et le message déroulant. Un bargraphe n’est pas disponible.

Point de consigne

La consigne est définie comme la valeur que le procédé doit atteindre. La valeur de

la consigne peut étre obtenue depuis différentes sources, par exemple manuellement
en utilisant les touches du panneau avant, via le bloc fonction du programmateur, via
une source analogique externe, via les communications numériques. La consigne de
travail est donc définie comme la consigne actuelle dérivée de I'une de ces sources.
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Démarrages ultérieurs

Quand le régulateur n’est plus neuf et a été utilisé de maniere normale, il démarre au
niveau 1 méme quand il a été arrété alors qu'’il était au niveau 2 ou 3 opérateur. Mais
s’il a été arrété alors qu’il était au niveau Configuration, il se mettra en route en

« Veille » et affichera le message - « ARR T EN MIIE CONFIG ». Pour effacer ce
message, accéder a nouveau au niveau de configuration (avec le mot de passe, voir
«Sélection du niveau de configuration», page 99), puis poursuivre les modifications
de la configuration ou accepter les changements existants en quittant le niveau de
configuration. En effet, le régulateur a pu étre partiellement configuré avant I'arrét, et
soit la configuration doit étre terminée soit il faut confirmer qu’aucune modification
supplémentaire n’est nécessaire.

Modes de démarrage

Le régulateur peut démarrer en mode manuel ou auto en fonction du réglage du
paramétre « Recovery Mode », voir la section «Sous-liste de configuration», page
122,

Si le Mode récupération a été réglé sur Manuel (par défaut) le régulateur démarre en
mode « Man ». Il affiche la lettre « M » et le symbole de la main. Initialement, la sortie
est a la « Valeur de repli », voir la section «Sous-liste OP», page 134, mais peut
alors étre modifiée en utilisant les boutons augmenter ou diminuer. Le mode Auto
peut également étre sélectionné.

Si le Mode récupération a été réglé sur « Dernier », le régulateur démarre en mode
Manuel ou Auto en fonction du dernier mode ou il se trouvait avant d’étre arrété. Le
mode « Auto » est présenté dans la vue régulateur EPC3004 de la section
précédente.

Pour avoir des informations supplémentaires sur les modes de démarrage, voir la
section «Démarrage et récupération», page 318.
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Veille

Veille est le nom utilisé quand la stratégie de I'instrument ne régule pas pour les
raisons suivantes :

* Silinstrument est en cours de configuration, par exemple en mode Quick Code,
mode de Configuration ou si un fichier clone est en cours de chargement.

* Sil'instrument a détecté une condition inattendue (par exemple s'il a été arrété
pendant qu’il était en mode configuration, ou si le matériel installé ne correspond
pas au matériel attendu). Voir «Mode de diagnostic de démarrage», page 64
pour obtenir plus d'informations sur les conditions attendues qui mettront
linstrument en veille.

* Silinstrument est forcé en veille via le parametre
Instrument.Diagnostics.ForceStandby, voir «Démarrages ultérieurs», page 77.

Quand l'instrument est en veille, les choses suivantes se produisent :

* Toutes les sorties relais, logiques ou triac sont mises dans leur état « Off » sauf
lorsqu’elles sont utilisées pour ouvrir (haut) / fermer (bas) la vanne. Dans ce cas,
I'action Standby est configurable In this case the Standby Action is configurable
par le paramétre « StandbyAction » (repos, haut, bas) qui se trouve dans la liste
« 10 » (section «Liste des E/S (io)», page 110).

* Les sorties analogiques vont a la limite « OutputLow » qui se trouve dans la liste
« 10 ».

® Laboucle de régulation est mise en Pause.

® Sile paramétre « Standbylnhibit » d’'une alarme est réglé sur « On » (section
«Liste d'alarmes (ALm)», page 145), I'alarme est inhibée (les alarmes actives
sont désactivées et il n'y a pas de réaction aux nouvelles conditions d'alarme).

* Sien veille car l'instrument est en cours de configuration, le programme en cours
est remis a zéro.

A AVERTISSEMENT

PERTE DE COMMUNICATIONS

Si une sortie n’est pas cablée en interne par I'application, alors que les
communications l'inscrivent, veiller a ce que les mesures appropriées soient prises
en cas de perte des communications.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles, ou endommager I’équipement.
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Mise a I’échelle automatique du point décimal

La plage de valeurs affichées sur la « ligne supérieure » varie selon la version de
chaque instrument. Si une valeur dépasse les capacités de I'affichage, la résolution
est automatiquement réduite d'un facteur de 10, jusqu’a la limite d'affichage dans le
tableau ci-dessous. Si la valeur ne peut pas étre affichée, HHHH ou LLLL est

présenté.

La mise a I'échelle automatique est appliquée aux valeurs paramétre modifiées via

'HM.

Instrument | Points décimaux Minimum Maximum

EPC3016 0 -1999 9999
1 -199,9 999,9
2 -19,99 99,99
3 -1,999 9,999

EPC3008 0 -1999 19999
1 -199,9 1999,9
2 -19,99 199,99
3 -1,999 19,999

EPC3004 0 -19999 99999
1 -1999,9 9999,9
2 -199,99 999,99
3 -19,999 99,999
4 -1,9999 9,9999
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Niveaux opérateurs

Vue d'ensemble

Contenu de ce chapitre

Ce chapitre décrit les différents niveaux opérateur :
* Niveau 1 opérateur.

* Niveau 2 opérateur.

* Présentation du Niveau 3 opérateur.

* Revenir d'un niveau de fonctionnement supérieur a un niveau inférieur

Il'y a 5 niveaux de fonctionnement :

1. LEu {-Leniveau 1 na pas de mot de passe, la régulation est active et seule la
liste défaut est accessible.

2. LEu2 - Niveau 2. La régulation est active et une liste défaut étendue est
accessible.

3. LEud -Niveau 3. La régulation est active et le set complet de paramétres
opérateur est affiché et modifiable ; le set complet de paramétres Configuration
est affiché (en lecture seule). La fonctionnalité de calibration utilisateur
(calibration deux points) est disponible.

4. LonF - Le niveau Configuration est utilisé pour configurer la totalité du
régulateur ; les paramétres de configuration sont accessibles ; les paramétres
opérateur sont disponibles sans qu’il soit nécessaire de passer au mode
opérateur. Les parametres de calibration instrument sont également disponibles
dans ce mode. Voir «Calibration utilisateur», page 385.

Les niveaux 2, 3 et Configuration peuvent étre restreints par des mots de passe.

5. De plus, le mode Quick Start (Voir «kDémarrage —Nouveau régulateur non
configuré», page 69) est fourni pour permettre aux utilisateurs de configurer le
produit avec le nombre minimum d'opérations. Il est uniquement disponible au
moment de la mise sous tension quand l'instrument est démarré a froid ou en
maintenant la touche Page durant la mise sous tension.
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Opérateur Niveau 1

Acceés au Niveau opérateur 1 :

1. Une fois que le Quick Code a été saisi pour les régulateurs fournis non
configurés.

2. Aprés la mise sous tension quand le régulateur a été configuré.

L'affichage présenté ci-dessous est celui d’'un régulateur de température typique.

EPC 3004
Valeur de procédé (PV)

s Niveau de sortie manuelle (%) ou consigne (SP)

'I\lll Lty (température requise)

Messages déroulants (le cas échéant)

LU Graphique a barres (pas EPC3016) Le nouveau point de
Eurotherm - .
consigne est accepte
Appuyer sur pour réduire la consigne quand le bouton est
relaché et que
Appuyer sur pour augmenter la I'affichage de la valeur
consigne SP clignote brievement

En général la valeur actuelle du procédé est indiquée dans la partie supérieure de
I'afficheur.

Par défaut, le régulateur démarre en mode « manuel ». Ceci est indiqué par « M »
dans I'affichage, par le symbole de la main, la valeur de la sortie (en %) et le
bargraphe (s'il est disponible).

En mode « Auto », la valeur requise (consigne) est présentée dans la partie
inférieure de l'afficheur.

Des messages déroulants supplémentaires sont présentés, par exemple quand les
parameétres opérateur sont sélectionnés (voir la section «Paramétres opérateur
niveau 1», page 83). Il peut s’agir de descriptions standard du parameétre
actuellement sélectionné ou de messages utilisateur spécifiques qui ont été
configurés avec iTools. (Voir «Promotion des paramétres», page 247).

Mode Auto/Manuel

En mode manuel, la valeur de la sortie est augmentée ou réduite directement par
I'opérateur en utilisant les boutons Haut et Bas.

En mode automatique, le procédé est ajusté automatiquement par le régulateur en
réponse aux différences entre la consigne et la valeur mesurée réelle.

Au niveau 1 opérateur le régulateur peut étre mis en fonctionnement manuel de la
maniére suivante :

* Par défaut dans les régulateurs EPC3008 et EPC3004 I'utilisateur peut
sélectionner Auto/Manuel en faisant basculer le bouton F1.

* Par défaut, dans le régulateur EPC3016 Auto/Manuel peut étre sélectionné par

I'utilisateur en appuyant longuement sur les boutons et pendant plus de
3 secondes. Ceci affiche le paramétre A-M (Choix Auto-manuel). Appuyer alors

sur ou pour basculer entre auto et manuel.

(994

M TAT A,

el
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Manuel est indiqué par I'lHM avec le symbole de la main et le caractére « M ».

Le niveau actuel de la demande de sortie est présenté sous forme de pourcentage.
Ce pourcentage peut étre augmenté ou diminué en appuyant respectivement sur le

bouton ou .

Remarque : D'autres maniéres de sélectionner Auto/Manuel peuvent étre
configurées et seront expliquées dans les chapitres suivants de ce manuel.

Messages systeme

En plus des messages défilants standard (ou personnalisés), des messages systéeme
peuvent étre affichés a tout moment. Une liste est présentée dans «Messages de
notification», page 395. Les deux messages suivants sont typiques et s'affichent au
démarrage.

UTILISATION DU MOT DE PASSE CONFIG COMMS PAR DEFAUT

Cette fonction de sécurité est décrite a la section «Mot de passe d'accés au niveau
de configuration comm», page 23.

Le message déroulant « USING DEFAULT COMMS CONFIG PASSWORD »
apparait si le mot de passe Comms Config n’a pas été modifié a partir de sa valeur
par défaut. Il peut apparaitre dans un régulateur neuf pendant le démarrage. Ce mot
de passe est uniquement disponible en utilisant iTools ou un autre maitre Modbus
tiers et doit étre modifié a partir de sa valeur par défaut afin de fournir une sécurité
supplémentaire. Quand cela a été fait, le message ne s’affiche plus dans I'lHM au
niveau opérateur.

Ce message spécifique peut aussi étre désactivé dans le mode Configuration
instrument, voir «Sous-liste de sécurité (SEC)», page 210.

CONFIGURATION DE LA COMMUNICATION ACTIVE

Bargraphe

Le message déroulant « CONFIGURATION COMMS ACTIVE » est affiché si, par
exemple, iTools est connecté au régulateur et a été mis en mode configuration par
iTools. Le régulateur est mis en mode Veille.

Le caractére « H » indique que le régulateur a été mis en mode Pause et est affiché
de la maniére suivante.

(994

Remarque : Les affichages présentés ci-dessus s’appliquent aussi quand le
régulateur est aux niveaux 1, 2 ou 3 opérateur.

Dans EPC3008 et EPC3004 un bargraphe peut aussi étre affiché. Il affiche la valeur
configurée sous forme de barre horizontale. Ceci est paramétré au niveau
Configuration (Voir «Afficher la sous-liste de fonctionnalités (Hml)», page 207).
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Parametres opérateur niveau 1

Une liste minimale de paramétres est disponible au niveau 1 opérateur, congue pour
une utilisation quotidienne. L’accés a ces paramétres n’est pas restreint par un mot

de passe.

Appuyer sur pour faire défiler la liste des paramétres disponibles. La
mnémonique du paramétre est indiquée dans la partie inférieure de I'afficheur. Ou

bien appuyer longuement sur puis appuyer sur pour faire défiler les

parameétres vers 'avant et pour les faire défiler vers l'arriére.

Appuyer sur pour revenir a la vue défaut.
La valeur du parametre est indiquée dans la partie supérieure de I'afficheur. Si la

valeur est lecture/écriture, appuyer sur ou pour I'ajuster. Si aucune touche
n’est actionnée pendant 60 secondes, le régulateur revient a la vue DEFAUT. La
navigation est présentée de maniére diagrammatique pour les deux premiers
paramétres dans I'exemple ci-dessous :

o LN

1
LT |

:

mnn
[FFE]

Les paramétres affichés dépendent des fonctions configurées La liste peut aussi étre
personnalisée en utilisant iTools pour ajouter ou supprimer des paramétres. Le
tableau suivant donne un exemple de la liste des paramétres au Niveau 1. Des
parameétres peuvent étre ajoutés ou supprimés de cette liste, voir «Promotion des

Mnémonique | Nom qui défile Description Autres

du parametre informations

wouT SORTIE RCTIVE La demande de sortie — 0 % a 100
% ou =100 % a +100%.

R-L CHOIX DIGTANT-LOCAL Sélectionne la consigne source «Boucle -
Déportée ou Locale. Sous-liste

principale», page
120.

SFP 1 CONSIGNE 1 La valeur que le procédé doit
atteindre, telle que définie par la
consigne 1.

P2 CONGIGNE 2 La valeur que le procédé doit
atteindre, telle que définie par la
consigne 2, si elle est sélectionnée.

RI Py = La valeur actuelle du procédé
(lecture seule) lue par I'entrée
primaire I1P1.

RIZPY Py La valeur actuelle du procédé Si I'entrée
(lecture seule) lue par I'entrée secondaire est
secondaire IP2. utilisée.

LI COURANT L7 IE LA CHARGE | Le courant fourni au chauffage et Si le CT est utilisé.
mesuré par le CT.

parameétres», page 247.
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Affichage du programmateur niveau 1

Par défaut, si le régulateur comporte un programmateur installé, I'état d’'un

programme en cours peut étre affiché.

Liste programmateur

Appuyer sur le bouton de page , I'affichage apparaitra

Appuyer plusieurs fois sur pour lire le programme en cours.

Les paramétres affichés dépendent du programme et du type de segment configuré
mais incluent généralement les suivants :

Mnémonique
du parametre

Nom qui défile

Description

Modifiable mais n’a pas d'incidence sur le programme
en cours.

Lecture seule. Ce parametre est disponible dans les
versions firmware a partir de 3.01.

Lecture seule.

Lecture seule. Ce parametre est disponible dans les
versions firmware a partir de V3.01.

Affiche le mode actuel, par ex. Marche, Pause, RAZ.

Lecture seule.

Lecture seule.

Lecture seule.

Lecture seule.

Lecture seule. Ce parametre est disponible dans les
versions firmware a partir de V3.01.

Lecture seule.

Lecture seule.

Lecture seule.

Lecture seule.

Evénement désactivé ou activé. D’autres événements
sont présentés s'ils sont configurés.

HAVANCE PROGRAMME

Lecture seule.

Par défaut les paramétres du programmateur disponibles au niveau 1 sont en lecture
seule. Il est néanmoins possible de fournir un niveau édition programmateur au

niveau 1, voir «Liste programmateur (PROG)», page 139. Si cela a été fait, les listes
de paramétres sont présentées a la section «Affichage du programmateur niveau 2y,

page 89.
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Indicateur d'état programmateur

L’état actuel du programme en cours est affiché de la maniére suivante :

State Rampe/Etape montante | Dwell Rampe/Etape
descendante

RAZ

Marche /
N\

Pause/Maintien / Clignotant Clignotant Clignotant (1
(1 seconde, (1 seconde,
période de seconde, \ période de
conduction période de conduction
de 66 %) conduction de 66 %)

de 66 %)

Terminé (fin du | Sans objet Clignotant | Sans objet

palier) (2

secondes,
période de
conduction
de 66 %)
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Opérateur Niveau 2

Pour sélectionner le niveau opérateur 2

Le niveau opérateur 2 est normalement restreint par un mot de passe. Par défaut, le
mot de passe de passe est 0002 dans un régulateur neuf. Pour accéder au niveau 2 :

Opération

action

Display

Notes

Sélectionner le
niveau 2

Appuyer longuement

] i
sur jusqua ce

que 5070 3 soit affiché.

Appuyer sur pour
choisir LEu 2 (Niveau
2)

Appuyer sur pour
accéder.

Saisir le mot de
passe

Appuyer sur ou
pour saisir la

valeur correcte du
caractére du mot de
passe.

Appuyer sur pour
accepter la valeur et
passer au caractere
suivant.

Le régulateur affiche
maintenant le haut de
la liste DEFAUT au
niveau 2.

0__.

mTc
[ 1]

Appuyer sur pour passer au
caractére suivant.

Le mot de passe par défaut pour le
niveau 2 est « 0002 ' .

Une situation spéciale existe si un
code de sécurité a été configuré
sur « 0000 ». Si c’est le cas, il est
inutile de saisir un code. Le
régulateur accéde immédiatement
au niveau choisi.

Si I‘'on entre un code incorrect,
I'affichage revient a ACCUEIL.
Apreés trois tentatives échouées, le
systéme de saisie du mot de
passe bloque 'accés pendant la
durée déterminée par le « Délai de
blocage code d'acces » configuré
a «Sous-liste de sécurité (SEC)»,
page 210.

Sélectionner les
paramétres du
niveau 2

Appuyer plusieurs fois

SUF.

La liste de parametres disponibles
est fournie dans le tableau de la
section suivante.
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Parametres opérateur niveau 2

Les parameétres disponibles au niveau 1 sont également disponibles au niveau 2,
mais le niveau 2 inclut des paramétres supplémentaires a des fins de mise en service
et pour un fonctionnement plus détaillé.

Appuyer sur pour faire défiler la liste des parameétres disponibles. La
mnémonique du paramétre est indiquée dans la partie inférieure de I'afficheur.

Appuyer sur pour revenir au parametre précédent.

La valeur du parametre est indiquée dans la partie supérieure de I'afficheur. Si la

valeur est lecture/écriture, appuyer sur ou pour l'ajuster. Si aucune touche
n’est actionnée pendant 60 secondes, le régulateur revient au haut de la liste

DEFAUT.

Par défaut, le tableau suivant présente tous les paramétres possibles disponibles au
niveau 1 et 2. Les paramétres associés a une fonctionnalité spécifique sont affichés
uniquement si cette fonctionnalité est configurée.

Mnémonique
du paramétre

Nom qui défile

Description

Autres
informations

LT
L

La demande de courant de sortie — 0 % a
100 % ou -100% a +100%.

Niveau 1 & 2

Sélectionne la consigne source Déportée
ou Locale.

Niveau 1 & 2

Valeur maximum autorisée pour les
consignes locales (SP1 et SP2).

Valeur minimum autorisée pour les
consignes locales (SP1 et SP2).

La valeur que le procédé doit atteindre,
telle que définie par la consigne 1

Niveau 1 & 2

La valeur que le procédé doit atteindre,
telle que définie par la consigne 2, si elle
est sélectionnée.

Niveau 1 & 2

Limite la vitesse maximum a laquelle la
consigne de travail peut évoluer dans une
direction de plus en plus marquée (vers le
haut).

La limite de vitesse de la consigne est
souvent utilisée pour éviter de rapides
a-coups dans la sortie du régulateur qui
pourraient endommager I'équipement ou
le produit ou perturber les processus en
aval.

Limite la vitesse maximum a laquelle la
consigne de travail peut évoluer dans une
direction de plus en plus marquée (vers le
bas).

La valeur actuelle du procédé (lecture
seule) lue par I'entrée primaire IP1.

Niveau 1 & 2

La valeur actuelle du procédé (lecture
seule) lue par I'entrée secondaire 1P2.

Niveau 1 & 2

Lance un autoréglage.

«Autoréglage»,
page 325

Bande proportionnelle voie 1 (chauffage).

Bande proportionnelle voie 2
(refroidissement).
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Mnémonique | Nom qui défile Description Autres
du parametre informations
I TEMPS INT GRALE Temps intégrale.
I TEMPS T RIV E Temps dérivée.
CBH SEUIL HAUT CUTBACK | Cutback haut.
Ch SEUIL BRS CUTHACK | Cutback bas.
MR INT GRALE MANUELLE | Sile parametre intégrale est désactivé, le
R GULATION régulateur fonctionne uniquement en
proportionnelle ou proportionnelle +
dérivée. Ce paramétre permet d’ajuster
manuellement la sortie pour compenser
toute différence entre SP et PV.
HYGH R OGULRTION HYGT Si la voie 1 est configurée pour une
ON-OFF wDIE 1 régulation on-off ce paramétre autorise le
réglage d'une différence entre la sortie
activée et désactivée.
HYS.C R GULATION HYST Si la voie 2 est configurée pour une
onN-OFF wDIE 2 régulation on-off ce paramétre autorise le
réglage d'une différence entre la sortie
activée et désactivée.
C.I3 R GULRTIDON BANIE La bande morte Ch1/Ch2 est un écart en
MORTE vOIE 2 pourcentage entre la désactivation de la
sortie 1 et I'activation de la sortie 2 et
linverse.
Pour la régulation on-off, ceci est un
pourcentage de I'hystérésis.
OUTHI LIMITE HRUTE IE Pour limiter la sortie maximum du
SORTIE régulateur.
ourLso LIMITE BRSSE Pour limiter la sortie minimum du
SORTIE régulateur.
LI COURANT CT IE LA Il s’agit du courant RMS échantillonné Niveau 1 & 2
CHARGE mesuré pendant le temps On du
chauffage.
LRI COURANT IE FUITE Le courant RMS mesuré qui circule dans
T la charge pendant les états Off du
régulateur.
LISP SEUIL DE CHARGE [T | Définit un seuil qui déclenche une alarme
si le courant de charge est dépassé.
LH.SP SEUIL DE FUITE CT | Définit un seuil qui déclenche une alarme
si le courant de fuite est dépassé.
OC.sP SEUTL IE Définit un seul qui déclenche une alarme
SURINTENSIT LT de surintensité si le courant mesuré
dépasse une limite maximum définie par le
procédé.
C5I0 ID CLIENT Parametre d’identification non volatile et
configurable par I'utilisateur.
RECND RECETTE  FAPPELER | Sélectionne le jeu de données de recette a
charger.
STORE RECETTE  SAUVER Sélectionne laquelle des 5 recettes ou

enregistrer les paramétres actifs actuels.

La liste défaut peut étre personnalisée en ajoutant jusqu’a 60 parametres. iTools
devra étre utilisé pour configurer les paramétres promus, voir «Promotion des
parameétres», page 247.
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Affichage du programmateur niveau 2

Si le programmateur est installé dans le régulateur, par défaut le programmateur peut
étre modifié et opéré depuis I'lHM. Un guide détaillé de la configuration d’'un
programme est présenté dans «Configuration d’'un programme depuis I'lHM», page

282.

Liste programmateur

Appuyer sur le bouton de page , I'affichage apparaitra

TC
a

P0G
T

]
LL

Appuyer plusieurs fois sur pour lire le programme en cours. Le programme peut
étre mis en marche, mis en pause ou remis a zéro depuis cette liste.

Les paramétres affichés sont les suivants (il peut y en avoir d'autres, en fonction du

programme) :

Mnémonique
du parametre

Nom qui défile

Description

Modifiable mais n’exécute pas un programme.

Lecture seule. Ce parameétre a été ajouté dans les
versions firmware a partir de V3.01.

Lecture seule.

Lecture seule. Ce parametre a été ajouté dans les
versions firmware a partir de V3.01.

Le programmateur peut étre changé pour Marche,
Pause, RAZ.

Lecture seule.

Lecture seule.

Lecture seule.

Lecture seule.

Lecture seule. Ce parameétre a été ajouté dans les
versions firmware a partir de V3.01.

Lecture seule.

Lecture seule.

Lecture seule.

Lecture seule.

Evénement désactivé ou activé. D’autres événements
sont présentés s’ils sont configurés.

Modifiable OUI/NON. Fait progresser le programme au
segment suivant.
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Liste de configuration de programme

Par défaut, les programmes peuvent étre configurés au niveau 2.

Appuyer sur le bouton de page , I'affichage apparaitra

P.SEE

Appuyer plusieurs fois sur pour lire le programme en cours. Les programmes
peuvent étre modifiés depuis cette liste.

Mnémonique | Nom qui défile Description

du paramétre

PNUM NUM RO PROGRAMME | Modifiable mais n’exécute pas un programme. Si le programme
est en cours, WORK s'affiche indiquant le programme de travail.

FPNAME NOM DU PROGRAMME | Lecture seule. Ce parameétre a été ajouté dans les versions
firmware a partir de V3.01.

HEGTY STVLE MRINTIEN Modifiable : PROG (le maintien s’applique a tout le programme).
SEGm (le maintien s'applique a chaque segment).

HETYP TYPE IE MRINTIEN | Modifiable : OFF, LOW, HIGH, bANd. Pour une définition
compléte, voir «Maintien», page 275.

RAMP.L UNIT &5 RAMPE Modifiable : P.SEC (par seconde), P.mIN (par minute), P.HR (par
heure).

WELY UNIT & PALIER Modifiable : SECS, mINS, HrS.

POVE CYCLES PROGRAMME Modifiable : Le nombre de répétitions d'un programme. CONt
(continu) ou 1 a 9999.
1 par défaut

PENT TYPE FIN PROGRAMME | Modifiable : Comportement quand le programme met fin a
dWEL (pause a la consigne actuelle). RSEt (RAZ). tRAKk (track).

GNUM NUM RO SEGMENT Modifiable :

RCTUEL

SNAME SEGMENT NAME Lecture seule. Ce paramétre a été ajouté dans les versions
firmware a partir de V3.01.

RNt TYPE SEGMENT RAtE, timE, dWEL, Step, CALL, ENd.

TSP CONGIGNE CIBLE Modifiable :

RRAT VITESSE RAMPE Modifiable :

Ev.or SORTIE Modifiable :

I 0 NEMENT

IuR IUR E Modifiable : S’affiche si le type de segment est Palier ou Temps.

RTIME TEMPS POUR CIBLE | Modifiable : S’affiche si le type de segment est Temps.

C.PROG APPEL PROGRAMME Modifiable : S’affiche si le type de segment est Appel.

Covl NOMBRE APPELS Modifiable : S’affiche si le type de segment est Appel.

Ce qui précéde est un résumé des paramétres affichés (mais ne s’y limite pas) et
dépend du programme. Une description compléte des significations des paramétres
et de la maniére de configurer les programmes est donnée dans les sections

suivantes :

® Chapitre Configuration «Liste programmateur (PROG)», page 139.

* Chapitre Programmateur «Programmateur», page 271.
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Opérateur Niveau 3

Pour accéder au niveau 3

Au niveau 3 opérateur (et au niveau Configuration) tous les parameétres sont
organisés en listes (ou groupes). Seuls les paramétres liés aux fonctions activées

sont affichés.

Chaque liste peut contenir des parameétres de niveau opérateur et de configuration.
Les paramétres sont affichés uniquement quand l'instrument se trouve dans le mode
approprié. Si une liste ne contient pas au moins un paramétre affichable, elle est

totalement sautée.

Pendant la navigation, I'affichage inférieur présente le code mnémonique du
parameétre ou I'en-téte de la liste. Aprés 6 secondes, une chaine déroulante
contenant soit le paramétre soit la description de la liste s’affiche.

jusqu'a ce que LEu
3 soit affiché.

Appuyer sur pour
accéder.

Opération action Display Notes
Sélectionner le Appuyer longuement sur LEu [ est affiché en premier.
niveau 3 Continuer a maintenir le bouton

jusqu'a ce que Lev3 s'affiche.

Saisir le mot de
passe

Appuyer sur ou

pour saisir la valeur
correcte du caractere du
mot de passe.

Appuyer sur pour
accepter la valeur et
passer au caractére
suivant.

Si le mot de passe
correct a été saisi, le
message PH55 s'affiche
momentanément. Le
régulateur fonctionne
maintenant au niveau 3.

Appuyer sur pour passer
au caractére suivant.

Le mot de passe par défaut pour
le niveau 3 est « 0003 ' .

Une situation spéciale existe si
un code de sécurité a été
configuré sur « 0000 ». Si c’est
le cas, il est inutile de saisir un
code. Le régulateur accéde
immédiatement au niveau choisi.

Si I'on entre un code incorrect,
I'affichage revient a ACCUEIL.

Si I'on entre un code incorrect,
I'affichage revient a ACCUEIL.
Apres trois tentatives échouées,
le systeme de saisie du mot de
passe bloque I'accés pendant la
durée déterminée par le « Délai
de blocage code d'accés »
configuré a «Sous-liste de
sécurité (SEC)», page 210.

Sélection des
en-tétes de liste

Appuyer plusieurs fois

=l

La liste des entrées analogiques
s’affiche.

Appuyer sur + pour

revenir a I'en-téte de la liste
précédente.

Sélection des
parameétres dans
la liste

Appuyer plusieurs fois

Ceci affiche le type d’entrée.

Pour revenir a la page ACCUEIL pertinente pour le mode régulateur, appuyer sur la
combinaison de touches « Accueil » (Page + Défil).
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La vue DEFAUT est également sélectionnée aprés une période d’expiration sans
pression sur une touche. L’expiration est de 60 secondes par défaut mais peut étre
ajustée entre 0 et 60 secondes. Un réglage de 0 signifie aucune expiration (voir
«Afficher la sous-liste de fonctionnalités (Hml)», page 207), I'lHM reste alors au
niveau sélectionné.

Parametres opérateur niveau 3

Les listes du niveau 3 opérateur sont essentiellement les mémes que celles du
niveau configuration. Elles sont présentées au chapitre suivant.

Pour retourner a un niveau inférieur

A partir du niveau 3, vous pouvez sélectionner le niveau 1 ou le niveau 2 de la
maniére suivante :

1. Appuyer longuement sur jusgu’a ce que GOTO soit affiché.
2. Appuyer sur @ o, &8 poyr s¢lectionner LEu { (ou LELZ).

3. Appuyer sur pour accepter.

L'affichage indique brievement PASS puis revient a I'affichage défaut du niveau
sélectionné.

Un code de sécurité n’est pas requis pour passer d’'un niveau supérieur a un niveau
inférieur.

Remarque : Sile régulateur a été arrété alors qu'il fonctionnait aux niveaux 2 ou
3, il reviendra au niveau 1 opérateur lors de sa remise en route. S’il a été arrété au
niveau de configuration, il démarrera avec un message - P.LnF - ARR T PENIANT L

MI'ITIE I
[T}

CONFIG. Voir la section «Démarrages ultérieursy», page 77.
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Diagramme de navigation

Le diagramme de navigation montre la suite d'opérations requises sur les boutons du
panneau avant pour atteindre des parameétres spécifiques.

Pour faciliter I'acces, les parameétres sont organisés par liste. On sélectionne I'en-téte

de chaque liste en appuyant plusieurs fois sur le bouton « Page ». Chaque
en-téte a un titre, par exemple, le premier est intitulé Entrées analogiques (Al LIST).

Une méme liste peut contenir plusieurs instances. Par exemple, si deux entrées
analogiques sont fournies, la liste est divisée en INST 1 et INST 2, qu'on sélectionne

a l'aide des boutons « Augmentation » et « Diminution » @ / .

De méme, une liste peut contenir plusieurs sous-listes. Par exemple, la liste
« BOUCLE ». On sélectionne les sous-listes en accédant a la premiére sous-liste, a

I'aide du bouton « Défilement » , puis en utilisant les boutons « Augmentation »
et « Diminution » pour accéder aux sous-listes suivantes.

Une fois que la liste ou sous-liste appropriée est sélectionnée, appuyer sur
« Défilement » pour faire défiler la liste de paramétres. Appuyer sur le bouton de
page pour faire défiler dans l'autre sens.

Le diagramme de navigation figurant ci-aprés illustre sous forme de diagramme les
boutons sur lesquels il faut appuyer.

Le diagramme de navigation inclut généralement toutes les listes et tous les
paramétres disponibles au niveau configuration. Certains paramétres ne seront pas
forcément affichés au niveau 3 et seuls les listes et paramétres qui sont requis pour
une application particuliére sont affichés sur le régulateur.

Blocs trousse a outils

Les blocs Toolkit sont des fonctionnalités commandables composées de plusieurs
blocs fonction. On peut les ajouter ultérieurement en utilisant la « Sécurité
fonctionnalités », voir la section «Sous-liste de sécurité (SEC)», page 210.

Deux types de blocs Toolkit peuvent étre commandés :
* Standard. Disponible dans toutes les versions du firmware.
® Enrichi. Disponible dans les versions de firmware a partir de 3.01.

200 fils maximum sont disponibles, quelle que soit I'option de bloc Toolkit achetée.
Un instrument « standard » peut étre transformé en variante « enrichie » en achetant
un code fonctionnalité en ligne.

Le tableau ci-dessous présente les fonctions disponibles selon I'option Toolkit
commandée :
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Caractéristiques

Bloc fonction Pas de Toolkit Standard Enrichi
Opérateurs 0 4 8
mathématiques
Opérateurs logiques 0 4 8
Lgc2
Opérateurs logiques 0 2 4
Lgc8
Temporisateur 0 3 4
Compteur 0 4 12
Totaliseur 0 1 2
Multiplexeurs 0 1 2
analogiques
Valeurs utilisateur 0 1 1
Surveillance des 2 2
entrées
Bloc commutation 1 1
Linéarisation d’entrée 0 2 2
Les blocs fonction sont décrit dans le chapitre Configuration.
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Niveau de configuration

Blocs fonctions

La configuration de l'instrument via le panneau avant est particulierement utile quand
des modifications relativement minimes sont requises sur place, peut-étre pendant la
mise en service. Pour réaliser des modifications plus importantes ou plus détaillées,

l'utilisation du pack de configuration Eurotherm iTools est recommandée. Elle est
décrite au chapitre suivant.

Contenu de ce chapitre

* Ce chapitre décrit comment configurer le régulateur via I'lHM.

* Répertorie tous les paramétres disponibles dans chaque bloc de fonction.

Le régulateur est composé de plusieurs blocs fonction matériels et logiciels. Chaque
bloc comporte des entrées et sorties reliées par cablage logiciel afin de correspondre
a l'application a laquelle le régulateur est destiné.

Le diagramme suivant donne un exemple des blocs fonction d’un régulateur type :

logiques I Procédésde | Sorties
e : régulation .
RTD Entrée capteur I ! Entrée/Sortie 1
mA (Liste Al) | | | T steio )
\% ; Bloc régulation .
! Liste Loop _!-.
Point de _|_|_": 2 Sortie 2
consigne . ! K Liste io el
Liste Loop SP | i
Entréelogique i i . -
A 2 Bloc Alarmes : L Sortied |, | Vers les
Liste IO | = Liste AL —- Liste io actionneurs
. : de
Sortie | | I'installation
numérique B . .
Liste 10 | | | Bloc compteur ] L& Sortiea
. Liste tmr e Liste io
Transformateur I ! /ll
de courant . Alarme CT | il
Liste CT i Liste CT i 3
! Communications ! EIA232,
| numériques | = EIA425
i Liste Comm i Ethernet

La température (ou la valeur de procédé, PV) est mesurée par le capteur et
comparée a une consigne (SP) définie par I'utilisateur.

Le but du bloc régulation est de réduire la différence entre SP et PV a zéro en
fournissant une sortie compensatrice a l'installation via les blocs pilotes de sortie.
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Parameétres du

Les blocs compteur et alarmes peuvent étre forcés a fonctionner sur un certain
nombre de paramétres au sein du régulateur, alors que les communications
numeériques fournissent une interface pour la collecte des données, la surveillance et
la régulation a distance.

Le comportement de chaque bloc est défini par ses parametres internes. Certains de
ces paramétres sont mis a la disposition de I'utilisateur qui peut les ajuster en
fonction des caractéristiques du procédé a controler.

Ces parameétres se trouvent dans les listes du niveau Configuration.

On peut aussi configurer le régulateur en utilisant iTools comme décrit a
«Configuration avec iTools», page 228. iTools est un logiciel exclusif congu pour
configurer les instruments Eurotherm. Il peut étre téléchargé depuis
www.eurotherm.com.

niveau Configuration

Au niveau Configuration tous les parameétres sont organisés en listes (comme au
niveau 3 opérateur). Seuls les paramétres liés aux fonctions activées sont affichés.

Chaque liste peut contenir des paramétres de niveau opérateur et de configuration.
Les paramétres sont affichés uniquement quand l'instrument se trouve dans le mode
approprié. Si une liste ne contient pas au moins un paramétre affichable, elle n’est
pas affichée.

Pendant la navigation, I'affichage centre (affichage inférieur dans EPC3016)
présente le code mnémonique du paramétre ou I'en-téte de la liste. Une chaine de
défilement contenant le parameétre ou la description de la liste s'affiche dans la
section inférieure de l'affichage.
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Sélection du niveau de configuration

A AVERTISSEMENT

DANGER OU CONFIGURATION INCORRECTE

Une configuration incorrecte peut causer des dommages matériels au procédé
et/ou des blessures, la configuration doit par conséquent étre effectuée par une
personne compétente et habilitée a le faire. La personne chargée de la mise en
service du régulateur est tenue de s'assurer que la configuration est correcte.

Au niveau de configuration, le régulateur ne régule pas le procédé et ne fournit pas
d'indication d’alarme. Ne pas sélectionner le niveau de configuration pendant un
procédeé en cours.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles, ou endommager I’équipement.

La procédure est similaire a celle présentée a la «Pour accéder au niveau 3», page

91.
Opération action Display Notes
Sélectionnerle | 1.  Appuyer longuement LEu Test affiché en premier. Continuer
niveau 3 a maintenir le bouton jusqu'a ce que
sur jusqu’a ce Lev3 s'affiche.
que LEu 3 soit affiche.
2. Appuyer sur pour
sélectionner CONF
3. Appuyer sur pour
accéder
Saisir le mot Le mot de passe par défaut pour le
de passe 4. Appuyer sur pour D niveau de configuration est « JOOY '
passer au caractere ATIC Une situation spéciale existe si un code
suivant. LU de sécurité a été configuré sur
« 0000 ». Si c’est le cas il est inutile de
5. Appuyer sur ou saisir un code. Le régulateur accede
immédiatement au niveau choisi.
pour sélectionner Si I'on entre un code incorrect,
la valeur correcte du I'affichage revient a ACCUEIL.
caractére du mot de Apres trois tentatives erronées, le
passe. systeme de saisie du mot de passe se
6. Sile mot de passe bloque‘pendant un délai défini dgns le
i parameétre « password Lockout Time »
correct a été saisi, le . P
PRSC S'affiche dans le «Sous-liste de sécurité (SEC)»,
message riaa page 210, et le message déroulant
momentanément. Le «HMI CONFIG LEVEL LOCHED TOO
régulateur fonctionne MANY INCORRECT PRSSWORD
maintenant au niveau HTTEMPTS » est affiché.
de configuration.
Sélectiondes |7. Appuyer plusieurs fois Ceci affiche la premiére liste - Analog
ﬁ;zetes de g Input List.
Appuyer sur + pour revenir a
I'en-téte de la liste précédente.
Sélection des |8. Appuyer plusieurs fois Ceci affiche le type d’entrée.
parameétres
dans la liste
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Pour retourner au niveau 1

Depuis le niveau configuration, il n’est pas possible de sélectionner le niveau 2 ou le
niveau 3.

1. Appuyer longuement sur jusqu’a ce que LOTD LEv1 soit affiché.

2. Appuyer sur pour accepter.
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Diagramme de navigation du niveau configuration et du niveau 3

Le diagramme complet de navigation pour le niveau 3 et les niveaux
configuration sont illustrés dans la section «Diagramme de navigation», page
95.

Appuyez sur pour faire défiler 'en-téte de chaque liste (le nom du bloc
fonction) successivement.

Le fait d'appuyer sur sur I'un de ces en-tétes produit le résultat suivant
quand le bloc fonction est accédé :

1. Affiche le premier paramétre (voir recettes).

2. Affiche la sélection d'instance (voir 10 pour les instances nominatives ou
Alarme pour les instances numérotées).

3. Affiche la sélection de sous-classe (voir Boucle).

Au stade 2 ou 3 ci-dessus, le fait d'appuyer sur haut et bas fait défiler les
instances/sous-classes.

Exemples

Les exemples suivants montrent comment naviguer entre différents blocs
fonctions.

Exemple 1 : pas d’instances supplémentaires et pas de
sous-classes

La liste CT est un exemple d'une classe ne contenant aucune instance
supplémentaire et aucune sous-classe. En d'autres termes, il s'agit d'une simple
liste de parameétres sous I'en-téte CT qui a configuré le transformateur de
courant.

1. Appuyer sur jusqu'a ce que la liste soit affichée.

2. Puis appuyer sur pour faire défiler les paramétres.

3. Pour modifier la valeur d’'un paramétre lecture/écriture (R/W) sélectionné,
appuyer sur ou

Exemple 2 : instances multiples et absence de sous-classes
(nominatives)

La liste io est un exemple d'une classe contenant de multiples instances et
aucune sous-classe. Les instances sont nominatives, par exemple io.1, i0.2,
OP.3 etc. (voir «Liste des E/S (io)», page 110). La liste des parametres pour
chaque instance n’est pas nécessairement identique.
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Le schéma de navigation pour ce type de bloc fonction est présenté ci-dessous :

ru ol i f ol ER 0P 3 |+ggy+ Plus dinstance:
B s B per g TST g 5T lpg
i : [ - : [ - ; bV =
L 11n 1y | Premier parametre
1T I 11
Plus de paramétres

1. Appuyer sur pour faire défiler la liste io.

2. Appuyer sur pour sélectionner la premiére instance des parameétres io. Elle
est affichée sous la forme s o. { et INST pour indiquer qu'il s'agit de la premiére
instance des paramétres dans cette catégorie.

3. Appuyer a nouveau sur pour faire défiler les paramétres pouri 0. ! ou

pour sélectionner I'instance suivante et les successives, appuyer sur .

4. Appuyer sur pour faire défiler vers 1’arricre.

5. Pour modifier la valeur d’un paramétre lecture/écriture (R/W) sélectionné,
appuyer sur ou

Exemple 3 : instances multiples et absence de sous-classes
(numérotées)

La liste des alarmes est aussi un exemple d'une classe contenant de multiples
instances et aucune sous-classe. Les instances dans ce cas sont des instances
numérotées, comme 1 a 6 «Liste d'alarmes (ALm)», page 145. La liste des
parametres pour chaque instance n’est pas nécessairement identique.

Alm ! e PR z " Lo 3 =@+ Plus d'instances
i T R R
NFE 1 rELY Premier paramétre
TYPE TYRE TYPE
Plus de paramétres

Exemple 4 : une seule instance et plusieurs sous-classes

La liste Boucle est un exemple d'une classe contenant une seule instance et
plusieurs sous-classes. Une sous-classe (ou liste) regroupe les parameétres sous des
sous-titres significatifs. Par exemple, tous les paramétres associés a la consigne
sont regroupés dans la liste SP (affichée sous la forme 5.LI57). Chaque sous-classe
est différente.
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Le schéma de navigation pour ce type de bloc fonction est présenté ci-dessous :

~El+ LO0P ! g afi 7 |ER ren |+ El cp |+~ Plus dinstances
LIST SLTST Logwgel SLIST lepme SATST Lpme
Premier paramétre
Autao i d 2 P
A-m HEAT T oNE M
Plus de paramétres

Exemple 5 : plusieurs instances et plusieurs sous-classes

La liste de communications est un exemple d'une classe contenant plusieurs
instances et plusieurs sous-classes. Les instances sont Fixe et Option et les
sous-listes sont Principal, Réseau et Diffusion.

rn o Y . T e e )
B3+ M L FiOm ~EB OC0m E®* o) dinstances
LIGT SLIST |egmpe| 5 LIST |wpNR+
mA 7 mA! 7T | Premiére sous-classe
G LIST § LIST
r i
485 " 485 Premier paramétre
INTF INTF
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Navigation dans les parameétres

1. Appuyer sur pour sélectionner des paramétres dans une liste.

2. Appuyer sur ou pour modifier la valeur du paramétre (s'il n’est pas en
lecture seule).

Certains paramétres sont analogiques, auquel cas la valeur peut étre modifiée entre
les limites.

Certains parametres sont énumérés, ce qui signifie qu’ils sont associés a un
mnémonique que I'on peut sélectionner dans une liste.

Les pages suivantes présentent tous les paramétres disponibles dans le régulateur
dans leurs listes respectives. Les paramétres sont uniquement présentés dans le
régulateur si cette fonctionnalité a été fournie et activée.

Remarques:

1. RJ/O = Lecture seule a tous les niveaux.

2. Conf R/W = Lecture/écriture uniquement au niveau de configuration.

3. L3 R/W = Lecture/écriture uniquement au Niveau 3 (et Config).
4

L3 R/O = Lecture seule au Niveau 3 (et a tous les niveaux inférieurs).

Valeurs énumérées

Dans la colonne de valeur des valeurs énumérées des tableaux suivants, la valeur
numeérique associée est présentée. Il s'agit de la valeur qui devrait étre écrite si un
maitre de communications tiers était utilisé. Par exemple :

e {C(0)
e mV(1)
V(2

* mA(3)
e RTD (4)
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Liste d’entrées analogiques (A ! AZ)

La premiére pression sur apres avoir accédeé au niveau 3 ou niveau
Configuration présente la liste « ANALOG INPUT ». Dans cette liste, vous pouvez
configurer le type d’entrée et les autres caractéristiques de I'entrée 1 (et de I'entrée
2, si elle existe).

e Llinstance 1 d'A { de la liste Al contient les parameétres disponibles pour IP1

e L'instance 2 d’AC de la liste Al contient les paramétres disponibles pour IP2
L’entrée IP2 est une option commandable dans EPC3008 et EPC3004. Elle n’est
pas disponible dans EPC3016.

L’accés a la liste des paramétres d’entrée analogiques est résumé plus bas. Le
diagramme complet de navigation est présenté a la section «Diagramme de
navigation», page 95.

Accéder au
niveau
CONF

Revenir a CONF

Vers la liste
r@>| Alle—r .
LIgT suivante
o s o ﬁ
I (o)
h 4 .
ISR 2 Il'y a 2 instances de la
INST |\« @@ «|| 15T liste Al si la seconde
s o o o s o ya .
2 v 2 v entrée analogique est
g installée
A v A v
(e ) (TP )
LIN LIN
UNITS UNITS
IEC P IEC P
RNG HI RNG HI
RNG LO RNG LO
AM HI Yy AM HI Y
MmLO MmLO
SHUNT SHUNT
Py OFS Py OFS
FILT T FILT T
L TP Ly TP
53 TP SR TP
o3 ouT 53 ouT
CJc IN CJc IN
Py Py
Py ST [
M IN M IN
. J . J

Les paramétres de la liste ci-dessous sont identiques pour | et c.
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Mnémonique |Nom du Valeur Description Accés
du parameétre | parameétre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
INGT NTR E { Liste Entrée 1 (IP1). Conf R/W
N P T
FNFL OB TGUE 2 Liste Entrée 2 (IP2) EPC3008 et EPC3004 seulement, L3 R/O
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Mnémonique |Nom du Valeur Description Accés
du paramétre | paramétre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
INTVP TYPE I ENTR £ EC 0 | Thermocouple. Conf RIW
Par défaut : Thermocouple L3 R/O.
mb 1 | millivolts.
U 2 | Volts.
mA 3 Milliamperes.
Itd 4 | Thermométre a résistance platine.
o rc 5 Sonde Zirconium haute impédance (disponible uniquement sur
I'entrée secondaire).
LIN LINERRISRTION d 0 Type de thermocouple J. Conf R/W
FYPE Ir 1 | Type de thermocouple K. L3 R/O.
Par défaut : Type K Non affiché
lorsque I'entrée
L 2 Type de thermocouple L. type est RTD.
r 3 Type de thermocouple R.
b 4 Type de thermocouple B.
n 5 Type de thermocouple N.
E 6 Type de thermocouple T.
5 7 Type de thermocouple S.
LSk 8 Linéarisation personnalisée 1. Pour télécharger les tableaux de | Conf R/W
linéarisation spéciaux, voir «Chargement d'un tableau de L3 R/O.
linéarisation personnalisé», page 256. o
Affiché pour tous
LSk 9 Linéarisation personnalisée 2. Deux tableaux peuvent étre les types
téléchargés dans les régulateurs série EPC3000. d'entrées.
100 10 | Thermomeétre a résistance type PT100. Affiché sil'entrée
1000 11 | Thermomeétre a résistance type PT1000. estRTD, mV, V
ou mA.
un 12 | Linéaire. lllustré pour les
59r 13 | Racine carrée. entrées mv, V
ou mA.
UNIT 5 UNIT S Voir la section «Unités», page 108 pour une liste des unités Conf RIW
utilisées. L3 R/W
DECP R SOLUTION nnnnn 0 Le nombre de points décimaux affiché Conf RIW
nnnnN 1 La plage va de zéro a quatre points décimaux. L3 R/O
nnnNn 2 : nnnn.n par défaut
nnAann 3
nannn 4
RNGHI MANT GRAMME Limite maxi entrée. Sert a limiter les plages de thermocouple et | Conf R/IW
les types d'entrée RTD, et mettre a I'échelle les entrées mV, V et || 3 r/0
mA. AI2 inclut également Zirconium.
Par défaut tc 500 ; mV 40 ; V 10 ; mA 20 ; RTD 500 ;
Zirconium 2000
FNGLD MINI GAMME Limite mini gamme. Sert a limiter les plages de thermocouple et
les types d'entrée RTD, et mettre a I'échelle les entrées mV, V et
mA. AI2 inclut également Zirconium.
tc0; mVO;V0; mA4;RTDO; Zirconium 0, par défaut
My HI MAKI ENTR E ml: -800,0 Limite haute pour les entrées mV, mA ou V. Conf R/W
a800,0 Par défaut : mV 40 ; V 10 ; mA 20 Non illustrée
(. A .
ML MINI ENTR E L -10,00a Limite basse pour les entrées mV, mAou V. pour les entrées
10,00 . thermocouple ou
mA: -800,00 Par défaut: mvV0;V0; mA4 RTD.
a 800,00
SHUNT VALEUR SHUNT 0o Valeur pour la résistance shunt des entrées mA. Conf RIW
1o 0o Par défaut : 2,49 Q.
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Mnémonique
du parametre

Nom du
parametre

Appuyer sur pour
sélectionner successivement

Valeur ‘

Description

Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

Acces

Py.OFS

T CALAGE PV

[HI

Un décalage simple est fourni pour ajuster la variable procédé
d’'un montant fixe sur sa gamme. Ceci peut étre utilisé pour
compenser les tolérances thermocouples et autres connues
pouvant exister dans une installation multi-instruments de
maniere a ce que tous les instruments lisent la méme valeur.
Voir également «Calibration avec un bloc sec ou I'équivalent,
page 390 qui décrit la méthode d'ajustement de calibration en
deux points. Ceci peut étre utilisé pour appliquer une correction
linéaire a la lecture de température.

Par défaut : 0,0

Conf RIW
L3 R/W

dg' b0

Certaines installations industrielles peuvent provoquer
I'apparition de bruit électrique dans la mesure du procédé. Ceci
peut provenir par exemple de CEM ou de liaisons mécaniques.
Un filtre est prévu pour réduire la fréquence du bruit électrique
constaté par I'instrument. L'effet du bruit électrique peut étre
réduit en augmentant la constante du temps de filtre, mais il faut
trouver un compromis car cela pourrait affecter la réaction en
boucle fermée du systéme.

Plus ce chiffre est élevé, plus la température mesurée sera lente
a réagir aux fluctuations.

Par défaut : 1.6s

Conf R/W
L3 R/W

AutD

Un thermocouple mesure la différence de température entre le
raccord de mesure (soudure chaude) et le raccord de référence
(soudure froide). Auto utilise la mesure de la température faite
par l'instrument, lorsque le thermocouple est connecté a ses
terminaux arriére.

Par défaut : Auto

Le raccord de référence est maintenu a une température fixe
connue de 0 degrés généralement par une méthode de point
froid externe.

50

Le raccord de référence est maintenu a une température fixe
connue de 50 degrés généralement par une méthode de boite
chaude externe.

oFF

CJC est désactivé. Ceci peut étre utilisé par exemple quand une
mesure thermocouple est effectuée par un transmetteur externe
qui ne linéarise pas la courbe du thermocouple.

Conf RIW

L3 R/O

lllustré
uniquement pour
les entrées
thermocouple.

-~
ua)

OFF

Le régulateur surveille en permanence I'impédance d'un
transducteur ou capteur connecté a I'entrée. Désactivé signifie
que la rupture capteur n’est pas détectée.

X

La rupture capteur est détectée si 'impédance aux terminaux
dépasse un seuil bas (généralement entre 3 et 5 KOhms).

Par défaut : Low

Hi

La rupture capteur est détectée si 'impédance aux terminaux
dépasse un seuil haut (généralement entre 12 et 20 KOhms)

Conf R/W
L3 R/O

CAPTEL
BRERK

SORTI

" EEITE

Pas de rupture de capteur détectée

On

Rupture de capteur détectée Si la rupture de capteur exige
d'activer une alarme logicielle, le parameétre sortie rupture
capteur peut étre cablé a une alarme numérique haute. (Voir la
section «Exemple 1 : Cablage d'une alarme», page 238.

R/O

™
/3
i~

La température CSF est une mesure de la température aux
terminaux de l'instrument. Elle est pertinente uniquement pour
les entrées de thermocouple et est fournie a titre d'aide au
diagnostic.

R/O

La valeur de procédé est la valeur affichée sur 'instrument,
généralement la température mesurée quand l'instrument
contréle une boucle de température.

Conf R/O
L3 R/O

L’état de la PV est continuellement surveillé.

Voir la section «Statut», page 109 pour une liste des valeurs
énumérées

Conf R/O
L3 R/O
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Mnémonique |Nom du
du paramétre | paramétre

Appuyer sur pour
sélectionner successivement

Valeur ‘

Description

Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

Acces

M IN VALEUR MESUR E Il s'agit de la valeur mesurée en unités de mV ou ohms, selon le | Conf R/O
type d’entrée. La valeur mesurée aux terminaux arriére peut étre || 3 r/0
utile comme aide au diagnostic pour déterminer si le
thermocouple ou le capteur d’entrée linéaire est correctement
cablé.

Unités
La liste ci-dessous s’applique a tous les blocs fonction contenant des unités

Mnémonique |Nom du Valeur Description Acces

du parametre | paramétre

Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

sélectionner

successivement

UNIT § UNIT § SARS 0 Aucune unité n’est affichée. Conf R/W

AEmP 1 Unités de température. °C, °F, K sont réglées dans la section Liste infos L3RW
instrument «Liste des instruments (INSt)», page 205
] 2 | Volts.
mb 3 | Miliivolts.
R 4 | Ampeéres.
mA 5 | Milliamperes.
PH 6 |pH.
mmHE 7 | Millimétre de mercure.
P& 8 Livres par pouce carré.
bAr 9 |Bar.
mbAr 10 | millibar.
PIH 11 | Pourcent d'humidité relative.
PErc 12 | Pourcent.
mmuwls 13 | Niveau d’eau en millimétres.
1 nwh 14 | Niveau d'eau en pouces.
) Nww 15 | Non utilisé.
OhmS 16 | Résistance (ohms).
PS5 G 17 | Mesure des livres par pouce carré.
Poe 18 | Pourcent O,
PPm 19 | Parts par million.
PLOC 20 | Pourcent CO,
PLP 21 | Pourcent de carbone.
PSEc 22 | Pourcent par seconde.
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Statut

La liste ci-dessous s’applique a tous les blocs fonction contenant des énumérations

de statut global.
Mnémonique | Nom du Valeur Description Acces
du parametre | parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner
successivement
Ok La variable procédé fonctionne correctement. Conf RIW
OFF La voie est configurée pour &tre désactivée. L3 R/W
Ornl Quand le signal d’entrée dépasse la limite d’entrée supérieure de plus de
5 %, la VP clignote pour indiquer un dépassement de gamme.
Si la valeur est trop élevée pour pouvoir étre affichée le message « HHHH »
clignote (consulter «Mise a I’échelle automatique du point décimal», page
79 pour la capacité de I'affichage pour chaque taille d'instrument).
Urnl Quand le signal d’entrée dépasse la limite d’entrée inférieure de plus de
5 %, la VP clignote pour indiquer une valeur inférieure a la gamme.
Si la valeur est trop élevée pour pouvoir étre affichée le message « HHHH »
clignote (consulter «Mise a I’échelle automatique du point décimal», page
79 pour la capacité de I'affichage pour chaque taille d'instrument).
Hw5S Le statut du matériel d’entrée est inconnu.
b Le statut entrée est réglé sur Plage au point d’'un changement de
configuration de I'entrée analogique. Il reste en mode Plage jusqu’a ce
qu’une sortie d’une config force un redémarrage de l'instrument.
OFLw Dépassement de variable procédé, peut-étre di a un calcul tentant de
diviser un chiffre par un chiffre relativement petit.
bAd La VP ne lit pas correctement, ce qui peut venir d’'un capteur ouvert.
Hwe Les capacités du matériel ont été dépassées au point de la configuration,
par exemple configuration réglée sur 0 a 40 V quand le matériel d’entrée est
capable de 10 V maxi.
NdAE Echantillons d’entrée insuffisants pour réaliser le calcul.
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Les modules suivants peuvent étre installés dans le régulateur :
* Aucune.

®* Module logique E/S.

* Relais forme A.

* Triac.

* Sortie CC isolée.

La balise sortie 1 est opérée depuis I0(1) quand elle est configurée comme sortie.
La balise sortie 2 est opérée depuis 10(2) quand elle est configurée comme sortie.
La balise de la sortie 3 est opérée depuis OP(3).

La balise sortie 4 est opérée depuis 10(4) quand elle est configurée comme sortie.

L’'accés a la liste Parameétres d’entrée/sortie est résumé plus bas. Le diagramme
complet de navigation est présenté a la section «Diagramme de navigation», page

95.
De la liste précédente (F“ ) Revenir a I'en-téte de la liste précédente Vers la liste
— B — suivante (0.d D)
»ED> 1 | &3>
Soo= Bl
A
— —
o -S| o2 bES>|| OPI-EN>|| o PES>|| LAPES>| Lb
A v A v A v A v A v
A v A v A v A v A v
(" 13EnT ) (" 1zEnT ) (" 1zENT )
TVPE TVPE TVPE
b y }
VAL, HI VAL, HI VAL, HI
VAL LO VAL, LO VAL LO
Moot Y Yo Y Mowrmr Y
ouT. Lo out. Lo outT. Lo
ourt out out
MoT MO MOT
T ovL T ovL T
GENSE GENSE GENSE
INER INER INER
BHLSH BHLGH BHLGH
STRY GTRY STRY
FLBH. ¥ FLBH. FLBK. v
N Y, G Y, __

Le tableau suivant inclut tous les paramétres d’entrée/sortie disponibles mais ceux
qui sont affichés dépendent de la configuration de chaque E/S.
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Mnémonique | Nom du Valeur Description Accés

du parametre | parametre

Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

sélectionner successivement

TIENT 1T HARDUARE SARS 0 Cedi affiche le type de matériel ES installé Voici les choix : Conf R/O

5
£ Lo 1 Entrée/sortie logique. L3 R/O
TELY 2 Relais.
5% 3 Triac.
dc OP 4 Sortie CC.
L P 5 Entrée logique.

TypE TYPE I E/S OnOF 10 | Sortie on off. Conf R/W
EPa 11 | Sortie proportionnelle. L3 R/O
hAuk 15 | Position de vanne plus haute.
bAS 16 Position de vanne plus basse.

Le positionnement de vanne HAUT/BAS fonctionne avec des paires
de sorties, par ex :
UP : BAS
10.1:10.2
10.2: OP3
OP3:10.4
d 5 Entrée a fermeture par contact.
mAOP 0 Sortie mA.
uapP 1 Sortie en tension.
= VARIABLE IE Pour un type d’entrée : La variable procédé mesurée. Conf R/IW
PROC T Pour un type de sortie : La valeur de la sortie exigée. L3 RIW
VALHI TEMANTIE HRUTE Valeur de demande PID en pourcentage indiquant la sortie Conf RIW
maximum - « OUT.H » - Permet un « Splitting de la sortie » L3 RW
Par défaut : 100,0 Présentée
VALLD TEMANTE BARSSE Valeur de demande PID en pourcentage indiquant la sortie minimum uniquemgnt
- « OUT.L » - Permet un « Splitting de la sortie ». pour sortie CC
Par défaut : 0,0 ou )
proportionnelle
OUTHI SORTIE HAUTE La puissance maximum moyenne de sortie pouvant étre fournie par
cette sortie - Autorise un « splitting de la sortie »
Par défaut : 100 % pour TPO ; 20 pour mA et 10 pour V, c.-a-d. la
valeur la plus haute possible pour le type sélectionné.
outLno SORTIE BRSSE La puissance minimum moyenne de sortie pouvant étre fournie par
cette sortie - Autorise un « splitting de la sortie »
Par défaut: 0
our SORTIE Pour les types de sorties logiques : Conf R/O
Une valeur de 0 indique que la sortie est basse (relais désexcité) L3 R/O
alors qu’une valeur de 1 indique que la sortie est haute (relais
excité).
Pour les types de sorties CC :
Il s’agit de la valeur de sortie physique lorsque la PV a été mappée
via les parametres de gamme de demande sur la gamme de sortie.
1M HAO032842ENG version 4




Niveau de configuration EPC3016, EPC3008, EPC3004

Mnémonique | Nom du Valeur Description Accés

du parametre | parametre

Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

sélectionner successivement

MoT TEmPs on MINI |Auko 0 Temps d'impulsion minimum en secondes. Cette valeur définit la Conf R/IW
4 150.00 durée minimum entre deux événements de commutation. Bien L3 R/W

qu’elle soit nommée « MinOnTime » elle s’applique de maniére
égale aux impulsions d'activation et de désactivation.

La fiche technique du contacteur spécifie souvent le temps
d’'impulsion minimum qui contribue a assurer une mise sous tension
et mise hors tension correctes du contacteur. Il peut s’agir de la
valeur la plus basse que vous devriez envisager d’utiliser comme
MinOnTime.

Auto(0) - Définit automatiquement le temps d'activation minimum
pour le matériel de sortie de la maniére suivante :

Relais = 1 s (proportionnel) ou 0,1 s (montée/descente VP)
Logique = 0,05 s (proportionnel) ou 0,1 s (montée/descente VP),

Ou bien une valeur peut étre définie manuellement mais il faut noter
que cette valeur sera réduite si elle est inférieure a la valeur
autorisée minimum pour le matériel installé (relais ou logique - voir
les paramétres ci-dessus).

Pour les sorties montée/descente VP, des valeurs inférieures de
MinOnTime peuvent produire moins d'activité de I'actionneur. En
effet, plus le MinOnTime est élevé, plus le mouvement de la vanne
est grand et plus la résolution de sortie est basse. Ceci peut
entrainer une augmentation de la chasse. En général, il faut utiliser
des valeurs inférieures a 0,5 s.

Par défaut : Auto

VoL TEMPS IE CvCLE |Auto 0 Cette valeur définit la sortie proportionnelle (TPO) et le temps de Conf R/W
2600 cycle en secondes. Elle est définie comme la période entre les L3 RW
répétitions de sortie.

Quand ce paramétre est Auto (0), qui est le réglage par défaut,
I'algorithme TPO fonctionne dans un mode appelé « vague
constante ». Dans ce régime, le temps de cycle est
automatiquement et continuellement ajusté en fonction de la
demande de sortie. Ceci permet de maintenir la quantité de vague
dans le processus a une amplitude a peu prés constante.
L’avantage est que les actionnements sont réduits en moyenne, ce
qui peut augmenter la vie utile des contacteurs et relais. Comme
suggéré, une demande de 50 % produit le temps de cycle le plus
court de 4*MinOnTime et le temps de cycle est prolongé plus la
demande s’éloigne de 50 %. Vous devez donc choisir un
MinOnTime qui donne le temps de cycle minimum approprié.

Ou bien vous pouvez définir directement une valeur de temps de
cycle. Quand une valeur est réglée, I'algorithme fonctionne dans un
mode appelé Temps de cycle constant. Dans ce régime, I'algorithme
tente de garder le temps de cycle constant, en posant I'hypothése
d'une demande constante. Noter que le temps de cycle est prolongé
si la demande est telle que le temps de cycle ne peut pas étre
obtenu sans violer le MinOnTime. Dans ce cas, le temps de cycle
effectif est prolongé juste assez pour contribuer a assurer le respect
du MinOnTime et de la demande.

Plusieurs facteurs peuvent influencer le paramétrage d’'un temps de
cycle approprié et il s'agit souvent d’'un compromis. Par exemple, un
temps de cycle plus long peut prolonger la vie utile des contacteurs
mais réduire celle des éléments chauffants. Un temps de cycle plus
long augmente aussi la quantité de vagues dans la variable de
procédé.

Par défaut : Auto
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Mnémonique | Nom du Accés

du parametre | parametre

Valeur ‘ Description

Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

sélectionner successivement

SENSE

SENS JE L £/5

N0 m

Sortie normale.
Ceci est le réglage normal pour la régulation.

Sortie désactivée quand la demande PID est désactivée. Pour la
régulation, c’est le cas quand PV>SP.

Pour une entrée logique, I'entrée est active quand elle est égale a 1.

Par défaut : Normal

$ Y

Sortie inversée

Ceci est le réglage normal pour les alarmes.
Sortie désactivée quand l'alarme est active.
Sortie activée quand I'alarme est inactive.

Pour une entrée logique, I'entrée est active quand elle est égale a 0.

Conf RIW

oo
[

Temps en secondes pour que le moteur de la vanne s’arréte aprés
I'arrét de I'alimentation. 0,0 a 30,0 secondes.

S’applique uniquement aux sorties de position de vanne.
Par défaut : 0,0

L3 RIW

BACHLASH

oo
i 0

Temps en secondes pour reprendre le jeu dans la liaison de
I'actionneur de la vanne. 0,0 a 30,0 secondes.

S’applique uniquement aux sorties de position de vanne.
Par défaut : 0,0

L3 RIW

[Ea]
——
=

Détermine I'action de sortie de positionnement de vanne (repos,
levée, descente) quand I'instrument est en mode veille.

rESE

La vanne reste dans la position actuelle.
Par défaut : RAZ

ComPEALE

N

La vanne s'ouvre. S’applique a io1.

bAS

La vanne se ferme. S’applique a io2.

Le positionnement de vanne HAUT/BAS fonctionne avec des paires
de sorties, par ex :

UP : BAS

10.1:10.2

10.2: OP3

OP3:10.4

Conf RIW

FLBHY

VALEUR IE
REPLI

La valeur de repli a sortir quand le statut est MAUVAIS
Défaut : la valeur de OUT.L

Conf RIW
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Splitting de la sortie

Le splitting de la sortie est un processus consistant a avoir plusieurs sorties
entrainées a partir d'une seule boucle de régulation. Pour que cela soit possible, le
signal de sortie de la boucle unique est divisé entre deux voies de sortie.

Cette division de la sortie n’est pas effectuée dans la boucle de régulation mais plutét
dans les blocs sortie.

BOUCLE OP1
0-100%
oP »| ENT
REE
OP2
- ENT
REE

Fonctionnalité

La boucle de régulation n’est pas affectée par I'utilisation du splitting de la sortie
et continue a fournir sa sortie sous la forme d'une valeur 0-100 %.

Chaque bloc sortie peut étre adapté individuellement en termes de points
d'activation/désactivation et de pourcentage de puissance de sortie.

La sortie de la boucle est « cablée » sur les entrées de deux blocs sortie.

Chaque bloc sortie comporte un paramétre « ValHigh » et « ValLow ». Ces
valeurs représentent le pourcentage de demande PID donnant respectivement la
sortie de puissance maximum et minimum.

Chaque bloc sortie comporte un parameétre « OutHigh » et « OutLow ». Ces
valeurs déterminent les limites en pourcentage de la puissance de sortie.

La relation entre la puissance de sortie et la valeur d’entrée est présentée dans
le graphique ci-dessous :

Signal de demande PID

N
VAL.H

VAL.L

~,
P

OUT.L OUT.H Sortie électrique
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Algorithmes de temps de cycle et de temps de fonctionnement
minimum

L’algorithme « Temps de cycle » et I'algorithme « Temps On mini » sont
mutuellement exclusifs et offrent une compatibilité avec les systémes de régulateurs
existants. Les deux algorithmes s’appliquent uniquement aux sorties proportionnelles
et ne sont pas illustrés pour la régulation marche/arrét.

Un temps de cycle fixe permet d’activer et désactiver la sortie pendant la période
définie par le paramétre. Par exemple, pour un temps de cycle de 20 secondes, une
demande de puissance de 25 % active la sortie pendant 5 secondes et la désactive
pendant 15 secondes, une demande de puissance de 50 % active et désactive la
sortie pendant 10 secondes, alors que pour une demande de puissance de 75 % la
sortie est active pendant 15 secondes et inactive pendant 5 secondes.

Le temps de cycle fixe peut étre préférable pour entrainer les appareils mécaniques
tels que les compresseurs de réfrigération.

A ATTENTION

PROTECTION CONTRE LES CYCLES COURTS

Les actionneurs sensibles a I'impulsion de commutation ou aux temps de cycle
doivent étre dotés d’un dispositif de protection. Par exemple, les compresseurs de
réfrigération doivent étre équipés d’'un minuteur de blocage pour ajouter une
protection supplémentaire contre la commutation prématurée.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures ou
endommager I’équipement.

Le « Temps On mini » est décrit dans le tableau des e/s de la section précédente.

Si le dispositif de régulation est un relais ou un contacteur, le temps d’activation
minimum doit étre réglé sur plus de 10 secondes (par exemple) pour prolonger la vie
utile du relais. A titre d’illustration, pour un réglage de 10 secondes, le relais se
commute (approximativement) comme indiqué dans le tableau ci-dessous :

Demande de puissance | Temps d’activation du relais | Temps de désactivation du relais
10% 10 100

25% 13 39

50% 20 20

75% 39 13

90% 100 10

Il faut noter que le réglage du temps de cycle définit le temps de cycle nominal. Le
temps de cycle réel peut étre prolongé ou raccourci dans certaines conditions,
généralement aux extrémes de la plage opérationnelle, sous réserve de MinOnTime.
Par exemple, en utilisant les paramétres ci-dessus, si la demande de puissance est
de 1 % et MinOnTime est réglé sur 10 secondes le temps d’arrét devra étre prolongé
a environ 1000 secondes. De maniére similaire, si la demande est proche de 100 %,
le temps de fonctionnement doit augmenter de maniére correspondante.

L’algorithme Temps On mini est souvent préféré pour réguler les dispositifs de
commutation avec des sorties triac, logiques ou relais dans une application de
régulation de la température. Il s'applique aussi aux sorties de position de vanne.

Remarque : |l faut tenir compte du nombre d’opérations que le relais doit endurer
au cours de sa vie utile. Voir la section «Endurance électrique relais», page 410.
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Liste des E/S logiques (O.d! 0)

Cette liste apparait uniquement pour un EPC3008 ou EPC3004 si le module d'option
installé comporte des capacités d’entrée/sortie logique. EPC3016 ne prend pas en

charge cette liste.

Ces points E/S logiques peuvent uniquement étre utilisés comme entrée logique ou

sorties marche/arrét (c’est-a-dire : pas comme sorties de régulation).

L’accés a la liste Paramétres d’entrée/sortie numérique est résumé plus bas.

Le

diagramme complet de navigation est présenté a la section «Diagramme de

navigation», page 95.

Revenir a I'en-téte de la liste précédente

—E -+ —

De la liste 040 Vers la liste
précédente > EB>||" 7or &8> suivante (k)
| o j“
(o) |
@
mE A~ N Repeter‘
InsT || «@¥@«|| InsT| pourdlads
oo | o
v A v
8
A v A v
IDENT IDENT
TYPE TYPE
Py Ay
SENSE SENSE
Mnémonique | Nom du Valeur Description Accés
du paramétre | paramétre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner
successivement
IDENT HW IDENT Matériel installé : Conf R/O
ENEE 2 E.NET : Comms Ethernet + PV secondaire + Module 4 E/S logiques.
R dB 1 | ALD8 : PV secondaire + Module 8 E/S logiques
NofE 0 |Pas de carte options.
TYPE TvPE D Ess|dH 0 | Entrée logique. Conf R/W
On0OF 1 | Sortie On Off.
Ay VARIABLE IE | EEITIE |0 | Sile type d' E/S est une entrée, ceci indique I'état de I'entrée logique. R/O
PROC 1 On { Si le type est une sortie, ceci indique I'état de demande de la sortie.
GENGE SENS IE M0 m 0 Sortie normale. Conf RIW
LESS Ceci est le réglage normal pour la régulation.
Sortie désactivée quand la demande PID est désactivée. Pour la régulation,
c’est le cas quand PV>SP.
Pour une entrée logique, I'entrée est active quand elle est égale a 1.
Par défaut : Norm
1 Nu 1 Sortie inversée.
Ceci est le réglage normal pour les alarmes.
Sortie désactivée quand I'alarme est active.
Sortie activée quand I'alarme est inactive.
Pour une entrée logique, I'entrée est active quand elle est égale a 0.
ourt SORTIE OFF 0 Une valeur de 0 indique que la sortie est basse (relais désexcité). Conf R/O
On 1 Une valeur de 1 indique que la sortie est haute (relais excité). L3 R/O
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Liste des CT (L)

Cette option peut mesurer, via un transformateur de courant externe, le courant qui
traverse la charge électrique quand la sortie de chauffage est « activée » (courant de
charge) et quand elle est « désactivée » (courant de fuite).

Si le courant de charge est inférieur a un seuil ou si le courant de fuite est supérieur a
un seuil, une alarme se déclenche. L’hysteresis pour quitter 'une de ces conditions
est configurable par I'utilisateur entre 0...5 % de la gamme CT, avec 2 % comme
valeur par défaut.

L’accés a la liste Parameétres de transformateur de courant est résumé plus bas. Le
diagramme complet de navigation est présenté a la section «Diagramme de
navigation», page 95.

Revenir a I'en-téte de la liste précédente
<ED +- & —

De la liste i
> 1a @D TEJ:T - 0> Ve.rs la liste
précédente LIST suivante
o I o |
@di Oy A v (LOOP ou
o D)
rT Ehl
CT. SRC
CT.RNG
CT LAT
LI 5P
s )
Oc. 5P
LH I
LI ALM
LK. ALM
OC. AL
LT RCH
LT HYS
Mnémonique | Nom du Valeur Description Acces
du parametre | parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
CTEN TRANGFORMATEY | Ton 0 Module CT désactivé. Si configuré sur NON, aucun autre paramétre | Conf R/W
FDE COURANT n’est affiché. L3 R/O
Par défaut : Non
YES 1 Module CT activé.
CTSRC SOURCE CT RuCun 0 Sans
Par défaut : Sans
yo. i 1 Entrée/Sortie 1.
1ol 2 Entrée/Sortie 2.
oP3 3 Sortie en relais.
oM 4 Entrée/Sortie 4.
CTRNG GRMME CT HH Reégle la gamme CT de 0 a la gamme complete du CT (1000). Conf RIW
Par défaut : 100,0
CTLAT TvPE mEmo AL |AUCUN 0 Sans mémorisation. Conf RIW
&r Par défaut : Sans
RutD 1 Mémorisé avec remise a zéro automatique.
mAn 2 Mémorisé avec remise a zéro manuelle.
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Mnémonique | Nom du Valeur Description Accés
du parametre | parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
LI5P SEUIL IE " EEITIE Circuit de charge ouvert, seuil d’alarme de courant - alarme basse. | Conf RIW
CHARGE alavaleur CT Par défaut : Off
pleine échelle
(1000)
LHGP SEUIL IE " EEINE Alarme de seuil de courant de fuite dans I'état désactivé - alarme Conf RIW
FUITE alavaleur CT haute.
pleine échelle Par défaut : Off
(1000)
orse SEUIL " EEINE Seuil d’alarme de surintensité - alarme haute. Conf RIW
SURINTENSIT alavaleur CT Par défaut : Off
pleine échelle
(1000)
LI COURANT IE Courant de charge mesuré. L3 R/O
CHARRGE
LHI COURRNT IE Courant de fuite d’entrée CT. L3 R/O
FUITE
LIRLM ALARME JE Mon L3 R/O
COURANT BE T~ ; - -
CHARGE Ow L’état d’alarme basse de courant de charge devient actif quand le
- courant de charge détecté est inférieur au seuil L L.5F. Ceci peut
indiquer une condition de défaillance partielle ou totale dans la
charge (par exemple un élément chauffant défectueux).
LHALM ALARME JE Mon L3 R/O
COURANT BE ; - - - -
T Ow L’alarme de courant de fuite devient active quand le courant mesuré
FUITE . . " ’ . . .
dépasse le seuil pendant les états d’'inactivation des régulateurs.
OCALM ALRRME JE Mon L3 R/O
I PRSSEMENT , ——— — —
B PRSSEME! oul L’alarme de surintensité devient active si le courant mesuré dépasse

le seuil de surintensité.

Les alarmes CT
Cablage d'une a

doivent étre cablé
larme», page 238.

es par logiciel a I'entrée d’un bloc alarme comme décrit de maniére générale a la section «Exemple 1 :

CTACK CT ALRRM Mon L3 R/O
I_‘LHI\“H—IL 1 T
RCKNONLEIGE oy Acquittement de toutes les alarmes CT.
CTHYS HYSTERESIS ° Pour contribuer a éviter des conditions d’alarme active/inactive Conf RIW
ALARME CT provenant du bruit électrique. Les conditions d’alarme allant d’active
a inactive sont évaluées en utilisant une valeur d’hystérésis comme
pourcentage de la gamme CT (0...5 %).
Par défaut : 2%
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Boucle - Sous-liste principale

La sous-liste principale définit le comportement de la boucle de régulation sous

Mnémonique | Nom du Valeur Description Accés
du parametre | parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner
successivement
-1 CHOIX Ruko 0 Sélection de la régulation automatique (boucle fermée). L3 R/O
F"l ITI—I__N'thulI IEI ” N N N N N B
SRS mAR 1 Sélectionner le fonctionnement manuel (puissance de sortie ajustée par
I'utilisateur).
Par défaut : Manuel
R-L CHOIx Loc 1 Consigne locale. L3 R/O
FIS‘THNT"LDEH En mode Auto, la boucle utilise 'une de ses consignes locales (SP1/SP2)
L modifiable via le panneau avant ou sur les comms.
Par défaut : Local
rEm 0 Consigne déportée. Ceci sélectionne la source de consigne déportée.
Ce mode est souvent utilisé par exemple dans une topologie de cascade
ou avec un four a plusieurs zones.
Bien que ce parameétre soit utilisé pour sélectionner la consigne déportée,
il ne devient pas nécessairement actif. L’entrée RSP_En doit étre vraie et
la RSP doit avoir un bon état avant de pouvoir devenir active. Si toutes
ces conditions ne sont pas remplies, la boucle revient a Il'utilisation de la
consigne locale.
MODE MODE BOUCLE Signale le mode d’opération actuellement actif. R/O

La boucle comporte plusieurs modes d'opération possibles, qui peuvent
étre sélectionnés par I'application. L'application peut demander plusieurs
modes en méme temps. Le mode actif est donc déterminé par un modéle
de priorité selon lequel le mode ayant la plus haute priorité 'emporte. Les
modes présentés ci-dessous sont listés dans leur ordre de priorité.

Hotd |0 Pause.
Priorité O : La sortie de travail du régulateur sera maintenue a sa valeur
actuelle.

ErAck |1 Track.

Priorité 1 : La sortie du régulateur suivra le parameétre de sortie track. La
sortie track peut étre une valeur constante ou étre dérivée d'une source
externe (par ex. une entrée analogique).

FmAn |2 Manuel forcé.

Priorité 2 : Ce mode se comporte de la méme maniére que Manuel mais
indique que le mode Auto ne peut pas étre sélectionné actuellement.

Ce mode est sélectionné si le Statut PV n’est pas bon (par ex. rupture de
capteur) et, en option, si une alarme de procédé s’est déclenchée. Quand
on passe du mode Auto au mode Manuel forcé, la sortie passe a la Valeur
de repli (sauf si I'action de pause a été sélectionnée). Le transfert a
Manuel forcé a partir de tout autre mode sera toujours sans a-coups.

Ceci est utilisé dans plusieurs conditions, décrites en détail dans «Modes
d'exploitation», page 318.

mAn 3 Manuel.

Priorité 3 : En mode manuel, le régulateur transmet I'autorité de la sortie a
I'opérateur. La sortie est modifiable via I'lHM ou sur les comms.

kunE |4 Réglage.

Priorité 4 : Ce mode indique que I'autoréglage fonctionne et qu'il a
I'autorité sur la sortie.

Ruko 5 Mode auto.

Priorité 5 (la plus basse) : En mode Auto, I'algorithme de régulation
automatique a l'autorité sur la sortie.
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Mnémonique

Nom du

du parametre | parametre

Appuyer sur pour

sélectionner

successivement

Valeur

Description

Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

Acces

SPSRC

Indique la consigne source actuellement active.

Floc

Consigne locale forcée. La consigne est revenue a la source locale car la
consigne déportée n’est plus accédée correctement.

La consigne est dérivée d’une source distante.

Loc

La consigne est dérivée localement.

L3 R/O

VARIABLE IE

La variable procédé Généralement cablée depuis une entrée analogique.

R/W

Ajuste et affiche la consigne cible actuelle. La consigne cible est la valeur
avant la limitation de vitesse.

L3 R/O

Affiche la consigne de travail actuelle. Cette consigne peut étre dérivée de
plusieurs sources, en fonction de I'application. Par exemple, depuis le
bloc fonction programmateur ou depuis une consigne source déportée.

R/O

La demande de sortie actuelle en %.

R/O

' EEIN
k

Quand ce paramétre est activé, la sortie du régulateur maintient sa valeur
actuelle.

L3 R/W

TRACK

' EEIN
k

Un

Utilisé pour sélectionner le mode Track. Dans ce mode, la sortie du
régulateur suit la valeur de sortie Track. La sortie Track peut étre une
valeur constante ou provenir d'une source externe (par ex. une entrée
analogique). Track a la priorité 1 et neutralise donc tous les autres modes
sauf PAUSE.

R/O

' EEIN
k

Quand On est sélectionné, ce mode se comporte de la méme maniére
que Manuel mais quand il est actif indique que le mode Auto ne peut pas
étre sélectionné actuellement.

Quand on passe a ce mode depuis Auto, et que cette entrée est vraie, la
sortie saute a la valeur de repli.

Cette entrée peut étre cablée aux alarmes ou entrées logiques et utilisée
pendant les conditions de procédé anormales.

Ce mode a la priorité 2 et neutralise donc tous les modes sauf Pause et
Track.

R/O

Quand I'un des modes ci-dessus est sélectionné, cela est indiqué par le
parametre MOIE ci-dessus.

lr,Df'l

o

Si ce parametre est vrai, le composant intégral du calcul PID sera gelé.

L3 RIW

lr,Df'l

o

Cette fonctionnalité est incluse dans le régulateur mais n’est pas

accessible via I'lHM. Elle est disponible dans iTools et est donc incluse ici.

Cette entrée déclenchée par le front montant peut étre utilisée pour forcer
un équilibrage intégrale. Ceci recalcule la phase intégrale du régulateur
pour que la sortie précédente soit maintenue, en équilibrant toute
modification des autres phases.

Ceci peut étre utilisé pour minimiser les a-coups dans la sortie quand on
sait par exemple qu'un changement de rythme artificiel de la PV va se
produire. Par exemple, un facteur de compensation vient de changer
dans le calcul d’'une sonde oxygéne. L’équilibrage intégrale est destinée a
éviter les a-coups proportionnels ou dérivés et permet a la sortie d’étre
ajustée de maniére fluide sous une action intégrée.

Disponible
uniquement
dans iTools

différents modes.
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Sous-liste de configuration

La sous-liste de configuration définit le type de contrdle et le comportement de
certains parametres dans des conditions spécifiques. Il est peu probable que ces
paramétres exigent d’étre modifiés une fois que I'application aura été configurée.

Mnémonique
du parametre

Nom du
parametre

Appuyer sur pour
sélectionner successivement

Valeur ’

Description

Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

Acces

HERT.T

P d

PID proportionnel, Intégrale, dérivée, régulation triphasée.
Par défaut : PID

UPu

Position de vanne non bornée (aucun potentiométre de feedback requis).

' EEITE

Voie de boucle de commande hors service.

OnOF

Régulation On/Off.

Conf RIW
L3 R/O

P d

PID proportionnel, Intégrale, dérivée, régulation triphasée.

UPu

Position de vanne non bornée (aucun potentiométre de feedback requis).

' EEITE

Voie de boucle de commande hors service.
Par défaut : Off

On0OF

Régulation On/Off

Conf RIW
L3 R/O

s L0
o

C O

[

=l

r'ed

Action inversée. La sortie diminue alors que la SP augmente. Ceci est le
réglage normal pour les procédés de chauffage. Ne s’applique pas a la
régulation on-off.

Par défaut : Inverse

dr

Action directe; La sortie augmente alors que la SP augmente.

Conf RIW
L3 R/O

Seuls les changements de PV entrainent une sortie dérivée.

Utilisé généralement pour les systémes de procédé, notamment ceux qui
emploient la régulation de vannes car elle réduit I'usure des éléments
mécaniques des vannes. Ne s’applique pas a la régulation on-off.

Par défaut : PV

El’l’

Les modifications de la PV ou de la SP créent une sortie dérivée.

La phase dérivée réagit a la vitesse de changement de la différence entre la
PV et la consigne. Ne s’applique pas a la régulation on-off.

Conf RIW
L3 R/O

Enl

La bande proportionnelle est configurée en unités physiques (PV). Par
exemple, degrés C.

Par défaut : Eng

PErc

La bande proportionnelle est configurée en pourcentage de la gamme de
boucle (RangeHigh moins RangelLow).

Conf RIW
L3 R/O

Ce parametre configure la stratégie de récupération de la boucle. Cette
stratégie est adoptée dans les circonstances suivantes :

®  Aumoment du démarrage de I'instrument, aprés un cycle de mise
sous tension ou une coupure de courant.

® Lors de la sortie des conditions de configuration de I'instrument ou
de veille.

®  Lors de la sortie du mode manuel forcé (F.MAN) pour accéder a un
mode de priorité inférieure (par ex. quand la PV est récupéré aprés
un état mauvais ou qu’une condition d’alarme disparait).

dErM E
F

Dernier mode avec derniére sortie.
La boucle prend le dernier mode avec la derniere valeur de sortie.
Par défaut : Dernier

mAn

Mode manuel avec sortie de repli.

La boucle prend le mode MANUEL avec la valeur de sortie de repli, sauf si
elle quitte le mode manuel forcé (F_MAN) auquel cas la sortie actuelle sera
maintenue.

Conf RIW
L3 R/W
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Mnémonique
du parametre

Nom du
parametre

Appuyer sur pour

sélectionner successivement

Valeur ‘

Description

Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

Acces

BRETX

TVPE
TRANSFERT
ERREUR P

Si la PV rencontre une erreur (par exemple aprées une rupture de capteur) ce
parametre configure le type de transfert sur manuel forcé (F_MAN).

Noter que cette procédure est suivie uniguement pour le passage a F_Man
depuis Auto. La transition depuis tout autre mode est toujours sans a-coups
et la transition suite a I'assertion de I'entrée F_Man passe toujours a la valeur
de repli.

CHUEE

La valeur de repli sera appliquée a la sortie.
Par défaut : Chute

Hol d

La derniére sortie sans erreur sera appliquée. Il s'agira d'une valeur de sortie
a environ 1 seconde avant la transition.

Conf RIW
L3 R/W

Type de transfert auto/manuel

ErAc

La sortie manuelle suit la sortie de travail pendant que le mode n’est pas
MANUEL. Ceci contribue a assurer un transfert sans a-coups quand le mode
devient MANUAL.

Par défaut : Trac

SEEP

La sortie manuelle est réglée sur la valeur d’étape manuelle pendant que le
mode n’est pas MANUEL.

LASE

La sortie manuelle reste a la derniere valeur utilisée.

Conf RIW
L3 R/W

=
cm
=
&=
)
[}
[}
n

Utilisé pour définir le niveau d'acces auquel le parametre AutoMan peut étre
modifié depuis I'lHM. Souvent utilisé pour éviter une utilisation non autorisée
du mode manuel.

LEu

Le choix auto-manuel est disponible au niveau 1.
Par défaut : Lev1

LEud

Le choix auto-manuel est disponible au niveau 2.

LEud

Le choix auto-manuel est disponible au niveau 3.

Conf RIW
L3 R/W

=
un]
T
™
L

Définit le niveau d'accés auquel la consigne peut étre modifiée depuis I'lHM.
Souvent utilisé pour éviter une modification non autorisée des consignes.

LEu

La consigne cible est disponible au niveau 1.
Par défaut : Lev1

LEuC

La consigne cible est disponible au niveau 2.

LEud

La consigne cible est disponible au niveau 3.

Conf RIW
L3 R/W

Ce parametre définit le niveau d'acces auquel la sortie manuelle peut étre
modifiée depuis I'écran défaut.

LEu !

La sortie manuelle peut étre modifiée au niveau 1.
Par défaut : Lev1

LEuC

La sortie manuelle peut étre modifiée au niveau 2.

LEud

La sortie manuelle peut étre modifiée au niveau 3.

Conf RIW
L3 RIW
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Sous-liste des consignes

La sous-liste des consignes définit les parametres consigne tels que limites, vitesse
de changement, correction et stratégies de suivi.

Mnémonique |Nom du Valeur Description Acces
du parametre |paramétre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
ANGHI MANI GRMME Limite maxi entrée. Sélectionnable entre la limite haute du type Conf RW
d’entrée sélectionné et le parametre limite « Mini gamme ». L3 RO
Par défaut : 1372,0
NGLD MINI GRMME Limite mini gamme. Sélectionnable entre la limite basse du type Conf RW
d’entrée sélectionné et le parameétre limite « Maxi gamme ». L3 RO
SPHI CONGIGNES MANT Réglage maximum autorisé des consignes. La gamme est entre la | Conf RW
limite « Valeur haute » et la limite « Valeur basse ». L3 RW
Par défaut : 1372,0
SPLO CONSIGNES MINI Réglage minimum autorisé des consignes. La gamme est entre la | Conf RW
limite « Valeur haute » et la limite « Valeur basse ». L3 RW
SRSEL CHOIN CONSIGNE |SP Sélectionner la consigne 1. Conf RW
Par défaut : SP1 L3 RW
SP2 Sélectionner la consigne 2.
SP 1 CONSIGNE 1 La valeur actuelle de la consigne 1. Gamme de consignes mini a Conf RW
maxi. L3 RW
5P CONSIGNE & La valeur actuelle de la consigne 2. Gamme de consignes mini a Conf RW
maxi. L3 RW
PSPS Choixde la PSP |' EEI ik Consigne programme non sélectionnée. Non disponible
- . . sur IHM
On Consigne programme sélectionnée.
PSP Consigne La valeur actuelle de la consigne programmateur. Non disponible
programmateur sur I[HM
RSPT TVPE CONSIGNE Ce parameétre configure la topologie de la consigne déportée.
DISTANT
BISTRNTE SEEP La consigne déportée (RSP) est utilisée comme consigne pour
I'algorithme de régulation. Si nécessaire, on peut appliquer une
correction locale.
Par défaut : Setp
Erim La consigne locale (SP1/SP2) est utilisée comme consigne pour
I'algorithme de régulation. La consigne déportée (RSP) joue le role
de correction distante sur cette consigne locale.
RSPHI LIMITE HRUTE Définit la limite maximum de gamme pour la consigne déportée. Conf RW
RSP Par défaut : 1572,0 L3 RW
RSPLD LIMITE BASSE Définit la limite minimum de gamme pour la consigne déportée.
RSP Par défaut : -1572,0
RSPEN RUTORIGE On Cette entrée est utilisée pour activer la consigne déportée (RSP). | Conf RW
CONGIGNE TIGT La consigne déportée ne peut pas devenir active si cette entrée L3 RW
n’est pas vraie.
Elle est généralement utilisée dans un arrangement en cascade et
permet au maitre de signaler a I'esclave qu’il fournit une sortie
valide. Autrement dit, le parameétre Loop.Diagnostics.MasterReady
du régulateur maitre doit étre cablé ici.
" LB NE Désactiver la consigne déportée.
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Mnémonique
du parametre

Nom du
parametre

Appuyer sur pour
sélectionner successivement

Valeur ‘

Description

Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

Acces

RGP

La consigne déportée (RSP) est généralement utilisée dans un
arrangement de régulation en cascade ou dans un procédé a
plusieurs zones ou un régulateur maitre transmet une consigne a
I'esclave.

Pour que la consigne déportée devienne active, I'état de la RSP
doit étre bon, I'entrée RSP_En doit étre vraie et RemLocal doit étre
réglée sur Distante.

La RSP peut étre utilisée elle-méme comme consigne (avec une
correction locale si nécessaire) ou comme correction distante d’'une
consigne locale.

Conf RW
L3 RW

Limite supérieure de correction de consigne locale. La limite de

gamme inférieure est définie par TRMLD.

Limite inférieure de correction de consigne locale. La limite de
gamme supérieure est définie par TRMHI.

Conf RW
L3 RW

Pour ajuster la valeur de correction de la consigne entre TRMHI et

M)
TRMLO

Conf RW
L3 RW

PSEc

P.m;n

Phr

Définir la limite de vitesse de consigne en unités par seconde,
unités par minute ou unités par heure.

Par défaut : P.Sec

Conf RW
L3 RW

OFF.

0,1a
pleine
gamme

Limite la vitesse a laquelle la consigne peut augmenter quand la
rampe consigne est utilisée. OFF signifie qu’aucune limite de
vitesse n’est appliquée.

Par défaut : Off

Conf RIW
L3 R/W

OFF.

0,1a
pleine
gamme

Limite la vitesse a laquelle la consigne peut diminuer quand la
rampe consigne est utilisée. OFF signifie qu’aucune limite de
vitesse n’est appliquée.

Par défaut : Off

Conf RIW
L3 R/W

Les trois paramétres suivants sont uniquement affichés si I'un des
parametres de vitesse de consigne ci-dessus est configuré sur une
valeur.

Autorisation limites vitesse consigne.

Inhibition limites vitesse consigne.

Conf RIW
L3 R/IW

Indique que la consigne de travail a atteint la consigne cible. Si la
consigne est modifiée ultérieurement, elle montera
progressivement jusqu’a la vitesse définie jusqu'a ce que la
nouvelle valeur soit atteinte;

R/O

Quand la consigne est limitée en vitesse et que servo PV est activé,
la modification de la SP cible entraine un forgage de la SP de
travail a la PV actuelle avant d’entamer la rampe vers la nouvelle
cible. Cette fonctionnalité est appliquée uniquement a SP1 et SP2
et pas au programme ou aux consignes distantes.

' EEITIE

Désactivé.

On

La consigne sélectionnée est forcée a la valeur actuelle de la PV.

Conf RIW
L3 R/W

TREPY

' EEITIE

Pas de suivi de consigne en mode manuel.

On

Quand le régulateur fonctionne en mode manuel, le SP
actuellement sélectionné (SP1 ou SP2) suit le PV. Quand le
régulateur revient au contréle automatique, aucune modification
brusque de la SP de travail résolu ne se produira. Le suivi manuel
ne concerne pas le point de consigne distant ou le point de
consigne programmateur.

Conf RIW
L3 R/W

TRPRG

' EEITE

0

Pas de suivi par consigne du programmateur.

On

SP1/SP2 suit la consigne du programmateur pendant que le
programme est en cours, pour qu’il n’y ait pas de changement de
rythme dans la SP de travail a la fin du programme lorsque le
programmateur est remis a zéro. Ceci s'appelle parfois « Suivi
programme ».

Conf RIW
L3 R/W
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Mnémonique |Nom du Valeur Description Accés
du parameétre |paramétre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
TRRGP cons. sur £ons, [ DOn 1 Quand la consigne déportée est sélectionnée, SP1/SP2 suit la Conf RIW
IIsT. consigne déportée pour éviter la présence de changement de L3 R/W
rythme dans la SP de travail pendant la transition a la consigne
source locale. La consigne sélectionnée revient a sa valeur définie
a la vitesse définie par les paramétres 5P.UP et 5F TN .
"EEINE |0 | Désactivé.
SP.BAL GUIL Quand ce parameétre est activé, I'algorithme de régulation effectue | Conf R/W
INT GRALE CHGT un équilibrage intégrale chaque fois que la consigne cible est L3 R/W
5F modifiée. Il s’applique uniqguement quand la consigne locale est
utilisée. L'effet de cette option est de supprimer les a-coups
proportionnels et dérivés chaque fois que la consigne change, pour
que la consigne passe de maniére fluide a sa nouvelle valeur sous
une action intégrale. Cette option est similaire a celle ou les phases
proportionnelle et dérivée agissent uniquement sur la PV et pas sur
I'erreur.
" EEITE |0 |Désactive.
On 1 Autoriser. Pour supprimer les a-coups proportionnels et dérivés.
BackCalcPV PV rétrocalculée Cette sortie est la PV rétrocalculée. Il s’agit de la valeur de la PV Non disponible
moins la correction consigne. sur I[HM
Ceci est généralement cablé sur I'entrée PV d’'un programmateur
de consigne. Le cablage de cette entrée au lieu de la PV elle-méme
contribue a faire en sorte que la fonction de maintien puisse tenir
compte de la correction de consigne pouvant étre appliquée et
permette aux programmes consigne de démarrer de maniére fluide
avec la consigne de travail égale a la PV si elle est configurée.
BackCalcSP SP rétrocalculée Cette sortie est la SP rétrocalculée. Il s’agit de la consigne de Non disponible
travail moins la correction consigne. sur I[HM
Elle est généralement cablée sur I'entrée servo d’un
programmateur de consigne pour qu’elle puisse démarrer de
maniére fluide sans donner d’a-coups a la consigne de travail, si
elle est configurée.
Consignes mini et maxi
La figure ci-dessous donne un apergu pictural des limites de consigne.
e P
D -
T
RSPHI
I TF
5P 1 5p2 RGP PSP <arget8> WSP TRINM
T Iy
- RopLo
ED——— v
5 cC- I B i
@Nsw
La plage est considérée comme la valeur donnée par Gamme limite haute - Gamme
limite basse.
Remarque : Bien qu’il soit possible de définir les limites RSP hors des limites de
gamme, la valeur RSP restera restreinte aux limites de gamme.
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Sous-liste Feedforward

Feedforward est décrit a la section «Feedforward», page 311. Cette liste définit la
stratégie a adopter pour une application particuliére.

Mnémonique | Nom du
du parametre | parameétre

Appuyer sur pour
sélectionner successivement

Valeur ‘

Description

Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

Acces

F.TYPE TYPE
FEEDFORWART

" EEIT|O
E

Aucun signal d'avance.

5P 1

La consigne de travail est utilisée comme entrée du feedforward gain.

Py 2

La VP est utilisée comme entrée du compensateur feedforward. Elle est
parfois utilisée comme alternative de la régulation « Delta-T ».

[Em 3

La variable perturbatrice (DV) déportée est utilisée comme entrée du
compensateur feedforward. Il s’agit généralement d’'une variable de
procédé secondaire qui peut étre utilisée pour supprimer les perturbations
dans la PV avant qu’elles ne puissent se produire.

Conf RIW

]

Sortie compensateur feedforward en pourcentage.

R/O

Les paramétres

suivants sont disponibles si

F.Type

n’est pas configuré sur OFF

F.GHIN

FEEIFORWART

oL

¢+ 000

Définit le gain de la valeur feedforward, la valeur feedforward est
multipliée par le gain.

Par défaut : 1,0

L3 RIW

F.BIARS

]

Le biais/décalage du compensateur feedforward. Cette valeur est ajoutée
a I'entrée feedforward. Noter que le biais est appliqué aprés le gain.

L3 R/W

La constante lead time du compensateur feedforward en secondes est
utilisée pour « accélérer » I'action feedforward.

Réglé sur 0 pour désactiver le composant lead. En général, le composant
lead ne doit pas étre utilisé seul, sans retard.

Les constantes lead et lag time permettent une compensation dynamique
du signal feedforward. Les valeurs sont généralement déterminées en
caractérisant I'effet de I'entrée sur le procédé (par exemple par un test
d’a-coup).

Dans le cas d'une variable perturbatrice, les valeurs sont choisies de
maniére a ce que la perturbation et la correction « arrivent » a la variable
de procédé au méme instant, ce qui minimise les perturbations.

En général, le lead time doit étre configuré pour étre égal au retard entre
la sortie du régulateur et le PV, alors que le lag time doit étre configuré
pour étre égal au retard entre la DV et la PV.

L3 R/W

La constante lag time du compensateur feedforward est utilisée pour
ralentir I'action feedforward.

Régler sur 0 pour désactiver le composant lag.

Les constantes lead et lag time permettent une compensation dynamique
du signal feedforward. Les valeurs sont généralement déterminées en
caractérisant I'effet de I'entrée sur le procédé (par exemple par un test
d’a-coup).

Dans le cas d'une variable perturbatrice, les valeurs sont choisies de
maniére a ce que la perturbation et la correction « arrivent » a la variable
de procédé au méme instant, ce qui minimise les perturbations.

En général, le lead time doit étre configuré pour étre égal au retard entre
la sortie du régulateur et le PV, alors que le lag time doit étre configuré
pour étre égal au retard entre la DV et la PV.

L3 RIW

FHI LIM

+-200
"0 %

La valeur maximum autorisée pour la sortie feedforward.

Cette limite est appliquée a la sortie feedforward avant qu’elle soit ajoutée
a la sortie PID.

Par défaut : 200,0%

L3 R/W
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Mnémonique | Nom du Valeur Description Accés
du parametre | paramétre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
LD LIMITE BASSE | +/-200 La valeur minimum autorisée pour la sortie feedforward. L3 R/W
FEEDFORWARD |' D% Cette limite est appliquée a la sortie feedforward avant qu’elle soit ajoutée
a la sortie PID.
Par défaut : -200%
FHOLE MAINTIEN Mon La sortie feedforward maintient sa valeur actuelle quand le paramétre est | L3 R/W
FEEDFORWART oul vrai. Ceci peut étre utilisé pour interrompre temporairement I'action
feedforward.
FRTRM LIMITES 0 La limite correction ID limite I'effet de la sortie PID. L3 RIW
CORRECTION Plage La mise en ceuvre de feedforward permet au composant feedforward
PII ge, ) L . R . . .
de 0.0a d’apporter la contribution dominante a la sortie de régulation. La
400.0 contribution PID peut alors étre utilisée comme correction sur la valeur
feedforward. Cet arrangement est parfois appelé « feedforward avec
correction feedforward ».
Ce parametre définit des limites symétriques (exprimées en pourcentage
de sortie) autour de la sortie PID pour limiter la magnitude de la
contribution PID.
S'il est nécessaire de laisser la contribution PID dominer, définir une
valeur élevée pour ce parametre (400,0).
Par défaut : 400,0
Si F.type est configuré sur Distant, le parameétre supplémentaire suivant est également disponible
iy VARIABLE oo La variable perturbatrice distante est généralement une variable de L3 RIW
PERTURBRTRIC procédé mesuré secondaire. |l s’agit généralement d’une variable de
E procédé secondaire qui peut étre utilisée pour supprimer les perturbations
dans la PV avant qu’elles ne puissent se produire.
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Sous-liste Autoréglage

Autoréglage est utilisé pour régler automatiquement la boucle PID pour correspondre

aux caractéristiques du procédé. Voir également «Autoréglage», page 325.

Mnémonique
du parametre | paramétre

Nom du

Appuyer sur pour
sélectionner successivement

Valeur

Description

Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

Acces

AUTOR GLAGE

OFF

Autoréglage non activé ou abandon d'un autoréglage.

On

Autoriser autoréglage.

L3 R/W

-100 a
+100%

Pour définir une limite maximum sur la sortie pendant le réglage.
Par défaut : 100

L3 RIW

-100 a
+100%

Pour définir une limite minimum sur la sortie pendant le réglage.
Par défaut : -100

L3 RIW

Configure I'expérimentation qui sera utilisée pour déterminer la
relation entre les bandes proportionnelles de voie 1 et de voie 2.

Std

Standard. Régle la bande proportionnelle voie 2 en utilisant
I'algorithme de réglage standard relatif voie 2.

Par défaut : Std

ALE

Réglage voie 2 alternatif relatif.

Utilise un algorithme de réglage basé sur modéle qui a été démontré
comme offrant des résultats améliorés et des installations d’ordre
supérieur et a faible perte. Il se comporte notamment trés bien avec
les procédés thermiques a forte inertie.

" EEIN

Ne pas tenter de déterminer le gain relatif.

Cette option peut étre utilisée pour contribuer a empécher
I'autoréglage de déterminer la bande proportionnelle Voie 2. Elle
maintient plutét le ratio existant entre les bandes proportionnelles
voie 1 et voie 2.

En général, cette option n’est pas recommandée sauf lorsqu’il existe
une raison connue de la sélectionner (par ex. si le gain relatif est déja
connu et que I'autoréglage donne une valeur incorrecte).

Ce parameétre signale quel algorithme d’autoréglage est disponible
pour la configuration de régulation actuelle. L’algorithme de réglage
approprié est automatiquement déterminé.

Voir également «Autoréglage», page 325 pour d'autres informations
sur le réglage autonome.

I'IDI'IE

Il N’y a pas d’autoréglage disponible pour la configuration de contréle
actuelle.

P d

L’autoréglage standard est basé sur une méthode relais modifiée.
Son achévement prend deux cycles (sans compter le réglage voie 2
relatif).

Ceci est utilisé pour les configurations PID seulement et lorsqu’il n’y a
pas de limitation de vitesse de sortie configurée.

FDUFI

Cet algorithme utilise la méme méthode de relais modifié mais utilise
une analyse plus complexe basée sur le travail de Joseph Fourier.
Son achévement prend trois cycles (sans compter le réglage voie 2
relatif).

Cet algorithme est utilisé pour les configurations VP ou de voie mixte
et lorsqu’une limite de vitesse de sortie est définie.

R/O
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Mnémonique | Nom du Valeur Description Accés
du parametre | parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
T5TA STRTUT Ce paramétre affiche I'état actuel de I'autoréglage. R/O
RUTOR GLAGE T EEIN - -
0 Non disponible.
k
rdv 1 Prét & exécuter un autoréglage.
kmL |2 Déclenché.
Un autoréglage a été déclenché mais un mode de priorité supérieur
'empéche de démarrer. Quand le mode de priorité supérieure n’est
plus actif, le réglage démarre.
mArchE |3 Marche.
L’autoréglage fonctionne et a actuellement I'autorité sur les sorties du
régulateur.
donE |4 Complet.
L’autoréglage s’est terminé avec succes et a mis a jour les
parametres du jeu de réglage.
Rbor 5 Abandonné. Autoréglage abandonné.
EOuE |6 Expiration.
Si une phase quelconque de la séquence d’autoréglage dépasse
deux heures, la séquence expire et est abandonnée. Cela peut étre
d{ au fait que la boucle est ouverte ou ne répond pas aux demandes
du régulateur. Les systémes a forte inertie peuvent produire une
expiration si la vitesse de refroidissement est trés lente.
Le parameétre Temps d’étape compte la durée de chaque étape.
OFlw |7 Débordement.
Un débordement de tampon s’est produit pendant la collecte de
données de procédé. Contacter le fournisseur pour une assistance.
THPE THPE Signale I'étape de la séquence d'autoréglage actuelle. R/O
I RUTOR GLAGE 1 ) -
1 dLE 0 Repos. Pas d'autoréglage
mon 1 Surveillant. Le procédé est surveillé. Cette étape dure une minute. La
consigne peut étre modifiée pendant cette étape.
Tk 2 Initial. Une oscillation initiale est en cours d’établissement.
H 3 Max. Sortie maximum appliquée.
bAS 4 Min. Sortie minimum appliquée.
L 5 R2G.
Le test de gain relatif voie 2 est en cours.
Si le ratio calculé de la bande proportionnelle se trouve hors de la
gamme 0,1 a 10,0, le ratio Bande proportionnelle Voie 1/Voie 2 est
réduit a ces limites mais tous les autres parameétres PID sont mis a
jour.
La limite R2G peut se produire si la différence de gain entre le
chauffage et le refroidissement est trop importante. Ceci peut aussi
se produire si le régulateur est configuré pour
chauffage/refroidissement alors que le dispositif de refroidissement
est désactivé ou ne fonctionne pas correctement. Ceci peut
également se produire si le dispositif de refroidissement est activé
mais que le chauffage est coupé ou ne fonctionne pas correctement.
Pd 6 Régulation PD L’autoréglage tente de réguler la consigne et examine
la réponse.
RnLS 7 Analyse. L’autoréglage calcule les nouveaux parameétres de réglage.
QThT TEMPS  COUL Le temps écoulé dans I'étape actuelle de I'autoréglage. Il est remis a
THPE zéro chaque fois que I'autoréglage avance d'une étape. Si ce temps
dépasse deux heures, une expiration intervient.
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Sous-liste PID

Le PID est utilisé pour afficher et définir les valeurs PID actuelles. Voir également
«Régulation PID», page 301.

Mnémonique | Nom du Valeur ‘ Description Acces

du parametre | parameétre

Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement

5.50H E La programmation de gain est fournie pour que les procédés qui Conf R/IW
I1 changent leurs caractéristiques puissent étre régulés. Par exemple,
dans certains procédés de température, la réponse dynamique peut

étre trés différente a basse température et a haute température.

La programmation de gain utilise généralement I'un des parametres
de la boucle pour sélectionner le jeu PID actif - ce paramétre est
appelé la variable de programmation (SV). Deux jeux sont
disponibles en standard et une limite est fournie pour définir le point
de commutation.

Le nombre de jeux, et donc le nombre de limites, a augmenté de 2 a
8 dans les versions du firmware V3.01 et plus.

' EEITIE 0 Programmation de gain inactive.

SEE 1 Le jeu PID peut étre sélectionné par I'opérateur.

Il est possible d'utiliser un cablage logiciel pour contrdler la sélection
des jeux de gain. Ceci peut étre lié au segment programmateur, en
remplagant les réglages PID par des segments individuels ou peut
étre cablé a une entrée logique pour que le jeu PID de travail puisse
étre réglé a distance.

Py 2 Le transfert entre un jeu et le suivant dépend de la valeur de la
variable procédé.

5P 3 Le transfert entre un jeu et le suivant dépend de la valeur de la
variable de travail.

oP 4 Le transfert entre un jeu et le suivant dépend de la valeur de la sortie.

dEy 5 Le transfert entre un jeu et le suivant dépend de la valeur de la
différence entre la SP et la PV.

modE 6 Ce parametre sélectionne le jeu 2 quand la consigne déportée est
active et le jeu 1 quand la consigne locale est active.

MBRE IE {-8 Nombre de jeux de réglage activés. Cette valeur est fixée a 2 sauf L3 R/W
bl lorsque la fonction de jeu de gain 8 a été commandée ou débloquée
avec la sécurité fonctionnalité.

SET JEU PID ACTIF |SEE 0 Ceci présente le jeu en cours de réglage et est affiché si g.sch = SET, | L3 R/W
SEEZ y PV, SP, OP ou dev.

SEES
SEEH
SEES
SEEB
SEET
SEEH

N|[oflal B~ wWDN

E o0 Définit le niveau auquel le jeu PID 1 passe au jeu PID 2. Ceci L3 R'W
TION s’applique uniqguement quand le type de programmation = PV, SP,
R GLAGE DU OP, dev.

' Le programmateur de gain compare la variable de programmation
par rapport a la limite spécifiée.

Si la variable de programmation est inférieure a la limite, Set 1 est
activé. Si elle est supérieure a la limite, Set 2 est activé etc.

Voir également la section «Programmation de gain», page 307.
Par défaut : 0,0
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Mnémonique | Nom du Valeur Description Accés
du parameétre | paramétre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
mice POINT IE o0 Définit le niveau auquel le jeu PID 2 passe au jeu PID 3. L3 RIW
COMMUTRTION
IE R GLAGE IU
JEd 2
Si 8 jeux sont disponibles, jusqu'a 8 limites sont présentées sous la forme BND.3 a BND.8. L3 RIW
LAHYS HYGT, 0 Spécifie la quantité d’hystérésis autour de la limite de programmation | L3 R/W
BRSCULEMENT de gain. Utilisé pour éviter un basculement continu quand la variable
de programmation traverse la limite.
PEH BANTE co 0 La bande proportionnelle pour la voie 1. Elle peut étre en % ou en L3 RIW
TBTEP:TLTLNNEL unités physiques définies par le parametre PB.UNT. Ces paramétres
LE VOIE Par défaut : 20,0% s’affichent sur
PRC BANTE co 0 La bande proportionnelle pour la voie 2. Elle peut étre en % ou en : Irglvlrasrlr:;ation
PROPORT IONNEL unités physiques définies par le parametre PB.UNT. se gain est
LE VOIE 2 Par défaut : 20,0% désactivée.
I TEMPS 360 Le temps intégrale en secondes pour la voie 1. Régler sur 0 pour
INT GRALE désactiver l'action intégrale.
Par défaut : 360 secondes
i} TempsD RIv £ |BO Le temps dérivée en secondes pour la voie 1. Régler sur 0 pour
désactiver |'action dérivée.
Par défaut : 60 secondes
CHH SEUIL HAUT Ruko 0 Définit un seuil haut cutback dans les mémes unités que la bande
CUTHRCK proportionnelle (unités physiques ou pourcentage de la plage, en
fonction de la configuration).
CBL SEUIL BAS Ruko 0 Définit un seuil bas cutback dans les mémes unités que la bande
CUTHERCK proportionnelle (unités physiques ou pourcentage de la plage, en
fonction de la configuration)
MR RARI MAN 0,0 2100,0 RAZ manuelle. Ce paramétre apparait uniquement si I'algorithme de | L3 R/W
% régulation est PID ou VPU, ET le temps intégrale est réglé sur 0
(chauffage (désactiveé). Il est utilisé pour ajuster manuellement la puissance de
seul) sortie pour compenser la différence entre SP et PV. Voir également
41000 a «Intégrale manuelle (Régulation PD)», page 305.
100,0 %
(chauffage/r
efroidisseme
nt)
OPHI SORTIE HAUTE | +100,0% a Limite supérieure de sortie & programmation de gain. L3 RIW
OP.LO Par défaut : 100
OPLO GORTIE BRSSE | -100,0 % et Limite inférieure de sortie a programmation de gain. L3 RIW
OPHI Par défaut : -100
HYGH VOIE 1 OFF 0 Ce parametre est disponible uniqguement si la voie 1 (chauffage) est | L3 R/W
HYSTERESIS 1 4 99999 configurée pour la régulation on-off. Il régle I'hystérésis entre la sortie
onNeOFF activée et la sortie désactivée.
Par défaut : 10
HYG.C VOIE 2 OFF 0 Ce paramétre est disponible uniquement si la voie 2 (refroidissement) | L3 R/W
HYSTERESIS 1 4 99999 est configurée pour la régulation on-off. Il régle I'hystérésis entre la
oneorF sortie activée et la sortie désactivée.
Par défaut : 10
PBZH BANTE co 0 La bande proportionnelle pour la voie 1, pour le jeu de réglage 2. L3 R'W
PROPORTIONNEL Elle peut étre en % ou en unités physiques définies par le paramétre
LEVvOIE + 2 PB.UNT.
Par défaut : 20,0%
PR2C BANTE co 0 La bande proportionnelle pour la voie 2, pour le jeu de réglage 2. L3 RIW
PROPORTIONNEL Elle peut étre en % ou en unités physiques définies par le paramétre
LEVvOIE 2 @ PB.UNT.
Par défaut : 20,0%
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Mnémonique | Nom du Valeur Description Accés
du parameétre | paramétre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
Tie TEMPS 360 Le temps intégrale en secondes pour le jeu de réglage 2. Régler sur | L3 R/W
INT GRALE @2 0 pour désactiver |'action intégrale.
Par défaut : 360 secondes
e Temps 3 RIV £ |BD Le temps dérivée en secondes pour le jeu de réglage 2. Régler sur 0 | L3 R/W
c pour désactiver 'action dérivée.
Par défaut : 60 secondes
CBH? SEUTL HRUT Auko Définit un seuil haut cutback pour le jeu de réglage 2 dans les mémes | L3 R/W
CUTBRCH & unités que la bande proportionnelle (unités physiques ou
pourcentage de la plage, en fonction de la configuration).
Che SEUTIL BRS Auto Définit un seuil bas cutback pour le jeu de réglage 2 dans les mémes | L3 R/W
CUTHRCK 2 unités que la bande proportionnelle (unités physiques ou
pourcentage de la plage, en fonction de la configuration)
MRe RAL MAN 2 0,0 2 100,0 RAZ manuelle pour jeu de réglage 2. Ce parametre apparait L3 RIW
% uniquement si I'algorithme de régulation est PID ou VPU, ET le temps
(chauffage intégrale est réglé sur 0 (désactivé). Utilisé pour ajuster
seul) manuellement la puissance de sortie pour compenser la différence
-1000 a entre SP et PV. Voir également «Intégrale manuelle (Régulation
100.0 % PD)», page 305.
(chauffage/r
efroidisseme
nt)
OPHIZ SORTIE HAUTE | 00" O Limite supérieure de sortie a programmation de gain pour le jeude | L3 R/W
c réglage 2. Gamme entre +100,0 % et OP.LO 2.
oPLOe SORTIE BAsSE |- 00 O Limite inférieure de sortie a programmation de gain pour le jeu de L3 RIW
c réglage 2. Gamme entre —=100,0 % et OP.HI. 2.
HYSZH voIE 1 oneprr |OFF hystérésis on-off pour la voie 1/chauffage, pour le jeu de réglage 2.
HYSTERESIS € |4 3 99999 Ceci est défini dans les unités de la PV. Définit le point en dessous de
la consigne ou la sortie voie 1 s’active. La sortie se désactive quand
le PV atteint le point de consigne.
L’hystérésis est utilisée pour minimiser le broutement de la sortie a la
consigne de régulation. Si I'hystérésis est configurée sur 0, le
changement le plus infime du PV au point de consigne entraine une
commutation de la sortie. L'hystérésis doit étre configurée a une
valeur qui offre une vie acceptable pour les contacts de sortie mais
qui n'entraine pas des oscillations inacceptables du PV.
Si cette performance est inacceptable, on recommande d'utiliser la
régulation PID avec une sortie a temps proportionnel.
Par défaut : 10
HYG3L voIe 2 oneorr |OFF hystérésis on-off pour la voie 2/refroidissement, pour le jeu de L3 R/W
HYSGTERESIS 2 1 4 99999 réglage 2.

Ce parameétre est disponible uniquement si la voie 2 (refroidissement)
est configurée pour la régulation on-off. Il regle une seconde value de
I'hystérésis, pour le jeu de réglage 2, entre la sortie activée et la
sortie désactivée.

Les commentaires ci-dessus s’appliquent aussi a ce parametre.

Par défaut : 10

aHYS8.C.

Les parametres de PB2.H a HYS2.C ci-dessus sont répétés pour chaque jeu configuré. Il s'agit de PB3.H a PB8.H et HYS3.C

Une description supplémentaire des paramétres ci-dessus est donnée dans
«Régulation», page 300.
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Sous-liste OP

La sous-liste sortie est utilisée pour afficher et configurer les paramétres de sortie.
Pour une description supplémentaire des paramétres, voir «Régulation», page 300.

Mnémonique | Nom du Valeur Description Acces
du parametre | parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner
successivement
FLBHY VALEUR TE 00 % La valeur de repli sortie est utilisée dans différentes circonstances : Conf RIW
T COOTT
REPLI SORTIE ®  Sile statut de la PV comporte une erreur (par ex. rupture de
capteur) la boucle entre en mode Manuel forcé (F_Man)
avec la valeur de repli ou la derniére sortie bonne. Ceci
dépend du type de transfert erreur PV configuré.
®  Sile mode Manuel forcé (F_Man) est activé par un signal
externe (par ex. une alarme de procédé) la valeur de repli
sortie est toujours appliquée.
®  Sile mode récupération est configuré comme
« ManualModeFallbackOP », le régulateur démarre toujours
en mode manuel avec la valeur de repli sortie. Ceci est
également le cas pour la sortie du mode Config instrument
ou Veille.
OUTHI LIMITE WAUTE | 00 O Puissance de sortie maximum délivrée par les voies 1 et 2. L3 RIW
Bt SORTIE i/‘){?]ﬂ' 0 En réduisant la limite de puissance haute, on peut réduire le taux de
. changement du procédé mais il faut prendre des précautions car la
% réduction de la limite de puissance réduit la capacité des régulateurs a
réagir aux perturbations.
Gamme entre Sortie basse et 100,0 %.
Ce parameétre n’affecte pas la réalisation de la valeur de repli en mode
manuel.
Par défaut : 100
outLso LIMITE BASsE |- 00 O Puissance de sortie minimum (ou maximum) délivrée par les voies 1 et | L3 R/W
I ENTR E % a 2. Gamme entre Sortie haute et -100,0 %.
oo 0 Par défaut : 0
%
HOUT soRTIE voIe |00 O La valeur actuelle de la demande de sortie de la voie 1. Sortie voie 1 R/O
1 00 oo (chauffage).
La sortie Ch1 représente les valeurs de puissance positives (0 a Sortie
haute) utilisées par la sortie de chauffage. En général, elle est cablée a
la sortie de régulation (sortie proportionnelle ou CC). Gamme entre
Sortie haute et Sortie basse.
C.ouT soRTIE voIe (-0 O La valeur actuelle de la demande de sortie de la voie 2. La sortie Ch2 | R/O. Affiché
c -0 0 est la partie négative de la sortie de régulation (0 — Sortie basse) pour | uniquementsila
o les applications de chauffage/refroidissement. Elle est inversée en Voie 2 est
chiffre positif pour pouvoir la cabler a I'une des sorties (sorties configurée
proportionnelles ou CC). Gamme entre Sortie haute et Sortie basse.
MANDP VALEUR IE o0 La valeur de sortie en mode manuel ou manuel forcé. R/O
GORTIE oo go
MANUELLE
TRH.O SORTIE EN -0 0 Cette valeur est utilisée comme sortie en mode Track. L3 R'W
SUIVI % a
0o o
%
CHE DB ZONE MORTE OFF ou La bande morte Ch1/Ch2 est un écart en pourcentage entre la L3 R/W. Non
IE VvOIE oo désactivation de la sortie 1 et I'activation de la sortie 2 et I'inverse. applicable aux
o0 0 Pour la régulation on-off, ceci est un pourcentage de I'hystérésis. sorties VPU.
%
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Mnémonique | Nom du Valeur Description Accés
du parametre | parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner
successivement
OPUP LIMITE OFF Limite de vitesse montante de sortie %/seconde. Limite de la vitesse a | L3 R/W.
VITESSE laquelle la sortie du PID peut évoluer. La limite de vitesse de sortie est | Nop applicable
POSITIVE utile pour éviter des changements rapides au niveau de la sortie aux sorties
SORTIE d'endommager le procédé ou les éléments chauffants. Mais elle doit | y/pyy.
étre utilisée avec précaution car un réglage élevé pourrait avoir une
incidence importante sur la performance du procédé. Plage OFF ou
0,1 %/Sec a la gamme d'affichage.
OP.IWN LINMITE " EEITIE Limite de vitesse descendante de sortie %/seconde. Les L3 RIW
VITESSE commentaires faits pour la limite de vitesse positive sortie s’appliquent.
N BATIVE
SORTIE
ORIIS INHIBITION Quand une limite de vitesse de sortie a été configurée, cette entrée Conf R/W si
IES LIMITES peut étre utilisée dans le cadre de la stratégie pour désactiver OP.UP ou
IE VITESSE temporairement la limite de vitesse. OP.DWN est
L'I'IF\J“TT' WA
SORTIE Non Autoriser. active
Ow Désactiver.
WRFF ComMPENSATION | EEITIE Compensation secteur est une fonctionnalité permettant de surveiller | Conf R/W
SECTELR 0n la tension de ligne et d'ajuster le signal de sortie pour compenser les || 3 R/O
fluctuations avant qu’elles ne se reflétent sur la température du N licabl
procédé. On part du principe que I'alimentation du régulateur est on apri)_ Icable
identique a I'alimentation de la charge. aux sorties
VPU.
C.I3 BANIE MORTE La bande morte Ch1/Ch2 est un écart en pourcentage entre la L3 R/W.
IE vOIE 2 désactivation de la sortie 1 et I'activation de la sortie 2 et I'inverse. Non applicable
Pour la régulation on-off, ceci est un pourcentage de I'hystérésis. aux sorties
VPU.
NLINT REFROIDIGSEM Algorithme de refroidissement non linéaire voie 2. Sélectionne le type | Conf R/W.
ENT NON de caractérisation de voie de refroidissement a utiliser. L3 R/O
LIN RIRE " ; - — — . - - )
EE! Nk Pas d’algorithme de refroidissement non linéaire utilisé. La sortie voie | Non applicable
2 sera linéaire. aux sorties
oL Souvent utilisé dans un extrudeur pour un refroidissement a I'huile. VPU.
HeO Souvent utilisé dans un extrudeur pour un refroidissement éclair a
I'eau.
FAn Souvent utilisé dans un extrudeur pour fournir un refroidissement
on-off a I'air ou une sortie analogique vers un ventilateur VFD.
STEPY VALEUR TE Si le type de transfert manuel a été configuré comme « Saut », cette R/O
SAUT MANUEL valeur est appliquée a la sortie au moment de la transition entre Auto
et Manuel.
TTH IuR £ course |22 0 La durée de la course de la vanne en secondes pour la sortie voie 1. | L3 R/W.
yOIE 1 Ce parametre doit étre configuré si le type de régulation voie 1 est Apparait
réglé sur VP. uniquement si
La durée de course de la vanne est le temps nécessaire pour que la | C1 estla sortie
vanne passe de la position entierement fermée a la position VPU.
entierement ouverte. Il doit s’agir du temps mesuré pour passer de
butée a butée. Ce n’est pas nécessairement le temps imprimé sur
I'étiquette de la vanne.
Dans une application chauffage/refroidissement la voie 1 est la vanne
de chauffage.
Par défaut : 22,0
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Mnémonique | Nom du Valeur Description Accés
du parametre | parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner
successivement
TC IUR £ CDURSE La durée de la course de la vanne en secondes pour la sortie voie 2. | L3 R/W.
VOIE Ce parameétre doit étre configuré si le type de régulation voie 2 est Apparait
réglé sur VP. uniquement si
La durée de course de la vanne est le temps nécessaire pour que la | Ch2 est la sortie
vanne passe de la position entierement fermée a la position VPU.
entierement ouverte.
Il doit s’agir du temps mesuré pour passer de butée a butée. Ce n’est
pas nécessairement le temps imprimé sur 'étiquette de la vanne.
Dans une application chauffage/refroidissement la voie 2 est la vanne
de refroidissement.
Par défaut : 22,0
ROPHI LIMITE HAuTE | 00 O Peut étre utilisée pour limiter la sortie de la boucle depuis une source |L3 R/W
IE SORTIE % ou un calcul distant.
BISTRANTE Par défaut : 100,0
ROPLD LImITE BAsse |- 00 O Peut étre utilisée pour limiter la sortie de la boucle depuis une source |L3 R/W
IE SORTIE % ou un calcul distant.
DISTANTE Par défaut : 0,0
ROPII INHIBER LES  |[lon L3 RIW
LIMITES IE oo - — -
o Inhiber les limites de sortie distante.
SORTIE
DIGTANTE
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Sous-liste des diagnostics

La liste des diagnostics contient des paramétres qui peuvent étre utilisés pour le
dépannage ou peuvent étre cablés par logiciel dans le cadre d'une stratégie de

régulation.
Mnémonique | Nom du Valeur Description Acces
du parametre | parameétre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
LBRKT TEMPS RUPTURE | EETTIE Définit le temps de rupture de la boucle. Ce paramétre, ainsi que | Conf R/W
BOUCLE L.BRK.D, détermine les conditions de détection de rupture de la
boucle.
L’alarme de rupture de boucle tente de détecter la perte de
régulation dans la boucle de régulation en vérifiant la sortie de
régulation, la valeur de procédé et sa vitesse de changement.
La détection de rupture de boucle fonctionne pour tous les
algorithmes de régulation : PID, VP et ON-OFF.
Remarque : Ceci ne doit pas étre confondu avec la défaillance de
charge et la défaillance partielle de charge.
LBRK.D CHGT Py RUPT I Si la sortie du régulateur est saturée, il s’agit du changement Conf RIW
BOUCLE minimum de la PV que le systéme doit s’attendre a voir dans 2x le
temps de rupture de boucle.
Si la sortie est saturée et la PV n’a pas évolué de cette maniére
dans 2 x le temps de rupture de boucle, I'alarme de rupture de
boucle est activée.
Par défaut : 10,0
L.BRH RUPTURE IE Mon R/O
e
gu?EEE £ Ow Cette balise indique qu'une rupture de boucle a été détectée.
IEMD AUTORISER £ |' EEITIE Conf R/IW
M T MM
MOBE B MO On Met en route I'installation simulée aux fins de démonstration.
ey I VIRTION Il s'agit de la déviation du procédé (parfois appelée erreur). R/O
Elle est calculée comme PV moins SP. Une déviation positive
sous-entend donc que la PV est supérieure a la consigne, alors
qu'une déviation négative indique que la PV est inférieure a la
consigne.
TLT.OP SORTIE CIBLE La sortie de régulation demandée. Il s'agit de la sortie prise avant | R/O
toute limitation de vitesse.
WOPHI LIMITE HRUTE Il s'agit de la limite de sortie supérieure résolue en cours R/O
RCT. SORTIE d'utilisation. Elle est dérivée de la limite de gain programmée, des
limites distantes et des limites globales.
WoPLO LIMITE BASSE Il s'agit de la limite de sortie inférieure résolue en cours R/O
RACT. GORTIE d'utilisation. Elle est dérivée de la limite de gain programmée, des
limites distantes et des limites globales.
P.TERM SORTIE Il s’agit de la contribution de la sortie depuis la phase R/O
PROPORTIONNELL proportionnelle. Ce diagnostic n’est pas disponible pour VP.
£
LTERM SORTIE Il s’agit de la contribution de la sortie depuis la phase intégrale. Ce | R/O
INT GRALE diagnostic n’est pas disponible pour VP.
LTERM SORTIED RIV E Il s’agit de la contribution de la sortie depuis la phase dérivée. Ce | R/O
diagnostic n’est pas disponible pour VP.
LyoeT TENGION Il s'agit de la tension secteur mesurée par l'instrument (en volts). | R/O
SECTEUR C’est la valeur utilisée pour la compensation secteur, si elle est
activée.
WPEH BANIE La bande proportionnelle voie 1 actuellement active R/O
PROPORTIONNELL
E vOIE 4
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Mnémonique | Nom du Valeur Description Accés
du parametre | parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
WPELC BANIE La bande proportionnelle voie 2 actuellement active R/O
PROPORTIONNELL
EvOIE @
WITI PHASE ACTION |' EEINE Le temps intégrale actuellement actif. R/O
INT GRALE
WITD PHASE ACTION  |' EEITIE Le temps dérivée actuellement actif R/O
IRV E
WLBH CUTBACH HARUT Auto Le seuil haut cutback actuellement actif R/O
WAL CUTHERCH 3RS Auto Le seuil bas cutback actuellement actif R/O
WM INT GRALE " EEITIE La valeur intégrale manuelle actuellement active. R/O
MANUELLE
ATLIM SORTIESATUR £ |Mlon R/O
ou Cette balise est affirmée chaque fois que la sortie du régulateur R/O
est saturée (a atteint une limite). Peut étre utile pour une stratégie
en cascade.
INHLE EN MODE Mon R/O
MAINTIEN ; — -
oul Le mode maintien est actif. R/O
INTRA EN MODE SUM Mon R/O
oul Le mode suivi est actif. R/O
IN MAN EN MANY OU Mon R/O
MANG FORL 1 . -
oul Mode manuel ou F sélectionné. R/O
INAUT EN RUTOD Ou Mon R/O
RUTO FORC T Y
oul Mode auto sélectionné. R/O
NREM PAS BISTANT Mon R/O
oul Quand ce paramétre est vrai, cette balise indique que le régulateur | R/O
n’est pas prét a recevoir une consigne déportée.
En général, ceci est cablé vers la valeur de sortie Track d’'un
maitre de cascade de maniére a permettre au maitre de suivre la
SP esclave si celle-ci est basculée a la consigne locale.
MRDY MA TRE PR T Mon R/O
out Quand ce paramétre est vrai, cette balise indique que le régulateur | R/O
ne peut pas fonctionner en tant que maitre de cascade.
Généralement cablé sur I'entrée RSP_En d’un esclave de cascade
de maniére a permettre a I'esclave de contrdler une consigne
locale si le maitre quitte le mode Auto.
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Liste programmateur (P 00)

Dans cette liste vous configurez les conditions « fixes » du programmateur qui ont
peu de chances de changer d’'un programme a un autre, autrement dit celles qui sont

généralement définies une fois pour un procédé particulier.

La création et la modification effectives des programmes se font dans la liste

CONFIGURATION PROGRAMMES qui suit cette section.

L’accés au programmateur et a la liste Paramétres de configuration du programme
est résumé plus bas. Le diagramme complet de navigation est présenté a la section
«Diagramme de navigation», page 95.

De la liste
précédente
(LOOP)

Revenir a I'en-téte de la liste précédente
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Remarque : Les nomsde

programme et de segment ont été
ajoutés a partir de la version V.3.01 du
firmware. Voir les tableaux ci-dessous.

»ED>

TCT
Liai

[ ]

PSEL| , gm»

Pour avoir les détails des fonctionnalités du programmateur, voir «Programmateur»,

page 271.
Mnémonique |[Nom du Valeur Description Acces
du parametre |parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
EACC NIVERU LEUT 0 Ce paramétre définit le niveau d'accés IHM le plus bas auquel un programme | Conf R/W
BITION PROG. peut étre configuré.

LEUP 1 Par défaut : Niveau 2

LEUT 2

COnF 3
RACCES NIVERU LEU 0 Ce paramétre définit le niveau d'accés IHM le plus bas auquel le programme | Conf R/W

MARCHE PROG peut étre exécuté, mis en pause ou remis a zéro depuis le panneau avant.

LELZ 1 Par défaut : Niveau 2

LELT 2
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Mnémonique |Nom du Valeur Description Accés
du parametre |parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
RECOY STRAT GIE Quand un programme est en cours et que I'alimentation de l'instrument est | Conf R/'W
R CUP RRTION interrompue, le statut du programme est conservé pendant la période d’arrét.
Quand l'alimentation est restaurée, le programmateur peut étre configuré
pour récupérer le programme de la maniére suivante :
"AmP Lors de la récupération, le programmateur force la consigne du
programmateur a la PV actuelle puis avance progressivement jusqu’a la
consigne cible a la vitesse définie avant la coupure de courant. Ensuite, en
fonction du type de segment actuel, le le comportement de rampe vers la
consigne cible (TSP) est le suivant :
Si le segment est une vitesse de rampe, le temps restant pour le segment est
recalculé en utilisant la vitesse avant la coupure de courant.
Si le segment est un segment de Temps de rampe, la vitesse de rampe
calculée avant la coupure de courant est utilisée.
Si le segment interrompu était un palier, la vitesse de rampe sera déterminée
par le segment rampe précédent. Lorsque la consigne de palier est atteinte,
la période de palier continue.
S’il n’y a pas de segment rampe précédent, par ex. si le segment interrompu
est le premier segment d'un programme, le palier se poursuit a la consigne
programmateur actuelle.
Par défaut : Rampe
SEE RAZ. Le processus est abandonné en réinitialisant le programme. Toutes les
sorties d'événement prennent le statut RAZ.
Conk Continuer. La consigne programmateur revient immédiatement a sa derniére
valeur avant l'interruption d’alimentation ou rupture de capteur, puis continue
son palier ou sa rampe vers la consigne cible a la vitesse de rampe définie
pour ce segment. Ceci peut provoquer I'application de la pleine puissance au
procédé pendant une courte période pour chauffer le procédé jusqu’a la
valeur avant l'interruption d’alimentation.
SERVD FOR RGE Py La consigne programmateur (PSP) démarre au niveau actuel de I'entrée de | Conf R/W
variable de procédé (entrée PV).
Par défaut : PV
SP La consigne programmateur (PSP) démarre a I'entrée consigne (entrée SP).
RRESN R SOLUTION Configure la résolution d'affichage des paramétres de vitesse de rampe du | Conf R/'W
VITESSE segment quand ils sont lus/écrits via les comms entiers mis a I'échelle.
RAMPE .
nnnnn Pas de décimales.
nnnnN Une décimale.
: nnnn.n par défaut
nnnAn Deux décimales.
nnann Trois décimales.
nAnnn Quatre décimales.
RESN R SOLUTION Configure la résolution temps du temps restant du segment et du temps Conf RIW
PROGRAMME restant du programme.
Quand il est lu/écrit via les comms entiers mis a I'échelle, le format temps
affiché sur I'lHM est présenté sous la forme suivante :
SEC sera MM:SS.
MIN sera HH:MM.
HEURE sera HHH.H.
SEC Secondes.
Par défaut : Secondes
ml 1l Minutes.
HOur Heures.
MAKEY MAX o' 8 Configure le nombre maximum d’événements disponibles dans le Conf RIW
VONEMENTS programme.
Par défaut : 1
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Mnémonique |Nom du Valeur Description Accés
du parametre |parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
RENT RR Ce parametre définit quels sont les sorties événement a activer quand le
VONEMENT programme se trouve a son état RAZ. C’est un champ bit ou la valeur

décimale saisie dans I'lHM se convertit en binaire, comme présenté dans le
tableau ci-dessous, pour déterminer quels événements sont activés.

Par exemple, définir la valeur sur 15 pour activer les sorties événements 1,2,
3 et4 en RAZ. SiiTools est utilisé pour définir les sorties événement, il suffit
de cocher les événements a activer dans un segment, voir «Sorties
d'événementsy», page 286.

Par défaut : 0 (tout désactivé)

MUPRG MAY PROGRAMS Présente le nombre maximum de programmes pouvant étre configurés. R/O
Ce paramétre a été ajouté a partir de la version de firmware V3.02.

MISED MAK SEGMENTS Présente le nombre maximum de segments pouvant étre configurés. Ce R/O
nombre inclut le segment de fin.

Ce parametre a été ajouté a partir de la version de firmware V3.02.

Activer le numéro de bloc

8 7 6 5 4 3 2 1 Valeur
0 0 0 0 0 0 0 0 0
0 0 0 0 0 0 0 1 1
0 0 0 0 0 0 1 0 2
0 0 0 0 0 0 1 1 3
0 0 0 0 0 1 0 0 4
0 0 0 0 0 1 0 1 5
0 0 0 0 0 1 1 0 6
0 0 0 0 0 1 1 1 7
0 0 0 0 1 0 0 0 8
0 0 0 0 1 1 1 1 15
0 0 0 1 1 1 1 1 31
0 0 1 1 1 1 1 1 63
0 1 1 1 1 1 1 1 127
1 1 1 1 1 1 1 1 255

Remarque : Un programme en cours présente d'autres parametres dans les
niveaux 1 et 2 opérateur. lls sont présentés aux sections «Affichage du
programmateur niveau 1», page 84 et «Paramétres opérateur niveau 2», page 87.
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Liste de configuration de programme (P5EL)

La liste de configuration de programme vous permet de configurer et de modifier les
profils de un a dix programmes en mémoire et le profil du programme en cours. La
liste comporte donc une instance et plusieurs sous-listes numérotées.

L’'accés a la liste Parametres de configuration du programme est résumé dans la
section «Liste programmateur (PROG)», page 139.

Voir aussi «Programmateur», page 271 pour plus d'informations sur la fonctionnalité
du programmateur.

Description Accés

Mnémonique | Nom du Valeur
du parametre | paramétre

Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner
successivement

P.NUM nNUM RO [ 0 Sélectionner le numéro de programme a configurer ou exécuter. Les L3 RIW
PROGRAMME parametres qui suivent s’appliquent au numéro de programme sélectionné.

Par défaut : 1

PNAME PROGRAM Ce paramétre a été ajouté a partir de la version de firmware V3.02. R/O
Il est configuré dans iTools.

HBSTY STVLE Définition du style de maintien. L3 R'W
MAINTIEN ProG 0

Le maintien s’applique a tout le programme.
Par défaut : Programmateur

SEGm 1 Le maintien est appliqué a chaque segment.
PE IE OFF 0 |Maintien désactivé. L3 R/W
INTIE Ce parametre est affiché uniquement si le style de maintien = PrOG.
Par défaut : Off

HETY T

Low 1 Le maintien intervient quand la PV est inférieure a la consigne
programmateur moins la valeur de maintien.

Hi GH 2 Le maintien intervient quand la PV est supérieure a la consigne
programmateur plus la valeur de maintien.

ProPort |3 Le maintien intervient quand la PV est supérieure a la consigne
v annEl programmateur plus la valeur de maintien ou inférieure a la consigne
programmateur moins la valeur de maintien.

HBVAL LEUR BE o0 Définition de la valeur a laquelle le maintien intervient. Ce parametre n'est | L3 R/W
INTIEN pas affiché si le type de maintien = OFF.

Par défaut : 0,0

RAM

1 1
)

T8 Définit les unités de la vitesse de rampe du segment et les valeurs de temps
RAMPE de rampe lorsque la lecture/écriture se fait via comms entiers mis a I'échelle.

C
C

PSEc 0 La consigne suit une rampe en unités par seconde.
Par défaut : Par seconde

Pml R 1 La consigne suit une rampe en unités par minute.

PHr 2 La consigne suit une rampe en unités par heure.

U 5 Définit les unités de durée de palier lorsque la lecture/écriture se fait via L3 RIW
PRLIER comms entiers mis a I'échelle.

5 0 Chaque période de palier est en secondes.
Par défaut : S

m N5 1 Chaque période de palier est en minutes.

H 2 Chaque période de palier est en heures.

CYLLES CONE ou |oO Le programme se répétera continuellement ou le nombre de fois défini. L3 RIW
PROGRAMIME | 1 4 9999 Par défaut : 1
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Description Accés

Mnémonique | Nom du Valeur
du parametre | paramétre

Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner
successivement

duwEL 0 A la fin du programme, la consigne du programmateur (PSP) marque un L3 RIW

PEND TYPE
DGRAMME palier (reste) a sa valeur actuelle jusqu’a une intervention manuelle.

Par défaut : Dwell

GEE 1 A la fin du programme, le programmateur passe a I'état RAZ et la consigne
programmateur effectue un forgage a I'entrée PV ou I'entrée SP en fonction
de la valeur du parameétre Forgage a

Er Ak 2 A la fin du programme, la consigne programmateur (PSP) marque un palier
a sa valeur actuelle et la boucle de régulation est mise en mode Track.

] 1a25 Indique le numéro de segment en cours. Le régulateur prend en charge 24 | R/O
NT segments plus un segment FIN.

GNAME QEGMENT Ce paramétre a été ajouté a partir de la version de firmware V.xxx. R/O
Il est configuré dans iTools.

S.TYPE TYPE End 0 Programme terminé. L3 R/W
SEGMENT Par défaut : Fin

TAEE 1 Rampe vers la valeur cible en utilisant une vitesse de rampe configurée.

bl mE 2 Rampe vers la valeur cible en utilisant une valeur TimeToTarget configurée.

duwEL 3 Palier a la consigne programmateur (PSP) actuelle pour une durée
configurée.

SEEP 4 Changement immédiat de la consigne programmateur de la valeur actuelle a
la valeur de la consigne cible (suivi par un palier de 1 s pour autoriser le
déclenchement des sorties d'événement).

RPPEL 5 Un segment d'appel permet au programme principal d'appeler un autre
programme comme sous-routine. Voir également C.PRG.N ci-dessous.

-
[¥y]
o

ONGIGNE Pour définir le niveau que la consigne programmateur (PSP) atteindraala |L3 R/W
IBE fin du segment.

Par défaut : 0,0

RREATE VITESSE S'applique si le type de segment = « ~AEE ' . Définit la vitesse de rampe, | L3 R/W
RAMPE en unités/temps, a laquelle la consigne programmateur (PSP) doit changer
pour atteindre la consigne cible (TSP).

Par défaut : 0,1

s pour | 0000 S’applique si le type de segment = « Time ' . Définit le temps de rampe, L3 RIW
CIBE qui est le temps nécessaire dans le segment sélectionné pour que la
consigne programmateur (PSP) passe du niveau actuel a la consigne cible
(TSP).
Par défaut : 0

£ 0000 S’applique si le type de segment est Palier. Définit la durée d’'une période L3 RIW
PALIER d’attente dans ce segment.

Par défaut : 0,0

CPRGMN APPEL c 0 Pour sélectionner un numéro de programme a exécuter comme L3 R'W
PROGRAMME sous-routine du programme actuel. Le numéro de programme d'appel sera
choisi par défaut comme le numéro de programme suivant, par exemple
quand on configure un segment d'appel dans le programme 5, le numéro de
programme d'appel sera par défaut le programme 6. Les programmes
peuvent uniquement appeler des numéros de programme supérieurs au leur
pour éviter les appels cycliques.

£v.ar GORTIES Ce parametre définit quels sont les sorties événement a activer dans un L3 R/IW

I NEMENT segment spécifique. C’est un champ bit ou la valeur décimale saisie dans
I'lHM se convertit en binaire, comme présenté dans le tableau ci-dessous,
pour déterminer quels événements sont activés.

Par exemple, définir la valeur sur 6 pour activer les sorties événements 2 et
3 dans le segment sélectionné. Si iTools est utilisé pour définir les sorties
événement, il suffit de cocher les événements a activer dans un segment,
voir «Sorties d'événements», page 286.

Par défaut : 0 (tout désactivé)

Quand un segment a été configuré, le segment suivant est sélectionné et les paramétres ci-dessus sont répétés.
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Niveau de configuration

Valeur

15
31

63

127
255

Activer le numéro de bloc
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Liste d'alarmes (ALm)
Voir également le chapitre «Alarmes», page 259 qui décrit les fonctionnalités des

alarmes.
L’accés a la liste Paramétres d’alarmes est résumé plus bas. Le diagramme complet

de navigation est présenté a la section «Diagramme de navigation», page 95.

Revenir a I'en-téte de la liste précédente
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Les paramétres suivants sont disponibles dans le menu Alarmes.

Mnémonique

Description

du paramétre | du parameétre

Appuyer sur pour
sélectionner successivement

Valeur ‘

Description

Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

Acceés

Jusqu'a 6 alarmes peuvent étre configurées. Sélectionner chaque alarme
selon les besoins.

Les parametres de la liste suivante s’appliquent a chaque numéro
d'alarme.

L3 RIW
Conf RIW

TYPE

OFF

L’alarme est désactivée.
Par défaut : Off

AbSH

L’alarme est déclenchée quand la valeur d’entrée devient supérieure au
seuil.

AbSL

L’alarme est déclenchée quand la valeur d’entrée devient inférieure au
seuil.

dEUH

L’alarme est déclenchée quand I'entrée dépasse la référence du montant
de la déviation.

dEUL

L’alarme est déclenchée quand I'entrée devient inférieure a la référence,
du montant de la déviation.

dElb

L’alarme est déclenchée quand la différence entre I'entrée et la référence
est égale au montant de la déviation.

rroc

L’alarme est déclenchée quand I'entrée évolue positivement plus qu'un
montant spécifiée dans une période spécifiée (seconde, minute, heure).
Elle reste active jusqu'a ce que la vitesse de changement positive de la
valeur d’entrée retombe en dessous de la vitesse spécifiée.

FIoc

L’alarme est déclenchée quand I'entrée évolue négativement plus qu’un
montant spécifiée dans une période spécifiée (seconde, minute, heure).
Elle reste active jusqu'a ce que la vitesse de changement négative de la
valeur d’entrée retombe en dessous de la vitesse spécifiée.

d GH

L’alarme est déclenchée quand I'entrée est équivalente a un booléen
« 1 », soit >=0,5.

d LL

L’alarme est déclenchée quand I'entrée est équivalente a un booléen
« 0 », soit <=0,5.

L3 R/O
Conf RW

(Ex]
ol
Jua]
-

Indique si I'alarme est Off, Active, InactiveNotAcked ou ActiveNotAcked.

" EEIT

Pas d’alarme. Indique toujours « Off » quand I'alarme est inhibée.

Rck

Active. L’alarme reste présente mais a été acquittée.

' 1A

Inactive non acquittée signifie que la source de déclenchement de I'alarme
est revenue a un état hors alarme, mais que 'alarme reste active car elle
n’a pas été acquittée. S’applique uniquement aux alarmes a
mémorisation « Auto » et « Manuelle ».

RNA

Active non acquittée signifie que la source reste active et que I'alarme n'a
pas été acquittée.

R/O

-3
o
5
-
0
]
pal

La valeur surveillée.

R/O

Pour les alarmes absolues seulement, il s'agit du point de déclenchement.
Pour les alarmes hautes absolues, si la valeur d’entrée dépasse le seuil,
I'alarme devient active et le reste jusqu'a ce que I'entrée tombe en
dessous de la valeur (seuil - hystérésis).

Pour les alarmes basses absolues, si I'entrée tombe en dessous de la
valeur du seuil, I'alarme devient active et reste active jusqu'a ce que
I'entrée passe au-dessus de (Seuil + hystérésis).

Par défaut : 1,0

L3 R/W
Conf RIW

hystérésis est la différence entre le point ou I'alarme s’active et le point ou
elle se désactive. Elle est utilisée pour fournir une indication ferme de la
condition d’alarme et pour contribuer a éviter le broutage du relais
d’alarme. Une valeur de 0,0 désactive I'hystérésis.

Par défaut : 0,0
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Mnémonique

Description

du parametre | du parameétre

Appuyer sur pour
sélectionner successivement

Valeur ‘

Description

Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

Acces

LATCH

SARS

Aucune méthodologie de mémorisation, en d’autres termes quand la
condition d’alarme est supprimée, I'alarme devient inactive sans étre
acquittée.

Par défaut : Sans

Auto

L'alarme reste active jusqu'a ce que la condition d’alarme ait été
supprimée et que I'alarme ait été acquittée. L'alarme peut étre acquittée a
tout moment une fois qu’elle est active.

mF’n

L'alarme reste active jusqu'a ce que la condition d’alarme ait été
supprimée et que l'alarme ait été acquittée. L’alarme peut étre acquittée
uniquement apres la suppression de la condition d’alarme.

Elnk

Identique a une alarme sans mémorisation, sauf que I'alarme est utilisée
comme déclenchement et n’est donc pas annoncée.

L3 R/W
Conf RIW

OFF

Inhibition du blocage.
Par défaut : Off

On

Les alarmes pour lesquelles « Block » est configuré sur « On » sont
inhibées jusqu'a ce que la valeur surveillée soit arrivée a la condition de
travail apres un démarrage. Ceci contribue a empécher ces alarmes de
s'activer pendant que le procédé est ramené sous contrdle. Si une alarme
a mémorisation n'est pas acquittée, I'alarme est réaffirmée (pas bloquée)
sauf si le seuil ou la valeur de référence de I'alarme est modifié, auquel
cas l'alarme est a nouveau bloquée.

L3 R/W
Conf R/IW

oo
9999

Lance une temporisation en secondes entre l'activation de la source de
déclenchement et I'activation de I'alarme. Si la source de déclenchement
revient a un état hors alarme avant I'épuisement du temps de
temporisation, l'alarme n'est pas déclenchée et le compteur de
temporisation est réinitialisé.

Une valeur de 0 désactive le compteur de temporisation.
Par défaut : 0,0.

L3 R/W
Conf RIW

OFF

Sortie booléenne réglée sur « 1 » quand le statut n’est pas « off ».

an

R/O

HDI'I

Non acquittée.

Ow

Sélectionner OUI pour acquitter I'alarme. L'affichage revient alors a Non.

L3 RIW
Confi RIW

" EEIN
k

Alarme non inhibée.

Quand « inhibition » est activé, I'alarme est inhibée et le statut est « Off ».
Si 'alarme est active quand I'inhibition est activée, elle devient inactive
jusqu'a ce que l'inhibition soit désactivée. Son statut dépend alors de sa
configuration. De méme, si le déclenchement de I'alarme devient actif
quand I'alarme est inhibée, I'alarme reste « off » jusqu'a ce que l'inhibition
soit désactivée. Son statut dépend alors de sa configuration.

Par défaut : Off

L3 RIW
Conf RIW

" EEIN
k

Quand I'instrument est en mode veille, I'alarme est inhibée si ce paramétre
est activé.

Par défaut : Off

L3 R/W
Conf RIW
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Mnémonique | Description | Valeur Description Accés

du parametre | du parameétre

Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

sélectionner successivement

REF R P RENCE { Unigquement pour les alarmes de déviation, ce paramétre fournit un « point | L3 R/W
centre » pour la bande de déviation. Conf RIW

Pour les alarmes « déviation haute », I'alarme s'active si I'entrée dépasse
la valeur (Référence + Déviation) et reste active jusqu'a ce que I'entrée
tombe en dessous de (Référence + Déviation - hystérésis).

Pour les alarmes « déviation basse », |'alarme s'active si I'entrée tombe en
dessous de la valeur (Référence - Déviation) et reste active jusqu'a ce que
I'entrée passe au-dessus de (Référence - Déviation + hystérésis).

Pour les alarmes « bande déviation », I'alarme est active dés que I'entrée
se trouve hors de la valeur (Référence + Déviation) et reste active jusqu'a
ce que I'entrée revienne dans la bande, moins ou plus hystérésis selon le
cas.

Par défaut : 1,0
Remarque : Si le blocage est activé, la modification de ce paramétre active
le blocage d’alarme. Ceci inclut les situations avec cablage. Il faut

s’assurer que la valeur source n’est pas bruyante, sinon I'alarme restera
bloquée. Gamme —19999 a 99999.

i I vIRTION { Utilisé dans les alarmes de déviation. La valeur de déviation ajoutée ou L3 RIW
soustraite de la valeur de référence contre laquelle I'entrée est évaluée. Conf RIW
Plage -19999 a 99999.

Par défaut : 1,0

RATE RATE " 00 Uniquement pour les alarmes de changement de vitesse. L'alarme devient | R/O
active si I'entrée augmente (ROC montante) ou diminue (ROC Conf RIW
descendante) a une vitesse supérieure a la « Vitesse » spécifiée par
« Unité de vitesse ».

L’alarme reste active jusqu’a ce que la vitesse de changement tombe en
dessous de la « Vitesse » définie.

Plage -19999 a 99999.
Par défaut : 1,0

RTUNIT UNIT IE SEc 0 L'unité de temps utilisée dans les alarmes de changement de vitesse L3 R/W
TEMPS ™ 1 sélectionne les unités du parameétre vitesse en secondes, minutes ou Conf RIW
heures.
Hr 2 | par défaut : Secondes
FILTT TEMPS IE o0 Uniquement pour les alarmes de changement de vitesse. Ceci permet de | L3 R/W
FILTRE saisir une période de filtre (pour I'entrée) afin de réduire les Config RW

déclenchements intempestifs provoqués par le bruit électrique du signal,
ou si la vitesse de changement reste proche de la valeur de
déclenchement.

Plage, de 0,0 a 9999,9 secondes.
Par défaut : 0,0
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Liste des BCD (bLd)

Le bloc fonction Entrée BCD prend huit entrées logiques et les combine pour créer
une seule valeur numérique, généralement utilisée pour sélectionner un programme
ou une recette.

Le bloc utilise 4 bits pour générer un chiffre.

Deux groupes de quatre bits sont utilisés pour générer une valeur a deux chiffres (0 a

99).

L’'accés a la liste Paramétres BCD est résumé plus bas. Le diagramme complet de
navigation est présenté a la section «Diagramme de navigation», page 95.

Revenir a I'en-téte de la liste précédente

<@~
De la liste Vi .
o . bid . ers la liste
précédente >ED> || -2 ~EB> _ .
ALM) DLD;DSID suivante
( e (RECP)
A v
El"n "
o
xD 3
KM
KIS
Y
‘ K16
HI
¥ 8
Do
D ST
—
Mnémonique | Nom du Valeur Description Acces
du parametre | paramétre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
Dt entR £ 308 1 [P ERTTIE Jo L2 R/O
On 1 Entrée logique 1. Conf RIW
I ENTRE BC e |' EENTIE |0
On 1 Entrée logique 2.
I3 ENTRE 30D 3 |' EEITIE |O
On 1 Entrée logique 3.
BCIM ENTRE 3L Y | EENTIE |O
On 1 Entrée logique 4.
BI5 ENTRE BCBS |' EENTIE |O
On 1 Entrée logique 5.
ICIA ENTRE 3L B |' EENTIE |O
On 1 Entrée logique 6.
I ENTRE 303 7 | EEITIE |O
On 1 Entrée logique 7.
I8 entR £ 3008 | EEITIE |0
On 1 Entrée logique 8.
BCROP SORTIE BCX Lit la valeur (dans BCD) du contact telle qu’elle apparait sur les R/O
entrées logiques. Voir les exemples dans le tableau ci-dessous.
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Mnémonique | Nom du
du parametre | paramétre

Appuyer sur pour
sélectionner successivement

Valeur ‘

Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

Description

Accés

BCLST TEMPS 0 Quand un commutateur BCD passe de la valeur actuelle a une autre,
TRELISSEMENT Plage, de des valeurs intermédiaires peuvent s’afficher sur les paramétres de
I 002a10.0 sortie du bloc. lls pourraient provoquer des problemes dans certaines

secondes applications.

Le temps de stabilisation peut étre utilisé pour filtrer ces valeurs
intermédiaires en appliquant une période de stabilisation entre le
changement des entrées et I'apparition des valeurs converties au
niveau des sorties.
Par défaut : 1s

in1 In2 In3 In4 In5 In6 In7 In8 BCD.OP

1 0 0 0 0 0 0 0 1

1 0 0 1 0 0 0 0 9

0 0 0 0 1 0 0 1 90

1 0 0 0 1 0 0 1 91

1 0 0 1 1 0 0 1 99

Pour avoir un exemple de cablage de commutateur BCD, consulter «kExemple 1 de

cablage de commutation BCD», page 57.
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Liste des recettes (TELP)

Une recette est une liste de paramétres dont les valeurs peuvent étre capturées et
enregistrées dans un jeu de données. Ce set de données peut alors étre chargé a
tout moment dans le régulateur pour restaurer les paramétres de la recette,
fournissant ainsi un moyen de modifier la configuration d'un instrument au cours
d'une seule opération, méme en mode opérateur.

Un maximum de 5 jeux de données sont pris en charge, référencés par nom et
correspondant par défaut au numéro du jeu de données : 1...5.

L’'accés a la liste Paramétres de recettes est résumé plus bas. Le diagramme
complet de navigation est présenté a la section «Diagramme de navigation», page

95.
Revenir a I'en-téte de la liste précédente
~@+ D~
De la liste =
précédente  »g@l>|| EL7 | »gEp > Verslaliste
(bLd) 55en suivante
v COMM
(COMM)
A v
Mnémonique | Nom du Valeur Description Accés
du parametre | paramétre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
CHARGER RECETT RUCUTT o Sélectionne le jeu de données de recette a charger. Une fois le jeu
RAPPELER sélectionné, les valeurs qu'il contient sont recopiées dans tous les
parameétres actifs.
Par défaut : Sans
1a5 Jeu de données 1 a 5.

EEFml |101 | Chargement terminé avec succes.

nl

uSuc 102 Echec de la sélection du jeu de données.

ENREGISTRER | RECETTE RUCUM |o Sélectionne lequel des 5 jeux de données des recettes ol enregistrer les
SAUVER parametres actifs actuels. Quand il est sélectionné, ce paramétre lance un
instantané du jeu de paramétres actuel dans le jeu de données de la recette
sélectionnée.
1a5 Jeu de données 1 a 5.

EET'm! |101 |Enregistrement terminé avec succes.

ﬂl

uSuc 102 Echec s'affiche si les valeurs n’ont pas été enregistrées avec succés. Si le
processus se termine correctement, 'affichage ne change pas.

s |OW 1 Activé. Choisir « Oui » pour vérifier que tous les paramétres peuvent étre
NG écrits dans le mode actuel avant de charger un jeu de données de recettes.

! Par défaut : Oui

Mon 0 Désactivé. Choisir « Non » pour écrire tous les parametres quel que soit
leur statut « config seule ».

Voir la Note ci-dessous.

151 HA032842ENG version 4




Niveau de configuration

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Remarque : La modification des configurations et de certains parameétres en
mode opérateur peut provoquer des perturbations dans le procédé et donc, par
défaut, un jeu de données ne sera pas chargé (aucun paramétre ne sera inscrit) si un
parameétre de la recette n’est pas inscriptible en mode opérateur. Pour tenir compte
des utilisateurs qui exigent que le chargement fonctionne de maniére similaire au
régulateur 3200 (pas de vérification des parameétres), cette fonctionnalité peut étre
désactivée. Mais pour réduire les perturbations du procédé, pendant le chargement
d’'un set de données contenant des parameétres de configuration, I'instrument sera
forcé en veille pendant le déroulement du chargement.

Si le chargement de recette ne peut pas étre terminé pour une raison quelconque
(valeurs non valides ou hors gamme) l'instrument sera a moitié configuré.
L’instrument se met en mode veille et affiche le message « REC.S - CHARGEMENT
DE RECETTE INCOMPLET ». Ce message reste affiché aprés un cycle de mise en
route mais peut étre effacé en accédant au mode config puis en le quittant.

Il N’y a pas de liste de parameétres par défaut pour les régulateurs série EPC3000.
Les paramétres devant étre maintenus dans la recette sont définis avec iTools, voir
«Recettes», page 251.
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Enregistrement des recettes

1.

Ajouter les parameétres requis a la liste de définition des recettes comme décrit
dans «Définition des recettes», page 251.

Dans les régulateurs, ajuster les paramétres de la liste ci-dessus (ou de votre
liste personnalisée) selon les exigences d’un procédé ou lot particulier.

Faire défiler pour accéder a la liste de recettes et sélectionner « JATHSET T
SHVE ».

Sélectionner un numéro de recette (1 a 5) pour enregistrer les valeurs de
parameétres actuelles. Une fois que les valeurs actuelles ont été enregistrées
avec succes, l'affichage indique dONE.

Répéter la procédure ci-dessus pour un deuxiéme procédé ou lot, et enregistrer
sous un numéro de recette différent.

Pour charger une recette

Pour rappeler une recette enregistrée :

1.

Faire défiler pour accéder a la liste de recettes et sélectionner « JATHSET T

LORT ».

Sélectionner le numéro de recette souhaité. L’affichage clignote une fois pour
montrer que la recette sélectionnée a été chargée.

Remarques:

1.

Les recettes peuvent étre enregistrées et rappelées par défaut aux niveaux 2 et
3 opérateur et au niveau configuration. Il est également possible de promouvoir
les paramétres de recette au niveau 1 si nécessaire. Ceci est effectué avec
iTools comme expliqué a «Promotion des paramétres», page 247.

Les recettes peuvent aussi étre enregistrées et rappelées en utilisant iTools
comme décrit & «Recettes», page 251.
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Liste de communications (LOmm)

Trois ports de communication sont disponibles sur les régulateurs série EPC3000.
Les voici:

Port de configuration des communications accessibles via le clip Config, voir
«Utilisation du clip de configuration», page 229. Le port de communication de
configuration a un paramétrage fixe et est utilisé avec iTools pour configurer le
régulateur. Aucun mot de passe n’est nécessaire pour mettre le régulateur en
mode de configuration via le clip CPI.

Port de communication fixe accessible via les terminaux arriere HD a HF. Il prend
en charge I'interface RS-485 des EPC3008 et EPC3004. EPC3016 n’a pas de
port de communication fixe mais dispose d’un port de communication en option
(voir ci-dessous). Le port de communication fixe est utilisé par exemple pour
communiquer avec les logiciels SCADA via les protocoles Modbus RTU ou
El-Bisynch. On peut aussi I'utiliser pour configurer le régulateur en utilisant iTools
mais il faut un mot de passe pour mettre le régulateur en mode de configuration.

Le port de communication en option prend actuellement en charge les interfaces
série RS-232, RS-422, RS-485 et Ethernet (RJ45) pour EPC3016 et l'interface
Ethernet pour EPC3004 et EPC3008.

Les paramétres de communication pour les ports de communication Fixe et Option,
parfois appelés « Comms utilisateur », peuvent étre configurés via I'lHM et iTools en
utilisant la liste Commes. Les listes Fixe et Option contiennent les mémes paramétres
mais certains peuvent devenir disponibles/non disponibles en fonction des interfaces
et protocoles sélectionnés

L’acceés a la liste de paramétres de communications numériques est résumé plus
bas. Le diagramme complet de navigation est présenté a la section «Diagramme de
navigation», page 95.

Revenir a I'en-téte de la liste précédente
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Sous-liste principale (nA! 1)

Mnémonique | Nom du Valeur Description Accés
du parametre | parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner
successivement
INTF INTERFACE Interface de communication Pour le port de communication Fixe, I'interface est R/O
réglée en fonction du matériel installé. Pour le port de communication Option, elle
est réglée en fonction de la carte option configurée attendue dans le bloc fonction
Instrument.
nonE |0 Pas d'interface.
r4B5 |1 |EIA485 (RS-485).
r232 |2 |EIA232 (RS-232). Option EPC3016 seulement.
r422 |3 |ElA422 (RS-422). Option EPC3016 seulement.
EEH 4 Ethernet (uniquement affiché si les options Ethernet sont attendues). Voir
également la section «Paramétres mode IP», page 340.
'GP 7 Consigne déportée. Dans EPC3016 cette énumération n’apparait pas
PROT PROTOCOLE Protocole en cours sur I'interface comms. Conf RIW
nonE |0 Pas de protocole - quand une interface série est installée. (Aucun autre paramétre
n’est affiché).
Par défaut : Aucune série
mSLY |1 |Protocole Modbus RTU (esclave) activé.
El bS |2 |Protocole El-Bisync activé.
mmSE |3 Protocole Modbus RTU maitre activé.
nonE |10 |Pas de protocole - quand une interface Ethernet est installée.
Par défaut : Ethernet
mkcP |11 |Protocole Modbus TCP activé - apparait uniquement si I'option Ethernet est
installée.
El Pm |12 |Protocole EthernetlP et Modbus TCP activé - disponible dans les versions de
firmware V4.01 et plus.
bACm |13 |Protocole BACnet activé - disponible dans les versions de firmware V4.01 et plus.
mmSE |15 |Protocole Modbus RTU maitre et esclave activé.
NGTH QTRTUT Statut des communications utilisées par Modbus TCP. R/O
OFFL 0 Hors ligne et ne communique pas.
IME |1 Initialisation des communications.
PFEE |2 Prét a accepter la connexion. Inutilisé par Modbus TCP.
mArch |3 Prét a accepter les connexions ou régulateur en communication.
E
Les 4 parametres suivants configurent la stratégie chien de garde des communications. Utilisé par Modbus RTU et Modbus TCP.
WTIME TempPoRISAT |0 O Si les communications cessent de s'adresser a I'instrument pendant plus longtemps | Conf R/W
ION CHIEN que cette période configurable, le drapeau chien de garde s'active. Une valeur de 0
IE GARIE désactive le chien de garde.
Par défaut : 0
WRCTN RCTION mAl 0 Le drapeau chien de garde peut étre automatiquement supprimé lors de la Conf R/W
CHIEN IE Aok réception de messages valides ou manuellement en supprimant le parametre
oo uto |1 :
GARIE Drapeau chien de garde.
Par défaut : Manuel
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Mnémonique | Nom du Valeur Description Accés
du parametre | parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner
successivement
WRCOY errRcemenT (00 O Ce paramétre est uniquement affiché quand I'action chien de garde est réglée sur | Conf R/W
CHIEN IE Auto. Il s'agit d'un compteur qui détermine la temporisation apres la reprise de la
LARD réception de messages valides, avant I'effacement du drapeau chien de garde.
Une valeur de 0 remet a zéro le drapeau chien de garde a la réception du premier
message valide.
D'autres valeurs attendent au moins 2 messages valides pour étre regues dans la
durée définie avant de supprimer le drapeau chien de garde.
Par défaut : 0
WFLAG IRAPERL ' EEI Le drapeau chien de garde devient actif si les communications cessent de L3 R/O
CHIEN IE ME s’adresser a l'instrument pendant plus longtemps que la période de temporisation
GARIE On du chien de garde.
TEMPORISATIO | TEMPORISAT |MNon Introduit une temporisation entre la fin de la réception et le début de la transmission. | Conf R/W
N ION oul Ceci est parfois nécessaire si les émetteurs-récepteurs de ligne exigent un temps
prolongé pour passer au tri-mode. La temporisation comms est utilisée par les
protocoles de communication Modbus RTU et El-Bisynch.
Par défaut : Non
T FORMAT mSEL Définit la résolution des paramétres temps sur ce port de communication quand ils | L3 R/W
TEMPS CEL sont lus/écrits par les comms entiers mis a I'échelle (milliémes de seconde,
secondes, minutes, heures).
mi 1 : ms par défaut
HOul
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Sous-liste réseau (nwrlr)

Mnémonique | Nom du parametre | Valeur Description Acces
du parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
Les trois premiers parametres s'appliquent aux protocoles de communication Modbus et El-Bisynch.
BAUT VITESSE IE Vitesse de transmission des communications réseau.
TRANGMISSION
FRNGIISS 9k 2 Par défaut pour ModbusRTU
9600 Par défaut pour El-bisynch
Y800 S’applique uniquement au protocole EI-Bisynch.
PRTY PRRIT Parité des communications réseau.
Par défaut : Sans
RUCLM |0 |Pas de parité.
PRIT |1 |Parité paire.
' mPA, |2 |Parité impaire.
rE
NOEUT RIRESSE IE N UD i L’adresse utilisée par I'instrument pour s’identifier sur le réseau.
a4 Par défaut : 1
Les parametres suivants s'appliquent a Ethernet dans la sous-liste de communications en option. Voir également la section «Parametres mode
IP», page 340.
RIIGC I COUVERTE RUTD Le régulateur et le logiciel iTools prennent en charge la découverte Conf RIW
automatique des instruments dotés de MODBUS TCP.
Par défaut : Off
" EEI 1|0 |Pour des raisons de cybersécurité, la fonction découverte auto est
E désactivée par défaut.
On 1 | Pour activer ce jeu de fonctionnalités, régler ce paramétre sur ON.
Vérifier que la carte d’'interface réseau est configurée sur local.
Si pour une raison quelconque le régulateur n’est pas auto-détecté et si
le Wi-Fi est active sur le PC, arréter le Wi-Fi et redémarrer iTools.
IPMa MOIE IP SERE 0 | Statique. L’adresse IP, le masque de sous-réseau et la passerelle par Conf RIW
défaut sont configurés manuellement.
Par défaut : Statique
dHCP |1 |DHCP. L'adresse IP, le masque de sous-réseau et la passerelle par
défaut sont fournis par un serveur DHCP sur le réseau.
IPR1 RIRESSE IP 1 1er octet de I'adresse IP : XXX.XXX.XXX.XXX. Par défaut : 192 Conf R/W
IPA? RIRESSE IP 2 2e octet de I'adresse [P 1 xxx. XXX . XXX.XXX. Par défaut : 168 Conf RIW
IPR3 RIRESSE IP 3 3e octet de I'adresse IP : xxx.xxx. XXX.xxx. Par défaut : 111 Conf R/W
IPRY RIRESSE IP Y 4e octet de 'adresse IP : xxx.xxx.xxx.XXX. Par défaut : 222 Conf RIW
IPS MASGUE 1er octet de masque de sous-réseau : XXX.xxx.xxx.xxx. Par défaut : 255 | Conf R/W
SOUS-R SERY 1
IPSZ MASGUE 2e octet de masque de sous-réseau : xxx.XXX.xxx.xxx. Par défaut : 255 | Conf R/W
S50US-R SERU 2
IPS3 MASGUE 3e octet de masque de sous-réseau : xxx.xxx.XXX.xxx. Par défaut : 255 | Conf R/W
50US-R SERY 3
IPSY MASGUE DE 4e octet de masque de sous-réseau : xxx.xxx.xxx.XXX. Par défaut: 0 |Conf R'W
S0US-R SERU Y
IPGt PRSSERELLE PRR 1er octet de la passerelle par défaut : XXX.xxx.xxx.xxx. Par défaut:0 | Conf R/W
I FRUT
IPGe PRSSERELLE PRR 2e octet de la passerelle par défaut : xxx.XXX.xxx.xxx. Par défaut : 0 Conf R/W
I FRUT @
IPG3 PRSSERELLE PRR 3e octet de la passerelle par défaut : xxx.xxx.XXX.xxx. Par défaut : 0 Conf R/W
I FRUT 3
IPGH PASSERELLE PAR 4e octet de la passerelle par défaut : xxx.xxx.xxx.XXX. Par défaut : 0 Conf R/W
I FRUT H
MAC 1 MAC 1 1er octet de I'adresse MAC en format décimal : XX:XX:XX:XX:XX:XX Conf R/O
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Mnémonique | Nom du parametre | Valeur Description Acces
du parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
MAC? MAC 2 2e octet de l'adresse MAC en format décimal : xx:XX:XX:XX:XX:XX Conf R/O
MACA MAC 3 3e octet de I'adresse MAC en format décimal : xx:xx:XX:XX:XX:XX Conf R/O
MACH MACD Y 4e octet de I'adresse MAC en format décimal : xx:xx:xx: XX:XX:Xx Conf R/O
MACS MAC & 5e octet de I'adresse MAC en format décimal : xx:xx:xx:xx:XX:xx Conf R/O
MACH MAD b 6e octet de l'adresse MAC en format décimal : xx:xx:xx:xx:xx:XX Conf R/O
BSTM TEMP TE IE Non Tempéte de diffusion active. Si la vitesse de réception des paquets de R/O
BIFFUSION diffusion Ethernet augmente trop, le mode tempéte de diffusion devient
actif et la réception des paquets de diffusion est désactivée jusqu'a ce
Y que la vitesse diminue.
RPRT PROTECTION Mon Protection tempéte active. Si la vitesse a laquelle les paquets unicast R/O
TEMP TE o Ethernet sont recus augmente trop, I'instrument accéde a un mode
spécial qui ralentit le traitement Ethernet pour préserver les
fonctionnalités essentielles.
MEMT FORMRTMGS Définit le format des messages El-Bisynch.
I brE |0 |Les messages sont alignés sur la droite sur 6 caractéeres y compris les
espaces pour compléter si nécessaire. Par exemple, la valeur -3,45 est
représentée sous la forme « -<espace>3.45 ».
Par défaut : Libre
FlI Fm Les messages contiennent 5 caractéres entre 0 et 3 décimales en

utilisant des zéros pour compléter si nécessaire. Le point décimal est
remplacé par un symbole moins pour les valeurs négatives. Par exemple,
la valeur -5,30 est représentée sous la forme « 05-30 »

Remarque : Les adresses IP sont habituellement présentées sous la forme
« XXX.XXX.XXX.XXX ». Dans l'instrument, chaque élément de I'adresse IP est présenté
et configuré séparément.

Remarque : Il est conseillé de configurer les réglages de communication de
chaque instrument avant de le raccorder a un réseau Ethernet quelconque. Ceci
n’est pas essentiel, mais des conflits de réseau peuvent se produire si les réglages
par défaut perturbent I'équipement déja présent sur le réseau. Par défaut les
instruments sont configurés sur une adresse IP statique de 192.168.111.222 avec
une configuration de masque de sous-réseau de 255.255.255.0.

Sous-liste diffusion (bL5SE)

Les communications de diffusion concernent uniquement Modbus série. Dans
EPC3016 cela exige d’installer la carte d’option pertinente.

Mnémonique | Nom du Valeur Description Acces
du parametre | parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner
successivement
ENABL RUTORIS Non 0 Comms émises non activées. Conf RIW
Par défaut : Non
oul 1 | Autoriser 'émission Modbus & valeur simple.
BEST TEsTINATION |0 Si la fonction d’émission Modbus est autorisée, cette adresse est utilisée Conf RIW
comme registre de destination pour I'écriture de la valeur. Par exemple, si
'instrument distant exige une consigne a I'adresse de registre 26 décimale, le
parametre doit étre configuré sur cette valeur.
Par défaut : 0
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VALEL vALEUR MISE |0 Si la fonction d’émission Modbus est autorisée, cette valeur est envoyée aux | Conf R/W
dispositifs esclave aprés avoir été transformée en valeur 16 bits « entier mis a
I'échelle ». Pour utiliser cette fonctionnalité, autoriser I'émission avec
BroadcastEnable, et cabler toute valeur instrument a ce parametre.

Par défaut: 0
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Sous-liste EtherNet/IP

Mnémonique | Nom du Valeur ‘ Description Acces
du parametre | parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
HMNAME ETHERNET P
HOGT NAME
CSTAT STRTUT Statut des communications EtherNet/IP. R/O
ETHERNET/IP COMMS OFLn 0 Non démarre.
PrEE 1 Prét.
SkbY 2 | Veille.
EzEL 3 Marche.
TOSTA STRTUT Affiche le statut de la cible EtherNet/IP par rapport a l'origine. R/O
ETHERNET TP TO donn 0 Données correctement échangées.
ES
£onn 1 Connexion en cours.
neon 2 Pas de connexion détectée.
EDUE 3 Fin tempo de la connexion.
NmAC 4 Adresse MAC inconnue.
NL5m 5 Temporisation de consommation.
[L5d 6 Connexion fermée.
SEOP 7 Module arrété.
ENCE 8 Erreur d’encapsulation détectée.
ELPE 9 Erreur de connexion TCP détectée.
nrel 10 | Pas de ressource.
bAdF 1 Mauvais format.
VdLE 12 | Mode veille.
unkn 13 | Etatinconnu.
OTS5TH STRTUT Comme ci-dessus | Affiche le statut de I'origine EtherNet/IP par rapport a la cible. R/O
ETHERNET/IP OT
NSTRT STRTUT DU R SERU Statut du réseau EtherNet/IP. R/O
ETHLRNET.IP nospP 0 |Pas d'adresse IP identifiée.
neon 1 Pas de connexion établie.
£onn 2 Connexion établie.
EOUE 3 Fin tempo de la connexion.
ErT 4 Erreur détectée dans les comms réseau.
MGTAT STRATUT DU MOIULE Statut du module communications EtherNet/IP. R/O
ETHERNETIP NPwl 0 Pas d'alimentation.
NLFG 1 Non configuré.
EzEL 2 Marche.
ErT 3 Erreur module détectée.
mEMT 4 Erreur majeure détectée.
rouT TEMPORISRTION 1 a 3600 | Temporisation des comms EtherNet/IP TCP en secondes. R/O
ETHERNET/IP TP S'il N’y a pas d’échange pendant cette période, la connexion TCP
est fermée par TEPC3000. Peut étre configuré en utilisant I'attribut
13 de I'objet TCP/IP via les comms EtherNet/IP.
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Sous-liste BACnet (b.NEt)

BACnet est configuré par I'lHM ou iTools en utilisant les parameétres de cette liste. La
liste est affichée uniquement si I'option comms BACnet a été commandée ou activée
en utilisant les codes fonctionnalité. BACnet est décrit a la section «<BACnet», page

357.
Mnémonique | Nom du Valeur Description Acces
du parametre | paramétre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner
successivement
11 oentIFAnt |0 -99499 L’identifiant instance pour cet instrument. Doit étre unique sur le réseau. Conf RIW
BISPOSITIF Par défaut : 0
PORT PORT 1808 Le port BACnet standard est 7808. Plage 0 a 9999. Conf RIW
7808 par défaut
PARSS moT IE PARSSE | 100 Le mot de passe BACnet pour la gestion des dispositifs déportés. Conf R/W
Par défaut : 100
DRREV r vision 1€ |0-B5535 Numéro de révision de la base de données BACnet, augmente chaque fois | Conf R/W
LA BRSE IE que le nom du dispositif change.
IoNN E5
BRONET
TAT 383 STATUS |' EEVTIE |0 | Activer/désactiver I'enregistrement de instrument en tant que dispositif L3 R/W
étranger.
Par défaut : OFF (désactivé)
On 1 Activé
BIPAY RIRESSE 1 0 Le premier octet de I'adresse IP du dispositif de gestion de diffusion BACnet | Conf R/W
I IP (BBMD). Plage 0 a 255.
Par défaut : 0.0.0.0.
RIPR? RIRESSE ¢ 0 Le deuxiéme octet de I'adresse BBMD IP. Plage 0 a 255. Conf RIW
banp IP Par défaut : 0.0.0.0.
BIPA3 RIRESSE 3 0 Le troisiéme octet de I'adresse BBMD IP. Plage 0 a 255. Conf RIW
L Par défaut : 0.0.0.0.
BIPAY AIRESSE Y I Le quatriéme octet de I'adresse BBMD IP. Plage 0 a 255. Conf RIW
Bamp 1P Par défaut : 0.0.0.0.
BPORT FoRT BBM3 | B0B Le numéro du port du dispositif BBMD. Plage 1024 4 9999. Conf R/W
Par défaut : 7808
BTTL BEME TTL 0 Temporisation en secondes pour l'inscription en tant que dispositif étranger | Conf R/W
sur le dispositif BBMD. Plage 0 a 9999.
Par défaut : 0
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Liste Modbus maitre (mJd.m)

Accéder au niveau
CONF

Depuis la version firmware V4.xx la liste Modbus maitre est disponible quand le
protocole de communication Modbus maitre (Modbus Master TCP/IP) a été
commandé (ou acheté en supplément). Le maitre Modbus peut étre configuré en
utilisant soit I''HM du produit soit le logiciel iTools d’Eurotherm, iTools étant la
méthode privilégiée.

L’accés a la liste des paramétres de configuration Modbus maitre et « maitre
esclave » est résumé dans le diagramme ci-dessous. Le diagramme complet de
navigation est présenté a la section «Diagramme de navigation», page 95.

Le protocole de communication Modbus maftre permet de configurer un produit
comme maitre Modbus sur les esclaves Modbus Ethernet (TCP) ou série (RTU), ce
qui élargit la fonctionnalité du protocole de communication Modbus en permettant a
I'instrument d’envoyer les transactions de données (dt. | a dk.32) vers les instruments
esclaves configurés par I'utilisateur.

Les sous-listes suivantes sont utilisées pour configurer le maitre Modbus :

* Sous-liste principale (mf! 1) utilisée pour ajouter et configurer un maximum de
trois esclaves (5LU. I, SLUZ, 5LUT), voir page 163.

* Sous-liste diagnostic (d! AL), utilisée pour diagnostiquer la configuration Modbus
maitre, voir page 167.

* Sous-liste données (dAELRA), utilisée pour configurer les demandes de types de
données sur les dispositifs esclaves ajoutés a la configuration Modbus maitre,
voir page 169.

Pour avoir un complément d’information voir «Modbus maitre», page 360.

Revenir a I'en-téte de la liste précédente

—E D

De la liste mldm
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Sous-liste principale (mA} 1)

Les listes esclaves, une pour chaque dispositif esclave configuré, contiennent les

mémes parameétres, mais la disponibilité des paramétres peut varier en fonction des

interfaces et du profil esclave sélectionné.

du parametre

Appuyer sur pour

Mnémonique | Nom du parametre

sélectionner successivement

Valeur

Description

Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

Acces

La description par chaine unique des dispositifs utilisée pour chaque
dispositif esclave Modbus.

Par défaut : SLV.n, n étant le numéro d'instance

Conf R/IW

Choix de matériel réseau :

ENEE

Ethernet

SEF

Série

Conf RIW

Si 'TEPC3000 est en mode opérateur, il tente toujours de
communiquer avec un dispositif esclave en utilisant des
communications cycliques quand il est en ligne. Quand il n’est pas en
ligne, toutes les communications cycliques avec le dispositif esclave
sont suspendues et aucune transaction cyclique n’est envoyée. Une
transaction acyclique peut néanmoins étre envoyée malgré tout
quand 'EPC3000 est en mode configuration.

' EEIN
k

Off

On

On

Conf R/IW

Si les communications avec le dispositif esclaves sont interrompues
pour une raison quelconque, cette sortie est réglée sur haut.

Non

Off

ou

On

Conf R/IW

AIRESSE I

L’adresse du protocole Internet (IP) du dispositif esclave.
Le format de I'adresse IP est XXX.XXX.XXX.XXX.

Ce parametre représente le premier octet, c'est-a-dire
XXX XXX XXX XXX.

Conf RIW

AORESSE I

a
[a¥)

L’adresse du protocole Internet (IP) du dispositif esclave.
Le format de I'adresse IP est XXX.XXX.XXX.XXX.

Ce parameétre représente le deuxiéme octet, c’est-a-dire
XXX XXX XXX XXX.

Conf RIW

AIRESSE I

L’adresse du protocole Internet (IP) du dispositif esclave.
Le format de I'adresse IP est XXX.XXX.XXX.XXX.

Ce parameétre représente le troisieme octet, c’est-a-dire
XXX XXX XXX XXX.

Conf R/IW

AIRESSE I

Py

L’adresse du protocole Internet (IP) du dispositif esclave.
Le format de I'adresse IP est XXX.XXX.XXX.XXX.

Ce parameétre représente le quatriéme octet, c’est-a-dire
XXX XXX XXX XXX,

Conf RIW

L'identifiant unité Modbus utilisé dans les transactions pour identifier
un esclave spécifique sur un réseau Modbus TCP. Un parametre
distinct (adresse esclave Modbus) est utilisé pour identifier un
esclave spécifique dans un réseau Modbus RTU.

Conf R/IW

AIRESSE £

CLAVE

5

L'adresse Modbus esclave de l'instrument vers laquelle
communiquer dans un réseau Modbus RTU. Un parameétre distinct
(ID unité Modbus) sera utilisé pour I'adresse esclave Modbus TCP
communications.Modbus.

Conf RIW
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Mnémonique
du parametre

Nom du parameétre

Appuyer sur pour
sélectionner successivement

Valeur ‘

Description

Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

Acces

SRCH

Les tentatives pour déterminer le type de dispositif esclave utilisant
I'adresse Internet Protocol (IP) configurée ou, s'il s’agit d'un dispositif
série, 'adresse Modbus esclave. En cas de réussite, le profil du
dispositif sera automatiquement sélectionné pour les dispositifs
reconnus, sinon le profil du dispositif restera la valeur par défaut
(tiers). Détermine un type de dispositif esclave.

Par défaut : Non

Non

Off.

ou

Activé.

Conf R/IW

PROF TYPE DE PROFIL

Un profil qui définit le type de dispositif.

Un profil donne a I'utilisateur une liste de paramétres préconfigurés
qui peuvent étre lus/inscrits sur un dispositif esclave spécifique. Ceci
simplifie énormément le besoin pour I'utilisateur de connaitre les
informations détaillées a propos d'un paramétre spécifique dans un
dispositif esclave particulier.

Par défaut : 3

IrdP

Un dispositif tiers pour lequel aucune information n’est connue.

3200

Un dispositif 3200.

EPuwl”

Un dispositif ePower.

EPRK

Un dispositif ePack.

EPC

ol M| W| O

Un dispositif EPC.

Conf R/IW

Nouvelles tentatives de transaction.

Le nombre de tentatives d’envoi d'une transaction vers un dispositif
esclave avant d'abandonner. De nouvelles tentatives sont faites
uniquement apres la défaillance de la premiere transaction.

Conf R/IW

Etat actuel de la recherche.

L’état actuel de la recherche d'un dispositif esclave. Noter également
qu’une tentative pour reconnaitre un dispositif esclave peut prendre
plusieurs secondes.

SFCH

Searching - Recherche d'un dispositif sélectionné sur le réseau.

RURL

Available - Le dispositif est disponible pour la communication.

ulAY

Unavailable - Le dispositif n’est pas disponible pour la
communication.

ol

Unreachable - Le dispositif n’était pas contactable sur le réseau.

RbTE

Aborted - L'utilisateur a abandonné la recherche en cours.

Conf R/IW

=
3
=

Le délai configurable en milliémes de seconde pendant lequel le
maitre attendra une réponse d'un dispositif esclave avant de faire la
tentative suivante. Délai en milliémes de secondes pendant lequel le
maitre attendra une réponse.

Par défaut : 250 milliemes de secondes

Conf RIW

BLHS

Quantité maximale de données dans une seule transaction.

La quantité maximale de mots de 16 bits pouvant étre transférés
entre le dispositif maitre et esclave au cours d'une seule transaction.

Par défaut : 124

Conf R/IW
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Mnémonique | Nom du paramétre | Valeur ‘ Description Accés
du parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
HIRT DEVICE HIGH Intervalle du taux de haute priorité. Conf RIW
PRIORITY L’intervalle entre chaque transaction dans cette file d'attente. Il n’est
pas garanti que ce taux sera maintenu et cela dépend fortement de la
complexité de la configuration des communications maitres.
0 25 | o |125 miliemes de secondes.
o 250 1 | 250 milliémes de secondes.
0 500 | 2 |500 miliemes de secondes.
5 3 |1 seconde.
foe] 4 |2 secondes.
58 5 |5 secondes.
a5 6 |10 secondes.
205 7 |20 secondes.
305 8 | 30 secondes.
Im 9 |1 minute.
cm 10 | 2 minutes.
Sm 11 | 5 minutes.
{Om 12 |10 minutes.
Z0m 13 | 20 minutes.
I0m 14 | 30 minutes.
H 15 |1 heure.
MIRT BEVICE mMERIUM Intervalle du taux de moyenne priorité. Conf RIW
PRIORITY L’intervalle entre chaque transaction dans cette file d'attente. Il n’est
pas garanti que ce taux sera maintenu et cela dépend fortement de la
complexité de la configuration des communications maitres.
0 25 | o |125 miliemes de secondes.
o 250 1 | 250 milliémes de secondes.
0 500 | 2 |500 miliemes de secondes.
5 3 |1 seconde.
foe] 4 |2 secondes.
58 5 |5 secondes.
a5 6 |10 secondes.
2is 7 |20 secondes.
305 8 | 30 secondes.
Im 9 |1 minute.
cm 10 | 2 minutes.
Sm 11 | 5 minutes.
{Om 12 |10 minutes.
clm 13 | 20 minutes.
I0m 14 | 30 minutes.
H 15 |1 heure.
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Mnémonique | Nom du paramétre | Valeur ‘ Description Accés
du parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
LORT DEVICE LOw Intervalle du taux de faible priorité. Conf RIW
PRIORITY L’intervalle entre chaque transaction dans cette file d'attente. Il n’est
pas garanti que ce taux sera maintenu et cela dépend fortement de la
complexité de la configuration des communications maitres.
0 25 | o |125 miliemes de secondes.
o 250 1 | 250 milliémes de secondes.
0 500 | 2 |500 miliemes de secondes.
5 3 |1 seconde.
foe] 4 |2 secondes.
58 5 |5 secondes.
a5 6 |10 secondes.
205 7 |20 secondes.
305 8 | 30 secondes.
Im 9 |1 minute.
cm 10 | 2 minutes.
Sm 11 | 5 minutes.
{Om 12 |10 minutes.
Z0m 13 | 20 minutes.
I0m 14 | 30 minutes.
H 15 |1 heure.
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Sous-liste des diagnostics (d AL)

Mnémonique | Nom du Valeur Description Acces
du parametre | parameétre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
ACHI HIGH Taux de haute priorité réel pour ce dispositif. R/O
Le taux réel en secondes entre chaque transaction dans la file
d’attente haute priorité.
RCM MEDIUM Intervalle de moyenne priorité réel pour ce dispositif. R/O
Le taux réel en secondes entre chaque transaction dans la file
d’attente moyenne priorité.
ACLD Lo Intervalle de faible priorité réel pour ce dispositif. R/O
Le taux réel en secondes entre chaque transaction dans la file
d’attente faible priorité.
IEVS DEVICE STATUS L’état de la derniére transaction pour ce dispositif esclave. R/O
Surs 0 Success.
La transaction a bien été lancée par le dispositif esclave.
I FAC 1 Fonction illégale.
La demande au dispositif esclave se trouvant dans un code
fonction non valide.
! Rdl 2 lllegal Address.
La demande au dispositif esclave se trouvant dans une adresse
Modbus non valide. L'adresse peut correspondre a un parametre
lecture seule.
} UAL 3 lllegal Value.
La demande au dispositif esclave contenait des données non
valides pour le parametre spécifié.
bLsY 6 Slave Busy.
Le dispositif esclave est actuellement occupé et n’a pas pu réaliser
la demande.
PArE 8 Parity Error detected.
La demande n’a pas été regue au format correct.
bAdS 9 Bad Sub.
Le code de sub fonction dans la demande n’était pas valide.
bAdL 10  |Bad Gateway.
Il N’y avait pas de passerelle ou voie adaptée pour envoyer la
demande au dispositif esclave spécifié.
e 11 No Response.
Il N’y avait pas de réponse du dispositif esclave a une demande
donnée.
1 dLE 12 |Repos.
Cet élément de données est actuellement au repos et ne
communique pas avec le dispositif esclave.
PETd 13 |Pending.
La demande attend d’étre envoyée. La cause probable est que le
dispositif esclave n’a pas été réglé sur « en ligne ».
EDUE 14 | Timeout.
Il N’y avait pas de réponse du dispositif esclave a une demande
donnée pendant le délai configuré.
Uik H 15 Unknown Host.
Le dispositif esclave utilisé n’est pas reconnu.
bAdL 16 Connect Fail.
La connexion au dispositif esclave spécifié n’a pas réussi.
NoSk 17 No Sockets.
Il n’y a pas actuellement de prises libres pour établir une connexion
avec le dispositif esclave.
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Mnémonique | Nom du Valeur Description Accés
du parametre | paramétre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
LbF 18 [ Loopback Fail.
La demande de retour de boucle au dispositif esclave a échoué.
NS IEVICE STATLS LOGF 19 | Login Fail. R/O
Une tentative de connexion au dispositif esclave a échoué.
Unk E 20 Unknown Error.
Une erreur inconnue s’est produite.
bAdw 22 | Write Fail. La demande d'écriture a échoug.
ml EJ 23 Master Reject. La demande a été rejetée par le maitre avant
I'envoi au dispositif esclave, a cause d'une demande mal formée.
L TOTAL REQUESTS Nombre total de demandes envoyées au dispositif esclave. R/O
Le nombre total de transactions envoyées au dispositif esclave, y
compris toutes celles qui ont réussi et échoué, ainsi que les
nouvelles tentatives.
GENT SUCCESSFUL Demandes réussies envoyées au dispositif esclave. R/O
REGUESTS Le nombre de transactions envoyées au dispositif esclave n’ayant
pas produit de réponse d’exception.
FRIL UNSUCCESSFUL Nombre de demandes non réussies envoyées a cet esclave. R/O
REQUESTS
RETR RETRIES Nouvelles tentatives. R/O
Le nombre de transactions renvoyées suite a une réponse de
temporisation de la part du dispositif esclave.
rouT TEMPORISRTIDNG Temporisations. R/O
Le nombre de transactions n’ayant obtenu aucune réponse de la
part du dispositif esclave et qui ont dépassé leur valeur de
temporisation configurée.
FONE TLLEGRL FUNCTION Exception de fonction illégale. R/O
Le nombre de réponses de fonction illégale venant du dispositif
esclave.
HAILE ILLEGARL ABIRESS Adresse illégale. R/O
Le nombre de réponses d’exception d'adresse illégale venant du
dispositif esclave.
IRTE ILLEGAL IRTA Données illégales. R/O
Le nombre de réponses d’exception de données illégales venant
du dispositif esclave.
SLE SLAVE FRILURE Défaillance de I'esclave. R/O
Le nombre de fois ou le dispositif esclave n’a pas communiqué.
GWE NO GRTEWRY Pas de voie de passerelle identifiée. R/O
Le nombre de fois ou aucune passerelle ou voie vers le dispositif
esclave n’a été identifiée.
REST RESET COUNT Remet a zéro les compteurs de diagnostic. Conf R/W
Quand ce parametre est sélectionné, il remet a zéro les valeurs
des compteurs de diagnostic. Noter que ces valeurs ne sont jamais
conservées entre deux cycles de marche/arrét et qu'une fois que le
parametre est activé, les valeurs sont définitivement perdues.
Mon 0 No.
Ow 1 Oui.
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Sous-liste DataPoint (dALR)

Mnémonique |Nom du Valeur Description Accés
du parametre | parameétre

Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

sélectionner successivement

IESr TEGSCRIPTION dE. ! Nom de données descriptives pour les données lues ou inscrites. | Conf R/'W

Par défaut : dt.n, n étant le numéro d'instance.

1 SLAVE BEVICE Dispositif esclave avec lequel communiquer. Conf R/W

Une liste de dispositifs esclaves disponibles auxquels un
parameétre peut étre associé.

SLui 0 |Slave 1.
Dispositif esclave 1.

SLue 1 Slave 2.

Dispositif esclave 2.

SLu3 2 |Slave 3.

Dispositif esclave 3.

PLGT PREAMETER LIGT Liste de parameétres pour un dispositif esclave spécifique. Conf R/'W

Donne une liste de parametres que I'utilisateur peut choisir de
lire/écrire sans avoir a connaitre I'adresse Modbus, le type de
données, etc.

Pour le régulateur EPower :

LPPU 30 | Control PV. Conf RIW

Lit une valeur de procédé sur un réseau de régulation dans un
EPower.

EGPS 31 | Control SP.

Lit une valeur de consigne sur un réseau de régulation dans un
EPower.

ESPS 32 | Control SP (set).

Ecrit une valeur de consigne sur un réseau de régulation dans un
EPower.

UDLE 33 | Voltage.

Lit une valeur de tension sur un module d'alimentation dans un
EPower.

ful 34 Current.

Lit une valeur de courant sur un module d'alimentation dans un
EPower.

POwlr 35 Power.

Lit une valeur de puissance sur un module d'alimentation dans un
EPower.

uSMd 36 | User Defined.

L'utilisateur peut spécifier toutes les données de configuration
requises pour lire un paramétre quelconque sur un EPower.

' EEI AE 37 | Off.

Aucune donnée a échanger.
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Mnémonique |Nom du Valeur ‘ Description Accés
du parametre | parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
Pour le régulateur EPC :
LPPY 40 | Loop PV. Conf R/W

Lit la valeur de procédé de la boucle de régulation sur un
instrument EPC.

wSP 41 | Working SP.
Lit la valeur de consigne de travail sur un instrument EPC.
wiP 42 | Working OP.

Lit la valeur de sortie de travail sur un instrument EPC.

R Py 43 | Analog Input PV.

Lit la valeur de procédé de I'entrée analogique sur un instrument
EPC.

R St 44 | Analog Input PV Status.

Lit le statut de procédé de I'entrée analogique sur un instrument
EPC.

RLOP 45 | Alarm output.
Lit la sortie d'alarme sur un instrument EPC.

Pmid 46 Programmer running mode.
Lit le mode de fonctionnement actuel d’'un programmateur EPC.

PLFE 47 | Programmer program time left.
Lit le temps de fonctionnement restant d'un programme EPC.

SLFE 48 | Programmer segment time left.

Lit le temps de fonctionnement restant d'un segment de
programme EPC.

mEl 49 | Remote input value.
Lit la valeur de de I'entrée déportée sur un instrument EPC.

L.m0d 50 | Loop auto/manual mode.

Lit le mode boucle auto/manuel d'un instrument EPC.
EGPS 51 Set loop target setpoint.

Reégle la consigne cible de la boucle d'un instrument EPC.

R-m§ 52 Set loop auto/manual mode.
Reégle le mode boucle auto/manuel d'un instrument EPC.

mOP5S 53 | Set loop manual output.
Reégle la sortie boucle manuelle d'un instrument EPC.

Tufl§ 54 Set programmer run.

Reégle la sortie numérique du fonctionnement programmateur d'un
instrument EPC.

HLdS 55 | Set programmer hold.

Reégle I'entrée logique du fonctionnement programmateur d'un
instrument EPC.

rGES 56 Set programmer reset.

Regle I'entrée logique de réinitialisation programmateur d'un
instrument EPC.

Eufls 57 Set loop autotune enable.
Reégle 'activation de la boucle de réglage auto d'un instrument
EPC.

ubl d 58 | User defined.

L'utilisateur peut spécifier les données requises pour lire/écrire sur
un instrument EPC.

' EEI Ak 59 | Off.

Aucune donnée a échanger.
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Mnémonique |Nom du Valeur Description Accés
du parametre | parametre ‘
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
Pour le régulateur série EPack :
LPPU 81 | Control PV. Conf RIW
Lit une valeur de procédé sur un réseau de régulation dans un
EPack.
ESP 82 | Control SP.
Lit une valeur de consigne sur un réseau de régulation dans un
EPack.
ESPS 83 | Control SP (set).
Ecrit une valeur de consigne sur un réseau de régulation dans un
EPack.
UolE 84 | Voltage.
Lit une valeur de tension sur un module d'alimentation dans un
EPack.
Lol 85 | Current.
Lit une valeur de courant sur un module d'alimentation dans un
EPack.
POwl 86 Power.
Lit une valeur de puissance sur un module d'alimentation dans un
EPack.
Sl d 87 User Defined.
L'utilisateur peut spécifier toutes les données de configuration
requises pour lire un paramétre quelconque sur un EPack.
OFF 88 | Off.
Aucune donnée a échanger.
Dispositif tiers :
uSld 100 | User Defined. Conf RIW
L'utilisateur peut spécifier toutes les données de configuration
requises pour lire un paramétre quelconque sur un dispositif tiers.
OFF 101 | Off.
Aucune donnée a échanger.
Py PROCESS VRLUFE Valeur de procédé envoyée par le dispositif esclave. R/O
La valeur de procédé regue pour la transaction de lecture des
éléments de données.
DIGST TIGITAL Statut numérique. Le statut de la valeur numérique lue sur le R/O
STATLS OFF 0 dispositif esclave.
On 1
ONGFF GET Reégle une valeur sur activée ou désactivée. Conf RIW
La valeur activée/désactivée a écrire sur un paramétre numérique
dans le dispositif esclave configuré.
" EEITIE 0
On 1
-M MOTE Auto Manual mode selection. Conf RIW
Permet de sélectionner le mode auto manuel.
RUED 0 |Auto.
Reégle le mode auto.
mAN 1 Manuel.
Régle le mode manuel.
VARLUE VALUE TO WRITE La valeur & écrire sur le dispositif esclave. Conf RIW
La valeur qui doit étre écrite sur le dispositif esclave, qui peut étre
cablée depuis un autre parameétre ou configurée manuellement.
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Mnémonique |Nom du Valeur Description Accés
du parametre | parametre

Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

sélectionner successivement

FRYAL FRLULERCH VRLUE Valeur de repli a écrire sur le dispositif esclave. Conf RIW

Si ce paramétre est configuré comme une demande d’écriture et
posséde un statut autre que OK, cette valeur sera écrite a la place.
Il est impossible d’effectuer le cablage depuis un autre parameétre,
et ce paramétre peut uniquement étre configuré manuellement.

SENT SENT NOW Si ce paramétre est sélectionné, il envoie la valeur d’'écriture a Conf RIW
I'esclave.

S'il est sélectionné ou déclenché par fil, les données du paramétre

de valeur ou du parameétre de repli (si le statut de la valeur
d’écriture n’est pas OK) sera écrit une seule fois sur le dispositif

esclave.
no 0 |No.
oul 1 |Oui
STRT TRANSRCTION Transaction status. R/O
S5TATUS Le statut de la transaction. Il peut étre différent du statut de la

valeur de procédé sur le dispositif esclave, car ce statut est
déterminé par le statut de communication.

SUCS 0 Success.

La transaction a bien été lancée par le dispositif esclave.

I FAC 1 Fonction illégale.

La demande au dispositif esclave se trouvant dans un code
fonction non valide.

! Rdl 2 | Adresse illégale.

La demande au dispositif esclave se trouvant dans une adresse
Modbus non valide. L'adresse peut correspondre a un paramétre
lecture seule.

! WAL 3 |lllegal Value.

La demande au dispositif esclave contenait des données non
valides pour le parameétre spécifié.

bUsY 6 |Slave Busy.
Le dispositif esclave est actuellement occupé et n’a pas pu réaliser
la demande.
PAE 8 | Parity Error detected.
La demande n’a pas été regue au format correct.
bAdS 9 |Bad Sub.
Le code de sub fonction dans la demande n’était pas valide.
bAdLG 10 | Bad Gateway.

Il n’y avait pas de passerelle ou voie adaptée pour envoyer la
demande au dispositif esclave spécifié.

nrspP 11 | No Response.
Il n’y avait pas de réponse du dispositif esclave a une demande
donnée.

1 dLE 12 | Repos.

Cet élément de données est actuellement au repos et ne
communique pas avec le dispositif esclave.

PENd 13 | Pending.

La demande attend d’étre envoyée. La cause probable est que le
dispositif esclave n’a pas été réglé sur « en ligne ».

EOUE 14 | Timeout.

Il n’y avait pas de réponse du dispositif esclave a une demande
donnée pendant le délai configuré.

UnkH 15 | Unknown Host.
Le dispositif esclave utilisé n’est pas reconnu.
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Mnémonique |Nom du
du parametre | parametre

Appuyer sur pour
sélectionner successivement

Valeur ‘

Description

Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

bRdL

16

Connect Fail.
La connexion au dispositif esclave spécifié n’a pas réussi.

noSk

17

No Sockets.

Il n’y a pas actuellement de prises libres pour établir une connexion
avec le dispositif esclave.

LbF

18

Loopback Fail.
La demande de retour de boucle au dispositif esclave a échoué.

19

Login Fail.
Une tentative de connexion au dispositif esclave a échoué.

unkE

20

Unknown Error Detected.

Une erreur inconnue s’est produite.

bAdw

22

Write Fail. La demande d’écriture a échoué.

mfEJ

23

Master Reject.

La demande a été rejetée par le maitre avant I'envoi au dispositif
esclave, a cause d'une demande mal formée.

Accés

Parameter instance number.

Utilisé pour les paramétres dans le dispositif esclave ayant
plusieurs instances.

Conf RIW

Adresse du registre Modbus des données a lire/écrire.

L’adresse du registre Modbus sur le dispositif esclave ou ces
données doivent étre lues/écrites.

Conf RIW

Le code de fonction Modbus.

Le code de fonction requis pour lire/écrire des données sur le
dispositif esclave.

Conf RIW

Read Coil.
Lit les bobines de statut contigués.

Read Discrete.
Lit les entrées discretes contigués.

Read Holding.
Lit les registres de maintien contigus.

Read Input.
Lit les registres d’entrée contigus.

Write Coil.
Ecrit une seule bobine sur on/off.

Write Single.
Ecrit sur un seul registre.

16

Write Multiple.
Ecrit sur des registres contigus.
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Mnémonique |Nom du Valeur Description Accés
du parametre | parametre

Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

sélectionner successivement

DTVRE IATH TYPE Type de données des données lues/écrites Conf R'W

Le type de données est trés important car il détermine
l'interprétation des données par le maitre Modbus et leur affichage
pour l'utilisateur sous forme de valeur de procédé.

M EL 0 |REAL.
Virgule flottante 32 bits.
d Nk 1 DINT.

Double nombre entier signé 32 bits.

I NE 2 INT.
Nombre entier signé 16 bits.
bYEE 3 |BYTE.

Octet signé 8 bits.
Udi Mk 4 | UDINT.
Double nombre entier non signé 32 bits.

i NE 5 |UINT.
Nombre entier signé 16 bits.

UbYEE 6 |UBYTE.
Octet non signé 8 bits.

"L Sw 8 | REAL (swap).
Virgule flottante 32 bits, avec MSW et LSW échangés.
dt Sw 9 | DINT (swap).
Double nombre entier signé 32 bits, avec MSW et LSW échangés.
Ud Suw 10 | UDINT (swap).
Double nombre entier non signé 32 bits, avec MSW et LSW
échangés.
bl E 11 |BIT.

Bit spécifique d’'un nombre entier signé 16 bits, gamme 0 - 15.

GCALE GrRLING I 0 Mise a I'échelle en décimales des types de données sans virgule | Conf R/W
II 1 flottante.
IIT 2 Un zéro indique qu’aucune mise a I'échelle n’est requise pour le
I 3 type de données spécifié.
IIIII 4
PRID PRIORITY Fréquence de lecture/écriture des données. Conf R/W

Il'y a 4 priorités auxquelles les données peuvent étre affectées -
haute, moyenne, basse et acyclique, ce qui détermine la fréquence
de transfert des données. Toutes les données lecture/écriture sont
mises dans une file de priorité et ces files sont traitées en ordre de
priorité.

HI GH 0 |High.

Ajoute I'élément de données a la file de haute priorité.

mEd) Um 1 | Medium.

Ajoute I'élément de données a la file de moyenne priorité.

L Dw 2 |Low.

Ajoute I'élément de données a la file de basse priorité.

RCYCLIC 3 Acyclic.

N’ajoute I'élément de données a aucune file, la demande doit étre
envoyée manuellement.
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Liste Maths (mALh)

Depuis la version firmware 3.01, un opérateur mathématique est disponible de série.
Si 'option Enhanced Toolkit a été commandée, ce chiffre peut passer a huit
opérateurs mathématiques (I'option Standard Toolkit en comporte quatre).

Les opérateurs mathématiques (quelquefois appelés opérateurs analogiques)
permettent au régulateur d’effectuer des opérations mathématiques sur deux valeurs
d’entrée. Ces valeurs peuvent provenir de n’importe quel paramétre disponible et
peuvent étre des valeurs analogique, des valeurs utilisateur ou des valeurs logiques.
Chaque valeur d'entrée peut étre mise a I'échelle en utilisant un facteur de

multiplication ou scalaire.

Les paramétres a utiliser, le type de calcul a effectuer et les limites acceptables du
calcul sont déterminés au niveau de configuration. Au niveau d'acces 3, les valeurs
de chaque scalaire peuvent étre modifiées.

L'acceés a la liste de paramétres mathématiques est résumé ci-dessous. Le
diagramme complet de navigation est présenté a la section «Diagramme de
navigation», page 95.

Revenir a I'en-téte de la liste précédente

DU - Y~ p—

De la liste AEH Vers la liste
précédente >R ., @8> suivante (L0co)
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Mnémonique | Nom du Valeur Description Accés
du parametre | parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
OPER 0P RATION " EEITIE o [L’opérateur analogique sélectionné est désactive. Conf RIW
Par défaut : Off L3 R/O
Rddi b+ |1 Le résultat de la sortie est 'addition d’entrée 1 et entrée 2.
on
Sub 2 Soustract. Le résultat de la sortie est la différence entre entrée 1 et entrée
2, lorsque entrée 1 > entrée 2.
mul 3 Multiplication. Le résultat de la sortie est entrée 1 multipliée par entrée 2.
d U 4 Division. Le résultat de la sortie est entrée 1 divisée par entrée 2.
ALSd 5 | Différence absolue.
Le résultat de la sortie est la différence absolue entre entrée 1 et entrée 2
SH 6 Sélection max. Le résultat de la sortie est le maximum entre entrée 1 et
entrée 2.
Sio 7 Sélection min. Le résultat de la sortie est le minimum entre entrée 1 et
entrée 2.
HSwP 8 HotSwap. L'entrée 1 apparait a la sortie du moment que I'entrée 1 est
« OK ». Sil'entrée 1 a une « erreur », la valeur entrée 2 apparait a la
sortie. Un exemple d’entrée avec erreur se produit pendant une condition
de rupture de capteur.
SHLd 9 Echantillonnage. Normalement, entrée 1 est une valeur analogique et
entrée B est logique.
La sortie suit entrée 1 quand entrée 2 = 1 (échantillon).
La sortie reste a la valeur actuelle quand entrée 2 = 0 (maintien)
Si entrée 2 est une valeur analogique, toute valeur hors zéro est
interprétée comme « échantillon ».
Pur 10 |La sortie est la valeur a entrée 1 élevée a la puissance de la valeur a
entrée 2, soit Entrée 1Entrée 2
5art 11 Racine carrée. Le résultat de la sortie est la racine carrée de I'entrée 1.
L’entrée 2 n'a aucun effet.
Lol 12 | La sortie est le logarithme (base 10) de I'entrée 1. L'entrée 2 n'a aucun
effet.
Ln 13 | La sortie est le logarithme (base n) de I'entrée 1. L’entrée 2 n'a aucun effet.
E 14 | Le résultat de la sortie est I'exponentiel de I'entrée 1. L'entrée 2 n'a aucun
effet.
0 15 | Le résultat de la sortie est 10 élevé a la puissance de la valeur de I'entrée
1.
Soit 108"ée 1 | "entrée 2 n'a aucun effet.
SEL 51 | Sélectionner entrée est utilisé pour contréler quelle entrée analogique est
basculée a la sortie de I'opérateur analogique. Si I'entrée sélectionnée est
vraie, I'entrée 2 est basculée a la sortie. Si elle présente une erreur,
I'entrée 1 est basculée a la sortie. Voir «Sélection entrée», page 178.
Ny GCALAIRE i Facteur scalaire entrée 1. L3 RIW
ENTR E 1 Par défaut : 1,0
INgx SCRLRIRE i Facteur scalaire entrée 2. L3 RIW
ENTR E 2 Par défaut : 1,0
UNIT 5 UNIT & SORTIE Voir la section «Unités», page 108 pour une liste des unités utilisées. Conf RIW
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Mnémonique

Nom du

du parametre | parametre

Appuyer sur pour
sélectionner successivement

Valeur ‘

Description

Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

Accés

RES

Résolution de la valeur de sortie.

nnnnn

Pas de décimales.

: nnnnn par défaut

nnnn.N

Une décimale.

nnnAan

Deux décimales.

nnAann

Trois décimales.

nnnnn

Al WIN

Quatre décimales.

Conf RIW
L3 R/O

-999

Permet d'appliquer une limite basse a la sortie.
Par défaut : -999

Conf RIW

9999

Permet d'appliquer une limite hausse a la sortie
Par défaut : 9999

Conf RIW

FEACH

La stratégie de repli intervient si I'état de la valeur d'entrée est erroné ou si
sa valeur se situe en dehors de la plage Input Hi et Input Lo.

CbAd

Si la valeur d’entrée est supérieure a « Limite haute » ou inférieure a

« Limite basse », la valeur de sortie est réglée a la limite appropriée et
« Statut » est réglé sur « Bon ». Si le signal d’entrée se trouve dans les
limites mais que le statut est erroné, la sortie est réglée sur la valeur de
repli.

Par défaut : Cbad

CLd

Si la valeur d’entrée est supérieure a « Limite haute » ou inférieure a

« Limite basse », la valeur de sortie est réglée a la limite appropriée et

« Statut » est réglé sur « Mauvais ». Si le signal d’entrée se trouve dans
les limites mais que le statut est erroné, la sortie est réglée sur la valeur de
repli.

FbRd

Si la valeur d’entrée est supérieure a « Limite haute » ou inférieure a
« Limite basse », la valeur de sortie est réglée a la limite de repli et
« Statut » est réglé sur « Erreur ».

Fid

Si la valeur d’entrée est supérieure a « High Limit » ou inférieure a « Low
Limit », la valeur de sortie est réglée a la valeur « Fallback » et « Status »
est réglé sur « Good ».

ubAd

Si le statut de I'entrée est erroné ou si le signal d’entrée est supérieur a
« Limite haute » ou inférieur a « Limite basse » la valeur de sortie est
réglée sur « Limite haute ».

dbAd

Si le statut de I'entrée est erroné ou si le signal d’entrée est supérieur a
« Limite haute » ou inférieur a « Limite basse » la valeur de sortie est
réglée sur « Limite basse ».

Conf RIW

FRyAL

VALEUR TE
REPLI

oo

Définit (conformément au repli) la valeur de sortie quand la stratégie de
repli est active.

Par défaut : 0

Conf RIW

SEL

sélection

IP1

Sélection entre Entrée 1 et Entrée 2.

P2

Parametre
comms
seulement

VALEUR ENTR E

Valeur entrée 1 (normalement cablée a une source d'entrée). Gamme
—99999 a 99999 (le point décimal dépend de la résolution).

L3 R/W

Valeur entrée 2 (normalement cablée a une source d'entrée). Gamme
—99999 a 99999 (le point décimal dépend de la résolution).

L3 R/W

La valeur analogique de la sortie, entre les limites haute et basse.

R/O

Ce parametre est utilisé en conjonction avec Repli pour indiquer le statut
de I'opération. En général, il est utilisé pour indiquer le statut de I'opération
et en conjonction avec la stratégie de repli. On peut I'utiliser comme
asservissement pour d'autres opérations.

Voir la section «Statut», page 109 pour une liste des valeurs énumérées.

R/O
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Sélection entrée

Sélection de I'entrée

!

Input 1 e S ax . . . . . .
P Si Sélection entrée = 1, entrée 2 est sélectionnée.

Input 2 — Si Sélection entrée = 0, entrée 1 est sélectionnée.
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Liste des opérateurs logiques (LLLZ)

L’'opérateur logique est disponible uniquement si une option Toolkit a été
commandée. A partir de la version 3.01 du firmware, jusqu’a huit opérateurs logiques
sont disponibles avec I'option Enhanced Toolkit (I'option Standard Toolkit en propose

quatre).

L’opérateur logique a deux entrées permet au régulateur d’effectuer des calculs
logiques sur deux valeurs d’entrée. Ces valeurs peuvent provenir de n’importe quel
paramétre disponible et peuvent étre des valeurs analogique, des valeurs utilisateur
ou des valeurs logiques.

Les paramétres a utiliser, le type de calcul a effectuer et I'inversion de la valeur
d’entrée et du type de repli sont déterminés au niveau de configuration. Aux niveaux
1 a 3 on peut afficher les valeurs de chaque entrée et lire le résultat du calcul.

L'acces a la liste Paramétres d'opérateur logique est résumé ci-dessous. Le
diagramme complet de navigation est présenté a la section «Diagramme de
navigation», page 95.

Revenir a I'en-téte de la liste précédente
— BN

De la liste
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STATE STATE
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Mnémonique |Nom du Valeur Description Accés
du parametre | paramétre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
OPER OP RATION "EEI M Jo L’opérateur logique sélectionné est désactivé Conf
E Par défaut : Off L3 R/O
RNd 1 Le résultat de la sortie est ON quand entrée 1 et entrée 2 sont ON.
oy 2 Le résultat de la sortie est ON quand entrée 1 ou entrée 2 est ON.
EDM 3 OU exclusif. Le résultat de la sortie est vrai quand une seule entrée

est ON Si les deux entrées sont ON, la sortie est OFF.

LECH 4 L’entrée 1 définit la mémorisation, I'entrée 2 la remet a zéro.

EqL 5 Egal. Le résultat de la sortie est ON quand entrée 1 = entrée 2.

NEAQL |6 |Pas égal. Le résultat de la sortie est ON quand entrée 1 # entrée 2.
= 7 Supérieur a. Le résultat de la sortie est ON quand entrée 1 > entrée 2.
LE 8 Inférieur a. Le résultat de la sortie est ON quand entrée 1 < entrée 2.
GEE] 9 Supérieur ou égal. Le résultat de la sortie est ON quand entrée 1 =

entrée 2.

LEES 10 | Inférieur ou égal. Le résultat de la sortie est ON quand entrée 1 <

entrée 2.
I ANALOGIGUE 1 (D Normalement cablé sur une valeur logique, analogique ou utilisateur. | L3
e ANALOGIGUE @ Peut étre réglé sur une valeur constante s'il n’est pas cablé.
FBACK Tvpe 3£ REFLI |FBAD |0 | Lavaleur de sortie est FAUSSE et I'état est ERREUR. Conf
Par défaut : Fbad L3 R/O
EbAd |1 La valeur de sortie est TRUE et I'état est BAD.
FLd 2 La valeur de sortie est FALSE et I'état est GOOD.
Eld 3 | Lavaleur de sortie est VRAIE et 'état est BON.
Iy INVERSIDON flonE 0 Le sens de la valeur d’entrée peut étre utilisé pour inverser une ou les | Conf
deux entrées. L3 R/O
Par défaut : Sans
Ini 1 inversion entrée 1.
I nd 2 inversion entrée 2.
LES 3 |Inversion deux entrées.
dEuz
ourt SORTIE On 1 La sortie de I'opération est une valeur booléenne (vrai/faux). R/O
"EEI A |o
E
TAT TRT SORTIE L’état de la valeur résultat (bon/erreur). R/O

Voir la section «Statut», page 109 pour une liste des valeurs
énumeérées.
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Liste des opérateurs logiques a 8 entrées (LLLA)

Les opérateurs logiques a 8 entrées sont disponibles uniquement si une option
Toolkit a été commandée. A partir de la version 3.01 du firmware, jusqu’a quatre
opérateurs a 8 entrées logiques sont disponibles avec I'option Enhanced Toolkit
(I'option Standard Toolkit en propose deux).

L’opérateur logique a huit entrées permet au régulateur d’effectuer des calculs
logiques sur huit valeurs d’entrée. Ces valeurs peuvent provenir de n’importe quel
paramétre disponible et peuvent étre des valeurs analogique, des valeurs utilisateur
ou des valeurs logiques. Jusqu’a huit opérateurs logiques d’entrée sont disponibles.

L'acces a la liste Parameétres d'opérateur logique a 8 entrées est résumé ci-dessous.
Le diagramme complet de navigation est présenté a la section «Diagramme de
navigation», page 95.

Revenir a I'en-téte de la liste précédente
— @ —

LLcB

De la liste
&> |

précédente
o s o

LLed) |

Vers la liste
suivante

(Emr)

»ED)>

] Il'y a 4 instances
1 NSk 4\ 1 N5E || d'opérateurs logiques 8

Mnémonique | Nom du
du parametre | paramétre

Appuyer sur pour
sélectionner successivement

Valeur ’ Description Acces

Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

OF RATION

OPER

"EETTETO Conf R/W

L3 R/O

L’opérateur est désactivé.
Par défaut : Off

RNRd 1 La sortie est ON quand TOUTES les entrées sont ON.

ou 2

La sortie est ON quand au moins une des 8 entrées est ON.

EOr 3

OU exclusif.

La sortie est basée sur la mise en cascade par XOR des entrées (vraie
équation logique XOR) c’est-a-dire :

La mise en cascade XOR effectue une fonction de parité impaire qui fait
que si un nombre pair d’entrées est ON, la sortie est OFF. Si un nombre
impair d’entrées est ON, la sortie est ON.

Conf RIW
L3 R/O

Ce parametre est utilisé pour configurer le nombre d'entrées pour
'opération.
Par défaut : 2
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Mnémonique | Nom du Valeur Description Accés

du parametre | parametre

Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

sélectionner successivement

ININY INVERSION ' Inversion des entrées sélectionnées. Il s'agit d’'un mot d’état avec un bit | L3 R/W
ENTR ES 255 par entrée.

0x1 - entrée 1
0x2 - entrée 2
0x4 - entrée 3
0x8 - entrée 4
0x10 - entrée 5
0x20 - entrée 6
0x40 - entrée 7
0x80 - entrée 8

OP.INY INVERSIDN Non 0 Sortie non inversée. L3 R/W
SORTIE Par défaut : Non
au 1 | Sortie inversée.
INta INg INPUT 1 & Normalement cablé sur une valeur logique, analogique ou utilisateur. L3 RIW
InpUTB Toutes les valeurs sont interprétées de la maniére suivante : <0,5 =
désactivé, >=0,5 = activé
Peut étre réglé sur une valeur constante s’il n’est pas cablé.
" EEI NIk |0 | Entrée fausse.
On 1 Entrée vraie.
op SORTIE " EEITIE [0 |Reésultat de sortie de 'opérateur (sortie non activée). R/O
On 1 Résultat de sortie de I'opérateur (sortie activée).
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Liste temporisateur (Emr)

La liste temporisateur est disponible uniquement si une option Toolkit a été
commandée. A partir de la version 3.01 du firmware, jusqu’a deux temporisateurs
sont disponibles avec I'option Enhanced Toolkit (I'option Standard Toolkit en propose

une).

L'accés a la liste Paramétres de temporisateur est résumé ci-dessous. Le
diagramme complet de navigation est présenté a la section «Diagramme de
navigation», page 95.

Revenir a I'en-téte de la liste précédente

—EB T —

De la liste .
récédente Emr Vers la liste
P >8> | o7 B givante
(L EEB) [ ] r t
| (Ll'l r)
\4
{||» > c
INGT INGT
o o o v | o o e o
AV AV
A v A v
TYPE TYPE
TIME TIME
£ TIME £ TIME
N N
our out
TRIGT TRIGD
Mnémonique |Nom du Valeur Description Acces
du parametre | parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
TYPE TYPE " EEITIE Temporisateur non active. Conf RIW
Par défaut : Off
OnPS Impulsion activation. Géneére une impulsion de longueur fixe a partir d’'un
front montant.
Ond Temporisation activation. Fournit une temporisation entre I'événement
de déclenchement d’entrée et la sortie du temporisateur.
OnES Unique. Temporisateur de four simple qui décompte a zéro avant
d’arréter
m n0 Temps d’activation minimum. Temporisateur de compresseur qui fait que
la sortie reste ON pendant un certain temps apres la suppression du
signal d’entrée.
TIME TIME 0000 Durée du temporisateur. Pour les temporisateurs a redéclenchement, Conf RIW
cette valeur est saisie une fois et copiée sur le paramétre de temps L3 R/W
restant dés que le temporisateur démarre. Pour les temporisateurs a
impulsion, la valeur de temps elle-méme est diminuée.
Gamme 00:00 & 999:59 minutes.
Par défaut : 0
ETIME TEMPS  COUL N Temps écoulé. Gamme 00:00 & 999:59 minutes. R/O
n roTENTION TR |' EEINIE Entrée déclencheur/porte. Conf RIW
I0UES Par défaut : Off L3 RIW
On Activer pour commencer le minutage.
gut SORTIE " EEIME La sortie temporisateur est désactivée. R/O
On La sortie temporisateur est activée.
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Il s’agit d’une sortie d’état qui indique que I'entrée du temporisateur a été | L3 R/O

détectée.
OFF Pas de minutage.
On Le temporisateur a été déclenché et est opérationnel.
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Modes temporisateur

Mode sur impulsion (on pulse)

La sortie s’active dés que 'entrée du déclencheur s'active et reste activée jusqu’a la
fin de la période. Si le temporisateur est redéclenché pendant la période, le
temporisateur redémarre.

Déclench.—
Temgi Temgs | Temgs
T
\
Sortie —— — I E—
Redéclenchement—3»'

Temps écoulé —

Déclenché J

Mode impulsion retardée (on delay)

Offre une temporisation entre le point de déclenchement et I'activation de la sortie du
temporisateur.

Ce type de temporisateur est utilisé pour contribuer a éviter que la sortie ne soit pas

activée si I'entrée n’est pas valide depuis une période prédéfinie. Il joue donc le rble

d’'une sorte de filtre d’entrée.

Régles

1. Une fois que le déclencheur s’active, la sortie se met en marche aprés la fin de la
temporisation et reste activée jusqu’a ce que le déclencheur se désactive.

2. Sile déclencheur se désactive avant la fin de la temporisation, la sortie ne se
met pas en marche.

Déclench.——

Temps

Temps
>

\
\
\
Sortie T
\
[
\

g

Temps écoulé

Déclenché
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Mode action unique (one shot)

* La valeur de temps est réduite a chaque tic jusqu’a ce qu’elle atteigne zéro.
Quand le temporisateur atteint zéro, la sortie devient OFF.

* La valeur de temps peut étre modifiée a tout instant pour augmenter/diminuer la
durée du temps d'activation.

* Une fois mise a zéro, le temps n’est pas ramené a une valeur précédente et doit
étre modifié par 'opérateur pour démarrer le temps d'activation suivant.

* L'’entrée est utilisée pour déclencher la sortie. Si I'entrée est configurée, le temps
diminue progressivement jusqu’a zéro. Si I'entrée passe a OFF, le temps est mis
en pause et la sortie se désactive jusqu’a ce que I'entrée soit réactivée.

* Comme I'entrée est un fil logique, il est possible que I'opérateur ne la cable PAS,
et mette la valeur d’entrée sur ON, ce qui active le compteur de maniére
permanente.

® Lavariable déclenchée sera réglée sur ON dés que le temps aura été modifié.
Elle se remet a zéro quand la sortie passe a OFF.

Le comportement dans différentes conditions est présenté ci-dessous :

Entrée

Durée modifiée Durée modifiée

- &

emps A N
A+ B=
Temps __x_ ez
_.o—'-"'_'-'--Al o s
Temps écoulé L. L |

Déclenché 4|—|—|

Ce diagramme montre comment I'entrée peut étre utilisée
pour déclencher le compteur comme une forme de pause

Entrée m
Durée modifi(—“,\e'll A+B+C+D = Durée
Sortie A C

B D
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Mode temps d'activation minimum ou compresseur

L’entrée devient active et le reste pendant une période spécifique apres que I'entrée
devient inactive.

On peut I'utiliser par exemple pour éviter qu’'un compresseur ne subisse trop de
cycles.

* La sortie est réglée sur On quand I'entrée passe de Off a On.

®* Quand I'entrée passe de On a Off, le temps écoulé commence a augmenter en
direction du temps défini.

* La sortie reste activée jusqu’a ce que le temps écoulé atteigne le temps défini.
Ensuite, la sortie s’arréte.

* Sile signal d’entrée revient a On pendant que la sortie est activée, le temps
écoulé se remet a 0, prét a commencer a augmenter quand I'entrée s'arréte.

® La variable déclenchée sera réglée pendant que le temps écoulé est > 0. Elle
indiquera que le compteur compte.

Le diagramme illustre le comportement du compteur dans différentes conditions
d’entrée:

Entrée | —!—
1
| |  —
Sortie Temps [~ i Temps
_-—""'-_-—‘ E &
! d s Tt
Temps écoulé :L-""-’ — —~+
! : i
Déclenché | u
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Liste Compteur (Cnkr)

La liste Compteur est disponible uniquement si une option Toolkit a été commandée.
A partir de la version 3.01 du firmware, jusqu’a deux compteurs sont disponibles
avec I'option Enhanced Toolkit (I'option Standard Toolkit en propose une).

Chaque fois que I'entrée « Horloge » est déclenchée, la sortie « Comptage » est
augmentée de 1 pour un compteur vers le haut et diminuée de 1 pour un compteur
vers le bas. On peut définir une valeur cible et une fois cette valeur atteinte le

drapeau Report retenue est réglé. Ce drapeau peut étre cablé pour opérer un
événement ou autre sortie.

Un exemple de cablage simple est présenté dans le chapitre iTools. «Cablage
graphique», page 237.

L’accés a la liste Paramétres de compteur est résumé plus bas. Le diagramme

complet de navigation est présenté a la section «Diagramme de navigation», page
95.

Revenir a I'en-téte de la liste précédente

+— B+t

De la liste Vers la liste
. . Cnkr
précédente »@EB»|| o [ »ED> suivante

Emr 5555
(Emr) 5 (TOTL)

Mnémonique | Nom du
du parametre | parametre

Appuyer sur pour
sélectionner successivement

Valeur Description Accés

Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

ENBL AUTORISE Non 0 Le comptage est gelé pendant qu’Enable est FALSE Conf RIW
Par défaut : Non L3 RIW
oul 1 Le comptage répond aux événements Horloge quand Enable est
TRUE
IR BIRECTION uP 0 Compteur vers le haut. Voir la note ci-dessous. Conf RIW
COMPTHGE Par défaut : Comptage L3 RIW
bAS 1 Compteur vers le bas. Voir la note ci-dessous.
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Mnémonique | Nom du Valeur Description Accés
du parametre | parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
RLRY REPORT RETENUE Report retenue est normalement utilisé comme entrée d'autorisation du | R/O
compteur suivant. Mais dans les régulateurs série EPC3000, un seul
compteur est disponible. Report retenue est activé quand le compteur
atteint la cible définie. Peut étre cablé pour pour opérer un événement
ou alarme ou autre fonction selon les besoins.
" EE Off.
nE
an Activé.
OFLOW IRAPERL Mon Le drapeau débordement est maintenu vrai (oui) quand le compteur R/O
I BORIEMENT atteint zéro (vers le bas) ou dépasse la cible (vers le haut).
au
ENT. HORLOGE | ENT. HORLOGE 0 Entrée horloge du compteur. Le compteur augmente (pour un Prét uniquement
{ compteur vers le haut) sur un front montant (de FAUX a VRAI). si cablé
Normalement cablé a une source d’entrée telle qu'une source logique.
TRRGT CIBLE IE g Niveau de comptage visé par le compteur. Conf RIW
COMPTELR 33333 Par défaut : 9999 L3 RIW
COMPTAGE COMPTAGE 0 Compte chaque fois qu'une entrée horloge se produit, jusqu'a ce que la | R/O
cible soit atteinte. Plage 0 a 99999.
RAZ RRZ COMPTEUR  |Mon Compteur non RAZ. Conf R/W
oul Quand la RAZ est VRAIE, le comptage est mis sur 0, en mode « haut » |L3 R/W
ou sur Cible en mode « bas ». La RAZ efface aussi le drapeau
débordement.
OCLR RAZ Non Non effacé. Conf RIW
I BORIDEMENT | . L3 R/W
out Efface le drapeau de débordement.

Remarque : Avec une configuration compteur vers le haut, les événements
horloge augmentent le comptage jusqu'a ce que la cible soit atteinte. Lorsque la cible
est atteinte, RippleCarry devient vrai. A 'impulsion d’horloge suivante, le comptage
revient a zéro. Le débordement est mémorisé a la valeur « vrai » et RippleCarry
devient faux.

Avec une configuration compteur vers le bas, les événements horloge réduisent le
comptage jusqu'a ce qu’il atteigne zéro. Lorsque zéro est atteint, RippleCarry devient
vrai. A I'impulsion d’horloge suivante, le comptage revient au comptage cible. Le
débordement est mémorisé a la valeur « vrai » et RippleCarry est RAZ faux.
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Liste Totalisateurs (ECEL)

La liste Totalisateurs est disponible uniquement si une option Toolkit a été
commandée.

Un totalisateur est un intégrateur électronique utilisé principalement pour enregistrer
le total numérique sur le temps d’'une valeur mesurée exprimée sous forme de
vitesse. Par exemple, le nombre de litres (depuis la RAZ) basé sur un débit en litres
par minute.

Un bloc fonction totalisateurs est disponible dans les régulateurs série EPC3000. Un
totalisateur peut, par cablage logiciel, étre connecté a une valeur mesurée
quelconque. Les sorties du totalisateur sont sa valeur intégrée et un état d'alarme.
L'utilisateur peut définir une consigne qui active I'alarme quand l'intégration dépasse
la consigne.

Le totalisateur présente les attributs suivants :
1. Marche/pause/RAZ

© En mode Marche, le totalisateur intégre son entrée et teste continuellement
par rapport a une consigne alarme. Plus la valeur de I'entrée est élevée, plus
l'intégrateur marche vite.

© En mode Pause le totalisateur cesse d’intégrer son entrée mais continue a
tester les conditions d’alarme.

©° En mode RAZ le totalisateur est mis a zéro ainsi que les alarmes.
2. Consigne alarme

© Sila consigne est un chiffre positif, I'alarme s’active quand le total est
supérieur a la consigne.

©  Sila consigne est un chiffre négatif, I'alarme s’active quand le total est
inférieur a la consigne.

©  Sila consigne d'alarme du totalisateur est réglée sur 0,0, I'alarme est
désactivée. Elle ne détectera pas les valeurs supérieures ou inférieures.

© La sortie d'alarme est une sortie a état unique. Elle peut étre effacée en
remettant le totalisateur a zéro, en arrétant la condition Marche ou en
modifiant la consigne alarme.

3. Le total est limité aux valeurs 32 bits a point flottant max et min.

4. Le totalisateur contribue a maintenir la résolution pendant I'intégration de petites
valeurs a un grand total. Mais les valeurs trés petites ne seront pas intégrées aux
valeurs relativement grandes, par ex. 0,000001 ne sera pas intégré a 455500,0 a
cause des limitations de la résolution 32 bits a point flottant.

Un bloc fonction totalisateurs est disponible dans un régulateur EPC3000.
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L’accés a la liste Paramétres de totalisateurs est résumé plus bas. Le diagramme
complet de navigation est présenté a la section «Diagramme de navigation», page

95.
Revenir a I'en-téte de la liste précédente
<@ -
De la liste _ EOEL _ Vers la liste
L, 4 2 Ld s rer |l > EEl > .
précédente | LIST] suivante (An.Sw)
(Cnkr) A v
A v
TOATON
TOTAL
N
A HNITS Y
RES
ALM 5P
ALM OP
RLN
HOLD
RESET
—
Mnémonique | Nom du Valeur Description Acces
du parametre | parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner
successivement
TOTAL SORTIE 0 La valeur totalisée. L3 R/O
TOTALIS E
In poTentTIon TR (D O La valeur a totaliser. Conf R/IW
IBuEs Le totalisateur cesse d’accumuler si I'entrée comporte une erreur. L3 RIW
UNIT & UNIT & Voir la section «Unités», page 108 pour une liste des unités Conf RIW
utilisées.
RES R SOLUTION nnnnn 0 Résolution du totalisateur. Conf RIW
: nnnnn par défaut - pas de décimales
nnnn.N 1 Une décimale.
nnnAn 2 Deux décimales.
nnann 3 Trois décimales.
nnnnn 4 Quatre décimales.
ALMGP CONGIGNE 0O 0000 Définit la valeur totalisée a laquelle une alarme se déclenchera.
ALARME
ALMOP GORTIE Valeur lecture seule qui indique la sortie d’alarme on ou off. Conf R/O
ALARME La valeur totalisée peut étre un nombre positif ou négatif. L3 R/O
Si le nombre est positif, I'alarme se produit quand :
Total > Consigne alarme
Si le nombre est négatif, 'alarme se produit quand :
Total < Consigne alarme
OFF 0 Off
On 1 On
RLN RN Non 0 Totalisateur non en marche. Voir la note ci-dessous. Conf R/W
oul 1 Sélectionner pour lancer le totalisateur. L3 R/W
HOLE HOLE Non 0 Totalisateur non en pause. Voir la note ci-dessous. Conf R/W
oul 1 Maintient le totalisateur a sa valeur actuelle. L3RW
RRZ RAL Non 0 Totalisateur non en RAZ. Conf R/IW
oul 1 Remet le totalisateur & zéro. L3RW
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Remarque : Les paramétres Marche et Pause sont congus pour étre cablés a
(par exemple) des entrées logiques. Marche doit étre « on » et Pause doit étre « off »
pour que le totalisateur fonctionne.
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Liste MUX analogique a 8 entrées (A/15w)

La liste des multiplexeurs analogiques a 8 entrées est disponible uniquement si une
option Toolkit a ét¢ commandée. A partir de la version 3.01 du firmware, jusqu’a
quatre multiplexeurs analogiques sont disponibles avec I'option Enhanced Toolkit
(I'option Standard Toolkit en propose trois).

Les multiplexeurs analogiques a huit entrées peuvent étre utilisés pour commuter

'une des huit entrées en sortie. Il est habituel de cabler les entrées a une source a
l'intérieur du régulateur, qui sélectionne cette entrée au moment ou a I'événement
approprié.

L'acces a la liste Paramétres des multiplexeurs analogiques a 8 entrées est résumé
ci-dessous. Le diagramme complet de navigation est présenté a la section
«Diagramme de navigation», page 95.

Les paramétres suivants sont disponibles.

Revenir a I'en-téte de la liste précédente
—E - —

De la liste _ ANSw Vers la liste
précédente @& | | &8> uivante
(TOTL) —— n wbAL)

PR S

A 4

s AL 2]l Répéter pour jusqu'a 3
I N5k |1 <@g <«|LI 15k des multiplexeurs

0ooo TDE‘S analogiques
8
v A v
(i) ((HoLIm )
LoLIm LoLIM
FBACH FEACH
A \ A
FB VAL FB VAL
IN SEL IN SEL
IN-ING IN-ING
out out
STATE STATE
\__RES ) \__PES )
Mnémonique | Nom du Valeur Description Acces
du parametre | parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner
successivement
HLIM LIMITE HAUTE 9999 La limite haute de toutes les entrées et de la valeur de repli. Mini gamme Conf RIW
0 Limite maxi a la valeur du point flottant 32 bits (le point décimal dépend de la
résolution).
Par défaut : 9999
LLIM LIMITE BAssE |-999 La limite basse de toutes les entrées et de la valeur de repli. Gamme Valeur | Conf R/W
mini point flottant 32 bits a limite haute (le point décimal dépend de la
résolution).
Par défaut : -999
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Mnémonique | Nom du Valeur Description Accés
du parametre | parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner
successivement
FBACH STRAT GIE IE L’état des parametres de sortie et de statut quand I'entrée présente une Conf R/IW
REPLT erreur ou quand I'opération ne peut pas étre terminée.
Ce paramétre pourrait étre utilisé en conjonction avec la valeur de repli.
L bRd 0 Clip mauvais. Si la valeur d’entrée est supérieure a « Limite haute » ou
inférieure a « Limite basse », la valeur de sortie est réglée a la limite
appropriée et « Statut » est réglé sur « Mauvais ». Si le signal d’entrée se
trouve dans les limites mais que le statut est erroné, la sortie est réglée sur
la valeur de repli.
Par défaut : C.bad
CLd 1 Clip bon. Si la valeur d’entrée est supérieure a « Limite haute » ou inférieure
a « Limite basse », la valeur de sortie est réglée a la limite appropriée et
« Statut » est réglé sur « Bon ».
Si le signal d’entrée se trouve dans les limites mais que le statut est erroné,
la sortie est réglée sur la valeur de repli.
FbAd 2 Repli mauvais. Si la valeur d’entrée est supérieure a « Limite haute » ou
inférieure a « Limite basse », la valeur de sortie est réglée a la limite de repli
et « Statut » est réglé sur « Erreur ».
FLd 3 Repli bon. Si la valeur d’entrée est supérieure a « High Limit » ou inférieure
a « Low Limit », la valeur de sortie est réglée a la valeur « Fallback » et
« Status » est réglé sur « Good ».
ubAd 4 Haut d’échelle. Si le statut de I'entrée est erroné ou si le signal d’entrée est
supérieur a « Limite haute » ou inférieur a « Limite basse » la valeur de
sortie est réglée sur « Limite haute ».
dbAd |6 Bas d’échelle. Si le statut de I'entrée est erroné ou si le signal d’entrée est
supérieur a « Limite haute » ou inférieur a « Limite basse » la valeur de
sortie est réglée sur « Limite basse ».
FRYAL VALEUR TE o0 Utilisé (conformément a la stratégie de repli) pour définir la valeur de sortie | Conf R/W
REPLI quand la stratégie de repli est active.
Gamme Limite basse a limite haute (le point décimal dépend de la
résolution).
INGEL S LECTION Inla Valeurs d’entrée (normalement cablée a une source d'entrée). Conf R/'W
M ]
ENTR £ b nf Par défaut : In1 L3 R/W
I anALosIsue 1 |0 O 1 Vers les valeurs d’entrée si non cablées. Gamme Valeur min point flottant 32 | Conf R/W
e AALOGIoUE 2 |0 O 2 bits a valeur max point flottant 32 bits. L3 RW
HE anALosIoue 3 |00 0 3
N AanALoeIGue 4 (0 O 4
ING anALosIoue s |00 O 5
ING AaALoeIoue 6 (O O 6
I anALosIoue 7 |00 O 7
InNg AauALoeIoue 8 (0 O 8
ourt SORTIE Indique la valeur analogique de la sortie, entre les limites haute et basse. R/O
TAT STRTUT Utilisé en conjonction avec Repli pour indiquer le statut de I'opération. En R/O
général, le statut est utilisé pour indiquer le statut de I'opération et en
conjonction avec la stratégie de repli. On peut I'utiliser comme
asservissement pour d'autres opérations.
Voir la section «Statut», page 109 pour une liste des valeurs énumérées.
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RES R SOLUTION Indique la résolution de la sortie. R/O

La résolution de la sortie est définie par I'entrée sélectionnée. Si I'entrée
sélectionnée n’est pas cablée, ou si son état est « mauvais », la résolution
est réglée sur 1 dp.

nnnnn |0 Pas de décimales.
: nnnnn par défaut

nnnnn |1 Une décimale.
nnnan |2 Deux décimales.
nnann |3 Trois décimales.
nnnnn |4 Quatre décimales.

195 HA032842ENG version 4



Niveau de configuration EPC3016, EPC3008, EPC3004

Liste des valeurs utilisateur (uLAL)

La liste Valeurs utilisateur est disponible uniquement si une option Toolkit a été
commandée. A partir de la version 3.01 du firmware, jusqu’a douze valeurs utilisateur

sont disponibles avec I'option Enhanced Toolkit (I'option Standard Toolkit en propose
quatre).

Les valeurs utilisateur sont des registres fournis pour I'utilisation des calculs. On peut

les utiliser comme constantes dans les équations ou comme stockage temporaire
dans les calculs étendus.

L’acces a la liste Paramétres de valeurs utilisateur est résumé plus bas. Le

diagramme complet de navigation est présenté a la section «Diagramme de
navigation», page 95.

Revenir a I'en-téte de la liste précédente
— BN

De la liste o .
précédente >[ED> "'UL -— > 50> Ve.rs la liste
(AN Sw) Eooo Bl suivante

! (¢ .man)

INAS 2]l Répéter pour
I NISE || (§W@«|L /M5t || jusqu'a 12 valeurs

E'AE'E'S' 2000l ytilisateur
A v A v
UNITS UNITS
RES RES
H LM HLIM
LoLIM LoLIm
VALUE VALUE
STATY STATY
Mnémonique | Nom du Valeur Description Acces
du parametre | parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner
successivement
UNIT & UNIT & Voir la section «Unités», page 108 pour une liste des unités utilisées. Conf
RES R SOLUTION alzlalala] 0 Résolution des valeurs utilisateur. Conf
[allalzlal 1 Une décimale.
nnnAn 2 Deux décimales.
: nnn.nn par défaut
nnAnn 3 Trois décimales.
nannn 4 Quatre décimales.
HLIM LIMITE HAUTE (9999 O La limite haute peut étre réglée pour chaque valeur utilisateur pour L3 et Conf
contribuer a empécher la définition d’'une valeur hors limites. Mini gamme
Limite maxi a la valeur du point flottant 32 bits (le point décimal dépend
de la résolution).
Par défaut : 99999
LLIM LIMITE BASSE | -999 O La limite basse de la valeur utilisateur peut étre définie pour contribuer a | L3 et Conf
éviter que la valeur utilisateur soit modifiée en une valeur illégale. Ceci
est important si la valeur utilisateur doit étre utilisée comme consigne.
Gamme Valeur mini point flottant 32 bits a limite haute (le point décimal
dépend de la résolution).
Par défaut : -99999
VALEUR VALEUR Pour régler la valeur dans les limites de gamme. Voir la note ci-dessous. |L3 et Conf
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Peut étre utilisé pour forcer un statut bon ou mauvais sur une valeur L3 et Conf
utilisateur. Ceci est utile pour tester I'héritage de statut et les stratégies

de repli.
Voir la note ci-dessous.
Voir la section «Statut», page 109 pour une liste des valeurs énumérées.

Remarque : Sile paramétre « Valeur » est cablé alors que le parameétre « Statut »
ne l'est pas, au lieu d’étre utilisé pour forcer le statut il indiquera la valeur héritée de

la connexion cablée au paramétre « Valeur ».
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Liste de surveillance des entrées (/ mon)

La liste de surveillance des entrées est disponible uniquement si une option Toolkit a
été commandée.

La surveillance des entrée peut étre cablée a toute variable du régulateur. Elle fournit
alors trois fonctions :

1. Détection maximum.

2. Détection minimum.

3. Temps au-dessus du seuil.

Il y a deux instances de la surveillance des entrées.

L’accés a la liste Paramétres de surveillance des entrées est résumé plus bas. Le
diagramme complet de navigation est présenté a la section «Diagramme de
navigation», page 95.

Revenir a I'en-téte de la liste précédente
— @8N
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Mnémonique | Nom du
du parametre | parameétre

Appuyer sur pour
sélectionner successivement

Valeur

Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

Description Accés

In potentIon TRI (D O Valeur d'entrée surveillée. Conf R/IW

MANT MANIMUM o0 Cette fonction surveille continuellement la valeur d'entrée. Si la valeur est R/O
supérieure au maximum précédemment enregistré, elle devient le nouveau
maximum.

Cette valeur est conservée aprés une interruption d’alimentation.

MIN MINIMUM o0 Cette fonction surveille continuellement la valeur d'entrée. Si la valeur est R/O
inférieure au minimum précédemment enregistré, elle devient le nouveau
minimum.

Cette valeur est conservée aprés une interruption d’alimentation.

THOLD SEUIL Le compteur d’entrée accumule le temps que la PV d’entrée passe Conf RIW
au-dessus de cette valeur de déclenchement. L3 RW
Par défaut : 1,0

IARRY JOURS 0 Le cumul de jours que I'entrée a passés au-dessus du seuil depuis la R/O

AU-DESSUS derniere RAZ. Jours est un comptage en nombres entiers de périodes de 24
heures. La valeur Jours doit étre combinée a la valeur Temps pour obtenir le
temps total au-dessus du seuil.

THR TEMPS 0600 Cumul de temps au-dessus du seuil compteur depuis la derniére RAZ. La R/O

AU-DESSUS valeur de temps s’accumule de 00:00.0 a 23:59.59. Les dépassements sont
ajoutés a la valeur Jours.

ALMI ALARME uours |0 Seuil de jours pour I'alarme temps de la surveillance. Utilisée en Conf R/'W
combinaison avec le paramétre TimeAbove. Le parametre AlImOut est réglé L3 RW
sur vrai si le temps accumulé au-dessus du seuil pour les entrées est
supérieur aux parameétres hauts du compteur.

Par défaut : 0

HLMTM ALARME HEURES | 0000 Seuil de temps pour I'alarme temps de la surveillance. Utilisée en Conf RIW
combinaison avec le paramétre AimDay. Le paramétre AImOut est réglé sur || 3 ryy
vrai si le temps accumulé au-dessus du seuil pour les entrées est supérieur
aux parameétres hauts du compteur.

Par défaut : 0
ALOP SORTIE ALARME |' EEI N R/O
k
On Réglé sur vrai si le temps accumulé que I'entrée passe au-dessus de la
valeur de seuil est supérieur a la consigne alarme.
RAZ RRAZ Non Par défaut : Non Conf RIW
oul Remet a zéro les valeurs max et min et remet a zéro le temps au-dessus du L3RW
seuil.

INGT STRTUTENTR E Affiche I'état de I'entrée. R/O
Voir la section «Statut», page 109 pour une liste des valeurs énumérées.
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Liste de basculement (5wl)

La liste Basculement est disponible uniquement si une option Toolkit a été
commandée.

Cette fonction est souvent utilisée dans les applications de température qui
fonctionnent sur un large éventail de températures. Par exemple, un thermocouple
peut étre utilisé pour la régulation aux basses températures alors qu'un pyrométre
prend le relais aux trés hautes températures. Ou bien on peut utiliser deux
thermocouples de types différents.

Le diagramme ci-dessous présente un processus de chauffage sur le temps avec
des limites qui définissent les points de commutation entre les deux dispositifs. La
limite supérieure est normalement définie vers le haut de la plage du thermocouple,
et est déterminée par le paramétre « Switch Hi ». La limite inférieure est définie
proche du bas de la gamme du pyrométre (ou second thermocouple) en utilisant le
parameétre « Switch Lo ». Le régulateur calcule une transition fluide entre les deux
dispositifs.

L’accés a la liste Paramétres de basculement est résumé plus bas. Le diagramme
complet de navigation est présenté a la section «Diagramme de navigation», page
95.
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Depuis cette liste on peut configurer le bloc fonction basculement. Cet écran ne

s'affiche que si la fonction a été validée.

Input 1
Thermocouple basse température Régulateur de
température
Input 2 P !

Thermocouple haute température ou pyrométre

Température

Commutation haute haute température

Commutation basse M
S

dispositifs

Le régulateur fonctionne
entierement sur le dispositif

Le régulateur fonctionne sur une
combinaison des deux

Le régulateur fonctionne

entierement sur le dispositif

basse température
Temps

Mnémonique | Nom du Valeur Description Acceés
du parametre | paramétre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner
successivement
INHI MAXIENTR £ | 95599 Définit la limite haute de la commutation haute. Il s'agit de la lecture la plus Conf R/W
0 haute depuis I'entrée 2 car I'entrée 2 est le capteur d’entrée plage haute. L3 RW
Par défaut : 9999,0
INLD mInIeEnNTR £ |-999 Définit la limite basse de la commutation basse. Il s'agit de la lecture la plus
basse depuis I'entrée 1 car I'entrée 1 est le capteur d’entrée plage basse.
Par défaut : -999,0
SWHI comrRTIoN (O O Définit la limite supérieure de la région de basculement.
HAUTE
SWLO comrRTIon (O O Définit la limite inférieure de la région de basculement.
BRS5E
I AanALoeIcue |00 O La valeur de la premiere entrée. Définie par le capteur valeur basse.
e AanALosIcue (0 0 La valeur de la deuxiéme entrée. Définie par le capteur valeur haute.
I
FAAL VALEUR IE o0 Définit (conformément au type de repli) la valeur de sortie quand la stratégie
REPLT de repli est active.
Gamme entre entrée haute et entrée basse.
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Mnémonique
du parametre | paramétre

Nom du

Appuyer sur pour
sélectionner
successivement

Valeur

Description

Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

Accés

Frv

TYPE IE
REPLI

cbAd

Clip mauvais.

La mesure est rognée a la limite qu’elle a dépassée et son statut est réglé sur
MAUVAIS de maniére a ce que tout bloc fonction utilisant cette mesure puisse
utiliser sa propre stratégie de repli. Par exemple la boucle de régulation peut
maintenir sa sortie.

: c.bad par défaut

chid

Clip bon.

La mesure est rognée a la limite qu’elle a dépassée et son statut est réglé sur
BON de maniére a ce que tout bloc fonction utilisant cette mesure puisse
continuer a calculer et ne pas utiliser sa propre stratégie de repli.

FbRd

Repli erreur.

La mesure adoptera la valeur de repli configurée qui a été définie par
I'utilisateur. De plus, le statut de la valeur mesurée sera réglé sur BAD de
maniére a ce que tout bloc fonction utilisant cette mesure puisse utiliser sa
propre stratégie de repli. Par exemple la boucle de régulation peut maintenir
sa sortie.

Fid

Repli bon.

La mesure adoptera la valeur de repli configurée qui a été définie par
I'utilisateur. De plus, le statut de la valeur mesurée sera réglé sur BON de
maniére a ce que tout bloc fonction utilisant cette mesure puisse continuer a
calculer et ne pas utiliser sa propre stratégie de repli.

ubAd

Augmentation.

La mesure sera forcée d’adopter sa limite haute, un peu comme s'il y avait
une pression résistive sur un circuit d’entrée. De plus, le statut de la mesure
sera réglé sur MAUVAIS de maniére a ce que tout bloc fonction utilisant cette
mesure puisse utiliser sa propre stratégie de repli. Par exemple la boucle de
régulation peut maintenir sa sortie.

dbAd

Diminution.

La mesure sera forcée d’adopter sa limite basse, un peu comme s’il y avait
une pression résistive sur un circuit d’entrée. De plus, le statut de la mesure
sera réglé sur MAUVAIS de maniére a ce que tout bloc fonction utilisant cette
mesure puisse utiliser sa propre stratégie de repli. Par exemple la boucle de
régulation peut maintenir sa sortie.

L3 R/O

L
wn
p
=t

1 nc

Indique I'entrée actuellement sélectionnée.

ynd

LES
dEuz

R/O

L’action lancée si I'entrée sélectionnée est MAUVAISE.

54d

Si I'entrée actuellement sélectionnée est MAUVAISE, la sortie prend la valeur
de l'autre entrée si elle est BONNE.

SbAd

Si I'entrée sélectionnée est MAUVAISE, la sortie est MAUVAISE.

L3 R/O

La variable procédé produite a partir des 2 mesures d’entrée.

R/O

L’état du bloc d'entrée. Voir la section «Statut», page 109 pour une liste des
valeurs énumeérées.

R/O
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Liste OR logique (0)

Le bloc fonction Logique OR permet de cabler plusieurs parameétres sur un seul
parameétre booléen sans avoir a activer les blocs trousse a outils pour la
fonctionnalité « OR » LGC2 ou LGCS.

Il'y a 8 blocs logiques OR.

Chaque bloc se compose de 8 entrées qui sont cablées OR ensemble dans une
sortie. On peut l'utiliser par exemple pour prendre les sorties de plusieurs blocs
alarme et les cabler OR ensemble pour opérer une seule sortie alarme générale.

L'accés a la liste Parametres logiques OR est résumé ci-dessous. Le diagramme
complet de navigation est présenté a la section «Diagramme de navigation», page
95.
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Mnémonique | Nom du Valeur ‘ Description Accés
du parametre | paramétre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
N | ENTR E 1 "EEITE o Entrée 1 vers le bloc OR. R/O
On 1
Ne ENTR E 2 CEEITE o Entrée 2 vers le bloc OR.
On 1
N 3 ENTR E 3 CEEITE o Entrée 3 vers le bloc OR.
On 1
N Y ENTR E 4 " EEI ME 0 Entrée 4 vers le bloc OR.
On 1
NS ENTR E § CEEITE o Entrée 5 vers le bloc OR.
On 1
NG ENTR E B CEEITE o Entrée 6 vers le bloc OR.
On 1
N T ENTR E 7 "EEITE o Entrée 7 vers le bloc OR.
On 1
NGB ENTR E B CEEITE o Entrée 8 vers le bloc OR.
On 1
SORTIE SORTIE CEEITE o Résultat sortie.
On 1
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Liste des instruments (! [15k)

Cette liste contient cinq sous-listes : Informations (! [IF0), HMI (Hm ), Sécurité

(GEL), Diagnostics (dv AL), Modules (m0d5), Calibration (CAL).

L’accés a la liste Paramétres d'instrument est résumé plus bas. Le diagramme
complet de navigation est présenté a la section «Diagramme de navigation», page

95.
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Sous-liste informations (I NF0)

Depuis cette liste on peut lire et ajuster des informations telles que la langue des
instruments, les unités de température, I'ID client etc. comme indiqué dans le tableau

ci-dessous.
Mnémonique |Nom du Valeur Description Accés
du parametre | parameétre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
LANG LANGLE ER 0 |English Config RW
Par défaut : English
Fr 1 Frangais
dE 2 |Allemand
'E 3 |ltalien
ES 4 Espagnol
TUNIT UNIT S IE deLL o Définit les unités de température (°C). Config RW
TEMP RATURE Quand les unités de température sont modifiées, la valeur des paramétres |L3 RO
balisés comme ayant un type de température (absolue ou relative) est
convertie pour refléter les nouvelles unités de température.
: deg.C par défaut
deLF 1 Définit les unités de température (°F).
k 2 Définit les unités de température (K).
Inum NUM RO DE Numéro de série unique de l'instrument. RO
L INSTRUMENT
LT¥PE TVPE 306 |0 | Type de linstrument EPC3016 V4 DIN. RO
J008 |1 | Type de linstrument EPC3008 % DIN.
3004 |2 | Type de linstrument EPC3004 Y DIN.
Type natif Parameétre comms. Utilisé par iTools.
PSy TYPE ALIM HU 0 | Option alimentation tension 100 & 230 V ca +/- 15 %. RO
Ly 1 Option alimentation tension 24 V calcc.
IVER VERSION Numéro de version du firmware. RO
Version native Parametre comms. Utilisé par iTools.
Iz 105001 T iead Identifiant CNOMO d’Eurotherm. RO
C5I0 ID CLIENT Valeur non volatile destinée au client : n’a aucune incidence sur la Config RW
fonctionnalité de l'instrument. Lev 3 RO
Par défaut : 0
EVER £Ip vemrsIon UL Version EtherNet/IP. R/O
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Afficher la sous-liste de fonctionnalités (Hm/ )

Mnémonique |Nom du Valeur Description Acces
du parametre | paramétre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
HIISP VUE T FRUT Configure les paramétres présentés sur la vue DEFAUT pour les niveaux 1 | Conf R/W
et2. L3 RIW
PUSP 0 La vue HOME présente Boucle PV, Consigne en mode Auto et puissance
de sortie en mode Manuel.
Par défaut : PV.SP
PUPE 1 La vue HOME présente Boucle PV et temps restant programme.
LPU 2 La vue HOME présente Boucle PV seulement.
P 3 La vue HOME présente Entrée analogique 1 PV1 seulement.
PUPS 4 La vue HOME présente PV et le numéro de programme en cours ainsi que
le numéro de segment.
PUiZ |5 La vue HOME présente Entrée analogique 1 PV1 et PV2.
Pue 6 La vue HOME présente PV2.
VAL VUE I FRUT 3E La valeur d’'un paramétre supplémentaire peut étre affichée dans la vue Conf R/IW
VALEUR DEFAUT. Si la vue défaut est configurée sur LPV/SP, LPV/Temps restant ou
PV1/PV2 les écrans 1/8 et 1/4 DIN affichent la valeur du paramétre sur la 3e
ligne. L'écran 1/16 DIN n’affiche pas la valeur du parameétre. SiI'écran
défaut est configuré pour afficher uniquement LPV, PV1 ou PV2, la valeur
de ce parameétre est affichée sur la deuxieme ligne.
Ce parameétre est généralement cablé depuis le paramétre qui doit étre
affiché.
HTIME TEMPD VUE Oa B0 Configure la période d’expiration (en secondes) de la page défaut - une
I FRUT valeur de 0 désactive I'expiration de la page par défaut. Gamme 0 a 60
secondes.
Par défaut : 60
HLOCK VERROU "EEITT |0 Les boutons du panneau avant sont actifs (fonctionnement normal).
CLRVIER k Par défaut : Off
On 1 Verrouiller les boutons du panneau avant.
BLTYP TYPE Sélectionne le type de bargraphe a afficher. Le bargraphe n’est pas Conf R/IW
BRRGRAPHE disponible dans EPC3016. L3 R/W
Ler 0 Gauche a droite. La valeur minimum est sur la gauche, la valeur maximum
sur la droite. La barre débute a la valeur minimum et se prolonge sur la
droite, jusqu’a la valeur actuelle.
Par défaut : Gauche a droite
LEnE 1 Centered. La valeur minimum est sur la gauche, la valeur maximum sur la
droite. La barre commence au point médian entre le maximum et le
minimum et se prolonge sur la gauche ou sur la droite jusqu’a la valeur
actuelle.
BGMAN MRy BARGRAPHE | 1000 Echelle maximum sur le bargraphe. Max bargraphe et Min bargraphe Conf RIW
peuvent étre cablés comme indiqué dans I'exemple de la section «<Exemple || 3 riy
4 : Configuration d'un bargraphe», page 239.
Par défaut : 1000
BoMIN MIN BARGRAPHE | O Echelle minimum sur le bargraphe.
Par défaut : 0
P V' BRRGRAPHE La valeur actuelle affichée sur le bargraphe. RO
FaFN FONCTION F 1 A-m 1 Permet de configurer le bouton de fonction F1. N’est pas disponible dans Conf R/IW
I'EPC3016.
Par défaut : Boucle Auto-Manu
FaFN FoncTIon F2 |PHLA |12 | Permet de configurer le bouton de fonction F2. N'est pas disponible dans | Conf R/W
I'EPC3016.
Par défaut : Marche/pause programmateur
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PSFN FoncTIoN PRGE |ARCK 2 Permet de configurer I'action quand les boutons Page + Défilement sont Conf RIW
+ I FILEMENT pressés en méme temps.

Par défaut : Acquittement alarme
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Fonctionnalité des boutons F1 et F2 et Page + Défilement »

La fonctionnalité des trois boutons de fonction ci-dessus peut étre configurée depuis
la liste suivante :

Fonction Mnémonique | Valeur | Description

Sans S5HRS 0

Choix auto-manu R-m 1 Pour mettre la boucle en mode auto ou manuel.

Acquittement alarme RAck 2 Acquittement de toutes les alarmes actives.

Avance segment PAdU 3 Faire avancer le programme d'un segment.

Choix SP1/SP2 SPSEL 4 Pour sélectionner SP1 ou SP2.

Choix de la RSP S5rSP 5 Mode auto distant ou local.

Track boucle LETK 6 Pour mettre la boucle en mode Track.

Inhibition limites vit. |SPTL 7 Activer/désactiver les limites de vitesse de consigne.

SP

Sélection recette SIEC 8 Passer de la recette 1 & 2 et vice-versa.

Choix jeu PID 5P d 9 Passer du jeu PID 1 a 2 et vice-versa.

Autoriser réglage EuliE 10 Lancer le processus d'autoréglage.

Autoriser veille ESBY 11 Mettre I'instrument en mode veille.

Marche/pause PHLd 12 Fait passer le programmateur du mode Marche au

programme mode Pause et vice-versa.

Marche/RAZ PJSE 13 Fait passer le programmateur du mode Marche au

programme mode RAZ et vice-versa.

Nettoyage de la cLin 14 Lance un nettoyage de la sonde Zirconium.

sonde S’applique uniquement si I'application est Potentiel
carbone.
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Sous-liste de sécurité (5E[)

La liste de sécurité définit les paramétres de sécurité tels que listés dans le tableau

ci-dessous :

Mnémonique Nom du
du parametre parametre

Appuyer sur pour
sélectionner successivement

Valeur Description

Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

Acces

Ler MOT BE PRSSE L2

c Le mot de passe qui sera nécessaire pour mettre I'instrument au niveau 2
IHM. NB : une valeur de 0 désactive la nécessité de saisir un mot de passe
pour accéder au niveau 2.

Par défaut : 2

Conf RIW

L3p MOT BE PRSSE L3

J Le mot de passe qui sera nécessaire pour mettre I'instrument au niveau 3
IHM. NB : une valeur de 0 désactive la nécessité de saisir un mot de passe
pour accéder au niveau 3.

Par défaut : 3

Conf RIW

CFGF MOT DE PRSSE
mn
(]

| Le mot de passe qui sera nécessaire pour mettre I'instrument en mode
configuration IHM. NB : une valeur de 0 désactive la nécessité de saisir un
mot de passe pour accéder au niveau de configuration.

Par défaut : 4

Conf RIW

oul 1 Activer une notification si le mot de passe config comms n’a pas été
modifié depuis sa valeur par défaut.

Non 0 Désactiver la notification de mot de passe config comms par défaut.

Conf RIW

90 Le nombre de jours apres lequel le mot de passe de configuration des
communications expire et génére un message de notification. Ceci permet
d’informer I'utilisateur que le mot de passe doit étre changé. Il faut noter
qgu’une valeur de 0 désactive la fonctionnalité d’expiration.

Par défaut : 90

Conf RIW

0630 Aprés 3 tentatives de connexion, le mécanisme de saisie du mot de passe
est bloqué pendant la période définie. Ce délai de blocage affecte tous les
mots de passe d’acces aux différents niveaux et le mot de passe de
configuration des communications. Remarque : Une valeur de 0 désactive
le mécanisme de blocage. Le blocage peut étre supprimé en accédant a
un niveau supérieur.

Par défaut : 30 minutes

Conf RIW

YES 1 Voir le tableau PRUDENCE ci-dessous.

Mon 0 Force le retour de tous les parameétres a leurs valeurs usine par défaut.
Ce parametre est uniquement affiché quand le mot de passe de

configuration est réglé sur 9999.

Conf RIW
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Mnémonique Nom du Valeur Description Accés
du parametre parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
M Mode Instrument. Parametre
Maxim Mode instrument maximum. comms
CommsConfigpassword Le mot de passe configuré qui sera nécessaire pour mettre I'instrument en
mode configuration comms. Voir également la section «Mot de passe
d'accés au niveau de configuration commy», page 23.
Par défaut : 1234567890
Commspassword Oui 1 Quand il n’est pas zéro, pour accéder au mode de configuration via comms
il faut saisir ce mot de passe (via le parametre de saisie du mot de passe
comms) avant de régler le mode de l'instrument.
Non 0 Par défaut : Non
ConfigAccess Opérateu |0 Indication comme quoi le mode de configuration des communications est
r 1 accessible.
Veille 2 Une valeur de « 0 » indique que pour accéder au mode de configuration de
Config l'instrument via les communications Modbus il faudra écrire une valeur de
2 (configuration/ingénieur) dans Instrument.Security.IM dans un délai de 5
secondes apreés |'écriture du mot de passe Comms Config sur le paramétre
Instrument.Security. Commspassword.
CommspasswordDefault Non 0 Activer la notification si le mot de passe Comms Config n’a pas été modifié
oui y depuis sa valeur par défaut.
CommspasswordExpiry Off 0 Le nombre de jours aprés lequel le mot de passe comms configuration
expire. Ce paramétre crée un message de notification informant I'utilisateur
que le mot de passe doit étre changé. Il faut noter qu’une valeur de 0
désactive la fonctionnalité d’expiration.
Par défaut : 90
PassLockTime 0a24h Délai de blocage du mot de passe. Parameétre
Le mécanisme de saisie du mot de passe est bloqué pendant cette période | €OMMS
aprés 3 tentatives infructueuses de connexion. Ce délai de blocage affecte
tous les mots de passe d’acces aux différents niveaux et le mot de passe
de configuration des communications. Une valeur de 0 désactive le
mécanisme de blocage.
Par défaut : 30 minutes
Featurepassword1 Les mots de passe fonctionnalités sont nécessaires pour activer les
fonctionnalités facturables. On peut les ajouter apreés la fourniture du
Featurepassword2 A L . o
régulateur. Voici quelques exemples de fonctionnalités facturables :
Featurepassword3 Programmer Types, Toolkit Blocks, certains protocoles de communication
Featurepassword4 numerique, etc.
Les mots de passe peut étre uniquement ajoutés via iTools.
Featurepassword5 . . . -
Pour demander une fonctionnalité, contactez votre fournisseur et indiquez
les valeurs actuelles des mots de passe fonctionnalités. Votre fournisseur
vous donnera de nouvelles valeurs a saisir pour actualiser la nouvelle
fonctionnalité. Saisissez-les pour activer les fonctionnalités que vous avez
choisies.
Trois tentatives de connexion sont autorisées avant le blocage, suivies par
une période de blocage du mot de passe de 90 secondes.
OEMPassword Ces parameétres apparaissent uniquement si la fonctionnalité OEM
OEMEntry Security a été fournie.
Voir le chapitre «OEM Security», page 398 pour avoir des informations
OEMStatus complémentaires
OEMParamlLists
IMGlobal Comms Config verrouillé
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A ATTENTION

EFFACER MEMOIRE PARAMETRES

Le paramétre « effacer mémoire parametres » force le retour de tous les
parameétres a leurs valeurs usine par défaut. Toutes les valeurs précédemment
définies par I'utilisateur seront perdues. Ce paramétre doit donc étre utilisé
uniqguement dans des circonstances exceptionnelles. Ce paramétre est disponible
uniqguement si le parametre CFG.P a été réglé sur 9999.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures ou
endommager I'équipement.
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Sous-liste des diagnostics (d AL)

La liste des diagnostics donne des informations générales de diagnostic comme
illustré dans le tableau ci-dessous :

Mnémonique du Nom du Valeur Description Acces
parameétre parametre
Appuyer sur pour sélectionner | Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
successivement
NEWAL NOUVELLE "EETTT]o ConfR/O
ALARME k L3 R/O
On 1 Cette alarme est ON quand une alarme de procédé (voir Liste
d'alarmes) devient active et le reste jusqu'a ce que I'alarme devienne
inactive (et soit acquittée, en fonction de la stratégie de mémorisation
de I'alarme).
GACH ACE GLOBAL Non 0 Conf RIW
oul 1 Un front montant acquitte toutes les alarmes de procédé actives (voir | L3 R/W
la Liste d'alarmes).
oMPLT TEMPS Indique la période d’échantillonnage (en secondes). |l s'agit de la Conf R/O
I CHANTILLONN période entre chaque cycle d’exécution. L3 R/O
RGE
TEMT FORMAT TEMPS mSEL 0 Définit la résolution des parametres temporels sur la voie de Conf RIW
CEL 1 configuration des communications quand ils sont lus/écrits via les L3 R/W
communications par entiers mis a I'échelle
mi 2 : msec par défaut
HOW |3
FSTRY FOR AGE IU Mon 0 Par défaut : Non Conf R/'W
MODE RTTENTE - ) ; ; L3 RIW
au 1 Met 'instrument en mode d’attente (voir «Veille», page 78).
ESTAT TRT Indique I'état du moteur d’exécution. On peut utiliser ce paramétre Conf R/O
I Ex CUTION pour déterminer si I'exécution de l'instrument fonctionne, est en L3 R/O
attente ou démarre.
Tull 0 Exécution
SERY |1 Veille
SEUP |2 Démarrage
RINT RAZ COMPTEUR Ceci indique le nombre de RAZ de l'instrument suite a un cycle de Conf RIW
mise en marche, une sortie du mode de configuration, une sortie du L3 R/W
démarrage rapide ou une RAZ inattendue du logiciel. La valeur de
comptage peut étre remise a zéro en écrivant une valeur de 0.
Par défaut : 0
VLINE Mesure de tension de ligne, non disponible sur les instruments basse | Conf R/O
tension. L3 R/IO
MBVER MICROBORRT Numeéro de version de la carte microprocesseur installée. R/O
VERSION

Les parametres suivants sont les paramé

tres comms seulement disponibles dans iTools

InstStatusWord

Mot d'état de I'instrument. Parameétre bitmap 16 bits donnant des
informations sur I'état de I'instrument. Il est mappé comme indiqué
dans la section suivante.

AlarmStatusWord Mot d'état d’alarme. Paramétre bitmap 16 bits donnant des
informations sur 'état de I'alarme. Il est mappé comme indiqué dans
la section ci-aprés.

NotificationStatus Mot d'état de notification. Paramétre bitmap 16 bits donnant des
informations sur I'état de la notification de I'instrument. Il est mappé
comme indiqué dans la section ci-apres.

StandbyCondStatus Mot d’état des conditions d’attente (y compris le tableau bitmap).

L2PassUnsuccess Nombre de tentatives de connexion IHM niveau 2 non réussies
depuis la derniére connexion réussie.

L2PassSuccess Nombre de connexions IHM niveau 2 réussies.
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Mnémonique du Nom du Valeur
paramétre paramétre

Description

Acces

Appuyer sur pour sélectionner

successivement

Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

L3PassUnsuccess

Nombre de tentatives de connexion IHM niveau 3 non réussies
depuis la derniére connexion réussie.

L3PassSuccess

Nombre de connexions IHM niveau 3 réussies.

CfgPassUnsuccess

Nombre de tentatives de connexion IHM mode configuration non
réussies depuis la derniére connexion réussie.

CfgPassSuccess

Nombre de tentatives de connexion IHM mode configuration
réussies.

CommsPassUnsuccess

Nombre de tentatives de connexion mode configuration de
communications non réussies depuis la derniére connexion réussie.

CommsPassSuccess

Nombre de tentatives de connexion mode configuration de
communications réussies.

Bitmap de mot d'état de I'instrument

Numéro de bit

Description

Etat Alarme 1 (0 = désactivée, 1 = activée)

Etat Alarme 2 (0 = désactivée, 1 = activée)

Etat Alarme 3 (0 = désactivée, 1 = activée)

Etat Alarme 4 (0 = désactivée, 1 = activée)

Mode Manuel (0 = Automatique, 1 = Manuel)

|l |l OIDN

Rupture capteur globale (PV1 ou PV2) (0 = désactivée, 1 =
activée)

Rupture de boucle (0=Bon, boucle fermée, 1=Boucle ouverte)

Alarme charge CT (0 = désactivée, 1 = activée)

Autoréglage (0 = Désactivé, 1 = Activé)

O 0| Nl O

Fin de programme (0=Non, 1=0ui)

10

PV1 hors de gamme (0=Non, 1=0ui)

1

Alarme surintensité CT (0 = désactivée, 1 = activée)

12

Nouvelle alarme (0 = Non, 1 = Oui)

13

Programmateur en marche (0=Non, 1=0ui)

14

PV2 hors de gamme (0=Non, 1=0ui)

15

Alarme fuite CT (0 = désactivée, 1 = activée)

Bitmap de mot de statut d'alarme

Numéro de bit

Description

0

Alarme 1 dans région active (0=Non,1=0ui)

-

Alarme 1 non acquittée (0=Non,1=0ui)

Alarme 2 dans région active (0=Non,1=0ui)

Alarme 1 non acquittée (0=Non,1=0ui)

Alarme 3 dans région active (0=Non,1=0ui)

Alarme 3 non acquittée (0=Non,1=0ui)

Alarme 4 dans région active (0=Non,1=0ui)

Alarme 4 non acquittée (0=Non,1=0ui)

Alarme 5 dans région active (0=Non,1=0ui)

Ol N[O | W[DN

Alarme 5 non acquittée (0=Non,1=0ui)
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Numéro de bit

Description

10 Alarme 6 dans région active (0=Non,1=0ui)
11 Alarme 6 non acquittée (0=Non,1=0ui)

12 Non affecté

13 Alarme charge CT (0 = Non, 1 = Oui)

14 Alarme fuite CT (0 = Non, 1 = Oui)

15 Alarme surintensité CT (0 = Non, 1 = Oui)
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Bitmap de mot de statut de notification

Numéro de bit Description

0 Mot de mot par défaut non modifié.

1 mot de passe expiré.

2 Accés IHM niveau 2 bloqué.

3 Acceés IHM niveau 3 bloqué.

4 Acceés configuration IHM bloqué.

5 Accés configuration comms bloqué.

6 Boucles de régulation en mode démo.

7 Boucles de régulation en mode autoréglage.
8 Comms en mode Configuration.

9 Autoréglage boucle demandé, mais ne peut pas se dérouler.
10 Non affecté.

1 Non affecté.

12 Non affecté.

13 Non affecté.

14 Non affecté.

15 Non affecté.

Bitmap de mot de statut d’attente

Numéro de bit Description

0 Image RAM de NVOL non valide.

1 Le chargement ou enregistrement de la base de données
parameétres NVOL a échoué.

2 Le chargement ou enregistrement de la région NVOL a échoué.

3 Chargement ou enregistrement de I'option NVOL a échoué.

4 Calibration usine non détectée.

5 Condition CPU inattendue.

6 Identité matériel inconnue.

7 Le matériel installé est différent du matériel attendu.

8 Condition clavier inattendue au démarrage.

9 Instrument mis hors tension, en mode config.

10 Echec du chargement de la recette.

11 Non affecté.

12 Non affecté.

13 Non affecté.

14 Non affecté.

15 Non affecté.
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Sous-liste des modules (m{d5)

Cette liste donne des informations sur les modules installés dans le régulateur
comme indiqué dans le tableau ci-dessous :

Mnémonique Nom du Valeur Description Acces

du parametre parametre

Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

sélectionner successivement

IDWF IDY INSTALL NonE 0 Le type de module effectivement installé dans 101. Conf R/O
Lo 1
rELY 2
5% 3
dL 0P 4

IDE IDY ATTENDU Comme Le type de module attendu dans 101. Conf RIW
ci-dessus

I02F ID2 INSTALL Comme Le type de module effectivement installé dans 102. Conf R/O
ci-dessus

ID2E ID2 RTTENDU Comme Le type de module attendu dans 102. Conf RIW
ci-dessus

IDHF IDY INSTALL Comme Le type de module effectivement installé dans 104. Conf R/O
ci-dessus

IDHE I0Y ATTENIU Comme Le type de module attendu dans 104. Conf RIW
ci-dessus

OPTF OPTION MONT E Le type de module effectivement installé dans la fente options. | Conf R/O
RuCun 0  |Aucun - EPC3004 et EPC3008.
Rl 4B 1 Huit entrées logiques - EPC3004 et EPC3008.
ENEE 2 |Ethernet - EPC3004 et EPC3008.
RUCLn 10 | Aucun - EPC3016.
'GP 11 | Consigne déportée - EPC3016.
£e3ie 12 | EIA232 - EPC3016.
£ HB5 13 | EIA485 - EPC3016.
[Hee 14 | EIA422 - EPC3016.
ENEE 15 | Ethernet -EPC3016.

OPTE OPTION RTTENIUE Comme Le type de module attendu dans la fente options. Conf R/W
ci-dessus

Active

Active les paramétres non affichés sur I'lHM du régulateur. Ce sont les comms
seulement affichés dans iTools.

Mnémonique | Nom du Valeur Description Acces
du parametre | paramétre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
WireMode Marche 1 UNIQUEMENT POUR L’UTILISATION D’OUTILS - Mode du R/O
RAZ 5 cablage/moteur d’exécution.
Restauration |3
Validation 4
MaxWires Nombre maximum de cables. R/O
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Sous-liste de calibration (CAL)

Les informations de calibration et les instructions pour la calibration utilisateur sont
données dans «Calibration utilisateur», page 385.

L’accés a la liste Paramétres d'étalonnage est résumé plus bas. Le diagramme
complet de navigation est présenté a la section «Diagramme de navigation», page

95.

De la sous-liste
précédente

(mUdS)

La liste de calibration donne des informations du statut de la calibration utilisateur et
un moyen de calibration des entrées et sorties.

Mnémonique Nom du Valeur Description Acces

du parametre parametre

Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

sélectionner successivement

II b R 0 Entrée analogique 1. Conf RIW
R 2 { Entrée analogique 2. L3 RIW
dr.i I Sortie analogique1.
dte 3 Sortie analogique2.
df3 | Sortie analogique3.

CE 5 Transformateur de courant.
rmA [ Consigne déportée milliampéres.
TSPy 1 Consigne déportée volts.

STAT STATUT FRCE 0 |Usine. R/IO
Rdid { Ajusté.

MoIE MOIE 1 dLE 0 Repos. Conf R/W
SErE { Démarrer la calibration. L3 R/W
usut I Echec.
bAS ] Point de calibration bas.

SEEL |4 | Point de définition bas.
d 50 5 Eliminer la calibration.
Hi b Point de calibration haut.
SEEH |7 | Point de définition haut.
d 5 B Eliminer la calibration.
Rdid |9 |Ajusté.

d 5 {1 | Eliminer la calibration.

CVAL VALEUR CAL Ce paramétre apparait uniquement si MODE est égal a Bas et si | Conf R/W
le point de calibration est haut. Pour la calibration utilisateur des || 3 gy
entrées, il s'agit de la valeur attendue pour I'entrée au point de
calibration. Pour la calibration utilisateur des sorties, il s’agit de la
valeur de sortie mesurée en externe au point de calibration.
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Linéarisation d’entrée (LIN16)

La liste LIN16 est disponible uniquement si une option Toolkit a été commandée.

Un bloc fonction LIN16 convertit un signal d’entrée en une PV sortie en utilisant une
série de lignes droites (max. 14, 16 points) pour caractériser la conversion.

Dans les régulateurs série EPC3000, a partir du firmware version V3.01, deux
instances du bloc fonction linéarisation ont été ajoutées. Il s’agit d'une option
commandable protégée par la sécurité fonctionnalités, voir la section «Sous-liste de
sécurité (SEC)», page 210.

Le bloc fonction LIN16 permet a un utilisateur de créer sa propre linéarisation afin de
correspondre aux caractéristiques d'un capteur spécifique non couvertes par les
entrées standard. On peut également I'utiliser pour I'ajustement de la variable de
procédé pour tenir compte des différences introduites par le systéme de mesure
global ou pour obtenir une variable de procédé différente. Ces valeurs peuvent étre
configurées en utilisant I'lHM du régulateur et les paramétres ci-dessous, mais il peut
étre plus pratique d’utiliser iTools. C’est pourquoi la configuration du bloc LIN16 est
décrite dans la section iTools «Linéarisation d’entrée (LIN16)», page 376.

La navigation dans les parameétres en utilisant les descriptions des IHM et
parameétres du bloc LIN16 est présentée dans les sections suivantes :

Parameétres LIN16 navigation

L’accés a la liste des paramétres est résumeé plus bas. Le diagramme complet de
navigation est présenté a la section «Diagramme de navigation», page 95.
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Parametres du bloc linéarisation

Mnémonique Nom du Valeur Description Acces
du parametre parametre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
INGT TRELERL IE { Sélectionnez I'entrée a linéariser. L3 RIW
LIN ARISATION % |
POINTS
In POTENTIONM TRIGUE La valeur d’entrée a linéariser en utilisant le tableau de linéarisation. L3 RIW
[
puj
out SORTIE La valeur de sortie qui est le résultat de la linéarisation de la valeur R/O
d’entrée par le biais du tableau de linéarisation.
TAT STATUT Statut du bloc de Linéarisation. R/O
Ok 0 L’état « Good » indique une linéarisation correcte de I'entrée.
bAd 1 Peut étre provoqué par un signal d’entrée avec erreur. Exemples : rupture
de capteur, sortie hors de gamme ou série invalide de points, la sortie est
supérieure/inférieure a la gamme ou la liste de points ne définit pas une
courbe correcte.
FoRM CURVE FORM Lit automatiquement le format de la courbe configurée. R/O
FFEE Courbe libre
Tous les poitns d’entrée sélectionnés sont utilisés pour générer une courbe
libre.
FACr Courbe montante
Tous les poitns d’entrée sélectionnés sont utilisés pour générer une courbe
montante.
dECr Courbe descendante
Tous les diminuer d’entrée sélectionnés sont utilisés pour générer une
courbe descendante.
Skl P Points sautés dans la liste
Au moins un point d’entrée a été sauté car il n’était pas dans l'ordre
attendu par rapport aux précédents.
RUCY Pas de forme
n Aucune paire de points valide n’a été identifiée ayant des valeurs d’entrée
en augmentation strictement monotone.
UNIT S UNIT S SORTIE Voir «Unités», page 108 pour connaitre la liste des unités disponibles. Conf RIW
RES FOSOLUTION nnnn |0 Pas de décimales. Conf RIW
SORTIE -
nnnn |1 Une décimale.
nnnn |2 Deux décimales.
nnnn |3 Trois décimales.
nnnn |4 Quatre décimales.
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Mnémonique Nom du Valeur Description Accés
du parametre parameétre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

sélectionner successivement

FBACH TYPE IE REPLI La stratégie de repli sortie sélectionnée activée lorsque le statut de I'entrée | R/O
présente une erreur, que la sortie dépasse ses limites ou que le tableau
contient une série invalide de points.

ChAd |o Clip mauvais

La mesure est rognée a la limite qu’elle a dépassée et son statut est réglé
sur BAD de maniére a ce que tout bloc fonction utilisant cette mesure
puisse utiliser sa propre stratégie de repli. Par exemple la boucle de
régulation peut maintenir sa sortie.

Ok 1 Clip bon

La mesure est rognée a la limite qu’elle a dépassée et son statut est réglé
sur BON de maniére a ce que tout bloc fonction utilisant cette mesure
puisse continuer a calculer et ne pas utiliser sa propre stratégie de repli.

FbAd |2 Repli erreur

La mesure adoptera la valeur de repli configurée qui a été définie par
I'utilisateur. De plus, le statut de la valeur mesurée sera réglé sur BAD de
maniére a ce que tout bloc fonction utilisant cette mesure puisse utiliser sa
propre stratégie de repli. Par exemple la boucle de régulation peut
maintenir sa sortie.

Fid |3 Repli bon

La mesure adoptera la valeur de repli configurée qui a été définie par
I'utilisateur. De plus, le statut de la valeur mesurée sera réglé sur BON de
maniére a ce que tout bloc fonction utilisant cette mesure puisse continuer
a calculer et ne pas utiliser sa propre stratégie de repli.

ubAd |4 Augmentation

La mesure sera forcée d’adopter sa limite s haute, un peu comme s’il y
avait une pression résistive sur un circuit d’entrée. De plus, le statut de la
mesure sera réglé sur MAUVAIS de maniére a ce que tout bloc fonction
utilisant cette mesure puisse utiliser sa propre stratégie de repli. Par
exemple la boucle de régulation peut maintenir sa sortie.

dbAd |6 Diminution

La mesure sera forcée d’adopter sa limite basse, un peu comme s'il y avait
une pression résistive sur un circuit d’entrée. De plus, le statut de la
mesure sera réglé sur MAUVAIS de maniére a ce que tout bloc fonction
utilisant cette mesure puisse utiliser sa propre stratégie de repli. Par
exemple la boucle de régulation peut maintenir sa sortie.

FRVAL VALEUR IE REPLI En cas de statut erreur, la sortie peut étre configurée pour adopter la valeur | Conf R/W
de repli. Ceci permet a la stratégie de dicter une valeur de sortie connue.
INT BAL Demande Non 0 La sortie d’équilibrage intégral peut étre cablée sur la boucle PID. Le bloc | Paramétre
d’équilibrage Oui 1 fonction émettra un transfert sans a-coups de la boucle en cas de comms
intégral changement du tableau de linéarisation pouvant provoquer un

changement brusque indésirable sur sa sortie.
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Mnémonique Nom du Valeur Description Accés
du parametre parameétre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
ouTLD LIMITE BARSSE Valeur minimum autorisée pour la sortie. Si le tableau de linéarisation L3 R/W
SORTIE déboucherait sur une valeur de sortie inférieure a la limite basse, la
stratégie de repli est activée.
OUTHI LIMITE HRUT Valeur maximum autorisée pour la sortie. Si le tableau de linéarisation
SORTIE déboucherait sur une valeur de sortie supérieure a la limite basse, la
stratégie de repli est activée.
NUMPT NUMBER OF PDINTS Nombre de points sélectionnés pour définir le tableau de linéarisation. On
peut le régler entre 2 et 16.
EITPT INSERT OR DELETE On peut ajouter ou supprimer un point en spécifiant la position souhaitée.
POINT Régler EditPoint sur 1, 2, ..., 16 pour insérer un point a la position associée
; chaque point suivant sera déplacé a la position suivante.
Régler EditPoint sur -1, -2, ..., -16 pour supprimer le point a la position
associée ; chaque point suivant sera déplacé a la position précédente et le
dernier sera maintenu.
N INPUT POINT 1 Coordonnée d’entrée du point 1 du tableau de linéarisation.
out DUTPUT POINT 1 Coordonnée de sortie du point 1 du tableau de linéarisation.
Jusqu'a 16 points d’entrée et de sortie sont disponibles en fonction du réglage du parametre du nombre de points.
NG INPUT POINT 1B Coordonnée d’entrée du point 1 du tableau de linéarisation.
ouT 16 OUTPUT POINT 6 Coordonnée de sortie du point 1 du tableau de linéarisation.
Liste d’entrées déporté [Em. |
iste d’entrées déportées (i tm. 1)
Cette liste configure I'entrée déportée comme indiqué dans le tableau ci-dessous.
L’accés a la liste Paramétres d’entrée déportée est résumé plus bas. Le diagramme
complet de navigation est présenté a la section «Diagramme de navigation», page
95.
Revenir a I'en-téte précédent
~@ + -
De la liste »E&D> ’-E'"S‘ ~@> Revenir a CONF
précédente Sooo ou au Niveau 3
I n AV
( M15k) g
A v
Th
A RNG.HI y
RNG. LD
GCL. HI
SCL. LD
TIME. O
RES
UNITS
out
STAT
—
Mnémonique | Nom du Valeur Description Acces
du parametre | parameétre
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
In ENTR E BISTANTE Ce paramétre peut étre inscrit via un maitre distant, ou par le module | Conf R/W
Consigne déportée (s'il existe). L’adresse modbus est 277 en cas L3 RW
d’inscription par un maitre externe.
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Mnémonique | Nom du Valeur Description Accés
du paramétre | paramétre ‘
Appuyer sur pour Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner successivement
ANGHI MAXT GAMME Valeur maximum de I'entrée. Conf RIW
Par défaut : 100 L3 R/O
RNGLD MINI GRMME Valeur minimum de I'entrée. Conf R'W
Par défaut : 0 L3 R/O
GLLHI CHELLE HRUT La valeur maximum de la PV mise a I'échelle de la sortie. Conf R'W
Par défaut : 100 L3 R/O
SCLLD CHELLE BRSSE La valeur minimum de la PV mise a I'échelle de la sortie. Conf RIW
Par défaut : 0 L3 R/O
TIMED EXPIRRTION Période durant laquelle il faut rafraichir I'entrée (en secondes) Si Conf RIW
cette période est dépassée, I'état de la PV sortie sera réglé sur L3 R/O
Mauvais. Si cette période est réglée sur 0, la stratégie d’expiration
est désactivée.
Par défaut : 1s
RES R SOLUTION nnnnn 0 Résolution de I'entrée/sortie. Pas de décimales. Conf R/'W
alalalalal 1 Une décimale. L3 R/O
: nnnn.n par défaut
nnnAan 2 Deux décimales.
nn.Ann 3 Trois décimales.
nnnnn 4 | Quatre décimales.
UNIT & UNIT & Voir la section «Unités», page 108 pour une liste des unités
utilisées.
Par défaut : TempAbs
ourt Py ITa PV sortie qui a été Iinéairement,mise a I'échelle Gamme haute & | Conf R/O
Echelle haute et Gamme basse a Echelle basse.
STAT STRTUT Etat de la PV sortie. Conf R/O
Voir la section «Statut», page 109 pour une liste des valeurs
énumeérées.

Tableau d’indirection comms

Les régulateurs EPC3000 mettent a disposition un ensemble fixe de paramétres sur
les communications numériques en utilisant des adresses Modbus. Ceci s'appelle

« Tableau SCADA ». La zone des adresses Modbus SCADA est de 0 a 15615
(Ox3CFF). Trois adresses sont réservées pour autoriser iTools a détecter I'instrument
1107, 121 et 122 - elles ne peuvent pas étre réglées sur une valeur de destination.
Les adresses Modbus suivantes ont été réservées pour une utilisation via le Tableau
d’indirection comms. Par défaut, les adresses n’ont pas de paramétres associés :

Plage Modbus (décimale)
15360 a 15615

Plage Modbus (hex)
3C00 a 3CFF

La zone du programmateur (2000h - 27BFh) dans le tableau SCADA n’est pas prise
en charge.
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Quand on y accéde ici, le paramétre peut étre présenté sous la forme d’'un nombre
entier mis a I'échelle, minutes ou format natif, et peut étre balisé comme étant en
lecture seule. Le tableau d’indirection comms permet de mettre a disposition des
paramétres ne se trouvant pas dans le tableau SCADA sur les communications
Modbus pour des applications spécifiques. Il est recommandé d’utiliser iTools pour
configurer le tableau d’indirection comms en utilisant le bloc fonction Commstab.

Les paramétres suivants sont disponibles dans le bloc fonction Commstab :

Nom du
parametre

Appuyer sur
pour sélectionner
successivement

Valeur

Description Accés

Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

Dest

L'adresse Modbus ou le parameétre sélectionné
apparaitra dans la zone du tableau SCADA.

La plage est de 0 a 15615.
Une valeur de -1 indique une non-utilisation.

En réserve

Destination Modbus

Configuration

Source

Le parametre qui sera mappé dans I'adresse
Modbus destination.

Il faut noter que le réglage de ce paramétre via
iTools autorisera les sources non disponibles a
I'IHM. Si un tel réglage est ensuite examiné en
utilisant le panneau avant, on ne peut pas le
modifier et seulement le supprimer.

Parameétre source

Configuration

Native

Le format de données dans lequel le paramétre
source sera présenté a I'adresse de destination.

0 Integer - entraine la représentation sous forme
d’entier mis a I'échelle de la valeur au niveau de
I'adresse Modbus.

1 Native - entraine le format natif de la valeur au
niveau de I'adresse Modbus. Il faut noter que si
une valeur 32 bits est présentée, elle utilisera deux
adresses Modbus 16 bits adjacentes.

Entier

Format données natif

Configuration

ReadOnly

Ce parametre peut étre utilisé pour contourner la
régle normale d’altérabilité du parametre et le
forcer a étre en lecture seule.

Le réglage de cette valeur sur « Read/Write »
autorise la régle d'altérabilité normale.

0 Read/Write - Permet d'appliquer la regle
d’altérabilité normale de la valeur a I'adresse
Modbus sélectionnée

1 Read-Only - Contourne la régle d’altérabilité
normale du parameétre pour le présenter comme
en lecture seule a I'adresse Modbus sélectionnée

Lecture seule

Lecture/écriture seulement si la

source est R'W

Configuration

Minutes

Ceci permet de présenter les paramétres de
temps dans d'autres résolutions, par exemple
1/10e de minute ou 1/10e de seconde.

0 Seconds - le paramétre de temps sera présenté
sous la forme sss.s

1 Minutes - le parameétre de temps sera présenté
sous la forme mmm.m

Secondes

Résolution du parameétre de temps | Configuration
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Liste code Q

Il s’agit des parameétres bloc fonction des codes Quickstart qui sont disponibles via
comms. Ce sont les codes Quickstart affichés sur 'lHM quand I'instrument démarre.

On peut le voir dans iTools mais il N’y a pas de liste séparée sur 'lHM du régulateur.
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Nom du paramétre

Appuyer sur pour
sélectionner
successivement

Valeur

Description

Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)

Acces

Codes Quick Start jeu 1

Application

Définit I'application.

Sans

Pas d'application configurée. Le régulateur n’a pas de
cablage logiciel.

PID chauffage seul

Régulateur PID chauffage seul.

PID
chauffage/refroidissement

Régulateur PID chauffage/refroidissement.

VPU chauffage seul

Régulateur chauffage seulement de position de vanne

Potentiel carbone

Régulateur de potentiel carbone.

Régulation du point de rosée

Régulateur du point de rosée.

Type de capteur entrée 1

Définit le type de capteur d’entrée connecté a I'entrée 1.

Utiliser la valeur par défaut.

N

Type B.

Type J.

Type K.

Type L.

Type N.

Type R.

Type S.

|l »w|lxn|Z|r|X| | @ X

0| N| ol A~ WOWIDN

Type T.

Pt100

PT100.

Pt1000

21

PT1000.

80mVv

30

0-80 mV.

10V

31

0-10V.

20mA

32

0-20 mA.

4-20 mA

33

4-20 mA.

Gamme d'entrée 1

Définit la gamme de I'entrée 1.

Utiliser la valeur par défaut.

N

0-100°C.

0-200°C.

0-400°C.

0-600°C.

0-800°C.

0-1000°C.

0-1200°C.

0-1300°C.

©O| o[ N[O ]| W| DN

0-1600°C.

-
o

0-1800°C.

M| >| O©O| 0| N| || H|WOIDN

N
N

Pleine gamme.

Type de capteur entrée 2

Définit le type de capteur d’entrée connecté a I'entrée 2. Les
valeurs énumérées sont identiques pour le type entrée 1
ci-dessus, avec 'addition supplémentaire disponible
uniquement sur I'entrée 2.

HiZ

40

Haute impédance (Zirconium).

Gamme d'entrée 2

Définit la gamme de I'entrée 2. Les valeurs énumérées sont
les mémes pour la gamme entrée 1.

Comms
uniquement
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Nom du paramétre Valeur Description Accés
Appuyer sur pour | Appuyer sur ou pour changer les valeurs (si lecture/écriture, R/W)
sélectionner
successivement
Codes Quick Start jeu 2 Comms
Entrée CT Non utilisé 0 Définit la gamme de I'entrée du transformateur de courant. uniquement
10A 1 10 Amperes.
25A 2 25 Amperes.
50A 5 50 Ampéres.
100A 6 100 Ampéres.
1000A 7 1000 Ampeéres.
Entrée logique A Non utilisé 0 Définit la fonctionnalité de I'entrée logique A.
Acquittement alarme 1
Boucle Auto-Manu 2
Marche/pause 3
programmateur
Verrouillage clavier 4
Choix consigne 5
Marche/RAZ programmateur |6
Boucle distante/locale 7
Sélection recette 8
Track boucle 9
Entrée logique B Définit la fonctionnalité de I'entrée logique B. Les valeurs
énumérées sont les mémes que pour I'entrée A ci-dessus.
D1-D8 Non utilisé 0 Entrées logique 1 a 8.
Config1 1 (Voir également «Quick Codes DIO», page 72).
Config2 2
Config3 3
Configd 4
Configs 5
Config6 6
Config7 7
Config8 8
Config9 9
Unités de température Défaut 0 Unités de température par défaut.
Celsius 1 Degrés Celsius.
Fahrenheit 2 Degrés Fahrenheit.
Kelvin 3 Kelvin.
Sauver et sortir NoExit 0 Ne pas quitter le mode démarrage rapide.
Save 1 Sauver les parametres démarrage rapide.
Eliminer 2 Eliminer les paramétres démarrage rapide.
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Configuration avec iTools

Contenu de ce chapitre

Ce chapitre décrit comment configurer le régulateur avec iTools.

Ce chapitre décrit les fonctionnalités spécifiques aux régulateurs série EPC. iTools
est décrit de maniere générale dans le manuel d’aide iTools référence HA028838
disponible sur www.eurotherm.com.

En quoi consiste iTools ?

iTools est un logiciel de configuration et de surveillance que I'on peut utiliser pour
modifier, enregistrer et « cloner » les configurations de régulateur complétes. C’est
un logiciel téléchargeable gratuit disponible sur www.eurotherm.com.

On peut utiliser iTools pour configurer toutes les fonctions du régulateur déja décrites
dans ce manuel. On peut aussi configurer avec iTools des fonctions supplémentaires
telles que les messages client, I'enregistrement et téléchargement des recettes et la
promotion des parameétres. Ces fonctionnalités sont décrites dans ce chapitre.

En quoi consiste un IDM ?

Le module descripteur de l'instrument (IDM) est un fichier Windows utilisé par iTools
pour déterminer les propriétés d'un dispositif spécifique. Chaque version d'un
dispositif exige son propre fichier IDM. Il est normalement inclus avec le logiciel
iTools et permet a iTools de reconnaitre la version logicielle de votre instrument.

Chargement d’un IDM

Dans le cas peu probable ou la version de votre instrument ne serait pas standard,
vous devrez peut-étre obtenir I'IDM sur le site web d’Eurotherm,
www.eurotherm.com. Ce fichier sera au format IDxxx_v106.exe, IDxxx représentant
linstrument et v--- le numéro de version du logiciel de I'instrument.

Aprées avoir téléchargé le nouvel installateur IDM, vérifier que la totalité d’'iTools et du
serveur iTools OPC a été arrétée. Ensuite, lancer I'installateur et suivre les
instructions pour terminer l'installation de I'lDM sur le systéme.

Une fois l'installation terminée, lancer iTools normalement. Si I'installation a réussi,
les détails du nouvel appareil doivent apparaitre dans le dialogue « Nouveau » dans
I'onglet approprié.
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Connexion d’'un PC au régulateur

Ceci peut étre effectué en utilisant le clip de configuration CPI, le port des
communications fixes (EPC3004/EPC3008) ou les modules comms options (s’ils
sont installés).

Utilisation du clip de configuration

Un clip de configuration est disponible avec iTools en citant la référence USB dans le
code de commande iTools. Ou bien on peut le commander avec le régulateur en
indiquant le code EPCACC/USBCONF dans le code de commande des accessoires.
Le clip peut étre installé sur le cété d’un régulateur comme indiqué et comporte une
interface USB avec un PC.

La connexion via le clip de configuration offre la méthode la plus simple et la plus
rapide d’établir des communications avec le régulateur, car il offre un accés facile
quelle que soit la configuration du régulateur.

Vérifier que le régulateur est hors tension avant de rattacher le clip.

L'avantage de cette disposition est qu'il n'est plus nécessaire d'alimenter le
régulateur puisque le clip fournit I'alimentation de la mémoire interne du régulateur.

Remarque : Dans certains cas, il peut étre préférable de connecter le clip de
configuration mais de ne pas mettre I'instrument en route depuis le port USB. Par
exemple, quand le régulateur est alimenté par basse tension (24 V cc) ou par secteur
(110 V ca - 240 V ca) et iTools est connecté pour le surveiller, le configurer ou le
cloner. L’alimentation peut étre déconnectée en retirant les broches 1 et 5 dans le

diagramme ci-dessous.
E Broche 5 : +5V
Broche 4 : Ter
Broche 3 : Rx
Broche 2 : Tx
Broche 1:7,5V
s

Remarque : Une version antérieure existante de ce clip avec une interface série
vers un PC peut aussi étre utilisée.
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Utilisation du port de communication

Connecter le régulateur au port de communication série EIA485 du PC présenté
dans «Communications série EIA-485», page 60.

Utilisation des comms en option

Dans I'EPC3016, si la carte options pertinente est installée, le régulateur peut étre
connecté avec EIA232, EIA422 ou Ethernet comme présenté a «Connexions des
modules de communications numériques», page 59.

Dans 'EPC3008 et EPC 3004, si la carte options pertinente est installée, le
régulateur peut étre connecté avec le connecteur Ethernet, voir «Cablage Ethernet»,
page 61.

Remarque : Vérifier que le bloc Comms dans le régulateur est correctement
configuré - dans la sous-liste Comm/Principal le paramétre Protocole doit étre
configuré sur « m.tCP » (MODBUS/TCP), et dans la sous-liste Comm/Réseau le
parametre Mode IP doit étre correctement réglé (STAT/dHCP - selon s'’il y a ou non
un serveur DHCP).

Mais aussi, pour permettre a iTools d'identifier automatiquement le régulateur, vérifier
que le paramétre Découverte auto de la sous-liste Comm/Réseau est configuré sur
« Activé ».

Consulte les sections «Sous-liste principale (mAIN)», page 155 et «Sous-liste
réseau (nNWrk)», page 157.
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Démarrage d’iTools

Ouvrir iTools et, lorsque le régulateur est connecté, appuyer sur « Scan » dans la
barre de menu. iTools vérifiera les ports de communication et les connexions TCP/IP
afin d'identifier les instruments. Les régulateurs connectés via un clip de
configuration (CPI) se trouveront a I'adresse 255, quelle que soit I'adresse configurée
dans le régulateur.

Remarque : Larecherche trouvera uniquement les dispositifs si le clip de
configuration ou serial comms est utilisé. Si Ethernet est utilisé il faudra ajouter
I'adresse IP a la liste du panneau de configuration iTools. Ceci est décrit a la section
«Parameétres Ethernet», page 336.

Lorsque le régulateur est détecté, un écran similaire a celui illustré ci-dessous
s'affiche. Le navigateur de gauche présente les en-téte de liste. Pour afficher les
paramétres d’une liste, double cliquer sur I'en-téte ou sélectionner « Explorateur des
parameétres ». Cliquer sur un en-téte de liste pour afficher les paramétres associés a
cette liste.

La vue du régulateur peut étre activée ou désactivée en utilisant le menu « Afficher »
et en sélectionnant « Vues du panneau ». Cette vue reproduit I'lHM régulateur
connecté. Les boutons sont actifs, ce qui signifie que le régulateur peut étre utilisé
directement depuis ces boutons, exactement comme l'instrument connecté.

¥ Tools ] . [E=EEE
Eile Device View Options Window Help

I & & & B a T * ® o | & .

New File  Open File Lead Save Print Scan Add Remove Access Views Help

[T Graphical Wiring [ Parameter Explorer [ Flash Memory Device Panel [ Terminal Wiring £gh Watch/Recipe 34| Programmer | #8 OPC Scope = iTools Secure

0 COML1.1D255-EPC3004

f il »
9 Browse | 5 Find|
> 21 M@ -
{21 Counter
3 Lge2
> LgaB
»-[21 Usrval
[ 0or
£ Programmer
.23 Program
-] Segment [
{21 WorkingProgram
{1 WorkingSegment
»-(23 BCD
. 4 Loop
(1 Diag =

OM11.1D255-EPC300-

Level 2 (Engineer) EPC3004 v. E215

Le régulateur peut étre configuré en utilisant la vue Navigateur ci-dessus. Les pages
suivantes donnent un certain nombre d’exemples de la maniére de configurer
différentes fonctions.

On pose I'hypothése comme quoi 'utilisateur connatft iTools et a des connaissances
générales de Windows.

Si le régulateur utilise des communications Ethernet, iTools doit étre configuré pour
communiquer avec le régulateur. Ceci est décrit a la section «Parameétres mode IP»,
page 340.
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La liste « Navigateur »

Les paramétres sont disponibles sous les en-tétes de liste de la méme maniere que
dans le niveau 3 ou niveau de configuration du régulateur.

Eile Device Explorer View Options Window Help
& a = & T on x ® Q . &
I Mew File OpenFile  Load Save Print Scan Add Remove Access Views Help

v COMI11.ID255-EPC3004

e 1

Info | Hiil

I Securityl Dia_gnosmcs_l Modu\es_l Enables | FCal

[cal |

{3 Browse | 9@ Find

[Marne

[ Description

|| > -2 Instrument # Templrnits

-0 A d
b G310 Type

| Temperature Lnits

;InétrumenthmbE}r | EétfgmgptNunﬁber

\ns}fumeﬂ Tybé

[ g j;E’:SUTI;ype
- Zirconia |Wersion
1> {E3 Loop | CarnpanylD

:PSU 'i}/pe .

| Instrument firmware versian

| Company identification
Customer identification

[ Address| Value
| 516 DegC(0) '{
| 1026 1]
1027 EPCI00A(Q) -
| 1031 Lowtalt (1) = |
18432 E225

121] 1280

629 0

- {01 Programmer # CustomerlD
¢ -0 Alarm

1 {23 BCD

Instrument.Info - 10 parameters

»-E3 Recipe
20 Comms
20 Math2
103 Lge2

1> {E30 LgeB

> {23 Timer
>3 Counter
&3 Total
&0 Mux
23 UsrVal

&> 23 IPMonitor
1> 20 SwitchOwver
>3 OR

[ | Remotelnput
23 Qcode
-1 Diag

Level 2 (Engineer) EPC3004 v, E2.26

Double cliquer sur un en-téte pour afficher les paramétres associés a I'en-téte
sélectionné du cbté droit de la vue iTools.

Les paramétres en bleu sont a lecture seule au niveau sélectionné.

Les paramétres affichés en noir peuvent étre modifiés selon des limites prédéfinies.
Les paramétres énumeérés sont sélectionnés dans une liste déroulante alors que les
parameétres analogiques peuvent étre modifiés en saisissant la nouvelle valeur.

L’'IHM effectif du régulateur peut étre présenté dans la section supérieure ou
inférieure de I'affichage iTools, comme illustré. Le régulateur peut étre utilisé depuis
cette vue. L'IHM du régulateur peut aussi étre affiché en appuyant sur « Panneau

instrument » dans la barre de menu.
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Acceés pour la configuration

Le régulateur peut étre configuré depuis le panneau avant (IHM) comme décrit dans
«Niveau de configuration», page 97 ou bien il peut étre configuré via comms en
utilisant plusieurs voies série ou Ethernet (si elles ont été commandées). Afin d’éviter
que plusieurs utilisateurs écrivent sur le méme paramétre de configuration en méme
temps, les connexions comms sont séparées en un maximum de cing sessions (1x
comms config, 1x comms série, 3x Ethernet). Quand une session est créée elle limite
I'accés a une autre voie se trouvant simultanément en mode Configuration.

Les niveaux d'acces sont Opérateur/Configuration.

Par défaut, une connexion a un privilege opérateur. Lors de la déconnexion (ou de la
temporisation) la session est supprimée et le nceud connexe revient au niveau
opérateur.

Si un cycle marche/arrét se déroule pendant qu’une session est en mode
configuration, 'instrument démarre en mode veille et I'lHM affiche la notification
standard P.Cnf. Toutes les sessions sont déconnectées pendant le démarrage.
Quand les connexions sont rétablies, elles sont toutes en mode opérateur. Toute
session (ou IHM) doit alors entrer et quitter le mode de configuration. pour supprimer
cette notification.

Quand une session comms met I'instrument en mode configuration, toutes les autres
sessions indiquent que I'instrument est en mode veille, mais ne fournissent pas un
privilege de niveau configuration. Toutes les autres sessions sont également
empéchées d'accéder au mode configuration.

Pour mettre iTools en mode de configuration

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT ACCIDENTEL DE L’EQUIPEMENT

Ne pas tenter de configurer le régulateur pendant qu'il est connecté a un processus
actif.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles, ou endommager I’équipement.

Au niveau de configuration, le régulateur est en mode veille et ne régule pas le
procédé et ne fournit pas d'indication d’alarme.

*)

Cliquer sur ~ #c<es=  Un message de dialogue s’affiche comme illustré.

Warning @

The device will not control while its Access Level is set to Configuration,
! . Itis recommended that the device be disconnected from any active process,

Are you sure you wish to proceed?

Si une autre session a déja le régulateur en mode Configuration, un message
différent s'affiche indiquant que la demande d’accéder au mode Configuration a partir
de cette session pourrait ne pas aboutir.
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Warning |22

The device will not control while its Access Level is set to Configuration.
! . [Itis recommended that the device be disconnected from any active process,

Another user may already have Configuration Access.
It is likely that your Configuration Access request will be unsuccessful,

Are you sure you wish to proceed?

e J[

Sélectionner « Yes » si le processus n’est pas en en ligne. Une invite a saisir le mot
de passe comms peut s'afficher. La valeur par défaut est 1234567890. Quand I'accés
aboutit ce code doit étre modifié pour apporter une sécurité supplémentaire.

Si la connexion est établie via le clip CPI, le mot de passe Comms n’est pas
nécessaire.

Le régulateur affiche le message déroulant COMMS CONFIG ACTIVE accompagné
par la lettre H.

Le régulateur peut maintenant étre configuré avec iTools.

Le régulateur peut aussi étre mis en mode configuration.

®

Si le régulateur est déja au niveau Configuration puis ~ #<ce=  gst sélectionné dans

iTools, un message d'avertissement est affiché pour avertir I'utilisateur que le
régulateur a un accés pour la configuration :

Il peut étre possible de continuer a mettre iTools au niveau configuration en
sélectionnant « Yes ». Le mot de passe comms est requis comme ci-dessus.

Le régulateur peut étre configuré depuis iTools et 'lHM mais c’est seulement la
derniére modification qui sera acceptée. Si I'accés dans iTools est alors rétabli, le
régulateur reviendra aussi au niveau 1 opérateur.
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Liste des instruments

La liste des instruments est la premiére liste présentée dans la section Navigateur
d’iTools. Elle permet de régler des fonctionnalités supplémentaires non disponibles
dans I'lHM de l'instrument. Il s’agit notamment des fonctionnalités de sécurité, y
compris le mot de passe config comms.

Ce mot de passe a une valeur par défaut de 1234567890 et doit étre modifié pour
éviter toute configuration non autorisée via comms. Si ce mot de passe n’est pas
changé, un message déroulant « UTILISATION DU MOT DE PASSE CONFIG
COMMS PAR DEFAUT » s'affiche quand le régulateur est au niveau opérateur
comme décrit & «Niveaux opérateurs», page 80.

r = T B
& iTools S P [E=E=R=
File Device Explorer View Options Window Help
] ch = = S on * &
Mew File  Open File Load Save Print Scan Add Remove Help

[T Graphical Wiring B Parameter Explorer [ Flash Memory Device Panel [l Terminal Wiring gk Watch/Recipe 34 Programmer | M OPC Scope =

4% com11 10255-EPC3004 £ COMLLID255-EPC3004 - Parameter Explorer (Instrument) ===
= = | | Bl
‘ Info 1 Hedl ' Security EDlagnDstn:s | hModules | Enables ! FCal E Cal |
=9 Browse \QF\;dI ‘ | Name | Description [ Address| Walue|
—_— # | ?Passcode Lewvel? Fasscode 1056 z
» /2 Instrument 5 # | 3Passcode Lewveld Fasscode 514 3
-3 Al # ConfigPasscode Caonfiguration Passcode 515 4
@10 = # CommsConfigPasscode Comms Config Fasscode 1IJEB
@ T # CommsPasscodeDefault Comms FPasscode Default Warning 1061 Yes (1)~
>3 Zirconia # CommsPasscodeExpiry Comms Passcode Expiry Days 1062 a0 -
-3 Loop # PassLockTime Fasscode lockouttime 1063 30m
(3 Programmer # FealurePasscodel Feature Passcode 1 1064 17430
3 Alarm # FealurePasscode? Feature Fasscode 2 1065 13743
. (3 BCD
+{L0 Recipe "
[ Cormirne Instrument.Security - 14 parameters
» (13 Math2 b
Level 2 (Engineer) EPC3004 v, E2.26

Pour changer le mot de passe de passe Config Comms, cliquer sur la valeur et en
saisir une nouvelle.

Remarque : La notification « Using Default Comms Config password » peut étre
désactivée en réglant le paramétre Instrument.Security. CommsPasswordDefault sur
« Non ». Mais ceci n'est pas recommandé car un accés non autorisé a la
configuration de l'instrument pourrait alors étre possible.

Le paramétre « Comms password Expiry Days » est 90 jours par défaut. Ce
paramétre définit le nombre de jours aprés lequel le mot de passe de configuration
des communications expire. Ce paramétre crée un message informant I'utilisateur
que le mot de passe doit étre changé.

La notification « COMMS CONFIG password EXPIRED » apparait sous forme de
message déroulant dans I'affichage si le mot de passe expire mais peut étre
désactivée en réglant Instrument.Security. CommsPasscodeExpiry sur « 0 ».
Remarque : Mais ceci n’est pas recommandé car un accés non autorisé a la
configuration de l'instrument pourrait alors étre possible.

Mots de passe fonctionnalités

Les mots de passe fonctionnalités sont nécessaires pour activer les fonctionnalités
facturables. On peut les ajouter aprés la fourniture du régulateur. Voici quelques
exemples de fonctionnalités facturables : Programmer Types, Toolkit Blocks, certains
protocoles de communication numérique, etc.

Pour ajouter une nouvelle fonctionnalité facturable, contactez votre fournisseur et
indiquez les valeurs actuelles des mots de passe fonctionnalités. Les nouvelles
valeurs seront alors fournies pour les saisir pour actualiser a la nouvelle
fonctionnalité.

Trois tentatives de connexion sont autorisées avant le blocage, suivies par une
période de blocage du mot de passe de 30 minutes.

235

HA032842ENG version 4



Configuration avec iTools EPC3016, EPC3008, EPC3004

Editeur de terminaux

Sélectionner « Terminal Wiring » sur la barre d'outils principale.

Bl coM11.1D255-EPC3004 - Terminal Wiring Editor == ]
B | B

Diagram |Ann0tated Diagram | Summary

Module type: Input/Cutput 1

10 Ident:  |LogiclO (1) ~| Type: [onoff (1) -

Dans cette vue, cliquer sur un jeu de bornes représentant un module d’E/S.. Dans la
liste déroulante « 10 Ident », sélectionner un type d’E/S. Le diagramme du type d’E/S
sera présenté pour le jeu de bornes choisi.

Un diagramme annoté et un résumé du cablage peuvent aussi étre affichés.
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Cablage graphique

Le cablage graphique donne un moyen de connecter des blocs fonction pour
produire un procédé unique. Si le régulateur a été commandé ou configuré en
utilisant les Quick Codes pour une application spécifique, un exemple de I'application
a déja été produit et constitue un point de départ que I'utilisateur pourra modifier
selon les besoins.

Sélectionner « Cablage graphique » sur la barre d'outils principale.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT ACCIDENTEL DE L’EQUIPEMENT

Cette opération exige que le régulateur passe en mode de configuration. Vérifier
que le régulateur n’est pas connecté a un procédé actif.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles, ou endommager I’équipement.

15 Fnd | TF Bocks | [«[» || | ) com11 1D255-EPC3004 - Graphical Wiring =
7 m— OH((ROw: -HO[X 92| EEIEED
1Z] Manitor
{3 Instrument

w0 A

m{n

#-{J OptionDIO -
gcr Thermocouple (0)]
t Loop SensorBreakOutput] !
{7} Programmer B¥ s y ‘Main Autobtan Main.Mode!

@ L] Aam PVStatus -2 Main PV Main WorkingSP:
0 e 0 {Setpoint SPSelect  Output Ch1Output!

{1 Recipe 1Selpoint 5P 1 |

{1 Comms ESetpoint.SF’Q

0 ez iSetpoint PSP elect

3 Loe2 1 Setpoint PSP

{3 Locs 5 _______________________________ ﬂ

{3 Timer 4 s o |
{3} Courter :

{3 Total

| Top

Une liste des blocs fonction est présentée sur la gauche. Les blocs sont glissés et
déposeés de la liste vers la section du cablage graphique sur la droite.

lls sont « cablés par logiciel » pour produire I'application. L’exemple ci-dessus
présente le bloc entrée analogique 1 cablé avec I'entrée PV de la boucle. Ceci est
produit en cliquant sur le parametre « PV » du bloc entrée analogique et en le faisant
glisser vers le parameétre « PV principale » du bloc Boucle. Il est important de noter
que la valeur d'un paramétre cablé ne peut pas étre modifi€e manuellement car elle
prend la valeur du paramétre depuis lequel il est cablé. Les blocs et fils sont
présentés en pointillés jusqu'a ce que le régulateur soit mis a jour en utilisant le

bouton « Télécharger le cablage dans l'instrument » ¥ en haut a gauche de la
section du cablage graphique.

Pour obtenir une description compléte du cablage graphique, consulter le manuel
utilisateur iTools HA028838.

50 fils sont disponibles de série, et 200 fils si I'option Toolkit enrichie a été
commandée.

Si un régulateur est commandé ou configuré pour une application spécifique, le
céblage est déja en place. Ceci est présenté dans les exemples aprés la section
«Applications», page 242. Le cablage spécifique a I'application est un point de
départ que l'utilisateur peut modifier pour correspondre a un processus particulier.

Si le régulateur est commandé non configuré, I'utilisateur devra cabler les blocs
fonctions pour correspondre a I'application spécifique.

Des exemples de cablage graphique sont présentés dans les sections suivantes.
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Exemple 1 : Cablage d'une alarme

Sauf en cas de production spécifique dans une application, toute alarme requise doit
étre cablée par 'utilisateur.

L’exemple ci-dessous présente une alarme haute absolue qui surveille la variable de
procédeé.

Il s’agit d’'une alarme « logicielle », autrement dit elle n’actionne pas une sortie

physique.

1. Glisser et déposer un bloc fonction alarme dans Graphical Wiring Editor.

2. Glisser et déposer un bloc fonction entrée analogique dans I'éditeur de cablage
graphique.

3. Cliquer surla « PV » du bloc d’entrée et faire glisser un fil pour « entrée » du bloc
alarme.

4. A ce stade, le fil est indiqué en pointillés et doit étre transféré au régulateur en
cliquant sur le bouton « Download Wiring to Instrument » @ en haut a gauche
de la vue du cablage graphique

Al Alarm 1
Thermocouple (0) AbsHi(1) [
SensorBreakOutput Input Output
PVJThreshold
PV&tatus Ack

1] El Inhibit

2 a
Exemple 2 : Connexion d'une alarme a une sortie physique

Pour qu’une alarme logicielle actionne une sortie, elle doit étre « cablée ».

1.
2.
3.

Glisser et déposer un bloc fonction alarme dans Graphical Wiring Editor.
Glisser et déposer un bloc sortie dans Graphical Wiring Editor.

Cliquer sur la « sortie » du bloc alarme et faire glisser le fil vers I'entrée « PV »
du bloc sortie.

A ce stade, le fil est indiqué en pointillés et doit étre transféré au régulateur en
cliguant sur le bouton « Télécharger le cablage dans l'instrument »

L’'exemple présenté ci-dessous utilise Alarme 4 et 102 (configurée pour sortie

On/Off).

Alarm 4

AbsHi(1) [ 10102

Abs

OnOff (10)

Input Output—\_w Oulout
Threshold i
Inhibit m—ﬂ
B 0
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Exemple 3 : Cablage de rupture de capteur

Si une condition de rupture capteur doit actionner une sortie, le cablage doit étre
effectué comme indiqué dans I'exemple ci-dessous.

Al1
10 0P3
Thermocouple (0) PV Output
SensorBreakOutput| m O
PV
PVStatus
B i Loop

PID (2)
Off (0)
Main.PV Qutput. OutputHighLimit
Cutput. Outputl owLimit
Cutput.Ch10utput

b

Alarme de rupture capteur avec mémorisation

Dans I'exemple ci-dessus, une alarme de rupture capteur ne comporte aucune
capacité de mémorisation. Si une mémorisation est requise, la sortie rupture capteur
peut étre cablée sur un bloc fonction alarme configuré comme une alarme logique qui
peut étre configurée pour mémorisation auto ou manuelle. Un exemples de cablage
est présenté ci-dessous :

Loop

PID (2)

Off (0)

Al Main.PV
Thermocouple (0) D

SensorBreakOutput
PV
PVStatus

|[Fr0m] Output=0n (1) [To] PV=1.00

2] Eil;
Alarm 3 ;
DigHi (3) 10 0P3
Input  Cutputp———————FV Output|----|Output = 1.00
Ack 112
Inhibit 5
il

Sensor break alarm

Exemple 4 : Configuration d'un bargraphe

Dans cet exemple, le bargraphe est cablé sur I'entrée PV connectée a I'entrée
analogique 1.

1. Gilisser et déposer le bloc fonction « instrument » dans Graphical Wiring Editor.
2. Glisser et déposer un bloc « Al1 » dans Graphical Wiring Editor.

3. Cliquer sur la « PV » du bloc AL1 et faire glisser le fil vers « HMI.BargraphPV »
dans le bloc instrument.

Pour appliquer des limites au bargraphe :

4. Dans le bloc fonction Al1, cliquer sur 2 pour ouvrir la liste de paramétres.

Ensuite, cliquer sur [{l=| pour afficher toutes les connexions.

5. Faire glisser InputHigh vers HMI.BargraphMax dans le bloc instrument.

6. Faire glisser InputLow vers HMI.BargraphMin dans le bloc instrument.
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Al1
Thermocouple (0)X

SensorBreakOutput
PVStatus
1] O

Instrument

HMI.HomeDisplayExtraValue
HMI.Keylock

InputHighi
mputLOWxHI'v1I.EIargraphrv1ax
HMI.BargraphMin

pyb— HMI.BargraphPV

Cliquer sur le bouton « Download Wiring to Instrument ».

Dans I'exemple ci-dessus, le bargraphe affichera la PV de Al1. Une autre exigence
typique est que le bargraphe doit afficher la valeur de demande de sortie. Ceci peut
étre cablé de maniére similaire en cablant la sortie voie a HMI.BargraphPV comme

illustré ci-dessous.

Loop
PID (2)
Off (0)

Qutput.Ch10utput

i

Instrument

Qutput. OutputHighLimit f
Output Outputl_owLimit 18]

HMI.HomeDisplayExtraValue
HMI.Keylock
HMI.BargraphMax
HMI.BargraphMin
HMI.BargraphPV

Exemple 5 : Cablage d'une sortie de retransmission

Dans cet exemple, la sortie analogique 1 (I01) soit indiquer 0 volts pour une entrée
PV de 0,0 et 10 volts pour une PV de 500,0.

Al
Thermocouple (0)
SensorBreakOutput

Loop

PID (2)
Off (0)

—=Main

R

PV CJutput.Ch‘1C}utputJ,a

10 0OP3

(11 BN

PV Outputf

[From] 0.00 [Tao] 0.00

10101

B O

F PV Output ----|0utput =10.00

PV
PVStatus

i

|[Fr0m] PV =500231 [To] PV=50031

Qutput =0.00
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Le diagramme présente une boucle simple dans laquelle la sortie de régulation est
connectée a la sortie 3 et la PV est cablée sur la sortie analogique 1 configurée pour

0-10V.

5 COMI1.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (10 e e =

Bl 0 (L0 "

[0t oz |oP3 |04 (s (LB |
[Name | Description [.ddress| Value|
Ident 10 hardware 1D 12672 DCOut(4) -

|| # Type Type of inputfoutput 12675 VORI T |3

|| # PV Process variable 1952 500.37 |

| Status P Status 1953 Good (0) ~

# DemandHigh | Demand High 12686 500.00

||# DemandLow | Demand low 12687 0.0g

| # OutputHigh Cutput high 12688 10.00

|| # Output_aw Output low 12689 0.00
Mt Citrnt 19RR innn T

(10101 - 17 parameters

Dans les paramétres 101 ajuster la Demande basse sur 0,0 et la Demande haute sur
500,0.

Les paramétres Sortie haute et Sortie basse peuvent étre ajustés pour limiter la
sortie analogique si nécessaire. Par exemple, régler OutputHigh sur 8,0 V et
OutputLow sur 1,0 V. La retransmission lira alors 1,0 V pour une PV de 0,0 et 8,0 V
pour une PV de 500,0.
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Applications

Le régulateur est fourni avec plusieurs applications préconfigurées. Deux d’entre
elles sont présentées dans les deux sections suivantes. Elles sont décrites de
maniére plus détaillée dans des suppléments de ce manuel. Les voici :-

* Référence HA033033 Applications de régulation de la température de 'TEPC3000

* Référence HA032987 Supplément - régulation du potentiel carbone de
'EPC3000

* Référence HA032994 Supplément - régulation du point de rosée de 'EPC3000

Elles sont disponibles sur www.eurotherm.com.
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Régulate

ur chauffage/refroidissement

Cette application fournit un point de départ pour un PID double voie
chauffage/refroidissement. Le Quick Code 2 régulateur (code de commande
application 2) est présenté ci-dessous :

Loop.Setpoint BackCalcPV 3
Loop.SetpointBackCalcsP H B

Alarm %
AbsHi (1) "
nput Outp!
Threshold L OR2
—|Reference Input1 Outputf~{Loop MaINF_Wan
Ack 4 General alarm
Inhibit m Fn] vei
o :
Instrument Und OR1 100P3
HMI HomeDisplayExtravalue TR =
HMIKeylock S - Inpuu utpu M Onoff (10}
Toop Maln WerkingOulpuil-{ HMl BargraphPy Abslo(@) & .- Hhink Vi 20ulps:
O Input Outputl P 16] O
Threshold In;ms
iE eEun - 0102
Alarm 3 Inhibit E___g MACP (0)]
Al Sensor break alarm ]
Thermocouple (0) | DI (2) e o
S 5 pno i Input - Qutputf==
S ONEN e RO ‘;‘j{ Ack RSP Fallure alarm L
e Inhibit 11104 is DCOut module,
a O Loop Alarm 5 this will be configured for|
PID (2) & DigHi (8) 1| PV retransmission
PID (2) & Remotelnput Status}—input_ Output AZ0mA
Wain PV lain RemoteLs Ack
Main.Track Main_P gmhlhl(
OR 2.0utpuiH{Main F_Man Main WorkingSP e EN] Ledled]
Wain IntBal Wain WorkingOutputf—~—nstrument Hil BargraphPY. o0 & TPO (11)E]
[——|Selooint PSPSelect Setpoint BackCalcPVj—{Programmer.Run Pingut Ao ouputh----- Heat outpu]
Run nber  Run PSP ‘ tpoint. PSP Setpoint BackCaleSP I s in einan ——]Input Cutputf—————————— : |
Run PVinput Run Event1 Setpoint RSP Output. Ch10utput] g = “|General
Run.SPinput Run.Track Output. Ch20utpu] ‘—{Inhibit Purpose
Setup.Run Run.IntBal 4] EB] [14] 3| [slam1
Setup.Reset Setup.Ru 10102
Setup.RunHold
TPO(11)E|  [Cool output
Setup RunReset Alarm 6 = ;utp)u( | L
EH 3 ofE o
5;
Input Output]
Remotelnput ‘Comms RSF’l e " General
Input Output—= ‘——{Inhibit Purpose
Status =z 6 anput 3| |Marm2
a o

Dans cet exemple, I'entrée capteur est un thermocouple connecté a I'entrée
analogique principale.

Un bloc programmateur fournit la consigne PSP a la boucle.

La voie chauffage fournit une sortie sur IO1 et est toujours a action inversée. La voie
refroidissement fournit une sortie sur 102 et est toujours a action directe.

Les bandes proportionnelles chauffage et refroidissement peuvent étre réglées
indépendamment pour tenir compte de différentes dynamiques de chauffage et de
refroidissement. Ceci est automatiquement pris en compte quand on effectue un
autotune.

Une consigne déportée est disponible, dont la valeur peut étre écrite sur les comms
en utilisant 'adresse Modbus 277. Quand la boucle est en mode auto déporté, le

RSP doit étre écrit au moins toutes les secondes. Si les mises a jour cessent, une
alarme est déclenchée et la boucle revient au mode auto local forcé.

Six alarmes sont configurées :

* |’alarme 1 se déclenche quand le PV dépasse un seuil haut absolu.

L’alarme 2 se déclenche quand le PV dépasse un seuil bas absolu.

Elles sont OR ensemble pour fournir une alarme de dépassement de gamme.
Quand l'une de ces alarmes se déclenche, le régulateur est mis en mode

« Manuel forcé ». Ceci régle la sortie sur la « Valeur de repli » pour que le
processus soit immédiatement ramené a un bon état.

L’alarme 3 est une alarme numérique fournissant une alarme de rupture capteur.
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®* Les alarmes 4 et 6 sont des alarmes générales cablées sur la PV principale.
Elles sont initialement réglées sur « désactivé » mais peuvent étre configurées
comme alarmes ou déviations haut/bas supplémentaires selon les exigences de
I'application.

* L’alarme 5 est une alarme numérique haute cablée sur I'état Entrée déportée.
Les six alarmes sont « OR » pour fournir une alarme générale exprimée par OP3.

104 peut fournir un signal de retransmission de 4-20 mA uniquement si elle est
configurée avec un module de sortie CC, sinon elle reste non connectée.

Le mode manuel forcé est demandé chaque fois qu’une alarme de dépassement
haut ou bas de la plage se déclenche. Ceci force la sortie sur « FallbackValue » pour
que le processus soit immédiatement ramené a un état sans erreur.

L'application chauffage seul (quick code 1) est identique a chauffage/refroidissement
mais 102 n’est pas cablée.

Remarque : Siune fonction DIO est sélectionné dans Quick Code Set2 (section
«Quick Codes DIO», page 72), la fonctionnalité supplémentaire se refléte dans les
schémas de cablage. Par exemple, si « Config 5 » est configuré, le commutateur
BCD est ajouté au schéma de cablage montrant comment le commutateur BCD est
utilisé pour sélectionner une recette.

OptionDIO D3 OptionDIO D2 OptionDIO D1
Logicin (0) [ Logicin (0) [ Logicin (0) [
PV PV PV
BCD Recipe
7 It
E ﬂ I ﬂ E ﬂ Bedinput! BedOP Datasetload
Bedinput2 [10] El ]
OptionDIO D4 Bedinput3
Logicin (0) [ Bedinputd
PV—I Bedinputs
ﬂ Bedinputs
— ——— = Bedinput?
Bedinputs
OptionDIO D5 E ﬂ
Logicin (0) [
PV
4 O
OptionDIO D6 OptionDIO D7 OptionDIO D8
Logicin (0) [ Logicin (0) [ Logicin (0) [
PV}—— PV PV
3 O B O] @ O
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Régulateur de position de vanne chauffage seulement

Le cablage graphique pour le Quick Code 3 du régulateur VPU chauffage seulement
(non borné) (code de commande V) est présenté ci-dessous.

Toop.Setpoint BackCalc Vb
Loop Setpoint BackCalcsP - &

Alarm 1
AbsHi (1) [ ==
Input Outputh= OR2
Threshold Inputt Output—CoopMainF_Wan >
— Reference Input2
Instrument el
HM HomeDis playExtravalue a 0 N
HMLKeylock OR1 ot
Toop Main WorkingOuput—{Hi| BargraphPy Alarm 2 Underrange alarm| —{Input UUIDMI OnOff (10)(3)
] 0 Mslo@ E :””“5 PV Oulou
Inout o npul
inout  Outpu o m O
Threshold Inpute
: L=
- Ack
15§
T Alarm 3 = g
DigH (8) | m a
Thermocouple (0) | oH! &) &
SensorBreakoutput .
‘:?V Ack RSP Failure alarm
Inhibit '
Pvstatus O Loop Alarms
VOP; éﬂ) g Digti (8)°%3 lolo4 If104 is DCOut module,
© ZRemotelnput Status |- input  Outpu ACR @] |Ihs will be configured for
Wain.PV Main RemoteL Ack LIPY
——————MainTrack Main P Lo PV Outputt=""4-20ma
OR 2.0utput—ks Wain F_Man Main.WorkingSP 14] B \— g
Main IntBal Main WorkingQutputf~—Unstrument HWl.BargraphPV
Programmer f—’setpmm PSPSelect Setpoint BackCalcPV ——Programmer.Run.PVinput
tnoint y
Run.Programhumber  Run.PSP tpoint PSP Setpoint BackCalcSP [~ Run.SPinput
Run PVinput Run.Event1 Setpoint RSP Output Ch1Qutputf— Alarm 4 |Gener?\ Purpose alarm 1| 0101
Run.SPinput Run Event2 of(0) O
Raise output
Setup.Run Run.Event3 pul Outpl Up (15 4,
Setup.Reset Run Eventd| Referent PV Ouiput]
Setup.RunHold Run.Event5 = Inhibit g0
Setup.RunReset Run.Eventd a
Run.Event?
Run.Event8 r—— 10102 |Luy«er output
Run.Track}l—— Remotelnput ‘Cumms RSP‘ General Purpose alarm 2| Down (16)) 5
or)
Run.IntBal Input  Output] gat™ Output]
Setup Run Status Alarm 5.Input P! Outp Fi}
] O :
—={Inhibit
fa ]

Il est identique a celui d'un régulateur chauffage seulement mais 101 est configurée
pour ouverture vanne (haut). Cela signifie qu’'lO2 est automatiquement configuré
pour fermer la vanne (bas) et ne peut pas étre cablé a une autre source. Il n'a donc
pas besoin d’étre présenté cablé.

Remarque : Le positionnement de vanne haut/bas fonctionne avec des paires de
sorties. Les voici :

UP : BAS

101:102

102 : OP3

OP3:104

Cette application offre un point de départ pour un régulateur de positionnement de
vanne HeatOnly a voie unique.

Elle utilise I'algorithme de positionnement de vanne non borné (VPU) pour
positionner une vanne motorisée en utilisant une paire de sorties numériques. 101
est la sortie « ouverture de vanne » et |02 la sortie « fermeture de vanne ». La
position de la vanne représente la sortie du régulation PID. Ce type d'algorithme
n’exige pas de signal de feedback de 'actionneur (par ex. depuis un potentiomeétre).

Il est trés important que la durée de course de la vanne soit réglée correctement
dans le bloc fonction Loop. Ceci doit étre mesuré directement (ne pas se fier aux
valeurs des fiches techniques) et la valeur doit étre saisie en secondes dans le
paramétre Loop.Output.Ch1TravelTime.

245

HA032842ENG version 4



Configuration avec iTools

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Editeur de mémoire Flash

L’Editeur de mémoire Flash modifie les données de tout appareil devant étre
enregistrées dans la mémoire flash de I'appareil en plus du mécanisme de
modification du bloc fonction paramétre OPC utilisé pour la plupart des modifications
de configuration.

Ceci comprend :

1. Promotion des paramétres.

2. Tableau de messages utilisateur.

3. Définition des recettes et sets de données des recettes.

Tous ces sets de données sont présentés sur une série d’onglets comme indiqué
dans les vues suivantes.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT ACCIDENTEL DE L’EQUIPEMENT

Toute modification apportée a la mémoire flash des régulateurs exigent que le
régulateur passe en mode de configuration. Le régulateur ne contrble pas le
processus quand il se trouve en mode de configuration. Vérifier que le régulateur
n’est pas connecté a un procédé actif quand il est en mode de configuration.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles, ou endommager I’équipement.
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Promotion des paramétres

Les paramétres disponibles au niveau 1 et au niveau 2 peuvent étre configurés pour
correspondre aux préférences d'un utilisateur spécifique.

Le nom de chaque paramétre peut étre modifié (maximum 5 caractéres + « . »).

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT ACCIDENTEL DE L’EQUIPEMENT

Veiller a ce que les paramétres a promouvoir regoivent des noms définis par
I'utilisateur.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles, ou endommager I’équipement.

Certains parameétres tels que les seuils d'alarme ont le méme nom par défaut. Ceci
est décrit a la section «Messages définis par l'utilisateur», page 249.

Sélectionner « Mémoire flash » puis « Promouvoir les parameétres ».

3 COM11.1D255-EPC3004 - Flash Memory Editor =]
9+ @ x| =
2 |Loop.Main.Remoteloc Remote or Local Setpoint Level 1+2 ReadfMirite R4
3 |Loop.Setpoint. SPHighLimit SP1/5P2 upper limit Level 2 Read/Write | SP.HL
4 |Loop.Setpoint.SPLowLimit SP1/SP2 lower limit Level 2 Read/Write | SP.LO
5 |Loop.Setpoint.5P1 Setpoint 1 Level 1+2 |ReadfWrite |SP1
6 |Loop.Setpoint.5P2 Setpoint 2 Level 1+2  ReadfMfrite |SP2
7 |Loop.Setpoint.SPRateUp Setpoint up rate limit Level 2 Read/Write  SP.UP
|8 |Loop.Setpoint.SPRateDown Setpoint down rate limit Level 2 Read/Write | SP.DWN
|9 |ALLPV PV Level1+2 Read Only AILPY
(10 |AL2.PY PV Level 1+2 Read Only AIZPV
11 |Loop.Autotune. AutotuneEnable Start an autotune Level 2 Read/Write | TUNE
12 |Loop.PID.Ch1PropBand Proportional Band for channel 1/heat Level 2 Read/Write |PB.H
13 |Loop.PID.Ch2PropBand Proportional Band for channel 2/cool Level 2 Read/Write |PB.C
14 |Loop.PID.IntegralTime Integral Time (secs) Level 2 ReadfWrite | TI
15 |Loop.PID.DerivativeTime Derivative Time (secs) Level 2 Read/Write | TD
|16 |Loop.PID.ManualResat Manual Reset value Level 2 Read/Write MR
117 |Loop.PID.Ch10nOffHyst On-Off Hysteresis for channel 1/heat Level 2 Read/Write  |HYS.H
18 |Loop.PID.Ch20nOffHyst On-Off Hysteresis for channel 2fcool Level 2 Read/Mirite  HYS.C
19 |Loop.Output.Ch2Deadband Channel 2 deadband Level 2 Read/Write | C.DB
20 | Loop.Output. OutputHighLimit Qutput upper limit Level 2 Read/Write | OUT.HI
21 |Loop.Output. Outputi owLimit Qutput lower limit Level 2 Read/Write | OUT.LO
22 |CT.LoadCurrent Load On Current Level 1+2  Read Only LD.I
23 | CT .LeakCurrent Measured Leakage Current Level 2 Read Only LK.I
|24 |CT.LoadThreshold Low Load Current Threshold Level 2 Read/Write | LD.SP
|25 |CT.LeakThreshold High Leakage Current Alarm Level 2 Read/Write  |LK.5P
26 | CT.OvercurrentThreshold Qver Current Alarm Threshold Level 2 Read/Wirite | OC.5P
27 | Instrument. Info.CustomerID Customer identification Level 2 Read/Write | CS.ID
28 |Recipe.Datasetioad Recipe Dataset to Load Level 2 Read/Write |REC.NO
29 |Recipe.DatasetSave Recipe Dataset to Save Level 2 Read/Write |STORE
30 |

Parameter Promotion

Parameter: Lewvel: ACcess:

Loop MainWarkingOutput D Lewel1+2 ~ Read Only -
MName W.OUT

La liste présente les paramétres disponibles aux niveaux 1 & 2, au niveau 2
seulement et s’ils sont lecture seule ou lecture/écriture.

Pour modifier le niveau, sélectionner le paramétre. Dans la liste déroulante
« Niveau », sélectionner « Niveau 1 + 2 » ou « Niveau 2 ».

Dans la liste déroulante Acces, sélectionner « Lecture seule » ou
« Lecture/écriture ».
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Des paramétres peuvent étre ajoutés ou supprimés de la liste de la maniére suivante

Pour ajouter un paramétre a la liste, cliquer dans la liste a I'endroit ot I'on souhaite
que I'élément apparaisse puis cliquer droit et sélectionner « Insérer I'élément ». Un
menu popup s’affiche, dans lequel le parametre requis peut étre sélectionné. Pour
supprimer un paramétre de la liste, cliquer droit sur le paramétre et sélectionner

« Supprimer I'élément ».

Ou bien mettre la ligne vide a la fin de la liste en surbrillance ou a I'endroit de la liste
ou I'élément doit apparaitre (dans I'exemple ci-dessus, la ligne 30).

Appuyer sur 'ellipse dans la liste déroulante « Paramétre ». Ceci ouvre la liste
compléte de parameétres a partir de laquelle le nouveau paramétre peut étre choisi.
Une fois les modifications effectuées, appuyer sur le bouton « Télécharger » @ qui

se trouve en haut & gauche de la vue Flash Memory Editor.

Pour que le régulateur soit mis a jour, il faut le mettre en mode configuration. Un
message de confirmation s’affiche, vous demandant si vous souhaitez continuer.

Les modifications ne sont pas enregistrées tant que le bouton Télécharger n’est pas
actionné.
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Messages définis par I'utilisateur

Les messages de procédé qui défilent dans I'affichage du régulateur peuvent étre
personnalisés. Les messages utilisateur par défaut sont neutralisés si une

application est sélectionnée via Quick Codes.

Exemple 1 : Pour personnaliser le message Alarm 1
Dans cet exemple, le message d’alarme 1 indiquera « HAUTE TEMPERATURE ».

£l Flash Memory

1. Appuyer sur I'option Mémoire Flash

dans la barre de menu.

2. Sélectionner et appuyer sur I'onglet « Message Table ».

3. Sélectionner le paramétre « ALARM1 #1 ».

¥ Tools aEmw - A [ = | B [t
File  Device  Flash View  Options  Window  Help
A.
ch = =) ) op b & Q | & .
Mew File  Open File Load Save Print Scan Add Remove Access Views Help
[T Graphical Wiring B8 Parameter Explorer Flash Memory Device Panel [l Terminal Wiring 4} Watch/Recipe 4 Programme|
% com11.10255-EPC3 | | [ COMLLID255-EPC3004 - Flash Memory Editor = =R
B<Unt\t\ed1> w‘ i a Xl = | I
[ Message Table | Message Table Config | Fromote Parameters | Recipe Definition | D] >
a o Mo Parameter [Op. [value[Priorit/bessage |
= 1 |Instrument.Diagnostics. InstStatus\Word Mask 32 Low INPUT SENSOR BROKEN
o0 Instrument 2 |Instrument.Diagnostics. InstStatusword Mask | 17408/Low | INPUT SENSOR OUT OF RANGE
b D AL | 3 |Instrument.Diagnostics. InstStatusWWord Mask 54| Low CONTROL LOOP BROKEN
, @ 10 4 Instrument. Diagnostics, AlarmStatusWord | Mask | 1]Low __|Hich Temperature |
D T 5 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatus\Word Mask 4 Low ALARM 2 22
D z 6 |Instrument.Disgnostics. AlarmStatusWord Mask 16/ Low ALARM 3 #3
b Heenia 7 |Instrument. Diagnostics. AlarmstatusWord Mask G4low | ALARM 4 %4
b D Loop 8 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatus\Word Mask 256/ Low ALARM 5 #5
| Programmer | _ 9 |Instrument, Diagnostics. AlarmStatusWord Mask 1024 Low ALARM & #6
-] Alarm 3 10 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatus\Word Mask 8192 Low LOW LOAD CURRENT |
1o 4 {3 BCD 11 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatusWord Mask | 16384 Low QUTPUT SHORT CIRCUIT
: 12 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatusWord Mask | 32753 Low HIGH LOAD CURRENT
>{Z0 Recipe o
>{{] Comms [
’ 4 math2 Message Condition
3 Lge2
>0 Lgcs Parameter Operatar Value Priarity
|| > & Timer nstument Diognostos AlomE [ Mask = 1 Low = I
(7 Counter
{3 Total )
0 Mud Message: High Temperature 16 free
&2 Usrval -
|
Level 2 (Engineer) EPC3004 v. E2.26

4. Dans la zone « Message », remplacer « Message » par HHGH TEMPERATURE.

5. Appuyer sur le bouton « Mettre a jour la mémoire flash de I'appareil » % pour
télécharger le nouveau message dans le régulateur. Pour que le régulateur soit
mis a jour, il faut le mettre en mode configuration. Un message de confirmation
s’affiche, vous demandant si vous souhaitez continuer.

Remarque : # estun mécanisme qui permet d’afficher les valeurs des paramétres
conformément au tableau ci-dessous :

Code Texte inséré
d’échappement
#1 Type alarme 1 (Aucune, Haute, Basse, Déviation haute, etc.)
#2 Type alarme 2 (Aucune, Haute, Basse, Déviation haute, etc.)
#3 Type alarme 3 (Aucune, Haute, Basse, Déviation haute, etc.)
#4 Type alarme 4 (Aucune, Haute, Basse, Déviation haute, etc.)
#5 Type alarme 5 (Aucune, Haute, Basse, Déviation haute, etc.)
#6 Type alarme 6 (Aucune, Haute, Basse, Déviation haute, etc.)
#T Valeur PV
#U Valeur PV2
#0 Valeur puissance sortie active
#S Working Setpoint
#L Courant de fuite CT
#l Courant de charge CT
#C ID personnalisé
#Mnnnn Mnémonique du parametre, nnnn = adresse paramétre modbus en Hex
it Affiche un seul caractére #
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Exemple 2 : Pour ajouter des parameétres

Par défaut iTools présente 12 parametres qui peuvent avoir des messages
personnalisés. Ce tableau de messages par défaut est neutralisé si une application a
été sélectionnée via Quick Codes.

L'utilisateur peut ajouter des paramétres et messages supplémentaires de la maniere
suivante :

Double cliquer sur le paramétre disponible suivant ou cliquer sur le bouton d’ellipse.
Ceci ouvre une liste de tous les paramétres disponibles.

Dans cet exemple le message « VENTILATEUR OUVERT » sera appliqué a la sortie
logique LA.

1. Sélectionner IO.LA.PV.
2. Saisir le message souhaité dans la zone « Message ».

3. Appuyer sur le bouton « Mettre a jour la mémoire flash » pour télécharger le
message dans le régulateur. Pour que le régulateur soit mis a jour, il faut le
mettre en mode configuration. Un message de confirmation s’affiche, vous
demandant si vous souhaitez continuer.

Quand I'entrée logique LA est activée le message déroulant « VENTILATEUR
OUVERT » apparait dans I'affichage du régulateur.

B CoM11.1D255-EPC3004 - Flash Memory Editor ==
P 1 @ x| :
Message Table |Message Tahble Config | Promate Parameters | Fecipe Definition I Dat| *
Mo Parameter [Op. [value|Priorit Messace
1 | Instrument.Diagnostics, InstStatusWord Mask 32|Low INPUT SENSOR BROKEM [
2 | Instrument.Diagnostics, InstStatusWord Mask 17408 Low INPUT SEMSOR. OUT OF RAMGE |
13 | Instrument.Diagnostics, InstStatusWord Mask 54 Low CONTROL LOOP BROKEMN
|4 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatusiWord Mask 1 Low High Temperature
|5 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatus\Word Mask 4| Low ALARM 2 #2
|6 | Instrument.Diagnostics. AlarmStatus\Word Mask 16| Low ALARM 3 #3
|7 |Instrument. Diagnostics. AlarmStatus\Word Mask 64| Low ALARM 4 #4
|8 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatus\Word Mask 256/ Low ALARM 5 #5
|9 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatus\Word Mask 1024 Low ALARM & #6
110 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatus\Word Mask 8192 Low LOW LOAD CURRENT
|11 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatus\Word Mask | 16384 Low QUTPUT SHORT CIRCUIT
12 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatusWord Mask | 32768 Low HIGH LOAD CURREMT

= | flow VentOpen ___________F

Message Condition

Farameter: Operatar: Yalue: Priority:
I0.LAPY g - . 1 Low -
tMessage: Went Open 420 free

Dans la liste déroulante « Opérateur » on peut sélectionner :
= égale la « Valeur »

<> est supérieur ou inférieur a la « Valeur »

> est supérieur a la « Valeur »

> est inférieur a la « Valeur »

Le masque est généralement utilisé pour activer un message pour plusieurs
parameétres quand on utilise un champ bitmap.
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Recettes

Une recette est une liste de paramétres dont les valeurs peuvent étre capturées et
enregistrées dans un jeu de données puis chargées a tout moment pour restaurer les
paramétres de la recette, fournissant ainsi un moyen de modifier la configuration d'un
instrument au cours d'une seule opération, méme en mode opérateur. Les recettes
peuvent étre créées et chargées en utilisant iTools ou dans le régulateur lui-méme,
voir «Enregistrement des recettes», page 153.

Un maximum de 5 jeux de données sont pris en charge, référencés par nom et
correspondant par défaut au numéro du jeu de données : 1...5.

Par défaut, chaque set de données contient 40 paramétres qui doivent étre remplis
par l'utilisateur, voir «Liste des recettes (RECP)», page 151. Une recette peut
prendre un instantané des valeurs actuelles et les enregistrer dans un jeu de
données de recette.

Chaque jeu de données peut recevoir un nom en utilisant le logiciel de configuration
iTools.

Définition des recettes

Sélectionner « Flash Memory » dans la barre d’outils principale pour ouvrir I'éditeur
de mémoire Flash. Sélectionner les onglets « Recipe Definitions » et « Recipe
Dataset » selon les besoins.

3 CoM11.1D255-EPC3004 - Flash Memory Editor ==
| I=] __ 4

| Message Tahle Config | Promote Parameters | Recipe Definition | DataSet01 | Datas * |

[ [Name |%ired From | -

| & el (not wired)

& el (not wired)

[|# leri2 (ot wired)

; & lten13 (not wired)

||# tern14 (notwired) |

# ltern1s (not wired)

[|# lternld (ot wired)

; & lteml7? (not wired)

| & ltem1a (not wired)

& Itern13 (not wired)

11 ttamzn it wire

Le tableau définition des recettes contient un jeu de 40 paramétres. Les 40
parameétres ne doivent pas forcément tous étre cablés.

L’onglet Recipe Definition permet a I'utilisateur de produire une liste personnalisée.
Ajout de parameétres :

1. Double cliquer sur I'élément vide suivant.

2. Ceciouvre la liste de paramétres parmi lesquels choisir.

3. Le fait d'ajouter un parametre a la liste remplit automatiquement les 5 jeux de
données avec la valeur actuelle du paramétre ajouté.
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Jeux de données

Jusqu’a 5 jeux de données sont disponibles, chacun étant une recette pour un lot ou
procédé particulier.

i3 COM11.ID255-EPC3004 - Flash Memory Editor [ e
v ¥ | = +

| Prormote Parameters | Recipe Definition | DataSetd! iDataSetDE | DataSetD3 | BT

[Name |Pecipe Definition Parameter | Valug|
& TempUnits DeqC(0) -
# Valuell Loop.PID.Ch1PropBand 20.00
£ Waluel? Loop FID IntegralTime 30000~
# Valued3 Loop.FID DerivativeTime 50.00 ~
& Valuedd Alarm.1. Threshald 400.00
& Valuells Alarm 2 Threshold 0.00
# Valueh Loop.Setpoint 3P3elect SPLm T

Enregistrement du jeu de données

1.

Configurer les valeurs requises dans le jeu de données sélectionné - voir
I'exemple plus haut.

Appuyer sur Entrée.

Appuyer sur le bouton « Mettre a jour la mémoire flash de I'appareil » (Ctrl+F) en
haut a gauche de l'affichage Flash Memory Editor pour mettre a jour le
régulateur. Ceci définit les valeurs des cing jeux de données du régulateur. (NB :
I'enregistrement dans le régulateur enregistre les valeurs actuelles dans un seul
jeu de données).

Comme cette opération peut mettre en jeu au moins un passage entre le niveau
Opérateur et le niveau Configuration, il est recommandé de déconnecter le
régulateur du procédé. Un message d’avertissement s’affiche.

Warning
I . This operation may invelve one or more switches
*=  between the Operator and Configuration Access Levels
of the device, and its control behavior may be
intermittent or unpredictable until the operation is
complete.
It is recommended that the device be disconnected
from any active process,

Are you sure you wish to proceed?

Yes

Pour charger un jeu de données

1. Dans la liste navigateur, sélectionner « Recipe »
5 COMI1.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (Recipe) ==
22 I @ | -
[Name | Description | Address Yalue| i
# DatasetLoad Fecipe Datasetto Load 2408 ataset! (1) -
# DatasetSave Fecipe Dataset to Save 2409 Mone (0) =
# EnshlesltershilityChecks | Enable Altarability Chacks 2410 Mo (0 ~
Recipe - 3 parameters
2. Sélectionner le jeu de données souhaité.
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Noms des recettes

Cet onglet permet simplement d’affecter un nom a chacun des jeux de données des
5 recettes. Ce nom sera présenté dans I'affichage du régulateur.

B <Untitled 1> - Flash Memary Editor o E e
I <IHE i

‘ Message Table | Message Table Config i Promote Parameters ! Recipe Definitior * | *
[Name [ Walue|

# Recipell Red

# Recipel? Elue

# Recipel3 Gree

rd Reciped4 _ 4

rd Recipels .9
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Editeur de Tableau/Recette

Cliquer sur le bouton d’outil Tableau/Recette en sélectionnant « Tableau/Recette »
dans le menu Vues ou via le raccourci (Alt+A). La fenétre est en deux parties. La
partie gauche contient le tableau ; la partie droite contient un ou plusieurs jeux de
données, initialement vides et sans noms.

Les recettes tableau sont gérées depuis iTools et ne sont pas enregistrées ou
exécutées depuis I'appareil. Autrement dit, iTools doit fonctionner et étre connecté a
un appareil spécifique.

La fenétre est utilisée :
1. Pour surveiller une « liste tableau » de valeurs de paramétres. La liste tableau

peut contenir des paramétres de nombreuses listes différentes d'un méme
instrument.

2. Pour créer des « jeux de données » de valeurs de paramétres pouvant étre
sélectionnés et téléchargés dans l'instrument dans la séquence définie par la
recette. Le méme paramétre peut étre utilisé plus d'une fois dans une recette.

&gk COMI1.1D255-EPC3004 - Watch/Recipe Editor o B =]
D@V IXS e s| A A
| List | Pararmeter | Description [ Yalue| |Zed tems EHIE
Loop.Setpoint | SPSelect SP1 or SPE select SP1 SP1 (0~ B8
Loop Setpaint | SP1 Setpaint 1 300,00 100,00 eI
.LDDp.SetpDint Sk2 Setpoint 2 400.00 200.00 1

Loop.Setpoint | SF1 Setpoint 1 300.00 100.00 1
Loop.FID IntegralTime  Integral Time (secs) 200.00 ~ 200,00 = SR -]
Loop.FID CuthackHigh Cutback High threshold  Auta (D) = | Auto (0) = &
Loop.FID DerivatveTime | Derivative Time (secs) 2000 ~ 2000 -

Loop.Setpoint | SPSelect SP1 or SPE select SP1 SP1(D) - B

Création d'une Watch List

Aprés avoir ouvert la fenétre, des paramétres peuvent lui étre ajoutés de la maniére
décrite ci-dessous. On peut ajouter des paramétres uniquement depuis I'appareil
auquel la fenétre Tableau/Recette se rapporte (autrement dit, on ne peut pas placer
des parameétres de plusieurs appareils dans une seule liste tableau). Les valeurs des
parameétres se mettent a jour en temps réel, permettant a l'utilisateur de surveiller
plusieurs paramétres simultanément, méme s’ils n’ont aucun rapport.

Ajouter des parameétres a la liste de tableau

1. On peut cliquer et faire glisser des parameétres dans la grille de la liste tableau
depuis un autre emplacement dans iTools (par exemple : I'arborescence du
navigateur principal, la fenétre de I'explorateur des paramétres, Graphical Wiring
Editor (le cas échéant)). Le paramétre est placé soit dans une rangée vide en
bas de la liste, soit « par-dessus » un paramétre existant, auquel cas il estinséré
au-dessus de ce parametre dans la liste, les paramétres restants étant décalés
d'un rang en dessous.
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2. Les paramétres peuvent étre glissés d'une position dans la liste a une autre.
Dans ce cas, une copie du parameétre est produite, le paramétre source restant a
sa position originale. On peut aussi copier les parameétres en utilisant I'élément
« Copier paramétre » dans la recette ou en cliquant droit dans le menu, ou en
utilisant le raccourci (Ctrl+C). Les valeurs des jeux de données ne sont pas
inclus dans la copie.

3. Le bouton d'outil « Insért item... » dans I'élément « Insert Parameter » du menu
Recipe ou le raccourci <Insert> peuvent étre utilisés pour ouvrir une fenétre de
navigation dans laquelle un paramétre peut étre sélectionné. Le paramétre
sélectionné est inséré au-dessus du paramétre actuellement actif.

4. Un parametre peut étre « copié » depuis (par exemple) Graphical Wiring Editor

puis « collé » dans la liste tableau en utilisant I'élément « Coller paramétre » ans
le menu Recette ou en cliquant droit dans le menu contextuel (raccourci =
Ctrl+V).

Créer un jeu de données

Tous les paramétres requis pour la recette doivent étre ajoutés a la liste tableau,
décrite ci-dessus.

Une fois que cela est fait, si le jeu de données vide est sélectionné (en cliquant sur
I'en-téte de colonne) le bouton d’outil « Instantané » (Ctrl+A) peut étre utilisé pour
remplir le jeu de données avec les valeurs actuelles. Ou bien I'élément « Valeurs
instantanées » dans le menu Recettes ou contextuel (clic droit) ou le raccourci +
peuvent étre utilisés pour remplir le jeu de données.

Les valeurs de données individuelles peuvent maintenant étre éditées en tapant
directement dans les cellules de la grille. Les valeurs de données peuvent étre
laissées en blanc ou effacées, dans ce cas quand la recette sera téléchargée aucune
valeur ne sera écrite pour ces valeurs. Les valeurs de données peuvent étre
supprimées en effagant tous les caracteres du champ puis soit les déplacer a une
cellule différente ou saisir <Entrée>.

Le jeu est appelé « Jeu 1 » par défaut. Le nom peut aussi étre modifié en utilisant
I'élément « Renommer le jeu de données ... » dans la recette ou en cliquant droit
dans le menu, ou en utilisant le raccourci (Ctrl+R).

On peut ajouter de nouveaux sets de données et les modifier de la méme maniére,
en utilisant le bouton d’outil « Créer un nouveau ....vide » (Ctrl+W), ou en
sélectionnant I'élément « Nouveau set de données » dans la recette ou en cliquant
droit dans le menu ou encore en utilisant le raccourci +

Une fois que tous les jeux de données requis pour la recette ont été créés et
enregistrés, on peut les télécharger sur I'appareil, un par un, en utilisant I'outil de
téléchargement (Ctrl+D) ou I'élément du menu Recettes/contextuel équivalent.
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Chargement d'un tableau de linéarisation personnalisé

En plus des tableaux de linéarisation standard intégrés on peut télécharger des
tableaux personnalisés depuis les fichiers.

‘a
Load

1. Appuyer sur

2. Sélectionner le tableau de linéarisation a charger depuis les fichiers portant
'extension .mtb. Des fichiers de linéarisation pour différents types de capteur
sont fournis avec iTools. lIs se trouvent dans Fichiers programme — Eurotherm
— iTools — Linéarisations = Thermocouple etc.

Look jr: I 5 Themocouple j = EF '
|38] 001 - Fe-Cuii - bype Jmikh ] L0117 - PE-PERAL0pc) . mth
E t00Z - Fe-Culi - bype L.mth Q t023 - PERR(10pc)-PERA{40pc) . mE
E £003 - MiCr-Mi - bype K.mtb Q 1024 - WRe(Spc)-WRel26pc) - Ho
E t004 - Cu-Cubi - bype T.mtb Q 025 - PERR(Z0pc)-PERA{40pc) . mt
E 005 - PE-PERBE13pc) - bype R.mtb Q t02& - Platinel IT.mtb
& - PE-PERA{10pc) - by mtb Q k029 - W-WRe{26pc) - Hoskins,mil

E 007 - PERR(Spc)-PLRh{Z20pc).mtb Q t031 - Cu-Culi - bype U.mtb
E t00& - PERA({Epc)-PERA{30pC) - byvpe B.mtb Q t033 - MiCo{0,8pc)-NiMol 18pc).m
E £009 - W-WRe(26pc) - Engelhard.mtb Q 034 - MoRe{Spc)-MoRe(41pc).mi
E k011 - WRe(Spc)-wWRei26pc) - Engelhard.mtb Q 035 - WRe(3pc)-WRel25pc) - by
£012 - MiCr-Culi - type E.mtb [ t036 - Pallaplat.mth

i | i

File name: ItDDB - PEPRK(10pc] - type S.mtb j DOpen I
Files of bype: IAII Files %] j Cancel |
7

Dans cet exemple, un thermocouple Pt-PTRh(10%) a été chargé dans le régulateur.

Le régulateur affichera le tableau de linéarisation téléchargé :
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Clonage

La fonctionnalité de clonage permet de copier la configuration et les paramétres d'un
instrument dans un autre. Ou bien on peut enregistrer une configuration dans un
fichier, qui sera chargée dans les instruments connectés. Cette fonctionnalité permet
de configurer rapidement de nouveaux instruments en utilisant une source référence
connue ou un instrument standard. Chaque paramétre est téléchargé dans le nouvel
instrument, ce qui signifie que si le nouvel instrument est utilisé comme
remplacement il contiendra exactement les mémes informations que l'original. Le
clonage est généralement possible uniquement si les conditions suivantes sont
remplies :

* Linstrument cible a la méme configuration matériel que 'instrument source.

* Le firmware de l'instrument cible (logiciel intégré a l'instrument) est identique ou
une version ultérieure de celui de l'instrument source. La version du firmware de
l'instrument est affichée sur I'instrument quand 'alimentation est appliquée.

* Engénéral, le clonage copie tous les paramétres opérationnels, techniques et de
configuration inscriptibles. L'adresse de communication n’est pas copiée.

* Un fichier clone ne peut pas étre généré si I'option OEM Security est configurée
et active.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT ACCIDENTEL DE L’EQUIPEMENT

L'utilisateur a la responsabilité de s'assurer que les informations clonées d'un
instrument a un autre sont correcte pour le procédé a réguler et que tous les
parameétres sont correctement répliqués dans l'instrument cible

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles, ou endommager I’équipement.

Tous les efforts ont été faits pour garantir que les informations se trouvant dans les
fichiers clonés soient identiques a celles configurées dans I'instrument.

Une rapide description de I'utilisation de cette fonctionnalité est donnée ci-dessous.
Des détails supplémentaires sont fournis dans le manuel iTools.

Enregistrement dans un fichier

La configuration du régulateur effectuée aux sections précédentes peut étre
enregistrée dans un fichier clone. Ce fichier peut alors étre utilisé pour transférer la
configuration a d’autres instruments.

Depuis le menu Fichier, utiliser « Enregistrer dans fichier » ou le bouton
« Enregistrer » de la barre d'outils.

Clonage d'un nouveau régulateur

Connecter le nouveau régulateur a iTools et scanner pour trouver cet instrument
comme décrit au début de ce chapitre.

Dans le menu Fichier, sélectionner « Charger les valeurs depuis le fichier » ou

« Charger » depuis la barre d’outils. Choisir le fichier requis et suivre les instructions.
La configuration du régulateur d'origine sera maintenant transférée au nouveau
régulateur.
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Echec de chargement du clone

Un journal de messages est produit pendant le processus de clonage. Le journal
peut présenter un message tel que « Clonage de I'appareil terminé avec 1 entrée
échouée ». Ceci peut étre provoqué par I'écriture d'un paramétre en utilisant iTools
qui se trouve hors de la résolution du parametre. Par exemple, le parametre
Constante de temps de filtre est enregistré dans le régulateur a une décimale (1,6
secondes par défaut). S'’il est saisi comme valeur flottante IEEE avec iTools sous la
forme 1,66 par exemple pour il sera arrondi vers le haut dans le contréler et
deviendra 1,7 secondes. Dans ces circonstances, il est possible que le message

« Echec de chargement du clone » s’affiche car iTools attend une valeur de 1,66
alors que 'instrument contient la valeur 1,7. Les valeurs doivent donc étre saisies
quand on utilise iTools avec la résolution du paramétre.

Ceci ne peut pas se produire pour les valeurs saisies via le panneau avant et
uniquement pour celles saisies sur les communications.

Démarrage a froid

Un démarrage a froid peut s'avérer nécessaire s'il faut ramener le régulateur a son
état par défaut quand il a quitté I'usine. Un démarrage a froid peut étre effectué
uniqguement quand le régulateur est en mode configuration.

A ATTENTION

DEMARRAGE A FROID

Un démarrage a froid du régulateur doit étre effectué uniguement dans des
circonstances exceptionnelles car il effacera TOUS les paramétres précédents et
rameénera le régulateur a son état d'origine.

Un régulateur ne doit pas étre connecté a un procédé actif quand il effectue un
démarrage a froid.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures ou
endommager I’équipement.

Réalisation d'un démarrage a froid

Dans la liste « Instrument », onglet « Security » réglez le mot de passe configuration
sur 9999. Le parameétre « Effacer la mémoire » deviendra disponible. Choisir Oui. Le
régulateur redémarre et I'écran de configuration Quick Code s’affiche sur I'lHM (voir
«Démarrage —Nouveau régulateur non configuré», page 69).
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Alarmes

Contenu de ce chapitre

® Ce chapitre donne une description des types d’alarmes utilisés dans les
régulateurs.

* Définitions des paramétres d’alarme.

En quoi consistent les alarmes ?

Dans cette section, nous nous intéressons aux alarmes qui avertissent un opérateur
quand un seuil prédéfini déterminé par l'utilisateur comme applicable a ce procédé
spécifique a été dépassé.

A moins que les alarmes ne proviennent d'une application particuliére, les
régulateurs de la série EPC3000 ne comportent aucune alarme spécifique. Il faut
alors écrire des blocs d’alarme en utilisant iTools (voir «Cablage graphique», page
237).

lls sont indiqués par une balise rouge . clignotante a I'écran. La valeur PV verte
devient également rouge. Pour I'utilisation des messages utilisateur par défaut, un
message défile indiquant quelle alarme est active. Le message déroulant peut étre
personnalisé en utilisant iTools (voir «kMessages définis par 'utilisateur», page 249).

Les alarmes peuvent également commuter une sortie, généralement un relais, pour
autoriser I'activation d’appareils externes quand une alarme est active (voir
«Exemple 2 : Connexion d'une alarme a une sortie physique», page 238).

On peut configurer jusqu’a 6 alarmes liées au procédé dans tous les modeles.

Les alarmes peuvent également étre configurées comme des « Evénements ». Si
une alarme a été configurée en tant qu’événement, quand elle est active elle n’est
pas annoncée sur I'lHM ou dans le mot d’état d’alarme de I'instrument. On peut
utiliser les événements pour actionner une sortie.
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Types d'alarmes

Il existe 4 types d’alarmes différents : absolue, déviation, vitesse de changement et
logique. Ces types sont répartis dans les 9 types d’alarmes suivants. Les
descriptions de ces 9 types d’alarmes concernent uniquement les algorithmes. Le
blocage et le verrouillage sont appliqués séparément, une fois que I'état
actif/fonctionnement a été déterminé (Voir «Blocage», page 266).

Maximum absolu

L’alarme haute absolue est active quand I'entrée est supérieure au seuil. Elle reste
active jusqu'a ce que I'entrée tombe en dessous du seuil moins la valeur
d’hystérésis.
/—\I VaIeEJr de irocz(lii(lPV)
/ \_\i v hystérésis
N

|

|

| Alarme active

Minimum absolu

L’alarme basse absolue est active quand I'entrée est inférieure au seuil. Elle reste
active jusqu'a ce que I'entrée passe au-dessus du seuil plus la valeur d’hystérésis.

4+ Valeur de procéde (PV)

N\

3 hystérésis

N

Seuil

Alarme active

Déviation Haute

L’alarme est déclenchée quand I'entrée dépasse la référence du montant de la
déviation. Elle reste active jusqu'a ce que I'entrée tombe en dessous de la valeur
d’hystérésis.

/ -« Valeur de procédé (PV)

[y
/i hystérésis
Deviation / 1 wa

Reference

Alarme active
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Déviation basse

L’'alarme est déclenchée quand I'entrée devient inférieure a la référence, du montant
de la déviation. Elle reste active jusqu'a ce que I'entrée dépasse la valeur
d’hystérésis.

__[\#* Valeur de procédé (PV) Reference

Deviation \ L

A
j' hystérésis

Alarme active I

Bande Déviation

L’alarme Bande déviation est une combinaison des alarmes Déviation haute et
Déviation basse. L’alarme est active quand I'entrée quitte la bande de déviation, c’est
a dire est supérieure a la référence plus la déviation OU est inférieure a la référence
moins la déviation. Elle reste active jusqu'a ce que I'entrée revienne dans la valeur
de référence, plus/moins la déviation, moins/plus la valeur d’hystérésis.

~“#— Valeur de procédé (PV)

N

Deviation

| Reference
\1 /1| t hystérésis
N/ |
|

Active Active

Deviation

Vitesse de variation - augmentation

L’alarme Vitesse de variation - augmentation régle I'alarme pour qu’elle s’active
quand la vitesse d’augmentation de I'entrée dépasse la vitesse de variation
maximum configurée (par période de variation). Elle reste active jusqu’a ce que la
vitesse de variation en augmentation de I'entrée tombe en dessous de la vitesse de
variation configurée.

Plus que la vitesse

PV de variation
configurée La vitesse de variation en
Moins que la \ diminution n’a aucun effet
vitesse de variation

§ . -~
configurée

N

<— Valeur de procédé (PV)

Active
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Vitesse de variation en diminution

L’alarme Vitesse de variation - diminution régle I'alarme pour qu’elle s’active quand la
vitesse de diminution de I'entrée dépasse la vitesse de variation maximum
configurée (par période de variation). Elle reste active jusqu’a ce que la vitesse de
variation en diminution de I'entrée tombe en dessous de la vitesse de variation
configurée.

PV Plus que la vitesse de
variation configurée

I
I
./ : La vitesse de variation
Moms que la ! 4 ¥~ en augmentation n’a
vitessede aucun effet
variation :
configurée : < Valeur de procédé (PV)
I
T

Alarme activ:

Logique haute

L’alarme Logique haute est en fait une alarme Absolue haute avec un seuil fixe de
0,5 et une hystérésis de 0. Elle régle I'alarme pour qu’elle s’active quand I'entrée est
supérieure a 0,5 (HIGH/TRUE pour une entrée logique/booléenne).

05 |[-————-———fmmmmmmm- =

<— Entrée

Alarme active|

Logique basse

L’alarme Logique basse est en fait une alarme Absolue basse avec un seuil fixe de
0,5 et une hystérésis de 0. Elle régle I'alarme pour qu’elle s’active quand I'entrée est
inférieure a 0,5 (LOW/FALSE pour une entrée logique/booléenne).

05—~~~ ~~~"7~~~~~~——- =

<= Entrée

Alarme active

Sensor Break

Si le capteur de procédé devient un circuit ouvert, une alarme peut étre générée.
L’application choisie peut le faire, mais si ce n’est pas le cas elle doit étre cablée.
Ceci est décrit a la section «Exemple 3 : Cablage de rupture de capteur», page 239.
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Hystérésis

Tempo

L’hysteresis contribue a éviter qu'une sortie d’alarme oscille (passe rapidement de
I'état actif a I'état non actif) a cause du « bruit » électrique du parameétre surveillé.
Comme illustré sur le diagramme ci-dessous, I'alarme devient active dés que la
condition d’alarme a été respectée (c’est-a-dire quand le paramétre surveillé traverse
la valeur seuil), mais elle devient inactive uniquement quand le parameétre surveillé
entre dans la région définie par la valeur d’hystérésis.

Seuil LN
/ \ T hystérésis
pd N

PV
| Active |

L’hystérésis peut étre désactivée en définissant une valeur de 0,0, qui est la valeur
par défaut.

L’hystérésis est prise en charge par les types d’alarmes analogiques suivantes :
AbsHi, AbsLo, DevHi, DevLo, DevBand.

La temporisation d’alarme est prise en charge pour tous les types d’alarme. |l s'agit
d'un petit délai entre la détection de I'état d’alarme et le déclenchement d’'une action.
Si pendant la période entre les deux la valeur mesurée repasse en dessous du seuil,
'alarme n’est pas activée et le compteur de temporisation est remis a zéro.

Seuil \

TemEO
| Active |

Effets de la temporisation et de I’hystérésis

Les diagrammes suivants montrent I'effet de la temporisation sur I'hystérésis (pour
un procédé trés mal régulé !).
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Déviation Haute

Deviation v N \
Reference —» - \ / !

T
1
hystérésis :\/
PV — )
|
hystérésis: 0 :
I
Temporisation : 0

I
>D :

hystérésis: 0 ‘D > |
L

I

I

Temporisation : D

hystérésis: Oui j LI_U
Temporisation : 0

l

hystérésis: Oui D |7
Temporisation : D +—>

A

-
v
O

I

= Alarme active

Déviation basse

PV = /\
v

Reference =»

Deviation 7y /:/ \\ /:h\ ﬁ:'\\ /‘:

hystérésis : : : :

hystérésis: 0 ,—\ : : i :
Temporisation : 0 i I_IE_I_I_EL

| I I |

hystérésis: 0 ‘LD’ i <Di <Di 0 E

Temporisation : D <—D>|_| : : : :

T T | T

hystérésis: Oui I ’—‘I ’—i ,—I
Temporisation : 0 L

>D i <Di <D: >D i

hystérésis: Oui — ' (s

Temporisation : D <_D>|_‘ <_D>|—|

= Alarme active
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Bande Déviation

hystérésis

Deviation ¥ N //\\.Ulr\\. 7 .
Reference = | 7 Y - !\\ .// ' i\
Deviation | AN 1 '
el i} a
hystérésis: 0 i I_i’| UJ—L—I_L—I_‘ i
Temporisation 0 L _

A
O

A
O
——f———=— == T

A
O

hystérésis: 0 ——

Temporisation : D
hystérésis: Oui J
Temporisation : 0 !
hystérésis: Oui — |
ystérésis: Oui D D
Temporisation : D +—>

= Alarme active

)
Io

:

—
| |
|

l

<D| <D} _>D
i
|

O

Inhibit

Inhibition contribue a éviter qu’'une alarme s’active quand I'entrée Inhibition de
I'alarme reste haute. L’inhibition d’alarme est prise en charge pour tous les types
d’alarme.

Inhibition pendant la veille

Inhibition pendant la veille contribue a éviter qu’'une alarme s'active quand
l'instrument est en veille «Veille», page 78. Ceci inclut les situations dans lesquelles
l'instrument est en mode configuration. L'inhibition pendant la veille est prise en
charge pour tous les types d’alarme.
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Verrouillage

Blocage

La mémorisation des alarmes est utilisée pour maintenir la condition d’alarme active
une fois qu'une alarme a été détectée.

Les types de mémorisation suivants sont pris en charge pour tous les types
d’'alarme :

Type Description

Sans Aucune méthodologie de mémorisation, en d’autres termes quand la condition
d’alarme est supprimée, I'alarme devient inactive sans étre acquittée.

Auto L'alarme reste active jusqu'a ce que la condition d’alarme ait été supprimée et
que l'alarme ait été acquittée. L'alarme peut étre acquittée a tout moment une
fois qu’elle est active.

Manuel L'alarme reste active jusqu'a ce que la condition d’alarme ait été supprimée et
que l'alarme ait été acquittée. L’alarme peut étre acquittée uniquement aprés la
suppression de la condition d’alarme.

Evénement |ldentique a une alarme sans mémorisation, sauf que I'alarme est utilisée
comme déclenchement et n’est donc pas affichée.

Le blocage empéche d’activer une alarme avant que la valeur du parametre surveillé
(PV, par exemple) n’atteigne I'état de fonctionnement souhaité. Il est généralement
utilisé pour ignorer les conditions de démarrage, qui ne sont pas représentatives des
conditions de fonctionnement. Le blocage d’alarme est pris en charge pour tous les
types d’alarme.

Seuil \/ \
PV
Sortie I_\—

Le blocage est appliqué aprés un cycle de mise en route ou aprés avoir quitté la
configuration, en fonction de I'état de mémorisation de I'alarme, de la maniére
suivante :

® Pour une alarme sans mémorisation, ou un événement d'alarme, le blocage est
appliqué.

®* Pour une alarme a auto-mémorisation, le blocage est appliqué uniquement si
I'alarme a été acquittée avant le cycle de mise en route ou la sortie du niveau de
configuration.

* Pour une alarme a mémorisation manuelle, le blocage n’est pas appliqué.

* Le blocage est appliqué pour une alarme de déviation si la valeur de référence
est modifiée. Il faut noter que si la valeur de référence est cablée a partir d’'une
entrée électriquement « bruyante », le blocage doit étre désactivé au risque de
bloquer continuellement I'alarme.

* Le blocage est appliqué quel que soit I'état actif actuel et la méthode de
mémorisation, si I'alarme est inhibée (par inhibition ou inhibition pendant la
veille).
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Réglage du seuil d'alarme

Les niveaux auxquels les alarmes de procédeé absolue haute et absolue basse
opérent sont ajustés par le paramétre de seuil, THLT, que I'on trouve par défaut au
niveau 3 ou niveau de configuration.

Il est également possible de « promouvoir » les parameétres de seuil aux niveaux 1 et
2 en utilisant iTools (voir «Promotion des paramétres», page 247).

Sélectionner le niveau opérationnel approprié comme décrit dans «Niveaux
opérateurs», page 80.

Appuyer sur jusqu’a ce que le seuil d'alarme requis s’affiche.

Appuyer sur ou sur pour relever ou abaisser le seuil d’alarme.

Indication d’alarme

Si une alarme est active et non acquittée, la balise rouge . clignote et le message
déroulant indique le numéro et le type de I'alarme, par exemple HLARME 1 RBSH.
Quand une alarme est active et non acquittée, la valeur PV de la ligne supérieure est
rouge.

S'’il y a plusieurs alarmes, chaque message d’alarme défile successivement.
La balise d'alarme s’éteint uniquement lorsque toutes les alarmes sont inactives et
ont été acquittées (si nécessaire).

S'il existe une sortie (généralement un relais) rattachée a une alarme, elle s'active et
sa balise correspondante s’allume. Pour rattacher une sortie a une alarme, voir
«Exemple 2 : Connexion d'une alarme a une sortie physique», page 238.

Il est normal de configurer le relais pour qu'il soit désexcité en cas d’alarme, de
maniére a ce qu’une alarme puisse étre indiquée en externe si I'alimentation du
régulateur est coupée.
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Acquittement d'une alarme

Sur la page d’accueil, appuyer par défaut sur et en méme temps. Il faut
effectuer cette étape sauf si la fonctionnalité de ces boutons a été modifiée en
utilisant le paramétre PS.Fn, voir «Afficher la sous-liste de fonctionnalités (Hml)»,
page 207.

Si I'alarme reste active, la balise . est allumée sans clignoter mais le message
continue a défiler.

Une alarme peut étre acquittée d’autres maniéres :

1. Au niveau 3 ou niveau de configuration, sélectionner I'en-téte de liste qui
s’applique a I'alarme puis faire défiler jusqu’au paramétre AZH - acquittement.

Puis appuyer sur ou pour OUI. Cette valeur redevient Non deés que la
commande est confirmée.

2. Le paramétre ACK peut étre « promu » aux niveaux 1 ou 2 en utilisant iTools,
auquel cas il apparait dans la liste opérateur choisie. Voir «Promotion des
parameétres», page 247.

3. On peut configurer les touches de fonction F1 ou F2 pour I'acquittement des
alarmes. Voir «Afficher la sous-liste de fonctionnalités (Hml)», page 207.

4. On peut cabler une entrée logique en utilisant iTools pour I'acquittement des
alarmes. La procédure est identique a celle décrite a la section «Exemple 2 :
Connexion d'une alarme a une sortie physique», page 238.

5. Utiliser le paramétre « Global Ack » dans le bloc instrument pour acquitter toutes
les alarmes.

L’action effectuée dépend du type de mémorisation de I'alarme configurée. Le
tableau ci-dessous présente une action étape par étape qui se déroule dans le
régulateur :

oHnS [ Sans Une alarme sans mémorisation se remet a zéro quand la condition d’alarme est supprimée.
mémorisation
Si elle reste présente aprés son acquittement la balise . s’allume en continu, les messages d’alarme continuent
a défiler et la sortie reste active.
Auto Automatique Une alarme a mémorisation automatique doit étre acquittée avant de la remettre a zéro. L'acquittement peut se

produire AVANT que la condition a l'origine de I'alarme ne soit supprimée.
Un exemple de I'action pour I'alarme 1 rattachée a OP3 est décrit ci-dessous :

L’alarme se produit
. clignote. La ligne supérieure devient rouge. Un message commence a défiler. La
sortie 3 est active et la balise 3 est allumée.

Acquittement (I'alarme
reste présente) . est constant. Le message déroulant reste affiché. La sortie 3 est active et la
balise 3 est allumée.

La condition d’alarme est | Toutes les conditions sont remises a zéro.
supprimée.

L’alarme se produit
. clignote. La ligne supérieure devient rouge. Un message commence a défiler. La
sortie 3 est active et la balise 3 est allumée.

La condition d’alarme 1 Pas de changement par rapport a ce qui précéde.
est supprimée

Acquittement (la L'indication d’alarme et la sortie sont remises a zéro
condition d’alarme a été
supprimée)
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mHn Manuel L'alarme reste active jusqu'a ce que la condition d'alarme soit supprimée ET que I'alarme soit acquittée.
L'acquittement ne peut se produire qu'UNE FOIS la condition a I'origine de I'alarme supprimée.
Un exemple de I'action pour I'alarme 1 rattachée a OP3 est décrit ci-dessous :
L’alarme se produit
. clignote. La ligne supérieure devient rouge. Un message commence a défiler. La
sortie 3 est active et la balise 3 est allumée.
Acquittement (I'alarme Pas de changement par rapport a ce qui précéde.
reste présente)
La condition d’alarme est | Pas de changement par rapport a ce qui précéde.
supprimée
Acquittement (la L'indication d’alarme et la sortie sont remises a zéro
condition d’alarme a été
supprimée)
Eunk Evénement Aucune indication d’alarme et pas de mémorisation.

Un exemple de I'action pour I'alarme 1 rattachée a OP3 est décrit ci-dessous :

L’alarme se produit

La balise 3 est allumée. La sortie 3 est active.

Acquittement (la
condition reste présente)

Pas de changement par rapport a ce qui précéde.

La condition d’alarme 1
est supprimée.

La sortie a été remise a zéro.

Les alarmes sont configurées par défaut sans mémorisation et désexcitées pendant

une alarme.

On peut mélanger les alarmes des types de mémorisation listés ci-dessus. Chaque
alarme configurée se comporte de maniére indépendante.

Un parametre « Acquittement global des alarmes » est disponible par défaut au
niveau 3 dans la liste « Instrument - Diagnostic ». |l peut étre cablé de la méme
maniére que les autres parameétres (par exemple a une entrée logique) et est utilisé
pour acquitter toutes les alarmes.
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Alarmes avancées

Comportement des alarmes aprés une mise en route

La réaction d’'une alarme aprés une mise en route dépend du type de mémorisation,
si I'alarme a été configurée comme une alarme de blocage, selon I'état de I'alarme et
I'état d’acquittement de 'alarme.

La réaction des alarmes actives aprés une mise en route est la suivante :

Pour une alarme sans mémorisation, le blocage, s'il est configuré, sera rétabli. Si le
blocage n’est pas configuré, I'alarme active reste « active ». Si la condition d’alarme
est revenue a la valeur seuil pendant l'arrét, I'alarme devient « inactive ».

Pour une alarme a auto-mémorisation, le blocage, s'il est configuré, est rétabli
uniquement si I'alarme a été acquittée avant le cycle de mise en route. Si le blocage
n’est pas configuré ou si 'alarme n’a pas été acquittée, 'alarme active reste

« active ». Si la condition d’alarme est revenue a la valeur seuil pendant 'arrét,
'alarme devient « inactive » si elle a été acquittée avant le cycle de mise en route,
sinon elle devient « inactive mais non acquittée ». Si 'alarme était « inactive mais
non acquittée » avant le cycle de mise en route, elle devient « inactive mais non
acquittée ».

Pour une alarme & mémorisation manuelle, le blocage n’est pas rétabli et 'alarme
active reste « active ». Si la condition d’alarme est revenue a la valeur seuil pendant
I'arrét, I'alarme devient « inactive mais non acquittée ». Si I'alarme était « inactive
mais non acquittée » avant le cycle de mise en route, elle devient « inactive mais non
acquittée ».
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Programmateur

Contenu de ce chapitre

Ce chapitre décrit le fonctionnement d’un programmateur de consignes.

En quoi consiste un programmateur ?

Un programmateur donne un moyen de faire évoluer la consigne de maniére
maitrisée sur une période définie. Cette consigne variable peut alors étre utilisée
dans le procédé de régulation.

Unités SP 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
80 1 1 1 1 1
] [ [ I [
i H H h i
70 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
1 ] 1 1 1
60 : i i : :
1 ] i 1 i
1 1 1 1 1
] i i i i
50 1 1 1 1 1
I i i I i
i i i i i
40 1 1 1 1 1
1 ] ] 1 1
1 1 1 1 [
30 H i i i 1 Unités
I 1 21 3 41 5]  de
Type i Segment 1 H Segment 2 1 Segment3 | temps
] 1 1
TSP : Vitesse : Dwell : Vitesse :
1
Vitesse ' 80 H I 30 !
1 1 1
Durée : 25/Unités de temps I 1 50/Unités !
! 1 1 de temps 1

2 unités de temps

L’exemple ci-dessus présente un programme simple a trois segments dans lequel la
consigne programmateur (PSP) augmente a une vitesse régulée de 25/unité de
temps jusqu’a une valeur de 75. Il marque alors un palier a cette consigne pour 2
unités de temps avant de diminuer a 30 a une vitesse régulée de 50/unité de temps

Le programmateur de la gamme EPC est un programmateur a une seule voie qui
peut étre commandé en quatre options différentes. Les voici:

®* Programmateur de base 1 x 8 (Un programme de 8 segments configurables, pas
de sorties événement).

* Programmateur avancé 1 x 24 (un programme de 24 segments configurables
avec jusqu’a 8 sorties événement).

®* Programmateur avancé 10 x 24 (dix programmes de 24 segments configurables
avec jusqu’a 8 sorties événement).

* A partir du firmware version 3.01,

Programmateur avancé 20 x 8 (20 programmes de 8 segments avec jusqu’a 8
sorties événement).

* Pour toutes les options, un segment de fin supplémentaire est fourni, qui peut
aussi avoir des sorties événement s'il s'agit d’'un programmateur avanceé.

Les types de programmateurs ci-dessus sont des options commandables. On peut
les mettre a niveau en utilisant les codes de fonctionnalité décrits a la section «Mots
de passe fonctionnalités», page 235.
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Programmes

Segments

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT ACCIDENTEL DE L’EQUIPEMENT

Si 'option du programmateur est modifiée de programmes 24 segments a des
programmes 8 segments ou l'inverse, les programmes précédemment enregistrés
seront perdus. Tous les segments deviendront par défaut des segments de type
Fin. Il est recommandé de cloner le régulateur avant la mise a niveau pour qu'une
copie des programmes enregistrés soit conservée avant la mise en ceuvre de la
modification de Feature Security.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves voire
mortelles, ou endommager I’équipement.

Un programme est une séquence de consignes variables qui s’exécute par rapport
au temps. Un maximum de 20 programmes est pris en charge, le nombre réel de
programmes dépend de I'option de programmateur commandée mais peut étre mis a
niveau via les mots de passe fonctionnalités (voir «Mots de passe fonctionnalitésy,
page 235). Les options de programme sont présentées a la section précédente.

Les programmes sont identifiés par un numéro de programme : 1...20.

Un segment est une étape unique dans un programme, qui a généralement une
consigne cible spécifiée et soit une durée pour maintenir cette consigne soit une
vitesse de rampe (ou durée) pour atteindre cette consigne, mais d'autres types de
segments instruisent le programmateur d’effectuer des taches supplémentaires.

Jusqu'a 24 segments configurables sont pris en charge, plus un segment de fin fixe,
dans chaque programme. Chaque segment (dans un programme) est identifié par un
numéro de programme : 1...25.

Les types de segments suivants sont pris en charge :

Temps de rampe

Dwell

Saut

Un segment de temps de rampe est spécifié par une consigne cible et une durée
pour atteindre la consigne rampe vers cible.

Un segment palier spécifie la durée de maintien de la consigne.

Un segment d’étape remplace la consigne programmateur par la consigne cible au
cours d'un seul cycle d’exécution.

Remarque : L’étape se produit et est immédiatement suivie d’un palier d’'une
seconde pour permettre de définir les sorties événement.
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Appel

Fin

Un segment d'appel permet au programme principal d'appeler un autre programme
comme sous-routine. Le nombre d'appels du programme est configurable, 1...9999
ou continu.

Remarque : Un programme peut appeler uniquement les autres programmes
dont le numéro de programme est supérieur au sien. Cela contribue a empécher la
création de programmes cycliques.

Ce type de segment est disponible uniquement si plusieurs programmes sont activés
via des mots de passe fonctionnalités et si le programme n’est pas le dernier
programme, par ex. programme 10. Tous les segments configurables (1-24) peuvent
étre configurés comme segments d'appel.

A ATTENTION

SEGMENTS D’APPEL

Si un segment d'appel est sélectionné, le régulateur appelle par défaut le numéro
de programme suivant. Ce ne sera pas nécessairement le programme correct. Il
faut donc vérifier que le numéro programme d'appel correct est sélectionné
manuellement.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures ou
endommager I’équipement.

Un segment de fin est le tout dernier segment dans un programme, et en utilisant le
parameétre Program.ProgramEndType (qui se trouve dans iTools dans I'éditeur de
programmateur, onglet Program Parameters) I'utilisateur peut spécifier le
comportement du programmateur quand le programme se termine, de la maniére
suivante :

* Palier—la consigne programmateur (PSP) est maintenue indéfiniment et les
sorties d'événement restent aux états configurés pour le segment de fin.

* RAZ—le programme est remis a zéro et la consigne programmateur (PSP) force
soit a la valeur PVInput soit a la valeur SPInput selon la configuration du
parameétre Programmer.Setup.ServoTo. Les sorties d'événement reviennent aux
états spécifiés par le parametre Programmer.Setup.ResetEventOP.

* Track—Ila consigne programmateur (PSP) est maintenue indéfiniment et les
sorties d'événement restent aux états configurés pour le segment de fin. Si le
programmateur est cablé a la boucle, la boucle est forcée au mode Track.

Remarque : Le premier segment de fin termine le programme de la maniere
configurée s’il ne reste plus de cycles a exécuter.
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Fonctionnalité standard

Le régulateur de procédé EPC3000 prend en charge les fonctionnalité standard
suivantes :

Stratégie de récupération aprés une RAZ ou une coupure de courant

La stratégie de récupération aprés la remise a zéro d'un instrument ou une coupure
de courant peut étre configurée comme :

* Rampe arriére—la consigne programmateur force (saute a) la valeur de procédé
(PV) entrée, et passe progressivement a la consigne cible a la vitesse avant la
coupure de courant.

* RAZ—Ie programmateur remet le programme a zéro.

* Continuation—Ila consigne programmateur revient immédiatement a sa derniére
valeur avant la remise a zéro et le programme continue a fonctionner.

Ceci est présenté sous forme de diagramme dans les sections suivantes.

Rampe arriére (Segments palier)

Si le segment interrompu se déroulait pendant un palier, la consigne fera une rampe
arriére a la vitesse déterminée dans le segment rampe précédent. La période palier
continuera une fois que la consigne cible sera atteinte.

Point de T1 + T2 = palier de segment
consigne ' I ' '
T | 1ol
| Y
|\
|
(I
| =
| | Arrét | Temps

Segn I Segn+1

Si un segment rampe précédent n’existe pas, c’est-a-dire si le premier segment d’'un
programme est un palier, le palier continue a la consigne « forcage a PV ».
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Rampe arriére (Segments rampe ou temps pour cible)

Si I'interruption s’est produite pendant une rampe, le programmateur forcera la
consigne programmateur a la PV, puis suivra une rampe vers la consigne cible en
utilisant la vitesse de rampe avant la coupure de courant.

Point de consigne

Consigne cible

I === FoOrgage au nouveau niveau

Arrét Temps

Récupération rupture de capteur

Si la stratégie de récupération est configurée sur RAZ, lors d'une rupture de capteur
de I'entrée PV le programme est remis a zéro. Si la stratégie de récupération est
différente de RAZ, le programme est mis en pause. Quand I'entrée PV quitte la
rupture de capteur, le programmateur applique la stratégie de récupération décrite
ci-dessus.

Maintien

Quand la PV s’écarte de la consigne programmateur (PSP) de plus d'une valeur
spécifiée, le programme est temporairement mis en pause jusqu’a ce que la PV
revienne dans la déviation spécifiée.

Le style de maintien configure le maintien pour qu'il fonctionne sur toute la durée du
programme ou par segment (mutuellement exclusifs).

Le type de maintien peut étre Désactivé, Bas, Haut ou Bande.
® Désactivé : Maintien désactivé.

®* Bas : Actif si PV < (PSP - Valeur de maintien).

®* Haut: Actif si PV > (PSP + Valeur de maintien).

* Bande : Actif si PV > (PSP + Valeur de maintien).

Forcage a PV/ISP

Le programmateur peut étre réglé pour forcer a (sauter a) I'entrée PV ou I'entrée
consigne au début d’'un programme.

Sorties d'événements

Jusqu'a 8 sorties logiques événement peuvent étre configurées pour chaque
segment dans un programme. Ces sorties événement resteront a leur valeur
configurée pendant toute la durée du segment.
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Entrées logiques

Les entrées logiques suivantes sont prises en charge :

Marche - démarre le programme en cours sur le front montant de cette entrée.

Pause - met le programme en cours en pause pendant que cette entrée est
Haute.

RAZ - le programme en cours est remis a zéro pendant que ce signal d’entrée
est Haut.

Marche/Pause - une entrée a double action. Un front montant exécute le
programme en cours, mais met le programme en cours en pause pendant que
'entrée est Basse.

Marche/RAZ - une entrée a double action. Un bord montant démarre le
programme en cours, mais le remet a zéro pendant que I'entrée est Basse.

Avance - un front montant lance la séquence d'actions suivante :
o aller a la fin du segment actuel.
© Régler la consigne programmateur sur la consigne cible.

© Démarrer le segment suivant.

Cycles programme

Un programme peut étre configuré pour se répéter 1...9999 fois ou pour fonctionner
en continu.

Remise a zéro du mode de configuration

Il est impossible d’exécuter un programme pendant que I'instrument est en mode
configuration. Si un programme est en cours et que l'instrument est mis en mode
configuration (par comms ou IHM) le programme en cours est remis a zéro.

Sélection de programme

Quand plusieurs programmes sont configurés, la sélection du programme a exécuter
est faite en réglant le paramétre Programmer.ProgramNumber sur le numéro de
programme requis. Cette sélection peut étre effectuée via IHM ou comms.

Il est souvent pratique d’utiliser un commutateur BCD physiquement connecté aux
entrées logiques comme illustré a «<Exemple 1 de cablage de commutation BCDy,
page 57.

Le programme sélectionné peut alors étre exécuté en utilisant le paramétre Mode ou
I'un des paramétres d’entrée logique Marche, c’est-a-dire les entrées logiques
Marche, RunHold ou RunReset.
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Régles de création / modification programme

Il est possible de créer et de modifier un programme enregistré, c.-a-d. les
programmes 1 a 10, (via Comms ou I'lHM) quand le programmateur est en mode
Exécution, Maintien ou Réinitialisation, en conservant les modifications.

A I'exécution de I'un des programmes enregistrés, il est d’abord copié dans le
programme « de travail » qui est ensuite exécuté. Il n'est PAS possible de modifier le
programme de travail quand le programmateur est en mode Réinitialisation ; c'est
possible s'il est mode Exécution ou Maintien, mais les modifications seront écrasées
si I'on charge un programme différent pour I'exécuter. Les modifications du
programme de travail ne modifient pas les programmes enregistrés. Le programme
de travail est écrasé quand le programme enregistré suivant est copié dedans, aprés
avoir exécuté un nouveau programme ou appelé un autre programme comme
sous-routine.

La liste Marche du programmateur est fournie (a la fois via comms et IHM) pour
permettre de modifier une copie du segment du programme de travail qui est
actuellement exécuté quand le programmateur est en mode Maintien, mais les
modifications seront écrasées lors du chargement et de I'exécution du prochain
segment.

Le niveau d' acces IHM opérateur minimum auquel les programmes peuvent étre
créés/modifiés peut étre configuré au niveau 1, niveau 2 ou niveau 3 en utilisant le
parameétre Programmer.List.RunAccess (voir «Liste programmateur (PROG)», page
139).

Temps programme et segment

Le temps restant segment est toujours disponible pendant I'exécution d’un
programme.

Le programmateur tente de calculer le temps restant programme pendant que le
programme est en cours ou quand le programme de travail est modifié alors qu’il est
en pause. Si le calcul prend trop longtemps, il est abandonné et le paramétre Temps
restant programme n’est pas disponible.
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Résolution

Quand elles sont lues/écrites via les communications entiers mis a I'échelle, les
unités des paramétres segment suivants peuvent étre configurées de la maniére
suivante :

® Segment.Duration (sec/min/hour) configuré par Program.DwellUnits.
* Segment.TimeToTarget (sec/min/heure) configuré par Program.RampUnits.

* Segment.RampRate (par sec/par min/par heure) configuré par
Program.RampUnits.

De plus, quand elles sont lues/écrites via des communications entiers mis a I'échelle,
les unités peuvent étre configurées pour les paramétres de temps restant suivants :

®* Programmer.Run.ProgramTimeLeft (sec/min/hour) configuré par
Programmer.Setup.Resolution.

®* Programmer.Run.SegmentTimeLeft (sec/min/hour) configuré par
Programmer.Setup.Resolution.

Sur I'lHM, les paramétres a base de temps sont affichés en fonction de leurs unités
configurées, de la maniére suivante :

* sec-MM:SS
* min-HH:MM
* heure- HHH.H

Les temps sont enregistrés sous forme de valeurs entiéres 32-bits en milliémes de
secondes, et a ces périodes sont plafonnés a 500 h, soit 1 800 000 000 ms. Quand
un programme dépasse cette valeur, le temps restant programme affiché reste a 500
heures jusqu’au moment ou la durée cumulative des segments atteint 500 heures ou
moins. La durée commencera alors a diminuer.

Précision de la base temps du programmateur

La précision de la base temps du programmateur dépend de la précision de la base
temps du microrégulateur qui est spécifi€e comme <+/-50 ppm pour la plage de
température -40 a +85 degrés C. Ceci correspond a un pire cas de +/-4,3 s en 24 h.

278

HA032842ENG version 4



Programmateur

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Boucle typique vers cablage graphique programmateur

Le cablage « logiciel » est effectué avec iTools et décrit a la section «Cablage
graphique», page 237.

La figure ci-dessous présente un diagramme de cablage logiciel simple pour un
programmateur.

Al1
Loop
Thermocouple (0)F
PID (2) =)
SensorBreakOutput off (0 =l
PV . - 10101
Main.PV Setpoint.BackCalcPV
PVStatus ! ! PO (1)
O Main.Track Setpoint.BackCalcSP|——
e — Main.IntBal CQutput.Ch1CQutput APV Qutput
Setpoint PSPSelect 14 EB;
Setpoint PSP
Programmer D
Run.ProgramiNumber Run.PSP
—IBRun.PVinput Run.Event1
B Run.SPInput Run.Track
Setup.Run Run.IntBal
Setup Reset Setup.Run I0LA
Setup.RunHold Setup.RunReset Logicln (5)]
Setup.RunReset =
a i 0

Dans la figure, un thermocouple est connecté a I'entrée analogique Al1. La sortie PV
d’Al1 fournit I'entrée a la boucle de régulation. La consigne pour la boucle de
régulation est fournie par le bloc programmateur en utilisant le paramétre Run.PSP.
Le programmateur se met en marche quand le paramétre Setup.Run devient vrai.
Dans cet exemple, I'entrée logique LA peut étre utilisée pour exécuter/remettre a
zéro le programmateur depuis une source externe.

Un équilibrage intégrale est exigé pour éviter un changement soudain de sortie
lorsque le programmateur est utilisé.

La sortie boucle chauffage est connectée a la sortie 101.

Comme mentionné précédemment, la sélection de programme peut étre cablée sur
un commutateur BCD. Un exemple de ce cablage logiciel pour EPC3008 ou
EPC3004 utilisant une option de quatre ou huit entrées logiques est présenté dans le
diagramme ci-dessous.

OptionDIO D1 BCD
Lagicin (0) Bedinput1 BocdOP
BN Bedinput2
E 0 Bedinput3
e - Bedinputd o~ o5
OptionDIO D2 Bedinputs p
Logicin 0) Bedinputh Thermocouple (0)[ VPU (3) 5]
g Bedinput? SensorBreakOutput Off (0) Ll oo
. i Bedinputd PV Main PV Setpoint BackCalcPVl——
g g El PVStatus Main Track Setpoint BackGalcsP1—, onof (10
= 5] ] Main.IntBal Output. Ch10utput PV Qutput
OptionDIO D3
L - —S Setpoint SPSelect 10} EH}
Logicin (0) [ PO _/[ Setpoint PSP _—
E g Run ProgramMumber  Run PSP a i
BRun.PYIinput Run.Event1
OptionDIO D4 EBRun SPInput Run Track
- Setup.Run Run.IntBal
Logicin (0) Setup.Reset Setup.Runf———
PV ——— Setup RunHold
[} Setup.RunReset
o
10 LA
Logicin (5]
PV
Al o
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Communications

Les programmes peuvent étre configurés et exécutés via les communications
Modbus, EI-Bisync et EtherNet/IP.

Les adresses du paramétre Modbus et les mnémoniques EI-Bisynch pour les
parameétres du programmateur, les paramétres de programme et les paramétres de
segment (pour les 16 premiers segments) sont compatibles avec les régulateurs
série 2400. Les communications EtherNet/IP peuvent lire et écrire sur les paramétres
du programmateur en utilisant les mémes adresses des paramétres Modbus via des
messages explicites vers I'objet Modbus (0x44).

Remarque : Dans les régulateurs série 2400 (et donc dans le régulateur de
procédé EPC3000 a des fins de compatibilité), plusieurs paramétres au sein des
segments sont mutuellement exclusifs et accessibles via comms en utilisant la méme
adresse Modbus et le méme mnémonique El- Bisynch.

Plages d'adresses Modbus

Les programmateurs 1x8, 1x24 et 10x24 sont compatibles avec 2400 - Programme Données
générales et segments 1...16 Paramétres.

Zone Adresse de base - Décimale | Adresse de base - HEX
Programme0 8192 2000

(Programme en cours)

Programme1 8328 2088

Programme?2 8464 2110

Programme3 8600 2198

Programme4 8736 2220

Programme5 8872 22A8

Programme6 9008 2330

Programme?7 9144 23B8

Programme8 9280 2440

Programme9 9416 24C8

Programme10 9552 2550

Non-compatibles - Segments 17...26 & Paramétres programmateur supplémentaires
Zone Adresse de base - Décimale | Adresse de base - HEX
Programme0 9688 25D8

Programme1 9768 2628

Programme?2 9848 2678

Programme3 9928 26C8

Programme4 10008 2718

Programme5 10088 2768

Programme6 10168 27B8

Programme7 10248 2808

Programme8 10328 2858

Programme9 10408 28A8

Programme10 10488 28F8

Programmateur (parameétres | 10568 - 11007 2948 - 2AFF

supplémentaires)

Remarque : Dans le programmateur 20x8, le nombre de segments est fixe, tout
comme l'affectation des adresses Modbus. La correspondance entre l'instance du
segment et le programme/segment est différente de tous les types de régulateurs
programmateurs EPC3000 actuels. Les adresses Modbus ne correspondent pas a la
série 2400.
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Mnémoniques El-Bisynch : n dépend du numéro du segment, par ex.

Mnémoniques El- Bisynch

Segment 1, n est 1

Segment 2, n est 2

Segment 3, nest 3

Segment 4, n est 4

Segment 5, nest5

Segment 6, n est 6

Segment 7, nest7

Segment 8, n est 8

Segment 9, nest9

Segment 10, n est :

Segment 11, nest :

Segment 12, n est <

Segment 13, n est =

Segment 14, n est >

Segment 15, n est ?

Segment 16, n est @

Il faut noter qu’EI-Bisynch est destiné uniquement a la compatibilité des régulateurs
série 2400 et qu’il n’est donc pas étendu pour inclure des mnémoniques pour les

segments 17-25.
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Configuration d’un programme depuis I'l|HM

Par défaut, les programmes peuvent étre configurés et exécutés via I'lHM du
régulateur au niveau 2 opérateur ou supérieur. Les niveaux d'accés peuvent étre
configurés avec les paramétres Niveau édition prog. Et Niveau marche prog.,
consulter «Liste programmateur (PROG)», page 139.

Dans cet exemple, on pose I'’hypothése comme quoi les paramétres de LISTE
PROGRAMMATEUR (P 00) ont été configurés et 'lHM est au niveau 2 opérateur.

Opération

Action

Display

Notes

Sélectionner la
liste
CONFIGURATION

1. Appuyer sur jusqu'a
ce que PSEE  s'affiche

Jusqu'a 10 programmes
peuvent étre sélectionnés.

PROGRAMME
2. Appuyer sur pour
accéder
3. Appuyer sur ou
pour sélectionner le
numéro de programme
Nom du Depuis la version 3.01 du
programmateur 4. Appuyer sur pour firmware, chaque programme

afficher un nom

peut recevoir un nom a 4
caractéres en utilisant iTools.

Sélectionner le
style maintien

5.  Appuyer sur

6.  Appuyer sur ou

pour sélectionner le style

Prog = le maintien s’applique
a tout le programme.

SEGm = le maintien
s'applique séparément a
chaque segment.

Sélectionner le
type de maintien

7.  Appuyer sur

2@

8.  Appuyer sur ou

pour sélectionner le type
de maintien

Bas - en maintien quand PV <
(PSP - Valeur maintien)

Haut - en maintien quand PV
> (PSP + Valeur maintien)

Bande - en maintien quand
(PV < (PSP +/- Valeur de
maintien)) OU (PV > (PSP +
Valeur de maintien))

Off - pas de maintien

Définir la valeur de
maintien

Appuyer sur

23

10. Appuyer sur ou

pour sélectionner la valeur
de maintien

Le programme se maintient si
la déviation basse est
supérieure a 10,0 et PSP >
PV.

Définir les unités

11.  Appuyer sur

Par seconde

de rampe Par minute
Par h
12. Appuyer sur ou arheure
pour sélectionner les
unités de rampe
Définir les unités sec/ min/ h

de palier

13. Appuyer sur

>

14. Appuyer sur ou

pour sélectionner les
unités de palier
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Opération

Action

Display

Notes

Définir le nombre
de répétitions du
programme

15.

16.

Appuyer sur

Appuyer sur ou

pour sélectionner le
nombre de cycles

1 = Le programme s’exécute
une fois

Cont = le programme se
répéte continuellement.

Définir I'action en
fin de programme

17.

18.

Appuyer sur

Appuyer sur ou

pour sélectionner I'action
de fin

Dwel = palier a la derniere
consigne

Rset = remise a zéro

Trak = palier a la derniére
consigne mais aussi mise de
la boucle en mode Track du
moment qu’elle est cablée au
programmateur.

Configurer le
premier segment

19.

20.

Appuyer sur

Appuyer sur ou

pour sélectionner le
numéro de segment

Segment numéro 1

Nom du segment

Appuyer sur pour

Depuis la version 3.01 du

21. firmware, chaque segment
afficher un nom de peut recevoir un nom a 4
segment caracteres en utilisant iTools.
Configurer le type Peut étre configuré sur
de segment 22. Appuyer sur Vitesse rampe, Temps rampe,
Palier, Etape, Fin ou Appel
23. Appuyer sur ou (pour les programmateurs a

pour sélectionner le type
de segment

plusieurs programmes dont le
nombre de programmes <
10).

lls sont décrits plus haut dans
cette section.

Les parametres qui suivent dépendent du type de jeu de segments mais incluent :
Consigne cible, Vitesse rampe pour les segments de type Vitesse.
Consigne cible, Vitesse rampe pour les segments de type Temps.

Durée pour les segments de type Palier

Consigne cible pour les segments de type Etape

Numéro programme d'appel et Nombre appels pour les segments de type Appel
Les sorties événement sont présentées a la fin de chaque segment si Programmer.Setup.MaxEvents >

0

Quand le segment actuellement sélectionné a été configuré, le paramétre suivant choisit

automatiquement le numéro de segment suivant.

Configurer le
segment de fin

24.

Appuyer sur

Le dernier segment est un
type Fin

L’exemple précédent montre comment configurer un programme enregistré
(Programme 1). Quand un programme est en cours, les paramétres du programme
de travail deviennent disponibles et peuvent étre configurés de la méme maniére.
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Exécution/pause du programme depuis I'lHM

En partant du principe que le programme a été configuré comme décrit ci-dessus,
depuis I'affichage DEFAUT

1. Appuyer sur pour accéder a la liste PROGRAMMATEUR (P 00)
2. Appuyer sur pour sélectionner le numéro de programme
3. Appuyer a nouveau sur pour MODE PROGRAMME

4. Appuyer sur WA o pour sélectionner I ull ou HOLd

Ou bien appuyer sur une touche de fonction si la configuration est Marche/Pause
programme ou Marche/RAZ programme ou activer une entrée logique configurée
comme Marche, Pause, Marche/Pause et Marche/RAZ.

Le statut du programme est indiqué par le symbole de statut du programme de I'lHM

P

N\

L’état actuel du programme est affiché de la maniére suivante :

State Rampe/Etape montante | Dwell Rampe/Etape
descendante

RAZ

Marche

Pause/Maintien .
Clignotant (1 seconde, | Clignotant (1 seconde, | Clignotant (1 seconde,

période de conduction | Période de conduction | période de conduction
de 66 %) de 66 %) de 66 %)

Terminé (fin du palier) Sans objet Sans objet

Clignotant (2 secondes,
période de conduction
de 66 %)
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Configuration d'un programme avec iTools

Le régulateur EPC3000 peut prendre en charge jusqu’a 20 programmes en mémoire
comme indiqué au début de ce chapitre.

Les programmes sont identifiés par un numéro de programme (de 1 a 10 par
exemple). Chaque programme peut également recevoir un nom, mais il faut noter
que seulement les quatre derniers caractéres sont affichés sur I'lHM.

Selectionner « Programmateur » dans la barre de menu.

&H|Program:1 :| | ||« »||E
Segment Parameters

10

1 |

SegmentMNan 31
SeamentTypd End (01~
EventOutout | Off (0} =2

Les options de menu sont présentées dans la barre d'outils au-dessus du graphique
et sont également disponibles sous forme de menu contextuel en cliquant droit dans
le tableau des segments. Elles sont de gauche a droite :

4 EBRBR| L X

Sélectionner un segment en cliquant en haut de la liste (1, 2, 3, 4, etc.) :

®  Couper (Ctrl-X) : Supprime les segments sélectionnés et les copie dans le
presse-papiers.

* Copier (Ctrl-C) : Copie les segments sélectionnés et les dépose dans le
presse-papiers.

® Coller insérer (Ctrl-V) : Les segments copiés sont collés sur la droite d'un
segment sélectionné.

® Coller remplacer (Shift+Ctrl+V) : Remplace les segments sélectionnés par ceux
qui se trouvent dans le presse-papiers.

* Insérer (Ins) : Copie les segments et insére les segments copiés sur la droite de
ceux qui sont sélectionnés.

®  Supprimer (Ctrl+Del) : Supprime les segments sélectionnés.
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Configuration des segments

Par défaut, un programme se compose d'un seul segment de fin comme illustré dans
la vue initiale ci-dessus.

Pour ajouter un segment, cliquer dans la colonne des segments (1) et sélectionner le
« SegmentType » dans le menu déroulant des types de segments. Un nouveau
segment du type souhaité est alors inséré et le segment de fin est déplacé vers la
droite. Noter que les modifications apportées au programme seront automatiquement
inscrites sur le régulateur. Continuer pour les segments suivants.

Le diagramme ci-dessous présente un programme (Programme 1) de 5 segments
plus un segment de fin. Le segment 5 appelle un autre programme (dans ce cas le
programme 2 composé d’'une rampe de montée et d'une rampe de descente) a
répéter 3 fois avant la fin du programme. Des noms de segments a quatre caractéres
ont été configurés. Les types de segments sont décrits dans le chapitre
Programmateur, «<Segmentsy», page 272.

‘@l | Program: 1 | \ | w0 w | (]
Pragram Parameters | Segment Parameters

160
140 4
120 -
100 -
804 --
B0
404 -
204

hE

[
SeamentMarr] Up1 Drwell Stpl Rpt3 EndB

SeqmentTypd RampRat = Dwell (31~ (Step (4]~ Call(B)  ~ Endill -
TargetSetpaint{ 150.00 30,00

Duuration 34m15s -
RampRate (p|10.00

CallCycles 3 -
EvantQutaut | Off () - Off (M - Off () = Off (0 e
CallPragram 2

A ATTENTION

SEGMENTS D’APPEL

Si un segment d'appel est sélectionné, le régulateur appelle par défaut le numéro
de programme suivant. Ce ne sera pas nécessairement le programme correct. Il
faut donc vérifier que le numéro programme d'appel correct est sélectionné
manuellement.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures ou
endommager I'équipement.

Sorties d'événements

Dans un programmateur avance, jusqu’a 8 sorties d'événements peuvent étre
activées en utilisant le parameétre Programmer.Setup.MaxEvents dans le navigateur
iTools.

Si plusieurs événements sont configurés, « EventOutput » est affiché sous forme
d’ellipse (« ... ») comme dans le diagramme ci-dessus.

Si aucun événement n’est configuré, « EventOutput » ne figure pas dans la liste.

Si un événement est configuré, « EventOutput » permet d’activer ou de désactiver
directement I'événement.
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Cliquer sur I'ellipse pour afficher un bitmap :

24| SIMULATION. Device2 - Programmer Editor oll@| =]
‘B & | Program: 1 =l : s al 2 1 -
Segrrent Parg] EVENOUIPLL
150 Currentalue 1}
Mew Yalle 2

100

& MNew Value (as Bitfields)

[Tl eBitoy Bt B)
0 [V]e-Bit1y {*Bit 8
[Clegit2y (Bt 10)
1 I 5 Clreit3 Bit11) >
SeamentTyp{FampRat: ~ | RampT| D(*B!M) Py
TargetSetpoin] 100.00 igngn || LICEitS) (*Bit13)
Duration [Clgite) (*Bit14)
RampRate (p[53.30 [C]¢Bit7) *Bit 15)
TimeTaoTarg 1m 21s * See instrument handbook
CallCycles
EventOutput |... ... P
CallProgram

4 |l b

Cocher le bit 0 pour activer 'événement 1 dans le segment sélectionné.

Cocher le bit 1 pour activer I'événement 2 dans le segment sélectionné.

Ou bien cliquer sur « Sorties événements logiques » (Ctrl+D) pour activer ou
désactiver directement les événements dans chaque segment, y compris le segment
de fin.

4| COM11.1D255-EPC3004 - Programmer Editor [= ]2
B Pogam1 B X ] X | o | A +
| Frogram Parameterfjméegment Farameters |
0 [ Prosram iame
Program 1

Digital Outputs

1oy,
L
T
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
e

= |

|
2 - - - -
[ |
i e 3 4 a
SeamentTyipd RampRate (1RampTime (| RampRate (1End (0) :
Ewentl On (1) - Off (0 = On(M - Off (0 il
Event? Off (07 = On( - LOff - LOff =

La vue ci-dessus présente 2 événements configurés.

Les événements peuvent étre seulement des indications ou bien étre reliés de
maniére logicielle a un paramétre d’entrée de bloc fonction y compris un bloc d’E/S
pour actionner des dispositifs externes. Ceci est expliqué a la section «Boucle
typique vers cablage graphique programmateur», page 279.
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Nommage des programmes et segments

Depuis la version V3.01 du firmware, les programmes et segments peuvent recevoir
un nom. Les noms sont limités par I'lHM a quatre caractéres.

Nom du programme

1. Sélectionner I'onglet Program Parameters.

2. Dans « ProgramName » remplacer le texte par défaut (P1) par un nom a quatre

caracteres.

3. Un commentaire peut étre ajouté dans le

champ Commentaires a titre de rappel.

Ce commentaire n’a pas d'incidence sur le fonctionnement et n’est pas visible

sur 'lHM du régulateur.

fa [ | program: 1 SIRE =N B R A R

Pragram Farameters | Segment Parameters|

[Name | Description |

Yalue| Comment |

# ProgramMName

# ProgramCycles
# ProgramEndType

Frogram Marme

# HoldhackStle Holdback Style Pragram (0) ~

# HoldbackType Haoldback Type Off (0) = | |
HaoldbackYalue Haldback value .00

# RampUnits Rarmp Units FPerSecond (0) =

# DwellUnits Dwell Units

Frogram Cycles
Frogram End Type

Program.1 - 7 Parameters

Elue Totreat 'Blue' products

Seconds () ~
‘I -

Dwell (0)

Nom du segment

1. Sélectionner I'onglet Segment Parameters.

2. Dans « SegmentName » saisir un nom a quatre caractéres pour chaque

segment

3. Quand le programme est exécuté ce nom peut étre affiché sur I'lHM du

régulateur.

& =] | Program: 1

& J
- i

a4 X | o |[B])

| Frogram Parameters| Segment Parameters |

a0
60 £

20

£V EEE——

SegmentMan Up

Chwel

SegmentTypd RampRate = Dwell (3)

TargetSetpoint| 100.00 20.00
Duration 5
FampRate (p{0.10 010
EventOutput [ Off (0) T Off T Off (0 ~ Off () z

Diowen End
T RampRat ~ |End (0} i

Remarque : Bien que 'on puisse saisir plus de 4 caractéres, I''HM du régulateur
limite le texte aux 4 derniers caractéres. Les caractéres non pris en charge comme
X, sont présentés sur I'lHM comme un blanc.

288

HA032842ENG version 4



Programmateur

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Enregistrement et chargement des fichiers programme en
mémoire (*.uip)

Un programme configuré peut étre enregistré dans un fichier nominatif. Dans un
programmateur a plusieurs programmes, chaque programme doit étre enregistré
individuellement. Un programme enregistré peut étre rechargé dans tout
emplacement programme dans iTools Programmer Editor. Si des processus de
production similaires doivent étre définis, un programme enregistré peut étre
rechargé, modifié et renommeé.

Enregistrement d'un programme

1. Dans I'éditeur de programmateur, sélectionner le numéro de programme a
enregistrer en utilisant le sélecteur de programme.

2. |l existe deux maniéres d’enregistrer un programme. Dans I'éditeur de
programmateur, cliquer sur « Enregistrer le programme en cours dans un fichier
(Ctrl + S) ». Ou bien dans le menu principal cliquer sur Programmateur puis dans
le menu déroulant appuyer sur « Enregistrer le programme en cours dans un
fichier (Ctrl + S) ».

=

Save . . . .
Ne pas confondre cela avec sur la barre d'outils principale qui enregistre
une configuration compléte dans un fichier clone.

Chargement d’un programme déja enregistré

1. Dans I'éditeur de programmateur, sélectionner le numéro de programme en
mémoire ou le programme enregistré doit &tre chargé en utilisant le sélecteur de
programmes.

2. |l existe deux maniéres de charger un programme. Dans I'éditeur de
programmateur, cliquer sur « Charger le programme (Ctrl+L) ». Ou bien dans le
menu principal cliquer sur Programmateur puis dans le menu déroulant appuyer
sur « Charger...(Ctrl+L) ».

"

=

Load

Ne pas confondre cela avec sur la barre d'outils principale, qui charge un

fichier de configuration complet depuis un fichier clone.

Remarques:

1. Si une tentative est faite de charger un programme qui contient un segment
d'appel dans le dernier programme enregistré (par ex. le programme 10) iTools
interdit cette action et diffuse le message suivant :

« Chargement impossible : Le programme 10 (le dernier programme) ne peut
pas contenir un segment d'appel ».

2. Un programmateur 1x8 ou 1x25 ne peut pas contenir de segments d’appel.
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Exécution, RAZ et maintien d’un programme dans iTools

Dans la vue navigateur, ouvrir la liste Program Run :

B COM11.1D255-EPC3004 - Parameter Explarer (Programmer) = @
p .- 1 -
| Description | Address| Walue)
# ProgramMumber | Program Mumber 2z 1]
# Maode Program kMode 23 Feset(1) ~
PSP Programrmer Setpaint 163 246.04
Programddvance | Program Adwvance 10631 Mo (0 =
Track Track 10682 off 0y -
& Pyinput P Input 10678 246.04
# SPInput SP Input 10579 291.00

Programmer.Run - 23 parameters

Pour exécuter un programme, vérifier que le régulateur est en mode Opérateur.
Sélectionner le numéro du programme a exécuter et sélectionner Exécution(2) dans
I'énumération déroulante du paramétre Mode. Le programme peut aussi étre mis en
Pause ou RAZ depuis le paramétre Mode.

B COMI11.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (Programmer.Run) E’E

- - | | 4
[Mame | Description |.ddress| Walue|
# ProgramMumber Frogram Nurmber 22 1
CurrentProgramiMo | Current Program NMumb 10584 1
# Mode Frogram Mode 23 Fun (2] -
F3SF Frogrammer Setpaint 163 248.46
ProgramTimeleft  Program Time Left 58 -1ms -
ProgramCyclesLeft  Program Cycles Left 54 -1
Segmenttumber | Currently running segm 56 1
SegmentType Segment Type 29 RampRate (1) ~
SegmentTimeleft | Segment Time Left 63 41m 24s B38ms
Targetzetpoint Current Target Setpoint 160 0.0o
RampRate Segment Ramp Rate 161 010
# ProgramaAdvance | Program Advance 10581 Mo {0y ~
Track Track 10682 off (0 ~
& Pvinput F Input 10678 24958
# SPlInput ZF Input 10574 248,45

| Programmer.Run - 23 parameters

Quand I'un des programmes (programme 1 a 10) est exécuté, les paramétres du
programme sont copiés dans le programme de travail. Les paramétres Programme
de travail et Segment de travail sont alors mis a la disposition de I'utilisateur pour
surveillance et/ou modification.

B COM11.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (WorkingProgram] =B

& v o> v| @ 4
[Mame | Description | Address| Walue|
# HoldbackStyle Holdback Stle 8197:  Program (0}
# HoldbackType Holdback Type 8152 Off (0 ~
# BampUnits Ramp Units 8154 PerSecond (0) ~
# DwellUnits Dl Units 8155 Seconds (1) ~
# ProgramCycles Program Cycles 8156 2
# ProgramEndType  Program End Type 8158 Ol (0) =

WorkingProgram - 7 parameters |
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Le programmateur charge chaque segment du programme de travail avant son
exécution. Si le programmateur exécute actuellement le segment 2 du programme
de travail et que le segment 3 est modifié, les modifications sont appliquées quand le
segment de travail 3 est exécuté. Si le segment de travail 1 est modifié, les
modifications sont appliquées dans le cycle de programme suivant (en posant
I'hypothése qu’il reste des cycles). Mais si le programme en cours se termine ou est
remis a zéro puis exécuté a nouveau, le programme en mémoire est copié sur le
programme de travail et écrase ainsi toute modification apportée au programme de
travail. Le programme de travail peut aussi étre écrasé quand un autre programme
est exécuté, ou quand on appelle un autre programme comme routine secondaire.

Les programmes en mémoire sont toujours disponibles et configurables via I'lHM et
iTools, méme quand un programme est en cours d’exécution. Les paramétres du
programme de travail sont néanmoins disponibles et configurables uniquement via
IHM et iTools quand un programme n’est pas en cours de RAZ.

Remarque : Pour un programme en cours réglé pour des cycles continus (en
utilisant le paramétre ProgramCycles dans 'onglet Paramétres de programme) le
parameétre « Temps restant prog. » indique « CONt » dans I'lHM du régulateur. Dans
iTools ceci apparait sous la forme —1. De méme, dans iTools le paramétre Nbre
Cycles Restant indique -1 mais I'lHM du régulateur indique CONt. Si les cycles
programme sont réglés pour se répéter pendant un nombre de cycles défini, le
paramétre « Temps Restant Prog. » et le paramétre Nbre Cycles Restant effectue un
compte a rebours dans iTools et dans I'lHM du régulateur.

Le programme de travail donne a I'utilisateur un accés en lecture/écriture aux
parameétres du programme actuellement en cours (qui peut étre le programme
principal ou une sous-routine résultant d'un segment d'appel).

HH COM11.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (WorkingSegment) ===
o | i
T - r——r—ee
[Marne | Description | Address| alua|
4 SedmentType Segment Type 8200 FampFate (11 ~;
[| # Targetzetpoint Target Setpoint o201 n.oa
# RampRate Rarmp Rate 8202 010
WorkingSegment.1 - 3 parameters (7 hidden)

Le segment de travail donne a l'utilisateur un acces en lecture/écriture aux
parameétres du segment actuellement en cours (qui peut étre le programme principal
ou une sous-routine résultant d'un segment d'appel).
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Parametres programmateur dans iTools

La liste du navigateur contient les éléments suivants :

®* Programmer.

* Run.
» Setup.

*  WorkingProgram.

* WorkingSegment.

Programmer.Run

Les paramétres Run sont utilisés pour surveiller et contréler le programme en cours.
Le tableau qui suit donne les détails de chaque paramétre.

Miadid | -
[Mame | Description l.dress| Value | Yyire:
# ProgramNumber Program Number ge; T
FrogramName Frogram Mame 21351 Frogram
CurrentPragramMNo Current Program MNumb 10554 1
CurrentPragramMName Current Program MName 21372 Prograrm
# tode Frogram hMode 23 Feset(1) -
FSF Frogrammer Setpoint 163 25.01
FProgram TimelLeft Frogram Time Left 53 0
FrogramCycleslLeft Frogram Cycles Left 5% 0
SegmentMNumber Currently running segm a1 1
SegmentMName Segment Name 213493
SegmentType Segment Type 29 End 0y -
SegmentTimeleft Segment Time Left B3 a--
TargetSetpoint Current Target Setpaini 160 100.00
FRampRate Segment Ramp Rate 161 050
Ewentl Ewent 1 464 off (0 -
Ewent? Ewent 2 465 off (0 -
Ewvent3 Ewent 3 466 off (0 -
Ewventd Ewent 4 467 Off (0 -
Ewents Ewent b 468 off (0 -
Ewentb Ewent B 469 off (0 -
Ewent? Ewent 7 470 off (0 -
Ewents Ewent & 471 off (0 -
FrogramAdwance Frogram Advance 10581 Mo (0) =
Track Track 10582 off (0 -
& Pyinput P [nput 10578 28.01 Loop
& SPinput SP Input 10579 0.00| Loop
IntBal Integral Balance reque 10586 Mo (0) =
4 m 2
Nom du paramétre |Description Valeurs Description de la valeur
disponibles
ProgramNumber Numéro programme Le numéro du programme a exécuter.
ProgramName Nom du programme Le nom du programme a exécuter.
CurrentProgramNo Numéro programme actuel Le numéro du programme en cours d’exécution.
CurrentProgramName | Nom du programme actuel Le nom du programme en cours d’exécution.
Mode Mode programme Permet aux utilisateurs d’effectuer des actions pour modifier I'état du

programme actuel (Exécution, Pause, Réinitialisation - indique aussi quand un
programme est en maintien ou s’est terminé).

RAZ (1) Par défaut : RAZ (1)

Exécution (2)

Pause (4)

Maintien (8)
Complet (16)
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Nom du parameétre

Description

Valeurs
disponibles

Description de la valeur

PSP

Programmer Setpoint

Consigne actuelle du programme.

ProgramTimeLeft

Temps restant programme

Le temps restant dans le programme en cours ou -1 si
les cycles du programme sont configurés sur
« continu ».

ProgramCyclesLeft

Nbre cycles restant

Le nombre de cycles restants dans le programme en
cours ou -1 si les cycles du programme sont configurés
sur « continu ».

SegmentNumber

Numéro du segment en cours

Le numéro du segment en cours d’exécution.

SegmentName

Nom du segment

Le nom du segment en cours d’exécution.

SegmentType

Type segment

Le type du segment en cours d’exécution.

End (0)

Le tout dernier segment d'un programme.

RampRate (1)

Spécifié par une consigne cible et une vitesse de
montée/descente a cette consigne.

RampTime (2)

Spécifié par une consigne cible et une durée pour
atteindre la rampe vers la cible.

Dwell (3)

Spécifié par la durée de maintien de la consigne.

Step (4)

Permet un changement d’étape dans la consigne cible.

Remarque : L'étape se produit et estimmédiatement
suivie d'un palier d’'une seconde pour permettre de
définir les sorties événement.

Call (5)

Permet au programme principal d'appeler un autre
programme comme sous-routine. Le nombre d'appels du
programme est configurable, 1...9999. Un programme
peut uniquement appeler d'autres programmes dont le
numéro de programme est supérieur au sien. Ceci évite
la création de programmes cycliques.

Ce type de segment est disponible uniquement si
plusieurs programmes sont activés via Feature Security
et il faut noter que tous les segments configurables (1-
24) peuvent étre configurés comme segments d'appel.

SegmentTimeLeft

Temps segment restant

Le temps restant pour que le segment se termine.

TargetSetpoint

Consigne cible actuelle

La consigne cible du segment actuel.

TauxRampe

Vitesse de rampe du segment

La vitesse de rampe actuelle pour atteindre la consigne
cible.

Event (n)

Event (n)

Valeur de sortie d'événement (n) pour le segment actuel.

Off (0)

L’événement est désactivé.

on (1)

L’événement est activé.

ProgramAdvance

Avance programme

Configure la consigne

programmateur sur la consigne cible du segment actuel

et progresse au segment suivant du programme.

Non (0)

Valeur par défaut.

Oui (1)

Fait progresser le segment au suivant, la consigne
programmateur assumant la consigne cible du segment
d’origine.

Track

Track

Parameétre de sortie généralement cablé sur le parameétre Loop Track, utilisé
pour forcer la boucle en mode Track quand le programme est terminé et que le
type de fin de programme a été configuré sur Track.

Off (0)

Valeur par défaut. Le programme n’est pas terminé.

On (1)

Le programme est terminé.

PVinput

Entrée PV

L’entrée PV utilisée pour Servo to PV, généralement
cablée depuis le parametre Track PV de la boucle.

SPInput

Entrée SP

L’entrée SP utilisée pour Forgage a SP, généralement
cablée depuis le parametre Track SP de la boucle.

IntBal

Equilibrage intégral demandé

Cette balise est brievement configurée quand le
programmateur effectue un Forgage vers PV, qui exige
que la boucle réalise un équilibrage intégral afin
d’empécher la sortie de travail de réagir au changement
de consigne. Ce parametre doit étre cablé dans le
paramétre Loop.Main.IntBal.

Non (0)

Equilibrage intégral non demandé.

Oui (1)

Equilibrage intégral demandé.
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Programmer.Setup
La configuration du programmateur est utilisée pour configurer les parameétres du
programmateur qui ont peu de chances de changer entre les programmes utilisés sur
le méme procédé ou des procédés similaires. De plus, la liste de configuration
contient aussi des parametres numériques que I'on peut cabler pour exécuter,
remettre a zéro et maintenir un programme.
&= | | 4
| Narne | Description |~ddress|_ Walue| ‘i
FrogrammerType Frogrammer Type 10887 20«64 7!
Edithcoess Program Edit Access | 10568 Lewel2 (1 ~
Funiccess Program Bun Access | 10569 Lewel2 (1 ~
RecowensStrategy Recovery Strategy 51§ Ramp (0] ~
ServoTo Servo To 520 Py -
FateResolution Famp Fate Resolution 10580 mAn
Fesaolution FProgram Time Resolut 10570 sec(l) -
haxEwvents baximurn Events persi 10571 1
FesetEventOF FesetEvents 10572 a
& Fun Program Fun 10573 Mo (o) v
Hald Program Hold 10574 Mo () -
& Feset Frogram Reset 10575 Wes (1) T
# FunHold Program Fun Hold 10576 Mo 0y -
# | BunReset Frogram Bun Reset 10877 Maily -
baxFrograms taximum Frograms 10535 2l
taxzegmentsFerFrag baximum Segments pe 105384 49
4 LI I
FProgrammer.Setup - 16 parameters
ProgrammerType Type de programmateur Le type de programmateur
Disabled (0)
1x8 (1) Un seul programme de jusqu’a 8 segments
1x24 (2) Un seul programme de jusqu’a 24 segments
10x24 (3) Jusqu’a dix programmes de jusqu’a 24 segments
20x8 (4) Jusqu’a vingt programmes de jusqu’a huit segments
EditAccess Acceés a la modification du Définit le niveau d'acces local utilisateur minimum a I'lHM autorisé pour modifier
programme les programmes.
Level1 (0)
Level2 (1) Par défaut : Level2 (1)
Level3 (2)
Config (4)
RunAccess Acces a I'exécution du programme | Définit le niveau d'accés local utilisateur minimum a I'lHM autorisé pour
exécuter les programmes.
Level1 (0)
Level2 (1) Par défaut : Level2 (1)
Level3 (2)
RecoveryStrategy Stratégie récupération Configure la stratégie de récupération panne d’alimentation et rupture de
capteur.
Rampe (0)
RAZ (1) Par défaut : RAZ (1)
Track (2)
ServoTo Forcage a Configure le programmateur pour qu’il démarre soit a I'entrée PV soit a I'entrée
SP.
PV (0) Par défaut : PV (0)
SP (1)
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RateResolution

Résolution vitesse rampe

Configure la résolution (nombre de décimales) de la vitesse de rampe utilisée
dans les segments de vitesse de rampe.

X (0)
XX (1) Par défaut : X.X (1)
XXX (2)
X XXX (3)
XXXXX (4)
Résolution Temps résolution programme Configure la résolution du temps programme et segment restant.
sec (0) Défaut : sec (0)
min (1)
hour (2)
MaxEvents Nombre maximum d’événements Plage (0 a 8) Par défaut : 1
par segment Remarque : Ce paramétre n’est pas Les valeurs si le
type de programmateur est 1x8.
ResetEventOP RAZ événements Plage (0 a 8) Définit les états de sortie d'événement quand le
programme est en RAZ.
Marche Exécution du programme L’entrée logique pour lancer I'exécution du programme.
Non (0)
Oui (1)
Pause Pause programme L’entrée logique pour mettre en pause le programme en cours.
Non (0)
Oui (1)
RAZ Réinitialisation programme L’entrée logique pour réinitialiser (abandonner) le programme en cours.
Non (0)
Oui (1)
RunHold Pause exécution programme Entrée logique a double fonctionnalité, le fait de passer de LOW a HIGH
démarre le programme, alors qu’avec LOW le programme est en pause.
Non (0)
Oui (1)
RunReset RAZ exécution programme Entrée logique a double fonctionnalité, le fait de passer de LOW a HIGH
démarre le programme, alors qu’avec LOW le programme est en RAZ.
Non (0)
Oui (1)
MaxPrograms Maximum programmes Plage (1 a 20) Le nombre maximum de programmes autorisés. Lecture
seule.
MaxSegmentsPerProg | Nombre maximum de segments par | Plage (1 a 24) Le nombre maximum de programmes autorisés. Lecture

programme

seule.

295

HA032842ENG version 4




Programmateur

EPC3016, EPC3008, EPC3004

WorkingProgram

Les paramétres dans le bloc fonction WorkingProgram sont disponibles uniquement
quand le régulateur est au niveau opérateur et qu'un programme est en cours

d’exécution. Le bloc
programme. La figur
donne les détails de

fonction est utilisé pour définir les paramétres globaux du
e ci-dessous présente les parametres et le tableau qui suit
chaque paramétre.

-5 | @ +
| Narne | Description l.ddress | Walue |
YWorkingProgramMame  Working Program Mem 184358 Program:
HoldbhackStyle Holdbhack Style 81497 Frogram (0) -
Holdback Type Holdbhack Type 81492 Off (0] ~
Holdhack'alue Holdback Walue 81493 0.0a
Famplnits Famp Units 5194 PerSecond (0) ~
DuwellUnits Durell Units 5195 Seconds (07 -
ProgramCycles Program Cycles 8196 1~
FProgramEndType FProgram End Type 5198 Crell {0y ~

F] 1l |2

WorkingProgram - 8 parameters

Nom du parameétre

Description

Valeurs Description de la valeur
disponibles

WorkingProgramName

Nom du programme en cours

Un champ textuel qui contient le nom du programme en cours. Le nom par
défaut est le caractére « P » suivi par le numéro du programme. Si le
programme a été nommé, ce nom s’affiche ici a la place du numéro.

HoldbackStyle

Style maintien

Le maintien désigne la situation ou la PV s’écarte de la consigne de plus de la
valeur de maintien. Le programme est alors temporairement mis en pause
jusqu’a ce que la PV revienne dans la valeur spécifiée. On peut configurer le
maintien soit pour la durée du programme soit par segment.

Program (0) Par défaut : Maintien configuré pour la totalité du
programme.

Segment (1) Maintien configuré pour le segment seulement.

HoldbackType

Type de maintien

Le maintien empéche le programme de progresser plus vite que la capacité de
réaction de la charge. Le maintien surveille continuellement la différence entre
la PV et la consigne du programmateur. Le type de maintien spécifie si le
maintien teste les déviations au-dessus, en dessous ou au-dessus et en
dessous de la consigne.

Off (0) Par défaut : Off. Aucun test de maintien n’est
effectué

Bas (1) Le maintien teste les déviations en dessous de la
consigne.

Haut (2) Le maintien teste les déviations au-dessus de la
consign.

Bande (3) Le maintien teste les déviations au-dessus et en
dessous de la consigne.

HoldbackValue

Valeur de maintien

Le maintien est utilisé pour empécher les taux du programme de dépasser le
taux maximum de la charge.

On peut saisir une valeur de maintien de maniére a ce que si la consigne
programmateur est différente de la PV? le programme se met en pause jusqu’a
ce que la PV l'ait rattrapé. Cette fonctionnalité est utile pour obtenir une durée
garantie des segments de palier, autrement dit le palier ne débute pas tant que
la PV n’a pas atteint la consigne cible.

Dans le programmateur, la valeur de maintien peut étre configurée une fois par
programme ou pour chaque segment en fonction du style de maintien configuré.
On peut choisir de désactiver ou d'appliquer le maintien depuis le haut, depuis
le bas ou dans les deux directions.
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Nom du parameétre |Description Valeurs Description de la valeur
disponibles

RampUnits Unités rampe On peut définir les unités de rampe comme par seconde, par minute ou par
heure. Les unités de rampe sont configurées pour la totalité du programme. La
modification des unités rampe convertit les valeurs du paramétre de vitesse de
rampe pour tous les segments vitesse de rampe du programme.

PerSecond (0) Par défaut : PerSecond(0). Les unités rampe sont
définies par seconde

PerMinute (1) Les unités rampe sont définies par minute.

PerHour (2) Les unités rampe sont définies par heure.

DwellUnits Unités palier On peut définir les unités palier comme par seconde, par minute ou par heure.

Les unités palier sont configurées pour la totalité du programme.

PerSecond (0) Par défaut : PerSecond(0). Les unités palier sont
définies par seconde

PerMinute (1) Les unités palier sont définies par minute.

PerHour (2) Les unités palier sont définies par heure.

ProgramCycles Cycles programme Si un programme est appelé depuis un autre programme, cette valeur est
ignorée et le segment d'appel définit le nombre de boucles de sous-programme.

Continu (-1) Le programme effectue des cycles en continu.

1-9999 Par défaut. Le programme effectue ce nombre de
cycles.

ProgramEndType Type fin programme Définit I'action a lancer apres le dernier segment.

Dwell (0) La consigne programmateur est maintenue indéfiniment
et les sorties d'événement restent aux états configurés
pour le segment de fin.

RAZ (1) Le programme est remis a zéro et la consigne
programmateur force soit a la valeur PVInput soit a la
valeur SPInput selon la configuration du parameétre
Programmer.Setup.ServoTo. Les sorties d'événement
reviennent aux états spécifiés par le parametre
Programmer.Setup.ResetEventOP.

Track (2) La consigne programmateur est maintenue indéfiniment
et sorties d'événement restent aux états configurés pour
le segment de fin. Si le programmateur est cablé a la
boucle, la boucle est forcée au mode Track.

297 HAO032842ENG version 4




Programmateur

EPC3016, EPC3008, EPC3004

WorkingSegment

Les paramétres dans le bloc fonction WorkingSegment sont disponibles uniquement
quand le régulateur est au niveau opérateur et qu'un programme est en cours
d’exécution. Ce bloc fonction est utilisé pour définir le comportement des segments
en cours. La figure ci-dessous présente les parameétres et le tableau qui suit donne
les détails de chaque paramétre.

& - - | | 4

N N N N N N N ren
[MNarme | Description [.ddress| Yalue | Wi
WorkingSegmenttame Working Segment Mam  18456] 51|
SegmentType Segment Type gz00 Cravell (3] =
Targetzetpoint Target Setpoint 5201 0.00
Duratian Dl Duration 5202 1m -
FRarmpRate Farmp Rate 820z 0.0a
TimeToTarget Time To Target a20e Trm -
CallCycles Call Cycles 5204 1~
EwventOutput Ewent Output 5204 1
HoldbackTvpe Holdback Type 8205 off () -
Holdbackalue Holdback Walue 5206 0.0a
CallFrogram Call Program 8203 1

Nom du parameétre

Description

Valeurs
disponibles

Description de la valeur

WorkingSegmentName

Nom du segment en cours

Un champ textuel qui contient le nom du segment en cours. Le nom par défaut
est le caractére « S » suivi par le numéro du segment en cours. Si les segments
ont été nommeés, ce nom s’affiche ici a la place du numéro.

SegmentType

Type segment

Spécifie le type du segment actuel.

End (0) Par défaut : Le segment actuel est du type « Fin ».

Ramp Rate(1) Le segment actuel est de type « Vitesse de rampe ».

Ramp Time (2) Le segment actuel est du type « Temps de rampe ».

Dwell (3) Le segment actuel est du type « Palier ».

Step (4) Le segment actuel est du type « Etape ».

Call (5) Le segment actuel est du type « Appel ».

TargetSetpoint

Consigne cible

Présente la consigne actuelle ou peut étre utilisé pour définir la consigne
souhaitée a atteindre a la fin du segment.

Durée

Durée palier

Un segment palier est spécifié par une durée, le temps pendant lequel la
consigne (héritée du segment précédent) doit étre maintenue.

TauxRampe

Vitesse de rampe

Spécifie la vitesse a laquelle la consigne doit étre atteinte.

Les unités de la vitesse de rampe (par seconde, par minute ou par heure) sont
spécifiées par le parametre de modification du programme RampUnits.

TimeToTarget

Temps pour cible

Pour les segments de rampe Temps pour cible, ce parameétre spécifie le délai
pour atteindre la consigne.

CallCycles

Nombre appels

Définit le nombre d’exécutions du sous-programme Pour effectuer une boucle
continue, régler les cycles sur 0 (continu).

Continu (0) Le sous-programme fonctionne en continu.

1-9999 Par défaut : 1. Le nombre d’exécutions du

Sous-programme.

EventOutput

Sortie d'événement

Définit les états de sortie d'événement. Ces états d’événement peuvent étre
cablés sur des sorties physiques pour entrainer des événements externes.
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Nom du parameétre

Description

Valeurs Description de la valeur
disponibles

HoldbackType

Type de maintien

Le maintien empéche le programme de progresser plus vite que la capacité de
réaction de la charge. Le maintien surveille continuellement la différence entre
la PV et la consigne du programmateur. Le type de maintien spécifie le type de
déviation a vérifier.

Off (0) Par défaut : Off. Aucun test de maintien n’est
effectué

Bas (1) Le maintien teste les déviations en dessous de la
consigne.

Haut (2) Le maintien teste les déviations au-dessus de la
consign.

Bande (3) Le maintien teste les déviations au-dessus et en
dessous de la consigne.

HoldbackValue

Valeur de maintien

On peut saisir une valeur de maintien de maniére a ce que si la consigne
programmateur est différente de la PV? le programme se met en pause jusqu’a
ce que la PV l'ait rattrapé. Cette fonctionnalité est utile pour obtenir une durée
garantie des segments de palier, autrement dit le palier ne débute pas tant que
la PV n’a pas atteint la consigne cible.

Dans le programmateur, la valeur de maintien peut étre configurée une fois par
programme ou pour chaque segment en fonction du style de maintien configuré.

CallProgram

Appel programme

Le sous-programme a appeler. Ceci s’applique uniquement aux segments
d'appel. Seuls les numéros de programme supérieurs au programme d'appel
peuvent étre appelés.
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Régulation

Le bloc de fonction « Boucle » contient et coordonne les différents algorithmes de
régulation et de sortie. Le diagramme ci-dessous présente la structure de niveau
supérieure du bloc de fonction Boucle pour un régulateur de température chauffage
uniqguement ou chauffage/refroidissement.

La température réelle mesurée au procédé (PV) est liée a I'entrée du régulateur. Elle
est alors comparée a une consigne (SP) de température (ou température requise) Le
régulateur calcule une valeur de sortie pour demander un chauffage ou
refroidissement de maniere a minimiser la différence entre la température réglée et
mesurée. Le calcul dépend de la régulation du procédé mais utilise généralement un
algorithme PID. Les sorties du régulateur sont reliées a des dispositifs de
l'installation qui fournissent le chauffage (ou refroidissement) demandé. Ceci est
alors détecté par le capteur de température. On appelle cela la boucle de régulation
ou boucle de régulation fermée.

Bloc de fonction Boucle

Sélection du mode et statut
DV Sous-systeme
™ Feedforward
FB
PV ER | Sous-systéme
&/ ® Régulation
F 3 (PID) N Ch1
wSP SOUS-SYSIEME  frmmmmi
de sortie
(y compris
station manuelle) Ch2
Sous-systeme Sous-systéeme
. o . pr—
de consigne Autoréglage
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Types de régulation

On peut configurer trois types de boucles de régulation. Il s’agit de Régulation PID,
Régulation marche/arrét ou Régulation des vannes motorisées

Régulation PID

Le PID, également appelé « Régulation trois termes », est un algorithme qui ajuste
continuellement la sortie, en fonction d’'un ensemble de régles pour compenser les
changements de la variable de procédé. Il offre une régulation plus stable mais les
parameétres doivent étre configurés pour correspondre aux caractéristiques du
procédé contrélé.

Voici les trois actions :
Action proportionnelle PB.
Action intégrale TI.
Action dérivée  TD.

L’algorithme PID Eurotherm se fonde sur un algorithme de type ISA sous sa forme
positionnelle (non incrémentielle). La sortie du régulateur est la somme des
contributions de ces trois termes. La transformation Laplace simplifiée est :

OP/ER = (100/PB) (1 + 1/sTI + sTD).

La sortie combinée est une fonction de 'amplitude et de la durée du signal d’erreur et
de la vitesse de changement de la valeur de procédé.

Il est possible de désactiver les actions intégrales et dérivées et d'effectuer la
régulation uniquement sur la bande proportionnelle (P), sur proportionnelle plus
intégrale (PI) ou proportionnelle plus dérivée (PD).

Un exemple de I'utilisation de la régulation PI, c’est-a-dire avec D désactivé concerne
les installations de traitement (flux, pressions, niveaux de liquide) qui sont
intrinséquement turbulentes et bruyantes et provoquent de grandes fluctuations dans
les vannes.

On peut utiliser la régulation PD par exemple sur les mécanismes servo.

En plus des trois termes décrits ci-dessus, il existe d'autres paramétres qui
déterminent la performance de la boucle de régulation. Il s’agit notamment de
Réduction haute et Réduction basse, et d’Intégrale manuelle, qui sont décrits en
détail dans les sections suivantes.
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Action proportionnelle « PB »

L’action proportionnelle, ou gain, fournit une sortie proportionnelle a I'amplitude de la
différence entre SP et PV. |l s'agit de la plage sur laquelle la puissance de sortie est
continuellement réglable de maniére linéaire, de 0 % a 100 % (pour un régulateur
chauffage seul). En dessous de la bande proportionnelle, la sortie est entierement
activée (100 %), au-dessus de la bande proportionnelle la sortie est entierement
désactivée (0 %) comme indiqué au diagramme ci-dessous.

La largeur de la bande proportionnelle détermine I'ampleur de la réponse a I'écart. Si
elle est trop étroite (gain élevé) le systéme oscille car il est trop réactif. Si elle est trop
large (gain faible) la régulation est lente. Dans une situation idéale, la bande
proportionnelle est aussi étroite que possible sans provoquer d'oscillation.

Sortie Température
Bande proportionnelle
[ — Large e 3
Etroite ey [ :
100 % P0|nt. de
consigne

Bande proportionnelle

50% de plus en plus étroite

0% = Température

= Temps
Point de consigne

Le diagramme montre également I'effet du rétrécissement de la bande
proportionnelle jusqu'au point d'oscillation. Une bande proportionnelle large entraine
une régulation en ligne droite mais avec une erreur initiale appréciable entre le point
de consigne et la température réelle. Quand la bande s'amincit, la température se
rapproche de la consigne jusqu'a devenir instable.

La bande proportionnelle peut étre spécifiée dans les unités physiques ou en
pourcentage de plage (RangeHigh — RangeLow). On recommande les unités
physiques pour leur facilité d'utilisation.

Les régulateurs précédents possédaient le paramétre Gain de refroidissement relatif
(R2G) pour ajuster la bande proportionnelle du refroidissement par rapport a celle du
chauffage. Il a été remplacé par des bandes proportionnelles séparées pour la Voie 1
(chauffage) et la Voie 2 (refroidissement).
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Action intégrale « Tl »

Dans un régulateur proportionnel seul, il doit exister une différence entre la consigne
et la PV pour que le régulateur délivre de la puissance. « Intégrale » est utilisé pour
la réduire a une régulation d’état stable zéro.

L’action intégrale modifie lentement le niveau de sortie suite a une différence entre le
point de consigne et la valeur mesurée. Si la valeur mesurée est inférieure au point
de consigne, I'action intégrale augmente progressivement la sortie pour tenter de
corriger la différence. Si elle est supérieure a la consigne, I'action intégrale diminue
progressivement la sortie ou augmente la puissance de refroidissement afin de
corriger la différence.

Le diagramme ci-dessous montre le résultat de I'introduction d'une action intégrale.

Température
F 3

Point de e e e et ey
consigne

Régulation Régulation
proportionnelle |  proportionnelle +
seule intégrale

Les unités pour I'action intégrale sont mesurées en temps. Plus la constante de
temps intégrale est longue, plus la sortie est modifiée lentement et plus la réponse
est lente. Une valeur intégrale trop faible entraine un dépassement du procédé et
peut-étre un début d'oscillation. L'action intégrale peut étre désactivée en
paramétrant sa valeur sur Off (0), auquel cas l'intégrale manuelle devient disponible.

Le temps intégrale est toujours spécifié en secondes. Dans la nomenclature
américaine, le temps intégrale est I'équivalent de « secondes par répétition ».

Integral Hold

Quand le parameétre IntegralHold est activé, la valeur de sortie se trouvant dans
I'intégrateur est gelée. Elle est maintenue méme en cas de changement de mode.
Ceci peut parfois étre utile, par exemple dans une cascade pour arréter le
chargement de l'intégrale du maitre quand 'esclave est saturé.
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Action dérivée « TD »

Une action dérivée, ou vitesse, fournit un changement soudain de sortie suite a un
changement rapide de I'erreur. Si la valeur mesurée diminue rapidement, I'action
dérivée apporte un changement important dans la sortie pour tenter de corriger la
perturbation avant qu'elle ne prenne trop d'ampleur. Son utilisation la plus utile est
pour corriger de petites perturbations.

Température Température

& b

SP

Réponse proportionnelle
+ intégrale

Proportionnelle avec action
dérivée incluse

Temps + Temps

La dérivée modifie la sortie pour réduire la vitesse de changement de la différence.
Elle réagit aux changements de la PV en modifiant la sortie pour supprimer la
transitoire. L’augmentation du temps dérivée réduit le délai de stabilisation de la
boucle aprés un changement de transitoire.

La dérivée est souvent associée a tort a 'inhibition des dépassements plutét qu’a la
réponse transitoire. En fait, il ne faut pas utiliser la dérivée pour limiter le
dépassement au démarrage car cela aura inévitablement une incidence sur la
performance en état stable du systéme. |l est préférable de laisser l'inhibition du
dépassement a la charge des parameétres de régulation d'approche, Réduction haute
et basse, décrits ci-dessous.

La dérivée est généralement utilisée pour augmenter la stabilité de la boucle, mais il
existe des situations dans lesquelles la dérivée peut étre la cause d’une instabilité.
Par exemple, si la PV produit un bruit électrique, I'action dérivée peut amplifier ce
bruit et entrainer un changement excessif de la sortie. Dans ces circonstances, il est
souvent préférable de désactiver I'action dérivée et de syntoniser a nouveau la
boucle.

Le temps dérivée est toujours spécifié en secondes. L’action dérivée peut étre
désactivée en configurant le temps dérivée sur Off(0).

Dérivée sur PV ou Erreur (SP - PV)

Par défaut, I'action dérivée est appliquée a la PV uniquement et pas a I'erreur (SP -
PV). Ceci contribue a éviter les grandes emballées dérivées quand la consigne est
modifiée.

Sinécessaire, la dérivée peut étre commutée en erreur en utilisant le parameétre Type

dérivée. Ceci n’est pas généralement recommandé mais peut par exemple réduire le
dépassement a la fin des rampes SP.
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Intégrale manuelle (Régulation PD)

Dans un régulateur 3 termes (un régulateur PID), I'action intégrale supprime
automatiquement I'erreur d’état stable de la consigne. Désactiver la phase intégrale
pour régler le régulateur sur PD. Dans ces conditions, la valeur mesurée peut ne pas
se stabiliser précisément a la consigne. Le paramétre RAZ manuelle (MR)
représente la valeur de la sortie de puissance qui sera fournie quand l'erreur sera
zéro.

Cette valeur doit étre configurée manuellement afin de supprimer I'erreur statique.
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Réduction (Cutback)

La Réduction est un systéme de régulation d'approche pour le démarrage de
procédeé et pour les changements importants de consigne. Elle permet de régler la
réponse indépendamment du régulateur PID, autorisant ainsi une performance
optimale pour les changements de consigne et les perturbations de grande et petite
envergure. Elle est disponible pour tous les types de régulation sauf OnOff.

Les seuils haut et bas de réduction, CBH et CBL, définissent deux régions au-dessus
et en dessous de la consigne de travail. lls sont spécifiés dans les mémes unités que
la bande proportionnelle. Leur fonctionnement peut étre expliqué en trois régles :

1. Quand la PV est supérieure aux unités CBL en-dessous de WSP, la sortie
maximum est toujours appliquée.

2. Quand la PV est supérieure aux unités CBL au-dessus de WSP, la sortie
minimum est toujours appliquée.

3. Quand la PV quitte une région de réduction, la sortie est ramenée sans a-coups
a l'algorithme PID.

L'effet des reégles 1 et 2 est d’amener la PV prés de WSP aussi rapidement que
possible chaque fois qu’il existe une déviation importante, comme le ferait
manuellement un opérateur expérimenté.

L’effet de 3 est d’autoriser I'algorithme PID a commencer immédiatement a

« réduire » la puissance depuis le maximum ou le minimum lorsque la PV franchit le
seuil de réduction. N'oublions pas qu’a cause de 1 et 2 la PV doit se déplacer
rapidement vers WSP et que c’est cela qui provoque le début de la réduction de la
sortie par I'algorithme PID.

Par défaut, CBH et CBL sont configurés sur Auto (0), ce qui signifie qu’ils sont
automatiquement considérés comme 3 fois la bande proportionnelle. Il s'agit d'un
point de départ raisonnable pour la plupart des procédés, mais le temps de montée a
la consigne au démarrage ou les grands changements de consigne peuvent étre
améliorés en les réglant manuellement.

Amplitude Région de réduction—appliquer le
refroidissement complet
CBH
SP .
Bande proportionnelle

CBL

Région de réduction—appliquer le

chauffage complet

Temps
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Remarque : Comme la réduction est un type de régulateur non linéaire, un
ensemble de valeurs CBH et CBL configurées pour un point opérationnel spécifique
peut ne pas convenir a un autre point opérationnel. Il est donc toujours conseillé de
ne pas tenter de régler les valeurs de réduction trop sévérement, ou d’utiliser la
programmation du gain pour programmer différentes valeurs de CBH et CBL a
différents points opérationnels. Tous les parameétres de réglage PID peuvent faire
I'objet d’'un multi pid.

Action inverse/directe

Pour les boucles a une seule sortie, le concept d’action inverse et directe est
important.

Le paramétre ControlAction doit étre paramétré de maniere appropriée :

1. Siune augmentation de la sortie de régulation provoque une augmentation
correspondante de la PV, comme dans un procédé de chauffage, il faut
configurer ControlAction sur Inverse.

2. Siune augmentation de la sortie de régulation provoque une réduction
correspondante de la PV, comme dans un procédé de réfrigération, il faut
configurer ControlAction sur Direct.

Le paramétre ControlAction n’est pas disponible pour les configurations a plage
divisée dans lesquelles la voie 1 est toujours en action inverse et la voie 2 est
toujours en action directe.

Loop Break

La boucle est considérée ouverte si la PV ne réagit pas a un changement dans la
sortie. Une alarme peut étre lancée mais dans les régulateurs série EPC3000 ceci
doit étre explicitement cablé en utilisant le paramétre « LoopBreak ». Comme le délai
de réaction varie d'un procédé a l'autre, le paramétre Temps Rupture Boucle permet
de définir une durée avant le lancement d'une alarme de rupture de boucle. Dans ces
circonstances, la puissance de sortie améne a une limite haute ou basse. Pour un
régulateur PID, deux paramétres de diagnostic sont utilisés pour déterminer si la
boucle est ouverte : « Temps Rupture Boucle » et « Chgt PV Rupt. Boucle ».

Si la boucle de régulation est ouverte, la sortie a tendance a se charger et finit par
atteindre une limite.

Une fois que la sortie se trouve a la limite, I'algorithme de détection de rupture de
boucle surveille la PV. Si la PV n’a pas changé selon une valeur spécifiée
(LoopBreakDeltaPV) en deux fois le délai spécifié (LoopBreakTime), une rupture de
boucle est indiquée.

Programmation de gain

Certains procédés présentent des dynamiques non linéaires. Par exemple, un four
de traitement thermique peut se comporter de maniére trés différente a basse
température et a haute température. Ceci est généralement d aux effets du transfert
thermique par radiation, qui peuvent commencer a apparaitre au-dessus d’environ
700°C. Ce phénoméne est illustré dans le diagramme ci-dessous.
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Il est donc souvent impossible qu’'un ensemble unique de constantes de réglage PID
donne de bonnes performances sur la totalité de la plage opérationnelle du procédé.
Pour lutter contre ce probléme, on peut utiliser plusieurs jeux de constantes et les

« programmer » en fonction du point opérationnel du procédé.

Chaque jeu de constantes est appelé « jeu de gain » ou « jeu de réglage ». La
variable multi PID sélectionne le gain actif en comparant la valeur de la variable de
programmation (SV) a un ensemble de limites.

Un équilibrage intégrale est émis chaque fois que le jeu de gain actif change. Ceci
contribue a éviter les discontinuités (« a-coups ») dans la sortie du régulateur.

dPV
dt

Bound 1.2 Bound 273

PV
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Commande de positionnement de vanne motorisée

La commande de positionnement de vanne est utilisée pour les actionneurs de
vanne motorisée a « trois étapes » qui sont pilotés par un signal logique de

« montée » et de « descente ». Un exemple courant est la modulation par une vanne
de la vitesse d’allumage d'un four a gaz. Certaines vannes sont déja dotées de
positionneurs, auquel cas ces algorithmes ne conviennent pas et le PID doit étre
utilisé.

La série EPC contient I'algorithme Non borné (VPU) qui n’exige pas de potentiométre
de retour.

Ce type de vanne présente un temps de course inhérent - le temps nécessaire pour
passer de butée de fin a butée de fin. Ce temps doit &tre mesuré aussi précisément
que possible dans les deux directions et la moyenne saisie dans le parametre de
temps de course approprié.

Positionnement de vanne non borné (VPU)

L’algorithme de positionnement de vanne non borné (VPU) opére sans connaissance
de la position réelle de la vanne. C’est pourquoi il ne nécessite pas la présence d'un
potentiométre sur la vanne.

VPU contient une forme incrémentielle spéciale de I'algorithme PID. Il utilise la vanne
elle-méme comme accumulateur, pour « ajouter » les incréments calculés par
I'algorithme. A cause de cette approche spéciale, on peut le traiter comme un
algorithme positionnel, tout comme PID lui-méme.

Il contient un modéle logiciel simple de la vanne, basé sur le temps de course saisi,
qui estime la position de la vanne (la sortie travail). Il est important de ne pas oublier
que cette estimation est précisément une estimation et que sur le temps, notamment
pour les cycles longs, la sortie travail affichée et la position réelle de la vanne
peuvent étre totalement différentes. Ceci n’a aucune incidence sur la performance de
régulation - il s'agit purement d'un probléme d’affichage. Ce modéle est également
utilisé dans les modes non-automatiques tels que le mode Manuel;

Avec VPU, le temps de course de la vanne doit étre mesuré et réglé aussi
précisément que possible. Ceci contribue a faire en sorte que les paramétres de
réglage conservent leur véritable signification physique et facilite un autoréglage
correct qui pourrait autrement donner un résultat insatisfaisant. Le temps de course
du moteur est défini comme le délai entre la vanne entierement ouverte et la vanne
entierement fermée. Il ne s'agit pas nécessairement du temps imprimé sur le moteur
; en effet, si des arréts mécaniques ont été configurés sur le moteur, la durée de
course de la vanne pourra étre différente.

Remarque : La série EPC prend en charge le positionnement de vanne mais
uniguement sans potentiomeétre.

Commande de vanne motorisée en mode manuel

Quand le mode manuel est sélectionné, I'algorithme prédit ou la vanne se déplacera,
sur la base de la valeur de la puissance manuelle. La sortie manuelle est réglée sur
le niveau normal et le régulateur positionne la vanne selon la position interne
estimée.

Chaque fois que la vanne est amenée a ses butées, les positions estimée et réelle
tendent a se réaligner.

Les paramétres présentés dans cette section se rapportent au théme décrit. D’autres
informations sont disponibles dans le chapitre Configuration.
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Régulation marche/arrét

Chacune des deux voies de régulation peut étre configurée pour une régulation
marche/arrét. Il s'agit d'un type de régulation simple souvent utilisé dans les
thermostats basiques.

L’algorithme de régulation prend la forme d’un simple relais avec hystérésis.

Pour la voie 1 (chauffage) :

1. Quand PV > WSP, OP = 0%
2. Quand PV < (WSP - Ch10nOffHyst), OP =100 %

Pour la voie 2 (refroidissement) :

1. Quand PV > (WSP + Ch20nOffHyst), OP = 100%
2. Quand PV < WSP, OP = 0%

Cette forme de régulation crée une oscillation autour de la consigne mais est la plus
facile a régler, et de loin. L’hystérésis doit étre définie en fonction du compromis entre

'amplitude de l'oscillation et la fréquence de commutation de I'actionneur. Les deux
valeurs d’hystérésis peuvent faire I'objet d'une variable multi PID.
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Feedforward

Le schéma fonctionnel de la structure du sous-systeme Feedforward est présenté
ci-dessous.

Sous-systeme Feedforward

FFType CorrectiorjAvance
4, (_FFHoId) (_FFHighLimit_)
wSP I i
o ¥

¥
. FFOutput
PV D\D L 1+sFFLeadTime X i
DV 1+sFFLagTime T /_
Loy Lkl
0
[ "

FFLowLimit

La boucle comporte un régulateur feedforward en plus du régulateur de feedback
normal (PID) ; il peut fournir une compensation feedforward statique ou dynamique.
Dans I'ensemble, il existe trois utilisations courantes du feedforward dans ces
instruments, qui sont décrites ci-dessous.

Feedforward de perturbation

L’un des inconvénients d’un régulateur de feedback (PID) est qu’il réagit uniquement
aux déviations entre PV et SP. Quand un régulateur PID commence a réagir a une
perturbation du procédé, il est déja trop tard et la perturbation est en cours. Il ne reste
qu’a tenter de minimiser I'envergure de la perturbation.

La régulation feedforward est souvent utilisée pour surmonter ce probléme. Elle
utilise une mesure de la variable perturbatrice elle-méme et une connaissance a
priori du procédé pour prédire la sortie régulateur qui annulera exactement la
perturbation avant qu’elle ne puisse affecter la PV.

Feedforward seul présente aussi un inconvénient majeur. |l s'agit d'une stratégie a
boucle ouverte qui s’appuie totalement sur un modéle du procédé. L'erreur de
modélisation, l'incertitude et la variable procédé contribuent toutes a éviter
I'apparition d'une erreur de remise a zéro en pratique. De plus, le régulateur
feedforward peut uniquement réagir aux perturbations exclusivement mesurées et
modélisées.

Pour compenser ces inconvénients relatifs, la boucle combine les deux types de
régulation dans un arrangement appelé « Feedforward avec correction du

feedback ». Le régulateur Feedforward fournit la sortie de régulation principale alors
que le régulateur de feedback peut rectifier cette sortie de maniére appropriée pour
donner une erreur de mise a zéro.
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Le diagramme ci-dessous présente la structure feedforward avec correction du
feedback.

Sous-systéeme
» Feedforward

+PIDTrimLimit

¥
Sous-systéme Sous-systéme  —
==l Régulation (PID) M /_ de sortie
= —
F 3

-PIDTrimLimit

Une limite de correction symétrique est fournie autour du composant PID de maniére
a pouvoir restreindre I'influence de la correction du feedback.

Consigne feedforward

Consigne feedforward est sans doute le type le plus souvent rencontré dans les
applications des instruments. Un signal proportionnel a la consigne travail est
transmis d'avance a la sortie du régulateur. Le scénario le plus courant est la
présence de processus dominants en temps mort.

Les temps morts sont courants dans la régulation de procédé. Les lignes de
fabrication, de conditionnement, de traitement alimentaires et autres mettent toutes
en jeu une temporisation du transport, c’est-a-dire qu’il y a une période limitée entre
une activation lancée par I'élément de contrdle final et I'observation d'un changement
par le capteur.

Lorsque cette temporisation est longue par rapport aux autres dynamiques du
procédé, il devient de plus en plus difficile d’obtenir un controle stable du feedback.
Une solution est souvent de dérégler le gain du régulateur. Ceci permet d’obtenir la
stabilité mais crée également une réaction lente du systéme aux changements de
consigne.

L’arrangement « Feedforward avec correction du feedback » présenté ci-dessus peut
étre utilisé pour beaucoup améliorer la situation. Le régulateur de feedback donne
immédiatement une valeur de sortie proche de la valeur finale, que le régulateur PID
peut alors rectifié pour obtenir une erreur de remise a zéro. La quantité maximale de
correction peut étre limitée pour contribuer a empécher le composant PID d’avoir trop
d'influence.

Il faut d’abord obtenir les caractéristiques statiques de I'installation. Pour cela, il faut
mettre le régulateur en mode manuel et enregistrer a plusieurs valeurs de sortie la
PV d’état stable final. Déterminer les valeur du gain et du biais qui s’approchent de la
relation, par exemple OP = Gain*PV + Biais.

Si nécessaire, on peut utiliser la compensation dynamique pour modifier la réponse

de la sortie feedforward. Par exemple, on peut accélérer les choses encore plus si la
sortie produit une poussée initiale supérieure a sa valeur finale avant de se stabiliser
a nouveau. Un tarage de ligne peut le réaliser, comme nous y reviendrons.
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Compensation statique ou dynamique

Un exemple de réponse de sortie Feedforward au changement SP avec
compensation statique (a gauche) et dynamique (a droite) est présenté ci-dessous.

100 Output (%) 100 Output (%)
80 1 80
60 60
40 40
20 - 20
0 1]
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
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Split Range (chauffage/refroidissement)

Le concept de split-range pour le chauffage/refroidissement fait partie intégrante de
la boucle.

Chaque boucle comporte une consigne unique et une PV unique, mais peut avoir
deux sorties. Ces deux sorties fonctionnent dans la direction opposée. Imaginez par
exemple un réservoir contenant un chauffage et un refroidissement. Ces deux
actionneurs sont utilisés pour influencer la température (la « variable procédé », PV),
mais ils fonctionnent dans des directions opposées : I'augmentation de la sortie du
chauffage entraine une augmentation de la PV alors que 'augmentation de la sortie
du refroidisseur entraine une diminution de la PV. Un autre exemple pourrait étre un
four de carburation du gaz dans lequel 'atmosphére est soit enrichie au méthane
(voie 1) soit diluée a l'air (voie 2)

La boucle 'applique en autorisant la sortie de régulation a dépasser la plage —100 a
+100 %. Ainsi, la plage est divisée de maniére a ce que 0 a +100 % soit produit sur la
voie 1 (chaud) et =100 a 0 % soit produit sur la voie 2 (froid). Le diagramme
ci-dessous présente les sorties split-range (chaud/froid)

100
20 +
80 -
T
60 -

S0+

Qutput (%)

40 -

30r

20

[ Eihsnrie\ 1 7[heal) ]

| — Ghannel 2 (coal )

100 80 60 -40 -20 0 20 40 60 80 100
Demand (%)

La boucle permet également a chacune des deux voies d’utiliser différents types de
régulation. Voici les types d’algorithmes de régulation disponibles :

1. PID avec une sortie absolue.
2. PID avec positionnement de vanne (sans position mesurée et VPU).
3. Reégulation marche-arrét avec hystérésis (« bang-bang »).

Par exemple, un procédé peut comporter un chauffage électrique sur la voie 1,
contrélé par I'algorithme PID, alors que le flux de refroidisseur dans une enveloppe
est modulé par une vanne contrblée par I'algorithme VPU sur la voie 2. Le transfert
entre les différents algorithmes est géré automatiquement.

De plus, différents gains d'actionneur sont gérés par la présence d'une bande
proportionnelle séparée pour chaque voie.
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Algorithme de refroidissement

La méthode de refroidissement peut varier d'une application a l'autre.

Par exemple, un cylindre d'extrusion peut étre refroidi a I'air forcé (par un ventilateur)
ou par circulation d'eau ou d'huile dans une chemise. L'effet de refroidissement sera
différent en fonction de la méthode. L’algorithme de refroidissement peut étre
configuré sur linéaire lorsque la sortie du régulateur évolue linéairement avec le
signal de demande PID, ou bien il peut étre réglé sur eau, huile ou ventilateur lorsque
la sortie modifie la non-linéarité par rapport a la demande PID. L’algorithme fournit
une performance optimale pour ces méthodes de refroidissement.

Refroidissement non linéaire

La boucle fournit un ensemble de courbes que I'on peut appliquer a la sortie de
refroidissement (ch2). Ces courbes peuvent étre utilisées pour compenser les
non-linéarités de refroidissement et donner au procédé I'apparence linéaire par
rapport a I'algorithme PID. Les courbes pour le refroidissement huile, ventilateur et
eau sont fournies.

Les courbes sont toujours mises a I'’échelle pour s’inscrire entre 0 et la limite basse
sortie. Le réglage de la courbe en fonction du procédé est une étape importante de la
mise en service, que I'on peut réaliser en ajustant la limite basse sortie. La limite
basse doit étre réglée au point ou I'effet de refroidissement est au maximum, avant
qu'’il commence a diminuer a nouveau.

Il ne faut pas oublier que la restriction de la vitesse de sortie est appliquée a la sortie
avant le refroidissement non linéaire. La sortie effective du régulateur peut donc
évoluer plus rapidement que la limite de vitesse configurée mais la puissance
délivrée au processus évolue a la vitesse correcte, du moment que la courbe a été
correctement appliquée.

Refroidissement a I’air ou a ’huile

A basse température, la vitesse de transfert thermique d’un corps & un autre peut
étre considéré linéaire et est proportionnel a la différence de température entre eux.
En d’autres termes, quand le réfrigérant se réchauffe, la vitesse de transfert
thermique ralentit. Jusqu'a maintenant, I'évolution est linéaire.

La non-linéarité apparait quand un flux de réfrigérant est introduit. Plus le débit est
élevé (transfert massique), moins une « unité » de réfrigérant reste en contact avec
le procédé et la vitesse de transfert thermique moyenne devient donc plus élevée.

La caractéristique air et huile est présentée dans le diagramme ci-dessous.

Fan / Oil Cooling Output Curve
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Refroidissement par évaporation d’eau

La transformation d’eau en vapeur exige environ cinq fois plus d’énergie que pour
amener sa température de 0 a 100°C. Cette différence représente une importante
non-linéarité lorsque, a des exigences de refroidissement faibles, I'effet refroidissant
principal est I'évaporation alors qu’en présence d’'une demande de refroidissement
plus importante seules les premieres impulsions d’eau se transforment en vapeur.

Pour aggraver ce phénoméne, la non-linéarité de transfert massique décrite
ci-dessus pour le refroidissement a I'huile et a I'air existe également pour le
refroidissement a I'eau.

Le refroidissement par évaporation d’eau est souvent utilisé dans les futs d’extrusion
de plastique. Cette fonctionnalité est donc idéale pour cette application. La
caractéristique de refroidissement par évaporation d’eau est présentée ci-dessous.

Water Cooling Output Curve
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Zone morte de la voie 2 (chauffage/refroidissement)

La zone morte de la voie 2 introduit un écart entre le point ou la voie 1 se désactive et
le point ou la voie 2 s’active, et inversement. On utilise parfois ce mécanisme pour
contribuer a éviter les demandes faibles et temporaires en refroidissement pendant
le fonctionnement normal du procédé.

Pour une voie de régulation PID, la zone morte est spécifiée en % de sortie. Par
exemple, si la zone morte est réglée sur 10 %, I'algorithme PID doit exiger -10 %
avant que ch2 commence a s’activer.

Pour une voie de régulation marche/arrét, la zone morte est spécifiée en % de
'hystérésis. Le diagramme présente un chauffage/refroidissement avec une zone
morte de 20 %.
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Transfert sans a-coups

Sensor Break

Dans la mesure du possible, le transfert a un mode de régulation automatique depuis
un mode de régulation non automatique doit étre « sans a-coups ». Cela signifie que
la transition sera fluide, sans discontinuités importantes.

Un transfert sans a-coups s’appuie sur I'existence d’'une phase intégrale dans
I'algorithme de régulation pour « équilibrer » le changement de rythme. C’est
pourquoi on I'appelle parfois « équilibrage intégrale ».

Le paramétre IntBal permet a I'application externe de demander un équilibrage
intégrale. Ceci est souvent utile si I'on sait qu’un changement de rythme dans la PV
va se produire, par exemple quand un facteur de compensation vient de changer
dans un calcul de sonde a oxygene. L’équilibrage intégrale contribue a éviter les
a-coups proportionnels ou dérivés et permet a la sortie d’étre ajustée de maniére
fluide sous une action intégrée.

« Rupture de capteur » est une condition d'instrument qui se produit lorsque le
capteur d’entrée est défectueux ou hors de plage. La boucle réagit a cette condition
en se mettant en mode manuel forcé (voir la description ci-dessus). Le type de
transfert lors du passage au mode manuel forcé, quand I'état de la PV n’est pas bon,
peut étre sélectionné en utilisant le paramétre PVBadTransfer. Voici les options :

* Entrer dans le mode manuel forcé avec la sortie réglée sur la valeur de repli.

* Entrer dans le mode manuel forcé avec la sortie maintenue sur la derniére bonne
valeur (il s’agit généralement d’'une valeur d’il y a une seconde).
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Modes d'exploitation

La boucle comporte plusieurs modes d'exploitation possibles. Il est tout a fait
possible que I'application demande plusieurs modes en méme temps. Le mode actif
est donc déterminé par un modeéle de priorité selon lequel le mode ayant la plus
haute priorité 'emporte toujours.

Pour avoir des détails sur les modes et leurs priorités, consulter «Boucle - Sous-liste
principale», page 120.

Démarrage et récupération

Un démarrage correct est une considération importante et varie en fonction du
procédé. La stratégie de récupération de la boucle est respectée dans les
circonstances suivantes :

* Au moment du démarrage de I'instrument, aprés un cycle de mise sous tension,
un événement de coupure de courant ou une perturbation de I'alimentation.

* Lors de la sortie des conditions de configuration de I'instrument ou de veille.

® Lors de la sortie du mode manuel forcé (F_MAN) pour accéder a un mode de
priorité inférieure (par ex. quand la PV est récupéré aprés un état mauvais ou
qgu’une condition d’alarme disparait).

La stratégie a suivre est configurée par le paramétre RecoveryMode. Voici les deux
options disponibles :

1. Dernier mode avec derniére sortie
La boucle revient au mode auto ou manuel, selon celui qui était actif en dernier.
La sortie de travail est initialisée a la derniére valeur de sortie utilisée.

2. Mode manuel avec sortie de repli
La boucle passe toujours au mode manuel. La sortie initiale est la valeur de repli
configurée, sauf en cas de récupération aprés le mode manuel forcé, auquel cas
le transfert sera sans a-coups.
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Sous-systéme de consigne

Les diagrammes ci-dessous présentent le bloc fonction Consigne. Le premier

présente la configuration « Consigne déportée avec correction locale ».

Sous-systéme de consigne

(__RSP_En==true

}__

(RemoteLocal==Remote )- -

(Consigne déportée avec configuration Correction locale)

o !
~ol PSPSelect | TargetSP
SP2—o N AND
-. : o | i
SPLowLimit 1 -
RangeHigh SPRateUp
p ~o—, v (Rangorih) | (SPRetel)
—— O Limite WorkingSP
RSPHighLimit \O—P@—P _/_ de
O /N /7N
RSP 1 1
_/_ (RangeLow) (SPRateDown)
RSPLowLimit SPTrimHighLimit)
v L4 ackCalcSP
(SPTrim > _/_ T 4
SPTrimLowLimit
PV = BackCalcPV
>b q
Le deuxiéme diagramme présente le sous-systéme de consigne dans la
configuration « Consigne locale avec correction déportée ».
Sous-systéme de COnSig ne (Consigne locale avec configuration Correction déportée)
SPSelect
| SPHighLimit TargetSP
SP1 O\O
—> /| (PSPSelech)
SP2 o (RangeHigh) | (_ SPRateUp)
_ O"’ ¥ )
SPLowLimi) Lmit|___ WorkingSP
PSP ede
O (RemoteLocal==Remote)- ; . -
1 1
RSP_En==true - — — : (RangeLow) (SPRateDown)
AV4
RSP _/— AND
1
SPTrimHighLimit LO >
RSPLowLimit \O
(SPTrim > _/_
SPTrimLowLimit
PV BackCalcPV
>+ >

Le sous-systéme de consigne résout et géneére la consigne de travail pour les
algorithmes de régulation. La consigne de travail peut provenir de plusieurs sources,
programmateur, locale ou déportée, avoir une correction locale ou déportée
appliquée et étre limitée et limitée en vitesse.
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Sélection de source de consigne déportée/locale

Le paramétre RemotelLocal fait une sélection entre la source de consigne déportée
ou locale.

Le paramétre SPSource signale quelle est la source actuellement active. Voici les
trois valeurs :

* Locale — la source de consigne locale est active.
* Déportée — la source de consigne déportée est active.

®* F_Local —la source de consigne déportée a été sélectionnée mais ne peut pas
devenir active. La source de consigne locale est active jusqu'a ce que la
condition exceptionnelle soit résolue.

Pour que la source consigne déportée devienne active, les conditions suivantes
doivent étre remplies :

1. Le paramétre RemotelLocal a été configuré sur « Déportée ».
2. L’entrée RSP_En est vraie.
3. L'état de I'entrée RSP est bon.

Remarque : Le paramétre « RemotelLoc » est énuméré comme 0 = Déporté et 1
= Local.

Dans les instruments précédents tels que les séries 2400 et 3200, 0 = Local et
1 = Déporté.

Cette différence peut se remarquer si, par exemple, une entrée logique est utilisée
pour faire un choix entre local et déporté. Dans les séries 2400/3200 le contact doit
étre ouvert pour local et fermé pour déporté. Dans un régulateur EPC3000, il doit étre
ouvert pour déporté et fermé pour local.

Sélection de consigne locale

Il existe trois sources de consignes locales : les deux consignes opérateur, SP1 et
SP2 ; et la consigne programme, PSP. Pour la sélection des paramétres et priorités,
consulter le diagramme ci-dessus.

Consigne déportée

RSP est la source de consigne déportée. Elle peut étre configurée par le paramétre
RSPType de deux maniéres :
1. Consigne déportée (RSP) avec correction locale (SPTrim).
Par exemple, dans un four continu avec plusieurs zones de température,
le régulateur principal peut transmettre sa consigne a la RSP de chaque
esclave puis une correction locale peut étre appliquée a chaque esclave
pour obtenir le gradient de température souhaité dans le four.
2. Consigne locale (SP1, SP2 ou PSP) avec correction déportée (RSP).
Par exemple, dans une application de ratio air/carburant pour la combus-
tion lorsque la consigne de ratio est fixe, mais qu'un régulateur déporté
analyse I'oxygéne en excédent dans les gaz de combustion et est autorisé
a rectifier le radio dans une bande donnée.

La consigne déportée est toujours limitée par les paramétres RSPHighLimit et
RSPLowLimit.
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Limites de consigne

Les différents paramétres de consigne sont soumis a des limites en fonction du
diagramme ci-dessous. Certaines limites sont elles-mémes soumises a des limites.

QN.S,HI = = ey
I

{WG‘LU {/I‘_" S

La Plage est considérée comme la valeur donnée par (RangeHigh — RangelLow).

Remarque : Bien qu'il soit possible de définir les limites RSP hors des limites de
gamme, la valeur RSP restera restreinte aux limites de gamme.

Limite de vitesse de consigne

SP cible

On peut appliquer des limites de vitesse a la valeur finale de consigne. Ceci peut
parfois étre utile pour éviter des changements de rythme brusques dans la sortie du
régulateur et donc contribuer a éviter d’'endommager le procédé ou le produit.

Des limites de vitesse asymétriques sont disponibles. C’est-a-dire que la limite de
vitesse croissante peut étre définie indépendamment de la limite de vitesse
décroissante. Ceci est souvent utile, par exemple dans une application de réacteur
ou une augmentation soudaine du débit doit étre réduite afin d’éviter qu'un
événement exothermique ne submerge la boucles de régulation. En revanche, une
réduction soudaine du débit doit étre autorisée.

Les limites de vitesse de consigne peuvent étre définies en unités par heure, par
minute ou par seconde, selon le paramétre SPRateUnits.

Remarque : Quand on passe en mode de régulation automatique a partir d’'un
mode de régulation non automatique comme le mode manuel, la WSP est réglée
pour étre égale a la PV chaque fois qu’une limite de vitesse est définie; Elle
progresse alors vers la consigne cible a partir de Ia, a la vitesse configurée.

De plus, si le paramétre SPRateServo est active, la WSP est réglée pour étre égale a
la PV chaque fois que la SP cible est modifiée et évolue alors vers la cible a partir de
ce point. Ceci s’applique uniquement en mode Auto (y compris pendant la transition
a Auto) quand SP1 ou SP2 est active. Cela ne s'applique pas quand on utilise une
consigne déportée ou de programme.

La SP cible est la valeur de consigne immédiatement avant la limitation de vitesse (la
SP de travail est la valeur immédiatement apres). Dans de nombreux instruments on
peut écrire directement dans la SP cible. L’effet est de déclencher un calcul
rétrospectif qui tient compte de la valeur de correction (correction locale ou déportée)
puis d’écrire la valeur rétrocalculée dans la source de consigne sélectionnée. Ainsi,
la SP cible calculée pour I'exécution suivante est égale a la valeur saisie.
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Tracking

Ceci est utile pour définir la consigne cible a une valeur souhaitée immédiatement,
sans avoir a faire les calculs manuellement et déterminer quelle source de consigne
est active.

Il est impossible d’écrire dans la SP cible quand une consigne déportée est active.

Il existe trois modes de suivi de consigne. lls peuvent étre mis en route en activant le
parameétre approprie.

1. SP1/SP2 suitla PV
En mode MANUEL, SP1 ou SP2, selon celle qui est active, suit la PV (moins la
correction). Ceci permet de maintenir le point d'opération chaque fois que le
mode est remplacé par Auto.

2. SP1/SP2 suit PSP
Quand PSPSelect est activé, SP1 ou SP2, selon celle qui est active, suit la PSP.
Ceci permet de maintenir le point d'opération chaque fois que le programmateur
est remis a zéro et que PSPSelect devient faux.

3. SP1/SP2/SPTrim suit la RSP
Quand la RSP est active et joue le réle d'une consigne déportée, SP1 ou SP2,
selon celle qui est active, suit la RSP. Si la RSP joue le rble d'une correction
déportée, c’est SPTrim qui suit la RSP. Ceci permet de maintenir le point
d'opération si la consigne passe a Locale.

SP et PV rétrocalculées

Des versions rétrocalculées de WSP et PV sont fournies en tant que sorties. Ce sont
simplement la WSP/PV moins la valeur de correction active. Ces sorties sont
fournies pour qu’une source de consigne externe (telle qu’'un programmateur de
consigne ou un maitre de cascade) puisse suivre sa sortie vers elles selon les
besoins, ce qui contribuera a éviter les a-coups lors des changements de mode et
des transitions.

Equilibrage intégrale consigne

Quand le paramétre SPIntBal est activé, le sous-systeme de consigne émet une
demande d’équilibrage intégrale aux algorithmes PID/VPU chaque fois qu’'un
changement de rythme se produit dans SP1 ou SP2. Ceci provoque la suppression
de toute poussée proportionnelle ou dérivée et la PV progresse alors de maniére
fluide vers la nouvelle consigne avec l'intégrale comme force motrice et avec un
dépassement minimum. L’effet est le méme que ce que 'on appelle parfois

« proportionnelle et dérivée sur PV » au lieu d’erreur, mais s'applique uniquement
aux changements de rythme dans SP1 ou SP2 et pendant la transition vers la
consigne locale depuis la consigne déportée.
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Sous-systeme de sortie

Le diagramme présente le diagramme bloc du sous-systéme de sortie.

Sous-systéme de sortie
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Sélection des sorties (y compris station manuelle)

La source de la demande de sortie est résolue en fonction du mode régulateur actif.
En PAUSE, la sortie de travail précédente est maintenue. En TRACK, la demande de
sortie est prise dans TrackOP. Dans MANUEL et F_MAN, la sortie est prise dans
ManualOP. Dans d’autres modes, la sortie est prise dans la sortie des
sous-systemes de régulation.

Limitation des sorties

La demande résolue fait I'objet d'une limitation de position. Il existe plusieurs sources
de limites de position :

* Les limites maitres, OutputHighLimit et OutputLowLimit.
* Les limites actives de gain programmé : OutputHigh(n) et OutputLow(n).
* Les limites déportées, Remote OPHigh et RemoteOPLow.

* Les limites de réglage (uniquement durant I'autoréglage), TuneOutputHigh et
TuneOutputLow.

Les limites les plus restrictives ont toujours la priorité. En d'autres termes, le
minimum des limites supérieures et le maximum des limites inférieures sont utilisés.
Ces niveaux deviennent les limites de sortie de travail, WrkOPHigh et WrkOPLow.

Les limites de sortie sont toujours appliquées dans les modes Auto. Dans les modes
non automatiques comme le mode manuel, FallbackValue peut neutraliser une limite
si cette limite aurait contribué a éviter 'atteinte de FallbackValue. Par exemple, si
OutputLowLimit est 20 % et FallbackValue est 0 %, en mode Auto la limite de travail
basse sera 2 0%, alors qu’en mode manuel elle sera 0 %.

Les limites de sortie déportées sont seulement appliquées dans les modes Auto.
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Limitation de vitesse

La vitesse de la sortie de travail peut étre limitée en définissant les deux paramétres,
OPRateUp et OPRateDown. lIs sont toujours spécifiés en % par seconde. La
limitation de la vitesse de sortie est uniquement disponible pour les voies de
régulation PID et doit étre utilisée uniquement si nécessaire car elle peut dégrader
sensiblement la performance du procédé.

Compensation secteur (compensation tension secteur)

La compensation secteur est une fonction qui compense les fluctuations dans la
tension secteur. Ceci peut s’avérer utile pour les procédés chauffés par un chauffage
électrique, ou le chauffage est directement entrainé par le régulateur (c’est-a-dire via
un relais ou SSR).

Toute fluctuation de la tension secteur peut étre immédiatement compensée en
ajustant la puissance de sortie de maniére appropriée, ce qui atténue toute déviation
résultante de la PV. Son efficacité est illustrée ci-dessous :

Compensation secteur activée Compensation secteur désactivée
PV vs 5P PV vs 5P

3005 1 3005}

300 7~ 00
28851 1 20851

288 299
20851 i 2885}

298 208 |
29751 1 20751

Nous voyons ici que I'activation de la compensation secteur a beaucoup réduit la
magnitude de la perturbation du procédé. Mais la perturbation moins importante
persiste plus longtemps.

La compensation secteur est généralement disponible dans les instruments de
moyenne gamme mais uniquement ceux qui sont équipés d’une option d'alimentation
électrique « haute tension ». Le régulateur mesure sa propre entrée d'alimentation
électrique pour déterminer la tension du chauffage et doit donc étre alimenté depuis
la méme alimentation que le chauffage lui-méme. Cette fonction ne doit pas étre
activée si un régulateur de puissance intelligent entraine le chauffage, car c’est le
régulateur de puissance lui-méme qui fournit la compensation.

Quand elle est activée, la compensation secteur est appliquée a la voie de chauffage
(voie 1) uniquement et est active pendant que le régulateur est en mode Auto. Elle
n’a aucun effet dans les autres modes d'opération.
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Autoréglage

Le diagramme ci-dessous présente une structure simplifiée d’'un Autotuner a relais.

Sous-systéme Autoréglage
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Le bloc fonction contient des algorithmes autoréglage sophistiqués qui peuvent
régler le régulateur pour le procédé. lls fonctionnent en exécutant des expériences
sur l'installation, en induisant des perturbations et en observant et analysant la
réponse. La séquence d’autoréglage est décrite en détail plus bas.

Le diagramme donne un exemple d’Autoréglage chauffage/refroidissement avec un
type de réglage « alternatif » CH2.
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Temps

Description

Début de I’autoréglage

La configuration du paramétre AutotuneEnable sur Activé et du mode régulateur sur Auto
lance I'autoréglage.

Avant de débuter un autoréglage, vous devez désactiver les actions PID que vous ne
souhaitez pas utiliser. Par exemple, la configuration de TD sur désactivé supprime
I'action dérivée et I'autoréglage régle donc pour un régulateur PIl. Si vous ne voulez pas
d’Intégrale, réglez Tl sur désactivé. L’autoréglage réglera alors pour un régulateur PD.

Si les seuils de réduction CBH et CBL sont réglés sur Auto, I'autoréglage ne tente pas de
les régler.

Un autoréglage peut étre déclenché a tout moment mais débute uniguement quand le
mode passe a Auto. Si un autoréglage est déclenché alors que le régulateur n’est pas en
mode auto, le message déroulant RUTOR GLHAGE I CLENCH  MAIS NE PEUT PHRS TRE
Fn CUT  s’affiche. Dans ce cas, mettre le régulateur en mode Auto. Le message

UTOR GLRGE RCTIF s’affiche et le régulateur débute le processus d’autoréglage. De
méme, I'autoréglage est abandonné si le mode Auto est changé a tout moment au cours
du réglage, y compris pour des raisons telles qu’un état de capteur mauvais. Dans ce
cas, il faut recommencer I'autoréglage.

Noter que les constantes de réglage PID sont écrites dans le jeu de gain actif au moment
ou le réglage se termine.

AaB

Temporisation initiale

Cette période persiste toujours pendant précisément une minute.

Sila PV est déja a la WSP, la sortie de travail sera gelée. Sinon, la sortie est réglée sur 0
et le procédé est autorisé a dériver pendant que des mesures initiales sont effectuées.

La consigne cible peut étre modifiée au cours de cette temporisation initiale, mais pas
aprés. Vous devez régler la consigne cible au point d’'opération auquel vous souhaitez
régler. Il faut prendre des précautions pour le réglage de la consigne pour contribuer a
s’assurer que les oscillations du procédé n'endommageront pas le procédé ou la charge.
Pour certains procédés il peut étre nécessaire d'utiliser une consigne a des fins de
réglage qui est inférieure au point d’opération normal.

Calcul de la consigne de réglage

Une fois le délai initial écoulé, la consigne de réglage est déterminée. Elle est calculée de
la maniére suivante :

Si PV = SP cible : Régler SP = SP cible
Si PV < SP cible : Régler SP = PV + 0,75 (SP cible — PV)
Si PV > SP cible : Régler SP = PV + 0,75 (PV — SP cible)

Une fois déterminée, cette consigne de réglage sera utilisée pendant le déroulement de
l'autoréglage et les modifications de la consigne cible seront ignorées jusqu'a ce que
l'autoréglage soit terminé. Si vous souhaitez modifier la consigne de réglage,
abandonnez et redémarrez I'autoréglage.
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Temps |Description

BaC Expérience relais

L’autoréglage va maintenant insérer un relais dans la boucle fermée. Ceci établit les
oscillations de limite-cycle dans la PV.

Le relais opére de maniére a ce que :
Si PV > SP : OP = minimum.
Si PV < SP : OP = maximum.

Les sorties minimum et maximum sont déterminées par les différentes limites. [l y a
également une petite quantité d’hysteresis, non décrite, autour du point de commutation
du relais pour contribuer a éviter que le bruit électrique ne provoque une commutation
intempestive.

Le nombre d’oscillations requises avant de passer a la phase suivante dépend de la
configuration du régulateur :

Si 'une ou l'autre des voies est configurée pour VPU, ou la régulation OnOff, ou si la
limitation de vitesse de sortie est activée, I'algorithme d’autoréglage « Fourier » est
exécuté. Il exige trois cycles d’'oscillation.

Si seul PID est configuré et s’il n’y a pas de limitation de vitesse de sortie, I'algorithme
d’autoréglage « PID » est exécuté. Seulement deux cycles d’oscillation sont requis.

Il y aura un demi-cycle d’oscillation supplémentaire au début de cette phase si le PV
initial est supérieur a la SP.

Une fois le nombre de cycles obtenu, I'algorithme passe a la phase suivante.
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Temps

Description

CaD

Expérience de réglage de voie 2 relative

Cette phase est uniquement utilisée pour les configurations chauffage/refroidissement a
deux voies. Elle est sautée pour le chauffage seul ou le refroidissement seul.

Le but de cette étape est de déterminer le gain relatif entre la voie 1 et la voie 2. Elle est
utilisée pour définir les bandes proportionnelles correctes. Par exemple, dans un procédé
de chauffage/refroidissement le chauffage et le refroidisseur ne sont généralement pas
de puissance égale, par exemple le chauffage est peut-étre capable d'apporter bien plus
d’énergie au procédé durant une période donnée que le refroidisseur n’est capable d’en
enlever. Cette non-linéarité doit étre prise en compte et le but de cette expérience
supplémentaire est de rassembler les informations nécessaires pour réaliser cette
correction.

Le type d’expérience utilisé peut étre sélectionné avec le parametre Ch2TuneType :

L’'expérience Standard est le défaut et donne de bons résultats pour la plupart des
procédés. Elle place le procédé dans un cycle d'oscillation supplémentaire mais au lieu
d'appliquer une sortie minimum elle applique une sortie 0 et laisse la PV dériver. Cette
option n’est pas disponible si TuneAlgo est Fourier.

L’expérience alternative est recommandée pour les procédés qui ne présentent pas de
pertes significatives, par exemple une cuve ou un four trés bien isolé. Elle tente de
contréler la PV a la SP et recueille des données sur I'entrée du procédé requise pour le
faire. La durée de cette phase est équivalente a entre 1,5 et 2 cycles d’oscillation.

L’'option KeepRatio doit seulement étre sélectionnée quand le gain relatif des deux voies
est bien connu. Elle entraine 'omission de cette phase, et a la place le ratio de bande
proportionnelle existant est maintenu. Donc par exemple si vous savez que la voie de
chauffage fournit un maximum de 20 kW et que la voie de refroidissement fournira un
maximum de -10 kW, le réglage des bandes proportionnelles de maniére a ce que le ratio
Ch2PB/Ch1PB = 2 avant 'autoréglage permet de maintenir le ratio correct.

Analyse et achévement

Les expériences d’autoréglage sont maintenant terminées. Enfin, certaines analyses
seront exécutées sur les données recueillies et les constantes de réglages du régulateur
seront choisies et écrites dans le jeu de gain actif. Cette analyse peut prendre plusieurs
secondes, généralement moins de 15, et durant cette période la sortie sera gelée.

Une fois le réglage terminé, la consigne de travail est débloquée et peut étre modifiée de
la maniére habituelle. L’autorité sur la sortie revient sans a-coups aux algorithmes de
régulation.

Remarques:

1. Siune phase quelconque de la séquence d’autoréglage dépasse deux heures, la
séquence expire et est abandonnée. Le paramétre StageTime compte la durée
de chaque étape.

2. Les voies configurées pour la régulation OnOff ne peuvent pas étre autoréglées
mais sont exercées durant les expériences si la voie opposée n’est pas OnOff.

3. Pourles voies VPU, il est important que le paramétre Temps de déplacement soit
réglé aussi précisément que possible avant de débuter I'autoréglage.
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4. Les boucles de potentiel carbone, qui ont une consigne dans la plage 0 - 2,0 %
(et les autres boucles ayant de petites plages de consigne) ne peuvent pas étre
autoréglées si le type de bande proportionnelle est réglé sur « unités
physiques ». Pour ces boucles, le type de bande proportionnelle doit étre réglé
sur « Pour cent » Maxi gamme et Mini Gamme réglés correctement. Ceci permet

a l'autoréglage de fonctionner.

Plusieurs autres exemples dans différentes conditions sont présentés ci-dessous.

Le premier donne un exemple d’autoréglage chauffage seul.
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Le deuxiéme exemple présente un autoréglage chauffage/refroidissement avec un

type de réglage Ch2 « standard ».
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Le troisieme donne un exemple d’autoréglage chauffage/refroidissement de

ci-dessus avec une limite de vitesse de sortie.
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Autoréglage de plusieurs zones

Autoréglage s’appuie entiérement sur le principe de cause a effet. |l perturbe le
procédé puis observe les effets. Il est donc essentiel de minimiser les influences et
perturbations externes durant un autoréglage.

Pour effectuer I'autoréglage d'un procédé comportant plusieurs boucles en
interaction, par exemple un four avec de nombreuses zones de température, chaque
boucle doit étre autoréglée séparément. Les boucles ne doivent absolument pas étre
autoréglées en méme temps car les algorithmes ne pourront pas déterminer quelle
cause a produit quel effet. Il faut suivre la procédure ci-dessous :

1. Mettre toutes les boucles en mode manuel et régler les sorties sur la valeur d’état
stable approximative pour le point d’opération souhaité. Laisser le procédé se
stabiliser.

2. Activer l'autoréglage sur une seule zone. Laisser le réglage se terminer.

3. Quand la zone a terminé I'autoréglage, laissez-la se stabiliser en mode auto puis
remettez-la en mode manuel.

4. Répétez les étapes 2 et 3 pour chaque zone.
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Communications numériques

Les communications numériques (ou « comms » pour faire court) permettent au
régulateur de communiquer avec un PC ou un systéme informatique en réseau ou
tout type de maitre de communications en utilisant les protocoles fournis. Les
connexions au PC sont présentées dans «Connexions des modules de
communications numeériques», page 59 Un protocole de communication de données
définit les régles et la structure des messages utilisés par tous les appareils d’un
réseau pour I'échange de données. Les communications peuvent étre utilisées a de
nombreuses fins - packs SCADA ; automates ; enregistrement de données pour
archivage et diagnostic d’installation ; clonage pour enregistrement des
configurations d’instruments en vue d'une expansion future de I'installation ou pour
autoriser le remplacement d’un régulateur par un instrument de rechange.
L’EPC3000 peut avoir trois ports de communication disponibles : Config, Fixed et
Option.

Le port de communication Config utilise le clip de configuration série pour se
connecter a I'appareil depuis un PC avec le logiciel iTools. Les paramétres Comms
(bauds, parité, etc.) pour Config comms sont fixes et 'utilisateur a besoin d'un accés
physique a I'appareil physique.

Les deux autres ports, communications fixes et options, sont accessibles par un PC
en utilisant iTools (ou n’importe quel maitre Modbus) a distance sans avoir un acces
physique au dispositif via des connexions série (RS232, RS422, RS485) ou Ethernet.
Les réglages Comms (bauds, parité, adresse Comms, adresse IP, sous-masque,
etc.) pour les comms fixes et options peuvent étre configurés en fonction du réseau
ou I'appareil est installé.

AVIS

SECURITE DES PARAMETRES COMMS

Pour éviter que les paramétres de communications fixes et options soient
modifiés, ce qui rendrait la connexion inutilisable, les paramétres des
communications fixes et options peuvent étre modifiés uniquement en utilisant
I'IHM du panneau aant ou le port des communications Config en utilisant le clip de
configuration série via PC avec le logiciel iTools (ou n’importe quel maitre
Modbus).

Le non-respect de ces instructions peut endommager I’équipement.

Communications série

L’EPC3000 prend en charge les protocoles comms série El-Bisynch et Modbus RTU
en tant qu’esclaves. Dans les régulateurs V4.01 et plus, la prise en charge d’'un
maitre Modbus RTU a été ajoutée en tant qu’option facturable.

El-Bisynch

El-Bisynch est un protocole exclusif & Eurotherm basé sur la norme ANSI X3.28-2.5
A4 pour le cadrage des messages. |l est inclus dans le régulateur série EPC3000 en
tant qu’esclave El-Bisynch pour qu’il puisse remplacer les instruments plus anciens
tels que la série 2000. Malgré son nom, c’est un protocole asynchrone basé sur

ASCII. Les données sont transférées avec 7 bits données, parité paire, 1 bit d’arrét.
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El-Bisynch identifie les paramétres dans un instrument en utilisant (généralement)
des abréviations de deux lettres pour un parametre, par exemple PV pour variable de
procédé, OP pour sortie, SP pour consigne etc. La liste des paramétres pris en
charge est fournie dans «Annexe Paramétres EI-BISYNCH», page 413.

Des informations supplémentaires sont disponibles pour les deux protocoles dans le
Manuel de communication série réf. HA026230. Il est accessible sur
www.eurotherm.com.

Limitations d'El-Bisynch

En cas de détection de défaillances en lecture ou en écriture d'un message,
l'instrument répondra simplement en affichant des caracteres, comme suit :

Défaillance d'écriture du message détectée : 0x15 (Acquittement négatif ou NAK).
Défaillance de lecture du message détectée : 0x04 (Fin de la transmission ou EOT).

iTools affichera une notification générique "Echec d'écriture des données sur le
dispositif" ou "Echec de lecture des données du dispositif".

Le motif réel de I'erreur est enregistré dans le mnémonique "EE". En lisant ce
mnémonique spécial, on peut connaitre I'état de la derniére transaction de
communication. C'est un parameétre au format hex, avec une valeur correspondant a
I'état et aux erreurs ci-apreés :

Valeur mnémonique EE Description

0 Pas d'erreur

1 Mnémonique non valide

2 Parametre = Lecture seule
7 Message incorrect

8 Erreur de limite

Des détails supplémentaires concernant El-Bisynch sont fournis dans le manuel
Communications de la série 2000, référence HA026230, disponible sur
www.eurotherm.com.
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Modbus RTU

Le protocole MODBUS (JBUS) définit un réseau de communication numérique de
maniére a ce qu’il ne comporte qu’'un MAITRE et un ou plusieurs ESCLAVES. Des
réseaux simples comme multipoints sont possibles. Toutes les transactions message
sont initiées par le MAITRE. Les instruments Eurotherm communiquent en utilisant le
protocole binaire Modbus RTU.

Le protocole JBUS est identique dans la plupart des cas au protocole Modbus - la
principale différence étant que Modbus utilise un registre adressage base 0 alors que
JBUS utilise un registre adressage base 1.

La liste d'adresses Modbus est disponible dans iTools en ouvrant la liste navigateur.
Une description compléte du protocole Modbus est disponible sur www.modbus.org.

Dans 'EPC3000 V4.01 et les suivants, la fonctionnalité maitre Modbus RTU sera
disponible en plus de I'esclave Modbus RTU existant.

Pour la configuration du maitre Modbus RTU, consultez la configuration maitre
Modbus TCP.

Parametres de communication série

Les paramétres qui suivent sont applicables a I'esclave El-Bisynch et Modbus RTU,
alors que seuls les bauds et la parité sont applicables au maitre Modbus RTU.

Vitesse de transmission

La vitesse de transmission d’'un réseau de communication spécifie la vitesse de
transfert des données entre l'instrument et le maitre. Une vitesse de transmission de
9600 correspond a 9600 bits par seconde. Comme un seul caractére exige 8 bits de
données plus départ, arrét et parité paire, on peut transmettre jusqu'a 11 bits par
octet. 9600 baud correspond approximativement a 1000 octets par seconde. 4800
baud est la moitié de cette vitesse - environ 500 octets par seconde.

Lors du calcul de la vitesse de communication d’'un systéme, c’est souvent le temps
de « latence » entre I'envoi d’'un message et le début d’'une réponse qui domine la
vitesse du réseau.

Par exemple, si un message comporte 10 caractéres (10 msec a 9600 bauds) et que
la réponse comprend 10 caractéres, le temps de transmission serait alors de 20
msec. Toutefois, si la latence est de 20 msec, le temps de transmission passe alors a
40 msec.

Parité

La parité est une méthode qui permet d'assurer que les données transférées entre
appareils ne sont pas corrompues.

La parité fait en sorte que chaque octet du message recu contient le méme nombre
de uns ou de zéros a sa réception que lors de sa transmission.

Les protocoles industriels contiennent normalement des niveaux de vérification
permettant d'assurer que le premier octet transmis est bon. Le protocole Modbus
applique un CRC (Contréle de Redondance Cyclique) aux données pour assurer que
le paquet de données est correct.
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Adresse de communication

Sur un réseau d’instruments, une adresse comms est utilisée pour identifier un
instrument particulier. Chaque instrument sur un réseau doit avoir une adresse
comms unique. L’adresse 255 est réservée au port de configuration.

Temporisation comms

Dans certains systémes, une temporisation doit étre introduite entre le moment ou
l'instrument regoit un message et le moment ou il y répond. Ceci est parfois
nécessaire si les émetteurs-récepteurs de ligne exigent un temps prolongé pour
passer au tri-mode.

Communications Ethernet

A partir du firmware version V4.01, les régulateurs série EPC3000 soutiendront un
adaptateur EtherNet/IP ou un maitre Modbus aux c6tés de I'esclave Modbus
existant.

Configuration du module Ethernet

Il est conseillé de configurer les réglages de communication de chaque instrument
avant de le raccorder a un réseau Ethernet quelconque. Ceci n’est pas essentiel,
mais des conflits de réseau peuvent se produire si les réglages par défaut perturbent
I'équipement déja présent sur le réseau.

L'adresse IP, le masque de sous-réseau, la passerelle par défaut et I'activation
DHCP doivent étre configurés. Ceci peut étre fait via IHM ou le clip config mais pas
par les comms fixes ou option.

La modification de n’importe lequel de ces paramétres peut faire immédiatement
passer I'instrument a un nouvel état. Pour cette raison, il est conseillé d’effectuer ces
modifications hors ligne avant la connexion a un réseau Ethernet.

Les adresses IP sont habituellement présentées sous la forme "abc.def.ghi.jklI".

& - - | 4
‘ hain | Metwork |Elr0adcast| EthernetIP‘
[Name [Description [.ddress] Walue|Wired From |
Biaud Baud Rate 1248 9600 _baud (1) ~
Parity Parity 1249 Mone (0)
Address Mode Address 1250 1
AutoDiscovery Enables automatic discovery of instrument on a netwark 1272 Off {0y =~
# IPMode IF Mode 12851 Static(0) -
& IPAddress Tstbyte of IP Address 12ee[ 7189
# IPAddress2 2nd Byte of IP address 1253 168
# IPAddress3 3rd Byte of IP address 1254 m
# IPAddressd dth bryte of IP address 1255 222
# SubnetMask] 15t bnyte of Subnet mask 1256 255
# Subnethask? end byte of Subnet mask 1257 255
# Subnethask3 3rd byte of Subnet mask 1258 255
# Subnethaskd dth bryte of Subnet mask 1259 0
# DetaultGatewsy 1st byte of Default gateway 1260 0
# DefaultGatewsy? Znd byte of Default gatewany 1261 0
# DefaultGatewsy3 3rd byte of Default gateway 1262 0
# DefaultGatewsyd dth byte of Default gateway 1263 0
MACT MAC address 1 1264 1]
MAC2 MAC address 2 1265 n
MACT MAC address 3 1266 141
MACS MAC address 4 1267 3
MACE MAC address 5 1268 135
MACE MAC address B 1269 25
UnitiDType Unit [dentity Type 1270 Strict (0) ~
MsgFormat Message format 12741 Free (0) =
BroadcastStormActve | Broadcast Storm Active 1274 Mo (0) -
RateFrotectionActive Rate Protection Active 1275 Mo (0) -
Comms_Option.Network - 27 parameters
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Parameétres Ethernet

Les paramétres suivants s’appliquent aux communications Ethernet.

AutoDiscovery

Le drapeau « AutoDiscovery » réglé sur Vrai (On) met en ceuvre Bonjour™, ce qui
signifié qu'il n'est pas nécessaire d'ajouter I'adresse du régulateur IP de 'EPC3000 a
I'applet du panneau de commande iTools.

Bonjour

Bonjour™ est une implémentation de Zeroconf, qui apporte un look plug 'n' play a la
connectivité des instruments en offrant une méthode d’autodécouverte d’'un dispositif
sur un réseau Ethernet et élimine donc la nécessité pour I'utilisateur de configurer le
réseau. Elle est utilisée pour fournir une voie facile de configuration de la connectivité
Ethernet dans le régulateur gamme EPC3000.

Bonjour™ est publié sous une licence a usage limité d’Apple.

Remarque : Pour des raisons de cybersécurité, le service BonjourTM est désactivé
par défaut car il permet a un utilisateur malveillant de découvrir et d'accéder plus

. s . s . , . ™
facilement au régulateur via le réseau. Pour activer la découverte auto Bonjour
utiliser le parametre I COUERTE HUTD, en procédant comme suit.
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Activation ou désactivation d’AutoDiscovery

Quand le régulateur est mis en route pour la premiére fois aprés sa livraison (ou
aprés un démarrage a froid) I'option d'activer ou de désactiver AutoDiscovery est
donnée dans les codes Quick Start codes, voir la section «Configuration du protocole
de communication», page 74.

L'option d’activer/désactiver AutoDiscovery au niveau de I'l[HM du régulateur peut
également étre réalisée en mode configuration.

En utilisant les boutons du régulateur:  Page , Défilement , Haut , Bas

1. Accéder au niveau de configuration comme décrit dans la section «Sélection du
niveau de configuration», page 99.

2. Appuyer sur le bouton Page jusqu'a ce que I'affichage COmm apparaisse.

3. Appuyer sur le bouton de défilement. Si FLom apparait, appuyer sur le bouton
Haut pour sélectionner L am (Option communications).

4. Appuyer sur le bouton de défilement. mA} 1 s'affichera.
5. Appuyer a nouveau sur le bouton de défilement pour afficher EEH (Ethernet).

6. Appuyer a nouveau sur le bouton de défilement. Si[I0MIE apparait, utiliser le
bouton HAUT pour sélectionner mELP (Modbus TCP).

7. Appuyer sur le bouton Page pour revenir a mA) 1.

8. Appuyer sur le bouton Haut pour afficher M/ fr.

9. Continuer a appuyer sur le bouton de défilement jusqu'a ce que A.II5C s'affiche.
10. Utiliser le bouton Haut ou Bas pour sélectionner OFF ou On.

Remarque : S'assurer que le régulateur et le PC se trouvent sur le méme
sous-réseau. A ce stade, il est possible de communiquer avec iTools, mais vous
devez d'abord quitter le niveau configuration pour pouvoir appliquer les changements
de configuration.

11. Quitter le niveau de configuration et patienter quelques secondes pour que iTools
(version V9.79 ou ultérieure) recoive les diffusions du régulateur.

12. Dans iTools sélectionner « Add ». Si AutoDiscovery est « On », le régulateur
apparait dans la liste des dispositifs connectés via Ethernet.

Remarque : Le régulateur EPC3000 n'apparait pas dans la liste s'il est en mode
configuration.

W oot == 8]
% S
MewFile  Open File Scan Add Views
# OPC Scope
M 2dd Devices =
Sedact Darvaces bo Acd Seleci A1
3 Browse O Find Dence Devace Type 1Pvé Desciphon
W EFCIOOAB0038592 bocal D2, EPCI00E.E.. 1921EB111I74

Refresh | ok Cancel
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Pour des raisons de sécurité, il peut cependant étre prudent de désactiver
AutoDiscovery.

Dans ce cas, si AutoDiscovery et DHCP ne sont pas utilisés, iTools doit étre
configuré pour Ethernet. Ceci est décrit dans les instructions suivantes. Le progiciel
de configuration iTools, version V9.79 ou supérieure, peut étre utilisé pour configurer
la communication Ethernet.

Configuration manuelle du régulateur

Pour autoriser la fonction iTools Scan a trouver les appareils, ils doivent étre ajoutés
manuellement au panneau de commande iTools.

1. S’assurer que iTools ne fonctionne pas avant de suivre les étapes ci-dessous.

2. Ouvrir le panneau de commande iTools (Démarrer « All Programs » Eurotherm
iTools Advanced Panneau de configuration iTools).

. Eurotherm

. Eurotherm EPC30xx Tools

. Eurotherm iTools

. Eurctherm iTools Advanced

| § iTools Control Panel I
iTools DCOM Settings Removal —

o iTools Diagnostics
H iTools OPC Server
| iTeols Terminal

m

E Programmer Editor Configuration
. View Runner —
. iClonelite Tools
. iTools Secure
. Eurotherm PAC Documentation
. Eurotherm PAC LINtools
., Eurotherm PAC Operations
. Eurotherm PAC Projects
. Eurotherm PAC Store and Forward
. Eurotherm PAC Utilities

3. Dans les réglages de configuration iTools sélectionner I'onglet « TCP/IP ».

Registry Settings - iTools Configuration | = |

iTools Configuration

e |
‘ Product Key | Serial F'orti TCRAR 'N_rthnrization I OPC Server Startup I Languagel
Configure TCP/IP ports for MODBUS over Ethemet
Settings may be ovemidden by an Address Space File. See OPC Server Startup tab.
Enabled Connection Type Host Name Remaote F
[ nanodac MODBUS TCP 192168.111.222 502
[] EPC_Panell MODBUS TCP 192168.111.74 502
[7] epc2000 MODBUS TCP 192.168.111.2 502
[C] EPC3008 MODBUS TCP 192.168.111.222 502
[T] AnExampleMName MODBUS TCP 192.168111.222 502
= ExampleMame MODBUS TCP
4 mn | +
Eurotherm
OK ] [ Cancel ] [ Apply ] by Schneider Electric
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4. Cliquer sur le bouton « Ajouter » pour ajouter une nouvelle connexion. Saisir un
nom de votre choix, par exemple « EPC3000 » et appuyer sur Add. (Veiller a ne
pas activer simultanément des doublons d'adresse IP ).

New TCP/P Part [ =

Dame: EPC3000 Enabled
Connection Type: MODBUS TCP -

Tmeout: 400 ms

Host List:

Host Name /TP Address TCP Port  Block Size Ping

Remove Edit...

5. Saisir I'adresse IP correcte de I'appareil en s'assurant que I'adresse IP du PC se
trouve dans la méme plage que le régulateur puis cliquer sur OK.

Edit Host = |
Host Mame/Address: I 192.168.10.12 I
Port: 502
Block Read: 125 Reagisters (default = 125)

(applies to MODBUS TCP only)

Ping Host Before Connecting

o) Coma

Remarque : L'adresse par défaut du régulateur est 192.168.111.222 ; masque de
sous-réseau 255.255.255.0.

New TCP/IP Port (e
Mame: EPC3000 Enabled
Connection Type: MODBUS TCP -
Timeout: 400 ms
Host List:
Host Mame/IP Address TCP Port  Block Size Ping
192.168.111.12 502 125 Yes
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6. Cliquer sur OK, les entrées s'afficheront dans le panneau de configuration iTools.

st strs - Too Cortputon S
@ iITools Configuration

Product Key | Serial Ports | TCP/IP | Authorization | OPC Server Startup | | |
Configure TCP/IP ports for MODBUS over Ethemet
Settings may be overidden by an Address Space File. See OPC Server Startup tab.
Enabled Connection Type Host Name Remo =
EPC_Panell MODBUS TCP 192.168111.74 502
EPC2000 MODBUS TCP 192168111.2 502
EPC3008 MODBUS TCP 192168111.222 502 |2
AnExampleName MODBUS TCP 192168111.222 502
MODBUS TCP
MODBUS TCP 19216811112 502 l
Il T ! ¥
[ Renore ]
Eurotherm.
0K ” Cancel H Apply ] by Schneider Electric

iTools est maintenant prét & communiquer avec un instrument aux Nom
d’héte/Adresse IP configurés.

7. Ouvrir iTools et appuyer sur « Scan ».

M iTools.

] u
ad Save

D oo e I P Wi Ll
2 = @ ‘I % I * x | ® q | @ .
New File  Open File Lo Print Scan Add Remowe Access Views Help

BB Parameter Explorer awgtch.fﬂutlvt l a QPC Scope

La recherche trouve les instruments s'ils ont été ajoutés au panneau de configuration
iTools. (Et s'ils se trouvent dans la méme plage que I'adresse IP du PC).

Parameétres mode IP

Il est généralement nécessaire de consulter 'administrateur réseau pour déterminer
si les adresses IP, le masque de sous-réseau et la passerelle par défaut pour les
instruments doivent étre statiques ou dynamiquement attribués par un serveur
DHCP.

340

HAO032842ENG version 3



Communications numériques

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Adressage IP dynamique

Les adresses IP peuvent étre attribuées dynamiquement par un serveur DHCP sur le
réseau. Quand les adresses IP sont attribuées dynamiquement, le serveur utilise
'adresse MAC de l'instrument pour les identifier de maniére unique.

Pour configurer 'adressage IP dynamique, I'utilisateur doit d'abord régler le
parametre IPMode dans la liste « Option Comms » sur DHCP.

Une fois raccordé au réseau et mis sous tension, I'instrument obtiendra son
« Adresse IP », « Masque sous-réseau » et « Passerelle par défaut » du serveur
DHCP et affichera cette information en quelques secondes.

Si DHCP est actif mais que le serveur DHCP ne peut pas étre contacté, I'adresse IP
sera réglée sur 0.0.0.0.

De maniére similaire, si un bail d’adresse DHCP IP expire et que le serveur n’est pas
contactable, 'adresse IP sera réglée sur 0.0.0.0.

Remarque : Il y aura un délai (environ 30 secondes) avant que la nouvelle
adresse apparaisse.

Adressage IP statique

Les adresses IP peuvent étre « fixes » (« statiques ») - ce qui signifie que I'utilisateur
doit saisir manuellement I'adresse IP et les valeurs de masque de sous-réseau, qui
resteront inchangés, avant de connecter l'instrument au réseau.

Dans la liste « Comms.Option.Network » de I'instrument, vérifier que le paramétre

« IP Mode » est configuré sur « Statique » puis régler 'adresse IP et le masque de
sous-réseau et la passerelle par défaut selon les besoins (et selon la définition de

votre administrateur de réseau).

Voir la section «Sous-liste réseau (NWrk)», page 157.

Pour configurer une adresse IP pour Ethernet via le panneau avant

Si DHCP n'est pas utilisé, vous pouvez configurer manuellement I'adresse IP, le
masque de sous-réseau et les adresses de passerelle par défaut (les adresses MAC
sont configurées en usine et ne sont accessibles qu’en lecture).

L'adresse IP par défaut est 192.168.111.222 et le masque de sous-réseau par défaut
255.255.255.0.

8. A partir de I'étape 13 ci-dessus, appuyer sur le bouton de défilement pour faire
défiler les options Ethernet. Les boutons Haut et Bas permettent de modifier les
valeurs.

9. Faire défiler! PA {1 PA2, | PA3 et | PAY pour configurer chaque partie de
I'adresse IP, par ex. : IP.A1 =192, IP.A2 = 168, IP.A3 = 111, IP.A4 = 222.

Vous pouvez définir le masque de sous-réseau et la passerelle par défaut de la
méme maniére, mais pas l'adresse MAC qui n'est accessible qu'en lecture.

Passerelle par défaut

La liste « Comms.Option.Network » inclut également les réglages de configuration de
I'adresse « Passerelle par défaut ». Ces parametres seront automatiquement réglés
si le mode IP DHCP est utilisé. Quand le mode IP statique est utilis€, ces paramétres
sont nécessaires uniquement si 'instrument doit communiquer plus largement que
sur le réseau local - consultez votre administrateur réseau pour obtenir le
paramétrage requis.
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Affichage adresse MAC

Chaque module Ethernet contient une adresse MAC unique, normalement présentée
sous la forme d’un nombre hexadécimal de 12 caractéres au format
« aa-bb-cc-dd-ee-ff ».

Dans les régulateurs EPC3000, les adresses MAC sont indiquées comme 6 valeurs
décimales séparées dans la liste « COMMS ». MAC1 indique la premiére paire de
caractéres (exemple « 170 »), MAC2 la second paire et ainsi de suite.

L’adresse MAC est disponible uniquement pour le port de communications avec des
interfaces Ethernet. Elle se trouve dans la liste Comms option présentée a la section
«Sous-liste réseau (nWrk)», page 157.

Protection contre la tempéte de diffusion

La protection contre la tempéte de diffusion supprime tous les paquets de diffusion si
la vitesse de diffusion augmente trop. La protection contre la tempéte de diffusion et
la tempéte Ethernet sont destinées a favoriser le maintien de la stratégie de contrble
dans certains environnements réseau a trafic élevé.

Les paramétres de diagnostic Tempéte de diffusion et Protection tempéte, voir la
section «Sous-liste réseau (NWrk)», page 157, qui indique quand la protection est
active.

Protection tempéte Ethernet

Certaines charges réseau excessives sur les produits embarqués ont le potentiel
d'avoir un impact sur la disponibilité du processeur au point de compromettre la
régulation utile et de faire redémarrer le produit car il n’y a plus de CPU pour servir le
chien de garde de I'appareil.

Les régulateurs série EPC3000 sont dotés d'un algorithme de protection tempéte
Ethernet qui réduit la priorité des comms Ethernet dans les environnements de trafic
trés dense afin que la stratégie de régulation continue et que l'instrument ne fasse
pas une RAZ du chien de garde.
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Protocoles
A partir de la version V4.01 du firmware, le maitre Modbus TCP a été ajouté a
'esclave Modbus TCP existant dans les versions antérieures.
EtherNet/IP
ODYA.

CONFORMANT

Un adaptateur EtherNet/IP (esclave) est disponible dans les versions du firmware
V3.01 et plus. La conformité du régulateur a été testée selon CT15.

EtherNet/IP (Ethernet/Industrial Protocol) est un systéme de communication

« producteur-consommateur » utilisé pour permettre aux appareils industriels
d'échanger des données critiques en termes de temps. Ces appareils vont de
simples appareils d'E/S tels que des capteurs/actionneurs, a des appareils de
commande complexes tels que des robots et automates. Le modéle
producteur-consommateur permet I'échange d'informations entre un simple appareil
d'envoi (producteur) et un grand nombre d'appareils récepteurs (consommateurs).

EtherNet/IP utilise le CIP (Control & Information Protocol), le réseau commun, les
couches de transport et d'application actuellement mises en ceuvre par DeviceNet et
ControlNet. La technologie Ethernet et TCP/IP standard est utilisée pour transporter
des paquets de communication CIP. Le résultat est une couche commune a
application ouverte en plus des protocoles Ethernet et TCP/IP. Avec I'option
EtherNet/IP activée, un régulateur EPC3000 peut fonctionner comme un adaptateur
EtherNet/IP (esclave) dans une installation configurée via EtherNet/IP. Cette
fonctionnalité est facturable et protégée par une Sécurité fonctionnalité, voir la
section «Sous-liste de sécurité (SEC)», page 210. NB : un régulateur EPC3000 n’est
PAS disponible sous forme de scanner EtherNet/IP (maitre).

Les régulateurs série EPC3000, comme d’autres régulateurs Eurotherm, présentent
un nombre important de paramétres potentiels mais en pratique les systémes sont
limités par I'espace total disponible pour les E/S dans le scanner EtherNet/IP (maitre)
utilisé et par le volume de trafic autorisé sur le réseau. Les communications
d'échange E/S implicites du régulateur EPC3000 seront limitées a un maximum de
64 parameétres d’entrée configurables et 64 paramétres de sortie configurables. Un
outil de passerelle E/S bus de terrain est fourni dans le logiciel iTools pour configurer
les paramétres d'échange E/S (section «Passerelle E/S Fieldbus», page 374).

La conformité de I'adaptateur EtherNet/IP du régulateur EPC3000 a été testée et
certifiée par 'OVDA (numéro de certificat 11761). Il peut communiquer avec
différents scanners EtherNet/IP approuvés par ODVA.

Caractéristiques de la communication EtherNet/IP de ’TEPC3000

Voici les principales caractéristiques de la mise en place de la communication
EtherNet/IP :

* 10/100 Mbits, mode intégral / semi-duplex : détection automatique.
* Composants électroniques de bus a isolation galvanique.
* Une option logicielle sélectionnable au moment de la configuration.
* Trois connexions de messagerie E/S implicite disponibles.

® Six connexions de messagerie explicite disponibles.
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Prise en charge de I'objet CIP

Classe (hex) Name
01 Objet identité
02 Objet routeur de messages
04 Objet assemblage (64 entrées/64 sorties <=> Passerelle

E/S bus de terrain de ’TEPC3000 )

06 Objet gestionnaire de connexions
F5 Objet interface TCP/IP

F6 Objet liaison Ethernet

44 Objet Modbus

Configuration du scanner EtherNet/IP

Cette section est incluse uniquement a titre d'information. Vous devez consulter les
instructions fournies par le fabricant du maitre. Le scanner EtherNet/IP utilisé dans
I'exemple suivant est un CompactLogix L23E QB1B PLC de marque Allen Bradley.

Prérequis :

1. Les logiciels FactoryTalk Activation Manager, RSLinx Classic et RSLogix 5000
doivent étre installés sur votre PC.

2. Connecter Allen Bradley CompactLogix L23E au PC par port série.

3. Connectez le PC, I'Allen Bradley CompactLogix L23E et le régulateur EPC3000
sur le méme réseau Ethernet local au moyen d'un concentrateur ou un
commutateur.

4. Configurez le PC et le régulateur EPC3000 pour qu’ils se trouvent sur le méme
sous-réseau.

5. Mettez le CompactLogix L23E sous tension, la clé étant réglée sur PROG.
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Vérification des licences logicielles :

6.

Cliquez sur Démarrer/Tous les programmes/Rockwell Software/FactoryTalk
Activation/FactoryTalk Activation Manager (doit étre connecté a Internet pour
vérifier 'activation). La fenétre FactoryTalk Activation Manager s’ouvre.
Cliquez sur « Find Available Activations » puis vérifiez que les licences pour
RSLogix 5000 et RSNetWorx pour EtherNet/IP sont présentes dans le tableau
Available Activations.
Factor ),l“.” L e —
[ Home | Manage Activations | Advanced|
Select the location that will provide your activations or add a new activation location: Update Activation Search Path
Find Available Activations Path to Activations
» C:\U
Get New Activations
Borrow Activations
Return Activations
Rehost Activations
Available activations:
Product Activation Version Serial # Location Total In Use Borrowed Exoires
RSLogix 5000 (English) RS5000.EXE 1.00 1203068383 GBWOTIECO1191L 1 o 0 n/a
RSLogix Architect RSARCH.EXE 1.00 1203068383 GBWOTIECO1191L 1 0 0 n/a
> RSNetWorx for ControlNet RSNTWCN3.EXE 9.00 1163083598 GBWOTIECO1191L 1 o 0 n/a
RSNetWorx for DeviceNet RSNTWDN3.EXE 9.00 1235096882 GBWOTIECO1191L 1 0 0 n/a
RSNetWorx for EtherNet/IP RSNTWEN3.EXE 9.00 1669068909 GBWOTIECO1191L 1 0 0 na
Learn more about managing
activations
Rockwell tion Refresh Activations |

Configuration des interfaces PC

8.

Cliquer sur Démarrer/Tous les programmes/Rockwell Software/RSLinx/RSLinx
Classic. La fenétre « RSLinx Classic » s'ouvre.

Cliquer sur « Communications » et sélectionner « Configure drivers ». Quand la
fenétre « Configure drivers » s’ouvre, sélectionner « RS-232 DF1 devices » dans
le menu déroulant « Available Drive Types » et cliquer sur « Add New ».

Configure Drivers ¥ EY

Awailable Driver Types

Close
RE-232 DFT devices ﬂ Add New,

Help

Configured Drivers:

Add New RSLinx Classic Driver ﬁ
Choose aname far the new driver.
(15 characters maximurm)

Cancel
[#8_DF14

Marme and Descl

FLEEL b

10. Cliquer sur OK.
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11. Sélectionner la connexion PC Comm Port et le type d’appareil connecté au port
puis cliquer sur Auto-Configure. Vérifier que la configuration automatique a
réussi, puis cliquer sur « OK ».

Configure RS-232 DF1 Devices

Comm Port: |COM3 -

Eaud Rate: |19200 hd
Parity: [MNone -
Stop Bits: |1 -

Ok | Cancel

Device Name

Auto-Canfigure Eum Configuration Successfull

[~ Use badem Dialer

AB_DF1-1

Device: |Logix 5550/ Compactlogix _ﬂ

Station Number: [gg

(Decimal)

Eror Checking:  |BCC -

Protocol:  |Full Duplex -

[ecimenu ]

| Delete ‘ Help ‘

12. Sélectionner « EtherNet/IP driver » dans le menu déroulant « Available Drive
Types » et cliquer sur « Add New ».

Configure Drivers

b4

Avsilable Driver Types:

Clase

|Ethertiet/IP Driver

~| Add New,
Help

Configured Drivers:

Nams and Descripi

Add New RSLinx Classic Driver

=)

AB_DF1-1 DF1 Sta

Choose aname for the nesw driver.
(15 characters maximum)

o]
Cancel

[2B_ETHIP-1

FELEE b

13. Sélectionner « Browse Local Subnet » puis sélectionner la carte réseau PC
locale a utiliser pour la connexion au réseau EtherNet/IP et cliquer sur OK.

Configure driver: AB_ETHIP-1

:

EtherNet/IP Setiings

(@ Browse Local Subnet

(" Browse Remote Subnet

Description
Windows Default

ASIX AX88772A USB2.0 to Fast Ethernet Adapter

Juniper Network Connect Virtual Adapter

IP Address -

192.168.111.5 ‘E
unknown —

Microsoft Virtual WiFi Miniport Adapter unknown

HP hs3110 HSPA+ Mabile Broadband Module Network Device unknown o

Dlesmim bl Phmasinm MPimem ol Aemm Almiam el !

< ] b
oK | Cancel Apply Help

346

HAO032842ENG version 3



Communications numériques EPC3016, EPC3008, EPC3004

14. Les pilotes série PC et EtherNet/IP doivent maintenant fonctionner. Minimiser la

Configure Drivers o X
Awailable Driver Types
Close
[Etherhet/IP Driver | Al Mo
Help
Caonfigured Drivers
Name and Description Status
AB_DF1-1 DF1 Sta: 0 COM3: RUNNING Running
AB_ETHIP-1 A-B Ethernet RUNNING Running
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Configuration de I’application RSLOGIX 5000

Les paragraphes suivants décrivent la configuration des parameétres du réseau du
scanner EtherNet/IP Compactlogix L23E avec le logiciel RXLogix 5000 :

15. Démarrer le programme RSLogix 5000 (depuis « Démarrer/Tous les
programmes/... /RSLogix 5000 »). Quand la fenétre « Démarrage rapide »
s'ouvre, la fermer.

16. Dans le menu « Fichier », sélectionner « Nouveau » ou cliquer sur I'icone
« Nouvel outil ». La fenétre « New Controller » s’ouvre.

17. Sélectionner 'automate pertinent dans le menu déroulant. Saisir un nom pour la
configuration puis cliquez sur « OK ». Quelques secondes plus tard, la fenétre

correspondant au régulateur sélectionné s'ouvre.

New Controller

Vendar:
Type:

Revision

MName:

Description:

Create In

Security Authority:

Allen-Bradley

1765-L23E-0B1 Compactlogix5323E-0B1 Controller

20 hd
Redundancy Enabled

Dakar_2016_Test

<none>
0

CAUsers\jovanni\Docurments\ EthemetlP

Mo Protection

Use only the selected Security Autharity for Authentication and Authorization

Cancel

e &

Help

Browse

18. Configurer les parameétres du port Ethernet du CompactLogix L23E en cliquant
droit sur le port Ethernet pertinent dans « I'arborescence » du panneau de
gauche et sélectionner « Properties ».

[ Controller EPC3016_10_COMMS

£ Tasks

(3 Motion Groups

(3 Add-On Instructions

3 Data Types
-3 Trends

=& 1/0 Configuration

=+ Compactlogix5323E-QB1 System
4 1769-123E-QB1 EPC3016_10_COMMS
-4 1769-123€-QB1 Ethernet Port LocalENB

&8 Ethernet

L @1769-L23E-QB1 Ethernet Port LocalENB

i~ fi, 002D_002B_E36( New Module...
=+ CompactBus Local Discover Modules...

=51 Embedded I/O

i -# [1] EmbeddedIq £ Cut Ctrl+X

i i@ [2] Embedded OB Copy Ctri+C

i3 Expansion [/O Paste Crl+V
Delete Del
Cross Reference Ctri+E
Properties Alt+Enter
Print 4
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19. Dans la fenétre des propriétés du module, configurez I'adresse IP et cliquez sur
OK.

n | Module Properties Report: Controller:1 (1769-L23E-QB1 Ethemet Port 20.11) ==

General™ ‘ Cannection | RSNatwon | hodule Info | Part Canfiguration | Part D\ﬁgnnstlcs‘

Type: 1769-L23E-0B1 Ethermet Port 10/100 Mbps Ethernet Port on Compact_ogixb323E-081
Wendor Allen-Bradley
Parent: Cantraller
Address / HostName
Name LocalENE
. @)IP Address 192 16§ . 111 L2
Description: | ~ -
i () Host Name
Sigt 1 Major Revision 20

Status: Offline QK [ Cance| I l Apphy ] l Help

Configuration des parameétres de connexion entre le scanner et
I’adaptateur EtherNet/IP du régulateur EPC3000

Méthode 1 (sans le fichier EDS)

20. Commencer par configurer 'adaptateur EPC3000 en créant un nouveau module
dans le nceud Ethernet CompactLogix L23E.

=151 /O Configuration
B% CompactLogix5323E-QB1 System
ﬁ' 1769-L23E-QB1 EPC3016 10 COMMS
é-# 1769-L23E-QB1 Ethernet Port LocalENB
=) m Compa(tBu| g New Module...
=63 Embedd
. l# [1En
: [21En @ Paste Ctrl+V
{1 Expansig

Discover Modules...

Print 4

21. Sélectionner « Generic Ethernet Module » comme type de module et cliquer sur
le bouton « Create ».

Selct Mol 1y
Catalog | Module Discovery | Faverites|
Enter Search Text for Modulke Type. Clear Filters Hide Filters 2
Module Type Category Filters - Module Type Vendor Filters
M, E =
CIP Motion Converter [EN| 55 Anen-Bradiey El
CIP Motion Drive Cognex Corporation
GIP Motion Safety Drive Device Endress+Hauser
Communication a Eurotherm o
Catalog Number Description Vendor Category -
E151 Flowserve 600Vac/810Vde Reliance Ele.. DPlto EtherNet/IP
EtherNeyIP SofLogix5800 EtherNeyIP Allen-Bradiey ~ Communication
ETHERNET-BRIDGE Generic EtherNeyIP CIP Bridge Allen-Bradiey ~Communication
ETHERNET-MODU... Generic Ethemet Module AllenBradiey ~Communication
ETHERNET-PANE... EtherNetIP Panelview Allen-Bradley  HMI
ILX4-AENWG 1734 Wireless Ethemet Adapter, Twisted-P..  Prosoft Tech..  Communication
INDS60 Ethemet/lP  Scale Terminal Metier-Toledo Communication =
IND780 Ethemet/P ~ Scale Terminal Metder-Toledo  Communication W
In-Sight 1700 Series ~ Vision System Cognex Cofp.. Communication
In-Qinht 4NN Sarias \isinn Sustam Cannav. fam ~ N
356 of 356 Module Types Found
[] Close on Create Creste | | Clse | [ Help |

22. Remplir les propriétés du module en utilisant les paramétres de I'adaptateur
EPC3016 puis cliquer sur OK.

Format Comm (Données - INT)

Adresse IP (XXX.XXX.XXX.XXX)
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Description Instance d'ensemble | Taille
Entrée 100 16 x 16 bits (défaut EPC3000)
Sortie 150 7 x 16 bits (défaut EPC3000)
Configuration 199 0 (défaut EPC3000)
[ New Module TS . ﬁ‘
Type ETHERMET-MODULE Generic Ethemet Module
“endor: Allen-Bradley
Parent LocalENE
M . Connection Parameters
ame: EPC3016
Assembly
Diescriptian: N Instance Size:
Input: 100 Z = (16-hit)
= Output 150 2 2 (16t
s Gl hd Caonfiguration: 199 E— : (8-hit)
Address f Host Mame
@ IP Address 192 168 1 222
( ) Host Mame:
Open Module Properties [ oK. ] [ Cancel ] [ Help I

23. Configurer les propriétés de connexion du module nouvellement créé en cliquant
droit dessus et en sélectionnant « Propriétés ».

43 IO Configuration
18 Compactlogix5323E-QB1 System
fa 1769-123E-QB1 EPC3016_I0_COMMS
= #* 1769-L23E-QB1 Ethernet Port LocalENB
. && Ethernet
- 1769-L23E-QB1 Ethernet Port LocalENB

|| J ETHERNET-MODULE EPC3016
[0 Compac New Module...
& & Embe Discover Modules...
L il
@2 ¥ Cut Ctrl+X
1 Expa By Copy Ctrl+C

Paste Ctrl+V
Delete Del
Cross Reference Ctrl+E
Properties Alt+Enter
Print 4

24. Configurer le Requested Packet Interval (RPI) en utilisant 'onglet « Connection »
de Module Properties en veillant a ce que la valeur se trouve entre 50 et 3200 ms
puis cliquer sur OK.

[ | Madule Properties Report: LocalENB (ETHERNET-MODULE 1.1) [

Connection* | Madule Info

Requestad Packet Interval (RPI) 1000 %{ms  (1.0-3200.0 msg)
D Inhibit Module
[ Majar Faulkt On Contraller f Connection Fails While in Fun Mode

Use Unicast Connection over EtherMet/IP

Module Fault

Status: Offline ok | Caneel || Apply || Help
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Méthode 2 (avec le fichier EDS)

Pour installer le fichier EDS de TEPC3000, procéder de la maniére suivante :

25. Cliquer sur Démarrer/Tous les programmes/Rockwell
Software/RSLinx/Tools/EDS Hardware Installation Tool. La fenétre « EDS
Hardware Installation Tool » s’ouvre.

26. Cliquer sur Add pour ouvrir la fenétre EDS Wizard et sélectionner le bouton radio
« Register a single file ». Naviguer jusqu’au fichier EDS EPC3000 puis cliquer
sur « Next ».

This tool allows you to change the hardware descri
infarmation currently installed on your computer.

Reeckownd Autamation™s EDS Wizand

ey

Emwmﬂﬂﬂhmbmmuw!mﬁmwm ﬂ
e Dy

i Rogeiara wngha Sy
" Ruegnter a desciory of EDS Sas r

Hamad
p«mmmwmmsn Browsa

'fi " Hihew o3 o b0 Bhe [ o) with Beb S207el rdime 83 P Bels) you o pegrsiinng Paon e

v will bo assocabed wih B devle

Too parfoem g ntallaban test on e Blela) chick e

[ me> | cance |

27. Cliquer sur le bouton « Next » sur les trois fenétres suivantes puis cliquer sur
« Finish » a la derniére fenétre.

Configuration des paramétres de connexion entre le scanner et
I’adaptateur EPC3000

28. Dans RSLogix 5000 Scanner Program, configurer les paramétres de connexion
de I'adaptateur EPC3000 en créant un nouveau module sous le nceud Ethernet
CompactLogix L23E. Cliquer droit sur le nceud Ethernet et sélectionner « New
Module » dans le menu contextuel. Dans la fenétre pop-up, sélectionner « Select
Module Type ». Cliquer sur le bouton « Show Filters ».

Wpn e

8 WanProgrem
Urichosided Prograrm
0N Groat Select Module
Ungrouped Axes =
3+ Oy Insmec Thons
[-
priavde: sy | Mot Depcerrary | Fivorams
+ Uner-Diptned
Sarings e Sash Tent e M Type e Filles Bl
- A -0 Defwiind
. Predefinea iy Nt Dot gt Vpnadm Cobegmry -
Wodule-Defmed o ] i AsbarceBle 0o Efutiat® E
ey D0 DO OO W0 ER A Fyigrce e 0P g ChadienP
I Condguration DS DETR_ G0 e EF 2 Finbarete Ein [ o e
| EompactioghS 081 Syitem T OTA  SPEn ER GOV Hplanca i DF1G ERafes
£ -|.-w.l:::291 lp?_';;":ﬂ i DS 0ETH_0060 Lpuss 18 Rkt B 0P8 ERatalP
# 1765-L235- 081 Exvemet Port LocalENE 0K 0ETF_oee s fshsnce fls  UCHin Efarkisgl!
u -8 t 008, 007F 0 LT Rubgwan B W0 i Efaeblin®
Sl DO P E1MD Eback Eucharn  (Lamas Danvcefunyabie)
B Compactifn total BOD_DOCT_F3 EPCI00d Facam Gaespsg Dorvipafiayabish
5 Enbspcicied L0 A wdE EMa EPCHE Euvitarn Girmor Cortafiyionl
o [1] Embedded BJ16F Dhurete Inpass 1AL DN Al Doww v 1 J00ENT Ader-fhadey  Oowe
o [7] Embedded 0316 Discrete Dutputs INEE-MFAC T e AL Deww vin | HHEMT s,
B Expaniion 10O AP PLUSDeree Al Dvwn vis 100EMT ArervBoacay  Oowe
VIOSR-FEGENDIsh  esie v 1 700N L )
INESPLLEOersl E0E00 HP Code AL Dewe wa 1200EM7 Al Bintary  Dewd p
W D5 Vsl Typees Fomersd Addn P wvarien
Cien o Conste | o T
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29. Filtrer pour afficher les appareils Eurotherm puis sélectionnez I'appareil
EPC3000 requis (module installé a la section précédente via le fichier EDS) puis
cliquer sur le bouton « Create ».

-
Select Module Type
Catalog | Modube Discovary | Favortes|
Enter Seanch Text for Mok Type. [cens Fitters | e Fiters 2
Module Type Category Fillers - Modube Type Vendor Filters -
'J"'Ganemc Device(keyabla) a Allerr-Bradigy =
+| HMI = Cognex Compasation
| Human-Machine imerface Endress+Hauser
¥| Infarmation Appliance Device Type - | ¥ Eurotherm -
= Catalog Number Descrpton Vendor Categaory
0020_0028_E1AD EPack Euratherm Genaric Device{keyabla)
0020 _0078_E340 EPCI0NM Eurgtherm Genaric Devicelkeyable)
0020_D028_E360 EPCINGE Euratherm Generie Devica{keyable)
nanodac-chent-garver nanbdae Eusrathirm Genstic Devica{keyabla)
& of 356 Module Types Found | AddtoFavorites |
Cioseon Coete (pomtes) [(Cos | [t ]

30. Une fenétre « New Module » apparait. Cliquer sur le bouton « Change » pour
configurer :

Le type de connexion : Exclusive Owner / Input Only / Listen Only

La taille des entrées : La longueur par défaut des entrées EPC3000 dans INT
(16 x 16 bits)

La taille des sorties : La longueur par défaut des sorties EPC3000 dans INT (7

x 16 bits)
Puis cliquer sur « OK ».
5] New Module |i
GEHEHﬁ||Cnnned\nn Module Info | Internet Protocol | Port Configuration
Type EPCA016
“endor: Euratherm
'S 5
Parent LocalEMB |8 Module Definition* u
MName: 1 5 ry ddress
4| e ' Netwe 192.1680.1.
Description: X
Electronic Keying: [Compat\b\e Module '] ..
Connections: iBzme:
MName Size
Input: 16
Exclusive Owner o= |\NT
Output| |
Module Definition
Revision: 11
ElectronicKeying:  Compatible K|
Connectians: Exclusive Oy [ OK. l l Cancel ] [ Help I
f |
Status: Creating Ok ] [ Cancel ] [ Help
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31. Dans la fenétre « New Module », configurer I'adresse IP de I'adaptateur
EtherNet/IP EPC3000. Saisir un nom descriptif et puis cliquer sur le bouton
« OK ».

-~ =
T0T New Module. 00— =X

General* | Connection | Module Info | Internet Protacol | Part Configuration|

Type EPC3018
“endaor: Euratherm
Parent: LocalENB
Name: EPC3018 Ethemet Address
() Private Netwc 1921681
Description: ~ l:El

@1P Address 182 168 111 222

Module Definition

Revision: 11
Electronic Keving:  Compatible Module

Connections: Exclusive Owner

Status: Creating [ ok [ Cancel | [ Help

32. Fermer la fenétre « Select Module Type ».

Select Module Ty

Catalog | Module Disco

Enter Seanch Text for Moduke Tyvpe... | (Chear Filters [Hate Fiers & |

| Fav

e Module Type Category Filers = Module Type Vendor Filters -
'.r,"-:man: Devicedkeyable) = Alen-Bradley |
¥ 1w =[] Cognex Corparatian
+| Humar-Maching Interface Endress+Hauser
| Information Appliance Davica Type - | ¥ Eurotherm =

= Catalog Number Desciipbon Vendar Category
0020_0028_E1AD EPack Eurgthemm Genenc Dewnca(kayabli)
0020 _002B_E340 EPC3004 Euratherm Genedic Devce(keyable)
0020_00eB_E360 EPC3016 Euratharm Genenc Devica(keyable)
nanodac-clientsenver nanadac Eurgthem Genenc Devica(kayabla)

4 of 356 Module Types Found Add 1o Favonies

Close on Create :LCMII[M][M

Téléchargement et exécution de I'application RSLOGIX 5000 sur

le scanner

33. Vérifier que la clé Mode du matériel CompactLogix est réglée sur « PROG » et
commencer le téléchargement en cliquant sur le menu déroulant Offline puis en
sélectionnant « Download ».

353 HA032842ENG version 3



Communications numériques

EPC3016, EPC3008, EPC3004

{21 RsLogix 5000 - EPC3016_10_COMMS [1769-L23E-QB1 2011}

File Edit View Search Logic Communications

L

Offline 0. 7 RUN
Mo Forces Go Online
Mo Edits Upload..

Controller Organizer
=3 Controller EPC3

(5]

a
W
=
=
a
1]

[==k~]

HE Tasks un Mode
#-£3 Motion Groups  Lest Mode
3 Add-On Instruc -
Clear Faults
+-(9 Data Types -
(3 Trends Ga To Faults

=-£3 /O Configurati
=8 CompactlLog,

- 1769-123E-QB1 EPC3016_10_COMMS
-4 1769-L23E-QB1 Ethernet Port LocalENB

Controller Properties

Offline et en sélectionnant «

I
I_qPJ 4

Tools Wind«

-
Fath: | <none>

)

-1

Go Online ».

#4 RsLogix 5000 - EPC3016_10_COMMS [1769-L23E-QB1 20.111 "

File Edit View Search Logic Communications Tools Window

ER== -
Path: IE
Offline . FRUN 1_1}? q
MNo Edits Upload... -
Download m
Controller Organizer > b x

—_——— rogram Mode
-3 Controller EPC3 -

01 Tasks

&3 Motion Groups|

1 Add-On Instruc

=3 Data Types

23 Trends

—5 I/0 Configurati

=8 Compactlog.
fl 1769-L23E-QB1 EPC3016_10_COMMS

—O 1769-L23E-QB1 Ethernet Port LocalENB
&% Ethemet

Test Mode

Clear Faults

Go To Faults

Controller Properties

4 1769-123E-QB1 Ethernet Port LocalENB

34. Accéder en ligne au CompactLogix L23E en cliquant sur le menu déroulant

En cas de probléme avec le chemin, utiliser RSLogix 5000>Communications > Who
Active, sélectionner AB_DF1 et « Download ».

35. Maintenant, sélectionner I'onglet Port Configuration et configurer les paramétres

de port CompactLogix L23E en veillant a ce qu’il n’y ait pas de duplication de
I'adresse IP et qu’elle se trouve dans le méme sous-réseau que le PC et
'EPC3016. Puis cliquer sur OK.

|= | Module Properties Report: Controller:1 (1769-L23E-QB1 Ethernet Port 20.11)

e

IP Address: 182 . 168 . 111 2
(Must Match IP Address on General Tab)

Subnet Mask: 255 255 255 . O

Gatewsay Address: 182 . 168 . 111 1

Primary DNES 0 0 0 0
SenverAddress
Secondary DNS 0 0 0 0
SenverAddress

["1Enakle BOOTP

[¥]Enahle DNS
Auto-Negotlate Port Speed and Duplex

‘ General | Connection | RSNetwaon | Module Info ‘ Port Configuration ‘ Port Diagms(ics‘

Dormain Mame:
Host MName:

Select Port Speed:
Current Port Speed: 10 Mbps
Select Duplex:

Current Duplex:

(Changes to Port Speed and
Duplex require module reset.)

Indeterminate

D Enable DHCP (DHCP rmust be configured to return a fixed address.)

[ Refresh I [

Set

I

Status: Running I

ok ||

Cancel I Apply

36. Mettre la clé du mode CompactLogix L23E sur « RUN » et le scanner

CompactLogix L23E EtherNet/IP doit commencer immédiatement a se connecter

a I'EtherNet/IP EPC3000.
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Etablissement de la communication

La messagerie E/S EtherNet/IP démarre lorsque le réseau EtherNet/IP est
correctement cablé et alimenté, que le scanner EtherNet/IP et 'adaptateur
(régulateur EPC3000) sont configurés avec les adresses IP valides et uniques et que
les définitions des données de parameétres E/S sont configurées correctement.

Les définitions des entrées/sorties EPC3000 doivent correspondre aux registres des
données du scanner EtherNet/IP (par ex. automate PLC).

Les paramétres sont soit des paramétres ’ENTREE lus par le scanner EtherNet/IP
ou des parametres de SORTIE écrits par le scanner EtherNet/IP.

Formats de données

Les données 16 bits lues sur I'EtherNet/IP du régulateur EPC3000 sont des « entiers
mis a I'échelle » et leur valeur dépend de la résolution du paramétre lu. Une valeur
flottante 32 bits de 12,34 avec une résolution de 2 sera codée sous la forme 1234
alors que si la résolution est remplacée par 1, elle sera codée sous la forme 123.

Les entiers flottants 32 bits et temporels 32 bits sont aussi lisibles depuis 'TEPC3000
en utilisant I'échange E/S quand le méme paramétre est configuré dans des lignes
consécutives du tableau de définition des entrées de la passerelle E/S bus de terrain.
Les valeurs 32 bits sont également lisibles en utilisant une messagerie explicite via
objet Modbus quand on les lit depuis la région IEEE (adresse Modbus > 0x8000).

Le fichier EDS

Les fichiers EDS (Electronic Data Sheet) EtherNet/IP pour le régulateur EPC3016,
EPC3008, EPC3004 sont disponibles sur le site web www.eurotherm.com ou auprés
de votre fournisseur.

Le fichier EDS est congu pour automatiser le processus de configuration du réseau
EtherNet/IP en définissant les informations requises concernant les paramétres de
I'appareil. Les outils de configuration du logiciel utilisent les fichiers EDS pour
configurer un réseau EtherNet/IP.

Remarques:

1. ll'y a un fichier EDS distinct pour chaque variante du régulateur EPC3000
(EPC3016, EPC3008 et EPC3004).

2. Les parameétres sélectionnés peuvent étre configurés pour échanger les
données d’entrée et de sortie sur un réseau. On peut les configurer avec iTools,
voir la section «Passerelle E/S Fieldbus», page 374.

Diagnostic des pannes

Pas de communication :

* ContrOler soigneusement le cablage, s'assurer que les connecteurs RJ45 sont
bien enfoncés dans les prises.

e Vérifier qu’EtherNet/IP est disponible et activé dans le régulateur EPC3000 en
configurant Comms>Option>Main>Protocol sur EipAndModTCP(12) dans iTools
ou EIP.m via IHM. Si cette énumération n’est pas disponible depuis le paramétre
Protocole, cela signifie que le régulateur ne dispose pas de I'option EIP.
Contacter votre distributeur local.

355

HAO032842ENG version 3


https://www.eurotherm.com
https://www.eurotherm.com

Communications numériques

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Vérifier que les paramétres réseau du régulateur EPC3000 , I'adresse IP, le
masque de sous-réseau et la passerelle dans la liste « Comms » sont corrects et
spécifiques a la configuration réseau utilisée, et que le régulateur EPC3000 et le
scanner EtherNet/IP (maitre) se trouvent dans le méme sous-réseau.

Veérifier que la longueur des données d’entrée et de sortie du scanner
EtherNet/IP correspond a la longueur des données des définitions des entrées et
sorties de 'adaptateur EPC3000 configurées au moyen de I'éditeur de la
passerelle E/S du bus de terrain. Si le maitre tente de lire (entrée) ou d'écrire
(sortie) plus ou moins de données que les données enregistrées sur I'adaptateur
EPC3000, a I'aide de I'éditeur de la passerelle E/S d'iTools, I'adaptateur du
régulateur EPC3000 refusera la connexion.
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BACnet

Le protocole BACnet est congu pour échanger des informations pour les applications
d'automatisation et de contréle dans les immeubles. BACet est disponible dans les
régulateurs ayant un firmware version V3.01 et plus.

Dans les régulateurs série EPC3000, la sélection des protocoles est protégée par la
sécurité fonctionnalités, section «Mots de passe fonctionnalités», page 235. Elle est
mutuellement exclusive avec EtherNet/IP mais peut coexister avec I'esclave Modbus
TCP sur la méme connexion Internet.

Remarque : BACnet MS/TP n’est pas pris en charge dans les régulateurs série
EPC3000.

Objets BACnet

Dans BACnet, les objets sont des collections de propriétés, chacun représentant un
élément d'information. Outre les propriétés standard définies, les objets peuvent
inclure des propriétés définies par le fournisseur du moment qu’elles fonctionnent en
conformité avec la norme. BACnet définit également le comportement attendu de la
part de chaque propriété pour cet objet. Le bon fonctionnement de I'approche
orientée sur les objets est le fait que chaque objet et chaque propriété défini par le
systéme est accessible exactement de la méme maniére.

Services BACnet

Le processus de lecture ou d’écriture sur une propriété s'appelle « service » dans
BACnet. Les services sont les méthodes utilisées par un dispositif BACnet quand il
communique avec un autre dispositif BACnet, y compris I'extraction d'informations, la
transmission d'informations ou la communication d'une action. Cette norme définit un
large éventail de services pour accéder aux objets et a leurs propriétés.

Voici des exemples des services requis :

Service d’application Description Type de service

ReadProperty Demander la valeur d’'une propriété d’'un Acceés objet
objet BACnet

WriteProperty Modifier la valeur d'une seule propriété (si | Acces objet
autorisé)

DeviceCommunicationControl Permet a un opérateur de mettre la Gestion des appareils
communication de I'appareil en ligne ou déportés

hors ligne. Avec prise en charge d’'un mot
de passe optionnel.

Who-Is Interroge la présence des dispositifs Gestion des appareils
BACnet spécifiés déportés

Who-Has Interroge la présence d'objets spécifiés, Gestion des appareils
soit par type et instance soit par nom déportés

Mappage des objets BACnet

Consulter la déclaration de conformité de la mise en ceuvre des protocoles,
document référence HA033299, pour avoir plus de détails. Ce document est
disponible sur www.eurotherm.com.
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Configuration de BACnet

BACnet est configuré en utilisant les paramétres listés dans la liste
Comms.Option.BACnet présentée ci-dessous. Les paramétres BACnet sont
également disponibles sur 'lHM de l'instrument. Leur description est présentée a la
section «Sous-liste BACnet (b.NEt)», page 161.

= - - | | 4
[Marme | Description |.ddress| Value|Wired Fram |
# DevicelD Dewice D 2928 0
# Port Port number 2830 7808
& Passward Femaote Device Management password 21582 100
BEMD Status BBEMD status 2932 Off (0) ~
# BBMDIPAddrass] 13t Byte of BBMD IP address 2933 0
# BBMDIPAddress2 | 2nd Byte of BEBRMD IP address 2934 0
# BEBMDIPAddress3 | 3rd Byte of BEMD IP address 2935 0
# BEMDIPAddressd | 4th Byte of BBMD IP address 2936 0
& BEMODPort BBMD port number 2937 7808
# BEMDTTL BEMD TTL in seconds 2907 0
# ResstCounts Fesget BACnet counts 2344 Ma (0 -
FxCaount BACnet receive count 2991 0
TxCount BACnet transmit count 2942 0
Comms.Option.BACnet - 13 parameters

Le nom du dispositif est déterminé par le parameétre Type d'instrument qui se trouve
dans la «Sous-liste informations (INFO)», page 206.

Acceés lecture/écriture aux registres modbus internes

L'acces lecture/écriture a tout registre Modbus interne est fourni avec des paires
d’objets BACnet nommés « User Parameters » comme présenté ci-dessous.

30 pairs de paramétres utilisateur (numérotés de 1 a 30) sont pris en charge.

Cette fonctionnalité permet a I'utilisateur BACnet d'accéder a tout parameétre interne
disponible dans I'espace standard de I'adresse Modbus. Des paires de valeurs
comme indiqué dans le tableau ci-dessus sont mises en ceuvre sous forme de deux
objets de valeur analogique BACnet. Le client BACnet (généralement un BMS) écrit
la premiére valeur avec I'adresse Modbus pour le paramétre données requis, comme
indiqué dans la figure ci-dessous. L'utilisateur peut obtenir 'adresse Modbus auprés
d’iTools.

Write Froperty

User.Parameter.Address
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Le client BMS peut alors lire ou écrire sur les données mentionnées par cette
adresse.

X L k a | Read | Write Properny mﬂﬂmmmm
H Sec | User.Parameter.Value

Remarque : La valeur de données sera toujours représentée sur BACnet comme
une virgule flottante, méme si les données de source interne sont d'un type différent
(comme Bool). Les chaines ne sont pas accessibles en utilisant ce mécanisme.

Remarque : Les valeurs écrites sur les paramétres de I'appareil via BACnet
peuvent étre écrasées (par des valeurs différentes) en interne par le firmware de
I'appareil dans certaines configurations d'appareil. Dans ces circonstances, quand
les valeurs des objets BACnet sont relus, elles peuvent étre différentes de la valeur
demandée via la commande d’écriture BACnet précédente.

Enregistrement des appareils étrangers

Un « appareil étranger » a une adresse de sous-réseau différente de celle des
appareils sur le réseau BACnet qu’il souhaite rejoindre. L'appareil doit s'inscrire avec
un BBMD (BACnet Broadcast Management Device) qui transmet alors les messages
diffusés et autorise une participation totale sur le réseau BACnet.

i ] i i

IP subnet 1

IP subnet 3

EPC300035
“foreign
device’

registration
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Modbus maitre

Vue d'ensemble

La fonctionnalité Modbus Master est disponible sur série (Modbus RTU) et sur
Ethernet (Modbus TCP). Sur Ethernet elle est mutuellement exclusive avec
EtherNet/IP mais est disponible en conjonction avec I'esclave Modbus TCP.

Modbus TCP Master est protégé par la sécurité des fonctionnalités.

Les profils esclaves des produits Eurotherm EPCx (EPC3000 & EPC2000
génériques), ePack, 3200 et ePower sont pris en charge pour faciliter la
configuration.

Un maximum de trois appareils esclaves Modbus peuvent étre configurés avec des
temporisations et des nouvelles tentatives par esclave. Les esclaves peuvent étre 3
esclaves Modbus TCP, 3 esclaves RTU ou n'importe quelle combinaison d’esclaves
RTU et TCP Modbus.

Un maximum de 32 points de données sont pris en charge, a partager entre les trois
appareils esclaves. Ces points de données peuvent étre configurés pour I'écriture sur
ou la lecture depuis un esclave Modbus configuré.

Configuration Modbus maitre

Modbus Master peut étre configuré en utilisant I'lHM de 'EPC3000 ou via un PC en
utilisant le logiciel iTools.

Une fois que la fonctionnalité Modbus Master est activée via la sécurité des
fonctionnalités, Comms.Option.Main.Protocol doit étre réglé sur ModMstAndSIv(15)
et/ou Comms.Fixed.Main.Protocol réglé sur ModbusMaster(3). L'instrument doit alors
étre redémarré pour réinitialiser les paramétres comms et rendre le bloc fonction
ModbusMaster disponible.

La configuration Modbus maitre est divisée en deux parties :
* Configuration des esclaves Modbus Master

* Définition des données esclaves requises qui seront lues ou inscrites sur les
esclaves configurés.

Remarques:

1. Les profils esclaves sont pris en charge par certains régulateurs Eurotherm. Ceci
simplifie la configuration et minimise le besoin de connaitre des informations
détaillées sur les données, par example I'adresse Modbus, le type de données et
la résolution pour les paramétres souvent utilisés.

2. La configuration réseau pour le maitre Modbus TCP est identique a celle de
I'esclave Modbus TCP et se trouve dans Comms.Option.Network. Vérifier que
'adresse IP et le masque de sous-réseau sont correctement configurés pour
pouvoir communiquer avec les appareils Modbus esclaves dans le sous-réseau.
Si 'appareil esclave se trouve hors du sous-réseau, il faut configurer
correctement Comms.Option.Network.DefaultGateway.
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File Device View Options Window Help
B ® @ B\ & | 8 &0 X ® | a £ .
Mew File  Open File L Add Remove Access Views Help ||

| & Graphical Wiring B P

4 Browse

5+ Comms

4 /=4 ModbusMaster| /
1> -1 Slavel
b2 Slave2
p {23 Slave3

41 ModbusMaster
i 1[:1 Slavel

4 3 Main
42 Descriptor
4 Network
----- 7 Online
40 CommsFailure
.40 IPAddressl

----- 0 IPAddress2
4] IPAddress3
.40 IPAddressd
4 Unitld

4] SearchDevice
4] Profile

<40 Retries

4] SearchResult
----- ] Timeout

4] MaxBlockSize
.40 HighPriority

----- 42 MediumPriority
4 LowPriority
5] Slave2

5420 Slave3
a1

T 1 4.7 Data
42 Descriptor
.47 SlaveDevice
----- 4] ParameterList
43 PV

.40 Status

40 Number
<0 Priority

&0 Math2

Level 2 (Engineer)

EPC3004 v. F4.08

Device Panel  [l] Terminal Wiring £} Watch/Recipe 34| Programmer | ™ OPC Scope

| Marme | Desciiption | Addiess| Value| Wired From |
& Descrigho Device descriptor 21605] Fur]
& Network Metwark. comms connechian 3217 Ethemet 0] =
& Orline Allows commuracations bo & 3200 O [0) =

CormensFailure  Indicates a device communic 3215 Ma (0] =
& |Phddess 15t byte of dave device IP A 2N 192
# |Phddess?  2ndbyle of slave device P4 3202 168
#||PAddiess3 3 byte of slave device P& 3203 m
& IPaddiessd  dthbute of slave device P& 3204 2

Unitld Unit id fos & slave device 3205 2955
# SeaichDevice  Detenvings a slave device tly 3209 Mo (0) =
& Profile A praiile that defines the desy 3214 Mirs3 (1) -
& Retries Transaction reties 3206 3

SeachResul  Current search stalus 10 Unavalable (2] =
& Timeout Time i miliseconds the mast 3207 33300
& MaBlockSize  Maxmumn amount of data in & 3208 124
A HighPiiorty  High priciity rate in seconds 3211 PRIDRITY_1HOUR [15) =
& MedimPrioiy  Medium pricity rate in secon 3212 PRIORITY_15EC(3) -

i Lowe pricrity r1ate in seconds 3213 PRIORITY_2SEC (4) -

ModbusMaster. Slavel.Main - 20 parameters

- = | @

| Hame | Desciiption | Address| Value| Wired From |
& Desciiptor Diescrption for this dataitem | 21617] [N} |
# SlaveDevice  Slave device lo communicaty 3263 Slavel (0]
& Faameterlist | Parameter list for a specilic sl 3273 TaigetSetpoint (15) =

Py Process value recenved fiom J264 0.00

Siatus Transaction stalus 3272 Idle [12) =
& Number Used for muliple instance pa 3274 1
& Pricsity Frequency 2t which the data 3258 Medium [1] =
ModbuzMaster.1.Data - 20 parameters
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Configuration des esclaves Modbus

Pour configurer les communications vers les esclaves Modbus, procéder de la

ma

niére suivante :

1. Depuis iTools, mettre I'instrument en mode Config et ouvrir
ModbusMaster>Slave1>Main pour configurer le premier esclave. Vérifier
que le paramétre Network est réglé sur Ethernet(1) car nous voulons
communiquer avec I'esclave en utilisant I'interface Ethernet Option
Commes.

Il peut aussi étre Serial(2) si nous voulons communiquer avec un esclave
via une interface série.

File Device  Explorer  View

Options  Window  Help

]

[} B i ]
NewfFile Openfile Load Save

Print

a ‘ O “@"‘\ Q-
Scan  Add  Remove || Access | Views

Info

B Graphical Wiring B8 Parameter Explorer Bl Flash Memory Bl Device Panel B Terminal Wiring &3 Watch/Recipe i Programmer | # OPC Scope = iTools Secure

| 1® W COMS51D255-EPC3008
| -
Name Descrption dldress, Value Wired From
Descriptor _ Device descriptor 21605 L1 7
Network  Network comms conne Ethemat (1) ~
Online Allows communication 1(0) ~
+ 8 Instrument = CommsFailu Indicates a deviee col No (@)~
»@ A IPAddress1 Tstbyte of slave dewvice a2
L @10 IPAdchess2  2nd byte of slave devi 68
21 OptionDIO IPAdchess3  3rd byte of slave devic, 11
e IPAdciessd  4th byte of slave devics 21 L
United Unitid for a slave devi 1 =
+ 3 Loop i SearchDevid Attempts to determines No () -
3 Programmer 3 Profile Aprofile that defines th SrParty (1)
@ Alarm Fetiies  Transaction retries 3
rchPiesu Current search status Unavailable (2)
r@scw Timeout Timein th 3207 zén)nn
o:M[REGPE Meximum smountof ds 3208 124
»23 Comms HighPriority  High priority rate in sec 35?‘ RIORITY_125MS (1) *
422 ModbusMaster Medium priority rate in 12 SRIORITY_1SEC (3) i
42 Slavel & LowPriorty | Low pioriy rate in secc 3213 SRIORITY_28 =
4 Main < I} »
3 Slave2 ModbusMaster.Slavel Main - 21 parameters
»(3 Slave3 =
@1
»@2
»@3
@4
»@s
»-E@6
@7
@8
@9
»E10
p@11 0

Level 2 (Engineer)  EPC3008 v. F4.09

Instrument B |

2. Configurer I'adresse IP de I'esclave et I'ID de I'unité.

File  Device  Explorer  View

Options  Window  Help

B ]
Newfile Openfile Lload  Save

&

Print

% L g x
Scan Add  Remove || Access

(@)W COMS 1D255-EPC3008
| v o= v |
Name: Description ddress Value [ Wired From I
Descriptor _ Device descriptor 21605 SLV1 7
Network  Network comms conne 3217, Ethemet (0) ~
= = Online Allaws, 3200 off (1) ~
v & Instrument Commef adevicecom 3215 No (1) -
v@ A1 IPAddress1 1stbyte of slave device 3201 192
2=10) IPAddress2 2nd byte of slave devic 3202 168,
|21 OptionDIO IPAddress3  3rd byte of slave devic, 3203 111
et IPAddressd_ 4th byte of slave device  3204] 221 |
¢ Unitled Unitidfor a slave devic 3205 1 =
© Loop A SearchDevic Atiempts to determines 3209 No (0) -
3 Programmer £ Profle  Aprofie that defines 3214 IrcParty (1) -
B Alarm Reties  Transaction retries 3216 3
@ 8cD unentsearchstaus | 3210 Unavailable (2)
= Timeout  Timeinmilliseconds th 3207 0o
v8 Recipe amountofds 3208
3 Comms HighPrioity High priority rate insec 3211 RIORITY_125MS (1) ~
482 ModbusMaster priority rate in 12 SRIORITY_1SEC (3) i
463 Slavel LowPriority  Low priority rate in sec 13 SRIORITY_25EC (4) s
—— T— rrrs S
» /3 Main < [ »
@3 Slave2 ModbusMaster Slavel Main - 21 parameters
©3 Slave3 -
v@1
v@a2
vE@3
@4
@5
@6
v@7
r@s
v@9
v@10
@ "

Level 2 (Engineer)  EPC3008 v. F4.09
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3. Vous pouvez maintenant vérifier si 'appareil est en ligne via le paramétre
« Search device » en configurant sa valeur sur « Yes ». Le statut de
recherche doit étre remplacé par « Searching(0) ».

Device  Explorer  View  Options  Window  Help
5 s & u & ‘ % & ‘ i
NewfFile OpenFile Load Save Print Scan Add Info |
5] Graphical Wiring B8 Parameter Explorer [ Flash Memory B Device Panel B Terminal Wiring & Watch/Recipe 3 Programmer | # OPC Scope =@ iTools Secure
| W COMSID255-EPC3008
I v v
Name Description \ddvej Value| Wired From
Descriptor _ Device descriptor 21605 L1
Network  Networkcomms conne 3217 Ethemet (0)
Online Allows 3200 Off (0) =
+-@ Instrument o Com adevicecon  3215| No (1) -
v-@ Al IPAddress] Tsthyte of slave device 3201 192
» @10 1PAddress? 2nd byte of slave devic 3202 168
+C1 OptionDIO IPAddress3  3rd byte of slave devisi 3203 il
1PAddressd 4th byte of slave devic 3204 221
||| r@c Unitlid Unitid for a slave devic 3205 1 =
»-@ Loop | SearchDevic Atiempts to determines 3203 Fes() -
-3 Programmer 3 Profile Aprofile that defines th 32144{ IrdParty (1) ~
»-@ Alarm Petiies  Transaction refries 3206 3
. @ 8D hi urtent searchstatus | 3210 Searching (0)
5 Timeout  Timein 3207
++01 Recipe amountofda 3208 124
» 2 Comms. HighPriarity High priorityrate in sec 3211 PIORITY_125MS (1) ~
402 ModbusMaster AediurPr priority rate in 12 SRIORITY_1SEC(3) i
23 Slavel LowPriority  Law ity rate in sec 13 SRIORITY_25EC (4) - =
/2 Main d — i = ] D
@ Slave2 ModbusMaster.Slavel.Main - 21 parameters
+Q2 Slave3 - -
@1
@2
@3
(=R
v@s
v@6
@7
[R=k:}
@9
v@10
p@ 11 =
Level 2 (Engineer) _ EPC3008 v. F4.09

4. Sil'esclave Modbus est en ligne, le résultat de la recherche sera
« Available(1) », sinon le résultat sera « Unreachable(3) ». S’il s'agit d'un
instrument Eurotherm dont le profil est pris en charge, le paramétre
« Profile »affichera le profil de I'esclave Modbus sinon il affichera
« 3rdParty(0) ».

File  Device Explorer View Options  Window  Help
5] B & L ] Y + x ‘ ,—T_] a ‘ i
New File Openfile  Load Save Print Scan Add Remove Access Views Info
&) Graphical Wiring B3 Parameter Explorer [ Flash Memory [ Device Panel M Terminal Wiring &3 Watch/Recipe 24 Programmer | # OPC Scope =@ iTools Secure
| W COM5ID255-EPC3008
| «v o v @@
Name Description dcress| Value [ Wired From =
# Descriptor  Device descriptor 21608 EPC3 I
# Network Network comms conne 3217 Ethemet (1) =
2 Online Allows 3200 off (1) -
@ Instrument 2 Com adevice con] 3215, No (1) -
»-@ Al # |PAddress]  Tsthyte of slave device 3201 192
»@I10 # |PAddress2 2nd byte of slave devic 3202 168
€1 OptionDIO # IPAddress3 Ird byte of slave devie 3203 1
L e 2 IPAddressd | 4h byte of slave devics 3204 221 L
2 Unitid Unitidfor a slave devic 3205 1 =
©-@ Loop | # SearchDevic Attsmpts to determines 3209 No () -
-2 Programmer 3 # Profile A profile that defines the 3214 EPCxox (8) ~
@ Alarm # PReties Trans action retries 3206 3
=T R
©03 Recipe £ Max amountofds 3208 124
@ Comms & HighPriority | High priority rate in sec. 32171 RIORITY_125MS (1) -
422 ModbusMaster # MediumPrior Medium priority rate in 12 SRIORITY_1SEC(3) iy
4 @ Slavel # LowPriority  Low priority rate in sect 13 >RIORITY_2SEC (4) ~ =
& Main = —— i — ] »
»-@ Slave2 ModbusMaster.Slavel.Main - 21 parameters
| @ Slave3 -
v@1
v@2
v@3
»@4
v@s
v@6
p@7
»@8
»-@9
»-@10
@1 =
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5. Nous allons maintenant configurer un deuxiéme esclave, mais cette fois
en utilisant I'interface série Fixed Comms en veillant a sélectionner
I’énumération « Serial(2) » pour le paramétre Network et en réglant
I'adresse esclave Modbus correcte.

Remarque : Serial(2) peut uniquement étre sélectionné si
Comms.Fixed.Main.Protocol est réglé sur ModbusMaster(3).

| B iTools.
File  Device  Bplorer  View  Options  Window  Help

B ] =) % n x

NewFile OpenFile  Load Save print Scan Add  Remove

@ Q

Access | Views

&

Help

(5] Graphical Wiring [ Paramcter Explorer [ Flosh Memory [ Device Panel [ Terminal Wiring {3 Watch/Recipe 24 Programmer | #8 OPC Scope 8 iToals Secure

(%)% coms.1D255-EPC3002
- - @@
23 Browse 9 Find fame esciption Valus| Wied From
— escriptor e vice desciptor 5LV.2
-0 ModbusMaster & etwok ook Serl(2) ~
> (0 Slavet e Allows Oif(0) -
~ [0 Slave2 ormsF silae Indicates loss of devios com No (0] -
f Slavehddress addiess 7
i 3 i Attempts to determines sl No (0] -
Di osti
: é: ?Q" - V4 A proflle that defines the dev rdPary (1)
i © V4 Transaction rehies El
>@n earchResul ment search status Unavaiatle (2)
@2 # Timeout Time in millseconds the mast 250.000000
@3 V4 aimum amount of data in 124
S@4 & HigPriariy High piiory rate PRIORITY_125M5 (0) ~
as V4 PRIORITY_1SEC (3) ~
i & LowPiciity o pricry rate PRIDRITY_25EC (4)
>36 # UseCommsT able 3¢ Comts Indirection T bl
»@7
s@s ModbusMaster.Slave2. Main - 20 parameters
>@9
>@w
>@n
y{@e
>
>@mu
>
> @16
>@
>{@18
y{@19
>Qw
>@a
>@n v
=

Level 2 (Engineer) EPC3008 E4.23
6. Vous pouvez maintenant vérifier si 'appareil est en ligne via le paramétre
« Search device » en configurant sa valeur sur « Yes ». Le statut de
recherche doit étre remplacé par « Searching(0) ».
8 ool - [u] X
File Device  Explorer  View Options ~ Window Help
N 'I Oy ,FI Lﬁd Pﬁl Se Add Re o k@ \l% H? v

[E] Graphical Wiring [ Parameter Explorer [ Flash Memory [ Device Panel [l Terminal Wiring &3 Watch/Recipe 4] Programmer | 88 OPC Scope s iTools Secure
(&) § COMS.ID255-EPC3008

CREERIN-T

& Bowse 9 Fnd fame esciiption Value[Wiied From
esciptol 51v.2
~ 00 MedbusMaster ~ ik tricrk. comns cornection Soial 2 -
> 2 Slavel nine Hows toa Oif (1 -
v {0 Slave2 ommsF silae Indicates loss of device com No (0] -
Slavedddiess Modbus slave address 7
o roshic cerchDevics Altempts o detemings a s s (1] -
> {01 Diagnestics Profle il dengs e dev SrdPErly {U} =
> Q0 slaves Feties Transactian rtries 3
>3 SearchResul Curient search status Searching (0) ~
>@2 Timeout T the mas 250000000
> @3 asimum zmount of data in 124
=N HighPricty High pricry 121 PRIORITY_125M5 (0) ~
MedimPrioity edium pioiy rate PRIORITY_1SEC (3] =
»as onProity o pioily 2tz PRIORITY_25EC (4] =
536 jseCommsT able /s Comms Indirection T ab
>
S@s ModbusMaster Slave2 Main - 20 parameters
@9
>0
>@an
PR RF
>@mn
>4
>@ns
>3
>@n
>@nn
>En
>@2
>@an
>{@2 v
[ @
Level 2 (Engineer) EPC3008 £4.23 Graphical Wiring Editor

7. Sil'esclave Modbus est en ligne, le résultat de la recherche sera
« Available(1) », sinon le résultat sera « Unreachable(3) ». S’il s'agit d'un
instrument Eurotherm dont le profil est pris en charge, le paramétre
« Profile »affichera le profil de I'esclave Modbus sinon il affichera
« 3rdParty(0) ».
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Remarque : Par défaut, les modifications du profil de I'esclave liront les données
antérieures configurées depuis I'esclave ou les écriront sur I'esclave.

| COMS.ID255-EPC3008

A3 Bowse & Find

~ [ MedbusMaster ~
5 (2 Stavel

> -2 Slave2
v 4 Slaved

> 3 Main

> {2 Disgnostics
>-@n
>-@2
>-@s3
>@4
>-@as
>@6
>@r
>3
>-@9
>-@w
>-@amn
5@
s-@m
>
515
522
>-@n
5818
s
>-@20
s @
>-@2 v

e s v @

Main  Disgnostics Dala

Watch/Recipe 34 Programmer | # OPC Scope = iTools Secure

Name.

Description

Value[Wied Fram

Desciptor

Device descriptor

3RDP

£ Metwork

Network comms connection

Serial (2]

Onine

Alons toa

0if () =

CommsF alue

Indicates loss of device cam

Slavehddiess

address

Nal0] -
10

Altemps ta determines & sley

No 0] -

rofie

A profile that defines the dev.

SrdParty (0) ~

etries

Transaction retries

SearchResult

Current search status

Available (1] -

Timeout

Time in miliseconds the mast

250.000000
124

HighFrioiity

Masimum amount of data in
'Egnu.w 5

PRIORITY_T26MS () =

MedumPrioity

Medium prioiy rote

PRIOAITY_ISEC (3] -

owPriorty

| Low pricrity rate.

PRIORITY_25EC (4] -

jseCommsT able

| Use Comms Indirection T abi

Nali0) -

Slave3.Main - 20 parameters

B Tools — o o
File  Device  Eplorer  View  Options  Window  Help
@ ®m & | % & X ‘ ®  a | @
New File  Open File Load Save Print Sean Add Remove Access Views Help
(B Graphical Wiring [ Parameter Explorer [ Flash Memory [ Device Panel [l Terminal Wiring £ Watch/Recipe 4] Programmer | # OPC Scope = iTools Secure
() COMS.1D255-EPC3008
= @ |
A Browse g Fnd Description “Value| Wired From
- D EPC3
~ m[;“::v““"ﬂ“" 2 Netwerk comms connecion Serial (2) -
> e Al [ 0if (1) -
~ {3 Slavez ommsF aiure \n;::les loss of device ﬁfm No(0) -
4 Main | 2 Slavebdress Madbus slave address 7
+ (3 Disgnostics SearchDevice Altempls to delermings a s No 0] ~
s e S e
> SearchResult Curtert search status Ayailzble (1) =
a: L e -
= HighPriority High pricrity rate PRIORITY_125MS (0] =
’ MediumPricrity edium priority rate PRIDRITY_1SEC (3] =
>@s 2 LowPioiiy v piarly rate PRIDAITY_25EC (4] -
»@s & UseCommsTable e Comms Indrection T abl No(0) -
7
: g 8 ModbusMaster.Slave2 Main - 20 parameters
>@9
» & 10
>@n
>@n
>@mn
>4
>@s
>@s
@7
>{@18
>{E9
>
>@a
>@a
=
Level 2 (Engineer) EPC3008 E4.23
8. Pour le troisiéme esclave, nous pouvons configurer un esclave série avec
. . . s .
un profil non pris en charge en configurant I'adresse esclave Modbus puis
en langant « SearchDevice ».
B iTools — [m) X
File  Device  Explorer  View  Options  Windew  Help
=] =] % qr x %] Q &
Ne Open File Load Save Print Scan Add Remove Access Views Help
[E) Graphical Wiring [ Parameter Explorer [ Flash Memory [B Device Panel [l Terminal Wiiing £

Level 2 (Engineer) EPC3008 F4.23
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Configuration des données pour les lectures/écritures cycliques

Pour configurer les données pour les lectures/écritures cycliques :

1. Le nombre maximum de points de données configurables est de 32. Ces
points de données peuvent étre partagés entre les trois esclaves ou
utilisés pour un seul esclave.

2. Pour un esclave dont le profil est connu, il est possible de configurer une
lecture de données en sélectionnant I'esclave puis en sélectionnant le
paramétre requis dans la case déroulante de la liste des paramétres.
L’adresse du registre, le code de fonction, le type de données et la priorité
du parameétre seront automatiquement configurés. L’utilisateur conserve la
possibilité de modifier la priorité recommandée.

S —
File  Device  FExplorer  View Options  Window  Help
P @ B E N r x @ | R
New File Open File Load Save Print Scan Add Remove Access Views Info |

) Graphical Wiring B8 Parameter Explorer [l Flash Memory B Device Panel B Terminal Wiring &} Watch/Recipe 24 Programmer | 8 OPC Scope =@ Tools Secure

W COMSID255-EPC3008

421 ModbusMaster
4@ Slavel
2 Main
»-2 Slave2
+03 Slave3
@i
‘QData.
@2
v-@3
24
@5
@6
@7
@8
@9
»-810
v@11
»-E12
b-E13
v 14
v-@15
@16
v@17
»E18
»E19

ddress \Value [ Wired From
21617 DT
3283 Slavel (1) -
3273 InputPy (43) =
00

3264
3272

ecific slave device
s value received fram the slave de:

Idlle (12) ~
iple instance parameters 1
Frequency atwhich the date is read writen

High (1) ~

k]

Level 2 (Engineer) EPC3008 v. F4.10

& oo

File Device View

Explorer

3. Pour configurer une écriture pour un profil connu, sélectionner le
paramétre a inscrire dans la case déroulante de la liste des paramétres.

Remarque : Le paramétre « Valeur » est généralement cablé depuis le paramétre
source des valeurs a inscrire sur I'esclave.

Options  Window  Help

& B ]
NewFile OpenFile  Load Save

E)
Print

% i x

Scan Add Remove Views

Bk

. i
Info

@ Graphical Wiring B8 Parameter Explorer Bl Flash Memory B Device Panel B Terminal Wiring &3 Watch/Recipe 24 Programmer | # OPC Scope 2 iTools Secure

(&)W COMSID255-EPC3008

3 Browse | g Find|

Name

Value[Wired From
DT2

ddress
21621

@il
3 OptionDIO
@cr
3 Loop
3 Programmer
+3 Alarm
»£3 BCD
{1 Recipe
»32 Comms
43 ModbusMaster
3 Slavel
@3 Slave2
4@ slave3
8 Main
@1
«@2
S pata
@3
@4
v@s
@6
@7
@8
@9
»@10

Descriptor
sl 3268
P lave device | 3298
ce 3294

Slavez 1) ~
SetTargetaP (61)
0.00

Idie (12) -

High (1) -

v
Status
Prioriy

Transaction status

ModbusMaster.2.Data - 20 parameters

[E]

EPC3008 v. F4.10
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ParameterList - Parameter list for a specific slave device
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4. Pour un paramétre qui ne se trouve pas sur la liste des paramétre. La
configuration des données doit étre faite manuellement. Sélectionner
« UserDefined » dans la liste des paramétres puis configurer 'adresse du
registre, le code de fonction, le type de données et la priorité de la
lecture/écriture des données.

[ ools .
File Device FExplorer View Options Window  Help

2
® & =] E] % & ES ( Q|
N OpenFile  Load Save Print Scan Add Remove || Access | Views Info
5] Graphical Wiring B8 Parameter Explorer [ Flash Memory B Device Panel B Terminal Wiring & Watch/Recipe 3 Programmer | 8 OPC Scope =2 iTools Secure
(&N COMSID255-EPC3008

— e %
- 8 =

B COM5.1D255-EPC3008 - Parameter Explorer (ModbusMaster.1.Data)
T |

Nams Desciption ddress Valus[Wirsd From

S Browse [9d Find Descriptor | Description for this data flem 21617 DT

4.1 ModbusMaster . SlaveDevice  Slave device (o use 3263 Sievel (0)

B il PorameterList | Perameter listfor a specificsiave devics | 3273 UserDefined (56) -

2 Main BV Procsss valus received from he siave dei 3264 0

Status Transaction status 3272 Idle(12) ~
@ slave2 0
5"

FegisterAddres Modbus register address of he datatobe 3265 3277
32 Slave3 FunctionCode 7?}12 Modbus function code 3266 Readinput (4
=D DataType  Datatype ofthe data being read/writen | 3267 REAL (1)

& Dats Priority |Frequency at which the datais readwiten 3268 High (0)

@2
@3
24
»@s
[2=1 ModbusMaster.1.Data - 20 parameters
@7
@8
»@9
@10
»E@11
»-@12
»E13
»E14
»E15
» 216
»@17
»E18
@19

Level 2 (Engineer)  EPC3008 v. F4.10 Create new clone file

5. Pour un esclave tiers (profil non pris en charge), sélectionner
« UserDefined » dans la liste déroulante des parameétres puis configurer
I'adresse du registre, le code de fonction, le type de données et la priorité
de la lecture/écriture des données.

18 iroois

File ice  Explorer  View  Options Window  Help
- ] L] Cl % kg x ® | a _|
’ NewFile | Openfile load  Save  Print Scan  Add  Remove || Ac Views Tnfo

[ Graphical Wiring B8 Parameter Explorer B Flash Memory B Device Panel B Terminal Wiring &3 Watch/Recipe 24 Programmer | # OPC Scope =2 iTools Secure
W COMS51D255-EPC3008

Description Address| Value|Wired From
S Browse T3

Descriptor Description for this data item
4.0 ModbusMaster - SlaveDevice Slave device to use Slaved (2) -
i Slvr ParameterList Parameter listfor a specific slave device UserDefined (100)
PV Pracess value received fom the slave de 00
v Slave2 Stotus TrarsseionEEts Idle (12)
3 Slave3 RegisterAddress  Modbus register acdress of the datato be 277200
L @1 FunctionCode  The Madbus function cade ReadHolding (3 ~
@2 ataType | Data type of the data being read fwritten REAL (0) ~
. Gl riotity | Frequency atwhich the data is read fwritten Low(2) =
S Data
@24
p@s
@6

ModbusMaster.3.Data - 20 parameters

Level 2 (Engineer) _EPC3008 v. F4.10 Create new clone file
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6. Pour lancer des communications cycliques aux esclaves. Mettre I'appareil
Modbus Master hors du mode Config et définir le paramétre Online pour
chaque esclave.

L ____________ S

File Device Explorer  View  Options  Window  Help
[ B =] a L L X “ 1S i
|| NewFile | Openfile Load  Save  Print Scan  Add  Remove Views Info

] Graphical Wiring B3 Parameter Explorer [ Flash Memory B Device Panel B Terminal Wiring &3 Watch/Recipe 24 Programmer | # OPC Scope = iTools Secure

[ | VRIS B cOM5.1D255-EPC3008 - Parameter Explorer W o | @ | || Bl comsID255-EPC3008 - Parameter Explorer (m
e =1 | g
Name Description Address Value [Namne. Description Address|
Desciptar Device descriptor 21605 T | Desciptar Device descriptor 21609
S Browse Netwark. Network comms connection 37 Ethemet () * | Network Network comms connection 3238 FixedCe
2 23 ModbusMaster % Online Allows ins to a slave device 3200 n(1) - | | || Online Allows toa slave device 22
e Indicates a device failwe 3215 No (1) ~ | CommsFailwe  Inicates a device faile 323
e IPAddress sthyte of slave device [P Address 3201, %2 | SlaveAddress Modhus slave address 323
»-E3 Main ] 2nd byte of slave device IP Address 68 | Profile Aprofile that defines the device type 323
4@ Slave2 3rd byte of slave device IP Address 11 | Retries Transaction retries 227
& Main: 4ih byte of slave device IP Address 21 | Timeout Time in milliseconds the masterwill waitfor 3228
o S Unied Unit i for a slave device 1 | MaxBlnckSize Maximum amount of data in a single ransa
Siia | Profile A profile that defines the device type EPCox (B) - | HighPriority High priority rate in seconds
Main Fetries Transaction retries 3 | MediumPriority  Medium priority rate in seconds
r@1 Time out Time in milliseconds the master will waitfor 20 | LowPriority Low priority rate in secands
v@ 2 Maximum amount of date in & single transa 3206 o < 1 | 5
= = | HighPriority High pricrity rate in seconds 3211 PRIORITY_125M T
= MediumPriority  Medium priarity rate in seconds 3212 PRIORITY_1S
a LowPriority Low prinrity rate in seconds 3213 PRIORITY_28 Lo
i ] m | w2~
il TEEE—— ] Name Description Address] Value
@7 | Desciptor Device descriptor 21613 IFDF
@8 Network. Network comms connection 3253 FixedCommsSerial (1) ~
@9 Online Allows toa slave device 3242 B ) -
Sai CommsFailwre | Inclicates a device failwe 3257 Na (1) -
| SlaveAddress  Modbus slave address ST 10
ran Prafile | Aprofile that defines the device type L FrlParty (0) ~
@1 Retries | Transaction retries I 3
Timeout | Time in miliseconds the master wil waitfor 3243 25000
r@13 249]
Caia B |Meximum amount of data in a single tansa 3250
- HighPriority High priority rate in seconds | 3253 PRIORITY_1268MS (0) ~
815 MediumPriority  Medium priority rate in seconds %54 PRIORITY_ISEC() -
»3 16 LowPriority |Low priotity rate in seconds | 3255 PRIORITY_
»@ 17 <[ I |
s = ModbusMaster.Slave3.Main - 21 parameters
6]

EPC3008 v. F4.10
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Open clone file for editing

(188 rroois

7. Le statut de lecture et d’écriture des données devrait réussir si le cablage,
la configuration comms, la configuration des esclaves et la configuration
des données sont corrects. La lecture PV sera affichée dans le paramétre
Data PV.

file Device  Explorer Options ~ Window  Help
& | B i ) =] % ks ® Q. i
|| NewFile OpenFile Load Save Print Scan Add  Remove | Access  Views Info

) Graphical Wiring B8 Parameter Explorer Bl Flash Memory Bl Device Panel H Terminal Wiring &3 Watch/Recipe 4 Programmer | # OPC Scope =2 iTools Secure

¥ COM5.1D255-EPC3008

‘23 Browse d|

421 ModbusMaster
3 Slavel
3 Slave2
3 slave3
«@1

O Data
4@2

01 Data
ol

‘S Data
@4
@5
@6
@7
@8
r@9
+@10
»E@11
»E12
»@13
»@14
»@15
»E16
»E17
»@18

I COMSID255-EPC3008 - Parameter Explorer (ModbusMaster.1. Data)

“«v oo |
Name Description Address| Value|Wired From
Descriptor Description for this data ftem 21617 D1
SlaveDevice Slave device to use 326 Slavel (0) ~
Parameterlist Parameter listfor a specific slave device 327 InputPY (43) *
Py Process value received fiom the slave der 326 5
Status Transaciion status 327 Siicease (i) 71
Number Used for muliple instance parameters 3274 il
Priority Frecuency atwhich the data is read/writen 3268 High (0) |
ModbusMaster.1.Data - 20 parameters
= o
|
Name Description Address| Walue|[Wired From
Descriptar Description forthis data item 21621 DT2
SlaveDevice Slave device o use 3288 Slave2 (1)
ParameterList Parameter listfor a specific slave device 3208 SefTargetSP (51) ~
Value The value to be writento the slave device 3284 3450
Status Transaction status 3297 Siiceass (0]
Priority Frecuency atwhich the data is readjwriten 3293 High (0)
v |
Narme Description Address| Value [ Wired From
Desciptor Description for this data fem 21625 D73
SlaveDevice Slave device to use 33 Slaved (2)
ParameterList Parameter|istfor a specific slave device 3323 UserDefined (100) ~
Py Process value received fom the slaveder 3314 34
Status Transaciion status 2] Success (1)
PegisterAddress | Modhus register address of te datatobe 3315 3277200
FunctionCode The Madbus funciion cade ESl ReadHolding (3) ~ |
DataType Data type of the data being read/witen 17 REAL (1) - |
Priority Frequency atwhich the data is read/witen 3318 Low(2)~|
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Configuration des données pour les lectures/écritures acycliques

Pour configurer les données pour les lectures/écritures acycliques :
1. Mettre I'appareil maitre Modbus en mode configuration.

Remarque : Les communications cycliques vers tous les esclaves cesseront en
mode de configuration. Nous pouvons uniquement régler le paramétre esclave en
ligne en mode opérateur.

2. Pour un profil esclave pris en charge, sélectionner I'esclave et le

paramétre sur lequel écrire ainsi que la valeur a écrire puis régler la priorité
sur « Acyclic(3) ».

& oo

File  Device Explorer  View  Options  Window  Help

=]

R =] % L)
Newfile Openfile load  Save  Print

X
Scan Add Remove

Q i
Views Info |

[E Graphical Wiring B8 Parameter Explorer B Flash Memory B Device Panel Bl Terminal Wiring &3 Watch/Recipe 4 Programmer \ # OPC Scope =@ iTools Secure

§ COMS.ID255-EPC3008

Narme Description Address Valus[Wired From
Descriptor Description for this dleta. flem 21629 D74
SlaveDevice Slave device to use 3338 Slavel (0) =

[
|
|
ParameterList Parameter listfor a specific slave device 5 SetTargetSP (51) -

& Browse |5 Find|
-8 ModbusMaster -
+ 22 Slavel
+ @ Slave2
» 22 Slave3
v@1
v@2
»@3
<04

SData |ModbusMasterd Data - 20 parameters |
»@s -— ]
»-@6
»@7
@8
@9
L @10
s @1
» @12
s @13
»E 14
»@15
»-@16
»@17
»-@ 18
»@19
»@20

a

Level 2 (Engineer)  EPC3008 v. F4.10 Create new clone file

Value The value to be written ta the slave device 14 45
Send Send the write value to the slave 5 Noi0) -
Status Transaction status 7 Idle (19)
Priority Frequency atwhich the data is read,fwriten 3

Aryoio )~

3. Pour envoyer une demande d’écriture, configurer le paramétre « Send ».
Le statut passera brievement a « Pending(13) » avant de passer a
« Success » une fois que le parameétre aura été inscrit. Si I'écriture a
échoué, le statut indiquera la raison de I'échec.

18 imoois

File  Device Explorer  View  Options  Window  Help

B ca a El % ap x
OpenfFile  Load Save Print Scan Add Remove

® | a | i
Views Info i

&1 Graphical Wiring B3 Parameter Explorer B Flash Memory B Device Panel B Terminal Wiring &3 Watch/Recipe 24 Programmer | # OPC Scope = iTools Secure
W/COMSID255-EPC3008

‘ a
New File

| =

|[TName Description Address| Value[Wired Fram
||# Descriptor Description for this data item 21629 DT4
||# SlaveDevice Slave device to use 338 Slavel (1) ~
|| # Parameterist Parameter listfor a specific slave device 3348 SefTargetSP (1) -

4.0 ModbusMaster &
»( Slavel
3 Slave2
3 slave3
v@1
v@2
@3
404

i Data |ModbusMaster4Data - 20 parameters |
v@s S
@6
v@7
(2=
»@9
@10
r@iu
»@ 12
»@ 13
v@14
»@ 15
»@ 16
@17
»E18
»@19

Value The value to be witten to the slave device 3344 45
Send Sendthe write value to the slave 3346 No ()

Status. Transaction status 3347, Success (0) ~
Priarity Frequency atwhich the dafa s read fwriten 3343 Acyclic(3) -

Level 2 (Engineer)  EPC3008 v. F4.10 Parameter Explorer View
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4. Pour un profil d’esclave non pris en charge (tiers), sélectionner I'esclave,
sélectionner « UserDefined » dans la liste déroulante des paramétres et
configurer 'adresse du registre, le code de fonction (doit étre une écriture),
le type de données, la valeur a écrire puis définir la priorité comme
« Acyclic(3) ».

s T

File  Device  FExplorer  View  Options  Window  Help
2 B @ =] ) | % & * ‘ % a ‘ i
NewFile OpenFfile Load Save Print Scan Add  Remove || Access | Views Info
[E Graphical Wiring | B8 Parameter Explorer I Flash Memory B3 Deviee Panel Ml Terminal Wiring &3 Watch/Recipe 24 Programmer | # OPC Scope s iTools Secure
@WCOMSID255-EPC3008
v v |
[& Browse [ Find] Narme Description Value[Wired From
@ Srovse ik Descriptar Deﬁcng\mntw\mﬁ datafter TS
4.0 ModbusMaster = SlaveDevice Slave device to use 163 Slaved
@ Slavel ParameterList Parameter list for a specific slave device UserDefined (1
[(rem" Value The value to be writen to the lave device
Send Send the write value to the slave
»Lslaves Status Trans action stafus
p@1 Registerdddress  Modbus register address of the data to be.
b6 2 FuncionCode  The Madbus function code WiteMultiple (1
@3 ataType |Data type of the data being read/writen 7 FEAL (
riority |Frequency atwhich the data s read fwritten Acyelic(
»-@34
«@s
» 3 Data E
@6
@7 < | 1
@8 ModbusMaster.5.Data - 10 parameters (10 hidden)
@9
»@10
@1
»-E12
»-@13
»-@014
»-@15
»-@16
@17
»@18
»@19
820 M
Level 2 (Engineer)  EPC3008 v. FA.10 Graphical Wiring Editor

'iTnoIs

File  Device

Explorer  View  Options

5. Pour envoyer une demande d’écriture, configurer le paramétre « Send ».
Le statut passera brievement a « Pending(13) » avant de passer a
« Success » une fois que le parameétre aura été inscrit. Si I'écriture a
échoué, le statut indiquera la raison de I'échec.

Window  Help

& &

(5] & .
NewFile Openfile load  Save  Print

i) o x ' Dl i
Scan Add  Remove || Access | Views Info

W CoMs1D255-EPC3008

[ Graphical Wiring B8 Parameter Explorer [l Flash Memory B8 Device Panel B Terminal Wiring & Watch/Recipe 4 Programmer | # OPC Scope = iTools Secure

|

3 Browse |5 Find| Name Description Address Value[Wired From
- Descriptor Description for this data ftem 21633 DT5
43 ModbusMaster - SlaveDevice Slave device to use 3363 Slave3 (2) ~ |
@ Slavel ParameterList Parameter list for a specific slave device 3373 UseDsfined (100) <
Value The value to be writen to the slave device 3369 80
¢ g Slae2 Send Send the wiite value o he slave 3371 No (1)~
v0 Slave3 Status Transaction status. Ee Success () ©
p@1 PegisterAddress  Modhus register address of he datatobe 3365 3277200
b2 FuncionCode  The Modbus function code 3366 WiiteMuliple (1 5)71
b@3 DataType | Data type of the data being read/writen 3367 REAL(D) ~ |
=y Priority |Frequency atwhich the datais readlwriten 3368 Acyclic ()~ |
«@s
43 Data =
@6

<[ I ] 3
ModbusMaster 5 Data - 10 parameters (10 hidden)

Level 2 (Engineer)
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Accéder aux données du maitre Modbus depuis le tableau
d’indirection Modbus
Pour permettre des lectures et des écritures efficaces des données du maitre
Modbus, le bloc fonction CommsTab peut étre utilisé pour cartographier les données
du maitre Modbus dans un bloc contigu d'adresses Modbus dans la plage :
15360(0x3C00) a 15615(0x3CFF)

1. Les données du maitre Modbus peuvent étre autoconfigurées de maniére
a étre accessibles depuis le tableau d'indirection Modbus en mettant
I'appareil Modbus maitre en mode configuration et en configurant le
parameétre UseCommsTable a partir de la fenétre de configuration esclave
puis en mettant I'appareil Modbus maitre hors du mode de configuration
pour initialiser les paramétres du bloc fonction CommsTab.

File| Device Explorer  View  Options  Window  Help
& i } = =) i) ar x @ Q| i
NewFile Openfile  Load Save Print Scan Add  Remove || Access | Views Info

23 Browse | 59 Find|

423 Slavel
© 3 Main

12 Slave2
© 3 Slave3
@1
@2
@3
@4
v@s
Q6
v@7
@8
v@9
vEa10
@1
»E@12
L@13
L@
v@1s
v @16
v@17
vEa18
v@19
L @120

4.2 ModbusMaster

P T

[ Graphical Wiring B8 Parameter Explorer Bl Flash Memory Bl Device Panel B Terminal Wiring &3 Watch/Recipe 4 Programmer | # OPC Scope = iTools Secure
¥ COMS.ID255-EPC3008

Narne Description

Address
Descriptor Device descriptor 21605

Value[Wired Fram
1

Nework Network comms cannection 3217,

Ethemet (1) ~

Online Allows to aslave device 3200

off 1) ~ |

Indlicates a device failure 3215

No (0) -/

Tsthyle of slave device IP Address 3201

@2

Address

2nd byte of slave device IP Address 3202,

66

3rd byte of slave device IP Address 3203

4th byte of slave device IP Address 3204

Initld Unitid for & slave device 3205

SearchDevice Attempts to determines a slave device typ 3209

Profile A profile that defines the device type 3214

No () -
EPCoox (5) ~

Petries Transaction retries 3206

SearchResult Current search status 3210/

3
Unavailable (2) ~

Timeout Time in the master will waitfor 3207

2500

jeimum amount of data in a single transa 3208

HighPriority High priority rate in secands 3211

PRIORITY_125MS (0) ~

e diumPriority fedium priority rate in seconds 3212

PRIORITY_1SEC (3 ~

owPriority ow iotity rate in seconds 213

seCammsTable  Use Commes Indirection Table 3219

[

¢
PRIORITY_25EC (4) ~
Yes (1) ~

ModbusMaster.Slavel.Main - 21 parameters

£l

Level 2 (Engineer)
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2. En mode Opérateur, le bloc fonction CommsTab doit maintenant afficher
toutes les données configurées du maitre Modbus. L'utilisateur peut alors
modifier les paramétres Native, ReadOnly et Minutes pour remplacer leurs
valeurs par défaut afin de configurer la maniére de présenter les données
dans le tableau d'indirection Modbus.

fle Device Bxplorer View  Options  Window  Help
BB = B % & x iz a |
NewFile Openfile load  Save  Print Scan  Add  Remove || Access | Views Info

3 Browse |3 Find

B COMS.1D255-EPC3008 - Parameter Explorer (CommsTab.1)
“«-v oo v @

[ Graphical Wiring B8 Parameter Explorer ] Flash Memory Bl Device Panel B Terminal Wiring &3 Watch/Recipe 24 Programmer | # OPC Scope =@ iTools Secure
(®WCOMSID255-EPC3008

[=Ter=]
5

Name Desciiption Address

Value[Wired Fram

# Desination Modbus Destination 4064

561 6

4.0 CommsTab
@1
@2
a3l
Q4
@5
»@6
v@7
+@8
»@9
»@ 10
»@1
»@ 12
»@ 13
@14
p-@1s
»816
v@17
v@18
»@19
v+ 20
p@2
v @22
@23
@24

Source Source Parameter 4085,

1.Data PV

Native Native Data Format 4086

Integer (1) ~

Fead Wiite (1) ~

4
4
# ReadOnly Read Only | 4067
# Minutes | Canfigures time parameter value to seconc 4068

Secands (1)

CommsTab.1 - 6 parameters

COMS.ID255-EPC3008 - Parameter Explorer (CommsTab.2)
v v | @

[=E=]

-

Name [Description Adds

Walue|Wired Fram

Destination “Modbus Destination

L]

Source | Source Paramster

77788702 \

DataValue

Native |Native Data Format

Integer (1) - |

ReadOnly

Read Wiite (1) *

|
|
[
|Read Only [
Minutes | Configures time parameter value to seconc

Secands (1)

CommsTab.2 - § parameters

v v @@

Name Description Address
Destination Modbus Diestination 4080

Valug[Wired Fram
2l

Source Source Parameter 081

Native Native Data Format 082

ReadOnly Riead Only 4083

Minutes Configures fime perameter value to secone. 4064

CommsTab.3 - 6 parameters

a
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File  Device  Explorer

View  Options

3. Les captures d’écran ci-dessous présentent les données du maitre
Modbus autoconfigurées pour apparaitre dans le tableau d'indirection
Modbus et les valeurs lues par un maitre Modbus tiers depuis notre
appareil maitre Modbus :

Données de lecture maitre Données de I'appareil
Modbus TCP tiers maitre Modbus

0x0686 16,70
0xOD7A 34,50
0x1630 56,80

Window  Help

& B ]
NewFile Openfile Load

&

Save Print

i x ® Q i

Scan Add  Remove | Access Views | Info

2 Graphical Wiring B8 Parameter Explorer B Flash Memory B8 Device Panel Bl Terminal Wiring & Watch/Recipe # Programmer \ # 0PC Scope =@ iTools Secure

§COMS5ID255-EPC3008

[ & Browse |33 Find|

48 ModbusMaster
43 Slavel
22 Main
43 Slave2
2 Main
443 Slave3
22 Main
v@E1
v@2
@3
@4
r@s
»@6
@7
@8
@9
» 210
s@1
vEa12
»@13
»@14
L@ 15
»E16
»@17
» @18

il

5 COMS1D255-EPC3008 - Parameter Explorer (ModbusMaster.1) [eE=]
v | =
Men [ Dae_|

[Name [Description [ Address| Value[Wired From

Descriptor Description for this data item 21817} DT

SlaveDevice Slave device to use 3263 Siavet (1) ~

\Povemeterlist  Prrameter listfor a specic siave device 3273 LoopPy (40)

PV Process value received from the slave de: 3264 - 16.70

Status Transaction status 3272 Success (1) ~

Pricrity Freguency at which the dela s readjwiiter, 3268 High (1) ~

ModbusMaster.1 Data - 6 parameters (14 hidden) ]

v 5 v E W] =
[Name [Description [ Address Value[Wired From |
Descriptor Description for this data iterm 216211 ]
SlaveDevice Slave device to use 3288, Slavez (1) ~
Parameterlist Parameter listfor a specific slave device 3298 SefTargetsP (1) *

2 Value The value to be wiiten tothe slave device | 3294 3450
Stetus Transaction status 3297 Success (0) *
Priority Frequency atwhich the data is read/written 3293 High (0) ~

B3 cOMS5.1D235-EPC3008 - Parameter Explorer (ModbusMaster.3.Data)
-ve v @@

[Name [Description ["Address Value[Wired From |
Desoiptor Description for this data ftem i 573
SlaveDevice Slave device to use 3313 Siaves (2) ©
ParameterList Parameter listfor a specific slave device 3323 UserDefined (100) ~
Process value received from the slave der 3314 (]
Status Transation status 3322 Success (1) ~
PRegisterAddress. Modbus register address of the datato be 3315, 32772.00
FunctionCode The Modbus function code 3318 ReadHolding (3) ~
DataType Dita type of the data being readjuriten 3317 REAL (D) -
Pricrity Frequency atwhich the data s readjwiten 3318 Low (2) ~

Level 2 (Engineer)  EPC3008 v. F4.10

PV - Process value received from the slave device

— — — e — —_—
t., Eurotherm iT%ls MODBUSITCPgmms Testing U‘-t-gi g_!!!!!g
— - S —

[l —Test Setup —Performanc — Transmit M
TCP Hastname Wl Cument Latency 513391 s Idme‘r-messagde FF 0330 0000 06 DD BA -
pee elay cause
HIEENE ZEE— Awverage Laten: 62634 ms by processin
g Ty LA g
Tirneaut (ms) 1500 e i R
xamum Laten ms v
Start Address: 15616 (5 0.0403465
MODBUS Block Size: |6 Minirmum Latency 1.2688 ms ~PRieceive Messag
hiax Rate Interval (ms): |0 Bandhwidlth 952.359 bytes/second gg: 030COGBEB0000D 7AB0001630800035 -
Use Eurotherm MODELIS Function codes 1047107 [5i P Esaeult
Perform YWyrite Test (Pead Testif unchecked) - Total Caunt Fercentage (%) b4
Successful Comms 51455 999728
Werify Wriles - B e
Stop of Yerity Fail [T || Timeouts Erors 14 0.0272008 7
Log All Latency Times r Checksum Ernrars i} 0
Fieopen Sockets On Each Transaction - e I 0
Dirty Close TGP Sacket - M
Write Failures 1] 0
Mumber Of Threads Empty Messages 1] 0
| | 25136745 #1:RX Al
— EE— Bad Message Errars 0 25135745 #1:Timeaut Ermor
2345678 910111213141516 Wits Varify Fisad Errors 0 2513:57:47: #1:T: FF 03 3D 00 00 06 DD BA.
" 2613:57:47: #1:RX
D A A e R O 2 g 2 Tatal Messages 51469 000:05:24 2513:57:47: #1-Timeout Error
- ” 2513:57:48: #1: T« FF 033D 00 00 06 DD BA
‘Unconnected Timeout Total Socket Connects 15 2513:657:48: #1:F
—__ Connect Failure 26136748 #1:Timeout Error
T o) F—T— )
Stop Test Clear results | Exit |
IS — F— = = —

Remarque : |l y a 32 paramétres disponibles pour configuration dans le bloc
fonction CommsTab, un pour chaque donnée maitre Modbus. C’est I'utilisateur qui
doit partitionner le tableau d'indirection Modbus pour les lectures et écritures afin
d'obtenir un accés efficace aux données.
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Tableau d’indirection comms

Les régulateurs EPC3000 mettent a disposition un ensemble fixe de parameétres sur
les communications numériques en utilisant des adresses Modbus. Ceci s'appelle

« Tableau SCADA ». La zone des adresses Modbus SCADA est de 0 a 15615
(Ox3CFF).

Le bloc fonction CommsTab permet de rendre une valeur de parameétre source
(lecture/écriture) disponible a partir d'une adresse Modbus destinataire.

Les paramétres suivants ne peuvent cependant pas étre configurés comme une

adresse Modbus destinataire :

Numéro de l'instrument

Type d'instrument

Version du firmware de I'instrument

ID Société

Mots de sécurité fonction

Les adresses Modbus continues suivantes ont été réservées a l'utilisation du bloc
fonction CommsTab. Par défaut, les adresses n’ont pas de paramétres associés :

Plage Modbus (décimale)

Plage Modbus (hex)

15360 & 15615

3C00 a 3CFF
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Passerelle E/S Fieldbus

Le régulateur EPC3000 contient un grand nombre de paramétres, et certains
protocoles tels qu’EtherNet/IP ont besoin d'un moyen de configurer quelques
paramétres sélectionnés pour échanger les données d’entrée et de sortie sur un
réseau. L'outil E/S bus de terrain disponible dans iTools permet de configurer une
définition des tableaux d’entrées et sorties pouvant étre utilisés par le protocole
pertinent pour les communications E/S.

Sélectionner I'outil « Fieldbus I/O Gateway » dans la barre d’outils inférieure, et un
écran de I'éditeur similaire a celui indiqué ci-dessous s'affichera :

| +4a
Input Definition | Qutput Definitian
[MName ['wvired From [ -
& Inputd Loop Main P
& Inputd2 Loop MainWarkingSP
& Inputd3 Loop MainWarkingOutput
& Inputdd ALTPY 3
& Inputds AlTPYStatus
& Inputlé AlZPY
& Inputd? AlL2 PYStatus
& Inputda Alarm.].Output
& Input3 Alarm.2. Output
& Inputi 0 Alarm. 3. Output
& Inputl 1 Alarm. 4. Output
& Inputi 2 Alarm.5. Output
& Input1 3 Alarm.b.Output
& Inputi 4 Frogrammer.Run.Mode
& Inputi s Frogrammer.Run.ProgramTimelLeft
& Inputl & Frogrammer.Run.SegmentTimelLeft
& Inputt 7 (not wired)
& Input1 (not wired)
& Input 9 (not wired)
& Input20 (not wired)
& Input21 (hot wired) &

Par défaut, les tableaux de définition des entrées et sorties sont configurées avec les
parameétres les plus souvent utilisés.

L’éditeur comporte deux onglets, un pour la définition des entrées, et I'autre pour les
sorties. Les « entrées » sont des valeurs lues sur le régulateur EPC3000 et envoyées
au scanner EtherNet/IP (maitre), par exemple, information d'état des alarmes ou
valeurs effectives, c’est-a-dire que ce sont des valeurs lisibles.

Remarque : Le tampon des entrées et sorties ne doit pas étre vide. Au moins un
parameétre doit étre sélectionné pour que I'échange cyclique de données fonctionne
correctement.

Les « Sorties » sont des valeurs regues du maitre et écrites sur le régulateur, par
exemple des consignes écrites du maitre dans le régulateur. Les valeurs des
paramétres entrées et sorties sont lues et écrites de maniere cyclique. La fréquence
de I'échange de données E/S est déterminée par le Requested Packet Interval (RPI)
qui est défini par le maitre EtherNet/IP.
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L'adaptateur EtherNet/IP (esclave) du régulateur EPC3000 prend en charge une
plage RPI de 50 a 3200 milliémes de seconde. La procédure de sélection et de
remplacement des variables est la méme pour les onglets des entrées et des sorties.
Double cliquer sur la ligne a modifier dans le tableau des entrées ou des sorties et
sélectionner la variable a lui assigner. Un pop-up sert de fenétre de navigation dans
laquelle une liste de paramétres peut étre sélectionnée. Double cliquer sur le
paramétre pour l'affecter a la ligne sélectionnée. Il est a noter que les entrées et les
sorties doivent étre assignées de maniére contigué, car une entrée « non cablée »
terminera la liste méme si d'autres assignations la suivent.

| e
Input Definition | Cutput Definition
[Narme [\wired Fram |

& Outputd Loop Main TargetSP 3
# Outputd2 Loop MainAutaMan 3
# Outputd3 Loop. Qutput ManualOF

# Outputd4 Frogrammer.Setup.Run

# Outputds Frogrammer.Setup.Hold

& Outputls Frogrammer.Setup Reset

& Outputd? Loop Autotune AutotuneEnable

# Outputda (not wired)

# Outputd (not wired)

& Outputi 0 (not wired)

& Dutputl 1 (hot wired) &

Lorsque les tableaux de définition sont remplies avec les variables souhaitées, noter
le nombre d’entrées « cablées » incluses dans les champs d'entrées et sorties car
cette information sera nécessaire lors de la configuration du scanner EtherNet/IP
(maitre). Les parametres d'entrées et de sorties font 16 bits (2 octets) chacun. Dans
I'exemple ci-dessus, il y a 16 parametres d’entrée (32 octets) et 7 parameétres de
sortie (14 octets), soit un total de 46 octets de données. Notez ce nombre car il est
requis lors de la définition de la longueur des E/S lors de la configuration du scanner
EtherNet/IP (maitre). NB : Les paramétres flottants 32 bits et temps 32 bits peuvent
aussi étre configurés dans les tableaux des entrées et sorties en ajoutant le méme
parameétre sur des lignes consécutives.

Remarque : On part du principe que tous les paramétres du tableau des entrées
sont lisibles et que tous ceux du tableau des sorties sont inscriptibles. Si pendant la
consultation des tableaux entrées/sorties pendant la messagerie E/S un paramétre
n’est pas lisible/inscriptible, la lecture/écriture est abandonnée. Les valeurs de
lecture des paramétres sont transmises avec des valeurs 0 pour les parameétres non
lus. Si la lecture ou écriture du tableau est abandonnée, le parameétre de diagnostic
EtherNet/IP Comms>Option>EtherNetIP>EIP_ModuleStatus indique la valeur
ErrorDetected(3).

Une fois les modifications effectuées dans les définitions des entrées et des sorties,
elles doivent étre téléchargées dans le régulateur EPC3000.

Ceci s’effectue avec le bouton en haut a gauche de I'éditeur de passerelle d’ Entrées

Remarque : iTools peut mettre le régulateur EPC3000 en mode configuration et
hors de ce mode pendant le téléchargement des modifications de la passerelle E/S
du bus de terrain.

/ Sorties sur bus de terrain repéré par
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Linéarisation d’entrée (LIN16)

Le bloc linéarisation convertit une entrée analogique en sortie analogique par le biais
d'un tableau défini par I'utilisateur. Ce tableau de linéarisation comporte une série de
16 points définis par des points de rupture d’entrée (In1 a In16) et des valeurs de
sortie (Out1 a Out16). En d'autres termes, le bloc linéarisation applique une courbe
linéaire par morceaux (une séquence connectée de segments linéaires) définie par
une série de coordonnées d’entrée (In1 a In16) et de coordonnées de sortie
associées (Out1 a Out16).

Deux des applications les plus typiques pour le bloc fonction LIN16 sont :
1. Linéarisation personnalisée d'une entrée capteur

2. Ajustement de la variable de procédé pour tenir compte des différences
introduites par le systéme de mesure global ou pour obtenir une variable de
procédé différente.

Linéarisation personnalisée

Cette application permet a I'utilisateur de créer son propre tableau de linéarisation.

Dans I'exemple suivant, le bloc LIN16 est placé entre le bloc Boucle et une entrée
analogique réglée sur linéaire, et le type de linéarisation sur mV, V, mA, Ohmes, etc.
Dans I'exemple suivant, le bloc Al est réglé sur mV.

Loop
Al PID (2)
Off (0)
m @ - - - 10 0P3
SensorBreakOutput Lin161 Main.AutoMan Main.Mode
P—n outb————3{MainpPV IMain.WarkingSP TPO(11)
PVStatus Status Main.IntBal Output. Ch10Qutput——-= PV Output
1] El: |mE|a|—j—Setp0int.SF'Seled la} El ]
—_— E El: Setpoint.SP1
H T Setpoint5P2
Units = mV (3) i Setpoint PSPSelect
1 Setpoint PSP
r— Output ManualoP
Units = C_F_K_Temp (1)
3 {

Le graphique suivant présente une courbe de linéarisation typiquement montante. La
décision concernant le nombre réel de poitns dépend de la précision requise dans la
conversion du signal électrique entrant vers la valeur de sortie requise : plus le
nombre de points est éleve, plus on peut obtenir une précision élevée. Inversement,
un nombre de points inférieur exige moins de temps pour configurer le bloc fonction.
Si I'on utilise moins de 16 points, régler le paramétre « NumPoints » sur le nombre
requis. Les points non sélectionnés seront alors ignorés, la courbe continuera en
ligne droite correspondant aux niveaux définis dans « OutHighLimit » ou

« OutLowLimit » et la sortie « CurveForm » sera « Increasing ».
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Exemple 1 : Linéarisation personnalisée - Courbe montante

OutHighLimit

Out [deg]

Out6=250

Out5=150

Out4=0

Out3=-100

Out2=-200

Out1=-250

OutLowLimit 4/

6

1
IO S S e
A 7 & A

U
\("\ (Q' & A N \(g)

4

Configuration des parameétres

1.

Configurer le type et la valeur de repli corrects, les unités sortie et la résolution
(modifiables uniquement en mode Config) ; les unités et la résolution de I'entrée
et les points de rupture d’entrée seront obtenus lorsque la source sera cablée sur
«In».

Configurer « OutHighLimit » et « OutLowLimit » pour limiter la sortie de la courbe
de linéarisation. « OutHighLimit » doit étre supérieure a « OutLowLimit ».

Configurer « NumPoints » (6 dans cet exemple) sur le nombre requis de points
pour le tableau de linéarisation. Il s’agit d'une étape importante et requise. Les
conséquences lorsqu’ellle est sautée sont signalées dans 'exemple 2.

Saisir les valeurs du premier point de rupture entrée « In1 » et la valeur sortie
« Out1 ».

Continuer avec les autres points de rupture entrée et les valeurs sortie.

Cabler le paramétre « IntBal » au paramétre « Loop.Main.IntBal ». Ceci
empéche toute pousseée proportionnelle ou dérivée dans la sortie du régulateur
lorsqu’'un changement se produit dans les paramétres de configuration LIN16.

Les points sur la courbe de linéarisation peuvent provenir des tableaux de référence
ou identifiés en associant les mesures d’une référence externe (par ex. la
température en degrés Celsius) aux mesures électriques Al (par ex. mV ou mA).

La vue iTools reproduite ci-dessous montre comment les parameétres sont configurés
dans LIN bloc 1 pour 'exemple ci-dessus. La liste correspond aux parameétres
présentés sur I'lHM du régulateur, voir la section «Paramétres du bloc linéarisation»,
page 220. Une aide sur les paramétres est également disponible en cliquant droit
sur le paramétre dans la liste iTools.
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M did | =
1 2
[Narme | Description [sldress| Walue Wi
In Input Measurementta Linearize 3075 0.00]
Out Linearization Fesult 3076 0.00
Status Status of the Block 3077 Good (0) ~
CurveForm Linearization Tahle Curve Faorm 3074 Increasing (1) ~
# Units Output Units 3072 Maone (0) =
# Resolution Output Resolution 3073 HE
# FallbackType Fallback Type 3078 ClipBad (0 ~
# Fallbackvalue Fallback Value 3079 0.0a
IntBal Integral Balance request 3084 Mo (i)~ =
# OutLowLirnit Output Low Limit 3080 -300.00
& OutHighLirmit Output High Lirmnit 3081 300.00
& NurnPuoints MNumber of Selected Points 3ngz2 B
& EditPaint Ingert or Delete Paint 3083 0
& In1 Input Point 1 3085 -6.40
& Outl Output Point 1 3086 -250.00
&£ In2 Input Point 2 3087 -5.49
&£ out? Output Point 2 3088 -200.00
& In3 Input Point 3 3089 -3.50
&£ 0ut3 Output Point 3 3090 -100.00
# In4 Input Point 4 309 0.00
& 0utd Output Point 4 3092 0.00
& In5 Input Point & 3093 610
& 0uts Output Point & 3094 150.00
& Ink Input Point B 3095 1010
&£ Outs Output Point B 3096 250.00
In? Input Point 7 3097 0.00
Qut? COutput Point 7 3098 0.00
Ing Input Point & 3099 0.00

Le bloc fonction saute automatiquement les points qui ne respectent pas I'ordre
grandissant strictement monotonique des coordonnées « In ». Si au moins un point a
été sauté, le parametre « CurveForm » indique « SkippedPoints ». Si aucun
intervalle valide n’est identifié, le paramétre « CurveForm » indique « NoForm » et la
stratégie de repli est appliquée. Les autres conditions dans lesquelles la stratégie de
repli est appliquée sont le statut d’erreur de la source d’entrée (par exemple, rupture
de capteur ou dépassement de gamme) et la sortie LIN16 en dépassement de
gamme (c’est-a-dire inférieure a OutLowLimit ou supérieure a InHighLimit).

378

HA032842ENG version 4



Linéarisation d’entrée (LIN16) EPC3016, EPC3008, EPC3004

Exemple 2 : Linéarisation personnalisée - Courbe a points sautés

Si les points mis a zéro par défaut n'ont pas été désactivés en réduisant

« NumPoints » - ET en partant du principe qu’au moins un des points de rupture
d’entrée précédents est positif (voir la courbe ci-dessous) - ces points sont
automatiquement sautés. Les caractéristiques de sortie sont identiques a celles
obtenues en désactivant les points mis sur zéro par défaut mais « CurveForm » sera
« SkippedPoints ».

OutHighLimit

Out5=16

Out [deg]

Out4=8

Out3=2

Out2=1,5
Out1=-3
OutLowLimit |

1
v N PN A Q)/,Q N In[mv]
N 94 $) & o Ny
& & S N N & 7

®

In1 a In5 seront utilisées. In6 a In16 seront ignorées. « CurveForm » sera

379 HA032842ENG version 4



Linéarisation d’entrée (LIN16) EPC3016, EPC3008, EPC3004

Mais quand le paramétre « CurveForm » est « SkippedPoints » (car le nombre de
points « NumPoints » n’a pas été réduit au jeu requis) il n’est pas garanti que les
caractéristiques de sortie seront montantes ou descendantes. En fait, par exemple, si
les points de rupture d’entrée sont tous négatifs et les points finaux sont zéro, le
premier point « zéro » est inclus dans les caractéristiques - voir 'image ci-dessous. ||
faut donc toujours régler « NumPoints » sur la valeur requise pour obtenir le type de
courbe de linéarisation de capteur attendu - montante, descendante ou libre.

OutHighLimit

Out5=16

Out [deg]

Out4=8

Out3=2
Outs,...,0ut16=-0 Q
Out2=-1,5
Out1=-3
OutLowLimit

M % a9 N PN In [mV]

o
A\

In1 a In5 seront utilisées, ainsi que In6, ce qui produira peut-étre une courbe
inattendue. In7 a In16 seront ignorées. « CurveForm sera « SkippedPoints ».
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Exemple 3 : Linéarisation personnalisée - Courbe descendante
La courbe peut aussi prendre une forme descendante, comme indiqué ci-dessous.

OutHighLimit
Out1=20

Out2=0

Out3=-20

Out [deg]

Out4=-30

Out5=-40

Out6=-50
OutLowLimit

1 1 1 1 1

1
NG 3\ /,(\'\ /,bfg\ /Q;\q' En [Ohms]
N9 4] b‘/ 0_)/ @/
N & &

N

La procédure pour configurer les paramétres est identique a celle de 'exemple

précédent.
B8 <Untitled 2> - Function Block View (Lin16 1) [ E =]
| Function Block: Lin161 —a
| Mame | Description | Address| Walug| .
In Input Measurement to Linearize 3075 180.00
Out Linearization Result e iy
Statuz Statuz of the Block 3077 Good [0] =
CurveForm Linearization Table Curve Form 3074 Decreasing [2] =
LUnits Olutput Units 3072 C_F_K_Temp (1] =
Fiesolution Output Resolution 3073 w1
FallbackType | Fallback Type 3078 ClipBad [0] =
Fallbackifalue | Fallback Value 3073 0.00
IntEal Integral Balance request 3084 Mo (0] =
A7 OutLowLimit Clutput Love Limit 3080 -53.00
A OuHighLirit | Output High Limit 3081 25.00
A7 MumPoints Mumber of Selected Points 3082 B |E
A7 EditPaint Inzert or Delete Point 3083 0
& I Input Paint 1 3085 1200
A& ou Output Paint 1 3086 20,00
& n2 Input Point 2 3087 40,00
A ouz Output Point 2 3088 0.00
& n3 Input Point 3 3089 97.00
A ou3 Output Point 3 3090 -20.00
& Ind Input Point 4 3091 177.00
A2 Ourd Output Point 4 3092 -30.00
& \n5 Input Point 5 3093 337.00
A 0us Output Point 5 3094 -40.00
& \nk Input Point & 3095 E72.00
A2 Ouk Output Point & 3096 -50.00
In? Input Paoint 7 3097 0.00
Out? Output Point 7 3098 0.00
Ing Input Point & 3099 0.00
Outd Output Point 8 3100 0.00
(] Input Point 9 3m 0.00
Ot Output Point 9 0z 0.00
In10 Input Point 10 03 0.00
Outl0 Outout Paint 10 304 ooo T
1] 1 ¢
Lin16.1 - 45 parameters
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Ajustement de la variable procédé

Cette application autorise I'utilisateur a compenser les imprécisions connues
introduites par le systéme de mesure global. Ceci inclut le capteur ainsi que la chaine
de mesure dans son ensemble. On peut également I'utiliser pour obtenir une variable
de procédé différente, par exemple une température mesurée dans un endroit
différent de la position réelle du capteur. L’ajustement est effectué directement sur la
valeur et dans les unités de la variable de procédé mesurée par le régulateur.

On peut ajuster la variable de procédé dans différentes conditions opérationnelles
(par exemple, différentes températures) en utilisant la courbe d'ajustement a points
multiples LIN16 : elle prolonge la fonction PV Offset simple présente dans le bloc Al,
qui ajoute ou soustrait simplement une valeur unique a la PV mesurée dans toutes
les conditions opérationnelles.

Loop
Al1 PID (2)
Thermocouple (0) _ : Off (0) : =
SensorBreakOutput Lin16 1 Main.AutoMan Main.Mode
PV In out SMain. PV Main.WorkingSP TPO (11}
PVStatus Status Main.IntBal Cutput.Ch1Qutput————> PV Output
1] it |ntBa|—I—Setpoint.SPSelec1 4] i
- ] Setpoint SP1
| T Setpoint. SP2
: Setpoint PSPSelect
Cutput.ManualoP
El]

On peut utiliser deux configurations alternatives :

Dans le premier cas, le tableau LIN16 contient les variables de procédé « In1 » a
« In16 », mesurées par le régulateur, et les valeurs de référence « Out1 » a
« Out16 » mesurées par référence externe.

Un exemple est présenté ci-dessous. La méme procédure de configuration
présentée auparavant s'applique ici excepté les différences de configuration du bloc
Al. Comme indiqué dans le graphique et dans le schéma de cablage, les unités de
I'entrée et de la sortie de LIN16 sont des températures absolues.

OutHighLimit
Out7=51

Out6=44

Out5=29

Out [deg]

Out4=17

Oout3=13 ”3/

Out2=2

Out1=-12

OutLowLimit

1 1 1 1 1 1 1
o ; o » £ Enldeg]
RS \((b \(\b‘ (83 \(g) O
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Dans le deuxiéme cas, pour la méme application, le tableau LIN16 enregistre les
décalages entre les valeurs de variable procédé mesurées dans le régulateur et un
bloc Math, configuré sur « Add », placé entre I'entrée analogique (Al) et le bloc Loop.
L’ajustement est effectué en ajoutant le décalage calculé par le bloc LIN16 a la
variable procédé mesurée. Dans le cas de I'ajustement de température (et a la
différence du cas précédent) les unités de sortie de LIN16 doivent étre réglées sur la
température relative. Ceci permet de sélectionner I'équation de conversion correcte
lorsqu’un changement d’unités de température est appliqué aux décalages (par
exemple le passage des degrés Celsius aux degrés Fahrenheit).

Units =C_F_K_Temp (1)

: Loop
Al : PID (2)
Thermocouple (0} Math2 1 : Off (0} : e
SensorBreakQutput Add (1) Main.AutoMan Main.Mode
PV m outb— Main.Pv lain.WorkingSP TR (1)
PVStatus In2 Main.IntBal Qutput Ch1Qutput———=PV  Output
1| EH o Setpoint SPSelect B Ei
- —_— Setpoint.SP1
! Setpaint SP2
- SetpointPSPSelect
Lin16 1 Setpoint PSP
Iy o ?“t Output ManualoP
atus
IntBal 4 i8]

B O

|Units = RelTemperature (24-)|

Comme les décalages ne suivent pas généralement une tendance continuellement
montante ou descendante, le paramétre « CurveForm » est « FreeForm »,

« Increasing » ou « Decreasing » en fonction des valeurs : voir le graphique suivant
en tant qu’exemple de courbe libre décalée.

OutHighLimit
Out6=4
Out3=3

Out2=2

Out [deg]

Out7=1 Q

Outb5=-1

Out1=-2

Out4=-3

OutLowLimit

N q/,p . N b‘ﬁ,b %//,,_)Q b// /\//@Q En [deg]
& & & & & <&

Les deux configurations susmentionnées fournissent au bloc fonction Loop la méme
PV ajustée. Les valeurs sont présentées dans le tableau pour les deux exemples.
Les valeurs élevées des décalages sont uniquement présentes pour accentuer dans
les images I'effet de I'ajustement.
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Points de . Valeurs de sortie
Valeurs de sortie : -
rupture 2 alternatives :

, . température absolue . .
d’entrée température relative
-10 deg -12 deg -2 deg
0 deg 2 deg 2 deg
10 deg 13 deg 3 deg
20 deg 17 deg -3 deg
30 deg 29 deg -1 deg
40 deg 44 deg 4 deg
50 deg 51 deg 1 deg
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Calibration utilisateur

Le régulateur est calibré pendant la fabrication en utilisant des étalons tragables pour
chaque plage d'entrée. Il est donc inutile de calibrer le régulateur quand on change
de plage. De plus, I'utilisation d’'une correction automatique continue du zéro de
'entrée assure I’ optimisé de la calibration de I'instrument pendant le fonctionnement
normal.

Pour respecter les procédures statutaires telles que la norme « Heat Treatment
Specification AMS2750 », la calibration de I'instrument peut étre vérifiée et recalibrée
si cela est considéré nécessaire, conformément aux instructions données dans ce
chapitre.

Par exemple, la norme AMS2750 affirme ceci :- « Les instructions de calibration et
recalibration de « I'instrumentation de test de terrain » et de « l'instrumentation de
surveillance de la régulation et de I'enregistrement » telles que définies par la norme
« NADCAP Aerospace Material Specification for pyrometry AMS2750E », clause
3.3.1 (3.2.5.3 et sous-clauses) » y compris les consignes d’application et de
suppression des décalage définies a la clause 3.2.4.

La calibration utilisateur permet de calibrer le régulateur a n’importe quel point de sa
gamme (pas seulement plage et zéro) ou de prévoir des décalages de mesure
connus et fixes tels que les tolérances capteur.

Remarque : Le module RSP en option dans 'TEPC3016 peut uniquement étre
calibré aux points hauts et bas (4 mA, 20 mA, 0V, 10 V) a cause de la
rétrocompatibilité. La calibration a d'autres valeurs peut ne pas aboutir, ce qui
entrainera le retour du module RSP a la calibration usine.

La calibration usine est enregistrée dans le régulateur et on peut y revenir a tout
moment.

Dans certains cas il suffit de calibrer le régulateur lui-méme, mais il est souvent
nécessaire de compenser les tolérances dans le capteur et dans ses connexions.
Ceci est particulierement le cas pour la mesure des températures qui utilise
généralement des capteurs a thermocouple ou PRT. Dans le dernier cas, ceci peut
étre fait en utilisant une cellule glacée ou un bain chaud ou un calibrateur a bloc sec.
Les différentes méthodes sont décrites dans les sections suivantes

Calibration du régulateur seul
Calibration de I’entrée analogique

Ceci peut étre fait avec I'lHM ou en utilisant iTools. Il faut respecter les points
suivants :

* Mettre le régulateur au niveau 3 opérateur (ou au niveau de configuration).

® Prévoir au moins 10 minutes pour que le régulateur se stabilise aprés la mise en
route.

® Connecter I'entrée du régulateur a une source de millivolts. Si le régulateur est
configuré pour thermocouple, vérifier que la source de millivolts est configurée
sur la compensation CJC correcte pour le thermocouple utilisé et que le cable de
compensation correct est utilisé.

* Sil'entrée a calibrer est en mV, mA ou volts, la mesure sera en mV, mA ou volts
linéaires. Si elle est configurée pour thermocouple ou RTD, la mesure sera en
degrés, conformément a la configuration de I'instrument.
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Utilisation de iTools

Ouvrir la liste d'instruments et sélectionner I'onglet Cal.

(#) 8P com11.10255-EPC30| | | [ COM111D255-EPC3004 - Parameter Explorer (Instrurment) ==
& v = v| [ 6| A
‘ i . v ||| [info | HMI | Security | Diagnostics | Madules | Enables | Fcal | Cal |
&3 Browse | 3 Find| [Mame | Description |.ddress| alue|
M" 4} User calibration identifi 1152 Al -
» 2 Instrument el Status User calibration status | 1153 Factary (0) ~
-8 A = & Mode User calibration mode | 1154 Idle (@) ~
b fam
b & cT
» {3 Zirconia Instrument.Cal - 3 parameters (1 hidden)
f:l Loop o

L’état indique « Usine » si la calibration utilisateur n’a pas encore été effectuée.

Lancement de la calibration utilisateur

Cliquer sur le paramétre « Mode » et sélectionner « Start ».

B COMI1.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (Instrument) =
= - | i | =
| Info ! Hrdl [ Security i Diagnostics ! Modules ! Enahles i FCal | Cal I__
1

[Name | Description |ddress| Yalue|

# Mode User calibration mode 1154 Lo (3) ™

# Calvalue User calibration walue 1155 0.00

flnstrume_nt__CaI - 3 parameters (1 hidden)

Le mode est remplaceé par « Bas »

1.

Dans « CalValue » saisir une valeur qui représente la lecture basse requise sur
I'affichage du régulateur, dans ce cas 0.00.

Régler la source mV sur 0,00 mV. Si I'entrée est un thermocouple, vérifier que la
source mV est réglée pour compenser le type de thermocouple configuré. Il est
inutile de calibrer pour les autres types de thermocouples.

Dans « Mode » sélectionner « SetLow ». Ceci calibrera le régulateur a I'entrée
mV sélectionnée (0.00). Le choix de I'option Abandonner raméne l'instrument a
la calibration usine.

Le « Mode » devient « High »

1.

Dans « CalValue » saisir une valeur qui représente la lecture haute requise sur
I'affichage du régulateur, dans ce cas 300.00

Régler la source mV sur le niveau d’entrée correct. Si I'entrée est un
thermocouple, ce niveau sera I'équivalent en mV de 300,00 °C. Il n’est pas
nécessaire de calibrer pour les autres types de thermocouples.

Dans « Mode » sélectionner « SetHigh ». Ceci calibrera le régulateur a I'entrée
mV sélectionnée. Le choix de 'option Abandonner raméne l'instrument a la
calibration usine.
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« Status » et « Mode » indiquent « Adjusted » ce qui indique que le régulateur a été
calibré par l'utilisateur.

5 COMI11.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (Instrument) ==
o o v | B | 4
[Info | HKI I Security | Diagnostics | Modules | Enables | FCal | Cal L
[Name | Description |.ddress| Walue|
# 1D User calibration identifi 1152 Al -
Status User calibration status 1153 Adjusted (1) ~
# Mode User calibration mode | 1154 Adjusted () -
4 3

Instrument.Cal - 4 parameters

Il peut s’avérer utile d’ouvrir la liste du navigateur Al1 quand on effectue la calibration
car la PV peut étre lue directement pendant la procédure de calibration. Ceci
permettra de visualiser la stabilisation de la mesure de I'entrée pendant le procédé
de calibration.

Remarque : Sialafin d’'un procédé de calibration la calibration n’a pas abouti, le

Statut revient & Usine et le Mode indique « Unsuccessful » (L.50T)

Pour revenir a la calibration usine

Dans le menu déroulant « Mode », sélectionner « Discard ».
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Décalage en deux points

Un décalage en deux points permet de décaler I'affichage du régulateur de
différentes quantités en bas de I'échelle et en haut de I'échelle. La calibration de
base du régulateur n’est pas affectée mais le décalage en deux points offre une
compensation pour les erreurs de capteur ou d’interconnexion. Les diagrammes
ci-dessous montrent qu’une ligne est tirée entre les valeurs de décalage haut et bas.
Les lectures au-dessus et en dessous des points d’étalonnage seront une extension
de cette ligne. C’est pourquoi la calibration avec les deux points aussi éloignés que
possible est considérée comme une bonne pratique.

Valeur
affichée

Décalage haut
Calibration usine

Décalage bas

» Entrée électrique

La procédure est exactement la méme que celle indiquée a la section précédente.
Pour I'entrée minimum, régler « CalValue » sur la valeur requise sur 'affichage du
régulateur comme indiqué dans le diagramme de décalage bas dans le diagramme
ci-dessus.

De méme, pour I'entrée maximum, régler « CalValue » sur la valeur requise sur
I'affichage du régulateur comme indiqué dans le diagramme de décalage haut dans
le diagramme ci-dessus.

Remarque : Un paramétre « PvOffset » est disponible dans la liste d’entrées
analogiques qui fournit une valeur fixe a ajouter ou soustraire a la variable de
procédé. Cela ne fait pas partie de la procédure de calibration utilisateur mais
s’applique a un décalage unique sur toute la gamme d'affichage du régulateur et peut
étre ajusté au niveau 3. Il a pour effet de déplacer la courbe vers le haut ou vers le
bas a partir d’'un point central comme indiqué dans I'exemple ci-dessous :

Valeur
affichée

Jﬁ Calibration
usine

TDécaIage fixe

» Entrée
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Utilisation de I'lHM du régulateur

La procédure est identique a celle utilisée avec iTools. Observez les précautions
présentées a la «Calibration de I'entrée analogique», page 385.

L’exemple ci-dessous présente une procédure détaillée en utilisant 'lHM du
régulateur. Dans cet exemple, un décalage en deux points est appliqué

Opération

action

Display

Notes

Au niveau 3 ou
niveau de
configuration,
sélectionnez la
liste
d’instruments

puis CAL 5LIST

Sélectionner
I'entrée
analogique Al.1

1. Appuyer sur jusqu'a
ce que le paramétre Mode
soit affiché

Si le MODE indique « AdJ.d »
(ajusté) sélectionner « diSC »
(annuler). Ceci raméne le
régulateur a la calibration
usine.

Sélectionner
Démarrer

2. Appuyer sur ou

pour sélectionner

L’affichage est remplacé par
«Lo»

Régler la source mV sur la valeur d'entrée représent

ant le décalage requis. Dans cet exemple, +1,80 mV

Saisir la valeur
de lecture
requise sur
I'affichage du
régulateur pour
une entrée de
1,80 mV

3. Appuyer sur pour
faire défiler jusqu’a C./AL

4.  Appuyer sur ou

pour saisir la valeur

[ ]|
[ I [

Dans cet exemple, I'affichage
du régulateur indique 0.00
pour une entrée de +1.80 mV

Revenir a Lo

1)

5. Appuyer sur pour
revenir a Lo

6. Appuyer sur ou
pour SEt.L

Le point de calibration bas
sera entré et I'affichage
deviendra Hi

Régler la source mV sur 17.327. |l s’agit de la valeur
de type J doit indiquer 300.0 (dans cet exemple).

de décalage (+1.00

mv) a laquelle un thermocouple

Saisir la valeur
de lecture
requise sur
I'affichage du
régulateur pour
une entrée de
17,327mV.

7. Appuyer sur pour
faire défiler jusqu’a C./AL

8.  Appuyer sur ou

pour saisir la valeur

300.0

=
. e

L’affichage indiquera 300.0
OC pour une entrée de 17,327
mv (un décalage de +1,000
mV)

Revenir a Hi

1)

9.  Appuyer sur pour
revenir a Hi

10. Appuyer sur ou
pour SEt.H

La calibration haute sera
entrée et I'affichage deviendra
AdJ.d., indiquant que le
régulateur a été calibré par
I'utilisateur

Add.d

MITTTIC
[RLLS T]

Pour revenir a la calibration usine, sélectionner diSc (abandonner) au lieu d’Adj.d.
Si la calibration ne réussit pas, le régulateur revient a la calibration usine.
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Calibration avec un bloc sec ou I’équivalent

Un bloc sec, une cellule froide ou un bain chaud sont chauffés ou refroidis a une
température spécifique et maintenus de maniére précise a cette température. La
calibration est une comparaison entre deux appareils. Le premier appareil est 'unité
a calibrer, souvent appelée l'unité testée. Le second appareil est I'étalon, qui a une
précision connue. En utilisant I'’étalon comme guide, 'unité testée est ajustée jusqu’a
ce que les deux unités affichent les mémes résultats quand elles sont exposées a la
méme température. Avec cette méthode, la tolérance du capteur de température, du
CJC, etc. est incluse dans la calibration.

La procédure est essentiellement identique a celle déja décrite mais la source
millivolts est remplacée par le capteur de température testé.
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Calibration d’une sortie analogique de tension ou de courant

Utilisation de I'lHM du régulateur

La procédure est généralement identique a celle de I'entrée analogique mais elle
exige que la sortie soit connectée a un voltmétre ou courantomeétre.

Dans cet exemple, la sortie a calibrer est OP2.

Voltmetre
on - . G2 (ou
= Cables cuivre
2B @D ) ampéremétre)
Régulateur
Opération Action Display Notes

Au niveau 3 ou niveau de
configuration, sélectionnez
la liste d’instruments puis

r TCT
CAL S.LIGT

Sélectionner la sortie 1.
analogique dC.1 (2 ou 3)

Appuyer sur
jusqu'a ce
que le paramétre
Mode soit affiché

Si MODE indique « AdJ.d »
(ajusté) sélectionner « diSC »
(annuler). Ceci raméne le
régulateur a la calibration
usine.

Sélectionner Démarrer 2.

Appuyer sur
o0

pour sélectionner

L’affichage est remplacé par
«Lo»

Lire la sortie CC sur le compteur. Pour une sortie tension, la valeur doit étre 2.00 volts. (Pour une sortie
mA, la valeur doit étre 4.00 mA). Si par exemple la v

aleur de tension est

l'instrument calculera la différence pendant le procédé de calibration.

1.90V, saisir cette valeur -

Saisir la valeur du 3.
compteur, parex. 1.9V

Appuyer sur
pour faire
défiler jusqu’a
CWAL

Appuyer sur

D, M

pour saisir la
valeur

Dans cet exemple, la sortie
calibrée par 'utilisateur
donnera 2V au lieu de 1.9V

Revenir a Lo 5.

Appuyer sur
pour
revenir a Lo
Appuyer sur
ou

pour SEt.L

Le point de calibration bas
sera entré et I'affichage
deviendra Hi

Comme plus haut, lire la sortie CC sur le compteur. Pour une sortie tension, la valeur doit étre 10.00
volts. (Pour une sortie mA, la valeur doit étre 20.00mA). Si la valeur de tension est 9.80 V, saisir cette

valeur dans le parameétre C.VAL comme indiqué ci-dessous.
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Opération Action Display Notes

Saisir la lecture du 7. Appuyer sur Dans cet exemple, la sortie

compteur, par ex. 9.80V 9 . B calibrée par I'utilisateur
pour faire VO donnera 10V au lieu de 9.8V

-
[ [

défiler jusqu’a
CyARL
8.  Appuyer sur

AP

pour saisir la
valeur
Revenir a Hi 9.  Appuyer sur Le point de calibration haut
sera entré et I'affichage
pour deviendra AdJ.d.
revenir a Hi p
10. Appuyer sur H d . d
MITITIC
[N
o0
pour SEt.Hi

Pour revenir a la calibration usine, sélectionner diSc (abandonner) au lieu d’Adj.d.
Si la calibration ne réussit pas, le régulateur revient a la calibration usine.
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Utilisation de iTools

Ouvrir la liste d'instruments et sélectionner I'onglet Cal.

En posant I'hypothése que la calibration utilisateur n’a pas encore été effectuée, le
Statut indiquera Usine.

Dans « Mode » sélectionner « Start ». Le paramétre Mode est remplacé par « Low ».

5 COMI1.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (Instrument) e -E =
€ v =» | | .
[ Security | Disgnostics | Modules | Enables [Foal | cal | 2k
[Name | Description |.ddress| Yalue|
18] User calibration identt 1152 DCOP2 (3) ~
Status User calibration status 1153 Factony (07 ~
# Mode User calibration mode 1154 Lowe (3) ™
# Calvalue User calibration walue, 1155 0.01
isUnsuccessful | |s unsuccessful status 1156 0
todeHi tode limit high 1157 5
Modelo Mode limit low 1158 3

1. Lire la sortie CC sur le compteur. Pour une sortie tension, la valeur doit étre 2.00
volts. (Pour une sortie mA, la valeur doit étre 4.00 mA). Si la valeur de tension est
1.90V, saisir cette valeur dans le paramétre C.VAL comme indiqué ci-dessous.

HH COMI1.ID255-EPC3004 - Parameter Explorer (Instrument.C...| =

-+ -|@m *
|Mame | Description [.ddress| Walug|
D User calibration identifi 1152 DCOFZ (3) -
Status User calibration status | 1153 Factary (0] ~

# NMode User calibration mode 1154 Lowe (3] ™
# Calvalue | User calibration value 1155 140

islUnsuccess |s unsuccessful status 1156 0

ModeHi Mode lirmit high 1157 5

tModelo hode limit low 1158 3
Instrument.Cal - 7 parameters

2. Remplacer le « Mode » par « SetLo ». La nouvelle valeur de calibration sera
enregistrée et le « Mode » deviendra « High ».

Répéter I'étape 1 ci-dessus pour le point de calibration haut en saisissant la valeur
compteur requise pour le point de calibration haut.

Le paramétre « Mode » indique maintenant « Adjusted », ce qui signifie que la
calibration a été ajustée par l'utilisateur.
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Calibration du transformateur de courant

La procédure est similaire a la calibration de I'entrée analogique comme décrit dans
la section «Utilisation de iTools», page 386.

Il est recommandé d’utiliser une source de courant CC connectée comme indiqué sur
le schéma. C’est-a-dire que le terminal +ve de la source est connecté a « C » et que
le terminal -ve de la source est connecté a « CT ».

Source de courant CC

cT () -

Cables cuivre

c B0 Q)+

——]

Régulateur

1. Raccorder une source de courant aux bornes du transformateur de courant C et
CT

2. Dans laliste « Instrument Cal », régler ID sur CT

B8 COML1.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (Instrument.Cal) | = [ & |[=54]

e v =» | | -
[MName | Description | ddress| Yalue
D User calibration identifi 1152 [EREE
Status User calibration status 1153 Factory (0) ~

# Mode User calibration mode 1154 Lowe (3) ™

# Calvalue User calibration walue 1155 0.00
isUnsuccess |s unsuccessful status 1156 0
ModeHi kode limit high 1157 5
Modelo Mode limit low 1158 3

. Instrument.Cal - 7 parameters

Ajuster le parametre « Mode » sur « Low ».
Injecter un courant depuis la source de courant, par exemple 35 mA.

3.

4

5. Saisir 35.00 dans le paramétre « CalValue »

6. Ajuster le paramétre « Mode » sur « SetLow ».
7

Le point de calibration bas CT sera enregistré et le paramétre « Mode »
deviendra « High ».

8. Injecter un courant depuis la source de courant, par exemple 70mA.
9. Saisir 70.00 dans le paramétre « CalValue »
10. Ajuster le paramétre « Mode » sur « SetHigh ».

11. Quand la calibration est réussie, le paramétre « Mode » devient « Adjusted »
comme dans les exemples précédents.
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Messages de notification

Les messages de notification indiquent des conditions spécifiques dans le régulateur
ou les appareils connectés.

Les messages suivants peuvent étre affichés en fonction de la valeur, des
notifications ou des conditions de veille :

Remarque : Les messages déroulants peuvent étre personnalisée avec iTools,
(voir «Messages définis par I'utilisateur», page 249) pour qu’ils ne soient pas
identiques a ceux indiqués dans le tableau ci-dessous.

Mnémonique

Message déroulant

Description de la notification / condition
inattendue

Solutions possibles

HHHH La valeur du parameétre est supérieure a la limite
maximum de l'affichage
LLLL La valeur du paramétre est inférieure a la limite
minimum de l'affichage.
Sbrk CRAPTEUR I ENTR E Si le capteur devient un circuit ouvert un message Des raisons typiques pour
OrPL sur 'écran supérieure alterne entre S.brh et bAd. Le | cette alarme peuvent étre la
régulateur est mis en mode manuel. Sur I'affichage | déconnexion des
inférieur, le message « Input Sensor Broken » défile. | connections entre
Ce message peut étre personnalisé avec iTools. l'instrument et le capteur ou
Le message réel est défini dans un tableau de une rupture détectée du
messages par défaut. capteur
Le parameétre Sortie rupture capteur peut étre cablé |lui-méme.
a une alarme de procédé pour fournir des stratégies | Changer le capteur et vérifier
de mémorisation. le cablage et les connexions.
5L CAPTELUR I ENTR E HORS | Un capteur est hors de gamme. Reconfigurer le paramétre
IE GRMME Si la valeur d’entrée PV dépasse 5 % de la gamme | Maxi gamme dans la liste
orng d’entrée, des messages d'alarme s’afficheront. des entrées analogiques
O.RNG (dépassement de gamme en vert) alterne conformément aux
avec S.RNG (capteur hors de gamme en rouge) et le | exigences de I'application.
régulateur est mis en mode manuel.
Un message déroulant, défini dans le tableau des
messages par défaut, s'affiche également.
5L CAPTEUR I ENTR E HORS | Un capteur est hors de gamme. Reconfigurer le paramétre
IE GRMME Si la valeur d’entrée PV tombe en dessous de 5% | Mini gamme dans la liste des
ul G de la gamme d’entrée, des messages d'alarme entrées analogique
s'afficheront. conformément aux
u.RNG (valeur inférieure a la gamme en vert) alterne | exigences de I'application.
avec S.RNG (capteur hors de gamme en rouge) et le
régulateur est mis en mode manuel.
Un message déroulant, défini dans le tableau des
messages par défaut, s'affiche également.
EUTTE L’autoréglage de la boucle de régulation a expiré et | Réessayer le réglage ou

ne s’est pas terminé.

effacer en accédant au
niveau de configuration et en
en sortant.

UTILISATION IU MOT IE | Linstrument contient des comms utilisateur (fixes Changer le mot de passe
PRoSE LONFIG LOMMS PAR | et/ou option) et le « mot de passe config comms » | config dans la liste
3 PRI n’a pas été modifié depuis sa valeur par défaut. Instrument/Sécurité.
MOT IE PHSSE COMMS L’instrument contient des comms utilisateur (fixes
CONFID  EXPIR et/ou option) et le « mot de passe config comms » a
expiré
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NIVERU & IHM BLOGU . L'accés au niveau 2 IHM a été bloqué suite a un trop | Accéder au niveau 3 ou
TROP IE TENTHTIVES IE | grand nombre de tentatives de saisie de mot de config pour supprimer le
SRISIE Bu mMOT IE PRSSE :

TNCORRECT - passe incorrect. blocage ou attendre que la
période d’expiration se
termine.

NIVERLY 3 IHM BLOGU . L'acces au niveau 3 IHM a été bloqué suite a un trop | Accéder au niveau config

TROP IE TENTRTIVES IE | grand nombre de tentatives de saisie de mot de pour supprimer le blocage

SRISIE BU MOT IE PRSSE ; A

INCORRECT passe incorrect. ou attendre que la période
d’expiration se termine.

NIVERDY CONFIG IHM L'acces au niveau config IHM a été bloqué suite a un | Utiliser le clip config pour se

BLOGU . TROP IE trop grand nombre de tentatives de saisie de mot de | connecter et réinitialiser le

TENTRTIVES IE SRISIE ; t t 0

W omMAT me DRCC passe incorrect. compteur sur 0, pour

U MOT IE PRSSE .

TNCORRECT supprimer le blocage, et

MTI EHH CONETR ComMmc LI Y H f 't' bl A t 2 reVenir é la périOde

NIVERL CONFID DOMMS acces au niveau conftig comms a ete bloque suite a s — . .

OG0y TROP IE ; o d’expiration requise. Ou bien

LuuL . e L un trop grand nombre de tentatives de saisie de mot .

TENTATIVES IE SAISIE K attendre que la perlode

pLieinidy b Ik anial de passe incorrect

T MOT IE PASGE : d’expiration se termine.

INCORRECT

BOUCLE MOIE IEMD La boucle de régulation est en mode démo (régule

une charge simulée)

AUTOR GLAGE ACTIF La boucles de régulation autoréglage est active

AUTDR GLAGE I CLENCH | Autoréglage de la boucle de régulation demandé Mettre la boucle en mode

'"E7 I5 NE PEUT PRS- TRE | mais ne peut pas étre exécuté. auto.

v [N
Nt

L’instrument est en mode config via comms. Ceci
sera généralement affiché si le régulateur a été mis
en mode configuration avec iTools.

Le régulateur sera en mode veille

Déconnecter la source
comms ou mettre le
régulateur hors du mode
config (si iTools est utilisé).

EEITE La voie est désactivée
HwE Erreur matériel détectée
I nl Plage d'entrée
OFLw Dépassement d’entrée
bAd Mauvaise entrée
Hwl Matériel dépassé
NidAE La VP n'a pas de données
TAm5 IMAGE FAM ITE NvOL NON | Le contrOle périodique de la mémoire non volatile a | Effacer en entrant et sortant
VRLIBE détecté une corruption. du mode config. Si le
Cette condition met l'instrument en mode veille. probléme persiste, renvoyer
I'appareil a 'usine
OPES CHARGEMENT QU Chargement ou enregistrement de la mémoire non | Renvoyer 'unité a 'usine.
ENREGISTREMENT IE volatile de la carte d'option a échoué.
L OPTION NvOL R
CHOU
PRS LE CHARGEMENT OU Chargement ou enregistrement de la mémoire non | Renvoyer 'unité a 'usine.
ENREGISTREMENT IE LH | yolatile de la carte d'option a échoué.
BRSE DE DONN ES
PARRAM TRES NYOL A
CHOU
TELS LE CHARGEMENT OU Chargement ou enregistrement de la mémoire non | Renvoyer l'unité a I'usine.
M oTCT MOMT  TIC ) . . s, 7
PG FE;’A*‘—’;EE: 'E'H“' ﬁhnf,ﬂ volatile de la carte d'option a échoué.
LN LN~ g
CALS CRLIBRATION USINE NON | Le module Al ou 10 a perdu ou quitté la calibration. | Renvoyer a 'usine pour
mTCrT
FIeLT e calibration.
LPub CONBITION CPU Paramétres fusibles internes CPU inattendus Renvoyer I'unité a l'usine.
INATTENIUE
1 d5 IDENTIT MAT RIEL Matériel non pris en charge détecté. Renvoyer I'unité a l'usine
INCONNUE
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Huwd5 MAT RIEL INGTHLL Le matériel détecté ne correspond pas au matériel Supprimer en s’assurant que
E T RIEL |attendu. le matériel attendu
correspond au matériel
installé dans la liste de
parameétres

Instrument.Modules.

FEYS CONDITION CLAVIER Condition clavier inattendue au démarrage. Effacer en mettant hors
INATTENIUE tension puis sous tension. Si

le probleme persiste,

renvoyer I'appareil a l'usine

PLAF ARR T PENIANT LE MOIE | Linstrument a perdu son alimentation alors qu’il se | Effacer en accédant au
CONFIG trouvait en mode config mode config et en le quittant
TELCS CHARGEMENT IE RECETTE | Sile chargement de recette ne peut pas étre terminé | Accéder au mode config et
INCOMPLET pour une raison quelconque (valeurs non valides ou | au niveau Opérateur pour
hors gamme) l'instrument sera a moitié configuré. effacer le message

L’instrument passera en veille

FLEr Le firmware ne fonctionnera pas. Affiché uniquement | Renvoyer a l'usine
au démarrage.
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OEM Security

OEM Security a été ajouté a partir de la version de firmware V.3.01. Cette fonction
est disponible en option et est protégée par Feature Security («Sous-liste de sécurité
(SEC)», page 210).

OEM Security permet aux utilisateurs, qui sont généralement des équipementiers ou
des distributeurs, de protéger leur propriété intellectuelle ; elle est congue pour a
prévenir I'affichage, I'ingénierie inverse ou clonage non autorisé des configurations
du régulateur. Cette protection inclut un cablage interne (logiciel) spécifique a
I'application, un accés limité a certains parameétres de niveau configuration et de
niveau opérateur soit via comms (par iTools ou un logiciel comms tiers) soit par
l'interface utilisateur de l'instrument.

Quand « OEM Security » est activé, les utilisateurs ne peuvent accéder au cablage
logiciel depuis aucune source et il est impossible de charger ou d’enregistrer la
configuration de l'instrument via iTools ou en utilisant la fonction Save/Restore.

La modification de la configuration et/ou des paramétres opérateur via un IHM ou
comms peut également étre restreinte quand OEM Security est mise en oeuvre.

Une fois que la fonction de sécurité a été mise en place pour une application
particuliere, elle peut étre clonée dans toutes les autres applications identiques sans
autre configuration.

Mise en ceuvre

Quand OEM Security est fournie, quatre paramétres OEM sont affichés dans la liste
« Instrument - Security ». Ces paramétres sont disponibles uniquement dans iTools -

ils ne sont pas présentés dans I'lHM du régulateur.

& - d | a
|Info [HMI | Security | Diagnastics | Modules | Enables |FCal | Cal | OEMConfiglist | OEMOperList|
[ [name | Description [.ddress| Yalue |
| # | 2Passcode Lewel?2 Passcode 1056 2

# L3Passcode Leweld Passcode 514 3 |
|| # ConfigPasscade Configuration Passcode 515 4
1L Instrumeant Mode 189 2
| Fdaxdhd Max instrument mode (iToals use only) 1057 2

# CommsConfigPasscode | Comms Config Passcode 1058 1234567890

CommsPasscode Comms Passcode 1059 0
Confighccess Indication that config mode can be accessed 1060 1
# CommsPasscodeDefault | Comms Passcode Default Notification 1061 Yes (1)~

# CommsPasscodeExpiry | Comms Passcode Expity Days 1062 a0 -

# PassLockTime Fasscode lockouttime 1063 30m -
||# FeaturePasscode! Feature Passcade 1 1064 28042
# FeaturePasscode? Feature Passcode 2 1065 40019

CleartMemaory Clear Memary 1066 Mo (0 ~
? OEMPassward OEM Pasgward T
||# OEMEntry OEM Password Entry 21447 2perbesespssbasesnddtasens
| OEMStatus OEM Status 1067 Locked (1) ~
OEMParamLists OEM Parameter Lists 1068 Off (0 =
| IMGlobal Comms config locked (iTools use only) 1069 2
|| # FeaturePasscode3 Feature Passcode 3 1070 7Bh7
FeaturePasscoded Feature Passcode 4 1071 819
FeaturePasscodeh Feature Passcode & 2880 52986

| Instrument.Security - 22 parameters

OEMPassword

Ce mot de passe est sélectionné par I'équipementier. On
peut utiliser un texte alphanumérique et le champ est
modifiable quand le statut OEM est « Déverrouillé ». Il faut
utiliser un minimum de 8 caractéres. Il n’est pas possible
de cloner le mot de passe OEM Security. (Surligner la
totalité de la ligne avant de faire la saisie).
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OEMEntry

OEMStatus

OEMParameterLists

Saisir le mot de passe OEM Security pour activer et
désactiver OEM Security. Le régulateur doit étre au niveau
de configuration pour pouvoir saisir ce mot de passe.
Quand le mot de passe correct est saisi, le statut OEM
passe de « Verrouillé » a « Déverrouillé » et vice-versa.
(Surligner la totalité de la ligne avant de faire la saisie).
Trois tentatives de connexion sont autorisées avant le
verrouillage, suivi par une période de blocage du mot de
passe de 90 minutes.

Lecture seule, indiquant « Locked » ou « Unlocked ».

Si le paramétre est déverrouillé, deux listes sont
disponibles permettant a un OEM de restreindre les
parameétres modifiables quand le régulateur est au niveau
Opérateur et Acces configuration.

Les paramétres ajoutés idans « OEMConfigList » SONT
disponibles pour 'opérateur quand le régulateur est au
niveau de configuration. Les parameétres non ajoutés a
cette liste ne sont pas mis a la disposition de I'opérateur.
Les paramétres ajoutés a « OEMOperList » ne sont PAS
disponibles pour I'opérateur quand le régulateur est au
niveau accés opérateur.

Si « OEMStatus » est verrouillé, ces deux listes ne sont
pas présentées. La configuration du régulateur ne peut
pas étre clonée et le cablage interne n’est pas accessible
via comms.

Ce paramétre est inscriptible uniquement quand « OEM
Status » indique « Unlocked ».

Quand il est « Off », les paramétres de type opérateur sont
modifiables au niveau d'accés Opérateur et les
parameétres Config sont modifiables au niveau d'acces
Configuration (toujours en respectant les autres
restrictions telles que les limites hautes et basses). Ceci
s'applique a I'lHM et aux commes.

Quand il est « On », les parameétres ajoutés a
OEMConfigList SONT disponibles pour 'opérateur quand
le régulateur est au niveau de configuration. Les
parameétres non ajoutés a cette liste ne sont pas mis a la
disposition de 'opérateur. Les parameétres ajoutés a
OEMOperList ne sont PAS disponibles pour I'opérateur
quand le régulateur est au niveau accés opérateur.

Le tableau a la fin de cette section donne un exemple pour
deux parameétres seulement « Alarm 1 Type » (paramétre
de type configuration) et « Alarm 1 Threshold » (paramétre
de type opérateur).

Remarque : Quand on accéde ou quitte OEM Security, il faut laisser quelques
secondes a iTools pour qu’il se synchronise.
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Liste de configuration OEM

« OEMConfigList » permet a 'TOEM de choisir jusqu’a 100 paramétres de
configuration qui doivent rester en lecture/écriture au niveau de configuration et avec
OEM Security activé (verrouillé). De plus, les paramétres suivants sont toujours

inscriptibles en mode de configuration :

OEM Security Password Entry, HMI Level 2 password, HMI Level 3 password, HMI
Configuration Level password, Comms Configuration password, Controller Coldstart.

Les paramétres requis peuvent étre glissés et déposés depuis une liste de
navigateur (sur la gauche) dans la case « WiredFrom » de « OEMConfigList ». Ou
bien double cliquer dans la case « WiredFrom » et sélectionner le paramétre dans la
liste déroulante. Ces paramétres sont ceux choisis par I'équipementier pour rester
modifiables quand OEM Security est activé et que le régulateur est au niveau

d'accés Configuration.

€ o - ma

info__[bMI | Security | Disgnostics | Modules | Ensbles [FCal | Cal

..w
| OEMCanfigList | OEMOperList|

l | Marne | Description

Farameter that is to be alterable
Farameter that is to be alterable
Farameter that is to be alterable
Fararmeter that is to be alterable
Fararmeter that is to be alterable
Farameter that is to be alterable
# Parameter? Farameter that is to be alterable
# Parameterd Farameter that is to be alterable
4 L1

# Parameter]
# Parameter?
# Parameter3
# Parameterd
# Parameters
# Parameterh

Instrument OEMConfigList - 100 parameters

l.ddress| ‘alue|Wired From |
2672 2499805164 Alarm.1 Type 1

2673
2674
2675
2676
2677
2678
2679

4294967295 (not wired)
4294967295 (notwired)
4294967295 (not wired)
4294967295 (not wired)
4294967295 (not wired)
4294967295 (notwired)
4294967295 (not wired)

La vue présente les 8 premiers paramétres, paramétre 1 ayant été rempli avec un
parameétre de configuration (Alarm 1 Type). Types d'alarme, Types d'entrée, Plage
Hi/Lo, Modules attendus, etc. sont des exemples de paramétres de configuration.

Quand le statut OEM est verrouillé, ils n’apparaissent pas.

Liste des opérateurs OEM

La liste des opérateurs OEM fonctionne de la méme maniére que la liste
Configuration OEM mais les parametres sélectionnés sont ceux qui sont disponibles
au niveau d'acces Opérateur. Mode programmateur, paramétres de réglage des
alarmes en sont des exemples. L’exemple ci-dessous présente « Alarm 1

Threshold » qui doit étre lu seulement au niveau d'accés Opérateur.

oA | 4
|Info | HMI | Secwity | Diagnostics | Modules | Enables | FCal | Cal | OEMCaonfiglist| OEMOpsrList :____
[ [Name | Description [ddress| alue | Wired Fram - |
[ # Parameter] Fararmeter that is to be read anly 27?2 2499805187 Alarm.1. Threshald
# Parameter? Fararmeter that is to be read only 2773 4294967295 (notwired)

# Parameter3 Fararmeter that is to be read anly 2774 4294967295 (notwired)
|| # Parameterd Fararmeter that is to be read anly 2775 4294967295 (not wired)
| # Parameters Fararmeter that is to be read anly 2776 4294967295 (notwired)
# Parameterh Fararmeter that is to be read only 27?7 4294967295 (notwired)
# Parameter? Fararmeter that is to be read anly 2778 4294967295 (notwired)
| f Fararmeterd Fararmeter that is to be read anly 2779 4294967295 (notwired) -

] T 3

i Instrument OEMOperList - 100 parameters

L’exemple présente les 8 premiers des 100 parameétres, dont le premier a été
sélectionné comme « Alarm 1 Threshold ». Ce paramétre doit étre lu seulement
lorsque OEM Security est activé et que le régulateur est au niveau d'acces

Opérateur.

Quand le statut OEM est verrouillé, ils n’apparaissent pas.
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Effet du parameétre « OEM ParamList »

Le tableau ci-dessous présente la disponibilité des deux paramétres « Alarm 1 »
réglés aux pages précédentes quand le parameétre « OEMParamList » est activé ou

désactivé.

« Alarm 2 » est utilisé comme exemple de tous les parameétres qui n’ont pas été
inclus dans OEM Security.

« OEMParamLists » | Paramétre Régulateur en accés Régulateur en accés
configuration opérateur
Modifiable | Non Modifiable | Non
modifiable modifiable

On A1 Type v v
A2 Type v v
Seuil A1 v v
Seuil A2 v v

Off A1 Type v v
A2 Type v v
Seuil A1 v v
Seuil A2 v v

Les vues iTools présentées a la page suivante montrent comment cet exemple est
présenté dans le navigateur iTools :
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« OEMParamLists » activé

Les vues iTools présentées ci-dessous montrent le caractére modifiable des
parametres d'alarme utilisés dans les exemples précédents. Alarm 1 a été configuré
dans OEM Security. Alarm 2 est utilisé comme exemple des parameétres non
configurés dans OEM Security.

Le texte en noir indique que les paramétres sont modifiables. Le texte en bleu n’est
pas modifiable.

Régulateur en mode Configuration

« Alarm 1 Type » est modifiable « Alarm 2 Type » n’est pas modifiable
« Alarm 1 Threshold » n’est pas modifiable « Alarm 2 Threshold » est modifiable
1o le s e |5 8| b fz B [a J5 [6 |
[Name [ Descrigtion [.ddress| Walue|' ‘ |Marme | Description [\ddress] Yalue|' «
& Type Alarm type 536 AnsHi (1) ][] Type Alarm type 537 AbsLo (2) 7] [
Statug Alarm status 2113 Off (0) ~ Status Alarm status 2137 Off () =
# Input Inputta be evaluated 2114 47 50 & Input Input o be evaluated 2138 47.49
Thrashold | Threshold 13 989.70 # Threshold  Threshold 14 -10.00
’.H_ysteresis | H_ysteresws ) 47 230 - .’ijst%resls _}_—1¥_31_F:‘[§s_\“5 . (1] 1.00 =

Régulateur en mode Opérateur

« Alarm 1Type » n’est pas modifiable « Alarm 2 Type » n’est pas modifiable
« Alarm 1 Threshold » n’est pas modifiable « Alarm 2 Threshold » est modifiable

(I P B
[Marme [ Description | ddress| Yalug [Name [Description |dldlress | Value
Type Alarm type 536 AbsHi(1) ~ Type Alarm type 537 Abslo(2) 7
Status Alarm status 2113 Off gy = ¢ Status Alarm status 2137 off [0y -
& Input Input to ke evaluated 2114 47 48 2 Input Input to be evaluated 2138 47.45
Threshold | Threshold 13 989.70 # Threshold | Threshold 14 -10.00
# Hysteresis | Hysteresis 47 2.30 & Hysteresis | Hysteresis B8 1.00

« OEMParalLists » désactivé

Régulateur en mode Configuration

« Alarm 1 Type » est modifiable « Alarm 2 Type » est modifiable
« Alarm 1 Threshold » est modifiable « Alarm 2 Threshold » est modifiable
[ O T R [ b J: 3 a4 s e |
| Name | Description [.ddress] Walue |Mame | Description [.ddress] “alue
# Type Alarm type 536 AbsHi(T) ~ # Type Alarm type 537 Ahslo (2) 7|
Status Alarm status 2113 Off {0y ~ Status Alarm status 2137 Off (0) ~
# Input Inputto be evaluated 2114 4748 # Input Inputto be evaluated 2138 47 47
# Threshold | Threshold 13 999.70 & Threshald | Threshald 14 -10.00

Régulateur en mode Opérateur

« Alarm 1 Type » n’est pas modifiable « Alarm 2 Type » n’est pas modifiable
« Alarm 1 Threshold » est modifiable « Alarm 2 Threshold » est modifiable
1oz Ja Ja [ [8 | bz [ = s s ]
[Name [Description |ddress| Value [Name Eeeenin [.ddress] “alue
Type Alarm type 536 AbsHi(1) ~ Type Alarm type 537 Ahslo (7) -
Status Alarm status 2113 Off (0 ~ Status Alarm status 2137 off () ~
# Input Inputto be evaluated 214 4756 & Input Inputto be evaluated 2138 4750
# Threshold  Threshald 13 99970 # Threshold | Threshald 14 -10.00
Remarques:

1. Les paramétres sont modifiables dans d'autres limites définies.

2. La disponibilité s'applique a I'acces via I''lHM du régulateur et via comms.
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Spécifications techniques

Généralités

Fonction du régulateur

Gamme de régulateurs PID a boucle simple montés sur panneau avec autoréglage,
ON/OFF, positionnement de vanne (pas de fil coulissant nécessaire)

Régulation de I'atmosphére par sonde Zirconium

Profil/programme a boucle unique

Tension secteur ca et options 24 V cc

Entrées de mesure

1 ou 2 entrées. Précision 0,1 % de la lecture (consulter les spécifications
détaillées)

Régulation PID

2 jeux PID sont disponibles de série, et 8 comme extension en option. Chaque jeu
de PID offre une bande proportionnelle séparée pour chauffage et refroidissement.
Régulation autoréglage renforcé avec cutback pour minimiser le dépassement et
I'oscillation. Régulation de précision a réaction rapide aux changements de
consigne ou apres les perturbations de procédé.

Algorithme renforcé de positionnement de vanne (non bornée).

La programmation de gain permet de sélectionner le PID pour un large éventail de
situations opérationnelles, y compris la déviation de la consigne, la température
absolue, le niveau de sortie et d’autres.

Surveillance de la tension d’alimentation CA pour feedforward. Fonctions
feedforward PV et SP

Consigne programme/profileur

Les options incluent 20 profils de 8 étapes (20x8), 10x24, 1x24 et 1x8

Types de segments maintien (« garantie de palier »), sorties événement, temps
pour cible, vitesse rampe, palier, étape et appel.

Communications compatibles avec le programmateur Eurotherm 2400.
Fonctions compteur supplémentaires disponibles.

Cablage du bloc fonction utilisateur

Totaliseur en option

Calcul

Logique et multiplexage

Conversion BCD

Compteur/minuteur et nombreux autres blocs fonction spéciaux disponibles, y
compris linéarisation 16 points, zirconium et commutation a double entrée.

Fonctions supplémentaires

Fonctions de retransmissions logiques et analogiques.

Entrée CT - Surveillance de défaillance partielle de charge, court-circuit et circuit
ouvert de charge ; fonctions de double entrée y compris basculement, capteur
redondant, moyenne, min, max, zirconium.

Six alarmes librement configurables avec types manuel, automatique, sans
mémorisation et événements, plus fonction de temporisation et blocage d’alarme.
Les alarmes peuvent étre inhibées en standby.

Cinq recettes avec 40 parametres librement sélectionnables commutables depuis le
panneau avant ou une entrée logique.

Messages d'aide et utilisateur déroulants concernant les parametres affichés sur
I'événement.

Cordon de sauvegarde USB et logiciel de configuration gratuit.

Outils de sauvegarde et de
configuration.

Logiciel Eurotherm iTools gratuit pour la sauvegarde et la configuration.

Cordon de sauvegarde USB disponible pour configuration et sauvegarde pratique
sur le bureau (le cordon alimente le régulateur de maniéere indépendante).

iTools peut aussi se connecter avec Ethernet Modbus TCP et Modbus RTU série.

OEM Security

Contribue a protéger les configurations de I'instrument d’une visualisation, d’un
clonage ou d’une ingénierie inverse non autorisé.
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Blocs fonction disponibles

Blocs Standard* | Blocs Toolkit | Blocs Toolkit
fonctions Fonction standard* renforcés*
Instrument Parametres de l'interface avec l'instrument 1 - -
Loop Boucle PID Eurotherm renforcée 1 - -
Programmateur | Programmateur Rampe/Palier 1 - -
BCD Conversion BCD 1 - -
Alarme Surveillance des alarmes analogiques 6 - -
polyvalentes
Recette Fonction de recette polyvalente 1 - -
Communication Interface avec les communications série et 2 - -
Ethernet
EA Interface avec I'entrée analogique principale 2 - -
Surveillance des | Surveillance des entrées (min, max, autres 2 - -
entrées fonctions)
E/S Interface avec les entrées et sorties 6 - -
Modbus maitre Maximum de 3 esclaves Modbus et 32 points 35
de données
Option DIO Options entrées/sorties numériques 8 - -
Entrée déportée | Interface avec I'entrée déportée 1 - -
(communications)
ou Opération logique « OR » a huit entrées 8 - -
Commstab Configuration du tableau d'indirection Comms 32
CT Transformateur de courant 1 - -
Zirconium Entrée de sonde zirconium 1 - -
Wires User wiring 50 200 200
Math2 Fonctions mathématiques a deux entrées - 4 8
Lgc2 Opérations logiques a deux entrées - 4 8
Lgc8 Opérations logiques a huit entrées - 2 4
Temporisateur Fonctions basées sur temporisateur - 1 2
SwitchOver Commutation d’entrée - 1 1
Mux8 Multiplexeur a huit entrées - 3 4
Totalisateur Totaliseur - 1 1
Compteur Bloc compteur (32 bits) - 1 2
UsrVal Valeurs utilisateur (affectation libre) - 4 12
Lin16 Linéarisation 16 points - 2 2
* Dépend de l'instrument/des options commandés
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Spécifications environnementales, normes, agréments et certifications

Température de fonctionnement 0°C a 55°C (32°F a 131°F)

Température d’entreposage -20°C &4 70°C (-4°F a 158°F)

Humidité en fonctionnement/stockage 5 % a 90% HR (sans condensation)

Atmosphére Non corrosif, non explosif

Altitude <2000 metres (<6562 pied)

Vibrations / Chocs EN61131-2 (5 a 11,9 Hz @ 7 mm déplacement créte-a-créte, 11,9-150

Hz @ 2 g, 0,5 octave min.).
EN60068-2-6 Test FC, Vibrations.
EN60068-2-27 Test Ea et conseils, Chocs.

Etanchéité avant du panneau Cadre standard : EN60529 IP65, UL50E Type 12 (équivalent de
NEMA12).

Cadre lavage : EN60529 IP66, UL50E Type 4X (pour intérieur)
(équivalent de NEMA4X)

Arriére de la protection du panneau EN60529 IP10

Compatibilité Emissions | Unités HT PSU, EN61326-1 Classe B — Industrie légére
électromagnétique Unités BT PSU, EN61326-1 Classe A — Industrie lourde
(CEM) Immunité | EN61326-1 Industrie

Approbations et Europe | CE (EN61326), RoHS (EN50581), REACH, WEEE, EN14597
certification Approbation de modéles TR

USA, Canada | UL, cUL
Russie | EAC (CUTR) en cours

Chine | RoHS, CCC : Exempté (produit non listé dans le catalogue de produits
soumis a la certification obligatoire en Chine)

Global | Lorsqu’ils sont soumis a la calibration nécessaire sur le terrain, les
régulateurs EPC3000 fabriqués par Eurotherm conviennent aux
applications Nadcap dans toutes les catégories de fours, selon la
définition de la norme AMS2750E clause 3.3.1.

Respecte les exigences de précision de CQI-9.

Evaluation de cybersécurité CRT Achilles® Niveau 1

Schneider Electric Green Premium

Sécurité électrique EN61010-1: 2010 et UL 61010-1 : 2012.
Degré de pollution 2
Catégorie d'isolation Il

Déclaration d'évaluation EN ISO 13849

L’EPC3000 a été évalué selon les normes suivantes :

* ENISO 13849-1:2015 — Sécurité des machines — Parties des systémes de
commande relatives a la sécurité

* ENISO 13849-2:2012 — Sécurité des machines — Parties des systémes de
commande relatives a la sécurité Partie 2 : Validation

Les résultats sont présentés dans le tableau suivant.

Principales valeurs de sécurité Valeur Standard
Niveau de performance (PL)’ c EN ISO 13849-1
Couverture diagnosticney Sans

Temps moyen avant défaillance dangereuse | 100 ans3

(MTTFd)
Catégorie? 1
Vie utile maximale 10 ans

1. Le niveau de performance est défini pour la fonction de sécurité de 'TEPC3000. Un procédé peut étre surveillé via les
entrées PV. Lorsqu'une valeur est lue hors de la bande acceptable, le relais d’alarme est activé.

2. Le niveau de performance EN ISO 13849-1 (PL) et la catégorie de sécurité (Cat) du systéme total dépendent de
nombreux facteurs, dont les modules sélectionnés, les pratiques de cablage, I'environnement physique et I'applica-
tion.

3. Pour le niveau d’évaluation, 100 ans est le MTTFd maximum acceptable que dépassent toutes les variantes modu-
laires de 'EPC3000.
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Mécanique
Dimensions
Les dimensions sont présentées sous la forme Largeur (tolérance -x.xx, +x.xx) x Hauteur (tolérance -x.xx,
+X.XX).
EPC3004 V4 DIN Découpe 92 (-0,0, +0,8) mm x 92 (-0,0, +0,8) mm
3,62 (-0,0, +0,03) pouce x 3,62 (-0,0, +0,03) pouce
Panneau avant 96 (-0,0, +1,0) mm x 96 (-0,0, +2,0) mm
3,78 (-0,0, +0,05) pouce x 3,78 (-0,0, +0,05) pouce
EPC3008 % DIN Découpe 45 (-0,0 +0,6) mm x 92 (-0,0 +0,8) mm
1,77 (-0,0, +0,02) pouce x 3,62 (-0,0, +0,03) pouces
Panneau avant 48 (-0,0, +1,0) mm x 96 (-0,0, +1,0) mm
1,89 (-0,0, +0,04) pouce x 3,78 (-0,0, +0,04) pouces
EPC3016 1/16D|N Découpe 45 (-0,0, +0,6) mm x 45 (-0,0, +0,6) mm
1,77 (-0,0, +0,02) pouce x 1,77 (-0,0, +0,02) pouces
Panneau avant 48 (-0,0, +1,0) mm x 48 (-0,0, +1,0) mm
1,89 (-0,0, +0,04) pouce x 1,89 (-0,0, +0,04) pouces
Profondeur derriére le panneau (tous les régulateurs) 90 mm (3.54 inch)
Profondeur totale (tous les régulateurs) 101 mm (3.97 inch)
Poids
EPC3004 420 grammes ; 14.81 oz
EPC3008 350 grammes ; 12.34 oz
EPC3016 250 grammes ; 8.81 oz
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Entrées et sorties

E/S et types de communications

E/S et comms

EPC3016

EPC3008/3004

Entrées analogiques

1 entrée universelle 20 Hz
1 entrée auxiliaire 4-20 mA, 0-10 V 4 Hz
(option)

1 ou 2 (option) entrées universelles
20 Hz

Modules E/S optionnels

Jusqu’a 2, librement sélectionnable :
» Sortie relais forme A

» E/S logiques

» Sortie analogique CC

» Sortie Triac

Jusqu’a 3, librement sélectionnable :
+ Sortie relais forme A

* E/S logiques

» Sortie analogique CC

+ Sortie Triac

Sortie relais forme C

1

1

Entrée logique a fermeture par 1 (option) 2

contact

E/S logiques (collecteur ouvert) - 4 ou 8 (option)
Transformateur de courant 1 (option) 1

PSU transmetteur 24 V

1

Communications

1 des options suivantes :

+ EIA-485

+ EIA-422

+ EIA-232

» Esclave Modbus RTU (El Bisynch
disponible avec comms série)

* Esclave Modbus RTU

« Esclave Modbus TCP + Serveur
EtherNet/IP, ou esclave Modbus TCP +
esclave BACnet

2 des options suivantes :

* Modbus EIA-485 (ou EIl Bisynch)
et Modbus TCP

» Esclave Modbus TCP + Serveur
EtherNet/IP, ou esclave Modbus
TCP + esclave BACnet

Spécifications E/S

Types d'entrée

Thermocouples, Pt100/Pt1000 RTD, 4-20 mA, 0-20 mA, 10V, 2V, 0,8 V, 80 mV, 40 mV, zirconium
(sonde oxygene), pyrométres. Pour les autres types d'entrées, demandez conseil a votre
fournisseur Eurotherm.
Précision £ 0,1 % de la lecture. Lorsqu’ils sont soumis a la calibration nécessaire sur le terrain, les
régulateurs série EPC3000 fabriqués par Eurotherm conviennent aux applications Nadcap dans les
catégories de fours, selon la définition de la norme AMS2750E clause 3.3.1.

Temps » Entrées de procédé : 50 ms (20 Hz)
d’échantillonnage |« Thermocouple 62,5 ms (16 Hz)

» RTD : Sélection automatique du temps de cycle 100 ms (10 Hz)
» Sélection automatique du temps de cycle

Rejet secteur * Rejet de mode série : >80 dB
(48-62 Hz) * Rejet de mode commun : >150 dB

Rupture de capteur | Rupture de capteur CA détectée dans les 3 secondes au pire des cas.

Filtrage des entrées | OFF a constante de temps de filtrage (f.t.c.) de 60 secondes.

» Précision de la linéarisation

» Précision de la calibration jonction froide (CJ) : +1,0 °C a 25 °C (+1,8 °F a 77 °F) ambiant

» Ratio de rejet ambiant CJ : supérieur a 40:1 a partir de 25 °C (77 °F) ambiant

» CJ externe sélectionnable comme 0, 45, 50 °C (32, 113, 122 °F) ou mesurable pour
EPC3004/EPC3008

Calibration Réglage entrée 2 points par l'utilisateur (décalage/pente), mise a I'échelle par transducteur.
utilisateur
Thermocouple « K, J,N,R, S, B, L, T de série plus 2 courbes personnalisées téléchargeables.
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Entrées et sorties

Gammes d'entrée 40mV 80mV 0,8V 2v 10V RTD (Pt100/ mA
Pt1000)

Gamme Min | -40mV -80mV -800mV -2V -10V 0Q -32mA
(-200 °C; -328 °F)

Maxi | +40mV +80mV +800mV +2V +10V 400Q/4000Q +32mA

(850 °C ; 1562 °F)

Stabilité thermique a 0.4 yVv/°C | +0.4 pVv/°C |+0.4 pV/°C | 0.4 pV/°C |£0,8 yv/°C | +0,01°C/°C 10,16 pA/°C

partir de 25 °C (77°F) +13 +13 +13 +13 ppm/°C | £70 ppm/°C | £25 ppm/°C +113 ppm/°C

ambiant ppm/°C ppm/°C ppm/°C

Résolution 1,0 yV non | 1.6pV 16pVvV 41uVv 250pV 0.05°C (0.09°F) 0.6uA

filtré

Bruit électrique (créte a 0.8uVv 3.2pv 32uv 82uv 250pV 0.05°C (0.09°F) 1.3pA

créte avec filtre d’entrée

16s

Précision de la linéarité 0,003% 0,003% 0,003% 0,003% 0,007% 0,033% 0,003%

(ligne droite meilleur

profil)

Précision de calibration 4,6 uV +7,5 uv +75 pv +420 pV +1,5mV 10,31 °C (+0,56 °F) | +3 pA

a 25 °C (77 °F) ambiant +0,053% +0,052% +0,052% +0,044% +0,063% +0,023% +1,052%

Résistance entrée 100MQ 100MQ 100MQ 100MQ 57kQ - 2,49 Q

(1 % shunt)
Courant d'excitation 190pA/180uA

Entrée analogique déportée (Aux) (EPC3016 seulement)

Gamme

0a10Vet4a20mA. Gammes max-1V a 11V et3,36 mAa 20,96 mA

Précision

10,25 % de la lecture +1 LSD, 14 bits.

Fréquence des tests

4 Hz (250 ms).

Fonctions

« Entrée consigne déportée
« Entrée analogique auxiliaire

Stabilité thermique

100 ppm (typique) < 150 ppm (pire cas).

Rejet du secteur

Mode commun (48-62 Hz) >120 dB.
Mode série >90 dB.

Impédance d'entrée

Tension 223 kQ. Courant 2,49 Q.

Entrée transformateur de courant

Plage d'entrée

* 0-50 MARMS, 48 a 62 Hz
* Une résistance de mesure d’une valeur de 10 Q est montée a l'intérieur
du module

Mise a I'échelle de la
mesure

10, 25, 50 ou 100 A

Précision de calibration

<1 % de la lecture (typique), <4 % de la lecture (pire cas)

Fonctions d’entrée

* Rupture partielle de charge. SSR ouvert ou court-circuit
» Autres fonctions y compris totalisation de la consommation électrique
par cablage logiciel

Entrées a fermeture par contact LAet LB

Seuils

Ouvert > 400 Q, Fermé <100 Q

Fonctions d’entrée

+ Choix auto-manu

» Choix SP2

* Integral Hold

« Inhibition régulation

« Fonctions exécution programme
« Verrouillage clavier

» Sélection recette

* Choix de PID

« BitBCD

 Autorisation autoréglage

* Veille

» Sélection PV plus autres fonctions par cablage logiciel
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Modules E/S logiques

Puissance nominale de sortie

ON 12 V cc 44 mA max.
Délai minimum de cycle de régulation 50 ms (auto).

Fonctions de sortie

Chauffage a temps modulé, Refroidissement a temps modulé.
Alarme, commande SSR et sorties événements, sorties verrouillage,
autres fonctions par cablage logiciel.

Fermeture par contact
(entrée)

Ouvert >500 Q.
Fermé <150 Q.

Fonctions d’entrée

» Choix auto-manu

» Choix SP2

* Integral Hold

« Inhibition régulation

« Fonctions exécution programme
« Verrouillage clavier

» Sélection recette

* Choix de PID

» BitBCD

« Autorisation autoréglage

« Veille

» Sélection PV plus autres fonctions par cablage logiciel

E/S logiques, type de collecteur ouvert (régulateurs EPC3008/3004

Puissance nominale de sortie

15a35Vcc

Limitation des sorties

Courant d'immersion maximum 40 mA

Fonctions de sortie

Sorties alarmes et événements, sorties verrouillage, autres fonctions
disponibles par cablage logiciel. Ne peut pas étre utilisé comme sortie de
régulation.

Entrée de détection de

OFF<1V,ON>4V.

tension Max 35V, Min -1V

Fermeture par contact OFF >28 kQ

(entrée) ON <100 Q

Fonctions d’entrée * Choix auto-manu
* Choix SP2

« Arrétintégrale

« Inhibition régulation

» Fonctions exécution programme

« Verrouillage clavier

» Sélection recette

» Choix de PID

« BitBCD

« Autorisation autoréglage

* Veille

« Sélection PV plus autres fonctions disponibles par cablage logiciel

seulement)

409

HA032842ENG version 4



Spécifications techniques EPC3016, EPC3008, EPC3004

Relais (modules forme A et intégrés fixes forme C)

Types Forme A (normalement ouvert)
forme C (inverseur)

Fonctions de sortie Chauffage a temps modulé, Refroidissement a temps modulé.
Commande SSR. Ouverture/Fermeture vanne directe.

Sorties alarmes et événements, sorties verrouillage, autres fonctions par
cablage logiciel.

Puissance Min 100 MA@ 12V, Max 2 A@ 264 V c.a. résistive.

Snubber externe recommandé.

Endurance électrique relais

Le nombre d’opérations que les relais peuvent endurer est limité conformément au
graphique ci-dessous. En général, a une charge de 2 A, 250 V ca résistive a 23°C ce
chiffre est de 500 000 opérations - voir ci-dessous. Les différences de courant de
charge, de température ambiante, de type de charge et de fréquence de
commutation impactent le nombre d'opérations.

Endurance électrique

Cycles 0’ _

|

1

\
1 DE \ =

“:’950 V ca 2A résistive
10°
10°
0 1 2

Courant de commutation (Ampéres)
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Module TRIAC

Puissance

Min. 40 mA, 30 V RMS
Max. 0,75A: @ 264 V ca résistive

Fonctions de sortie

Chauffage a temps modulé, Refroidissement a temps modulé.
Commande SSR.

Sorties alarmes et événements, sorties verrouillage, autres fonctions par
cablage logiciel.

Puissance de pointe

Pointe de courant maxi 30 A (< 10 ms).
Tension opérationnelle continue maxi 540 V créte, 385 V RMS.
Tension de pointe maxi 800 V créte, 565 V RMS (< 10 ms)

Module sortie CC isolée

Sortie de courant Sortie en tension

Gamme 0-20 mA 0-10Vv

Résistance de charge <550 Q >450 Q

Précision de calibration + (0,5 % de la lecture + décalage | (0,5% de la lecture + décalage 50
100 pA) mV)

Résolution

Résolution 13,5 bits

Fonctions de sortie

+ Commande SCR/Régulation de I'alimentation

» Vanne proportionnelle

* Retransmission vers enregistreurs ou autre instrumentation.
+ Autres fonctions par cablage logiciel

Entrée logique (Dl), lorsque
configurée

Le module de sortie CC peut étre configuré comme une entrée a
fermeture par contact, voir «Liste des E/S (io)», page 110. Dans ce cas :
« Etat ouvert >365 Ohms

+ Etat fermé <135 Ohms

Alimentation électrique et alimentation électrique transmetteur

Tension d'alimentation du
régulateur

100-230 V ca +/- 15 %, 48 a 62 Hz

ou

24V ca +10/-15 %, 48 a 62 Hz

24 V cc, +20 /-15 % , max 5 % tension d’ondulation.

Puissance d’alimentation
électrique

Régulateur EPC3016 6 W
Régulateur EPC3008/3004 9 W

Mesure de puissance

Disponible uniqguement pour les instruments 100-230 V ca.

Mesure directement depuis I'alimentation électrique (pas de connexions
supplémentaires). Non calibré.

Bruit électrique 0,5 V filtré, utilisé par la fonction PID pour la
compensation secteur.

Alimentation transmetteur

24\/dc. Charge de 2 a 28 mA. Isolée du systeme (isolation 300 V ca)
(régulateurs EPC3008, EPC3004 seulement)

Communications

Ethernet

« Jack RJ45 terre blindé prenant en charge I'autodétection
10/100Base-T.

* Protocoles Modbus/TCP, BACNet et EtherNet/IP

« Adresse fixe IP ou DHCP

» Découverte auto Bonjour

« Certifié au niveau 1 du test Achilles® de robustesse des
communications

Série

« EIA-485 Semi-duplex

* EIA-422/EIA-232 Duplex

» Vitesse de transmission (El-Bisynch seulement), 9600, 19200

* Modbus RTU 8 bits de données, parité impaire/paire/absente
sélectionnable

» EI-Bisynch 7 bits de données parité paire fixe
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Spécifications techniques EPC3016, EPC3008, EPC3004

Interface opérateur

Type Affichage cristaux liquides haute visibilité avec rétroéclairage.
Cadre a membrane plat « lavable » avec étanchéité de panneau supérieure
ou cadre sculpté avec touches entierement tactiles.

Clavier 100 000 opérations typiques.

VP principale Tous - Vert/rouge bicolore (rouge dans I'alarme).
EPC3016 4 chiffres, 3 décimales.

EPC3008 4,5 chiffres, 4 décimales.

EPC3004 5 chiffres, 4 décimales.

Deuxieme ligne 5 caractéres 16 segments texte ou numeérique.

Troisieme ligne 16 segments, texte déroulant ou numérique.
(EPC3004/3008 seulement)

Jeux de caractéres de texte | Romains, Cyrilliques simplifiés.

Fonctions d’affichage * Indicateur du statut du programme (rampe montante, rampe descendante
supplémentaires ou palier)

* Indicateurs de sortie

* Indication d’alarme

* Unités

» Bargraphe (EPC3004, EPC3008 seulement)

* Indicateur d'activité de communication

Fonctions IHM » Contenu d'affichage configurable

+ Listes déroulantes configurables pour opérateur/superviseur

* Messages d’événement déroulants configurables

* Protection de niveau par mot de passe avec période de blocage

» Deux clés de fonction programmables (EPC3004, EPC3008 seulement)
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Annexe Paramétres EI-BISYNCH

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Annexe Parametres EI-BISYNCH

Le tableau ci-dessous présente les paramétres El-Bisync pris en charge par les

régulateurs série EPC3000.

Paramétre Mnémoniques

Boucle.Principal.PV PV
Loop.OP.ManualOP (0]
Boucle.Principal.CibleSP SL
Boucle.Principal. AutoMan mA
CurrentTransformer.LoadCurrent LI

Instrument.Info.CustomerID ID

Boucle.Principal.ActivSP SP
Loop.Main.WorkingOutput 00
Loop.OP.ManualOP VM
Loop.Main.WorkingOutput VP
Programmer.Run.ProgramNumber PN
Programmer.Run.ProgramMode PC
Programmer.Run.ProgramSetpoint PS
Programmer.Run.ProgramCyclesleft CL
Programmer.Run.SegmentNumber SN
Programmer.Run.SegmentType (6
Programmer.Run.SegmentTimeLeft TS
Programmer.Run.TargetSetpoint CT
Programmer.Run.RampRate CR
Programmer.Run.ProgramTimeLeft TP
Programmer.Run.Event1 z1

Programmer.Run.Event2 z2

Programmer.Run.Event3 z3

Programmer.Run.Event4 z4
Programmer.Run.Event5 z5

Programmer.Run.Event6 z6
Programmer.Run.Event7 z7
Programmer.Run.Event8 z8
Alarm.1.Threshold Al

Alarm.2.Threshold A2
Alarm.3.Threshold A3
Alarm.4.Threshold A4
Alarm.1.Hysteresis n5
Alarm.2.Hysteresis né
Alarm.3.Hysteresis n7
Alarm.4.Hysteresis n8
Loop.Diags.LoopBreakTime lt

Loop.Atune.AutotuneEnable AT
Loop.PID.Boundary GS
Loop.PID.ActiveSet Gn
Loop.PID.Ch1PropBand XP
Boucle.PID.Tempsintégral Tl

Boucle.PID.TempsDérivatif D
Boucle.PID.RéiniManuelle MR
Boucle.PID.RéductionSupérieure HB
Boucle.PID.RéductionInférieure LB
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Paramétre Mnémoniques

Loop.PID.Ch2PropBand RG
Loop.PID.Ch1PropBand2 P2
Loop.PID.IntegralTime2 12

Loop.PID.DerivativeTime2 D2
Loop.PID.ManualReset2 M2
Loop.PID.CutbackHigh2 hb
Loop.PID.CutbackLow?2 lb

Loop.PID.Ch2PropBand2 G2
Loop.FF.FFGain FP
Loop.FF.FFOffset FO
Loop.FF.PIDTrimLimit FD
Loop.PID.Ch10nOffHyst HH
Loop.PID.Ch20nOffHyst hc
Loop.OP.Ch2Deadband HC
Loop.OP.SafeValue BO
Loop.OP.Ch1TravelTime 1T
Loop.OP.SafeValue VS
Loop.SP.SPSelect SS
Loop.Main.RemoteLoc rE

Loop.SP.SP1 S1

Loop.SP.SP2 S2

Loop.SP.RSP uq
Loop.SP.RSP ur
Boucle.SP.CorrectionSP LT
Boucle.SP.LimitelnférieureSP LS

Boucle.SP.LimiteSupérieureSP HS
Boucle.SP.LimitelnférieureSP L2

Boucle.SP.LimiteSupérieureSP H2
Loop.SP.SPTrimLowLimit TL
Loop.SP.SPTrimHighLimit TH
Loop.SP.SPRateUp RR
ALT1.MVIn VA
Al.2.MVIn VD
AL1.CJCTemp t5

AlL2.CJCTemp t6

AL1.PV Qy
AlL2.PV Qz
Boucle.OP.LimitelnféSortie LO
Boucle.OP.LimiteSupSortie HO
Loop.OP.RemoteOPLow RC
Loop.OP.RemoteOPHigh RH
Loop.OP.OPRateUp ou
Loop.OP.ManualStepValue FM
10.1.CycleTime CH
10.1.MinOnTime MH
10.2.CycleTime C2
10.2.MinOnTime MC
Loop.OP.SafeValue BP
Comms.Network.Address Ad
Instrument.HMI.HomeDisplay WC
Loop.Main.WorkingOutput WO
Loop.FF.FFOutput FN
Loop.Diags.ProportionalOP Xp

Loop.Diags.IntegralOP

xl

414

HA032842ENG version 4



Annexe Paramétres EI-BISYNCH

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Paramétre Mnémoniques

Loop.Diags.DerivativeOP xD
Loop.OP.Ch10utput Vv
Remotelnput.input RI
Loop.Diags.Deviation ER

Instrument.Info.NativeVersion

VO (Format HEX)

Instrument.Info.NativeType

Il (Format HEX)

Instrument.Security.InstrumentMode IM
Programmer.Set.EditProgram EP
Loop.Main.Hold FC
Al.1.SensorBreakOutput sb
Loop.Diags.LoopBreak Lb
Loop.Main.IntegralHold IH
Instrument.Diagnostics.GlobalAck AK
Loop.SP.SPRateDone Rc
Instrument.HMI.Keylock DK
Remotelnput.RemStatus RF
Al.2. SensorBreakOutput IF
Loop.SP.RangeHigh QL
Loop.SP.RangeLow Q™M
Instrument.Diagnostics.InstrumentStatus SO (Format HEX)
Loop.Setup.Ch1ControlType Qo
Loop.Setup.ControlAction CA
Loop.OP.NonLinearCooling Q9
Loop.Setup.DerivativeType Qe
Loop.OP.PowerFeedforward Pe
Loop.FF.FFType QO
Loop.OP.SafeValue QP
Loop.OP.ManualStepValue QR
BCD.BcdOP BF
Loop.PID.GainScheduler QW
Instrument.Info.TemperatureUnits Q1
Loop.SP.SPTracksRSP QE
Loop.SP.SPTracksPV QF
Loop.SP.SPTracksPSP QG
Loop.SP.SPRateUnits Q)
Loop.SP.RSPType QA
*WorkingProgram.HoldbackType $0
*WorkingProgram.HoldbackValue s0
*WorkingProgram.RampUnits do
*WorkingProgram.DwellUnits p0
*WorkingProgram.ProgramCycles 00
*WorkingSegment.1.SegmentType $1
*WorkingSegment.1.TargetSetpoint sl
*WorkingSegment.1.Duration/RampRate/RampTime d1
*WorkingSegment.1.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p1
*WorkingSegment.1.EventOutput/CallCycle o1 (Format HEX)
*WorkingSegment.2.SegmentType $2
*WorkingSegment.2.TargetSetpoint s2
*WorkingSegment.2.Duration/RampRate/RampTime d2
*WorkingSegment.2.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p2
*WorkingSegment.2.EventOutput/CallCycle 02 (Format HEX)
*WorkingSegment.3.SegmentType $3
*WorkingSegment.3.TargetSetpoint s3
*WorkingSegment.3.Duration/RampRate/RampTime d3
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Paramétre Mnémoniques

*WorkingSegment.3.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p3
*WorkingSegment.3.EventOutput/CallCycle 03 (Format HEX)
*WorkingSegment.4.SegmentType $4
*WorkingSegment.4.TargetSetpoint s4
*WorkingSegment.4.Duration/RampRate/RampTime d4
*WorkingSegment.4.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p4
*WorkingSegment.4.EventOutput/CallCycle 04 (Format HEX)
*WorkingSegment.5.5egmentType $5
*WorkingSegment.5.TargetSetpoint s5
*WorkingSegment.5.Duration/RampRate/RampTime d5
*WorkingSegment.5.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p5
*WorkingSegment.5.EventOutput/CallCycle 05 (Format HEX)
*WorkingSegment.6.SegmentType $6
*WorkingSegment.6.TargetSetpoint s6
*WorkingSegment.6.Duration/RampRate/RampTime d6
*WorkingSegment.6.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p6
*WorkingSegment.6.EventOutput/CallCycle 06 (Format HEX)
*WorkingSegment.7.SegmentType $7
*WorkingSegment.7.TargetSetpoint s7
*WorkingSegment.7.Duration/RampRate/RampTime d7
*WorkingSegment.7.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p7
*WorkingSegment.7.EventOutput/CallCycle 07 (Format HEX)
*WorkingSegment.8.SegmentType $8
*WorkingSegment.8.TargetSetpoint s8
*WorkingSegment.8.Duration/RampRate/RampTime d8
*WorkingSegment.8.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p8
*WorkingSegment.8.EventOutput/CallCycle 08 (Format HEX)
*WorkingSegment.9.SegmentType $9
*WorkingSegment.9.TargetSetpoint s9
*WorkingSegment.9.Duration/RampRate/RampTime do
*WorkingSegment.9.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p9
*WorkingSegment.9.EventOutput/CallCycle 09 (Format HEX)
*WorkingSegment.10.SegmentType $:
*WorkingSegment.10.TargetSetpoint s:
*WorkingSegment.10.Duration/RampRate/RampTime d:
*WorkingSegment.10.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p:
*WorkingSegment.10.EventOutput/CallCycle o: (Format HEX)
*WorkingSegment.11.SegmentType $;
*WorkingSegment.11.TargetSetpoint S;
*WorkingSegment.11.Duration/RampRate/RampTime d;
*WorkingSegment.11.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p;
*WorkingSegment.11.EventOutput/CallCycle 0; (Format HEX)
*WorkingSegment.12.SegmentType $<
*WorkingSegment.12.TargetSetpoint s<
*WorkingSegment.12.Duration/RampRate/RampTime d<
*WorkingSegment.12.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p<
*WorkingSegment.12.EventOutput/CallCycle o< (Format HEX)
*WorkingSegment.13.SegmentType $=
*WorkingSegment.13.TargetSetpoint s=
*WorkingSegment.13.Duration/RampRate/RampTime d=
*WorkingSegment.13.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p=
*WorkingSegment.13.EventOutput/CallCycle o= (Format HEX)
*WorkingSegment.14.SegmentType $>
*WorkingSegment.14.TargetSetpoint s>
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Paramétre Mnémoniques

*WorkingSegment.14.Duration/RampRate/RampTime d>
*WorkingSegment.14.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p>
*WorkingSegment.14.EventOutput/CallCycle 0> (Format HEX)
*WorkingSegment.15.SegmentType $?
*WorkingSegment.15.TargetSetpoint s?
*WorkingSegment.15.Duration/RampRate/RampTime d?
*WorkingSegment.15.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p?
*WorkingSegment.15.EventOutput/CallCycle 0? (Format HEX)
*WorkingSegment.16.SegmentType $@
*WorkingSegment.16.TargetSetpoint s@
*WorkingSegment.16.Duration/RampRate/RampTime d@
*WorkingSegment.16.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p@

*WorkingSegment.16.EventOutput/CallCycle

o@ (Format HEX)
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